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Letztes Update:

2

=» Neue AP Note EMS2 10/2021 — Einstellen des Motorschutzes in TwinCAT 3

=>» Uberarbeitung der AP040197DE — Generationenwechsel RASP 4.0 zu RASP5
=» Update der AP040190DE - Update des DX-COM-STICK3
=>» Neue AP Note EMS2 — Generationenwechsel EMS zu EMS2 AP034001DE
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1 Allgemein

Nr.

Titel / Inhalt

Allgemein

9000X
DAL

DC1
DC1...E1

DE1
DG1

AP040043DE

Elektromagnetische Vertraglichkeit
(EMV)
o EMV-gerechter Aufbau
e EMV aus Sicht von Richtlinien und
Normung
e \Wann sind ZusatzmaBnahmen
erforderlich / sinnvoll
e Checkliste EMV

AP040114DE

Dual Rating — Was ist das?

AP040169DE

Anschluss von Frequenzumrichtern an
Generatornetze
e Technische Aspekte fir einen
zuverlassigen Betrieb

2 9000X

Nr.

Titel / Inhalt

Allgemein

9000X
DAL

DC1
DCI1...El

DE1
DG1

AP040044DE

Antriebe mit gemeinsamem
Zwischenkreis
SPI 9000 — Anwendung und Auswahl

pas
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040043DE_EMV.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040114DE_Dual_Rating.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040169DE_Anschluss_von_Frequenzumrichtern_an_Generatornetze.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/9000X/AP040044DE_SPI_Anwendung_und_Auswahl.pdf

3 DAl

e Arbeitsweise des Reglers
¢ Anwendungsbeispiele

e
£ —
Nr. Titel / Inhalt £E13 :
o | © — — — — —
z|&|3|8|8|a|8
Wie funktioniert der interne
Motorschutz?
o Arbeitsweise der
Motorschutzfunktion
APQ40016DE o Abhangigkeit von Strom und X X p XX
Auslosezeit
e Emmittlung der Erholungszeit nach
einer Uberlast
Motordaten — Motorschutz — Kennlinien
fiir nduktionsmotoren
e Vorwahl des Steuerungsmodus
e Anpassung an den angeschlossenen
AP040018DE Motor X
e Schlupfkompensation
e Motorschutz
o Einstellung der U/f-Kennlinie
o Energieoptimierung
Zugang Parameter Level 2 und 3 -
Parametersperre - RESET
e Zugang zum Parameter Level 2 und
Level 3
e Ausblenden von Parametem im
AP040021DE Menu X
e Verhindem der Anderung von
Parameterwerten
o Wiederherstellen der werkseitigen
bzw. applikationsspezifischen
Einstellungen
Der OP-Systembus
e Aufbau der Hardware
AP040022DE e Buskonfiguration X | X | X | X
¢ Handhabung bei Parametrierung
und Bedienung
Gleiche Lastverteilung mit der Droop-
Funktion
AP040023DE e Beschreibung der Droop-Funktion X
e Anwendungsbeispiel
PID-Regler
e Funktion der spezifischen
AP040025DE Parameter X
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040016DE_DA1_DC1_DE1_Interner_Motorschutz.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040018DE_DA1_Motor_Kennlinien_Induktionsmotor.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040021DE_DA1_ParameterLevel2_Sperre_RESET.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040022DE_DA1_DC1_DE1_Der_OP-Systembus.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040023DE_DA1_Droop-Funktion.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040025DE_DA1_PID-Regler.pdf

e
£ —
N, Titel / Inhalt E S :
oo | © — — — — —
z|&|3|8|8|a|8
Master-Slave-Betrieb
APO4QO26DE | ° Fumktion X
o Konfiguration
¢ Anwendungsbeispiele
Vektorregelung von Induktionsmotoren
e Vorwahl des Steuerungsmodus
e Anpassung an den angeschlossenen
Motor
APO40028DE e Drehzahlregelung (Open Loop X
- Vector)
e Drehzahlregelung mit Encoder
(Close Loop Vector)
e Drehmomentregelung
e Fehlersuche
Start, Stopp und Betrieb
e Unterschiedliche Moglichkeiten bei
Start und Stopp
o entsprechende Steuerbefehle
AP040030DE o FEinstellung der relevanten X
Parameter
o Verhalten des Gerates im Fehlerfall
¢ MaBnahmen zur Vermeidung
ungewollter Abschaltungen
Benutzung mehrerer Rampen
e Allgemeine Funktion
AP040031DE o Konfiguration des Gerates abhangig X
von der gewtinschten Anzahl der
Rampen und der Betriebsart
Hubwerksanwendungen
APO4003 2DE o A.llgemeine Funktion X
- o FEinstellung der Parameter
o Beispiele
I/0-Konfiguration
e Ein- und Ausgangsklemmen
e Erweiterung der Ein- und Ausgange
AP0O40034DE e Technische Daten ' X
o Belegung der Steuerklemmen mit
Funktionen
¢ Konfiguration der Ein- und
Ausgange
Abhangigkeit des Ausgangsstroms von
APO40039DE Schaltfrequenz und N
—— | Umgebungstemperatur
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040026DE_DA1_Master-Slave-Betrieb.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040028DE_DA1_Vektorregelung_von_Induktionsmotoren.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040030DE_DA1_Start_Stopp_Betrieb.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040031DE_DA1_Benutzung_mehrerer_Rampen.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040032DE_DA1_Hubwerksanwendungen.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040034DE_DA1_I_O-Konfiguration.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040039DE_DA1_Derating.pdf

e
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Nr. Titel / Inhalt £ 3 s
oo | © — — — — —
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Sollwertvorgabe
e Moglichkeiten der Sollwertvorgabe
APUAQ040DE e Handhabung der Sollwerte X
e Benutzerspezifische Konfiguration
Drehzahlregelung mit Encoder
(Close Loop Vector)
e Drehzahlregelung mit Ruckfihrung
AP040047DE X
e Anschluss
o FEinstellung der Parameter
e Fehlersuche
Betrieb von Permanentmagnet und
Brushless DC-Motoren
e Vorwahl des Steuerungsmodus
e Anpassung an den angeschlossenen
APO40051DE Motor X
e  Optimierung der Anwendung
e Fehlersuche
o Einstellbeispiel PM-Motor
DX-COM-STICK3 verbinden
e Verbindung des Sticks mit Gerat
APO40189DE o VeTbmdung durch d1'e APP x| x | x| x
- (drivesConnect mobile)
o Offline Programmierung
e Boot-Ablauf & Entsperren
Update des DX-COM-STICK3
APO40190DE o Vgrbmdung des Sticks mit Gerat s | x| x| x
- e Firmwareupdatemodus aufrufen
e Update durchfithren
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040040DE_DA1_Sollwertvorgabe.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040047DE_DA1_Closed_Loop_Vector_Control.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DA1/AP040051DE_DA1_Betrieb_von_PM-und_BLDC-Motoren.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040189DE_DX-COM-STICK3_verbinden.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040190DE_Update_des_COM-STICK3.pdf

4 DC1

e
£ —
Nr. Titel / Inhalt £ 13 :
o | © — — — — —
z|&|3|8|8|a|8
Motordaten — Motorschutz — Kennlinien
- Schlupfkompensation
e Anpassung an den angeschlossenen
Motor
AP040014DE e Schlupfkompensation X
e Motorschutz
o FEinstellung der U/f-Kennlinie
e Energieoptimierung
Zugang Parameter Level 2 —
Parametersperre - Werkseinstellung
e Zugang zum Parameter Level 2
AP040015DE e Verhindem der Anderung von X
Parameterwerten
o Wiederherstellen der werkseitigen
Einstellungen
Wie funktioniert der interne
Motorschutz?
o Arbeitsweise der
Motorschutzfunktion
APO40016DE o Abhangigkeit von Strom und XX XX
Auslosezeit
e  Emittlung der Erholungszeit nach
einer Uberlast
Der OP-Systembus
e Aufbau der Hardware
AP040022DE e Buskonfiguration X1 X | X | X
¢ Handhabung bei Parametrierung
und Bedienung
Pl-Regler
e Funktion der spezifischen
AP040024DE Parameter X
o Arbeitsweise des Reglers
e Anwendungsbeispiele
Start, Stopp und Betrieb
o Unterschiedliche Moglichkeiten bei
Start und Stopp
e entsprechende Steuerbefehle
AP040027DE o FEinstellung der relevanten X
Parameter
o Verhalten des Gerates im Fehlerfall
¢ MaBnahmen zur Vermeidung
ungewollter Abschaltungen
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http://www.eaton.com/
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040014DE_DC1_Motor_Kennlinien.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040015DE_DC1_ParameterLevel2_Sperre_Werkseinstellung.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040016DE_DA1_DC1_DE1_Interner_Motorschutz.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040022DE_DA1_DC1_DE1_Der_OP-Systembus.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040024DE_DC1_PI-Regler.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040027DE_DC1_Start_Stopp_Betrieb.pdf

e
£ —
N, Titel / Inhalt E S :
oo | © — — — — —
z|&|3|8|8|a|8
I/O-Konfiguration
e Ein- und Ausgangsklemmen
e Erweiterung der Ein- und Ausgange
AP040035DE e Technische Daten ‘ X
e Belegung der Steuerklemmen mit
Funktionen
¢ Konfiguration der Ein- und
Ausgange
Betrieb von Einphasenmotoren
AP040037DE o Sperzifika der Gerate DC1-S... und X | X
deren Anwendung
Abhangigkeit des Ausgangsstroms von
AP040038DE | Schaltfrequenz und X
Umgebungstemperatur
Sollwertvorgabe
AP040041DE e Moglichkeiten der Sollwertvorgabe X
e Handhabung der Sollwerte
AP040189DE | DX-COM-STICK3 verbinden
e Verbindung des Sticks mit Gerat
e Verbindung durch die APP
(drivesConnect mobile) Xop XXX
o  Offline Programmierung
e Boot-Ablauf & Entsperren
AP0O40190DE | Update des DX-COM-STICK3
e Verbindung des Sticks mit Gerat
. X1 X | X ] X
e Firmwareupdatemodus aufrufen
e Update durchfithren
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040035DE_DC1_I_O-Konfiguration.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040037DE_DC1_Betrieb_von_Einphasenmotoren.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040038DE_DC1_Derating.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1/AP040041DE_DC1_Sollwertvorgabe.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040189DE_DX-COM-STICK3_verbinden.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040190DE_Update_des_COM-STICK3.pdf

5 DCIl...El1

e
£ —
Nr. Titel / Inhalt £E13 :
o | © — — — — —
z|&|3|8|a|al’
Wie funktioniert der interne
Motorschutz?
o Arbeitsweise der
Motorschutzfunktion
APQ40016DE e Abhangigkeit von Strom und X X p XX
Auslosezeit
e Emmittlung der Erholungszeit nach
einer Uberlast
Der OP-Systembus
o Aufbau der Hardware
AP040022DE e Buskonfiguration X1 X | X | X
¢ Handhabung bei Parametrierung
und Bedienung
Betrieb von Einphasenmotoren
AP040037DE e Spezifika der Gerate DC1-S... und X | X
deren Anwendung
Motordaten — Motorschutz — Kennlinien
- Schlupfkompensation
e Anpassung an den angeschlossenen
Motor
AP040049DE e Schlupfkompensation X
e Motorschutz
o Einstellung der U/f-Kennlinie
o Energieoptimierung
e Applikationsvorwahl
Zugang Parameter Level 2 + 3 —
Parametersperre - Werkseinstellung
e /ugang zu Parameter Level 2 und 3
AP040052DE e Verhindem der Anderung von X
Parameterwerten
e Wiederherstellen der werkseitigen
Einstellungen
Pl-Regler
e Funktion der spezifischen
AP040053DE Parameter X
o Arbeitsweise des Reglers
e Anwendungsbeispiele
Liste der Application Notes ~ AP040218DE  10/2021 AP040218DE  Eaton.com 9
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040016DE_DA1_DC1_DE1_Interner_Motorschutz.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040022DE_DA1_DC1_DE1_Der_OP-Systembus.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040037DE_DC1_Betrieb_von_Einphasenmotoren.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040049DE_DC1_E1_Motor_Kennlinien.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040052DE_DC1_E1_ParameterLevel2_3_Sperre_Werkseinstellung.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040053DE_DC1_E1_PI-Regler.pdf

e Firmwareupdatemodus aufrufen
e Update durchfithren

e
£ —
N, Titel / Inhalt E S :
oo | © — — — — —
z|&|3|8|8|a|8
Start, Stopp und Betrieb
o Unterschiedliche Moglichkeiten bei
Start und Stopp
e entsprechende Steuerbefehle
AP040054DE o Einstellung der relevanten X
Parameter
o Verhalten des Gerates im Fehlerfall
e MaBnahmen zur Vermeidung
ungewollter Abschaltungen
I/O-Konfiguration
e Ein- und Ausgangsklemmen
e Erweiterung der Ein- und Ausgange
AP040057DE e Technische Daten ' X
e Belegung der Steuerklemmen mit
Funktionen
¢ Konfiguration der Ein- und
Ausgange
Abhangigkeit des Ausgangsstroms von
AP040059DE | Schaltfrequenz und X
Umgebungstemperatur
Sollwertvorgabe
AP040060DE e  Moglichkeiten der Sollwertvorgabe X
e Handhabung der Sollwerte
Betrieb von Permanentmagnet und
Brushless DC-Motoren
e Vorwahl des Steuerungsmodus
APO40063DE ¢ Anpassung an den angeschlossenen X
E— Motor
e  Optimierung der Anwendung
e Fehlersuche
o Einstellbeispiel PM-Motor
Fire Mode
¢ Konfiguration
ARO4UGELT o Wie arbeitet DC1...E1 im Fire X
Mode?
AP040189DE | DX-COM-STICK3 verbinden
e Verbindung des Sticks mit Gerat
o VeTbmdung durch d1'e APP x| x| x| x
(drivesConnect mobile)
e  Offline Programmierung
e Boot-Ablauf & Entsperren
AP040190DE | Update des DX-COM-STICK3
e Verbindung des Sticks mit Gerat x| x| x| x
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040054DE_DC1_E1_Start_Stopp_Betrieb.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040057DE_DC1_E1_I_O-Konfiguration.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040059DE_DC1_E1_Derating.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040060DE_DC1_E1_Sollwertvorgabe.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040063DE_DC1_E1_Betrieb_von_PM-und_BLDC-Motoren.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DC1_E1/AP040064DE_DC1_E1_Fire_Mode.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040189DE_DX-COM-STICK3_verbinden.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040190DE_Update_des_COM-STICK3.pdf

6 DEl

e
£ —
Nr. Titel / Inhalt £E13 :
o | © — — — — —
z|&|3|8|8|a|8
Wie funktioniert der interne
Motorschutz?
o Arbeitsweise der
Motorschutzfunktion
APQ40016DE o Abhangigkeit von Strom und X X p XX
Auslosezeit
e Emmittlung der Erholungszeit nach
einer Uberlast
Motordaten — Motorschutz — Kennlinien
- Schlupfkompensation
e Anpassung an den angeschlossenen
Motor
AP040017DE e Schlupfkompensation X
e Motorschutz
o Einstellung der U/f-Kennlinie
o Energieoptimierung
Zugang Parameter Level 2 —
Parametersperre - Werkseinstellung
e Zugang zum Parameter Level 2
AP040020DE e Verhindem der Anderung von X

Parameterwerten
o \Wiederherstellen der werkseitigen
Einstellungen
Der OP-Systembus
e Aufbau der Hardware
AP040022DE e Buskonfiguration X1 X | X | X
¢ Handhabung bei Parametrierung
und Bedienung
Start, Stopp und Betrieb
o Unterschiedliche Moglichkeiten bei
Start und Stopp
e entsprechende Steuerbefehle
AP040029DE o FEinstellung der relevanten X
Parameter
o Verhalten des Gerates im Fehlerfall
e MaBnahmen zur Vermeidung
ungewollter Abschaltungen
Quick-Start-Guide DE11
AP040033DE o Kurzbeschreibung X
o Parameterliste

Liste der Application Notes ~ AP040218DE  10/2021 AP040218DE  Eaton.com 11
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040016DE_DA1_DC1_DE1_Interner_Motorschutz.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040017DE_DE1_Motor_Kennlinien.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040020DE_DE1_ParameterLevel2_Sperre_Werkseinstellung.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040022DE_DA1_DC1_DE1_Der_OP-Systembus.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040029DE_DE1_Start_Stopp_Betrieb.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040033DE_DE11_Quick-Start-Guide.pdf

e
£ —
N, Titel / Inhalt E S :
oo | © — — — — —
z|&|3|8|a|al’
I/O-Konfiguration
e Ein- und Ausgangsklemmen
e Technische Daten
AP040036DE o Belegung der Steuerklemmen mit X
Funktionen
¢ Konfiguration der Ein- und
Ausgange
Sollwertvorgabe
AP040042DE e Moglichkeiten der Sollwertvorgabe X
e Handhabung der Sollwerte
Quick-Start-Guide DE1
AP040092DE o Kurzbeschreibung X
o Parameterliste
Fire Mode
AP040181DE e Konfiguration X
o \Wie arbeitet DE1 im Fire Mode?
AP040189DE | DX-COM-STICK3 verbinden
e Verbindung des Sticks mit Gerat
e Verbindung durch die APP
(drivesConnect mobile) Xp X x| x
o  Offline Programmierung
e Boot-Ablauf & Entsperren
AP040190DE | Update des DX-COM-STICK3
e Verbindung des Sticks mit Gerat
. X | X | X | X
¢ Firmwareupdatemodus aufrufen
e Update durchfiihren
7 DGl
| T | m
Nr. Titel / Inhalt go =3 I R R I
z|8|3|a|a|a|&
Betrieb bei niedrigen Temperaturen
¢ Konfiguration der Schutzfunktion
ARLACS L LUntertemperatur Gerat” X
o Kaltwetter-Modus
Smoke Mode und Fire Mode
e  Wie funktioniert es?
APD4O065DE e Konfiguration fiir den Smoke Mode X
e Konfiguration fiir den Fire Mode
12 Liste der Application Notes AP040218DE  10/2021 AP040218DE  Eaton.com
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040036DE_DE1_I_O-Konfiguration.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040042DE_DE1_Sollwertvorgabe.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040092DE_DE1_Quick-Start-Guide.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DE1/AP040181DE_DE1_Fire_Mode.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040189DE_DX-COM-STICK3_verbinden.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Allgemein/AP040190DE_Update_des_COM-STICK3.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040058DE_DG1_Betrieb_bei_niedrigen_Temperaturen.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040065DE_DG1_Smoke_Mode_Fire_Mode.pdf

e
£ —
N, Titel / Inhalt E S :
oo | © — — — — —
z|&|3|8|8|a|8
DG1 in Pumpen- und
Lifteranwendungen
AP040128DE e  Auswahl der Betriebsart X
e Anwendungsspezifische Funktionen
e Mehrmotorensysteme
Konfiguration der analogen I/Os
e  Anschluss von Analogsignalen
e Moglichkeit der Erweiterung
AP040129DE e Technische Daten X
e Zuordnung von Klemmen zu
Funktionen
¢ Konfiguration der analogen 1/Os
Konfiguration der digitalen I/Os
o Anschluss der Signale
e Moglichkeit der Erweiterung
AP040132DE e Technische Daten X
e /uordnung von Klemmen und
Funktionen
¢ Konfiguration der digitalen I/Os
PID-Regler
e Funktion der spezifischen
AP040164DE Parameter X
e Arbeitsweise des Reglers
e Anwendungsbeispiele
Lastverteilung in
Mehrmotorenanwendungen
APQ040168DE e Gegeniiberstellung und X
Beschreibung der verschiedenen
Moglichkeiten, die Last zu verteilen.
Echtzeituhr und Timer
e Handhabung der Batterie
AP040172DE o FEinstellen der Echtzeituhr X
e Parametrieren von zeitgesteuerten
Vorgangen
Start, Stopp und Betrieb
o Konfiguration der Schutzfunktionen
e Drehzahlgrenzen und
Sollwertvorgabe
e Rampen
AP040176DE e Steuersignale X
o Betriebsarten Lokal und Fem
e Monitor-Parameter
e Fehlermanagement, Ursachen,
Abhilfe
e Starten und Stoppen
Liste der Application Notes ~ AP040218DE  10/2021 AP040218DE  Eaton.com 13



http://www.eaton.com/
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040128DE_DG1_in_Pumpen-_und_Luefteranwendungen.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040129DE_DG1_Analoge_I_Os.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040132DE_DG1_Digitale_I_Os.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040164DE_DG1_PID-Regler.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040168DE_DG1_Lastverteilung_in_Mehrmotorenanwendungen.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040172DE_DG1_Echtzeituhr_und_Timer.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040176DE_DG1_Start_Stopp_und_Betrieb.pdf

e
-a x E
Nr. Titel / Inhalt £ 3 s
00 o — — — — —
= o < ) ) L &)
< o~ ) ) o) a [a)
Motordaten und U/f-Kennlinie
e Anpassung an den angeschlossenen
Motor
AP40177DE e Vorwahl des Steuerungsmodus X
e Schlupfkompensation
e Einstellung der U/f-Kennlinie
Firmware Update DG1
e Anschluss an den PC &
Netzspannung
e Fimware Update
AP040184DE X
e Ricksetzung auf Grundeinstellung
e Optionale Karten
Drehmomentregelung
e Steuerungsmodus
APO40L67DE e Drehmoment-Sollwert X
e Begrenzung des Drehmoments
e Uber- und Unterschreitung
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040177DE_DG1_Motordaten_und_U_f-Kennlinie.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040184DE_Firmware_Update_DG1.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/DG1/AP040167DE_DG1_Drehmomentregelung.pdf

8 Rapid Link

c
(]
Nr. Titel / Inhalt SE’o Q&
| 2| &
Austausch von Rapid Link RA-SP zu
RASP 4.0
e Aspekte beim Wechsel von RA-SPV auf RASP
AP040080DE e Abmessungen X
e ASi Profil
e Parametriersoftware und Funktionsumfang
e Artund Ausfihrung der Motorkabel
Austausch von RA-MO zu RAMO 4.0
e Aspekte beim Wechsel
o Abmessungen
AP040081DE * ASIProfi X
e Parametriersoftware und
Funktionsumfang
e Art und Ausfiihrung der Motorkabel
Generations
e AS-I| Profile
AP040197DE e Abmessungen X
e Verbindungen
e Parameter & Software
Generationentausch von RAMO4 to RAMO5
e AS-| Profile
AP040198DE e Abmesungen X
e Verbindungen
e Parameter & Software
Configuration to Rockwell PLC for Rapid Link
e System overview
AP040195EN e Material for the Application X | X
Connections
Deutsche fﬁrexetamg folgtl
Generationenwechsel RA-SP zu RASP5
o Aspekte beim Wechsel von
Rapid Link 2 auf Rapid Link 5
AP040196DE e Abmessungen X
e Parametrier & Software
e Verbindungen & Stecker
Firmware Update RASP 4.0
e (onfigurations
APO40219EN e Software Prerequisites X
e Firmware Upgrade
Yeutsche Ubersetzung folgt
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/RAPIDLINK/2_Application_Note/Deutsch/AP040080DE_Generationentausch_RA-SP_zu_RASP4.0.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/RAPIDLINK/2_Application_Note/Deutsch/AP040081DE_Generationentausch_RA-MO_zu_RAMO4.0.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/RAPIDLINK/2_Application_Note/Deutsch/AP040197DE_Generationswechsel_RASP4_zu_RASP5.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/RAPIDLINK/2_Application_Note/Deutsch/AP040198DE_Generationentausch_RAMO4_zu_RAMO5_DE.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/RAPIDLINK/2_Application_Note/English/AP040195EN_Configuration_to_Rockwell_PLC_Rapid_Link_5.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/RAPIDLINK/2_Application_Note/Deutsch/AP040196DE_Generationenwechsel_RA-SP_zu_RASP5.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/RAPIDLINK/2_Application_Note/Deutsch/AP040219EN_Firmware_Update_RASP_4.0.pdf

9 Softstarter

£
(9
Nr. Titel / Inhalt £ r
L RS
< || &
Umstellung von S801+ auf S811+
e Parametrierung per Keypad
e Parametereinstellungen DIP-Schalter
vs. Keypad
o Austausch der Gerate
Al e Beschaltung DIP-Schalter auf Keypad X
e Parameter Setup
(Operation & Protection Mode)
e S811+ Parameter
DS7 Strombegrenzung mit PKE
e Funktionen durch Verbindung von
DS7-SWD und PKE
APO39014DE o RTchtlge Proﬁlayswahl X
- e FEinstellungen fir Strombegrenzung
e Anwendungsbeispiel
o LED-Status bei Strombegrenzung
10 EMS2
£
(9
Nr. Titel / Inhalt £ | o
= | =
< LLl
Generationenwechsel EMS zu EMS2
e Abmessungen
\) APO34001DE o Geratetausch X
&Q - e  Stromeinstellung- und versorgung
e (ross Referenz
Einstellen des Motorschutzes
e Voraussetzungen X

&QO AP034002DE

o FEinstellungen iiber TwinCAT 3
e Stromeinstellungen
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https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Sofstarter/AP039013DE_Umstellung_von_S801_plus_auf_S811_plus.pdf
https://es-assets.eaton.com/DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/Sofstarter/AP039014DE_DS7_Strombegrenzung_mit_PKE.pdf
https://es-assets.eaton.com/%20DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/EMS2/AP034001DE_Generationenwechsel_EMS_zu_EMS2.pdf
https://es-assets.eaton.com/%20DRIVES/POWERXL/01_APPLICATION_NOTE/Deutsch/EMS2/AP034002DE_Einstellen_des_Motorschutzes_EMS.pdf
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Eatons Ziel ist es, zuverlassige, effiziente und sichere Stromver-
sorgung dann zu bieten, wenn sie am meisten benotigt wird. Die
Experten von Eaton verfiigen Uiber ein umfassendes Fachwissen
im Bereich Energiemanagement in verschieden Branchen und
sorgen so fur kundenspezifische, integrierte Losungen, um
anspruchsvollste Anforderungen der Kunden zu erfiillen.

Wir sind darauf fokussiett, stets die richtige Losung fr jede
Anwendung zu finden. Dabei erwarten Entscheidungstrager mehr
Als lediglich innovative Produkte. Untemehmen wenden sich an
Eaton, weil individuelle Unterstitzung und der Erfolg unserer
Kunden stehts an erster Stelle stehen. Fir mehr Informationen
Besuchen Sie: Eaton.com

Weltweite Eaton Adressen:
Eaton.com/contacts

Eaton Industries GmbH
Hein-Moeller-Str. 7- 11
D-53115 Bonn/Germany
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