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Gefahr! - Gefahrliche elektrische Spannung!

e  Gerédt spannungsfrei schalten.

e Gegen Wiedereinschalten sichern.

e Spannungsfreiheit feststellen.

e Erden und kurzschliefRen.

e Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken.

e Die fiir das Gerat angegebenen Montagehinweise (IL) sind zu beachten.

e Nur entsprechend qualifiziertes Personal gemaR EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) darf Eingriffe an die-
sem Gerat/System vornehmen.

e Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich statisch entladen, bevor Sie das Gerét beriihren.

e Die Funktionserde (FE, PES) muss an die Schutzerde (PE) oder den Potenzialausgleich angeschlossen wer-
den.

e Die Ausfuhrung dieser Verbindung liegt in der Verantwortung des Errichters.

e Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren, dass induktive und kapazitive Einstreuungen keine
Beeintrachtigung der Funktionen verursachen.

e Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite nicht zu undefinierten Zustanden fiihren kann, sind
hard- und softwareseitig entsprechende Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.

e Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung vom Nennwert dirfen die in den technischen Daten
angegebenen Toleranzgrenzen nicht (berschreiten, andernfalls sind Funktionsausfille und Gefahrenzu-
stdnde nicht auszuschlieRen.

e NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60204-1 missen in allen Betriebsarten wirksam bleiben. Entriegeln
der NOT-AUS-Einrichtungen darf keinen Wiederanlauf bewirken.

e Einbaugerate fir Gehduse oder Schranke diirfen nur im eingebauten Zustand betrieben und bedient wer-
den.

e An Orten, an denen auftretende Fehler Personen- oder Sachschaden verursachen kénnen, miissen externe
Vorkehrungen getroffen werden, die auch im Fehler- oder Storfall einen sicheren Betriebszustand gewahr-
leisten beziehungsweise erzwingen (z. B. durch unabhéangige Grenzwertschalter, mechanische Verriegelun-
gen usw.).

e Wahrend des Betriebs kdnnen die Frequenzumrichter heiRe Oberflachen besitzen.

e Das unzulassige Entfernen der erforderlichen Abdeckung, die unsachgemaRe Installation und falsche Be-
dienung von Motor oder Frequenzumrichter, kann zum Ausfall des Gerats fiihren und schwerste gesund-
heitliche Schaden oder Materialschdaden verursachen.

e Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Frequenzumrichter sind die geltenden nationalen Unfallverhi-
tungsvorschriften (z. B. BGV A3) zu beachten.

e Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzufiihren (z. B. Leitungsquer-
schnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung).

e Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur Inbetriebnahme und zur Instandhaltung dirfen nur von
qualifiziertem

e  Fachpersonal durchgefiihrt werden (IEC 60364 bzw. HD 384 oder DIN VDE 0100 und nationale Unfallverhi-
tungsvorschriften beachten).

e Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind, miissen ggf. mit zusitzlichen Uberwachungs- und
Schutzeinrichtungen gemaR den jeweils giiltigen Sicherheitsbestimmungen, z. B. Gesetz (iber technische
Arbeitsmittel, Unfallverhitungsvorschriften usw. ausgeriistet werden.

e Wahrend des Betriebs sind alle Abdeckungen und Tiiren geschlossen zu halten.

e Der Anwender muss in seiner Maschinenkonstruktion MaBnahmen beriicksichtigen, die die Folgen bei
Fehlfunktion oder Versagen des Frequenzumrichters (Erh6hung der Motordrehzahl oder plotzliches Ste-
henbleiben des Motors) begrenzen, so dass keine Gefahren fiir Personen oder Sachen verursacht werden
kénnen, z. B.: — Weitere unabhingige Einrichtungen zur Uberwachung sicherheitsrelevanter GroRen (Dreh-
zahl, Verfahrweg, Endlagen usw.). Elektrische oder nichtelektrische Schutzeinrichtungen (Verriegelungen
oder mechanische Sperren) systemumfassende Malnahmen. Nach dem Trennen der Frequenzumrichter
von der Versorgungsspannung dirfen spannungsfiihrende Gerateteile und Leistungsanschliisse wegen
moglicherweise aufgeladener Kondensatoren nicht sofort beriihrt werden. Hierzu sind die entsprechenden
Hinweisschilder auf dem Frequenzumrichter zu beachten.
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Gewabhrleistungsausschluss und Haftungsbeschrankung

Die Informationen, Empfehlungen, Beschreibungen und Sicherheitshinweise in diesem Dokument
basieren auf den Erfahrungen und Einschatzungen der Eaton Corp. Und beriicksichtigen moglicher-
weise nicht alle Eventualitaten.

Wenn Sie weitere Informationen bendtigen, wenden Sie sich bitte an ein Verkaufsbiiro von Eaton.
Der Verkauf der in diesen Unterlagen dargestellten Produkte erfolgt zu den Bedingungen und Kondi-
tionen, die in den entsprechenden Verkaufsrichtlinien von Eaton oder sonstigen vertraglichen Ver-
einbarungen zwischen Eaton und dem Kaufer enthalten sind. Es existieren keine Abreden, Vereinba-
rungen, Gewahrleistungen ausdriicklicher oder stillschweigender Art, einschlieRlich einer Gewahr-
leistung der Eignung fir einen bestimmten Zweck oder der Marktgangigkeit, auller soweit in einem
bestehenden Vertrag zwischen den Parteien ausdriicklich vereinbart. Jeder solche Vertrag stellt die
Verpflichtung von Eaton abschlieBend dar.

Der Inhalt dieses Dokumentes wird weder Bestandteil eines Vertrages zwischen den Parteien noch
fiihrt er zu dessen Anderung. Eaton (ibernimmt gegeniiber dem Kiufer oder Nutzer in keinem Fall
eine vertragliche, deliktische (einschlieRlich Fahrlassigkeit), verschuldensunabhéngige oder sonstige
Haftung fir auBergewohnliche, indirekte oder mittelbare Schiaden, Folgeschdden bzw. —verluste ir-
gendeiner Art — unter anderem einschlieRlich, aber nicht beschrankt auf Schaden an bzw. Nutzungs-
ausfalle von Geraten, Anlagen oder Stromanlagen, von Vermogensschaden, Stromausfallen, Zusatz-
kosten in Verbindung mit der Nutzung bestehender Stromanlagen, oder Schadensersatzforderungen
gegeniber dem Kaufer oder Nutzer durch deren Kunden — infolge der Verwendung der hierin enthal-
tenen Informationen, Empfehlungen und Beschreibungen. Wir behalten uns Anderungen der in die-
sem Handbuch enthaltenen Informationen vor. Fotos und Abbildungen dienen lediglich als Hinweis
und begriinden keine Verpflichtung oder Haftung seitens Eaton.
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1 Allgemeines

Bei einem Betrieb von Gerdten der Reihe PowerXL™ DG1 im Klemmenbetrieb werden die Steuerbe-
fehle Gber digitale Eingange vorgegeben. Dariiber hinaus stellt das Gerat auch digitale Ausgangssig-
nale Uber statische Ausgdnge bzw. Relais zur Verfligung, die in Gbergeordneten Steuerungen weiter-
verarbeitet werden kénnen. Die Anzahl der auf dem Grundgerat vorhandenen Ein- und Ausgange
kann im Bedarfsfall durch solche auf Erweiterungskarten erh6ht werden.

In diesem Dokument werden folgende Abkiirzungen verwendet.

e DI/ DIN = Digitale Eingdnge

e Tl =Eingang mit der Mdéglichkeit eines Thermistoranschlusses

e DO = statischer digitaler Ausgang

e RO = Relaisausgang

e VO = virtueller Ausgang. Hierbei handelt es sich um einen internen Merker, der wie ein digi-
taler Ausgang benutzt werden kann, jedoch keine Klemme belegt. Dieser Merker kann dann
im Bedarfsfall als Quelle fiir interne Steuersignale genutzt werden.

Das Grundgerat DG1 kann mit bis zu zwei Erweiterungsmodulen ausgeristet werden. Die Bestlickung
mit Ein- und Ausgangen sieht wie folgt aus:
e Grundgerat DG1
o 8 digitale Eingdnge 24 V DC in 2 Gruppen a 4 Eingdnge mit jeweils einem Bezugs-
punkt
Eingang zum Anschluss eines Thermistors (belegt 2 digitale Eingange DlI)
1 statischer Ausgang 24 V DC (Open Collector)
3 Relaisausgdnge (2 Wechsler + 1 SchlielRer)

o O O

o 2 Virtuelle Relais
e Erweiterungsmodul DXG-EXT-3RO
o 3 Relaisausgange (1 Wechsler + 2 SchlieRer)
e Erweiterungsmodul DXG-EXT-3DI3DO1T
o 3 digitale Eingdnge 24 V DC mit gemeinsamem Bezugspunkt
o Eingang zum Anschluss eines Thermistors (belegt 2 digitale Eingdnge DI)
o 3 statische Ausgange 24 V DC (Open Collector) mit gemeinsamem Bezugspunkt
e Erweiterungsmodul DXG-EXT-6DI
o 6 digitale Eingange 79 - 240 V in 2 Gruppen a 3 Eingange mit jeweils einem Bezugs-
punkt

Die Zuordnung von I/Os zu Funktionen ist Giber Parameter konfigurierbar.

Diese Application Note beschreibt
e die vorhandenen Klemmen fiir die digitalen Signale
e die Moglichkeit der Erweiterung
e die technischen Daten
e die Zuordnung von Klemmen und Funktionen

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 6
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Die Klemmleisten fiir die Steuersignale sind steckbar ausgefiihrt. Die einzelnen Klemmbldcke sind

mechanisch codiert, um eine Verwechselung zu vermeiden. Es wird empfohlen, die Anschlussleitun-

gen abgeschirmt auszufiihren und den Schirm einseitig mit Masse zu verbinden.

Die Belegung der Klemmen mit Funktionen kann durch den Benutzer der Applikation angepasst wer-

den (siehe auch Kapitel 3ff (Eingange) und 4ff (Ausgadnge)).

Die digitalen Eingange konnen sowohl mit positiver als auch mit negativer Logik benutzt werden. Die

digitalen Ausgange sind vom Typ ,,Open Collector” und schalten nach Null. In den unten stehenden

Beispielen ist die Verwendung der positiven Logik vorausgesetzt.

2.1 Grundgerat DG1

Bezeichnung Funktion Werk
13/15 +24 V DC Steuerspannung +24 'V £ 15 %, max. 250 mA
(24V) incl. Erweiterungsmodule
6/12/16 Ground Bezugspunkt fir die interne -
(GND) Sollwertspannung (+ 10 V,
Klemme 1), die Steuer-
spannung (+24 V, Klemme
13 + 15), den digitalen Aus-
gang DO1 (Klemme 14) und
die analogen Ausgange
AO01 (Klemme 17) und AO2
(Klemme 18)
20 (DIN1) Digitaleingang 1 StartStopCMD1
Quelle 1
StartStopCMD1
Quelle 2
21 (DIN2) Digitaleingang 2 Digitaler Eingang StartStopCMD2
Quelle 1
18 ...30VDC
5mA @ 24V StartStopCMD2
Quelle 2
22 (DIN3) Digitaleingang 3 ExtFehler Schlie-
- Ben 1 Quelle
S | 23 (DIN4) Digitaleingang 4 Fehler Reset
et Quelle
-‘g)" 24 (CMA) Bezugspotential A B(.ez.ugspot(-e-ntial de.r
c Digitaleingange 1 bis 4
g 7 (DIN5) Digitaleingang 5 Digitaler Ei f-Fix Auswahl BO
8 (DING) Digitaleingang 6 lgitaler Eingang f-Fix Auswahl B1
— 18...30VDC -
9 (DIN7) Digitaleingang 7 5mA @ 24V nicht belegt
10 (DINS) Digitaleingang 8 Fernsteuerung
11 (CMB) Bezugspotential B Bezugspotential der
Digitaleingdnge 5 bis 8
14 (DO1) Digitalausgang 1 Digitaler Ausgang Bereit
Open collector
50 mA max / 48 V max
AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 7
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28 (RINC) Relais 1 Offner RUN
29 (R1CM) 24VDC/6A; 48VDC/2A; Wurzel
30 (RINO) 240VDC/6A; 125VDC/0,4A | SchlieRer
32 (R2NC) Relais 2 Offner Fehler
33 (R2CM) 24VDC/6A; 48VDC/2A; Wurzel
34 (R2NO) 240VDC/6A; 125VDC/0,4A | SchlieRer
27 (R3NO) Relais 3 SchlielRer Drehzahl erreicht
31 (R3CM) 24VDC/6A; 48VDC/2A; Wurzel
240VDC/6A; 125VDC/0,4A
R R e e =

4 A A ﬂk A A A A A A RO1 RO2 RO3

” :
> ul =) 2 ol =) 2 =) 9
24 202122 23 11 7 8 910 6/12/16 13/15 14 28 29 30 32 33 34 31 27

Die digitalen Eingange sind in zwei Vierergruppen zusammengefasst, die jeweils einen gemeinsamen
Bezugspunkt haben. DIN1 bis DIN 4: Bezugspunkt CMA / DIN5 bis DIN8: Bezugspunkt CMB. Der Be-
zugspunkt ist potenzialfrei. Bei Benutzung der internen 24 V zur Vorgabe von Steuerbefehlen, muss
der jeweilige Bezugspunkt mit GND verbunden werden.

S

A ? W Y A A A 4 A
S
- 3| 2222l 3| 2/2122 2l 3| s
L._Ol ololala ULDDDD [G] + =) 4
-—_ - 0—0—0 — -0 -—0 -0 O—-— —0 —-—0-— _?_
24| 20]21|22|23 11 71 8] 9]10 12 13 14

Ansteuern Uber die interne Spannung mit Kontakten

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 8
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Der digitale Ausgang ist vom Typ ,Open Collector”. Das heilt, dass beim Aktivieren des Ausgangs
dessen Potenzial auf GND gezogen wird. Dementsprechend muss die Spannung (z.B. 24 V) direkt an
der Last angeschlossen werden. Bezugspunkt der Spannung fiir den Ausgang DO1 ist GND.

/
A A A AA A A A A A
2
NEEEEREEEEE ol 3| =
L._©l §jo =] §=) Ol Olglgla 0] + =) 4
—_ 0 O 0—0—0 — OO — =0 — 0. — . —0 —

24| 20]21|22|23 11| 7| 8| 9|10 12 13 14

] Bl
r—i—o—(’_o_o_ pR— _o_o ()_ ............. 1
. = ; 2 : > : -

S & : 3 < _
28888 28888 S 5 |
I I
. PLC / SPS -
I - — S I

Ansteuerung mit einer SPS

Bei der Ansteuerung au seiner externen Spannungsquelle, z.B. einer SPS, ist darauf zu achten, dass
der Bezugspunkt der Eingdnge mit dem Bezugspunkt der externen Spannung (hier: GND der SPS)
verbunden ist. Dabei ist es auch denkbar, die beiden Gruppen von Eingangen aus unterschiedlichen
Spannungsquellen anzusteuern.

Soll der digitale Ausgang DO1 eine SPS ansteuern, hangt die Anschaltung vom Typ der SPS ab. Bei
einer SPS mit ,Sink Logic“ kénnen DO1 und der Eingang ohne zusatzliche MaRnahmen direkt mitei-
nander verbunden werden. In Europa arbeiten die meisten SPS mit der sogenannten , Source Logic”,
bei der beim Aktivieren nicht das Potenzial gegen Null geschaltet, sondern Spannung an den Eingang
gelegt wird. In diesem Fall ist ein ,Pull up Widerstand” (im obigen Bild R1) zu verwenden, der den
Eingang auf HIGH legt, wenn DO1 nicht angesteuert ist. Eine Ansteuerung von DO1 aus dem Gerat
DG1 heraus zieht das Potenzial des SPS-Eingangs nach Null. Beim Programmieren der SPS ist zu be-
achten, dass bei einem aktiven Ausgang DO1 der Eingang der SPS LOW Signal hat.

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 9
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2.2 Erweiterungsmodule
Es kdnnen maximal zwei Erweiterungsmodule pro Grundgerat DG1

n

PO i

QQ\“...““iﬁﬁ,“ verwendet werden. Hierzu stehen zwei Steckplatze (Slot A und Slot B)

zur Verfligung.

Slot A
Slot B

2.2.1 DXG-EXT-3RO

| ''''''''''''''''''''' "'i O 81-28089(REV 006) 69841-:68!0’7\;&:“}@ | '”;.[."
| DXG-EXT-3RO i l’ "ot , % 7 5
| : 6§
| RO1 RO2 Ro3 | 5 :i:
. 4
| | 3
i | 2 é
I — o o | 55, 1
: 2 8 E (] o E o | waoff_]
1812 82 28 g °

6 7 4 5 1 2 3 | \—O

Das Erweiterungsmodul DXG-EXT-3RO beinhaltet drei zuséatzliche potentialfreie Relais-Ausgange (2
SchlieRer + 1 Wechsler). Die Funktionen der Relais sind parametrierbar.

Technische Daten
Anzahl der Relais 2 Form A (SchlieRer), 1 Form C (Wechsler)
Bemessungsstrom <2 ARMS
Betriebsspannung 250V AC; 24V DC
Schaltvermoégen 8A@24VDC,8A@ 250V AC
Mindestlast 10mA @ 5V DC
Bezeichnung | Funktion Werk
1 (NC3) Relais 3 8A@24VDC 8A@ -
o | 2 (COM3) 250V AC; 0,4 A @ 125 VDC
& | 3(NO03)
E 4 (COM2) Relais 2 S8A@24VDC,8A@ -
QI 5(NO2) 250V AC; 0,4 A @ 125 VDC
o | 6(COM1) Relais 1 8A@24VDC,8A@ -
7 (NO1) 250 V AC; 0,4 A @ 125 VDC

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 10
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2.2.2 DXG-EXT-3DI3DO1T
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Das Erweiterungsmodul DXG-EXT-3DI3DOIT beinhaltet drei zusatzliche Digitaleingdnge mit einem
gemeinsamen Bezugspunkt (CMIN, Klemme 5), drei Digitalausgdange (Open Collector, GND schaltend)
und einen Thermistoreingang. Der Thermistoranschluss belegt zwei digitale Eingdnge, so dass in die-
sem Fall nur noch ein digitaler Eingang zur Verfligung steht.

2.2.2.1 Digitale Eingdnge

Technische Daten

Anzahl der Eingdnge 3, mit gemeinsamem Bezugspunkt (CMIN, Klemme 5)

Bemessungsspannung U, 24V DC (30 V DC max.)
Low < 10 V DC, High > 18 V DC

Dauerstrom I, 5mA @ 24 VDC
Eingangswiderstand >5kQ

Eingangslogik Positive und negative Logik
Isolationsspannung 500V DC

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 11
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2.2.2.2 Digitale Ausgange

Technische Daten

Anzahl der Ausgange 3 Ausgdnge, mit gemeinsamem Bezugspunkt (CMO, Klemme 1)

Art des Ausgangs OC (Open-Collector)

Bemessungsspannung U, 24V DC

Ausgangsspannungsbereich | Max. 36 V DC

Ausgangsstrombereich Max. 50 mA pro Ausgang

Hinweis: Werden die Digitalausgdnge aus den 24 V des Grundgerates DG1 versorgt, so ist darauf zu
achten, dass die Belastbarkeit der 24 V auf 250 mA begrenzt ist. Zu betrachten ist hier die Summe
aller Ein- und Ausgange des Grundgerates DG1 und der Erweiterungsmodule. Im Bedarfsfall ist eine
externe 24 V-Versorgung vorzusehen.

2.2.2.3 Externe 24V Versorgung

Technische Daten

Bemessungsspannung U, 24V DC £10%

Strom Maximaler Strom 1 A

Schutzorgan Externe Sicherung: 1 A (kein interner Kurzschlussschutz auf DXG-EXT-
3DI3DO1T vorhanden)

2.2.2.4 Anschlussbeispiele

=N
RaN
RaN
N\

—
|

v (CMIN
~

o |DIN1

N '!D|N2[T|1+

o DIN3/TI1
| +24vDC_out

- +24 VDC_IN

Od-
<«

> Joon
DO2
Q

11

[
=]
w
-

BX.2.4 ,Thermistor Modus“
= 1: Digitaleingang

Ansteuern mit Kontakten
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BX.2.4 , Thermistor Modus*“
= 1: Digitaleingang

Siehe auch Kapitel 2.1

2.2.2.5 Thermistor

Ansteuerung mit einer SPS
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Der Anschluss eines Thermistors belegt 2 digitale Eingdnge. Die Funktion ist mit dem Parameter
BX.2.4 ,Thermistor Modus” zu aktivieren (BX.2.4 = ,1: Kaltleitereingang”). Der Status wird mit Para-
meter BX.1.6 ,, Thermistor Status” angezeigt.

Widerstand des Thermistors

Anzeige mit BX.1.6 ,, Thermistor Status”

1.8KQ bis10Q 0: Normal
>4.7KQ 1: Offen
<10Q 2: Kurz

BX.2.4 =,0: Digitaleingang”

3: Nicht konfiguriert

Parameter Name Wertebereich Werk
BX.1.6 Thermistor Status 0: Normal Nur Lesen
1: Offen
2: Kurz
3: Nicht konfiguriert
BX.2.4 Thermistor Modus 0: Digitaleingang 0
1: Kaltleitereingang

Hinweis: Der Buchstabe ,X“ in der Parameterbezeichnung ist als Platzhalter benutzt. Anstelle des

Buchstabens erscheint auf dem Display bzw. der Parametersoftware eine Zahl, die davon abhangt, in

welchem Slot (A oder B) das

Erweiterungsmodul gesteckt ist.

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os
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BX.2.4 ,Thermistor Modus”
= 1: Kaltleitereingang

Anschluss eines Thermistors

ACHTUNG: Die Frequenzumrichter der Reihe DG1 entsprechen der Norm IEC / EN 61800-5-1, die
zwischen Netzstromkreisen und Stromkreisen mit niedriger Spannung eine verstarkte Isolierung for-
dert. Innerhalb der Frequenzumrichter besteht diese Trennung zwischen dem Leistungsteil und den
Steuerklemmen. Wenn zusatzlich zum Anschluss des Thermistors auch der Digitaleingang DIN1 be-
nutzt wird, ist darauf zu achten, dass der Thermistor gegentiber der Motorwicklung verstarkt isoliert
sind, da ansonsten das Isolationssystem an dieser Stelle geschwacht wird!

2.2.2.6 Klemmenbelegung

Bezeichnung

Funktion

(24VDC_OUT)

1 (CMO) Bezugspotential der Digital- | Von 24V DC_IN, 24V DC_OUT und GND iso-
ausgange DO1 ... DO3 liert
2 (DO3) Digitalausgang 3 Open collector, 50 mA / 36 V max
3(D02) Digitalausgang 2 Open collector, 50 mA / 36 V max
H 4 (DO1) Digitalausgang 1 Open collector, 50 mA / 36 V max
8 5 (CMIN) Bezugspotential der Digital- | Von 24VDC_IN, 24VDC_OUT und GND isoliert
g eingange DIN1 ... DIN3
o | 6 (DIN3/TI1+) | Digitaleingang 3 24V DC
5 | 7(DIN2/T11-) | Digitaleingang 2 24V DC
QI 8 (DIN1) Digitaleingang 1 24V DC
O | 9(GND) Ground Bezugspunkt fur 24V DC IN/OUT
10 Interne Steuerspannung 24 V Versorgung aus dem Grundgerat DG1.

Belastbarkeit beachten! Kurzschlussfest

11 (24VDC_IN)

Externe Steuerspannung

24 V DC Eingang. Nicht kurzschlussfest.

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os
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2.2.3 DXG-EXT-6DI
Das Erweiterungsmodul DXG-EXT-6DI beinhaltet sechs zusatzliche Digitaleingdnge im Spannungsbe-
reich 79 ... 240 V AC.

Technische Daten
Anzahl der Eingange 6 Eingange, 3 pro Bezugspunkt
Eingangsspannung 240 VAC
Bemessungsfrequenz 50/ 60 Hz
Spannung “Ein” 79 ..240V AC
Ruhestrom <15mA
Spannung “Aus” 0..40VAC
Eingangslogik Positive und negative Logik
Isolationsspannung 1500V AC
[ 1
! DXG-EXT-6DI | |
| I
! : 8
| ! 7
| / ! :
i ! °
. A A A A A A A A 1 4
! ﬂ ! 3
| ! .
! I o o (%)g) AI110 11(AP)
I EE of slzjg ! N o
[ =) T o Lo P OL SOk ]
s| 8| 7|6 1| 4|3|2
1) )
79-240V AC 79240V AC
Bezeichnung Funktion
1(CMB) Bezugspotential Bezugspotenzial fur DI 4 bis 6
2 (DING) Digitalausgang 6 Digitaleingdnge, 240 V AC, 50 / 60 Hz
3 | 3(DIN5) Digitalausgang 5 ,LOW*“ < 40V AC; ,HIGH“ > 79 V AC
k| 4 (DIN4) Digitalausgang 4
g 5 (CMA) Bezugspotential Bezugspotenzial fiir DI 1 bis 3
5 1 6(DI3) Digitaleingang 3 Digitaleingdnge, 240 V AC, 50 / 60 Hz
7 (D12) Digitaleingang 2 ~LOW“ <40V AC; ,HIGH”>79 V AC
8 (DIN1) Digitaleingang 1

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 15
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3 Digitale Eingdnge

Die Frequenzumrichter der Reihe PowerXL™ DG1 sind universell einsetzbar und bieten viele Kombi-
nationsmoglichkeiten. Bei der Inbetriebnahme des Gerates wahlt man aus einer Liste von Eingdngen
aus, welcher Eingang zum Beispiel als ,,Quelle” fiir einen externen Fehler dient. Dabei kann der glei-
che Eingang mehreren Funktionen zugeordnet werden.

3.1 Parameterliste
, DI = AUS“ - Signal ist dauerhaft LOW
DI = AN“ - Signal ist dauerhaft HIGH

Parameter Name Wertebereich Werk

P3.1 StartStop Funktionl Auswahl | 0: FWD/Stop & REV/Stop 0: FWD/Stop &
: Start/Stop & FWD/REV REV/Stop

: Start/Stopl & Start/Stop2
: Puls Start & Puls Stop

: DI = AUS 2:DI1
:DI=AN

:DIl

DI2

:DI3

:DI4

DI5

DI6

:DI7

: DI8

: DI101 (DI1 auf DXG-EXT-3DI3DO1T, Slot A)
: DI1102 (D12 auf DXG-EXT-3DI3DOLT, Slot A)
: DI103 (DI3 auf DXG-EXT-3DI3DO1T, Slot A)
: DI101 (DI1 auf DXG-EXT-6DI, Slot A)

: DI102 (D12 auf DXG-EXT-6DI, Slot A)

: DI103 (D13 auf DXG-EXT-6DI, Slot A)

: DI104 (D14 auf DXG-EXT-6DI, Slot A)

: DI105 (DI5 auf DXG-EXT-6DI, Slot A)

: DI106 (DI6 auf DXG-EXT-6DI, Slot A)

: DI1201 (DI1 auf DXG-EXT-3DI3DO1T, Slot B)
: D1202 (D12 auf DXG-EXT-3DI3DO1T, Slot B)
: D1203 (DI3 auf DXG-EXT-3DI3DO1T, Slot B)
: D1201 (DI1 auf DXG-EXT-6DI, Slot B)

: D1202 (D12 auf DXG-EXT-6DI, Slot B)

: DI1203 (DI3 auf DXG-EXT-6DI, Slot B)

: DI1204 (D14 auf DXG-EXT-6DI, Slot B)

: DI1205 (DI5 auf DXG-EXT-6DI, Slot B)

: DI1206 (DI6 auf DXG-EXT-6DI, Slot B)

: Timer1 Kanal

: Timer2 Kanal

: Timer3 Kanal

: RO1 Funktion

: RO2 Funktion

: RO3 Funktion

: VO1 Funktion

1 VO2 Funktion

P3.2 StartStopCMD1 Quelle 1

CRNDURWNEOWNEO
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w
Ul
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Parameter Name Wertebereich Werk
P3.3 StartStopCMD2 Quelle 2 Siehe P3.2 3:DI2
P3.4 Thermistor Eingang 0: Digitaleingang 0: Digitaleingang
1: Kaltleitereingang
P3.5 Reverse Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.6 ExtFehler Schliefenl Quelle Siehe P3.2 4:DI3
P3.7 ExtFehler Offnen1 Quelle Siehe P3.2 1: DI=AN
P3.8 FehlerReset Quelle Siehe P3.2 5:Dl4
P3.9 Run Enable Siehe P3.2 1: DI=AN
P3.10 f-Fix Auswahl BO Siehe P3.2 6: DI5
P3.11 f-Fix Auswahl B1 Siehe P3.2 7:DI6
P3.12 f-Fix Auswahl B2 Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.13 PID1 Freigeben Siehe P3.2 1: DI=AN
P3.14 PID2 Freigeben Siehe P3.2 1: DI=AN
P3.15 t-acc/dec Auswahl BO Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.16 RampekEinfrieren Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.17 Parameterschutz Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.18 digSollwert UP Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.19 digSollwert DOWN Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.20 MotorPoti Reset Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.21 Fernsteuerung Siehe P3.2 9:DI8
P3.22 Lokale Steuerung Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.23 Fernsteuerung Auswahl BO Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.24 Motor-Datensatz Auswahl BO Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.25 Bypass Start Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.26 DC-Bremse Freigeben Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.27 SmokeMode Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.28 FireMode Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.29 f-RefFireMode Auswahl BO Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.30 PID1 Sollwert Auswahl BO Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.31 PID2 Sollwert Auswahl BO Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.32 Jog Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.33 Timer1 StartQuelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.34 Timer2 StartQuelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.35 Timer3 StartQuelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.36 Al Ref Auswahl BO Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.37 Motorl VerriegelungQuelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.38 Motor2 VerriegelungQuelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.39 Motor3 VerriegelungQuelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.40 Motor4 VerriegelungQuelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.41 Motor5 VerriegelungQuelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.42 Not-Stopp Siehe P3.2 1: DI=AN
P3.43 Uberlast Motor Bypass Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.44 FireMode Drehrichtung Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.45 StartStop Funktion2 Auswahl | 0: FWD/Stop & REV/Stop 0: FWD/Stop &
1: Start/Stop & FWD/REV REV/Stop
2: Start/Stop1 & Start/Stop2
3: Puls Start & Puls Stop
P3.46 StartStopCMD1 Quelle2 Siehe P3.2 2:DI1
P3.47 StartStopCMD2 Quelle2 Siehe P3.2 3:DI2
P3.48 ExtFehler Offnen2 Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 17
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Parameter Name Wertebereich Werk
P3.49 ExtFehler Schlieen2 Quelle Siehe P3.2 1: DI=AN
P3.50 ExtFehler Offnen3 Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.51 ExtFehler Schlieen3 Quelle Siehe P3.2 1: DI=AN
P3.55 Parametersatz Auswahl BO Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.56 Pumpenreinigung Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS
P3.57 HOA On/Off Siehe P3.2 1: DI=AN
P18.6.7 PrimePump Quelle Siehe P3.2 0: DI = AUS

3.2 Beschreibung der Parameter

Name Beschreibung

P3.1 Parameter P3.1 ,StartStop Funktionl Auswahl” weist ,StartStop-
StartStop Funktion1 Auswahl | CMD1 Quelle 1“ (P3.2) und ,StartStopCMD2 Quelle 1“ (P3.3) be-
P3.2 stimmte Funktionalitdten beim Start und beim Stopp des Antriebs
StartStopCMD1 Quelle 1 Zu.

P3.3 Details siehe Application Note AP040176DE ,DG1, Start, Stopp und
StartStopCMD2 Quelle 1 Betrieb”

P3.4 Mit der Einstellung von P3.4 wird festgelegt, ob die Eingdange DI7
Thermistor Eingang und DI8 als normale Digitaleingdnge arbeiten oder ob sie fiir einen

Kaltleiteranschluss (Thermistor) konfiguriert sind.
P3.4 = 0: Digitaleingang
P3.4 = 1: Kaltleitereingang

P3.5 Ist P3.1 ,StartStop Funktion1” =,,3: Puls Start & Puls Stop“ vorge-
Reverse wahlt, so erfolgt die Vorwahl der Drehrichtung mit dem Signal an
der durch Parameter P3.5 ,Reverse” festgelegten Quelle.

LOW (AUS) = Rechtsdrehfeld

HIGH (AN) = Linksdrehfeld

P3.6 Festlegen der Quelle, an der das Signal zur Meldung des externen
ExtFehler SchlieBenl1 Quelle | Fehlers 1 anstehen soll.

LOW (AUS) = kein Fehler

HIGH (AN) = Fehler

P3.7 Festlegen der Quelle, an der das Signal zur Meldung des externen
ExtFehler Offnen1 Quelle Fehlers 1 anstehen soll.

LOW (AUS) = Fehler

HIGH (AN) = kein Fehler

P3.8 Uber eine ansteigende Flanke (Wechsel von LOW auf HIGH) an der
FehlerReset Quelle mit P3.8 ,FehlerReset Quelle” definierten Quelle werden Fehler-
und Warnmeldungen zurlickgesetzt.

P3.9 Bestimmung der Quelle fir die Startfreigabe.
Run Enable LOW (AUS) = Startfreigabe nicht vorhanden
HIGH (AN) = Startfreigabe vorhanden
P3.10 Binar codierte Auswahl der Festfrequenz
f-Fix Auswahl BO Wert von P3.10 = 2°
Wert von P3.11 = 2*
P3.11 Wert von P3.12 = 2°

f-Fix Auswahl B1
Example: select Preset Speed 5:

P3.12 5=12°40-2"+1+2*(=1+0+4)
f-Fix Auswahl B2 P3.10 = HIGH, P3.11 = LOW, P3.12 = HIGH
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Name Beschreibung
P3.13 Quelle zur Freigabe des PID-Reglers PID1

PID1 Freigeben

LOW (AUS) = PID1 gesperrt
HIGH (AN) = PID1 freigegeben

P3.14
PID2 Freigeben

Quelle zur Freigabe des PID-Reglers PID2
LOW (AUS) = PID2 gesperrt
HIGH (AN) = PID2 freigegeben

P3.15
t-acc/dec Auswahl BO

Auswahl der Quelle, von der aus die Umschaltung zwischen den
Rampen stattfindet.

LOW = Rampe 1 (P1.3/P1.4)

HIGH = Rampe 2 (P7.13 / P7.14)

P3.16
RampetEinfrieren Quelle

Vorwahl der Quelle, mit der die Rampe eingefroren werden kann.
P3.16 = LOW (AUS) = Jede Anderung des Sollwertes wird entspre-
chend der eingestellten Rampe zeitlich verzégert an den Drehzahl-
regler weitergegeben.

P3.16 = HIGH (AN) — Der Ausgang der Rampe wird auf den Wert
eingefroren, der bei Vorgabe des HIGH-Signals vorhanden war. An-
derungen des Sollwertes, z.B. am Analogeingang, fiihren nicht zu
einer Drehzahlanderung. Wird das HIGH-Signal weggenommen,
fahrt der Antrieb mit Rampe auf die Drehzahl, die dem dann aktuel-
len Sollwert entspricht.

P3.17
Parameterschutz Quelle

LOW (AUS) = Das Andern von Parameterwerten ist méglich.
HIGH (AN) = Das Andern von Parameterwerten ist nicht méglich.

P3.18
digSollwert UP Quelle

Bestimmung der Quelle, von der aus bei einem digitalen Sollwert
der Befehl UP vorgegeben wird. Ist dieser Befehl aktiv, wird der
Drehzahlsollwert in der mit P7.7 ,t-accMotorPoti” Verstellrate
[Hz/s] erhoht. Maximaler Wert ist P1.2 ,f-max“. Bei gleichzeitiger
Vorgabe von UP und DOWN hat UP Prioritat.

LOW (AUS) = Sollwert wird nicht erhoht

HIGH (AN) = Sollwert wird erhéht

P3.19
digSollwert DOWN Quelle

Bestimmung der Quelle, von der aus bei einem digitalen Sollwert
der Befehl DOWN vorgegeben wird. Ist dieser Befehl aktiv, wird der
Drehzahlsollwert in der mit P7.7 ,t-accMotorPoti“ Verstellrate
[Hz/s] reduziert. Minimaler Wert ist P1.1 ,f-min“. Bei gleichzeitiger
Vorgabe von UP und DOWN hat UP Prioritat.

LOW (AUS) = Sollwert wird nicht reduziert

HIGH (AN) = Sollwert wird reduziert

P3.20
MotorPoti Reset

Ein HIGH-Signal an der hier spezifizierten Quelle fiihrt zum Riickset-
zen des digitalen Sollwertes auf P1.1 ,f-min“. Das Ricksetzen ist
auch bei laufendem Motor moglich. Er fahrt dann bei Vorgabe von
,MotorPoti Reset” gemal der eingestellten Verzogerungsrampe auf
die minimale Frequenz.

P3.21
Fernsteuerung

Bestimmung der Quelle, liber die die Betriebsart ,Fern” vorgewahlt
wird. Ist dieses Signal aktiv, schaltet der Antrieb in die Betriebsart
,Fern“, unabhangig davon, was mit dem Bedienfeld vorgewahlt
wurde.

LOW (AUS) = Betriebsart gemal Vorwahl am Bedienfeld

HIGH (AN) = Betriebsart ,,Fern”

Bei gleichzeitiger Vorgabe von HIGH an den Quellen von P3.21 und
P3.22 hat P3.22 , Lokale Steuerung” Vorrang.

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os
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Name Beschreibung
P3.22 Bestimmung der Quelle, (iber die die Betriebsart ,Lokal” vorgewahlt
Lokale Steuerung wird. Ist dieses Signal aktiv, schaltet der Antrieb in die Betriebsart
,Lokal“, unabhangig davon, was mit dem Bedienfeld vorgewahlt
wurde.

LOW (AUS) = Betriebsart gemald Vorwahl am Bedienfeld

HIGH (AN) = Betriebsart , Lokal”

Bei gleichzeitiger Vorgabe von HIGH an den Quellen von P3.21 und
P3.22 hat P3.22 ,Lokale Steuerung” Vorrang.

P3.23 Wahlt bei Fernbetrieb zwischen ,Fernl” und ,Fern2” aus, denen
Fernsteuerung Auswahl BO jeweils unterschiedliche Quellen fiir die Steuerbefehle und den
Sollwert zugewiesen werden kénnen.

LOW (AUS) = Fernl

HIGH (AN) = Fern2

P3.24 Vorwahl des Motor-Datensatzes
Motor-Datensatz Auswahl BO | LOW (AUS) = Motor-Datensatz 1
HIGH (AN) = Motor-Datensatz 2

P3.25 Umschaltung zwischen geregeltem Antrieb und Bypass
Bypass Start LOW (AUS) = geregelter Antrieb
HIGH (AN) = Bypass (ansteigende Flanke)
P3.26 Um eine Gleichstrombremsung durchfiihren zu konnen, ist diese

DC-Bremse Freigeben Quelle | durch ein HIGH-Signal P3.26 definierten Quelle freizugeben.
LOW (AUS) = Es findet keine DC-Bremsung statt.
HIGH (AN) = Die DC-Bremsung ist freigegeben.

P3.27 Der Smoke Mode wird aktiviert durch ein HIGH Signal an der mit
SmokeMode Quelle P3.27 ,,SmokeMode Quelle” definierten Quelle. Der Antrieb fahrt
dann mit Rampe auf die mit P15.6 ,f-Soll Rauch l6schen” vorgege-
bene Drehzahl. Bei Wegnahme des Befehls wird wieder auf die
Drehzahl fiir den Normalbetrieb umgeschaltet. In der Einstellung ,,DI
= AUS” ist der Smoke Mode deaktiviert.

LOW (AUS) = Smoke Mode deaktiviert

HIGH (AN) = Smoke Mode aktiviert

Siehe auch AP040065DE ,,DG1 Smoke Mode und Fire Mode”

P3.28 Ein Signal an der mit P3.28 definierten Quelle aktiviert den Fire Mo-
FireMode Quelle de. Er bleibt so lange aktiv, bis er zurtickgesetzt wird.

P15.1 ,FireMode Funktion“ = ,0: SchlieRer”
LOW (AUS) = Fire Mode deaktiviert
HIGH (AN) = Fire Mode aktiviert

P15.1 ,FireMode Funktion” =,,1: Offner”
LOW (AUS) = Fire Mode aktiviert
HIGH (AN) = Fire Mode deaktiviert

Siehe auch AP040065DE ,,DG1 Smoke Mode und Fire Mode”

P3.29 Auswahl der im Fire Mode benutzten Festfrequenz
f-RefFireMode Auswahl BO LOW (AUS) = ,,f-Soll 1 FireMode” (P15.4)
HIGH (AN) = ,f-Soll 2 FireMode“ (P15.5)

Siehe auch AP040065DE ,,DG1 Smoke Mode und Fire Mode”
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Name Beschreibung
P3.30 Auswahl zwischen den Kanélen Sollwert 1 und Sollwert 2 beim PID-

PID1 Sollwert Auswahl BO

Regler PID1
LOW (AUS) = Sollwert 1
HIGH (AN) = Sollwert 2

P3.31
PID2 Sollwert Auswahl BO

Auswahl zwischen den Kanalen Sollwert 1 und Sollwert 2 beim PID-
Regler PID2

LOW (AUS) = Sollwert 1

HIGH (AN) = Sollwert 2

P3.32 Vorwahl des Tipp-Betriebs (Jog)
Jog Quelle LOW (AUS) = kein Tippbetrieb

HIGH (AN) = Tippbetrieb

Der Antrieb fahrt dann mit der durch P7.6 definierten Tippfrequenz.
P3.33 Auswahl der Quelle fir die Aktivierung von Timer 1, wenn dieser

Timerl StartQuelle

ereignisgesteuert ist. Die Laufzeit fiir Timerl lasst sich mitt P19.26
einstellen. Zusatzlich muss der Timerl mit P19.27 freigegeben wer-
den.

P3.34
Timer2 StartQuelle

Auswahl der Quelle fir die Aktivierung von Timer 2, wenn dieser
ereignisgesteuert ist. Die Laufzeit fir Timer2 lasst sich mit P19.28
einstellen. Zusatzlich muss der Timer2 mit P19.29 freigegeben wer-
den.

P3.35
Timer3 StartQuelle

Auswahl der Quelle fiir die Aktivierung von Timer 3, wenn dieser
ereignisgesteuert ist. Die Laufzeit fir Timer3 lasst sich mit P19.30
einstellen. Zusatzlich muss der Timer3 mit P19.31 freigegeben wer-
den.

P3.36
Al Ref Auswahl BO

Umschaltung zwischen den Sollwertquellen All und Al2
LOW (AUS) = Analogeingang All
HIGH (AN) = Analogeingang Al2

P3.37

Motorl VerriegelungQuelle

P3.38

Motor2 VerriegelungQuelle

P3.39

Motor3 VerriegelungQuelle

P3.40

Motor4 VerriegelungQuelle

P3.41

Motor5 VerriegelungQuelle

In einem Multi-Pumpen-System mit einem geregelten und mehre-
ren ungeregelten Antrieben wird Gber P3.37 bis P3.41 zurickgemel-
det, ob die Antriebe zur Verfligung stehen und bereit sind. Diese
Funktion muss mit P18.1.7 ,Interlock freigeben” aktiviert werden.
LOW (AUS) = Antrieb steht nicht zur Verfligung

HIGH (AN) = Antrieb steht zur Verfligung

Siehe auch AP040128DE ,,DG1 in Pumpen- und Liifteranwendungen”
Hinweis: Motor 1 ist der geregelte Motor.

P3.42
Not-Stopp

Bestimmung der Quelle, liber die das Not-Stopp-Signal vorgegeben
wird. Im Auslieferungszustand des Gerates ist P3.42 = ,DI = AN“. Das
heillt, dass das Not-Stopp-Signal dauerhaft anliegt. Bei Wegnahme
des Signals trudelt der Antrieb aus und es erfolgt eine Fehlermel-
dung.

Hinweis: Bei dieser Fehlermeldung ist kein Reset-Signal erforderlich.
Sobald das Signal wieder vorhanden ist, wird die Meldung automa-
tisch zurlickgesetzt.
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P3.43 Im Bypassbetrieb wird der Motor durch ein externes Motorschutzre-

Uberlast Motor Bypass

lais Gberwacht. Ein Ausldsen dieses Motorschutzrelais kann als Feh-
lermeldung in den Antrieb Gbernommen werden. Bei ordnungsge-
maRen Betrieb muss an der mit P3.43 ,Uberlast Motor Bypass” de-
finierten Quelle ein LOW-Signal anstehen. Wechselt dieses Signal zu
HIGH, wird die Fehlermeldung ausgelost.

P3.44
FireMode Drehrichtung

Reversieren im Fire Mode. Die Quelle darf zum Zeitpunkt der Akti-
vierung des Fire Mode noch kein HIGH Potenzial haben. Ist dies
doch der Fall, findet kein Drehrichtungswechsel statt. Das Signal zur
Richtungsumkehr muss gleichzeitig oder nach dem Aktivieren des
Fire Mode gegeben werden.

LOW (AUS) = nicht reversieren

HIGH (AN) = reversieren (ansteigende Flanke)

Siehe auch AP040065DE ,,DG1 Smoke Mode und Fire Mode”

P3.45
StartStop Funktion2 Auswahl

P3.46
StartStopCMD1 Quelle2

P3.47
StartStopCMD2 Quelle2

Parameter P3.45 ,StartStop Funktion2 Auswahl” weist ,StartStop-
CMD1 Quelle 2“ (P3.46) und ,StartStopCMD2 Quelle 2“ (P3.47) be-
stimmte Funktionalitdten beim Start und beim Stopp des Antriebs
zu.

Details siehe Application Note AP040176DE ,DG1, Start, Stopp und
Betrieb”

P3.48
ExtFehler Offnen2 Quelle

Festlegen der Quelle, an der das Signal zur Meldung des externen
Fehlers 2 anstehen soll.

LOW (AUS) = kein Fehler

HIGH (AN) = Fehler

P3.49
ExtFehler SchlieBen2 Quelle

Festlegen der Quelle, an der das Signal zur Meldung des externen
Fehlers 2 anstehen soll.

LOW (AUS) = Fehler

HIGH (AN) = kein Fehler

P3.50
ExtFehler Offnen3 Quelle

Festlegen der Quelle, an der das Signal zur Meldung des externen
Fehlers 3 anstehen soll.

LOW (AUS) = kein Fehler

HIGH (AN) = Fehler

P3.51
ExtFehler SchlieBen3 Quelle

Festlegen der Quelle, an der das Signal zur Meldung des externen
Fehlers 3 anstehen soll.

LOW (AUS) = Fehler

HIGH (AN) = kein Fehler

P3.55
Parametersatz Auswahl BO

Vorwahl des Parametersatzes
LOW (AUS) = Parametersatz 1
HIGH (AN) = Parametersatz 2

P3.56
Pumpenreinigung Quelle

Wird der Parameter P3.56 ,Pumpenreinigung Quelle” auf einen
digitalen Eingang gelegt, so erfolgt die Aktivierung der Rohr-
Reinigung in einem Pumpensystem durch eine ansteigende Flanke
an der zugewiesenen Klemme (P18.1.12 = ,,4: Digitaleingang”). Der
Zyklus wird dann entsprechend den eingestellten Parametern
durchgefiihrt. Wird der Befehl wahrend des normalen Betriebs des
Frequenzumrichters gegeben, so wird dieser fiir die Zeit der Pum-
penreinigung unterbrochen. Ein weiterer Befehl auBer der anstei-
genden Flanke des Signals, z.B. Start-Signal”, ist nicht erforderlich.
Nach dem Einleiten der Pumpenreinigung kann auch dieser Befehl
weggenommen werden.
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P3.57 Ein HIGH-Signal an der mit P3.57 ,Start Sperren Quelle” definierten

Start Sperren Quelle

Quelle muss vorhanden sein, damit der Antrieb betrieben werden
kann. Fehlt dieses Signal, so kann der Antrieb nicht gestartet wer-
den bzw. fahrt mit Rampe zum Stillstand.

P18.6.7
PrimePump Quelle

Ein HIGH-Signal aktiviert die Funktion Rohrbefiillung. Das Signal
muss beim Start des Antriebs bereits vorhanden sein, sonst wird die
Rohrbefillung nicht ausgefiihrt und der Motor fahrt sofort auf die
Drehzahl, die durch den Wert am Ausgang des PID-Reglers vorgege-
ben ist. Bei einer Wegnahme des Befehls wahrend der Rohrbefiil-
lung fahrt der Antrieb ebenfalls auf die durch den PID-Regler vorge-
gebene Drehzahl.

LOW (AUS) = Rohrbefillung nicht aktiviert

HIGH (AN) = Rohrbefiillung aktiviert

Siehe auch AP040128DE ,,DG1 in Pumpen- und Lifteranwendungen”

3.3 Anzeige des Status der digitalen Eingdnge
Uber das Bedienfeld oder mit der Konfigurations-Software InControl kénnen Informationen tiber

Betriebszustdande abgefragt werden.

3.3.1 Grundgerdt DG1

Nummer Name

Beschreibung

M16 DI1 bis 3 Status Status der Digitaleingdnge 1 bis 3 im Format DI1, DI2, DI3

An = HIGH-Signal am jeweiligen Eingang
Aus = LOW-Signal am jeweiligen Eingang

M17 DI4 bis 6 Status Status der Digitaleingdnge 4 bis 6 im Format DI4, DI5, DI6

An = HIGH-Signal am jeweiligen Eingang
Aus = LOW-Signal am jeweiligen Eingang

M18 DI7 bis 8 Status Status der Digitaleingdnge 7 und 8 im Format D17, DI8

An = HIGH-Signal am jeweiligen Eingang
Aus = LOW-Signal am jeweiligen Eingang

3.3.2 Erweiterungsmodul DXG-EXT-3DI3DO1T

Nummer Name Beschreibung
BX.1.3 DI1 bis 3 Status Status der Digitaleingdnge 1 bis 3 im Format DI1, DI2, DI3
An = HIGH-Signal am jeweiligen Eingang
Aus = LOW-Signal am jeweiligen Eingang
BX.1.5 Thermistor Widerstand Widerstand eines angeschlossenen Thermistors

3.3.3 Erweiterungsmodul DXG-EXT-6DI

Nummer Name Beschreibung
BX.1.3 DI1 bis 3 Status Status der Digitaleingdnge 1 bis 3 im Format DI1, DI2, DI3
An = HIGH-Signal am jeweiligen Eingang
Aus = LOW-Signal am jeweiligen Eingang
BX.1.4 DI4 bis 6 Status Status der Digitaleingdnge 4 bis 6 im Format DI4, DI5, DI6

An = HIGH-Signal am jeweiligen Eingang
Aus = LOW-Signal am jeweiligen Eingang

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os

Seite 23



EF.T-N

2017-06-09

Powering Business Worldwide

4 Digitale Ausgdnge
Die Frequenzumrichter der Reihe PowerXL™ DG1 bieten die Moglichkeit, den digitalen Ausgangen die
jeweiligen Funktionen zuzuweisen.

Die Stati ,,aktiv“ und ,nicht aktiv“ haben dabei folgende Bedeutung:
e aktiv
o Bei einem Relaisausgang (RO) ist das Relais angezogen.
o Bei einem Digitalausgang (DO) wird das Potenzial an der entsprechenden Klemme
auf GND gezogen (Open Collector, siehe auch Kapitel 2ff).
e nicht aktiv
o Bei einem Relaisausgang (RO) ist das Relais abgefallen.
o Bei einem Digitalausgang (DO) wird das Potenzial an der entsprechenden Klemme
nicht auf GND gezogen (Open Collector, siehe auch Kapitel 2ff).

4.1 Belegung der digitalen Ausgange mit Funktionen

Die Funktion eines digitalen Ausgangs wird aus einer Liste mit mehreren Mdoglichkeiten ausgewahlt.
Es kdnnen mehrere Ausgange mit der gleichen Funktion belegt werden, jedoch nicht umgekehrt. Die
einzelnen Funktionen sind im Kapitel 4.3 beschrieben.

4.1.1 Grundgerat DG1

Die Vorwahl mit den Parametern P5.1 bis P5.6 bestimmt die Funktion die dem digitalen Ausgang
zugewiesen wird. Dariber hinaus kann man bei den Relaisausgdangen Ein- und Ausschaltverzégerun-
gen einstellen.

Wahrend die Relais RO1 und RO2 als Wechsler ausgefiihrt sind, handelt es sich beim Relais RO3 um
einen einzelnen SchlieRer. Die Funktion kann mit P5.38 ,RO3 Logik” invertiert werden.

P5.38 ,,RO3 Logik” = Nein - Bei aktivem Ausgang ist der Relaiskontakt geschlossen.
P5.38 ,RO3 Logik“ =Ja - Bei aktivem Ausgang ist der Relaiskontakt geoffnet

Hinweis: Wenn P5.38 ,,RO3 Logik” = ,Ja“ dann fallt das Relais beim Aktivieren des Ausgangs ab.
Mochte man dies mit einer Zeitverzégerung versehen, so muss in diesem Fall der Parameter P5.37
»R0O3 Ausschaltverzégerung” benutzt werden. Bei Deaktivierung ist P5.36 ,RO3 Einschaltverzoge-
rung” wirksam.

Parameter | Name Wertebereich Werk

P5.1 DO1 Funktion : Nicht verwendet 1: Bereit
: Bereit

: RUN

: Fehler

: Fehler umkehren

: Warnung

: Umgekehrt

: Drehzahl erreicht

: Frequenz null

: f-OutLevell Check
10: f-OutLevel2 Check
11: PID1 Supervision
12: PID2 Supervision

O o0 NOYULDWNEO
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Parameter | Name Wertebereich Werk

13: Ubertemperatur Gerit
14: Uberstrom U-V-W

15: DC-Uberspannung

16: Netzunterspannung
17: 4-20mA Fehler

18: Externe Bremse aktiv
19: Externe Bremse nicht aktiv
20: M-OutLevelCheck

21: f-Soll Levelcheck

22: Klemmensteuerung
23: Drehrichtung entgegen
Sollwert

24: Thermistorfehler Motor
25: FireMode

26: Im Bypass-Modus

27: Externer Fehler

28: Fernsteuerung

29: Jog Quelle

30: Ubertemperatur Motor
31: Eingangsdatenl Wert
32: Eingangsdaten2 Wert
33: Eingangsdaten3 Wert
34: Eingangsdaten4 Wert
35: StartVerzogerung

36: Timerl Status

37: Timer2 Status

38: Timer3 Status

39: Schnellstopp aktiv

40: P-OutLevelCheck

41: TempLevelCheck

42: Al Level Check

43: Motor 1 Steuerung

44: Motor 2 Steuerung

45: Motor 3 Steuerung

46: Motor 4 Steuerung

47: Motor 5 Steuerung

48: Logik erfullt

49: PID1 SleepModus

50: PID2 SleepModus

51: I-OutCheckl

52: 1-OutCheck?2

53: Al Level2 Check

54: DC-Ladekreis aktiv

55: Vorheizen Aktiv

56: Kalt Wetter Modus aktiv
57: Prime Pump Aktiv

58: Rampe 2 aktiv

59: STO Fault Output

60: Run Bypass/Drive

61: Uberlast Motor Bypass

P5.2 RO1 Funktion Siehe P5.1 2: RUN

P5.32 RO1 Einschaltverzogerung 0s..+320s Os
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Parameter | Name Wertebereich Werk
P5.33 RO1 Ausschaltverzogerung 0s..+320s Os
P5.3 RO2 Funktion Siehe P5.1 3: Fehler
P5.34 RO2 Einschaltverzogerung 0s..+320s Os
P5.35 RO2 Ausschaltverzogerung 0s..+320s Os
P5.4 RO3 Funktion Siehe P5.1 7: Drehzahl erreicht
P5.36 RO3 Einschaltverzogerung 0s..+320s Os
P5.37 RO3 Ausschaltverzogerung 0s..+320s Os
P5.38 RO3 Logik 0: Nein 0: Nein
1:Ja
P5.5 VO1 Funktion Siehe P5.1 0: Nicht verwendet
P5.6 VO2 Funktion Siehe P5.1 0: Nicht verwendet

4.1.2 Erweiterungsmodul DXG-EXT-3RO
Die Vorwahl mit den Parametern BX.2.1 bis BX.2.3 bestimmt die Funktion die den Relaisausgdngen

zugewiesen wird.

Wahrend die Relais RO1 und RO2 als SchlieRer ausgefiihrt sind, handelt es sich beim Relais RO3 um

einen Wechsler.

Parameter Name Wertebereich Werk
BX.2.1 RO1 Funktion Siehe P5.1 0: Nicht verwendet
BX.2.2 RO2 Funktion Siehe P5.1 0: Nicht verwendet
BX.2.3 RO3 Funktion Siehe P5.1 0: Nicht verwendet

Hinweis: Der Buchstabe ,X“ in der Parameterbezeichnung ist als Platzhalter benutzt. Anstelle des

Buchstabens erscheint auf dem Display bzw. der Parametersoftware eine Zahl, die davon abhangt, in

welchem Slot (A oder B) das Erweiterungsmodul gesteckt ist.

4.1.3 Erweiterungsmodul DXG-EXT-3DI3DO1T

Parameter Name Wertebereich Werk
BX.2.1 DO1 Funktion Siehe P5.1 0: Nicht verwendet
BX.2.2 DO2 Funktion Siehe P5.1 0: Nicht verwendet
BX.2.3 DO3 Funktion Siehe P5.1 0: Nicht verwendet

Hinweis: Der Buchstabe ,X“ in der Parameterbezeichnung ist als Platzhalter benutzt. Anstelle des

Buchstabens erscheint auf dem Display bzw. der Parametersoftware eine Zahl, die davon abhangt, in

welchem Slot (A oder B) das Erweiterungsmodul gesteckt ist.
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Nummer Name Beschreibung

M19 D01, VO1, V02 Status Status des Digitalausgangs DO1 und der virtuellen Relais
VO1 und VO2 im Format DO1, VO1,vO2.
An = Ausgang aktiv
Aus = Ausgang nicht aktiv

M20 RO1 bis RO3 Status Status der Ausgangsrelais im Format RO1, RO2, RO3
An = Relais angezogen
Aus = Relais abgefallen

4.2.2 Erweiterungsmodul DXG-EXT-3RO

Nummer

Name

Beschreibung

BX.1.3

RO1 bis RO3 Status

Status der Ausgangsrelais im Format RO1, RO2, RO3
An = Relais angezogen
Aus = Relais abgefallen

4.2.3 Erweiterungsmodul DXG-EXT-3DI3DO1T

Nummer

Name

Beschreibung

BX.1.4

DO1 bis 3 Status

Status der Digitalausgange DO1 bis DO3 im Format DO1,
D0O2,D03.

An = Ausgang aktiv

Aus = Ausgang nicht aktiv

4.3 Konfigurationsmoglichkeiten der digitalen Ausgange
Die im Kapitel 4.1ff aufgefiihrten Parameter bestimmen die Funktionen, die den digitalen Ausgangen

DO...,, RO... und VO... zugewiesen werden. Deren Funktionsweise ist in den folgenden Abschnitten

beschrieben.

4.3.1 Meldung von Betriebszustanden
Siehe auch Application Note AP040176DE “DG1 Start, Stopp und Betrieb”

Auswahl der Funktion

Verhalten des Ausgangs

1: Bereit

Der Ausgang ist aktiv, wenn der Antrieb betriebsbereit ist:
- mit Spannung versorgt
- keine Fehlermeldung vorhanden

2: RUN

Der Ausgang ist bei laufendem Antrieb aktiv:

- mit Spannung versorgt

- keine Fehlermeldung vorhanden

- START-Signal vorhanden bzw. Antrieb befindet sich nach der Weg-
nahme des START-Signals noch in der Verzégerungsrampe

6: Umgekehrt

Der Digitalausgang ist aktiv, wenn am Ausgang des Frequenzumrich-
ters Linksdrehfeld vorhanden ist. Beim Wechseln der Drehrichtung
andert sich der Status des Ausgangs nicht mit der Vorgabe des Be-
fehls, sondern erst dann, wenn sich das Drehfeld am Ausgang an-
dert.
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Auswahl der Funktion

Verhalten des Ausgangs

22: Klemmensteuerung

Der Ausgang ist aktiv, wenn die Steuerbefehle tiber Klemmen vor-
gegeben werden, unabhangig von der Betriebsart (,Lokal” oder
,Fern®).

23: Drehrichtung entgegen
Sollwert

Der Ausgang ist aktiv, wenn die Drehrichtung des Motors nicht mit
der durch den Sollwert bzw. Steuerbefehle vorgegebenen Drehrich-
tung Gbereinstimmt. Das ist zum Beispiel beim Reversieren der Fall.
Sobald der Befehl zum Reversieren gegeben wird, wird der Ausgang
aktiviert. Hat der Antrieb die Verzogerungsphase abgeschlossen und
beginnt in der anderen Richtung zu drehen, wird der Ausgang wie-
der deaktiviert.

25: FireMode

Der Ausgang ist aktiv, wenn das externe Signal zur Aktivierung des
Fire Modes an der mit P3.28 ,Fire Mode” definierten Quelle vor-
handen ist.

Hinweis: Das Signal meldet NICHT, ob sich der Antrieb im Fire Mode
befindet, sondern, ob das entsprechende Signal an der Klemme
vorhanden ist!

26: Im Bypass-Modus

Der Ausgang ist aktiv, wenn sich der Antrieb im Bypass-Modus be-
findet.

28: Fernsteuerung

Der Ausgang ist aktiv, wenn die Betriebsart ,Fern” vorgewahlt ist.
Gleichzeitig leuchtet die LED ,Remote” auf der Bedieneinheit.

29: Jog Quelle

Der Ausgang ist aktiv, wenn sich der Antrieb im Tipp-Betrieb (Jog)
befindet.

39: Schnellstopp aktiv

Der Ausgang ist aktiv, wenn an der mit P3.42 ,Not-Stopp” definier-
ten Quelle ein LOW-Signal anliegt.

54: DC-Ladekreis aktiv

Der Ausgang ist aktiv, wenn der DC Zwischenkreis geladen und der
Ladewiderstand Uberbriickt ist.

55: Vorheizen Aktiv

Der Ausgang ist aktiv, wenn der Vorheiz-Modus mit P9.46 aktiviert
ist und sich die Temperatur in dem mit P9.48 , T-Vorheizen Start”
und P9.49 ,T-Vorheizen Stopp” definierten Temperaturbereich be-
findet.

56: Kalt Wetter Modus Aktiv

Der Ausgang ist aktiv, wenn sich der Antrieb im Kaltwetter Modus
befindet.

Siehe auch Application Note AP040058DE ,DG1 Betrieb bei niedri-
gen Temperaturen”

58: Rampe 2 aktiv

Der Ausgang ist bei aktiver Rampe 2, eingestellt mit P7.13 ,t-acc2“
und P7.14 ,t-dec2”, aktiv.

60: RUN Bypass / Drive

Der Ausgang ist aktiv, wenn sich der Antrieb im Bypass-Modus be-
findet und der Frequenzumrichter einen START-Befehl erhalt. In
diesem Fall wird der externe Bypass liber den Ausgang angesteuert.

61: Uberlast Motor Bypass

Der Ausgang ist aktiv, wenn ein externes Ubelastrelais durch ein
HIGH-Signal an der mit P3.43 definierten Quelle eine Uberlast mel-
det. Der Ausgang bleibt so lange aktiv, bis der Fehler mit einem Re-
set-Befehl zuriickgesetzt wird.

4.3.2 Fehler- und Warnmeldungen
Bei den Auswahlmoglichkeiten ,,3: Fehler”, ,,4: Fehler umkehren” und ,,5: Warnung” handelt es sich

um Sammelmeldungen. Das heiBt, dass eine beliebige Meldung den Fehler bzw. die Warnung mel-

det.

Siehe auch Application Note AP040176DE “DG1 Start, Stopp und Betrieb”
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Auswahl der Funktion

Verhalten des Ausgangs

3: Fehler

Der Ausgang ist aktiv, wenn ein beliebiger Fehler vorliegt. Die Feh-
lermeldung muss zurilickgesetzt werden (Reset).

4: Fehler umkehren

Der Ausgang ist nicht aktiv, wenn ein beliebiger Fehler vorliegt. Die
Fehlermeldung muss zurilickgesetzt werden (Reset).

5: Warnung

Der Ausgang ist aktiv, wenn eine beliebige Warnung vorliegt. Die
Warnmeldung erlischt nach etwa 5 s. Sie kann auch zuriickgesetzt
werden (Reset).

13: Ubertemperatur Gerat

Der Ausgang wird bei einer Ubertemperatur des Gerates aktiviert.
Die Deaktivierung erfolgt mit dem Zurlicksetzen des Fehlers (Reset).

14: Uberstrom U-V-W

Der Ausgang wird bei einem erkannten Uberstrom auf der Motor-
seite aktiviert. Die Deaktivierung erfolgt mit dem Zurlicksetzen des
Fehlers (Reset).

15: DC-Uberspannung

Der Ausgang wird bei einer Uberspannung im Zwischenkreis akti-
viert. Die Deaktivierung erfolgt mit dem Zuriicksetzen des Fehlers
(Reset).

16: Netzunterspannung

Die Reaktion des Ausgangs hangt von der Einstellung des Parame-
ters P9.5 , Aktion@Netzunterspannung” ab.

P9.5 = ,,0: keine Aktion” = Der Ausgang wird nicht aktiviert.

P9.5 = ,1: Warnung” — Der Ausgang wird beim Auftreten der Net-
zunterspannung aktiviert und nach etwa 5 s automatisch oder zuvor
mit einem Reset deaktiviert.

P9.5 = ,2: Fehler” und ,3: Fehler, Austrudeln” = Der Ausgang wird
beim Auftreten der Netzunterspannung aktiviert. Die Deaktivierung
erfolgt mit dem Zurlicksetzen des Fehlers (Reset).

17: 4-20 mA Fehler

Die Reaktion des Ausgangs hangt von der Einstellung des Parame-
ters P9.1 , Aktion@4-20mA Fehler” ab.

P9.1 = ,,0: keine Aktion”“ = Der Ausgang wird nicht aktiviert.

P9.1 =,1: Warnung“ und ,,2: Warnung, Vorherige Frequenz“ und ,,3:
Warnung, Festfrequenz“ — Der Ausgang wird beim Auftreten des 4-
20 mA Fehlers Fehlers aktiviert und nach etwa 5 s automatisch oder
zuvor mit einem Reset deaktiviert.

P9.1 = ,4: Fehler” und ,,5: Fehler, Austrudeln“ — Der Ausgang wird
beim Auftreten des 4-20 mA Fehlers aktiviert. Die Deaktivierung
erfolgt mit dem Zurilicksetzen des Fehlers (Reset).

24: Thermistorfehler Motor

Diese Meldung erfolgt nur dann, wenn Kaltleitereingdnge entspre-
chend konfiguriert sind.

Die Reaktion des Ausgangs hangt von der Einstellung des Parame-
ters P9.19 , Aktion@Thermistorfehler Motor” ab.

P9.19 = ,,0: keine Aktion“ = Der Ausgang wird nicht aktiviert.

P9.19 = ,1: Warnung” — Der Ausgang wird beim Auftreten des
Thermistorfehlers aktiviert und nach etwa 5 s automatisch oder
zuvor mit einem Reset deaktiviert.

P9.19 = ,2: Fehler” und ,3: Fehler, Austrudeln” = Der Ausgang wird
beim Auftreten des Thermistorfehlers aktiviert. Die Deaktivierung
erfolgt mit dem Zurlicksetzen des Fehlers (Reset).
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Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs
27: Externer Fehler Die Reaktion des Ausgangs hangt von der Einstellung des Parame-

ters P9.3 ,,Externer Fehler” ab.

P9.3 =,,0: keine Aktion”“ = Der Ausgang wird nicht aktiviert.

P9.3 = ,1: Warnung” — Der Ausgang wird beim Auftreten des exter-
nen Fehlers aktiviert und nach etwa 5 s automatisch oder zuvor mit
einem Reset deaktiviert.

P9.3 = ,2: Fehler” und ,,3: Fehler, Austrudeln” = Der Ausgang wird
beim Auftreten des externen Fehlers aktiviert. Die Deaktivierung
erfolgt mit dem Zuriicksetzen des Fehlers (Reset).

30: Ubertemperatur Motor Die Reaktion des Ausgangs hangt von der Einstellung des Parame-
ters P9.8 , Aktion@Ubertemperatur Motor” ab.

P9.8 =,,0: keine Aktion“ = Der Ausgang wird nicht aktiviert.

P9.8 = ,1: Warnung” = Der Ausgang wird beim Auftreten der Uber-
temperaturmeldung aktiviert und nach etwa 5 s automatisch oder
zuvor mit einem Reset deaktiviert.

P9.8 = ,2: Fehler” und ,3: Fehler, Austrudeln” = Der Ausgang wird
beim Auftreten der Ubertemperaturmeldung aktiviert. Die Deakti-
vierung erfolgt mit dem Zuricksetzen des Fehlers (Reset).

59: STO Die Reaktion des Ausgangs hangt von der Einstellung des Parame-
ters P9.56 ,, Aktion@STO Abschaltung” ab.

P9.56 = ,,0: keine Aktion“ = Der Ausgang wird nicht aktiviert.

P9.56 = ,1: Warnung” — Der Ausgang wird beim Auftrennen der
Verbindung zwischen den Klemmen STO+ und STO- aktiviert und
nach etwa 5 s automatisch deaktiviert.

P9.56 = ,2: Fehler” — Der Ausgang wird beim Auftrennen der Ver-
bindung zwischen den Klemmen STO+ und STO- aktiviert. Die Deak-
tivierung erfolgt automatisch mit dem Wiederherstellen der Verbin-
dung.
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4.3.3 Uberwachung der Analogeinginge

Es gibt zwei Meldungen beziiglich einer Uberwachung der Analogeinginge , Al Level Check” und Al
Level2 Check”. Diese beiden Meldungen kénnen Analogeingangen auf dem Grundgerat DG1 zuge-
wiesen werden. Es ist auch moglich, beide Meldungen dem gleichen Analogeingang zuzuweisen.

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

42: Al Level Check Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Schwelle fir das Signal am Analogeingang Uber- bzw. unterschritten
wird. Die Einstellung des Parameters P5.21 , Al Supervision Auswahl
BO“ bestimmt, welcher Analogeingang lGiberwacht wird. Die Funktion
der Meldung hangt von der Einstellung von P5.22 , Al Levell Check”
ab.

P5.22 =,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.

P5.22 = ,1: Uberwachung der unteren Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn das Signal am Analogeingang kleiner als der mit
P5.23 , Al Level 1” eingestellte Schwellwert ist.

P5.22 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze“ = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn das Signal am Analogeingang grofRer als der mit
P5.23 ,Al Level 1 eingestellte Schwellwert ist.

P5.48 ermoglicht die Einstellung einer Hysterese.

53: Al Level2 Check Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Schwelle fir das Signal am Analogeingang lber- bzw. unterschritten
wird. Die Einstellung des Parameters P5.43 , Al Supervision2 Aus-
wahl BO“ bestimmt, welcher Analogeingang lUberwacht wird. Die
Funktion der Meldung hangt von der Einstellung von P5.44 ,Al Le-
vel2 Check” ab.

P5.44 = ,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.

P5.44 = ,1: Uberwachung der unteren Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn das Signal am Analogeingang kleiner als der mit
P5.45 ,Al Level 2“ eingestellte Schwellwert ist.

P5.44 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn das Signal am Analogeingang grofRer als der mit
P5.44 ,Al Level 2“ eingestellte Schwellwert ist.

P5.49 ermoglicht die Einstellung einer Hysterese.

Parameter Name Wertebereich Werk

P5.21 Al Supervision Auswahl BO | 0: Analogeingang 1 0

1: Analogeingang 2
P5.22 Al Levell Check 0: Keine Begrenzung 0

1: Uberwachung der unteren Grenze

2: Uberwachung der oberen Grenze
P5.23 Al Level 1 0.00 ... 100.00 % 0.00 %
P5.48 Al Checkl Hysterese 1.00...10.00 % 1.00 %
P5.43 Al Supervision2 Auswahl BO | 0: Analogeingang 1 0

1: Analogeingang 2
P5.44 Al Level2 Check 0: Keine Begrenzung 0

1: Uberwachung der unteren Grenze

2: Uberwachung der oberen Grenze
P5.45 Al Level 2 0.00 ... 100.00 % 0.00 %
P5.49 Al Check2 Hysterese 1.00 ... 10.00 % 1.00 %
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4.3.4 Drehzahl-/Frequenzabhingige Meldungen

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

7: Drehzahl erreicht Der Ausgang ist aktiv, wenn der Antrieb die mit dem Sollwert vor-
gewahlte Drehzahl erreicht hat. Der Ausgang ist nicht aktiv, bei ge-
sperrtem Gerat und wahrend Beschleunigungs- bzw. Verzogerungs-

phasen.

8: Frequenz null Der Ausgang ist aktiv, wenn die Ausgangsfrequenz 0 Hz betragt. Das
ist auch dann der Fall, wenn der Frequenzumrichter gesperrt ist.

9: f-OutLevell Check Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte

Frequenzschwelle Uber- bzw. unterschritten wird. Die Funktion
hangt von der Einstellung von P5.7 ,f-OutLevell Check” ab.

P5.7 =,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.

P5.7 = ,1: Uberwachung der unteren Grenze”“ = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn die Frequenz kleiner als der mit P5.8 ,f-OutLevell”
eingestellte Schwellwert ist. Dies ist auch dann der Fall, wenn das
Gerat gesperrt ist.

P5.7 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze“ = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn die Frequenz groBer als der mit P5.8 ,f-OutLevell”
eingestellte Schwellwert ist.

P5.50 ermoglicht die Einstellung einer Hysterese.

10: f-OutLevel2 Check Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Frequenzschwelle Uber- bzw. unterschritten wird. Die Funktion
hangt von der Einstellung von P5.9 ,f-OutLevel2 Check” ab.

P5.9 =,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.

P5.9 = ,1: Uberwachung der unteren Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn die Frequenz kleiner als der mit P5.10 ,f-OutLevel2“
eingestellte Schwellwert ist. Dies ist auch dann der Fall, wenn das
Gerat gesperrt ist.

P5.9 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze”“ = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn die Frequenz gréRer als der mit P5.10 ,f-OutLevel2“
eingestellte Schwellwert ist.

P5.51 ermoglicht die Einstellung einer Hysterese.

21: f-Soll LevelCheck Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Sollwertschwelle vor der Rampe Uber- bzw. unterschritten wird. Die
Funktion hangt von der Einstellung von P5.13 ,f-Soll LevelCheck” ab.
P5.13 =,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.

P5.13 =, 1: Uberwachung der unteren Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn der Sollwert vor der Rampe kleiner als der mit P5.14
,f-Soll Level” eingestellte Schwellwert ist. Dies ist auch dann der
Fall, wenn das Gerat gesperrt ist.

P5.13 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze” — Der Ausgang wird
aktiviert, wenn der Sollwert vor der Rampe gréRer als der mit P5.14
,f-Soll Level” eingestellte Schwellwert ist.

P5.53 ermoglicht die Einstellung einer Hysterese.
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Parameter Name Wertebereich Werk
P5.7 f-OutLevell Check 0: Keine Begrenzung 0

1: Uberwachung der unteren Grenze

2: Uberwachung der oberen Grenze
P5.8 f-OutLevell 0.00 Hz ... f-max (P1.2) 0.00 Hz
P5.50 f-OutLevell Check Hysterese 0.1..1.0Hz 0.1Hz
P5.9 f-OutLevel2 Check 0: Keine Begrenzung 0

1: Uberwachung der unteren Grenze

2: Uberwachung der oberen Grenze
P5.10 f-OutLevel2 0.00 Hz ... f-max (P1.2) 0.00 Hz
P5.51 f-OutLevel2 Check Hysterese 0.1..1.0Hz 0.1 Hz
P5.13 f-Soll LevelCheck 0: Keine Begrenzung 0

1: Uberwachung der unteren Grenze

2: Uberwachung der oberen Grenze
P5.14 f-Soll Level 0.00 Hz ... f-max (P1.2) 0.00 Hz
P5.53 f-Soll Check Hysterese 0.1..1.0Hz 0.1Hz

4.3.5 Drehmomentabhdngige Meldungen

Auswahl der Funktion

Verhalten des Ausgangs

20: M-OutLevelCheck

Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Drehmomentschwelle Giber- bzw. unterschritten wird. Die Funktion
hangt von der Einstellung von P5.11 ,M-OutLevelCheck” ab.

P5.11 = ,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.

P5.11 = ,,1: Uberwachung der unteren Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn das Drehmoment kleiner als der mit P5.12 ,M-
OutLevel” eingestellte Schwellwert ist.

P5.11 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze” — Der Ausgang wird
aktiviert, wenn das Drehmoment gréBer als der mit P5.12 ,M-
OutLevel” eingestellte Schwellwert ist.

100 % Drehmoment entspricht dem Nennmoment des angeschlos-
senen Motors aufgrund der eingegebenen Motordaten. P5.52 er-
moglicht die Einstellung einer Hysterese.

Parameter Name Wertebereich Werk
P5.11 M-OutLevelCheck 0: Keine Begrenzung 0
1: Uberwachung der unteren Grenze
2: Uberwachung der oberen Grenze
P5.12 M-OutLevel -1000 ... +1000 % 100 %
P5.52 M-OutLevel Check Hysterese 0.0..10.0% 1.0%
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4.3.6 Leistungsabhangige Meldungen

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

40: P-OutLevelCheck Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Leistungsschwelle Uber- bzw. unterschritten wird. Die Funktion
hangt von der Einstellung von P5.19 ,,P-OutLevelCheck” ab.

P5.19 = ,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.

P5.19 = ,,1: Uberwachung der unteren Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn die Leistung kleiner als der mit P5.20 , P-OutLevel”
eingestellte Schwellwert ist.

P5.19 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze
aktiviert, wenn die Leistung groRer als der mit P5.20 ,P-OutlLeve
eingestellte Schwellwert ist.

100 % Leistung entspricht der Nennleistung des angeschlossenen
Motors aufgrund der eingegebenen Motordaten. P5.55 ermoglicht
die Einstellung einer Hysterese.

“u

— Der Ausgang wird

Ill

Parameter Name Wertebereich Werk

P5.19 P-OutLevelCheck 0: Keine Begrenzung 0
1: Uberwachung der unteren Grenze
2: Uberwachung der oberen Grenze

P5.20 P-OutLevel -200.0 ... +200.0 % 0.0%

P5.55 P-OutLevel Check Hysterese 0.1..10.0% 0.1%

4.3.7 Stromabhangige Meldungen

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

51: I-OutCheck1 Diese Vorwahl ermoéglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Stromschwelle {iber- bzw. unterschritten wird. Die Funktion hangt
von der Einstellung von P5.39 ,,I-OutCheck1” ab.

P5.39 =,,0: Keine Begrenzung” = Die Funktion ist deaktiviert.

P5.39 = ,1: Uberwachung der unteren Grenze” — Der Ausgang wird
aktiviert, wenn der Strom kleiner als der mit P5.40 ,|-OutLevell”
eingestellte Schwellwert ist.

P5.39 = ,,2: Uberwachung der oberen Grenze” — Der Ausgang wird
aktiviert, wenn der Strom grofRer als der mit P5.40 , I-OutLevell”
eingestellte Schwellwert ist.

P5.46 ermoglicht die Einstellung einer Hysterese.
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Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs
52: I-OutCheck?2 Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Stromschwelle (iber- bzw. unterschritten wird. Die Funktion hangt
von der Einstellung von P5.41 ,,I-OutCheck2“ ab.
P5.41 = ,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.
P5.41 = ,1: Uberwachung der unteren Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn der Strom kleiner als der mit P5.42 ,1-OutLevel2”
eingestellte Schwellwert ist.
P5.41 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze“ = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn der Strom grofRer als der mit P5.42 ,I-OutLevel2”
eingestellte Schwellwert ist.
P5.47 ermoglicht die Einstellung einer Hysterese.
Parameter Name Wertebereich Werk
P5.39 I-OutCheck1 0: Keine Begrenzung 0
1: Uberwachung der unteren Grenze
2: Uberwachung der oberen Grenze
P5.40 I-OutLevell 0..200% l. 100 % I,
P5.46 I-Outl Check Hysterese 01..1A 0.1A
P5.41 I-OutCheck2 0: Keine Begrenzung 0
1: Uberwachung der unteren Grenze
2: Uberwachung der oberen Grenze
P5.42 I-OutLevel2 0..200% I, 100 % I,
P5.47 I-Out2 Check Hysterese 01..1A 0.1A

4.3.8 Temperaturabhangige Meldungen

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

41: TempLevelCheck Diese Vorwahl ermoglicht eine Meldung, wenn eine eingestellte
Temperaturschwelle Uber- bzw. unterschritten wird. Die Funktion
hangt von der Einstellung von P5.17 ,TempLevelCheck” ab.

P5.17 =,,0: Keine Begrenzung” — Die Funktion ist deaktiviert.

P5.17 = ,1: Uberwachung der unteren Grenze” = Der Ausgang wird
aktiviert, wenn die Temperatur niedriger als der mit P5.18 ,Kiihl-
korpertemperatur” eingestellte Schwellwert ist.

P5.17 = ,2: Uberwachung der oberen Grenze” — Der Ausgang wird
aktiviert, wenn die Temperatur hoher als der mit P5.18 ,Kuhlkorper-
temperatur” eingestellte Schwellwert ist.

P5.54 ermoglicht die Einstellung einer Hysterese.

Parameter Name Wertebereich Werk

P5.17 TemplLevelCheck 0: Keine Begrenzung 0
1: Uberwachung der unteren Grenze
2: Uberwachung der oberen Grenze

P5.18 Kihlkérpertemperatur -10...75°C 40 °C

P5.54 TempLevel Check Hysterese 0.1..10.0°C 1.0°C

AP040132DE DG1 Konfiguration der digitalen 1/Os Seite 35



EF.T-N

2017-06-09 Powering Business Worldwide

4.3.9 Uberwachung der PID-Regler
Siehe auch Application Note AP040164DE “DG1 PID-Regler”

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

11: PID1 Supervision Uberwachung der Regelabweichung des PID-Reglers PID1. Die
Uberwachung ist mit P5.24 zu aktivieren.

Der Digitalausgang ist aktiv, wenn die Abweichung flr eine mit
P5.27 definierte Zeit aulRerhalb des mit P5.25 und P5.26 festgeleg-
ten Toleranzbandes ist.

Hinweis: Die Meldung ist bei gesperrtem PID-Regler nicht aktiv

12: PID2 Supervision Uberwachung der Regelabweichung des PID-Reglers PID2. Die
Uberwachung ist mit P5.28 zu aktivieren.

Der Digitalausgang ist aktiv, wenn die Abweichung flrr eine mit
P5.31 definierte Zeit auBerhalb des mit P5.29 und P5.30 festgeleg-
ten Toleranzbandes ist.

Hinweis: Die Meldung ist bei gesperrtem PID-Regler nicht aktiv

49: PID1 SleepModus Der Ausgang ist aktiv, wenn sich der PID-Regler PID1 im Sleep-
Modus befindet.
50: PID2 SleepModus Der Ausgang ist aktiv, wenn sich der PID-Regler PID2 im Sleep-

Modus befindet.

Parameter Name Wertebereich Werk
P5.24 PID1 Supervison 0: Deaktiviert 0
(P5.28) (PID2 Supervision) 1: Aktiviert
P5.25 PID1 SupervisonMax Abhangig von der Prozessgrolie, ein- 0
(P.29) (PID2 SupervisionMax) gestellt mit den Parametern P10.4
P5.26 PID1 SupervisonMin (p11.4) und P10.7 (P11.7) 0
(P5.30) (PID2 SupervisionMin) ) ) '

P5.27 PID1 t-Verzogerung 0...3000s Os
(P5.31) Supervison

(PID2 t-Verzbgerung Supervision)

4.3.10 Status der Timer
Siehe auch Application Note AP040172DE “DG1 Echtzeituhr und Benutzung der Timer”

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

36: Timer 1 Status Der Ausgang ist wihrend der Laufzeit von t-Timer1 (P19.26) aktiv.
37: Timer 2 Status Der Ausgang ist wihrend der Laufzeit von t-Timer2 (P19.28) aktiv.
38: Timer 3 Status Der Ausgang ist wihrend der Laufzeit von t-Timer3 (P19.30) aktiv.
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4.3.11 Pumpen- / Liiftersteuerung
Siehe auch Application Note AP040128DE ,,DG1 in Pumpen- und Liiftersteuerungen”

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

35: StartVerzogerung Der Ausgang wird mit der Vorgabe des START-Befehls aktiv und star-
tet einen Hilfsantrieb, z.B. zum Offnen eines Absperrventils. Nach
einer einstellbaren Zeit oder nach einer erfolgten Riickmeldung tGber
einen digitalen Eingang startet der Antrieb. Der Ausgang wird mit
der Wegnahme des START-Befehls deaktiviert.

43: Motor 1 Steuerung Ansteuerung der ungeregelten Pumpen in einem Multi-
44: Motor 2 Steuerung Pumpensystem mit einem geregelten und mehreren ungeregelten
45: Motor 3 Steuerung Antrieben. Der jeweilige Digitalausgang ist aktiv, wenn die entspre-
46: Motor 4 Steuerung chende ungeregelte Pumpe angesteuert werden soll.

47: Motor 5 Steuerung

57: Prime Pump Aktiv Der Ausgang ist wahrend der Rohrbefillung beim Start aktiv.

4.3.12 Ansteuern einer mechanischen Bremse
Siehe auch Application Note AP040176DE “DG1 Start, Stopp und Betrieb”

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

18: Externe Bremse aktiv Der Ausgang ist aktiv, wenn die mechanische Bremse aktiv sein soll.
Der Ausgang ist nicht aktiv, wenn die mechanische Bremse geliiftet
werden soll.

19: Externe Bremse nicht | Der Ausgang ist aktiv, wenn die mechanische Bremse geliiftet wer-

aktiv den soll. Der Ausgang ist nicht aktiv, wenn die mechanische Bremse
aktiv sein soll.

4.3.13 Meldungen iiber den Feldbus

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

31: Eingangsdatenl Wert Die digitalen Ausgiange werden mit Informationen aus dem Steuer-
32: Eingangsdaten2 Wert wort, das Uber den Feldbus kommt, verkniipft. Siehe Handbuch fiir
33: Eingangsdaten3 Wert den entsprechenden Feldbus.

34: Eingangsdaten4 Wert

4.3.14 Verkniipfen von Meldungen

Auswahl der Funktion Verhalten des Ausgangs

48: Logik erfullt Zwei der im Kapitel 4.3ff aufgefihrten Meldungen kénnen logisch
verknipft werden (siehe unten). Wenn die Logik erfillt ist, wird der
Digitalausgang aktiviert.

Die zu verkniipfenden Funktionen werden mit den Parametern P6.2 ,Logik Eingang 1“ und P6.3 , Lo-
gik Eingang 2“ vorgewahlt. Beschreibung siehe Kapitel 4.3ff. Die Art der Verkniipfung hangt von der
Vorwahl mit P6.1 , Logikfunktionen auswahlen” ab:

P6.1=,0: UND“ = Es miissen beide Bedingungen erfiillt sein, bevor der Ausgang aktiv wird.

P6.1 =,1: ODER” — Es muss mindestens eine Bedingung erfiillt sein, bevor der Ausgang aktiv wird.
P6.1 = ,2: XODER” — Es muss eine Bedingung erfiillt sein, bevor der Ausgang aktiv wird. Sind zwei
Bedingungen gleichzeitig erfillt, wird der Ausgang deaktiviert.
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P6.1 =0: UND P6.1 =1: ODER P6.1 = 2: XODER
Logik Eingang Digitaler Logik Eingang Digitaler Logik Eingang Digitaler
1(P6.2) | 2(P6.3) | Ausgang | 1(P6.2) | 2(P6.3) | Ausgang | 1(P6.2) | 2(P6.3) | Ausgang
0 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 0 1 0 1 1 0 1
0 1 0 0 1 1 0 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1 0
Parameter Name Wertebereich Werk
P6.1 Logikfunktion auswahlen 0: UND 0
1: ODER
2: XODER
P6.2 Logik Eingang 1 0: Nicht verwendet 0
1: Bereit
2: RUN
3: Fehler
6: Umgekehrt
7: Warnung
8: Frequenz null
9: Klemmensteuerung

14: Run Bypass/Drive

15: Externe Bremse aktiv
16: Im Bypass-Modus

17: Drehzahl erreicht

18: Fernsteuerung

19: f-OutLevell Check

20: f-OutLevel2 Check

22: PID1 Supervision

23: PID2 Supervision

24: Ubertemperatur Gerat
28: 4-20mA Fehler

29: Uberstrom U-V-W

30: DC-Uberspannung

31: Netzunterspannung
32 M-OutLevelCheck

33: f-Soll LevelCheck

34: Drehrichtung entgegen Sollwert
35: Thermistorfehler Motor
36: Im Bypass-Modus
37:Jog Quelle

38: Ubertemperatur Motor
39: Eingangsdatenl Wert
40: Eingangsdaten2 Wert
41: Eingangsdaten3 Wert
42: Eingangsdaten4 Wert
43: StartVerzogerung

44: Timer1 Status

45: Timer2 Status

46: Timer3 Status

47: Schnellstopp aktiv

48: P-OutLevelCheck

49: TempLevelCheck

50: Al Level Check

51: Motor 1 Steuerung
52: Motor 2 Steuerung
53: Motor 3 Steuerung
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Parameter Name Wertebereich Werk
54: Motor 4 Steuerung
55: Motor 5 Steuerung
56: Logik erfullt
P6.3 Logik Eingang 2 Siehe P6.2 0

4.3.15 Konfigurationsbeispiel

Der Kontakt des Relais RO3 soll bei Fernsteuerung 2 Sekunden nach dem Erreichen der mit dem Soll-
wert eingestellten Drehzahl 6ffnen.

Der Relaisausgang RO3 ist ein SchlielRer, der beim aktivieren des Ausgangs schlieBt. Im Beispiel ist
gefordert, dass der Relaiskontakt beim Aktivieren 6ffnet. Hierzu ist P5.38 entsprechend einzustellen.
- P5.38 ,RO3 Logik“=Ja (siehe 4.1.1)

Der Relaisausgang soll dann aktiv werden, wenn eine bestimmte Logikfunktion erfillt ist (Fernsteue-
rung UND Drehzahl erreicht).
- P5.4 ,,RO3 Funktion” = 48: Logik erflllt (siehe 4.3.14)

Beide Signale sollen tber eine UND-Verkniipfung miteinander verbunden werden.
i P6.1, Logikfunktion auswahlen® = 0: UND

Die erste Bedingung ist, dass die Betriebsart ,,Fern” vorgewahlt sein soll.
nd P6.2 ,Logik Eingang 1“ = 18: Fernsteuerung (siehe 4.3.1)

Die zweite Bedingung ist, dass die vorgewahlte Drehzahl erreicht sein soll.
- P6.3 ,Logik Eingang 2“ = 17: Drehzahl erreicht (siehe 4.3.4)

Die Meldung soll nicht direkt, sondern erst nach 2 Sekunden erfolgen. Das Schalten des Ausgangsre-
lais ist entsprechend zu verzogern. Zu beachten ist hier, dass das Relais einen SchlieRerkontakt hat
und somit beim Aktivieren abféllt. Die Einstellung ist daher mit P5.37 und nicht mit P5.36 vorzuneh-
men!

- P5.37 ,,RO3 Ausschaltverzogerung” = 2 s (siehe 4.1.1)
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