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Wszystkie nazwy marek i produktéw sg znakami towarowymi lub zarejestrowanymi
znakami towarowymi nalezacymi do ich wtasciciela.

Serwis awaryjny
Prosimy o kontakt z lokalnym przedstawicielem:

Contact: Eaton.com/contacts
Service: Eaton.com/aftersales

For customers in US/Canada contact:
EatonCare Customer Support Center

Call the EatonCare Support Center if you need assistance with placing an order,
stock availability or proof of shipment, expediting an existing order, emergency
shipments, product price information, returns other than warranty returns, and
information on local distributors or sales offices.

Voice: 877-ETN-CARE (386-2273) (8:00 a.m. — 6:00 p.m. EST)
After-Hours Emergency: 800-543-7038 (6:00 p.m. — 8:00 a.m. EST)

Drives Technical Resource Center

Voice: 877-ETN-CARE (386-2273) option 2, option 6
(8:00 a.m. — 5:00 p.m. Central Time U.S. [UTC-6])
email: TRCDrives@Eaton.com

Eaton.com/drives

Oryginalna instrukcja obstugi
Niemiecka wersja tego dokumentu jest oryginalna instrukcja obstugi.

Ttumaczenie oryginalnej instrukcji obstugi
Wszystkie wydania w jezyku innym niz niemiecki sg ttumaczeniem oryginalnej
instrukcji obstugi.

1. wydanie 2016, data redakcji 08/16
2. wydanie 2016, data redakcji 11/16
3. wydanie 2022, data redakcji 05/22
© 2016 by Eaton Industries GmbH, 53105 Bonn

Autorski: Heribert Joachim, Marcel Goerentz
Redakcja:  René Wiegand

Wszystkie prawa, takze te, ktére dotycza przektadu, zastrzezone.

Zadnej czesci niniejszego podrecznika nie mozna powielaé w jakiejkolwiek formie
(druk, kserokopie, mikrofilm ani zadna inna metoda),

ani tez przetwarza¢, rozpowszechnia¢ i kopiowa¢ przy uzyciu jakichkolwiek
systemow elektronicznych bez pisemnej zgody firmy Eaton GmbH, Bonn.

Zmiany zastrzezone.
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Wskazowki bezpieczenstwa

Eaton GmbH

Niebezpieczenstwo!
Niebezpieczne napigcie elektryczne!

Przed przystapieniem do instalacji

¢ Urzadzenie odfaczy¢ od zasilania elektrycznego

e Zabezpieczy¢ przed ponownym wtgczeniem

e Sprawdzi¢ odtgczenie od zasilania elektrycznego

e Uziemié i zewrze¢

e Zastonié lub oddzieli¢ sasiadujace, pozostajace pod
napieciem cze$ci.

¢ Nalezy przestrzegaé podanych na urzadzeniu wskazéwek
montazowych (IL).

¢ Tylko odpowiednio wykwalifikowany personel zgodnie
znorma EN 50110-1/-2 (VDE 0105 cze$¢ 100) moze
dokonywa¢é ingerencji przy tym urzadzeniu/systemie.

¢ Podczas prac instalacyjnych nalezy pamigta¢ o tym, by
przed rozpoczeciem prac odprowadzi¢ od siebie tadunki
elektrostatyczne.

e Uziemienie funkcyjne (FE, PES) musi by¢ podtgczone do
uziemienia ochronnego (PE) lub do szyny wyréwnawcze;.
Wykonanie tego pofaczenia jest obowigzkiem wykonawcy
odpowiedzialnego za montaz.

* Przewody przytaczeniowe i sygnatowe nalezy podtaczyé
tak, by zaktécenia indukcyjne i pojemno$ciowe nie powo-

dowaty zadnych utrudnien w dziataniu funkcji automatyki.

¢ Urzadzenia i automatyke wraz z elementami obstugowymi
nalezy zamontowac tak, by byly one chronione przed nie-
zamierzonym uruchomieniem.

e Aby przerwanie przewodu lub zyly przy przesytaniu syg-
natow nie doprowadzato do nieokreslonych stanow w
uktadzie zautomatyzowanym, nalezy w potaczeniach
WE/WY zastosowaé odpowiednie zabezpieczenia w
sktadnikach sprzetowych i oprogramowaniu.

¢ Przy zasilaniu 24 V nalezy zapewni¢ skuteczng separacje
elektryczna niskiego napigcia. Nalezy uzywac¢ wytacznie
urzadzen sieciowych, ktére spetniaja wymagania normy
IEC 60364-4-41 wzgl. HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 czes$c¢ 410).

¢ Odchytki wzgl. r6znice w napigciu sieciowym od warto$ci
nominalnej nie powinny przekracza¢ granic tolerancji
podanych w danych technicznych, w przeciwnym
wypadku nie mozna wykluczy¢ przerw w dziataniu i
powstania stanéw niebezpiecznych.

* Urzadzenia WYLACZANIA AWARYJNEGO IEC/EN 60204-1
musza we wszystkich trybach pracy uktadu zautomatyzo-
wanego pozostawac¢ w petnej sprawnos$ci. Odryglowanie
urzadzen WYLACZANIA AWARYJNEGO nie moze powo-
dowac¢ ponownego uruchomienia.

¢ Urzadzenia dofaczane do obudowy lub szaf mozna uzyt-
kowaé wytacznie po ich prawidtowym zamontowaniu,
a pulpity i urzadzenia przeno$ne tylko przy zamknigtej
obudowie.

Nalezy przedsiewzig¢ odpowiednie $rodki ochrony aby po
wystapieniu przepigé i wytaczen w sieci przerwany pro-
gram zostat poprawnie wznowiony. Nie moga przy tym
wystapié nawet krotkotrwate stany niebezpieczne.
Jezelito konieczne powinny byé zastosowane urzadzenia
awaryjnego zatrzymania.

W miejscach, gdzie wystepujace w urzadzeniach automa-
tyki zaktécenia moga spowodowaé szkody materialne lub
zagrozenie dla ludzi, musza byé przewidziane szczegdlne
$rodki, ktére zapewnia wzgledne bezpieczenstwo w
trakcie standow awaryjnych (np.: niezalezne wytaczniki
kraicowe, mechaniczne blokady itp.)

Zgodnie z podanym stopniem ochrony przemienniki
czestotliwos$ci w trakcie pracy moga posiada¢ metalowe
elementy pod napigciem, cze$ci wirujace oraz gorace
powierzchnie.

Niedozwolone zdejmowanie wymaganych oston, niepra-
widtowa instalacja i btedna obstuga silnika lub przemien-
nika czestotliwo$ci, moze prowadzi¢ do awarii urzadzenia
i spowodowania powaznych obrazen osob lub szkéd
materialnych.

Podczas prac przy przemiennikach czestotliwo$ci znajdu-
jacych sig pod napieciem, nalezy przestrzega¢ obowiazu-
jacych krajowych przepisow w zakresie bezpieczenstwa i
higieny pracy (np. BGV 4).

Instalacje elektryczna nalezy wykona¢ zgodnie z obowia-
zujacymi przepisami (np. dotyczacymi przekrojow prze-
wodow, zabezpieczen, potaczen przewoddw ochron-
nych).

Do wszystkich prac zwigzanych z transportem, instalacja,
uruchamianiem i konserwacja nalezy wybiera¢ wytgcznie
wykwalifikowany personel (IEC 60364 wzgl. HD 384 lub
DIN VDE 0100 i krajowe przepisy o zapobieganiu
wypadkom).

Instalacje, w ktorych sa zamontowane przemienniki
czestotliwos$ci, musza by¢ wyposazone ewentualnie w
dodatkowe urzadzenia nadzorujace i ochronne, zgodne z
obowiazujgcymi przepisamibezpieczenstwa, np. ustawa o
technicznych materiatach roboczych, przepisami o zapo-
bieganiu wypadkom itp. Zmiany w przemiennikach czgsto-
tliwosci sa dozwolone jedynie za pomoca oprogramo-
wania obstugowego.

Podczas pracy wszystkie ostony i drzwi musza byé
zamkniete.



W celu ograniczenia zagrozenia dla ludzi i sprzetu uzyt-
kownik musi przewidzie¢ w rozwiazaniu $rodki ogranicza-
jace skutki awarii przemiennika (np.: wzrostu obrotéw lub
gwattownego zatrzymania silnika). Zabezpieczenie ludzi i
mienia moze odbywac sig poprzez:

— Kolejne niezalezne urzadzenia nadzorujace i
zabezpieczajace zapewniajace odpowiedni stopien
bezpieczenstwa (predkos¢ obrotowa, droga ruchu,
potozenie krancowe itp.).

— Elektryczne lub nieelektryczne urzadzenia ochronne
(ryglowanie lub blokady mechaniczne) obejmujace
dziataniem caty ukfad.

— Cze$ci czynne przemiennika czestotliwo$ci nie moga
by¢ dotkniete nawet po odtgczeniu przemiennika od
sieci zasilajacej z uwagi na tadunek zgromadzony w
kondensatorach obwodu posredniego. Odpowiednie
ostrzezenia musza byé wykonane.
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0 Informacje dotyczace tego podrecznika
0.1 Grupa docelowa

0 Informacje dotyczace tego podrecznika

0.1 Grupa docelowa

Niniejszy podrecznik zawiera szczegdtowe informacje majgce umozliwié
uzytkownikowi skonfigurowanie parametréw przemiennika czestotliwosci
serii DC1...E1 stosownie do potrzeb.

Informacje dotycza wskazanych wersji sprzetu i oprogramowania.

% Ogdlny opis (montaz, dane techniczne itd.) dotyczacy przemienni-
kow czestotliwosci serii DC1...E1 znajduje sie w podreczniku
MNO40023DE (,,instrukcja montazu”).

Niniejszy podrecznik MNO40022PL jest przeznaczony dla inzynieréw
i elektrykdéw. Do rozruchu tych urzadzen bedg konieczne praktyczna wiedza
i doswiadczenie w zakresie inzynierii elektrycznej.

Zaktadamy, ze uzytkownik zna dobrze podstawy inzynierii, obstuge instalacji i
urzadzen elektrycznych oraz potrafi czytaé rysunki techniczne.

0.2 Wykaz zmian
Data publikacji Strona  Opis Wprowadzono  Zmiana Usunieto
05/22 17-30  Konfiguracja zaciskéw sterowania v
29 P-12=12 v
31 Wykaz komunikatéw v
34 DX-COM-STICK? zastapiony przez DX-COM-STICK... v
42 Parametr P-12 e
36 Parametr e
11/16 P-12 =12: Sterowanie SWD + warto$¢ zadana, auto v
08/16 - Wydanie pierwsze

Przemiennik czestotliwosci DC1...E1 05/22 MN040022PL Eaton.com 3



0 Informacje dotyczace tego podrecznika

0.3 Konwencje zapisu

0.3 Konwencje zapisu

W podreczniku zastosowano symbole o nastepujgcym znaczeniu:

» \Wskazowki dotyczace postepowania.

0.3.1 Ostrzezenie dotyczace strat materialnych

UWAGA

Wskazuje na sytuacje potencjalnie niebezpieczng, ktéra moze
skutkowac stratami materialnymi.

0.3.2 Ostrzezenie o ryzyku odniesienia obrazen

OSTROZNIE

Ostrzezenie o sytuacjach zagrozenia mogacych spowodowaé
drobne obrazenia.

OSTRZEZENIE

Ostrzezenie o sytuacjach zagrozenia mogacych spowodowacé
powazne obrazenia lub $mier¢.

NIEBEZPIECZENSTWO

Ostrzezenie o sytuacjach zagrozenia powodujacych powazne
obrazenia lub $mierc.

0.3.3 Wskazowki

IR Z2E 20N N N —

Oznacza przydatne wskazéwki.

Wszystkie parametry okreslone w niniejszym podreczniku
dotycza wersji sprzetu i oprogramowania w nim wskazanego.

Wiecej informacji na temat opisanych tu urzadzert mozna
znalez¢ w Internecie pod adresem:

www.eaton.eu/powerx!

oraz

www.eaton.eu/documentation

4 Przemiennik czestotliwosci DC1...E1 05/22 MN040022PL Eaton.com
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1 Informacje ogolne

1.1 Grupy parametrow

1 Informacje ogdlne
1.1 Grupy parametréw

Konfiguracja funkcji przemiennika czestotliwosci DC1 odbywa sie za
posrednictwem parametrow. Parametry te dzielg sie na cztery grupy (P00-01
do P00-50, P-01 do P-14, P-15 do P-59 oraz P-60 do P-70):

Tabela 1:  Grupy parametrow

Grupy parametréw Temat

P00-01 — P00-50 Monitor

P-01 - P-14 .Podstawowe” (poziom 1)
P-15—P-59 .Rozszerzone” (poziom 2)
P-60 — P-70 ,Zaawansowane" (poziom 3)

% llustracja na kolejnej stronie (,, Struktura menu”) przedstawia
sposob przetaczania pomiedzy grupami parametrow.

Ustawienie domysine

Domyslnie (= zapisane w dostarczonym urzadzeniu) dostepna jest wytacznie
grupa parametrow 1 (poziom 1 ,,Podstawowe”).

Grupa parametrow ,, Rozszerzone” i ,Zaawansowane”

Do parametréw grupy ,,Zaawansowane” (Poziom 2) mozna przej$¢, podajac
hasto w parametrze P-14.

DomysIne hasto to:

e Dostep do grupy parametrow ,,Rozszerzone"” (Poziom 2): 101
Uzytkownicy moga zmienia¢ to hasto.
e Hasto grupy parametréw ,,Rozszerzone” mozna zmieni¢, zmieniajac

wartosé parametru P-37

e  Zaawansowane” (Poziom 3):
Dostep do grupy parametrow mozna uzyskac, podajac hasto Poziomu 2
(P-37 + 100).

Przemiennik czestotliwosci DC1...E1 05/22 MN040022PL Eaton.com



1 Informacje ogdine
1.2 Struktura menu

1.2 Struktura menu

.Podsta-
Rozszer-
zone”

~Zaawans
owane”

wowe"”

Monitor

_

Wprowadzanie hasta

Poziom 2, ,,Rozszerzony” (hasto ustawia sie przy
pomocy: P-37, hasto domysine = 101)

Przemiennik czestotliwosci DC1...E1 05/22 MN040022PL Eaton.com



2 Klawiatura
2.1 Elementy klawiatury

2 Klawiatura

2.1 Elementy klawiatury

Ponizsza ilustracja przedstawia elementy zintegrowanej klawiatury przemien-
nika czestotliwosci DC1.

4 N

D] o ] s
©©

- J

Wyswietlacz

llustracja 1: Widok klawiatury

Tabela 2:  Elementy klawiatury — Przyciski

Przycisk Polecenie Wyijasnienie
0K e (twieranie i zamykanie interfejsu parametréw

@ K Zapisywanie warto$ci parametrow
———  START e Uruchamianie przemiennika czestotliwosci!)
@ e Zmiana kierunku obrot6w?2)
—— STOP e Zatrzymywanie przemiennika czestotliwoscil)
e Reset — resetowanie po komunikacie btedu
—— UP o Zwiekszenie predkosci')

@ o Zwiekszenie wartosci parametru
———— DOWN e Zmniejszenie predkosci!)

@ e /mniejszenie warto$ci parametru

Uwaga:
1) Whytacznie jesli P-12 = 1 (jeden kierunek obrotéw) albo = 2 (dwa kierunki obrotéw)
2) Wytacznie jesli P-12 =2

Przemiennik czestotliwosci DC1...E1 05/22 MN040022PL Eaton.com 7



2 Klawiatura
2.2 Konfiguracja parametréw

2.2 Konfiguracja parametrow

Tabela 3:  Nawigacja w obrebie klawiatury

Polecenia Opis

Nacisna¢ przycisk OK i przytrzyma¢ przez dwie sekundy,
@ K aby przej$¢ do interfejsu parametrow

= Na wyswietlaczu wy$wietlany jest ostatnio uzywany

parametr.
0K

— Nacisna¢ przycisk OK, aby potwierdzié¢ zmiang wartosci

@ K parametru.

Parametry wybiera sig przyciskami A i ¥

Nacisna¢ przycisk OK.

Warto$¢ parametru zmienia sie przyciskami A i 'V

— Nacisna¢ przycisk OK i przytrzymac przez dwie sekundy,
@ K aby wyj$¢ z interfejsu parametréw

Poruszanie sig pomiedzy grupami parametréw

Parametry sg wyswietlane kolejno.

Oznacza to, ze przej$cie miedzy ostatnim parametrem
grupy parametréw spowoduje przejécie do pierwszego
parametru w kolejnej grupie parametréw, i odwrotnie.

2.3 Resetowanie parametrow (RESET)

Tabela 4:  Resetowanie parametréw (RESET)

Polecenia Opis

Przywracanie ustawien domysinych

Nacisnac przyciski A i ¥ oraz STOP

i przytrzymac przez dwie sekundy
@ —>Wszystkie parametry zostang przywrdcone do
ustawien domysinych.

Na klawiaturze zostanie wyswietlony napis
P-dEF.

Przywracanie po btedzie

Nacisna¢ przycisk STOP, aby przywréci¢ po

bledzie.

8 Przemiennik czestotliwosci DC1...E1 05/22 MN040022PL Eaton.com



2 Klawiatura
2.4 ,Rozszerzony"” zestaw parametrow

2.4 ,Rozszerzony” zestaw parametrow

Tabela 5:  Otwieranie i zamykanie zestawu parametréow ,, Rozszerzonych”

Polecenia Opis

Otworzy¢ zestaw parametréw rozszerzonych

Nacisna¢ przycisk OK i przytrzymac przez dwie sekundy,
aby przej$¢ do interfejsu parametrow
@ K = Na wyswietlaczu wySwietlany jest ostatnio uzywany

parametr.

Uzyé przyciskéw A i ¥, aby wybraé parametr P-14

®)

Nacisna¢ przycisk OK.

Aby podac hasto ustawione w parametrze P-37 (warto$¢

@ @ domyslna: 101), nalezy uzyé przyciskéw A i ¥

Nacisna¢ przycisk OK, aby potwierdzi¢

= ,Rozszerzony” zestaw parametréw (parametry > P-14
@ K oraz wySwietlane wartosci PO0-. . .) zostanie

udostgpniony.

Zamykanie , Rozszerzonego” zestawu parametréw

Aby ustawi¢ warto$¢ parametru P-14, ktéra nie odpo-

@ wiada hastu (P-37), nalezy uzy¢ przyciskow A i V.

Nacisna¢ przycisk OK, aby potwierdzié
—> Dostepne beda wytacznie parametry ,Podstawowe”,
@ K tzn. parametry od P-01 do P-14).

®)

.Rozszerzony"” zestaw parametréw (domysine ustawienie P-37
= 101) zawiera parametry od P-01 do P-59.

Parametry dodatkowe (do P-68) mozna skonfigurowaé¢ do
okreslonych zastosowan. Hasto, ktére nalezy poda¢ w P-14
réwna sie wartosci P-37 + 100.
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2 Klawiatura
2.5 Podmenu ,,Monitor”

2.5 Podmenu ,.Monitor”

10

Tabela 6:

Podmenu ,,Monitor”

Polecenia

Opis

Otwieranie podmenu ,,Monitor”

ORO

OK

Konieczne jest wiaczenie dostepu do grupy parametréw
.Rozszerzone” (Poziom 2) przy pomocy parametru P-14.

Uzyé przyciskow A i ¥, aby wybraé parametr P-00.

Nacisna¢ przycisk OK.
-> Podmenu z ustawieniami od P00-01 do P00-30 zostanie
udostepnione.

Uwaga:

Zakres parametrow z zakresu od P00-01 do P00-50 bedzie
dostepny w menu dla uzytkownikéw ,Zaawansowanych”
(Poziom 3).

Poruszanie si¢ w ramach podmenu ,,Monitor”

ORO

Uzyé przyciskow A i 'V, aby wybra¢ parametry od P00-01
do P00-30 (albo od P00-01 do P00-50 w przypadku
poziomu 3).

OK

Nacisna¢ przycisk OK, aby potwierdzi¢.

Zamykanie podmenu ,, Monitor”

0K

Nacisnac przycisk OK (w razie koniecznosci kilkukrotnie).
—> Bedzie dostepny tylko parametr P-00.

Przemiennik czestotliwosci DC1...E1
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2.6 Sterowanie przy pomocy klawiatury

2 Klawiatura
2.6 Sterowanie przy pomocy klawiatury

Tabela 7:  Sterowanie przy pomocy klawiatury
Przycisk Polecenie Wyijasnienie
0K P-12=1albo=2
@ K e P-12=1: jeden kierunek obrotéw (FWD) (do przodu)
e P-12=2: dwa kierunki obrotéw (FWD/REV) (do przodu/wstecz)
——— START Uruchamianie przemiennika czestotliwosci
A 7wigkszanie predkosci
@ @ V Zmniejszanie predkosci
——  START Zmiana kierunku obrotéw w trakcie pracy silnika
@ Uwaga:
Wyfacznie jesli P-12 =2
- 0K Zmiana wyswietlanej wartosci: A, obr./min itd.
STOP Zatrzymywanie przemiennika czestotliwosci

Uwaga:

W tym trybie konieczny jest sygnat wysokiego poziomu na zacisku 2 (DI1), petnigcy role sygnatu wtaczajacego

przemienniki czgstotliwosci DC1.
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3 Zaciski sterowania
3.1 Powigzania miedzy wejsciami/wyjsciami a zaciskami

3 Zaciski sterowania

3.1 Powigzania miedzy wejsciami/wyjSciami a zaciskami

Wejscie/wyjscie Zaciski
Wejscia

DN Zacisk 2

DI2 Zacisk 3
DI3/AI2 Zacisk 4
Dl4/AI Zacisk 6
Wyjscia

A01/D01 Zacisk 8

RO1 (przekaznik, NO) Zaciski 10/11

Mozna wybra¢ jedna z dostepnych konfiguracji zaciskbw w ustawieniach
parametru P-15.

Ustawienie (cyfrowe/analogowe) zaciskdéw 4 i 6 zostanie skonfigurowane
automatycznie w oparciu o warto$¢ okreslong w parametrze P-15.

% Patrz tez czes¢ ,, Zaciski sterowania — informacje i funkcje”
w instrukcji montazu MN040023DE.
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3 Zaciski sterowania
3.1 Powigzania miedzy wejsciami/wyjsciami a zaciskami

W dokumencie zastosowano nastepujgce skroéty:

Tabela 8:  Skroty

Skrot

Znaczenie

Al1 REF

\Wejscie analogowe Al1 (zacisk 6)

Wykorzystywane jako warto$¢ wejsciowa zadanej predkosci

e P-16: Konfiguracja (wejscie napigciowe, wejscie pradowe itd.)
e P-35: Skalowanie

e P-39: Przesunigcie

Al2 REF

Wejscie analogowe Al2 (zacisk 4)
Wykorzystywane jako wejscie wartosci zadanej predkosci.
e P-47: Konfiguracja (wejScie napigciowe, wejscie pradowe itd.)

DIR

Stuzy do wyboru kierunku obrotéw
Uzywany razem z poleceniem START.
e Niski=do przodu (FWD)

e Wysoki = do tytu (REV)

Uwaga:

Wybar kierunku obrotéw REV przy przerwanych przewodach spowoduje prace
przemiennika w kierunku przeciwnym!

Alternatywa: Uzy¢ konfiguracji z FWD/REV.

DOWN

Stuzy do zmniejszania predkosci w przypadku wybrania cyfrowej warto$ci zadanej
(P-12 =1 albo = 2). Uzywany razem z poleceniem UP.

ENA

Sygnat zezwolenia dla przemiennika czestotliwosci
Do uruchomienia wymagany jest réwniez sygnat startu (START, FWD, REV).
Po usunigeciu sygnatu ENA nastgpi wybieg napedu.

EXTFLT

Btad zewnetrzny

Umozliwia to uwzglednienie zewnetrznego sygnatu w komunikatach btedu prze-
miennika czestotliwosci. Podczas pracy na zacisku musi wystepowac sygnat
wysokiego poziomu. Sygnat niskiego poziomu powoduje wytaczenie sie przemien-
nika i wy$wietlenie komunikatu btedu E -E~ P.

FWD

Stuzy do uruchamiania przemiennika w kierunku do przodu (FWD = Forward — do
przodu)

W przypadku podania sygnatu wysokiego poziomu na dany zacisk, przemiennik
przyspieszy z wybrang rampa. Odtaczenie sygnatu spowoduje zatrzymanie przemi-
ennika. W takim przypadku doktadny sposéb zatrzymania bedzie zalezat od
wartosci ustawionej dla parametru P1-05 (tryb zatrzymania). Po zatrzymaniu prze-
miennik czestotliwosci zostanie zablokowany.

W zastosowaniach z wykorzystaniem dwaéch kierunkéw obrotéw kierunek wste-
czny mozna wybrac przy pomocy przycisku REV. FWD i REV wykluczaja sie
wzajemnie. Jesli oba sygnaty zostang podane jednoczesnie, przemiennik bedzie
zwalniat do zera z rampa szybkiego zatrzymania (P-24).

INV

Stuzy do zmiany kierunku obrotéw
Kierunek obrotéw zostanie odwrdcony zgodnie z zadang rampa:
Niski = bez odwracania, Wysoki = odwrécenie

Impuls FWD (NO)
Impuls REV (NO)
Impuls STOP (NC)

Sterowanie impulsowe

Stuzy do sterowania przemiennikiem jak obwodem stycznikéw nawrotnych

z blokada. Podczas pracy przemiennika sygnat Impuls STOP musi by¢ zawsze
obecny. W przypadku braku sygnatu nie bedzie mozliwe uruchomienie przemien-
nika / przemiennik bedzie zmniejszat predko$¢ do zera po rampie. Uruchomienie
wymaga jedynie impulsu sygnatu FWD (do przodu) albo REV (do tytu).

Nie jest konieczne ciggte podawanie sygnatéw FWD i REV w trakcie pracy.
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3 Zaciski sterowania

3.1 Powigzania miedzy wejsciami/wyjsciami a zaciskami

14

Skrot

Znaczenie

REV

Stuzy do uruchamiania przemiennika w kierunku wstecznym (REV = Reverse — do
tytu)

W przypadku podania sygnatu wysokiego poziomu na odpowiedni zacisk, przemi-
ennik przyspieszy z wybrang rampa. Odtaczenie sygnatu spowoduje zatrzymanie
przemiennika. W takim przypadku sposéb zatrzymania bedzie zalezat od warto$ci
ustawionej dla parametru P-05 (tryb zatrzymania). Po zatrzymaniu przemiennik
czestotliwosci zostanie zablokowany.

W zastosowaniach o dwach kierunkach obrotow kierunek do przodu wybiera sie
przy pomocy sygnaftu FWD. FWD i REV wykluczajg sie wzajemnie. Jesli oba
sygnaty zostang podane jednoczesnie, przemiennik bedzie zwalniat do zera

z rampa szybkiego zatrzymania (P-24).

Wybierz Al1 REF/AIZ REF

Stuzy do wyboru analogowych wartosci zadanych Al1 (zacisk 6) albo Al2 (zacisk 4)
e Al1 = Niski
e Al2 = Wysoki

Wybierz Al1 REF/f-Fix

Stuzy do wyboru pomiedzy analogowa wartoscig zadang predkosci na wejsciu
analogowym 1 (Al1 =zacisk 6) a czestotliwoscia statg. Czestotliwos¢ stata mozna
wybrac indywidualnie przy pomocy polecen Select f-Fix Bit0, Select f-Fix Bit1,
Select f-Fix Bit2.

o Niski = Analogowa warto$¢ zadana

e Wysoki = czestotliwos¢ stata

Wybierz Al1 REF/f-Fix1

Stuzy do wyboru pomigdzy analogowa wartoscia zadana predkosci na wejsciu
analogowym 1 (Al1 = zacisk 6) a czestotliwoscia statg (f-Fix1), ustawiang przy
pomocy P-20.

o Niski = Analogowa warto$¢ zadana

e Wysoki = f-Fix1

Wybierz Al1 REF/f-Fix2

Stuzy do wyboru pomiedzy analogowa wartoscia zadang predkosci na wejsciu
analogowym 1 (Al1 = zacisk 6) a czestotliwoscig stafa (f-Fix2), ustawiang przy
pomocy P-21.

e Niski = Analogowa warto$¢ zadana

o Wysoki = f-Fix2

Wybierz BUS REF/AI1 REF

Stuzy do wyboru pomigdzy warto$ciami zadanymi
o Niski = Wartos¢ zadana z magistrali
e Wysoki=Al

Wybierz BUS REF/DIG REF

Stuzy do wyboru pomiedzy warto$ciami zadanymi

o Niski = Wartos¢ zadana z magistrali

e Wysoki = czestotliwos¢ stata

Czestotliwosc statg wybiera sie indywidualnie przy pomocy polecen Select f-Fix
Bit0, Select f-Fix Bit1.

Wybierz BUS REF/f-Fix1 Stuzy do wyboru pomigdzy warto$cia zadana z magistrali i czgstotliwoscig stata 1
(f-Fix1), ustawiana przy pomocy parametru P-20
e Niski = Warto$¢ zadana z magistrali
o Wysoki = f-Fix1

Wybierz BUS REF/f-Fix4 Stuzy do wyboru pomigdzy warto$cia zadana z magistrali i czgstotliwoscia stata 4

(f-Fix4), ustawiana przy pomocy parametru P-23
e Niski = Warto$¢ zadana z magistrali
o Wysoki = f-Fix4

Wybierz DIG REF/AI1 REF

Stuzy do wyboru pomiedzy cyfrowa warto$cig zadang predkosci, ustawiang przy
pomocy klawiatury lub poleceri UP i DOWN, a analogowa wartoscig zadang Al1
REF (zacisk 6)

o Niski = cyfrowa wartos¢ zadana

o Wysoki = Al

Wybierz DIG REF/f-Fix1

Stuzy do wyboru pomiedzy cyfrowa warto$cig zadang predkosci (ustawiang przy
pomocy klawiatury lub polecer UP i DOWN) a czgstotliwoscia statg 1 (f-Fix1),
ustawiang przy pomacy P-20.

e Niski = cyfrowa warto$¢ zadana

e Wysoki = f-Fix1
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3 Zaciski sterowania
3.1 Powigzania miedzy wejsciami/wyjsciami a zaciskami

Skrot

Znaczenie

Wybierz DIG REF/f-Fix4

Stuzy do wyboru pomiedzy cyfrowa warto$cig zadang predkosci (ustawiang przy
pomocy klawiatury lub poleceri UP i DOWN) a czgstotliwoscig stata 4 (f-Fix4),
ustawiang przy pomocy P-23

e Niski = cyfrowa warto$¢ zadana

e Wysoki = f-Fix4

Wybierz f-Fix Bit0/f-Fix Bit1

Stuzy do wyboru czestotliwosci statej przy pomocy polecen cyfrowych
Czestotliwosci state od f-Fix1 do f-Fix4 definiuje sie przy pomocy parametréw P-20
do P-23.

Czestotliwos¢ Bit1 Bit0

f-Fix1 (P-20) 0 0

f-Fix2 (P-21) 0 1
f-Fix3 (P-22) 1 0
f-Fix4 (P-23) 1 1
0 = Niski
1 =Wysoki

Wybierz f-Fix/BUS REF

Stuzy do wyboru pomiedzy czestotliwoscia statg a warto$cia zadang z magistrali.
¢ Niski = Czgstotliwo$¢ stafa
¢ Wysoki = Warto$¢ zadana z magistrali

Wybierz f-Fix/DIG REF

Stuzy do wyboru pomiedzy czestotliwoscia stata a cyfrowa wartoscia zadana,
ustawiang przy pomocy klawiatury i polecen UP i DOWN.

¢ Niski = Czgstotliwo$¢ stafa

e Wysoki = Cyfrowa warto$¢ zadana

Wybierz f-Fix/f-max

Stuzy do wyboru pomiedzy czestotliwoscia stata a maksymalng predkoscia
okre$lang parametrem P-01.

¢ Niski = Czgstotliwo$¢ stafa

e \Wysoki = Predko$¢ maksymalna

Czestotliwo$¢ stata wybiera sig indywidualnie przy pomocy polecer Select f-Fix
Bit0 albo Select f-Fix Bit1.

Wybierz f-Fix2/f-Fix4

Stuzy do wyboru pomiedzy f-Fix2 a f-Fix4
e Niski=f-Fix2
e Wysoki = f-Fix4

Wybierz f-Fix4/Al1 REF

Stuzy do wyboru pomiedzy f-Fix4 a analogowa wartoscia zadana (zacisk 6)
e Niski =f-Fix4
e \Wysoki = Analogowa warto$¢ zadana

Wybierz f-Fix4/BUS REF

Stuzy do wyboru pomiedzy czestotliwoscia statg f-Fix4 (P-23) a warto$cig zadang
z magistrali

e Niski = f-Fix4

e Wysoki = Warto$¢ zadana z magistrali

Wybierz f-Fix4/DIG REF

Stuzy do wyboru pomiedzy czestotliwoscig statg f-Fix4 (P-23) a cyfrowa wartoscig
zadana, ustawiang przy pomocy klawiatury lub polecer UP i DOWN

o Niski =f-Fix4

e Wysoki = Cyfrowa warto$¢ zadana

Wybierz f-Fix4/f-Fix2

Stuzy do wyboru pomiedzy f-Fix4 a f-Fix2
e Niski = f-Fix4
o Wysoki = f-Fix2

Wybierz f-Fix4/Pl REF

Stuzy do wyboru pomiedzy czestotliwoscia statg 4 (f-Fix4) a warto$cig zadana
z wyj$cia regulatora Pl

e Niski = f-Fix4

e \Wysoki = Warto$¢ zadana z wyjscia regulatora Pl
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Skrot

Znaczenie

Wybierz tryb pozarowy/
zwykty

Funkeja trybu pozarowego umozliwia dalsza prace przemiennika czestotliwosci
w sytuacjach awaryjnych, do momentu, az jego dalsza praca przestanie by¢
mozliwa. W przypadku wyboru tego trybu sygnaty btedéw przemiennika beda
ignorowane.

o Niski = Tryb pozarowy

o Wysoki = Tryb zwykty

Wybierz Pl REF/AI1 REF

Stuzy do wyboru pomiedzy warto$ciami zadanymi
e Niski=warto$¢ zadana z wyj$cia regulatora Pl
o Wysoki=All

Wybierz Pl REF/f-Fix1

Stuzy do wyboru pomigdzy warto$ciami zadanymi
e Niski = warto$¢ zadana z wyj$cia regulatora P
e Wysoki = f-Fix1, ustawiana przy pomocy P-20

Wybierz t-dec/t-Quick-dec

To polecenie musi by¢ obecne (poziom sygnatu na odpowiednim zacisku musi by¢
wysoki) aby mozliwa byta praca przemiennika czestotliwosci.

W przypadku zdjecia sygnatu (niski poziom) urzadzenie natychmiast wykona
szybkie zatrzymanie z rampa w okre$long w P-24.

START

Stuzy do uruchamiania/zatrzymywania przemiennika

W przypadku podania sygnatu wysokiego poziomu na odpowiedni zacisk, przemi-
ennik przyspieszy z wybrang rampa. Zdjecie sygnatu spowoduje zatrzymanie prze-
miennika. W takim przypadku doktadny sposéb zatrzymania bedzie zalezat od
wartosci ustawionej w P-05 (tryb zatrzymania). Po zatrzymaniu przemiennik
czestotliwosci zostanie zablokowany.

W zastosowaniach z dwoma kierunkami obrotéw kierunki sg wybierane przy
pomocy polecen DIR i INV.

START INV

W zastosowaniach, w ktdrych klawiatura stuzy do wprowadzania wartosci
zadanej: Przy zastosowaniu polecenia START przemiennik rozpocznie prace
w ostatnio wybranym kierunku obrotéw. Jesli do uruchomienia przemiennika
zostanie wykorzystane polecenie START INV, przemiennik rozpocznie prace
w przeciwnym kierunku.

upP

Stuzy do zwigkszania predkosci w przypadku wybrania cyfrowej wartosci zadanej
(P-12 =1 albo = 2). Uzywany razem z poleceniem DOWN.
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3 Zaciski sterowania

3.2 Konfiguracja zaciskow sterowania

3.2.1 P-12 = 0: Lokalnie — sterowanie i wartos¢ zadana przy pomocy wejs¢ cyfrowych

i analogowych

Tabela 9:  P-12 = 0: Lokalnie — sterowanie i warto$¢ zadana przy pomocy wejs¢ cyfrowych
i analogowych

P-15 DI DI2 DI3/Al2 DI4/AI

(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 START DIR Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
1 FWD Wybierz Al1 REF/f-Fix Wybierz f-Fix Bit0 Al1 REF
2 FWD Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1 Wybierz f-Fix/f-max
3 FWD Wybierz Al1 REF/f-Fix1 EXTFLT Al1 REF
4 FWD Wybierz Al1 REF/AIZ REF Al2 REF Al1 REF
5 FWD REV Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
6 START DIR EXTFLT Al1 REF
7 FWD REV EXTFLT Al1 REF
8 START DIR Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1

FWD REV Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
10 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
1 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) Impuls REV (NO) Al1 REF
12 FWD Wyhdr t-dec/t-QuickDec Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
13 FWD Wybierz f-Fix Bit0 EXTFLT Wybierz f-Fix Bit1
14 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) Impuls REV (NO) Wybierz DIG REF/f-Fix1
15 FWD Wybierz f-Fix4/Al1 REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Al1 REF
16 FWD Wybierz f-Fix4/f-Fix2 Wybierz tryb pozarowy/zwykly  DIR
17 FWD Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz tryb pozarowy/zwykly ~ Wybierz f-Fix Bit1

Warto$¢ zadana i polecenia sterowania sg ustawiane przez magistrale.
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3 Zaciski sterowania
3.2 Konfiguracja zaciskdw sterowania

3.2.2 P-12 = 1: Lokalnie — sterowanie i cyfrowa wartos¢ zadana za pomoca klawiatury,
jeden kierunek obrotow

Tabela 10: P-12 = 1: Lokalnie — sterowanie i cyfrowa warto$¢ zadana za pomoca klawiatury,
jeden kierunek obrotow

P-15 D1 DI2 DI3/AI2 DI4/AI1
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 START up DOWN DIR
1 START up DOWN DIR
2 FWD up DOWN Wybierz DIG REF/f-Fix1
3 FWD up EXTFLT DOWN
4 START up Wybierz DIG REF/AI1 REF Al REF
5 START up DOWN DIR
6 START DIR EXTFLT Wybierz DIG REF/f-Fix1
7 FWD REV EXTFLT Wybierz DIG REF/f-Fix1
8 START up DOWN DIR
9 START up DOWN DIR
10 START up DOWN DIR
" START up DOWN DIR
12 START up DOWN DIR
13 FWD Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 START up DOWN DIR
15 FWD Wyhbierz f-Fix/DIG REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Wybierz f-Fix4/f-Fix2
16 FWD Wybierz f-Fix4/DIG REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty ~ DIR
17 FWD Wybierz DIG REF/f-Fix4 Wybierz tryb pozarowy/zwykty ~ DIR

Wartos¢ zadang ustawia sie za pomocg klawiatury = cyfrowa wartosé
zadana. Przyciski strzatek stuza do ustawienia wartosci zadane;.
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3 Zaciski sterowania
3.2 Konfiguracja zaciskow sterowania

3.2.3 P-12 = 2: Lokalnie — sterowanie i cyfrowa wartos¢ zadana za pomoca klawiatury,
dwa kierunki obrotow

Tabela 11: P-12 = 2: Lokalnie — sterowanie i cyfrowa warto$¢ zadana za pomoca klawiatury,
dwa kierunki obrotow

P-15 DI Di2 DI3/Al2 DI4/AI

(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 START upP DOWN DIR
1 START upP DOWN DIR
2 FWD upP DOWN Wybierz DIG REF/f-Fix1
3 FWD upP EXTFLT DOWN
4 START upP Wybierz DIG REF/AI1 REF Al1 REF
5 START upP DOWN DIR
6 START DIR EXTFLT Wybierz DIG REF/f-Fix1
7 FWD REV EXTFLT Wybierz DIG REF/f-Fix1
8 START upP DOWN DIR

START upP DOWN DIR
10 START upP DOWN DIR
" START upP DOWN DIR
12 START upP DOWN DIR
13 FWD Brak funkgji EXTFLT Brak funkgji
14 START upP DOWN DIR
15 FWD Wybierz f-Fix/DIG REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty — Wybierz f-Fix4/f-Fix2
16 FWD Wybierz f-Fix4/DIG REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty ~ DIR
17 FWD Wybierz DIG REF/f-Fix4 Wybierz tryb pozarowy/zwykty ~ DIR

Wartos¢ zadang ustawia sie za pomoca klawiatury = cyfrowa wartosé
zadana. Przyciski strzatek stuza do ustawienia wartosci zadanej.

P-12 = 2: Jezeli silnik pracuje, ponowne nacisniecie zielonego przycisku
spowoduje zmiane kierunku jego obrotéw. Po wytgczeniu jednostki zostanie
zapamietany ostatni kierunek obrotéw.
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3 Zaciski sterowania
3.2 Konfiguracja zaciskdw sterowania

3.2.4 P-12 = 3: Modbus — wewnetrzne rampy przyspieszania i zwalniania, sterowanie przez
magistrale

Tabela 12: Modbus — wewnetrzne rampy przyspieszania i zwalniania, sterowanie przez

magistrale

P-15 D1 DI2 DI3/AI2 DI4/AI1
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
1 Niedozwolone Niedozwolone Niedozwolone Niedozwolone
2 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
3 START Wybierz BUS REF/f-Fix1 EXTFLT Brak funkcji
4 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
5 START Wybierz f-Fix/BUS REF Wybierz f-Fix1/f-Fix2 Brak funkcji
6 START Wybierz BUS REF/AI1 REF EXTFLT Al REF
7 START Wybierz BUS REF/DIG REF EXTFLT Brak funkcji
8 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
9 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
10 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
" START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
12 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
15 FWD Wybierz f-Fix/BUS REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Wybierz f-Fix4/f-Fix2
16 FWD Wyhbierz f-Fix4/BUS REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
17 FWD Wybierz DIG REF/f-Fix4 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
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3 Zaciski sterowania

3.2 Konfiguracja zaciskow sterowania

3.2.5 P-12 = 4: Modbus — sterowanie, wartos¢ zadana i rampy przez magistrale

Tabela 13: P-12 = 4: Modbus - sterowanie, warto$¢ zadana i rampy przez magistrale

P-15 DI DI2 DI3/Al2 DI4/AI
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Z2acisk 4) (Zacisk 6)

0 START Brak funkgji Brak funkcji Brak funkgji

1 Niedozwolone Niedozwolone Niedozwolone Niedozwolone

2 START Brak funkgji Brak funkcji Brak funkgji

3 START Wybierz BUS REF/f-Fix1 EXTFLT Brak funkcji

4 START Brak funkgji Brak funkcji Brak funkgji

5 Niedozwolone Niedozwolone Niedozwolone Niedozwolone

6 START Wybierz BUS REF/AI1 REF EXTFLT Al1 REF

7 START Wybierz BUS REF/DIG REF EXTFLT Brak funkcji

8 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji
START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji

10 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji

1 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji

12 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji

13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji

14 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji

15 FWD Wybierz f-Fix/BUS REF Wybierz tryb pozarowy/zwykly  Wybierz f-Fix4/f-Fix2

16 FWD Wybierz f-Fix4/BUS REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji

17 FWD Wybierz DIG REF/f-Fix4 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
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3 Zaciski sterowania
3.2 Konfiguracja zaciskdw sterowania

3.2.6 P-12 = 5: Lokalnie - regulator PI

Tabela 14: P-12 = 5: Lokalnie — regulator PI

P-15 DI DI2 DI3/AI2 DI4/AI
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkgji Brak funkcji
1 FWD Wybierz Pl REF/AI1 REF Brak funkcji Al1 REF
2 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkgji Brak funkcji
3 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkgji Sprzezenie zwrotne Pl
4 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) Brak funkcji Brak funkcji
5 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji
6 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) EXTFLT Brak funkcji
7 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Sprzezenie zwrotne Pl
8 START FWD/REV Al2 REF Brak funkcji
9 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
10 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
" FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
12 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
15 FWD Wybierz f-Fix4/Pl REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
16" FWD Wybierz f-Fix4/f-Fix2 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
171 FWD Wybierz f-Fix2/f-Fix4 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji

1) Jezeli P-15=16 albo 17, czestotliwosci state beda wiaczone tylko w trybie pozarowym.
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3.2.7 P-12 = 6: Lokalnie - regulator Pl z sumowaniem Al1

Tabela 15: P-12 = 6: Lokalnie — regulator Pl z sumowaniem Al1

3 Zaciski sterowania
3.2 Konfiguracja zaciskow sterowania

P-15 DI DI2 DI3/Al2 DI4/AI
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkgji
1 FWD Wybierz P REF/AI1 REF Brak funkcji Al1 REF
2 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkgji
3 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Sprzezenie zwrotne Pl
4 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) Brak funkcji Brak funkgji
5 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) PI REF/f-Fix1 Brak funkcji
6 Impuls FWD (NO) Impuls STOP (NC) EXTFLT Brak funkgji
7 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Sprzezenie zwrotne Pl
8 START FWD/REV Al2 REF Brak funkcji
FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
10 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
1 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
12 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 FWD Wybierz Pl REF/f-Fix1 Brak funkcji Brak funkcji
15 FWD Wybierz f-Fix4/P| REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
16" FWD Wybierz f-Fix4/f-Fix2 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
171 FWD Wybierz f-Fix2/f-Fix4 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji

1) Jezeli P-15=16 albo 17, czestotliwosci state beda wiaczone tylko w trybie pozarowym.
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3 Zaciski sterowania
3.2 Konfiguracja zaciskdw sterowania

3.2.8 P-12 = 7: CANopen — wewnetrzne rampy przyspieszania i zwalniania, sterowanie przez
magistrale

Tabela 16: P-12 = 7: CANopen — wewnetrzne rampy przyspieszania i zwalniania, sterowanie
przez magistrale

P-15 D1 DI2 DI3/AI2 DI4/AI1
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
1 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
2 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
3 START Wybierz BUS REF/f-Fix EXTFLT Brak funkcji
4 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
5 START Wybierz BUS REF/f-Fix Wybierz f-Fix1/f-Fix2 Brak funkcji
6 START Wybierz BUS REF/AI1 REF EXTFLT Al REF
7 START Wybierz BUS REF/DIG REF EXTFLT Brak funkcji
8 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
9 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
10 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
" START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
12 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 START Brak funkcji Brak funkgji Brak funkcji
15 FWD Wybierz f-Fix/BUS REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Wybierz f-Fix4/f-Fix2
16 FWD Wyhbierz f-Fix4/BUS REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
17 FWD Wybierz BUS REF/f-Fix4 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
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3 Zaciski sterowania
3.2 Konfiguracja zaciskow sterowania

3.2.9 P-12 = 8: CANOpen — sterowanie, wartos¢ zadana i rampy przez magistrale

Tabela 17: P-12 = 8: CANOpen - sterowanie, warto$¢ zadana i rampy przez magistrale

P-15 DI DI2 DI3/Al2 DI4/AI
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Z2acisk 4) (Zacisk 6)
0 START Brak funkgji Brak funkcji Brak funkgji
1 START Brak funkgji Brak funkcji Brak funkgji
2 START Brak funkgji Brak funkcji Brak funkgji
3 START Wybierz BUS REF/f-Fix1 EXTFLT Brak funkcji
4 START Brak funkgji Brak funkcji Brak funkgji
5 START Wybierz BUS REF/f-Fix1 Wyhbierz f-Fix1/f-Fix2 Brak funkcji
6 START Wybierz BUS REF/AI1 REF EXTFLT Al1 REF
7 START Wybierz BUS REF/DIG REF EXTFLT Brak funkcji
8 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji
START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji
10 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji
1 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji
12 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji
13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 START Brak funkcji Brak funkcji Brak funkcji
15 FWD Wybierz f-Fix/BUS REF Wybierz tryb pozarowy/zwykly  Wybierz f-Fix4/f-Fix2
16 FWD Wybierz f-Fix4/BUS REF Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
17 FWD Wybierz BUS REF/f-Fix4 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
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3 Zaciski sterowania

3.2 Konfiguracja zaciskdw sterowania

3.2.10 P-12 = 9: ProfiDrive — sterowanie i wartos¢ zadana przez magistrale

26

Tabela 18: P-12 = 9: ProfiDrive — sterowanie i warto$¢ zadana przez magistrale

P-15 DI DI2 DI3/AI2 DI4/AI
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
1 START Wybierz Al1 REF/f-Fix Wybierz f-Fix1/f-Fix2 Al1 REF
2 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1 Wybierz f-Fix/ predk. maks.
3 START Wybierz Al1 REF/f-Fix1 EXTFLT Al1 REF
4 START Wybierz Al1 REF/AI2 REF Al2 REF Al1 REF
5 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
6 START Brak funkcji EXTFLT Al1 REF
7 START Brak funkcji EXTFLT Al1 REF
8 START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
9 START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
10 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
1 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
12 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
151 START Brak funkcji Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
162 START Wybierz Al1/f-Fix2 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Al1 REF
17 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz tryb pozarowy/zwykty ~ Wybierz f-Fix Bit1

1) Jezeli P-15=15i wiaczony jest tryb pozarowy, przemiennik bedzie pracowat z czestotliwoscia stata 4 (f-Fix4) ustawiana za pomoca P-13.
2) Jezeli P-15 =16, wybdr wartosci zadanej bedzie niezalezny od trybu pozarowego.
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3.2.11 P-12 = 10: ProfiDrive: Sterowanie przez sie¢, lokalna wartos¢ zadana

3 Zaciski sterowania

3.2 Konfiguracja zaciskow sterowania

Tabela 19: P-12 = 10: ProfiDrive: Sterowanie przez sie¢, lokalna warto$¢ zadana

P-15 DI DI2 DI3/Al2 DI4/AI
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Z2acisk 4) (Zacisk 6)

0 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF

1 START Wybierz Al1 REF/f-Fix Wybierz f-Fix1/f-Fix2 Al1 REF

2 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1 Wybierz f-Fix/ predk. maks.

3 START Wybierz Al1 REF/f-Fix1 EXTFLT Al REF

4 START Wybierz Al1 REF/AI2 REF Al2 REF Al1 REF

5 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al REF

6 START Brak funkcji EXTFLT Al1 REF

7 START Brak funkcji EXTFLT Al1 REF

8 START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1

10 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF

1 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF

12 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF

13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji

14 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF

151 START Brak funkcji Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji

162 START Wybierz Al1/f-Fix2 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Al1 REF

17 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz tryb pozarowy/zwykly ~ Wybierz f-Fix Bit1

1) Jezeli P-15=15i wiaczony jest tryb pozarowy, przemiennik bedzie pracowat z czgstotliwoscia stata 4 (f-Fix4) ustawiang za pomoca P-13.
2) Jezeli P-15 =16, wybdr wartosci zadanej bedzie niezalezny od trybu pozarowego.
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3 Zaciski sterowania

3.2 Konfiguracja zaciskdw sterowania

3.2.12 P-12 = 11: ProfiDrive — sterowanie z zaciskow, wartos¢ zadana przez magistrale
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Tabela 20: P-12 = 11: ProfiDrive — sterowanie z zaciskéw, warto$¢ zadana przez magistrale

P-15 DI DI2 DI3/AI2 DI4/AI
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
1 START Wybierz Al1 REF/f-Fix Wybierz f-Fix1/f-Fix2 Al1 REF
2 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1 Wybierz f-Fix/ predk. maks.
3 START Wybierz Al1 REF/f-Fix1 EXTFLT Al1 REF
4 START Wybierz Al1 REF/AI2 REF Al2 REF Al1 REF
5 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
6 START Brak funkcji EXTFLT Al1 REF
7 START Brak funkcji EXTFLT Al1 REF
8 START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
9 START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
10 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
1 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
12 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF
151 START Brak funkcji Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
162 START Wybierz Al1/f-Fix2 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Al1 REF
17 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz tryb pozarowy/zwykty ~ Wybierz f-Fix Bit1

1) Jezeli P-15=15i wiaczony jest tryb pozarowy, przemiennik bedzie pracowat z czestotliwoscia stata 4 (f-Fix4) ustawiana za pomoca P-13.
2) Jezeli P-15 =16, wybdr wartosci zadanej bedzie niezalezny od trybu pozarowego.
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3 Zaciski sterowania

3.2 Konfiguracja zaciskow sterowania

3.2.13 P-12 = 12: ProfiDrive: Sterowanie i wartos¢ zadana przez magistrale, automatyczne
przetaczenie na sterowanie lokalne (P-12 = 0) w przypadku utraty komunikacji

P-12 = 12: ProfiDrive: Sterowanie i warto$¢ zadana przez magistrale, automatyczne
przetaczenie na sterowanie lokalne (P-12 = 0) w przypadku utraty komunikacji

P-15 DI Di2 DI3/Al2 DI4/AI
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)

0 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF

1 START Wybierz Al1 REF/f-Fix Wybierz f-Fix1/f-Fix2 Al1 REF

2 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1 Wybierz f-Fix/ predk. maks.

3 START Wybierz Al1 REF/f-Fix1 EXTFLT Al1 REF

4 START Wybierz Al1 REF/AI2 REF Al2 REF Al1 REF

5 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF

6 START Brak funkcji EXTFLT Al1 REF

7 START Brak funkcji EXTFLT Al1 REF

8 START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1

10 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al1 REF

" START Brak funkcji Wybierz A1 REF/f-Fix1 Al1 REF

12 START Brak funkcji Wybierz A1 REF/f-Fix1 Al1 REF

13 START Brak funkgji EXTFLT Brak funkgji

14 START Brak funkcji Wybierz A1 REF/f-Fix1 Al1 REF

151) START Brak funkgji Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji

162 START Wybierz Al1/f-Fix2 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Al1 REF

17 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Wyhbierz f-Fix Bit1

1) Jezeli P-15=15i wigczony jest tryb pozarowy, przemiennik bedzie pracowat z czestotliwoscia statg 4 (f-Fix4) ustawiang za pomocg P-13.
2) Jezeli P-15 =16, wybdr wartosci zadanej bedzie niezalezny od trybu pozarowego.
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3 Zaciski sterowania

3.2 Konfiguracja zaciskdw sterowania

3.2.14 P-12 = 13: Tryb podwadjny — sterowanie i wartos¢ zadana za posrednictwem telegramu

ProfiDrive — zezwolenie przez DI1

telegramu ProfiDrive — zezwolenie przez DI1

Tabela 22: P-12 = 13: Tryb podwdjny — sterowanie i wartosci zadane za posrednictwem

P-15 D1 DI2 DI3/AI2 DI4/AI1
(Zacisk 2) (Zacisk 3) (Zacisk 4) (Zacisk 6)
0 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al REF
1 START Wybierz A1 REF/f-Fix Wybierz f-Fix1/f-Fix2 Al REF
2 START Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1 Wybierz f-Fix/ predk. maks.
3 START Wybierz Al1 REF/f-Fix1 EXTFLT Al REF
4 START Wybierz Al1 REF/AI2 REF Al2 REF Al REF
5 START Brak funkcji Wybierz A1 REF/f-Fix1 Al REF
6 START Brak funkcji EXTFLT Al REF
7 START Brak funkcji EXTFLT Al REF
8 START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
9 START Brak funkcji Wybierz f-Fix Bit0 Wybierz f-Fix Bit1
10 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al REF
" START Brak funkcji Wybierz A1 REF/f-Fix1 Al REF
12 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al REF
13 START Brak funkcji EXTFLT Brak funkcji
14 START Brak funkcji Wybierz Al1 REF/f-Fix1 Al REF
151) START Brak funkcji Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Brak funkcji
162) START Wybierz Al1/£-Fix2 Wybierz tryb pozarowy/zwykty ~ Al1 REF
17 START Wyhbierz f-Fix Bit0 Wybierz tryb pozarowy/zwykty  Wyhierz f-Fix Bit1

1) Jezeli P-15 =15 i wiaczony jest tryb pozarowy, przemiennik bedzie pracowat z czestotliwoscig stat 4 (f-Fix4) ustawiang za pomocg P-13.
2) Jezeli P-15 =16, wybdr wartosci zadane] bedzie niezalezny od trybu pozarowego.
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4 Komunikaty
4.1 Wykaz komunikatéw

4 Komunikaty

4.1 Wykaz komunikatow

Tabela 23: Lista komunikatéw o btedach

Wiadomosé Numerbtedu  Mozliwa przyczyna i rozwiazanie

[dzies.]
cAEFPY- = Gotowy do startu. Brak sygnatu zezwolenia na prace przemiennika.
iAn B Brak komunikatéw o btedach.
ot -b 01 Nadmiernie wysoki prad hamowania
e Sprawdzi¢ rezystor hamowania i jego przewody pod katem zwar¢ i zwar¢
doziemnych.
e Sprawdzi¢, czy warto$¢ rezystancji hamowania nie jest nizsza niz mini-
malna dopuszczalna rezystancja hamowania.
OL-br 02 Przeciazenie termiczne rezystora hamowania.
Przemiennik zostat wyfaczony, aby zapobiec termicznemu zniszczeniu rezys-
tora hamowania. Ten komunikat zostanie przekazany na wyjscie tylko, gdy
parametr P-34 = 1 (, tranzystor hamowania”)
o Wydtuzy¢ czasy rampy P-04 i P-24, aby hamowanie odbywato sig rzadziej.
e Zmniejszy¢ bezwtadno$é obciazenia (jezeli to mozliwe).
Jezeli ochrona uzyskana za pomoca P-34 = 1 nie jest odpowiednia do zastoso-
wanego rezystora hamowania:
e Zapewni¢ ochrong zewnetrzng rezystora hamowania i ustawic¢ P-34 na
warto$¢ 2.
o-i 03 Przetezenie na wyjsciu przemiennika czestotliwosci

Wystepuje natychmiast po wigczeniu jednostki:

e Sprawdzi¢ potaczenie kablowe migdzy przemiennikiem czestotliwosci
a silnikiem

e Sprawdzi¢ silnik pod katem zwarcia w uzwojeniu i zwarcia doziemnego

Wystepuje podczas uruchamiania silnika:

e Sprawdzi¢, czy silnik obraca sie swobodnie i czy nie jest blokowany
mechanicznie.

e Silnik z hamulcem mechanicznym: Sprawdzi¢, czy hamulec zostat
uruchomiony.

e Sprawdzi¢ schemat potaczen (gwiazda/tréjkat)

e Sprawdzi¢, czy w parametrze P-08 wprowadzono prawidfowy prad znami-
onowy silnika

e W razie potrzeby zwigkszy¢ czas rampy przyspieszania (t-acc, P-03).

e /mniejszy¢ podbicie napigcia parametrem P-11.

Wystepuje podczas pracy ze statg predkoscia:
e Sprawdzi¢, czy silnik nie jest przeciazony.

Wystepuje podczas przy$pieszania/zwalniania:

e (zasy rampy sg zbyt krotkie i wymagaja zbyt duzo mocy.

Jezeli nie mozna zwigkszy¢ parametru P-03/P-04, mozliwe, ze konieczne
bedzie zastosowanie wigkszego urzadzenia.
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4 Komunikaty
4.1 Wykaz komunikatéw

Wiadomosé Numerbtedu  Mozliwa przyczyna i rozwiazanie
[dzies.]

lE-EtrP 04 Przeciazenie silnika. Zadziatat mechanizm zabezpieczenia cieplnego silnika na

skutek pracy urzadzenia powyzej pradu znamionowego silnika ustawionego w

P-08 przez czas diuzszy niz okreslony.

e Sprawdzi¢, czy w parametrze P-08 wprowadzono prad znamionowy
silnika.

e Sprawdzi¢ schemat potgczen silnika (np. gwiazda/tréjkat)

e Jezeli podczas pracy separatory wartosci dziesietnych widoczne na
wysSwietlaczu migaja, oznacza to, ze jednostka pracuje w zakresie
przecigzenia (>P-08). W takim przypadku nalezy wydtuzyé rampe
przy$pieszenia za pomoca P-03 albo zmnigjszy¢ obciazenie.

e Sprawdzi¢, czy nie doszto do mechanicznego zablokowania silnika albo czy
nie wystepuja dodatkowe obcigzenia.

PS-EFP 05 Przetezenie (na poziomie sprzetu)

e Sprawdzi¢ oprzewodowanie silnika i sam silnik pod katem zwar¢ i zwar¢
doziemnych.

e (Qdtaczy¢ kabel silnikowy od przemiennika czestotliwosci i ponownie
wiaczy¢ przemiennik.

e Jezeli komunikat o bfedzie bedzie sig nadal pojawiat, nalezy wymieni¢
urzadzenie. Przed rozruchem nowego urzadzenia sprawdzi¢ uktad pod
katem zwar¢ i zwar¢ doziemnych, ktére mogty by¢ przyczyna awarii
poprzedniego urzadzenia.

OUal E 06 Za wysokie napiecie w obwodzie posrednim
e Sprawdzi¢, czy napiecie zasilania miesci sie w zakresie, dla jakiego
zwymiarowany jest przemiennik czestotliwosci.

Jezeli btad ten wystapi podczas zwalniania lub zatrzymywania:

o Wydtuzy¢ rampg zwalniania (P-04/P-24) badZ uzyé rezystora hamowania
i wigczyé tranzystor hamowania za pomoca P-34 (tylko w przypadku
urzadzen w rozmiarze FS2, FS3 i FS4).

Ulal E 07 Za niskie napiecie w obwodzie posrednim

Uwaga:

Zasadniczo komunikat ten zostanie wy$wietlony, gdy napiecie zasilania
urzadzenia zostaje wytaczone i napigcie obwodu posredniego zanika.
W takim przypadku nie jest to usterka.

Jezeli komunikat ten zostanie wySwietlony podczas pracy:

e Sprawdzi¢, czy napigcie zasilania nie jest zbyt niskie.

e Sprawdzi¢ wszystkie podzespoty/urzadzenia w obwodzie linii zasilajgcej
przemiennika czestotliwosci (wytacznik mocy, stycznik, dtawik itp.), czy sa
podfaczone prawidfowo, i czy ich rezystancje styku sa odpowiednie.

O-t 08 Zbyt wysoka temperatura radiatora. Przemiennik jest zbyt goracy.

e Sprawdzi¢, czy przemiennik czestotliwosci pracuje w okreslonym dla
niego zakresie temperatury otoczenia. (urzadzenia klasy IP20: maks. 50 °C;
urzadzenia klasy IP66: maks. 40 °C).

e Sprawdzi¢, czy obieg powietrza chtodzacego nie jest zaktécony (odstep od
sasiadujacych urzadzen nad i pod przemiennikiem czestotliwosci).

e W razie potrzeby poprawi¢ wentylacje w szafie sterowniczej.

Otwory wentylacyjne urzadzenia nie moga by¢ zablokowane — np. przez
kurz albo na skutek montazu urzadzen zbyt blisko siebie.

U-E 09 Zbyt niska temperatura.
Ten komunikat zostanie wySwietlony, gdy temperatura otoczenia spadnie
ponizej -10 °C.
Aby mozliwe byto uruchomienie przemiennika, temperatura musi by¢ wyzsza.

F-dEF 10 Wezytano domys$ine ustawienia parametrow.
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4 Komunikaty
4.1 Wykaz komunikatéw

Wiadomosé Numerbtedu  Mozliwa przyczyna i rozwiazanie
[dzies.]
E-ErF P 11 Bfad zewnetrzny (na wejsciu cyfrowym 3, zacisku 4).
Aby mozliwa byta praca przemiennika czestotliwosci, poziom sygnatu na tym
wejsciu musi by¢ wysoki. Jezeli termistor jest podtaczony do zacisku 4:
e Sprawdzi¢, czy silnik nie jest za goracy.
5C-0kS 12 Utracono komunikacje szeregowa
e Sprawdzi¢, czy potaczenie z innymi przemiennikami czestotliwosci
i urzgdzeniami zewnetrznymi dziata prawidtowo: Kazdy modut magistrali
musi mie¢ wtasny adres. Nie moze by¢ dwdch ani wigkszej liczby
moduféw o takim samym adresie!
Fl E-dc 13 Nadmierne tetnienia napigcia obwodu po$redniego
P-LO55 14 Brak fazy zasilania (tylko w przypadku urzadzen z zasilaniem tréjfazowym)
RO-! 15 Przetezenie na wyjsciu. Patrz usterka 03 (0 -1 ).
Eh-FLE 16 Awaria termistora radiatora.
e Prosze sie skontaktowac z najblizszym oddziatem sprzedazy firmy Eaton.
dAEA-F 17 Bfad w pamigci wewnetrznej.
Parametry nie zostaty zapisane, wczytano domysine ustawienia parametrow.
Zmieni¢ warto$ci parametréw (ponownie) i raz jeszcze je zapisac.
Jezeli komunikat ten zostanie wy$wietlony ponownie, prosze sie
skontaktowat z najblizszym oddziatem sprzedazy firmy Eaton.
Y-20 F 18 Prad wejsciowy wejscia analogowego nie miesci sig w zakresie.
e Sprawdzi¢ ustawienie parametru P-16 dla Al1 i P-47 dla Al2
W przypadku wartosci 4 - 20 mA:
e Sprawdzi¢ przytacze wartosci zadanej pod katem uszkodzenia przewodu
dAEA-E 19 Bfad pamieci wewnetrznej (DSP)
e Nacisna¢ przycisk Stop.
e Jezeli usterka bedzie powraca¢, prosze sie skontaktowac z najblizszym
oddziatem sprzedazy firmy Eaton.
F-Ptc 21 Bfad wyboru wejscia termistora PTC silnika — przegrzanie przytaczonego
termistora silnika
e Sprawdzi¢ potaczenia kabli i silnika.
FAn-F 22 Usterka wentylatora chtodzacego (tylko wersja IP66)
e Sprawdzi¢ lub wymieni¢ wentylator chfodzacy.
O-hERE 23 Temperatura wewnetrzna zbyt wysoka/ temperatura otoczenia przemiennika
czestotliwosci zbyt wysoka
e Sprawdzi¢, czy zapewniono odpowiednie chtodzenie.
REF-01 40 Bfad identyfikacji silnika
REF-02 41 Bfad identyfikacji silnika:
Zmierzona rezystancja stojana jest zbyt wysoka.
REF-03 42 Bfad identyfikacji silnika:
Zmierzona indukcyjno$c¢ silnika jest zbyt niska.
AREF-04 43 Bfad identyfikacji silnika:
Zmierzona indukcyjnosc¢ silnika jest zbyt wysoka.
AREF-05 44 Btad identyfikacji silnika:
Zmierzone parametry silnika nie sa zgodne.
Ouk-PhH 49 Faza kabla silnika niepodfaczona lub przerwana.
SC-FO 50 Usterka spowodowana utrata komunikacji Modbus

e Sprawdzi¢ przew6d magistrali Modbus RTU.
e Sprawdzi¢, czy przynajmniej jeden rejestr w ramach limitu czasu
ustawionego w indeksie 3 parametru P-36 jest cyklicznie sprawdzany.
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4 Komunikaty

4.2 Komunikaty po przestaniu danych za pomoca programatora DX-COM-STICK...

Wiadomosé

Numerbtedu  Mozliwa przyczyna i rozwiazanie
[dzies.]

C-rFoc

51

Nastapito wytaczenie na skutek utraty komunikacji CANopen

e Sprawdzi¢ przewdd magistrali CAN.

e Sprawdzi¢, czy zachodzi tgcznosé cykliczna w ramach limitu czasu
ustawionego w indeksie 3 parametru P-36.

Errds4

Btad wewnetrzny

Zainstalowac na urzadzeniu najnowszg wersje oprogramowania uktadowego.
W przypadku niepowodzenia prosze sie skontaktowac z najblizszym
oddziatem sprzedazy firmy Eaton.

5C-FLE

Btad wewnetrzny
e Prosze sig skontaktowac z najblizszym oddziatem sprzedazy firmy Eaton

FRULEY

Btad wewnetrzny
e Prosze sie skontaktowac z najblizszym oddziatem sprzedazy firmy Eaton

L-Er P

Utracono komunikacje szeregowa

e Sprawdzi¢, czy potaczenie z innymi przemiennikami czestotliwosci
i urzadzeniami zewnetrznymi dziata prawidtowo: Kazdy modut magistrali
musi mie¢ wtasny adres.
Nie moze by¢ dwach ani wigkszej liczby modutéw o takim samym adresie!

SPI n-F

Nie udato sie wykry¢ predkosci przed przetaczeniem (pracujacego silnika)

4.2 Komunikaty po przestaniu danych za pomoca programatora DX-COM-STICK...

Tabela 24: Mozliwe komunikaty wy$wietlane po przestaniu danych

Wyswietlany

komunikat

Opis

PASS-r

Pomyslne przestanie parametrow na karte interfejsu DX-COM-STICK...

05-Lac

DX-COM-STICK... jest zablokowany.
Przed przestaniem danych nalezy sprawdzi¢ potozenie znajdujacego sie z boku przetacznika.

FAL-r

Btad podczas proby odczytu parametréw z przemiennika czestotliwosci.

PASS-E

Pomyslnie przestano parametry do przemiennika czestotliwosci.

FAWL-F

Zestaw parametréw przechowywany w programatorze DX-COM-STICK. .. dotyczy innego
przemiennika (o innym pradzie znamionowym, rodzaju wyjscia itp.) niz przemiennik
czestotliwosci aktualnie podtaczony.

Btad podczas proby kopiowania zestawu parametréw do przemiennika czestotliwosci

Nie zapisano danych w DX-COM-STICK. ..

Zestaw parametréw w przemienniku czestotliwosci jest zablokowany. Nalezy najpierw
odblokowac przemiennik czestotliwosci.

Przemiennik czestotliwosci ma sygnat zezwolenia i nie moze przyjmowaé nowych parame-
trow.
Zatrzymywanie przemiennika czestotliwosci.

EYPE-E

Zestaw parametréw przechowywany w programatorze DX-COM-STICK. .. nie jest zgodny
z przemiennikiem czestotliwosci.

Mozliwe jest tylko przesytanie z przemiennika czestotliwosci do programatora DX-COM-
STICK....

LYPE-F

DX-COM-STICK... jest niekompatybilny z przemiennikiem czestotliwosci.
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4.3 Wskazniki stanu pracy

4 Komunikaty
4.3 Wskazniki stanu pracy

Szes¢ btyskajgeych kropek na siedmiosegmentowym wyswietlaczu stuzy do
wskazywania réznych standéw pracy.

BH.BH.HHH.B
Vv oy v vy

1

Pozycja Zachowanie

Znaczenie

1,2,3,4,5,6 Btyskanie jednoczesne

Przeciagzenie
Aktualny prad przekracza warto$¢ ustawiona za pomoca
parametru P-08.

1,6 Btyskanie naprzemienne

Przerwa w dostawie zasilania albo zasilanie wytaczone

1 btyska

Tryb pozarowy wtaczony
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5 Parametry
5.1 Grupa parametréw , Monitor”

5 Parametry

Skroty uzyte w kolejnych tabelach zdefiniowano ponizej:

Skrot

Znaczenie

Wartos¢ min.

Warto$¢ minimalna

Wartos¢ maks.

Warto$¢ maksymalna

Domyslinie

Ustawienie domy$ine

(warto$¢ parametru przy wykorzystaniu ustawien fabrycznych urzadzenia)

—_

5.1 Grupa parametréw , Monitor”

Nie mozna zmieni¢ parametréw nalezgcych do grupy 0O;
sg to parametry tylko do odczytu.

Tabela 25: Grupa parametrow ,,Monitor”
Parametr Oznaczenie Wartos¢ Wartos¢ Opis
minimalna maksymalna

P00-01 Wejscie analogowe! 0% 100 % Wejscie analogowe!
Poziom sygnatu zastosowany do wejscia analogo-
wego 1 po skalowaniu oraz offsety zostaty zastoso-
wane.

P00-02 Wejscie analogowe? 0% 100 % Wejscie analogowe?
Poziom sygnatu zastosowany do wejscia analogo-
wego 2 po skalowaniu oraz offsety zostaty zastoso-
wane.

P00-03 f-Referencja -P-01 P-01 Referencja czestotliwosci w Hz. Bedzie przeliczona
na obr./min kiedy beda dostepne dane silnika.
Warto$¢ wewnetrznej referencii cyfrowej napedu

P00-04 DI Status 0 1 Stan wej$¢ cyfrowych
Stan wejs¢ cyfrowych poczawszy od lewej strony od
wejscia cyfrowego 1 itp.

P00-05 PID1 Wyj. 0% 100 % Wyjscie regulatora PID 1

P00-06 Tetnienia napiecia obwodu DC ov 1000V Tetnienia napigcia DC

P00-07 Napiecie silnika oV 600 V AC Chwilowe napigcie wyjsciowe

P00-08 Napiecie obwodu DC ov 1000V DC Chwilowe napigcie obwodu DC

P00-09 Temperatura radiatora -20°C 100 °C Aktualna temperatura radiatora

P00-10 t-Praca Oh 99999 h Catkowity czas pracy napedu od daty produkcji

P00-11 Czas pracy od ostatniego bteduod ~ Oh 65000 h Catkowity czas pracy napedu od wystapienia ostat-

btedu

niego btedu.

Zegar czasu pracy jest zatrzymywany przez zabloko-
wanie napedu (lub btad), kasowany przy nastepnym
odblokowaniu tylko w przypadku wystapienia btedu.
Kasowany réwniez przy nastgpnym zezwoleniu po
wytgczeniu zasilania napedu. Wyswietlany w godzi-
nach, minutach i sekundach. Weci$nigcie przycisku
Do géry” na klawiaturze spowoduje zmiang wska-
zania z ,godziny” na ,minuty i sekundy”
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5 Parametry
5.1 Grupa parametréw ,Monitor”

Parametr

Oznaczenie Wartosc
minimalna

Wartos¢
maksymalna

Opis

P00-12

Czas pracy od ostatniegobteduod ~ Oh
btedu

65000 h

Catkowity czas pracy napedu od wystapienia ostat-
niego btedu.

Zegar czasu pracy jest zatrzymywany przez zabloko-
wanie napedu (lub btad), kasowany przy nastepnym
odblokowaniu tylko w przypadku wystapienia btedu
(zanik napigcia nie jest traktowany jako btad) - nie
jest kasowany przez cykl wytaczenia / wiaczenia
zasilania chyba, ze btad nastapit przed wytaczeniem.
Wyswietlany w godzinach, minutach i sekundach.
Weisnigcie przycisku ,,Do géry” na klawiaturze
spowoduje zmiane wskazania z ,,godziny” na
~minuty i sekundy”.

P00-13

Ostatni btad PDP Oh

65000 h

Ostatni btad, przedostatni bfad, trzeci btad, czwarty
btad.
Czas wystapienia btedu w godzinach pracy xxx

P00-14

t-Godzin Pracy Zezwolenie 0h

65000 h

Wys$wietla catkowity czas pracy napedu od ostat-
niego uzycia sygnatu zezwolenia. Wyswietlany w
godzinach, minutach i sekundach. Wcis$nigcie przy-
cisku Do géry” na klawiaturze spowoduje zmiang
wskazania z ,godziny” na ,minuty i sekundy”.

P00-15

Napigcia obwodu DC Rejestr oV

1000V DC

Rejestr napigcia obwodu DC

Przechowuije 8 ostatnich probek napigcia magistrali
DC przed samoczynnym wytaczeniem sie napedu.
Okres prébkowania wynosi 256 ms.

P00-16

Radiator Rejestr -20°C

120 °C

Rejestr temperatury radiatora

Przechowuije 8 ostatnich probek temperatury radia-
tora przed pojawieniem sig warunkéw wyzwolenia
napedu.

Okres prébkowania wynosi 30 s.

P00-17

Prad silnika Rejestr 0A

Rejestr pradu silnika

Przechowuije 8 ostatnich prébek pradu silnika przed
pojawieniem sie warunkéw wyzwolenia napedu.
Okres prébki wynosi 256 ms.

P00-18

Tetnienia obwodu DC Rejestr oV

1000V

Rejestr tetnienia napigcia obwodu DC

Rejestracja ostatnich 8 prébek tetnienia napigecia
przed wystapieniem warunkéw wytaczenia napedu.
Odstep prébkowania wynosi 22 ms.

P00-19

Temp. Otoczenia Rejestr -20°C

120 °C

Rejestr wewnetrznej temperatury otoczenia
Rejestracja ostatnich 8 prébek wewnetrznej tempe-
ratury otoczenia przed wystapieniem warunkéw
wytaczenia napedu.

Odstep prabkowania wynosi 30 sekund.

P00-20

T-Controlboard -80 °C

120 °C

Wewnetrzna temperatura otoczenia urzadzenia
mierzona na ptycie sterujacej

P00-21

Dane wejsciowe Warto$¢ -

Warto$¢ danych wejsciowych

P00-22

Dane wyjsciowe Warto$é -

Warto$¢ danych wyjsciowych

P00-23

t-Praca dla temp. radiatora 0h

65000 h

Czas przez jaki naped pracowat z wysoka
temperatura radiatora (> 85 °C).

P00-24

t-Pracy dla temp. wewn. 0h

65000 h

Czas przez jaki naped pracowat z wysoka
temperaturg na PCB (temperatura otoczenia)
(>80°C).

P00-25

Predkos$¢ silnika -P-01

P-01

Predkos¢ silnika (obliczona lub zmierzona)

Przemiennik czestotliwosci DC1...E1 05/22 MN040022PL Eaton.com 37



5 Parametry
5.1 Grupa parametréw , Monitor”

Parametr Oznaczenie Wartos¢ Wartos¢ Opis
minimalna maksymalna
P00-26 MWh Licznik = = Licznik zuzycia energii kWh/MWh (bez mozliwosci
resetowania).
Weisniecie przycisku ,Do gory” A na klawiaturze
spowoduje zmiang wskazania z ,kWh" na ,MWh".
P00-27 Czas pracy wentylatora Oh 65000 h Czas pracy zintegrowanego wentylatora (nie mozna
resetowac)
P00-28 Wersja oprogramowania aplikacji  — = Wersja kontrolera 1/0/ aplikacji
P00-29 llo$¢ faz zasilajacych = = Liczba faz wejsciowych
Wielko$¢ gabarytowa = = Wielko$¢ gabarytowa
kW/HP = = Moc silnika
Moc@Ue = = Moc znamionowa urzadzenia przy napigciu
Znamionowym
Napigcie znamionowe urzadzenia Napigecie znamionowe urzadzenia
Typ urzadzenia Typ urzadzenia
P00-30 Numer seryjny - - Numer seryjny urzadzenia
P00-31 Prad magnesujacy lg 0A 100.0A Obliczony prad magnesujacy
Prad momentu Ig 0A 100.0 A Obliczony prad silnika (wytwarzajacy moment obro-
towy)
P00-32 Czestotliwo$cé kluczowania 4 kHz 32 kHz Czestotliwo$é kluczowania tranzystoréw modutu
IGBT.
Wyzsza czestotliwo$é redukuje odgtos 'dzwaonienia’
w silniku i poprawia ksztatt fali pragdu wyjSciowego
kosztem zwigkszenia strat mocy w przemienniku.
P00-33 Licznik btedéw Za duzy prad 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapit ,Za duzy prad”
P00-34 Licznik btedéw Za wysokie 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapito ,Za wysokie
napigcie DC napiecie DC”
P00-35 Licznik btedéw Za niskie napiecie 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapito ,Za niskie napigecie
DC DC”
P00-36 Licznik bfedéw Temp. radiatoraza 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapit , Temp. radiatora za
wysoka wysoka”
P00-37 Licznik btedéw Za duzy prad tranz. 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapit ,Za duzy prad tranzys-
ham. tora hamowania”
P00-38 Licznik bfedéw Temp. otoczeniaza 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapita , Temp. otoczenia za
wysoka wysoka”
P00-39 Licznik bfedéw Utrata komunikacji 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapita , Utrata komunikacji”
P00-40 Licznik btedéw Btad CANopen 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapit ,Bfad CANopen”
P00-41 Licznik btedéw Btad wewnetrzny 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapit , Bfad wewnetrzny
(10) (10)"
P00-42 Licznik btedéw Btad wewnetrzny 0 65535 Wskazuje, jak czesto wystapit , Bfad wewnetrzny
(DSP) (DSP)”
P00-43 t-Zasilania Catkowity czas, przez jaki naped byt zasilany od dnia
produkcji.
P00-47 t-TrybPozarowy Aktywny Czas dziatania w trybie pozarowym
Licznik btedéw Wykryto pozar Wskazuje, jak czesto wystapit ,, Wykryto pozar”
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5 Parametry
5.1 Grupa parametréw ,Monitor”

Parametr Oznaczenie Wartos¢ Wartos¢ Opis

minimalna maksymalna
P00-48 Kanat oscyloskopu 1 & 2 Wartosci kanatu 1i 2 oscyloskopu
P00-49 Kanat oscyloskopu 3 & 4 Wartosci kanatu 3 i 4 oscyloskopu
P00-50 Wersja oprogramowania systemu ~ — = Wersja oprogramowania systemu
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5 Parametry
5.2 Grupa parametréw ,,Podstawowe”

5.2 Grupa parametréw ,,Podstawowe”

Tabela 26: Grupa parametréow ,, Podstawowe”

Para-
metr

Oznaczenie

Wartosé Wartos¢
minimalna maksymalna

Opis

Domyslinie

P-01

f-Maks

0.0 Hz 5x P-09

Ustawia gorne ograniczenie dla predkosci silnika
Nastawiona moze byé¢ dowolna wartos$¢ od , f-min”
do 5x , czestotliwo$¢ znamionowa silnika”.

W przypadku zmiany , Czestotliwosci znamionowe;
silnika” (P-09) P-01 przyjmuje warto$¢ P-09.

Jesli ,Predkosé znamionowa silnika” (P-10) = 0,
maksymalna predkos$¢ podawana jest w Hz.

Jesli ,Predko$¢ znamionowa silnika” (P-10) > 0,
maksymalna predko$¢ graniczna jest podawana
w obr./min.

50.0 Hz

P-02

f-Min

0.0 Hz P-01

Ustawia dolne ograniczenie dla predkosci silnika
Nastawiona moze by¢ dowolna warto$é od 0 do
f-max” (P-01). W przypadku zmiany
.Czestotliwosci znamionowej silnika” (P-09) P-01
przyjmuje warto$¢ zero.

Jesli,Predkosé znamionowa silnika” (P-10) = 0,
minimalna predko$¢ graniczna podawana jest

w Hz.

Jesli ,Predko$¢ znamionowa silnika” (P-10) > 0,
minimalna predko$¢ graniczna podawana jest

w obr./min.

0.0 Hz

P-03

t-Przyspieszania

0.00s 600s

Czas rampy przyspieszania w sekundach

Czas ustawiony parametrem ,t-Przyspieszanie”
jest definiowany jako czas potrzebny na zmiang
czestotliwosci od zera do wartosci okre$lonej
parametrem ,Czgstotliwo$¢ znamionowa silnika”
(P-09).

50s

P-04

t-Zwalniania

0.00s 600s

Czas rampy zwalniania w sekundach

Czas ustawiony parametrem ,t-zwalnianie” jest
definiowany jako czas potrzebny na zmiange
czestotliwosci od wartosci okreslonej parametrem
,Czestotliwosé znamionowa silnika” (P-09) do
zera.

50s

40
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5 Parametry
5.2 Grupa parametréw ,,Podstawowe”

Para-
metr

0Oznaczenie

Wartos¢
minimalna

Wartosc
maksymalna

Opis Domyslnie

P-05

Stop Tryb

Okresla zachowanie przemiennika po usunigciu 1
sygnatu zezwolenia.

0: Ruch po zboczu. Po usunieciu zboczu, naped
zatrzymuje sig jednostajnie z predkoscia
kontrolowang przez “t-zwalnianie” (P-04).

1: Ruch bezwfadny. Po usunigciu sygnatu
wiaczenia, wyjscie napedu natychmiast zatrzy-
muje sig i silnik zatrzymuje sie ruchem
bezwtadnym (mechanizm wolnego kota).

2: Ruch po zboczu. Po usunigciu zboczu, naped
zatrzymuije sie jednostajnie z predkoscia
kontrolowang przez “t-zwalnianie” (P-04).

W przypadku zaniku zasilania naped zacznie
zwalniac az do zatrzymania zgodnie ze zboczem
zwalniania zdefiniowanym parametrem P-24.
Warunek: czas okreslony parametrem P-24 musi
by¢ krétszy niz czas roztadowania obwodu DC.

W przeciwnym razie naped wytaczy sie samo-
czynnie z powodu ,zbyt niskiego napigcia”.

3: Hamowanie strumieniem AC. Podczas zatrzymy-
wania silnika funkcja hamowania strumieniem AC
skraca czas zatrzymywania.

P-06

Optymalizacja energii

Optymalizacja energii. Jezeli wybrana jest ta 0
opcja, to funkcja optymalizacji energii bedzie
prébowata zmniejszy¢ energie pobierang przez
przemiennik czgstotliwosci oraz przez silnik

podczas pracy przy statej predkosci i przy matych
obciazeniach. Napiecie wyjsciowe do silnika

zostanie zmniejszone. Funkcja optymalizacji
energii jest przeznaczona dla aplikacji, w ktérych
przemiennik czestotliwosci pracuje przez okreslony
czas ze stafa predkoscia i z matym obciazeniem;
niezaleznie czy moment jest staty czy zmienny.

P-07

Silnik Napiecie znamionowe

0/20V

Ue

Napigecie znamionowe silnika Ue
Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa bedzie wigksza niz
“Czestotliwosé znamionowa silnika” (P-09),

napiecie wyjsciowe jest kontrolowane na

poziomie nastawionym na “Napigecie znamionowe
silnika” (P-07).

P-08

Silnik Prad znamionowy

0251g- g

Prad znamionowy silnika. le
Przy ustawieniu ,Pradu znamionowego silnika”

w napedzie zabezpieczenie przecigzeniowe silnika
jest skonfigurowane zgodnie z parametrami nomi-
nalnymi silnika.

Gdy zmierzony prad silnika przekroczy warto$é
.Pradu znamionowego silnika”, miejsca dziesigtne
na wysSwietlaczu zaczynaja migac, sygnalizujac
przecigzenie.

Jesli ten stan bedzie sig utrzymywat, to w celu
zabezpieczenia silnika przed przecigzeniem
cieplnym, naped moze zgtosi¢ btad | £ -E-F.
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5 Parametry
5.2 Grupa parametréw ,,Podstawowe”

Para-  Oznaczenie Wartos¢ Wartos¢ Opis Domysinie
metr minimalna maksymalna
P-09 Silnik Czestotliwo$¢ znamio- 25 Hz 500 Hz Czestotliwo$¢ znamionowa silnika jest to wartos¢, 50 Hz
nowa przy ktérej na silnik podawane jest napiecie 0
warto$ci znamionowej. Ponizej czestotliwosci
Znamionowej napiecie jest nizsze niz nominalne
natomiast powyzej pozostaje na statym poziomie
réwnym wartosci znamionowej napiecia silnika.
Wskazowka:
/miana wartosci dla P-09 spowoduje przywrdcenie
ustawien domyslinych nastepujacych parametrow:
P-01 f-max
P-02 f-min
P-10 Predko$¢ znamionowa silnika
P-20 f-Fix1
P-21 f-Fix2
P-22 f-Fix3
P-23 f-Fix4
P-10 Silnik Predkos¢ znamionowa 0/ 200 rpm 30000 rpm Predko$¢ znamionowa silnika 0 rpm
P-10 = 0: predkosc silnika podawana jest w Hz.
P-10 > 0: parametry zwigzane z predkoscia (f-max,
f-min itd.) podawane sa w obr./min.
Kompensacja poslizgu jest réwniez wiaczona
w celu utrzymania statej predkosci osiowej silnika
niezaleznie od obciazenia.
Gdy ,Predko$¢ znamionowa silnika” = predko$é
synchroniczna silnika (np. 3000 obr./min w przy-
padku 2-biegunowego silnika 50 Hz), predkosé
moze byé podawana w obr./min bez aktywacji
kompensacji po$lizgu.
P-11 U-Podbicie 0.0 % f(FS) Podbicie napigcia jest uzywane do zwigkszania f(FS)

FS1: 25,0 % Ue
FS2:20,0 % Ue
FS3: 15,0 % Ue
FS4:10,0 % U

dostarczanego napigcia silnika przy niskiej
czestotliwosci wyjsciowej, w celu poprawy pracy
przy niskich predkosciach oraz zwigkszenia
momentu rozruchowego.

Nadmierne poziomy podbicia napigcia moga
powodowac wzrost pradéw silnika oraz tempera-
tury. Moze by¢ wymagana wymuszona wentylacja.

FS1:3,0 % Ue
FS2:2,5 % Ue
FS3:2,0 % Ue
FS4:1,5 % Ue
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5 Parametry
5.2 Grupa parametréw ,,Podstawowe”

Para-
metr

0Oznaczenie

Wartos¢ Wartos¢ Opis Domyslnie
minimalna maksymalna

P-12

Lokalne dane procesowe
Zrédio

0 13 Lokalna konfiguracja Zrédet polecen i referencji 0
0: Lokalne: Sterowanie i referencja przez wejscia
cyfrowe i analogowe
1: Lokalne: Sterowanie i referencja cyfrowa z
panelu, 1 kierunek
2: Lokalne: Sterowanie i referencja cyfrowa z
panelu, 2 kierunki. Nacisnigcie przycisku START na
klawiaturze zmienia kierunek miedzy do przodu i do
tytu.

3: Modbus: Wewngtrzne rampy przyspieszania i
zwalniania, sterowanie przez magistrale polowa
4: Modbus: Sterowanie, warto$¢ zadana i rampy
przez magistrale polowa

5: Lokalne: Regulator Pl

6: Lokalne: Regulator Pl z sumowaniem z Al1

7: CAN: Wewnegtrzne rampy przyspieszania i zwal-
niania, sterowanie przez magistrale polowa

8: CAN: Sterowanie, warto$¢ zadana i rampy przez
magistrale polowa

9: PROFIdrive: Sterowanie i warto$¢ zadana przez
magistrale polowa

10: PROFIdrive: Sterowania przez magistrale,
lokalna warto$¢ zadana

11: PROFldrive: Sterowanie przez zaciski, warto$é
zadana przez magistrale

12: PROFIdrive: Sterowanie i warto$¢ zadana przez
magistrale, w przypadku utraty komunikacji auto-
matyczna zmiana na sterowanie lokalne (P-12 = 0)
13: Tryb podwaéjny: Sterowanie i warto$¢ zadana
przez magistrale - wigczenie przez DI

P-13

Tryb aplikacji Makro

0 2 0: Tryb przemystowy (staty moment obrotowy, 0
brak lotnego startu)
1: Tryb pompy (zmienny moment obrotowy dla
silnikéw indukeyjnych, brak lotnego startu)
2: Tryb wentylatora (zmienny moment obrotowy
dla silnikéw indukeyjnych, lotny start)

P-14

Kod dostepu

0 65535 Kod dostepu w tym parametrze okresla dostepdo 0
zestawu parametrow Rozszerzonych i Zaawanso-
wanych.

Wstawiana warto$¢ okre$lana jest przez P-37
(domysInie: 101).

Dostep do poziomu 2 (rozszerzony —> P-01 do P-59
i P00-01 do P00-30): P-37

Dostep do poziomu 3 (zaawansowany => P-01 do
P-68 i P00-01 do P00-50): P-37 + 100
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5.3 Grupa parametréw , Rozszerzone”

Tabela 27: Grupa parametrow ,, Rozszerzone”

Para- Oznaczenie Wartosé Wartos¢ Opis Domysinie

metr minimalna maksymalna

P-15 DI Konfiguracja Wybér 0 17 Konfiguracja wej$¢ cyfrowych ze statym zestawem 5
kombinacji
Ustawienie P-15 okresla konfiguracje wejscia w
zaleznosci od P-12.
Mozliwe konfiguracje =—> akapit 3.2, , Konfigu-
racja zaciskéw sterowania”, strona 17

P-16 Al1 Zakres sygnatu 0 7 Okresla standard sygnatu wejscia analogowego 1 0
0:0-10V
1: 0-10 V (dwubiegunowy)
2:0-20 mA
3:14-20 mA (samoczynne wytaczenie w przypadku
zerwania sie przewodu)
4:14-20 mA (w przypadku zerwania sie przewodu
naped zwalnia zgodnie z ustawionym zboczem do
f-fix1 (P-20))
5:120-4 mA (samoczynne wyfaczenie w przypadku
zerwania sie przewodu)
6: r 20-4 mA (w przypadku zerwania sig przewodu
naped zwalnia zgodnie z ustawionym zboczem do
f-fix1 (P-20))
7:10-0V

P-17 Czestotliwosé kluczowania 0 f(le) Czestotliwo$¢ kluczowania tranzystoréw modutu 1
IGBT.
Wyzsza czestotliwosé redukuje odgtos 'dzwoni-
enia’ w silniku i poprawia ksztaft fali pradu
wyjsciowego kosztem zwigkszenia strat mocy w
przemienniku.
0: 4 kHz
1:8 kHz
2:12 kHz
3: 16 kHz
4: 24 kHz
5: 32 kHz

P-18 RO1 Funkcja 0 1 Wybdr funkcji wyjscia przekaznikowego RO1 0
0: PRACA, zezwolenie (FWD/REV)
1: GOTOWOSC, gotowos¢ do pracy DC1 (styk
przekaznika jest zamkniety, gdy naped jest urucho-
miony i nie wystepuja warunki wytaczenia)
2. Predkos$é = warto$¢ f-Referencja
3: Komunikat o btedzie (brak gotowosci DC1)
4: Predko$¢ = grny limit RO1 (P-19)
5: Prad silnika 2 gérny limit RO1 (P-19)
6: Predkos$é < gorny limit RO1 (P-19)
7: Prad silnika < gérny limit RO1 (P-19)
8: Naped wyfaczony
9: Silnik nie pracuje z predkoscia docelowa
10: Wejscie analogowe Al2 > gérny limit RO1
11: GOTOWOSC. Gotowosc DC1...E1 do pracy.
Styk przekaznika jest zamkniety, gdy naped jest
uruchomiony i nie wystepuja warunki wyfaczenia.
Dodatkowo na zacisku musi by¢ wykrywany sygnat
zezwolenia sprzetowego (ENA).

P-19 RO1 Limit gérny 0,00 % 200,00 % Prog zataczenia wyjscia RO1zP-18=4, ..., 7,10 100,00 %
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5 Parametry
5.3 Grupa parametréw ,,Rozszerzone”

Para- Oznaczenie Wartos¢ Wartos¢ Opis Domyslnie
metr minimalna maksymalna
P-20 f-Statal P-02 P-01 Zadana czestotliwo$¢ stata 1. 15.0 Hz
Warto$¢ mozna ustawia¢ w zakresie od f-min do
f-max. Wybor przez cyfrowy sygnat sterujacy.
Zmiana parametru P-09 spowoduje zresetowanie
do wartosci domy$linej.
P-21 f-Stata2 P-02 P-01 Zadana czestotliwos¢ stata 2. 0.0Hz
Warto$¢ mozna ustawia¢ w zakresie od f-min do
f-max. Wybdr przez cyfrowy sygnat sterujacy.
/miana parametru P-09 spowoduje zresetowanie
do wartosci domysine;.
P-22 f-Stata3 P-02 P-01 Zadana czestotliwo$¢ stata 3. 0.0Hz
Warto$¢ mozna ustawia¢ w zakresie od f-min do
f-max. Wybdr przez cyfrowy sygnat sterujacy.
/miana parametru P-09 spowoduje zresetowanie
do warto$ci domysinej.
P-23 f-Statad P-02 P-01 Zadana czestotliwo$¢ stata 4. 0.0 Hz
Warto$¢ mozna ustawia¢ w zakresie od f-min do
f-max. Wybor przez cyfrowy sygnat sterujacy.
Zmiana parametru P-09 spowoduje zresetowanie
do wartosci domy$linej.
P-24 t-Szybkie zwalnianie 0.00s 600.0 s Rampa szybkiego zatrzymania 0.00s
Domyslnie drugie zbocze zwalniania aktywuje sie
w chwili jednoczesnego doprowadzenia napigcia
do wejsc DI1 i DI2 (zaciski 2 i 3).
P-25 A01 Funkcja 0 12 Wybdr sygnatu pokazywanego na wyjsciu analo- 8
gowym
P-25=0, ..., 7,10, 11 = wyjScie cyfrowe
0: PRACA, zezwolenie (FWD/REV)
1: GOTOWOSC, gotowosé DC1...E1 do pracy
2: Predko$¢ = warto$c¢ referencji predkosci
3: Komunikat o btedzie (brak gotowosci DC1...E1)
4: Predko$¢ = gérny limit RO1 (P-19)
5: Prad silnika = gérny limit RO1 (P-19)
6: Predkosé < gdrny limit RO1 (P-19)
7: Prad silnika < gdrny limit RO1 (P-19)
8: Czestotliwosé wyjsciowa (0 - 100 % f-max
(P-01))
9: Prad silnika (0 - 200 % prad znamionowy silnika
(P-08))
10: Naped wytaczony
11: Predko$é nie na wartosci referencji
P-25=8, 9, 12 = wyjscie analogowe
12: Prad silnika
P-26 f-Pasmo skoku 0.0 Hz P-01 Szeroko$¢ pasma czgstotliwosci skoku. 0.0 Hz
Okresla pasmo czestotliwosci w obrebie f-Skok,
ktdre bedzie pomijane przy pracy w stanie ustal-
onym w celu uniknigcia rezonansu mechanicznego
W napedzanej maszynie.
W trakcie rozruchu i zwalniania ten zakres jest
przekraczany przy uzyciu zboczy nastawionych na
P-03 i P-04.
pP-27 f-Skok1 0.0Hz P-01 Srodkowy punkt pasma czestotliwosci skoku zdefi- 0.0 Hz

niowany przez f-PasmoSkoku. Pasmo to bedzie
pomijane przy pracy ustalonej.
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5 Parametry

5.3 Grupa parametréw ,,Rozszerzone”

Para- 0Oznaczenie
metr

Wartosc
minimalna

Wartos¢
maksymalna

Opis

Domyslnie

P-28 U-Srodek U/f

oV

P-07

Napigcie dla ksztaftowania krzywej U/f
Okresla napigcie regulacyjne przy czestotliwosci
nastawionej na P-29.

oV

P-29 f-Srodek U/f

0 Hz

P-09

Czestotliwosc dla ksztattowania krzywej U/f
Nastawia czestotliwos¢ przy ktérej napiecie regu-
lacyjne zdefioniwane w P-28 zostanie zastoso-
wane do silnika.

0 Hz

P-30 Start Tryb

Okresla zachowania przemiennika odno$nie cyfro-
wego wejscia zezwolenia oraz konfiguracji funkgji
automatycznego restartu.

Edge-r: Poprzedzane wtgczeniem lub resetem,
naped nie ruszy gdy sygnat start (FWD/REV) bedzie
ciagle obecny. Do startu DC1 potrzebne jest zbocze
narastajace.

Auto-0 : Poprzedzane wiaczeniem lub resetem,
naped ruszy automatycznie gdy wejscie cyfrowe 1
bedzie zwarte.

Auto-1 do 5: po samoczynnym wytaczeniu naped
podejmie 5 préb restartu w odstepach co

25 sekund. Naped musi zostaé wyfaczony w celu
zresetowania licznika. Proby restartéw sa liczone i
gdy naped nie ruszy przy ostatniej probie, zostaje
wyfaczony i operator bedzie musiaf recznie usungé
usterke.

Uwaga: Automatyczny restart jest mozliwy tylko
wtedy, gdy polecenia sterowania beda przekazy-
wane przez zaciski (P-12=01iP-12 =11, gdy po
utracie komunikacji sterowanie jest przetaczane
na zaciski).

P-31 Referencja cyfrowa Tryb
kasowania

Okresla zachowanie napedu przy restarcie po
wystapieniu btedu (aktywny, gdy uzyty jest tryb
sterowania z klawiatury).

0: Start przy min. predkosci

1: Start przy ostatniej predkosci przed
wyfgczeniem

2: Start przy min. predkosci (Auto-r)

3: Start przy ostatniej predkosci przed
wytgczeniem (Auto-r)

4: Start przy aktualnej predkosci pracy

5: Start przy f-Stata4

6: Start przy aktualnej predkosci pracy (Auto-r)
7: Start przy f-Stata4 (Auto-r)

Auto r: przyciski START i STOP na klawiaturze sa
nieaktywne. DC1...E1 uruchamia sig poleceniem
START na zaciskach.

P-32 t-Hamowanie DC @Stop

0.0s

250s

Czas trwania hamowania DC przy zatrzymaniu

i przed startem. Nastawa ,0” dezaktywuje hamo-
wanie DC. Poziom hamowania ustawiany jest za
pomoca P-68.

00s

Hamowanie DC

Definiuje przypadki gdy jest wtaczone hamowanie
DC

0: Hamowanie DC przy zatrzymaniu
1: Hamowanie DC przed startem
2: Hamowanie DC przed startem i przy zatrzymaniu
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5 Parametry
5.3 Grupa parametréw ,,Rozszerzone”

Para-
metr

0Oznaczenie

Wartos¢
minimalna

Wartosc
maksymalna

Opis Domyslnie

P-33

Lotny start Zezwolenie

Zezwolenie na lotny start 0
Wiacza ruch wirowy, gdzie naped rusza od
wykrytej predkosci silnika. Mozliwe jest krétkie
op6znienie w uruchomieniu gdy rotor bedzie stac-
jonarny.

/Zaleca si¢ do zastosowar z wirowaniem silnika po
doprowadzeniu sygnatu FWD/REV do napedu
(urzadzenia o duzej bezwtadnosci, wentylatory, .. .)
0: Ruch wirowy wytaczony

1: Ruch wirowy wtaczony

2: Ruch wirowy wtaczony po wytaczeniu, obnizeniu
napiecia i swobodnym wybiegu do zatrzymania
(P-05=1)

Wskazowka: ustawienie P-33 zostanie przyjete
po zmianie P-13 (P-33 =0 gdy P-13=0 lub 1, P-33
=2gdyP-13=2)

P-34

Tranzystor hamowania

Wiaczenie tranzystora hamowania 0
Aktywuje tranzystor hamowania dla wielkosci
gabarytowych FS2 do FS4. Ochrone programowa
mozna wybra¢ dla rezystoréw hamowania o mocy
200 W.

0: Wytaczony

1: Odblokowany z ochrong programowa

2: Odblokowany bez ochrony programowe;

3: Odblokowany podczas zmiany referencii
predkos$ci z ochrong programowa

4: Odblokowany podczas zmiany referencji
predkosci bez ochrony programowe;j

Wskazowka: Parametr moze by¢ nastawiony na
warto$¢ > 0 tylko w napedach o wielkosci gabary-
towej FS2 do FS4. Wielko$é gabarytowa FS1 nie
posiada wewnetrznego tranzystora hamowania.

P-35

Al Wzmocnienie

0,00 %

2000,00 %

Skalowanie wejscia analogowego 1 100,00 %
Wartos¢ wyjSciowa = warto$¢ wejsciowa * skalo-
wanie.

Przyktad: P-16 =0 - 10 V, P-35 = 200 %:
przy 5 V silnik obraca sig z maks. predkoscia (P-01)
(5V*200%=10V)
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5 Parametry
5.3 Grupa parametréw ,,Rozszerzone”

Para-
metr

0Oznaczenie

Wartos¢ Wartos¢
minimalna maksymalna

Opis

Domyslnie

P-36

RS485-0 Adres

1 63

RS485-0 Adres

RS485-0 Predkosé

0 6

Predko$¢ transmisji RS485
2:9,6 kBit/s

3: 19,2 kBit/s

4: 38,4 kBit/s

5: 57,6 kBit/s

6: 115,2 kBit/s

Modbus RTUO COM Timeout 0 8

Timeout komunikacji Modbus RTU

Czas migdzy utrata komunikacji a reakcja napedu.
Ustawienie 0 wytacza reakcje na utrate komuni-
kacji.

t: naped wytaczy sig samoczynnie po przekroczeniu
limitu czasu.

r: po przekroczeniu limitu czasu naped zatrzyma sie
zgodnie z ustawionym zboczem.

0: brak reakcji

1:130 ms

2:1100 ms

3: 11000 ms

4:13000 ms

5:r30ms

6:r 100 ms

7: 11000 ms

8:r 3000 ms

P-37

Poziom dostepu?

0 9999

Definiuje hasto uzywane do uzyskania dostegpu do
rozszerzonego zestawu parametréw (Poziom 2).
Dodatkowao okresla réwniez hastfo potrzebne do
uzyskania dostepu do zaawansowanego zestawu
parametréw (P-37 + 100).

Dostep przez P-14.

101

P-38

Blokada parametrow

Blokada dostepu do parametréw

0: WYt. Wszystkie parametry sa dostepne i moga
zosta¢ zmienione

1: Wk. Warto$ci parametréw sa wyswietlane, ale
nie moga by¢ zmieniane. Przy podtaczonej zdalnej
klawiaturze dostep do zablokowanych parametréw
z poziomu tej klawiatury nie jest mozliwy.

P-39

Al1 Offset

-500,00 % 500,00 %

Offset wejscia analogowego 1
Rozdzielczo$¢ 0,1 %

0,00 %

P-40

Wyswietlacz Skala

0,000 16000 %

Okresla wspotczynnik skalowania wysSwietlacza
Indywidualny wspétczynnik skalowania.

Przy P-40 > 0 po lewej stronie wyswietlacza
pojawia sig ,c”. Przy P-10 = 0 wspétczynnik skalo-
wania jest zastosowany do czestotliwosci, a przy
P-10> 0, do predkosci. Wartosé wyswietla sie w
czasie rzeczywistym na wyswietlaczu napedu.

0,000

Poziom dostepu?

Definiuje hasto uzywane do uzyskania dostegpu do
rozszerzonego zestawu parametréw (Poziom 2).
Dodatkowao okre$la réwniez hasto potrzebne do
uzyskania dostepu do zaawansowanego zestawu
parametréw (P-37 + 100).

Dostep przez P-14.
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5 Parametry
5.3 Grupa parametréw ,,Rozszerzone”

Para-
metr

0Oznaczenie

Wartos¢
minimalna

Wartosc
maksymalna

Opis Domyslnie

P-41

PIDT Kp

0.0

30

Wzmocnienie regulatora PI(D). Wigksze wartosci 1
beda dawac w rezultacie wigksza zmiang
czestotliwosci na wyjsciu przemiennika jako
odpowiedz na niewielkie zmiany w sygnale

zwrotnym. Zbyt duze warto$ci moga powodowac
niestabilng prace.

P-42

PID1 Ti

00s

300s

Stata czasowa catkowania regulatora PI(D). 10s
Wyzsze warto$ci beda powodowaty bardziej
ttumiona reakcje.

P-43

PID1 Tryb

Tryb pracy regulatora PI(D) 1 0
0: Tryb bezposredni. To ustawienie stosuje sig, gdy
wzrost sygnatu zwrotnego ma prowadzi¢ do
zmniejszenia predkosci silnika. Gdy regulator
zostanie aktywowany po stanie czuwania, jego
wyjscie jest ustawione na 0 %.

1: Tryb odwratny. Uzy¢ trybu odwrotnego, gdy
wzrastajacy sygnat zwrotny ma zwigksza¢
predkos$¢ silnika. Gdy regulator zostanie aktywo-
wany po stanie czuwanie, jego wyjscie jest usta-
wione na 0 %

2: Tryb bezposredni. To ustawienie stosuje sig, gdy
wzrost sygnatu zwrotnego ma prowadzi¢ do
zmniejszenia predkosci silnika. Gdy regulator
zostanie aktywowany po stanie czuwania, jego
wyjscie jest ustawione na 100 %

3: Tryb odwrotny. Uzy¢ trybu odwrotnego, gdy
wzrastajacy sygnaf zwrotny ma zwigkszac
predkos¢ silnika. Gdy regulator zostanie aktywo-
wany po stanie czuwania, jego wyjscie jest usta-
wione na 100 %

P-44

PID1 Warto$¢ zadana 1,
Zrédio

Zr6dto 1 wartosci zadanej regulatora 1 0
0: cyfrowy sygnat nastawy, nastawiony w P-45
1: wejscie analogowe 1

P-45

PID1 Cyfrowa warto$¢
zadana

0.0 %

100,0 %

Cyfrowa warto$¢ zadana regulatora 1 0,00 %
Jesli P-44 = 0 to ten parametr okresla cyfrowa
warto$¢ zadang dla regulatora PI.

P-46

PID1 Sprzezenie zwrotne 1,

Zrédto

Zr6dfo 1 wartosci sygnatu sprzezenia zwrotnego 0
regulatora 1

Okresla Zrodto sygnatu sprzezenia zwratnego dla
regulatora PI.

0: Wejscie analogowe 2 (Al2)

1: Wejscie analogowe 1 (Al1)

2: Prad silnika

3: Napiecie obwodu DC

4: Réznica Al1 - A2

5: Maks. warto$é Al1 i Al2
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5 Parametry
5.3 Grupa parametréw ,,Rozszerzone”

Para-
metr

0Oznaczenie

Wartosc
minimalna

Wartos¢
maksymalna

Opis

Domyslnie

pP-47

Al2 Zakres sygnatu

Okresla standard sygnatu wejscia analogowego 2
0:0-10V

1:0-20 mA

2:t4-20 mA (samoczynne wytaczenie w przypadku
zerwania sig przewodu)

3:14-20 mA (w przypadku zerwania sie przewodu
naped zwalnia zgodnie z ustawionym zboczem do
f-fix1 (P-20))

4:120-4 mA (samoczynne wytaczenie w przypadku
zerwania sie przewodu)

5: 1 20-4 mA (w przypadku zerwania sie przewodu
naped zwalnia zgodnie z ustawionym zboczem do
f-fix1 (P-20))

6: Ptc-th (podfaczenie termistora ochronnego
silnika)

P-48

t-Czuwania

00s

250s

Naped pracujgc z minimalng czestotliwoscia
(f-min), po uptywie czasu okreslonego tym parame-
trem przejdzie do stanu uspienia (wyfaczone
wyjscie falownika)

0: Tryb oczekiwania (standby) wytaczony

inne niz zero: Naped zostanie przefaczony w tryb
oczekiwania po czasie okreslonym tym parame-
trem.

Praca zostanie wznowiona automatycznie jak tylko
referencja czestotliwo$ci wzrosnie powyzej
wartosci P-02.

00s

P-49

PID1 Poziom sygn. wybud-

zenia

0.0 %

100,0 %

Poziom aktywowania sygnatu sprzezenia zwrot-
nego PID. Ustawia poziom uchybu (réznica
pomiedzy warto$cig zadang PID a sygnatem
sprzezenia zwrotnego), powyzej ktérego regulator
PID zostanie aktywowany.

Nastawia poziom uchybu (réznica miedzy
warto$cia zadana regulatora Pl a warto$cia
sprzezenia zwrotnego) powyzej ktérego regulator
Pl zostanie wybudzony z trybu Standby.

0.0 %

P-50

CANO Predkosé

Predko$¢ transmisji danych CANopen

Nastawa predkosci transmisji w sieci CANopen
0: 125 kBit/s

1: 250 kBit/s

2: 500 kBit/s

3: 1 MBit/s

4: 50 kBit/s

5: 20 kBit/s

P-51

Pamig¢ stanu cieplnego
silnika Zezwolenie

Zataczenie parametru powoduje, ze funkcja
podtrzymania pamieci stanu termicznego silnika
zapamieta jego stan przy wyfaczeniu zasilania
przemiennika. Po ponownym podaniu zasilania na
przemiennik stan termiczny zostanie przywrdécony
celem kontynuacji ochrony przeciazeniowej
silnika.

Wytaczenie funkeji powoduje, ze obliczony stan
termiczny silnika kasowany jest po kazdym
wytaczeniu zasilania przemiennika.

0: Pamig¢ termiczna wyfaczona

1: Pamig¢ termiczna wigczona
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5 Parametry
5.3 Grupa parametréw ,,Rozszerzone”

Para-
metr

0Oznaczenie

Wartos¢
minimalna

Wartosc
maksymalna

Opis Domyslnie

P-52

Dostep do parametréw

Dostep do parametréw 0
0: Wszystkie parametry moga by¢ zmieniane przez
dowaolne Zrédfo.

1: Wszystkie parametry zablokowane; moga by¢
zmieniane tylko przez aparat SWD.

P-53

Akcja@Utrata komunikacji

Device reaction after occuring of ,Utrata komuni- 0
kacji”. Possibilities device dependent

Reakcja napedu po utracie facznosci .

Czas op6Znienia ustawiany w P-36.

0: Brak reakeji, kontynuuje prace

1: Aktywuje ostrzezenie, kontynuuje prace

2: Zatrzymanie po rampie

3: Szybkie zatrzymanie

4: Zatrzymanie wybiegiem

P-54

RO1 Histereza

0.0 %

100,0 %

Histereza dla wyjscia przekaznikowego 1 0.0 %
Parametr okresla dolny poziom progu w wypadku

gdy P-18 jest nastawiony na 4, ..., 7.

Poziom progu = granica (P-19) - histereza (P-54)

P-18 = 4 or 5: wyjscie = logiczne 1, gdy wartos¢ 2

warto$¢ graniczna , wyjscie = logiczne 0, gdy

warto$¢ < poziom

P-18 =6 lub 7: wyjScie = logiczne 0, gdy wartos$¢ =

warto$¢ graniczna, wyjscie = logiczne 1, gdy

warto$¢ < poziom

P-55

RO1 Opdznienie zataczenia

00s

2500 s

Czas op6znienia zanim przekaznik przefaczy sig z 00s
stanu niskiego 0 na stan wysoki 1

P-56

RS485-0 Typ parzystosci

0s

Modbus - typ parzystosci 0
0: Brak parzystosci, 1 bit stopu (N-1)

1: Brak parzystosci, 2 bity stopu (N-2)

2: Nieparzystos¢, 1 bit stopu (0-1)

3: Parzystos¢, 1 bit stopu (E-1)

P-57

TCP Whacz ustuge

Cyberbezpieczenstwo 0
Wiacz interfejsy komunikacyjne

P-57 to parametr bitmapowy, gdzie:

0000b = Wszystkie ustugi wytaczone

xxx1b = Zarezerwowane

xx1xb = Wraczony serwer TFTP/FTP

x1xxb = Zarezerwowane

P-58

TCPO Timeout Zabezpieczen

0s

60 s

Jesli zostanie ustawiony na 0 to ustawienia 10s
cyberbezpieczenistwa nie ulegng zmianie.

W przeciwnym przypadku opcja

cyberbezpieczenstwa w P-57 zostanie zreseto-

wana do 0 po op6Znieniu okreslonym przez P-58.
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5 Parametry
5.4 Grupa parametréw ,,Zaawansowane”

5.4 Grupa parametréw ,Zaawansowane”

Tabela 28: Grupa parametréow ,, Zaawansowane”

Para-  Oznaczenie Wartosc Wartos¢ Opis
metr minimalna maksymalna

Domyslinie

P-60 Tryb sterowania silnikiem 0 4 Tryb sterowania silnikiem
Funkecja autotune musi by¢ wykonana, gdy jest
uzywane ustawienie od 2 do 4. Zalecane jest usta-
wienie 0
0: Kontrola predkosci z ograniczeniem momentu
obrotowego (wektor)
1: Kontrola predkosci (V/f)
2: Kontrola predkosci silnika PM
3: Kontrola predkosci obrotowej silnika bezszczot-
kowego DC
4: Kontrola predkosci silnika SyncRel

P-61 Identyfikacja silnika 0 1 Identyfikacja silnika
Przy ustawieniu 1, naped od razu wykonuje
bezobrotowo funkcje autotune w celu zmierzenia
parametréw silnika i zoptymalizowania obstugi
oraz efektywnosci. Po zakorczeniu funkcji auto-
tune, parametr automatycznie powraca do 0.
Uwaga: Tej funkeji nie mozna uruchomic przy
uzyciu oprogramowania drivesConnect!

P-62 MSC Gain 0,00 % 200,00 % Wzmacnienie regulatora predkosci dla Kp i Ti jako
warto$¢ faczona

50,00 %

P-63 [-Ograniczenie pradu 0,00 % 175 % Okresla maksymalne ograniczenie pradu w trybach
sterowania wektorowego. Warto$¢ procentowa
nalezy do pradu silnika ustawionego w P-08.

150 %

P-64 Silnik Rezystancja stojana R1T  0.00 Ohm 655.35 Ohm Rezystancja stojana silnika
W przypadku silnikéw indukcyjnych i PM: warto$¢
rezystancji faza do fazy [Rs] podawana jest
w omach. Warto$¢ ta jest okreslana podczas iden-
tyfikacji silnika.

flle)

P-65 Silnik Indukcyjno$¢ stojana, 0.0 mH 6553.5 mH Stator inductance of the motor, torque producing
wytwarzajgca moment Do silnikéw indukeyjnych: warto$é indukcyjnosci
faza do fazy w henrach [H]
Do silnikéw PM: warto$¢ indukeyjnosci fazy osi d
[Lsd] w henrach [H]

flle)

P-66 Silnik Indukcyjno$¢ stojana, 0.0mH 6553.5 mH Stator inductance of the motor, magnetizing
magnesujaca Do silnikéw PM: wartos¢ indukcyjnosci fazy osi d
[Lsd] w henrach [H]

flle)

P-67 f-Hamowania DC @Stop 0.0Hz P-01 Czestotliwosé wyjsciowa w Hz, przy ktérej rozpo-
czyna sie hamowanie DC podczas fazy zwalniania.
Gdy , Stop Tryb” bedzia nastawiony na ruch
bezwtfadny, hamowanie DC rozpocznie sie od razu
po wystapieniu polecenia stop.

0.0 Hz
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5 Parametry
5.4 Grupa parametréw ,,Zaawansowane”

Para-  Oznaczenie Wartos¢ Wartosc Opis Domysinie
metr minimalna maksymalna
P-68 Prad hamowania DC 0.0 % 100,0 % Natezenie pradu DC jako procent pradu znamiono- 20,0 %
wego silnika doprowadzanego podczas hamo-
wania DC.
P-69 Logikal sterowania lokal- 0 4 0: Zacisk 2 lub wybér kierunku do przodu (FWD) 0
nego 1: Zacisk 2
2: Zacisk 2 lub wybér kierunku do przodu (FWD) lub
do tytu (REV)
3: Zacisk 2 i (wybdr kierunku do przodu (FWD) lub
do tytu (REV))
4: Zacisk 2 i wybor kierunku do przodu (FWD)
P-70 Logika2 sterowania lokal- 0 2 0: Zacisk 3 lub wybér kierunku do tytu (REV) 0
nego 1: Zacisk 3

2: Zacisk 3 i wybor kierunku do tytu (REV)
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