PowerXL DG1 Series VFD

Haberlesme Kilavuzu

Nisan 2015 tarihinden itbaren gecerlidir.
Mayis 2014 tarihli kilavuzun yerine gecer.

o LR LY
ERL L]

E.T-N

Powering Business Worldwide







Garanti Kosullari ve Sorumlulugun Sinirlandiriimasi

Bu belgedeki bilgiler, oneriler, agiklamalar ve emniyet isaretlemeleri Eaton'in deneyimine ve
kararina dayanmaktadir ve tim durumlari kapsamayabilir. Eger daha fazla bilgi gerekiyorsa
Eaton satis ofisine danisilmalidir. Bu kaynakta gdsterilen GrGndn satisi, uygun Eaton satis

politikalari veya Eaton ve muUsteri arasindaki diger sozlesmedeki hikimler ve kosullara tabidir.

TARAFLAR ARASINDA, MEVCUT HERHANGI BIR SOZLESMEDE OZELLIKLE
BELIRTILENLERIN DISINDA, BELLI BIR AMAGC VEYA PAZARLANABILIRLIK ICIN UYGUNLUK
GARANTILERI DE DAHIL, ACIK VEYA ZIMNI HERHANGI BIR MUTABAKAT, ANLASMA VEYA
GARANTI YOKTUR. BUNUN GiBi HER SOZLESME, EATON'IN BUTUN YUKUMLULUGUNU
BILDIRIR. BU BELGENIN ICERIKLERI, TARAFLAR ARASINDAKI HERHANGI BIR
SOZLESMENIN BiR BOLUMU OLMAMALIDIR VEYA SOZLESMEYi DEGISTIRMEMELIDIR.

Eaton, donanim, tesis veya gug sistemi hasari veya kullanim kaybi, sermaye kaybi, gt¢ kayb,
mevcut gug tesislerinin kullanimindaki ilave harcamalar veya musteri veya kullaniciya karsi
kendi muUsterileri tarafindan yapilan ve burada bulunan bilgi, éneri ve agiklamalarin
kullanimindan dogan talepler de dahil, ancak bununla sinirli olmaksizin, (ihmal de dahil)
herhangi bir haksiz fiil, kesin sorumluluk veya diger herhangi bir sekilde her turli 6zel, dolayli,
arizi veya dolayll hasar veya kayip durumunda, s6zlesmedeki musteriye veya kullaniciya karsi
higbir sekilde sorumlu tutulamaz. Bu kilavuzda bulunan bilgilerin haber vermeksizin
degistirilme hakki sakhdir. Bu kilavuzda bulunan bilgiler bildirimde bulunmaksizin degisime
tabidir.

Kapak Resmi: Eaton PowerXL® HVAC Sirtculer
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Destek Hizmetleri

Destek Hizmetleri

Eaton'in amaci, Urdnlerimizi kullanirken size olabilecek en yuksek memnuniyeti saglamaktir.
Hizli, yardima hazir ve hatasiz bir sekilde destek sunmaya gayret ediyoruz. Bu nedenle, size
ihtiyag duydugunuz destegdi almaniz icin bircok yol sunuyoruz. Ister telefon, faks veya
isterseniz e-posta lUzerinde Eaton destek bilgilerine gliniin 24 saati ve haftanin yedi ginu
ulasabilirsiniz.

Cok cesitli hizmetlerimiz asagida listelenmistir.

Urain fiyati, mevcudiyet, siparis verme, hizlandirma ve tamirat icin yerel dagrtici ile iletisime
gecmelisiniz.

Web sitesi

Uriin bilgilerini bulmak icin Eaton Web sitesini kullanin. Ayni zamanda yerel dagitimcilar veya
Eaton satis ofisleri bilgilerini de bulabilirsiniz.

Web Site Adresi

www.eaton.com/drives

EatonCare Miisteri Destek Merkezi

Siparis verme, stok yeterliligi, gdnderim kaniti, mevcut bir siparisi hizlandirma, acil
gonderimler, Grln fiyat bilgileri, garanti iadeleri disindaki iadeler ve yerel daditicilar veya satis
ofisleri bilgileri konusunda destege ihtiyaciniz olmasi durumunda EatonCare Destek Merkezini
arayin.

Cagri: 877-ETN-CARE (386-2273) (08:00-18:00. Dogu Standart Saati)
Calisma Saatleri Disi Acil Durumlar: 800-543-7038 (06:00-20:00. Dogu Standart Saati)

Siriciu Teknik Kaynak Merkezi

Cagni: 877-ETN-CARE (386-2273) segim 2, se¢cim 6
(08:00-17:00. B.D. Merkezi Saat. [UTC -6])
e-posta: TRCDrives@Eaton.com

Avrupa'da Bulunan Miisteriler icin iletisim Bilgileri

Telefon: +49 (0) 228 6 02-3640

Yardim Hatti: +49 (0) 180 5 223822
e-posta: AfterSalesEGBonn@Eaton.com
www.eaton.com/moeller/aftersales
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DG1 Series VFD

Emniyet

A

Uyan!
Tehlikeli Elektrik Voltaji!

Kuruluma Baslamadan Evvel

Cihazin glc kaynagi baglantisini kesin

Cihazlarin yanlislikla yeniden baslatilamayacagindan emin
olun

Kaynak yalitimini dogrulayin
Cihazi topraklayin ve kisa devre yaptirin
Herhangi bir bitisik bileseni kapatin

Bu cihaz/sistem Utzerinde EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Kisim
100) uyarinca sadece uygun ve nitelikli personel calisabilir

Kurulumdan ve cihaza dokunmadan evvel elektrostatik yik
bulunmadigindan emin olun

islevsel topraklama (FE, PRES) koruyucu topraklamaya (PE)
veya potansiyel denklestirmeye baglanmalidir. Sistem
kurucusu bu baglantinin uygulanmasindan sorumludur

Baglanti kablolari ve sinyal hatlan kurulmahdir boylece
enduktif veya kapasitif karisim otomasyon fonksiyonlarini
zayiflatmaz

Otomasyon cihazlarini ve ilgili isletim dgelerini, istenmeyen
isletime kars! iyi korunacak sekilde kurun

Sinyal tarafindaki agik bir devre, otomasyon cihazlarinda
tanimlanmamis durumlar dogurmamasi icin 1/O araylzine
uygun emniyet donanim ve vyazillm  onlemleri
uygulanmalidir

24V kaynakta cok dusuk voltajin guvenilir bir elektriksel
izolasyonunun olmasini saglayin. Sadece IEC 60364-4-41
(VDE 0100 Bolim 410) veya HD384.4.41 S2 ile uyumlu
glc kaynagdi Uniteleri kullanin

Giris  voltajinda  siniflandirilan  degerden  sapmalar
ozelliklerde belirtilen tolerans sinirini asmamalidir; aksi
halde bu sapmalar arizaya ve tehlikeli isletime sebebiyet
verebilir

IEC/EN 60204-1 ile uyumlu acil durdurma cihazlar
otomasyon cihazlarinin tim isletim modlarinda yururlikte
olmalidir. Acil durdurma cihazlarini agma bir yeniden
baslatmaya sebep olmamalidir

Kasalarda veya kontrol dolaplarinda montaj icin tasarlanmis
cihazlar sadece kurulduktan sonra ve kapall kasalarda
calistinimali  ve kontrol edilmelidir. Masalstld veya
tasinabilir birimler sadece kapall kasalarda calistinlmali ve
kontrol edilmelidir

Gerilim disme veya kesintisi sonucu kesilmek zorunda
kalan programlarin dogru bicimde yeniden baslatiimasini
saglamak icin gerekli tedbirler alinmalidir. Bu kesinti kisa bir
sure igin bile olsa, tehlikeli isletim sartlari olusturmamalidir.
Gerekiyorsa, acil durum durdurma cihazlari devreye
alinmalidir.

Otomasyon sisteminde yaralanma veya hasara sebep
olabilecek arizalarda, bir ariza veya bozulma durumunda
emniyetli bir isletim durumu saglamak igin harici tedbirler
uygulanmalidir  (6rnek olarak ayrn kisitlama salterleri,
mekanik baglantilar vasitasiyla vb.)

Koruma siniflarina  bagli olarak ayarlanabilir frekans
surUcdleri, isletim esnasinda veya isletim sonrasinda yuklu
metal pargalar, hareketli veya donen bilesenler veya sicak
yuzeyler igerebilir

Gerekli kapaklarin cikarilmasi, motor veya ayarlanabilir
frekans surlcusunun yanlis isletimi cihaz arizasina ve ciddi
yaralanmalara veya hasara sebebiyet verebilir

Gecerli ulusal kaza d6nleme ve emniyet yuriGtmelikleri,
calisir durumdaki tum ayarlanabilir frekans surtculerinde
gerceklestirilen calismalari icin gecerlidir

Elektriksel  kurulumlar ilgili  yonetmelikler uyarinca
gercgeklestirilmelidir (6rnek olarak kablo kesitleri, sigortalar,
PE iliskin olarak)

Nakliye, kurulum, devreye almak ve bakim sadece nitelikli
personel tarafindan gergeklestiriimelidir (IEC 60364, HD 384
ve ulusal mesleki glvenlik yonetmelikleri)

Ayarlanabilir frekans surdculerini iceren kurulumlar, gecerli
glvenlik yonetmelikleri uyarinca ilave izleme ve koruma
cihazlari bulundurmalidir. Calistirma yaziimi kullanilarak
ayarlanabilir frekans surlcuUleri Uzerinde gerceklestirilen
degisimlere izin verilir

Calistirma esnasinda tim kapaklar ve kapilar kapali
tutulmalidir

insanlara veya donanima karsi tehlikeleri azaltmak igin

kullanici, sUrucu ariza veya bozulmasinin sonuglarini (artan

motor hizi veya motorun ani durusu) kisitlayan makine

dizenleme tedbirlerine yer vermelidir. Bu tedbirler sunlari

icerir:

e Guvenlikle ilgili degiskenleri izlemek icin diger bagimsiz
cihazlar (hiz, hareket, devre sonlari vb.)

o Elektriksel veya elektriksel olmayan sistem capinda
onlemler (elektriksel veya mekanik baglantilar)

e GUg kaynagindan baglantisi kesildikten sonra
ayarlanabilir frekans surtcutsuinin yUkli parcalarina veya
kablo baglantilarina asla temas etmeyin. Kapasitorlerdeki
yuk sebebiyle bu parcalar baglanti kesildikten sonra hala
yuklU olabilir. Uygun uyar isaretlerini takin
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Bu DG1 Ayarlanabilir Frekans Tahriginde yUkleme, kurulum,
calistirma veya bakim galismasi gerceklestirmeden evvel bu
kilavuzu ayrintili bir sekilde okuyun ve prosedurleri
anladiginizdan emin olun.

Tanim ve Semboller

A UYARI

Bu sembol yiiksek voltaji gostermektedir. Size ve bu
donanimi calistiran diger kisiler icin tehlikeli olan dgelere
veya islemlere dikkatinizi cekmektedir. Mesaji okuyun ve
talimatlan dikkatli bir sekilde izleyin.

A

DG1 Series VFD

A UYARI

Besleme gerilimi kapatildiktan sonra da siriicliniin gii¢
boélmesinde bulunan bilesenler yukli kalir. Beslemeyi
kestikten sonra ara devre kapasitorlerinin yiik
bosaltimini saglamak icin kapagi agmadan evvel en az
bes dakika kadar bekleyin.

Tehlike uyarilarina dikkat edin!

A A

TEHLIKE

5 DK.

Bu sembol, "Glvenlik Uyari Sembold" dr. iki uyar kelimesi
bulunmaktadir: asagida acgiklandigi gibi DIKKAT veya UYARI.

4\ UYARI

A UYARI

Elektrik carpma tehlikesi—yaralanma riski! Sadece birim
guci kesildiginde kablolama islemlerini gerceklestirin.

Kacinilmadig: takdirde ciddi yaralanma veya o6limle
sonuclanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumu
belirtmektedir.

A DIKKAT

Kaginilmadigi takdirde dusuk veya orta derece yaralanma
veya Urune ciddi hasarla sonuglanabilecek potansiyel olarak
tehlikeli bir durumu belirtmektedir. Kaginilmadigi takdirde
DIKKAT uyarisinda agiklanan durum ciddi sonuglara yol
acabilir.  Onemli gutvenlik o6nlemleri DIKKAT uyarisinda
aciklanmistir (UYARI'da oldugu gibi).

Tehlikeli Yuksek Voltaj
A UYARI

Motor kontrol donanimi ve elektronik kontrol cihazlan

tehlikeli hat voltajlarina baghdir. Siriiclilere ve
elektronik kontrol cihazlarina bakim yaparken hat
geriliminde veya gerilim Uzerinde kasalar veya
cikintilarda yiiklii  bilesenler bulunabilir.  Elektrik

carpmasina karsi korunmak icin son derece dikkatli
olunmalidir.

¢ Bir yalitim yastigi Gizerinde durun ve bilesenleri kontrol
ederken tek elle gcalismasi bir aliskanlik haline getirin.

e Acil bir durum olusmasi durumunda her zaman baska
bir kisi ile birlikte calisin.

e Kontrol cihazlarini kontrol etmeden veya bakim
gerceklestirmeden dnce giici kesin.

e Donanimin diizgiin bir sekilde topraklandigindan emin
olun.

e Elektronik kontrol cihazlari veya donen diizenekler
tizerinde calisirken emniyet gozlikleri kullanin.

A UYARI

Sebekeye bagli durumdayken AC siriicisii Uzerinde
herhangi bir tadilat gerceklestirmeyin.

Uyarilar ve ikazlar

A UYARI

Bu kilavuzdaki talimatlan izleyerek birimi
toprakladiginizdan emin olun. Topraklanmamis birimler
elektrik carpmasi ve/veya yangina sebep olabilir.

A UYARI

Bu donanim sadece, bu tir donanimin yapimi,
calistinlmasi ve mevcut tehlikeler ile asina olan nitelikli
elektrik bakim personeli tarafindan kurulmali, ayarlanmal
ve bakimi gercgeklestiriimelidir. Bu 6nlemin gozetilmemesi
olim veya ciddi yaralanma ile sonuclanabilir.

A\ UYARI

Siirici giice takildiginda icinde bulunan bilesenler calisir
durumdadir. Bu voltaj ile temas son derece tehlikelidir ve
olime veya ciddi yaralanmaya sebep olabilir.

A UYARI

Sirici giice bagh oldugunda, motor calismasa bile hat
terminalleri (L1, L2, L3), motor terminalleri (U, V, W) ve DC
baglanti/frenleme diren¢ terminalleri (DC-, DC+/R+, R-)
yiiklidir. Bu voltaj ile temas son derece tehlikelidir ve
oliime veya ciddi yaralanmaya sebep olabilir.

A UYARI

Kontrol 1/0 terminalleri, hat voltajindan izole edilmis
olsa bile rdle cikislarinda ve diger I/0 terminallerinde,
surici gilicten kesilmis oldugunda bile tehlikeli voltaj
bulunabilir. Bu voltaj ile temas son derece tehlikelidir ve
olime veya ciddi yaralanmaya sebep olabilir.
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A\ UYARI

A UYARI

Bu donanimda, kasa parcalarinin topraklama
potansiyelinin iizerinde olmasina sebep olabilecek biiyiik
bir kapasitif kacak akim bulunmaktadir.. Bu kilavuzda
aciklandigi gibi dogru topraklama gerekmektedir. Bu
onlemin gozetilmemesi 6lim veya ciddi yaralanma ile
sonuglanabilir.

Bransman hatti koruyucu cihazinin acilmasi kacak
akimin kesildiginin bir belirtisi olabilir. Yangin riski veya
elektrik carpma riskini azaltmak icin akim tasiyan parcalar
ve diger kontrol birim parcalara denetlenmeli ve hasar
gordiiyse degistirilmelidir. Termik rolenin mevcut birimi
bozulursa tim termik réle degistirilmelidir.

A\ UYARI

A UYARI

Bu siiriiciiye giic vermeden evvel, potansiyel elektriksel
ariza durumlarina maruz kalmayr 6nlemek icin 6n ve
kablo kapaklarinin kapali ve tutturulmus oldugundan
emin olun. Bu 6nlemin gozetiimemesi 6liim veya ciddi
yaralanma ile sonuclanabilir.

4\ UYARI

National Electric Code® (NEC®) uyarinca bir yukan akim
baglanti kesme/koruma cihazi saglanmalidir. Bu 6nlemin
yerine getirilmemesi 6lim veya ciddi yaralanmalara
sebebiyet verebilir.

A\ UYARI

Bu siiriicii koruyucu topraklama kondiiktériinde bir DC
akimina sebep olabilir. Direkt veya endirekt temas
durumunda koruma icin kullanilan bir artik akim isletim
koruma (RCD) veya izleme (RCM) cihazinin kullanildig:
yerlerde bu cihazin besleme tarafinda sadece bir Tiir B
RCD veya RCM'ye izin verilir.

A\ UYARI

Sadece  siiriicii montaji  dogru bir sekilde
gerceklestirildikten ve saglamlastirildiktan sonra kablo
calismasini gercgeklestirin.

A\ UYARI

Tahrik kapaklarini agmadan evvel:

e Bulunabilecek olan harici kontrol gticii de dahil olmak
tizere suruciiye giden tim gucleri kesin.

e Tus takimi Gizerinde bulunan tiim isiklar sénene kadar
minimum 5 dakika bekleyin. Bu, DC bus
kapasitorlerinin bosaltilmasi icin gereken siireyi
saglar.

e Gii¢ kapatilsa bile DC bus kapasitorlerde bir voltaj
tehlikesi bulunabilir. DC voltajina ayarh bir multimetre
ile kapasitorleri olcerek tamamen bosaltildiklarini
dogrulayin.

Bu 6nlemlere uymamak oliime veya ciddi yaralanmaya
sebep olabilir.

Bu donanimin  kullanilmasi  icin, bu  Griinin
kullanilmasina yonelik Kurulum/Kullanim kilavuzunda
verilen ayrintili kurulum ve kullanim talimatlan gerekir.
Bu bilgiler, bu cihazin paketinde bulunan CD-ROM'da,
disketlerde veya diger depolama cihazlarinda verilmistir
ve her zaman bu cihazla birlikte muhafaza edilmelidir. Bu

bilgilerin  basih  bir kopyasini Eaton kaynak
tamamlamadan siparis edebilirsiniz.
A UYARI

Sirici bakimini gerceklestirmeden evvel:

e Bulunabilecek olan harici kontrol gticii de dahil olmak
tizere suriiciiye giden tim gtgleri kesin.

e Baglanti kesme cihaz1 Uzerine bir "CALISTIRMAYIN"
etiketi yerlestirin.

¢ Baglanti kesme cihazini acik konumda kilitleyin.

Bu talmatlara uyulmama oliim veya ciddi yaralanmalara
yol acabilir.

A UYARI

Cihaza ciddi hasar verebilecegi ve yangin riski oldugu
icin siiriicii cikislar (U, V, W) giris voltajina veya yardimci
hat giiciine bagh olmamalidir.

A UYARI

Is1 giderici ve/veya dis kasa yiiksek bir sicakliga erisebilir.

Tehlike uyarilarina dikkat edin!

/N

Sicak Yiizey—Yanma Tehlikesi. DOKUNMAYIN!

A\ DIKKAT

Eaton'in yazili izni olmadan yapilan herhangi bir elektriksel
veya mekanik degisiklik tim garantileri gecersiz kilacaktir ve
UL® kaydinin gecersiz olmasina ek olarak bir guvenlik
tehlikesi sebep olabilir.

A\ DIKKAT

Yangin riskini azaltmak igin bu surlcuyu celik bir plaka gibi
ates almaz bir malzeme Uzerine kurun.
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A\ DIKKAT

A\ DIKKAT

SUrGcUinun  disme, hasar gorme ve/veya  kisisel
yaralanmalara sebep olma riskini azaltmak icin bu slrlcuyd,
sUrtcunun agirhigini ve titresimi tasiyabilecek dik bir ylzeye
kurun.

A\ DIKKAT

Kivilcim ve yangina sebebiyet verebilecegdi igin kablo klipsleri
veya metal talaslari gibi yabanci maddelerin tahrik agikligina
girmesini onleyin.

A\ DIKKAT

Bu sUrdcuyu yuksek sicaklik, yuksek nem veya yogunlasma
olmayan iyi havalandiriimis bir odaya kurun ve direkt olarak
glines 1sigina maruz kalan, yogun toz, asindirici, yanici,
patlayici gaz, taslama sivi buhari bulunan vb. konumlarda
kurmaktan kacinin. Yanlis kurulumlar yangin tehlikesine
sebep olabilir.

A\ DIKKAT

Kablo kesitini secerken, yuk kosullari altinda gerilim dususunu
dikkate alin. Diger standartlarin goz 6nlnde tutulmasi
kullanicinin sorumlulugundadir.

Kullanici, tim donanimin koruyucu topraklamasina iliskin
yurarltkteki tim uluslararasi ve ulusal elektriksel
standartlarina uymakla yukdmluddar.

A\ DIKKAT

minimum  PE

Bu kilavuzda belirtilen iletken kesitleri

korunmalidir.

Bu donanimdaki dokunma akimi 3.5 mA'i (AC) asmaktadir.
Koruyucu topraklama konduktérundn minimum boyutu
EN 61800-5-1 ve/veya yerel emniyet yuritmeliklerine
uymalidir.

A\ DIKKAT

Bu frekans invertorindeki dokunma akimlari 3.5 mA'den (AC)
yuksektir. IEC/EN 61800-5-1 Urln standardi geregince orijinal
koruyucu topraklama konduktord olarak ayni kesit alanina
ilave bir topraklama konduktort donanimi baglanmalidir veya
donanim topraklama kondiktéri en az 10 mm?2 Cu olmalidir.
Sirlcl sadece bakir konduktor kullaniimasini
gerektirmektedir.

Dalgalanmalari kaldinlmis girisler emniyet devre semasinda
kullanilamayabilir. Artik devre kesici anahtarlar (RCD) sadece
AC glc kaynagi agi ve surucu arasinda kurulmalidir.

A\ DIKKAT

Dalgalanmalari kaldinlmis girisler emniyet devre semasinda
kullanilamayabilir. Bir surtclye birkag motor bagliyorsaniz,
kullanim kategorisi AC-3'e gore tek motorlar icin kontaktorler
hazirlamalisiniz.

Motor kontaktor secimi, baglanacak motorun anma cgalisma
akimina gore gergeklestirlir.

A\ DIKKAT

Dalgalanmalari kaldinlmis girisler emniyet devre semasinda
kullanilamayabilir. Voltajsiz bir durumda surdcu ve giris
destegi arasinda bir degisim gerceklesmelidir.

A DIKKAT

Dalgalanmalari kaldinlmis girisler emniyet devre semasinda
kullanilamayabilir. Yangin tehlikesi!

Sadece belirtilmis izin verilen nominal akim degeri 6zelligine
sahip kablolari, koruma salterlerini ve kontaktorleri kullanin.

A\ DIKKAT

Surdclyd AC sebekesine baglamadan evvel, bu kilavuzdaki
talimatlara gore suricti EMC koruma ayarlarinin dogru sekilde
yapildigindan emin olun.

e SUrlcu yuzer dagitim agi icinde kullanildigi takdirde, MOV
ve EMC'deki vidalari ¢ikarin.  (Kurulum  Kilavuzu
MNO40002EN'ye bakiniz).

e S{rlcuyU bir IT sisteminde kurarken dahili EMC filtresinin
baglantisini kesin (bir topraklanmamis guc¢ sistemi veya
yuksek direncgli topraklanmis [30 ohm Uzerinde] gug¢
sistemi); aksi halde sistem toprak potansiyelinden EMC
filtre kapasitorlerine bagli olacaktir. Bu tehlikeye veya
surdcunun hasar gérmesine sebep olabilir.

e SlrlcuyU koéseli bir topraklanmis TN sistemine kurarken
dahili EMC filtresinin baglantisini kesin; aksi halde surlcu
hasar gorecektir.

Not: Dahili EMC filtresinin baglantisi kesildiginde surtcu
EMC uyumlu olmayabilir.

e SUrlcunUn giris terminallerinde glc uygulanirken MOV
veya EMC vidalarini kurmayi veya cikarmayi denemeyin.
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Motor ve Donanim Giivenligi

A\ DIKKAT

A\ DIKKAT

SUrdclnin herhangi bir bélimine veya bilesenlerine meger
veya voltaj diren¢ testi gerceklestirmeyin. Yanlis testler
hasara sebep olabilir.

Surdclye ciddi hasar verebilecegi icin yardimei hat glictnUn,
surlcu cikis terminallerine (U, V, W) bagl olmadigindan emin
olun.

A\ DIKKAT

A\ DIKKAT

Herhangi bir motor, motor kablo testi veya olgimunden
evvel, motor veya kablo testi suresince surucuye gelebilecek
hasari onlemek icin surlcu c¢ikis terminallerinde (U, V, W)
motor kablosunun baglantisini kesin.

iki veya daha fazla siriicii biriminin kontrol terminalleri paralel
olarak bagli oldugunda, bu kontrol baglantilari icin, bir
birimden veya harici bir kaynaktan olabilecek yedek voltaj tek
bir kaynaktan alinmalidir.

A\ DIKKAT

A DIKKAT

Devre kartlan Uzerinde bulunan bilesenlere temas etmeyin.
Statik voltaj bosalimi bilesenlere hasar verebilir.

Harici calistirma komutu agiksa surlcu bir giris voltaj
kesintisinden sonra otomatik olarak calisacaktir.

A\ DIKKAT

A DIKKAT

Motoru ¢alistirmadan evvel motorun montajinin dogru sekilde
yapildigindan ve galisir donanim ile hizalandigini kontrol edin.
Motorun calistirimasinin kisisel yaralanmalara veya bagli
motora donanim hasarina yol agmayacagindan emin olun.

A\ DIKKAT

Surtcudeki maksimum motor hizini  (frekans), motor
gereksinimleri ve bagll donanima gore ayarlayin. Yanlis
maksimum frekans ayarlari motor, donanim hasarina ve
kisisel yaralanmalara sebep olabilir.

A DIKKAT

Motor donme yonunuU tersine gevirmeden evvel bu islemin
kisisel ~ yaralanma veya donanim hasarina sebep
olmayacagindan emin olun.

A DIKKAT

SUrdcu arizasinl veya potansiyel hasari dnlemek igin sirlcu
clkisina veya motor terminallerine herhangi bir gl¢ duzeltici
kapasitorun bagl olmadigindan emin olun.

Motoru baglanti kesme cihazi ile kontrol etmeyin (baglant
kesme amaclyla); bunun yerine surlcinin I/O kartindan,
kontrol panelindeki baslat ve durdur tuslarini ve/veya
komutlarini  kullanin.  DC  kapasitorlerinin  izin  verilen
maksimum sarj evresi (yani gu¢ uygulayarak, gu¢ artirma) on
dakika icerisinde bestir.

A DIKKAT

Yanhs tahrik isletimi:-

e Tahrik uzun bir sure calistirilirsa elektrolit kapasitorlerin
performansi diusecektir.

e Uzun bir sdre icin durdurulacaksa, kapasitorlerin
performansini eski haline getirmek icin en az 6 ayda bir 5
saatligine tahrigi calistirn ve ardindan calismasini kontrol
edin. Tahrigin direkt olarak hat voltajina baglanmamasi
onerilir. Voltaj, ayarlanabilir bir AC kaynagi kullanarak yavas
yavas artirilmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanma ve/veya donanim
hasarina yol acabilir.

Daha fazla teknik bilgi icin fabrika veya yerel Eaton satis
temsilcisi ile iletisime gegin.
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PowerXL Series Genel Bakis

Bu seriye genel bakis bolimunde, bu kilavuzun amaci ve
icerigi, alinan denetim onerileri ve DG1 Series Agik SurlcU
katalog numaralandirma sistemi aciklanir.

Bu Kilavuz Nasil Kullanilmalidir

Bu kilavuzun amaci size kurulum, ayar ve parametre
ozellilestirmesi, baslatim, sorun giderme ve Eaton DG1
Series ayarlanabilir frekans surtclsU (AFD) bakimi hakkinda
gerekli bilgileri saglamaktir. Donanimin emniyetli bir sekilde
kurulumu ve isletimi icin, DG1 Series AFD'yi glice takmadan
evvel bu kilavuzun baslangicinda bulunan emniyet
yonergelerini ve asagidaki bolimlerde ozetlenen prosedurleri
izleyin. Bu kilavuzu hazir bulundurun ve kaynak amacli olarak
tum kullanicilara, teknisyenlere ve bakim personeline dagitin.

Alim ve Denetleme

DG1 Series AFD, nakliye dncesinde bir dizi zorlu fabrika kalite
gereksinimlerine tabi tutulur. Nakliye sirasinda paketlemenin
veya donanimin hasar gérmesi mimkindir. DG1 Series
AFD'yi aldiktan sonra Ittfen sunlari kontrol edin:

Paketin montaj kilavuzu (ILO40016EN), Hizli Baslangig
Kilavuzu (MNO40006EN), Kullanim Kilavuzu CD'si
(CD0O40002EN) ve aksesuar paketini icerdiginden emin
olmak igin kontrol edin. Aksesuar paketi sunlari igerir:

e Kauguk grometler
¢ Kontrol kablosu topraklama klemensleri
e ilave topraklama vidalari

Nakliye sirasinda hasar gormediginden emin olmak igin Grunu
inceleyin.

Tip etiketi Uzerinde bulunan pargca numarasinin, siparisinizdeki
katalog numarasina uydugundan emin olun.

Nakliye hasari olusmussa lutfen hemen nakliyeyi
gerceklestiren sirkete bir talepte bulunun.

Sevkiyat, siparisiniz ile ayni degilse IUtfen Eaton Elektrik
temsilciniz ile iletisim gecin.

Not: Paketiimha etmeyin. Koruyucu mukavva tzerine basili
sablon, DG1 AFD'nin duvar veya bir panoya montajini
yaparken isaretleme icin kullanilabilir.

PowerXL Series Genel Bakis

Zaman Araligi Kontrolii Batarya Etkinlestirme

PowerXL DG1 Series AFD'de zaman araligi kontroll (RTC)
fonksiyonunu etkinlestirmek igin, RTC bataryasi (hali hazirda
surlcliye monte edilmis durumdadir) kontrol paneline
baglanmalidir.

Ana surlcu kapagini gikarin ve direkt olarak tus takimi altinda
bulunan RTC bataryasini bulun ve kontrol paneli Gzerinde
bulunan giris yuvasina beyaz 2 kablolu konnektora baglayin.

Sekil 1. RTC Batarya Baglantisi

Tablo 1. Genel Kisaltmalar

Kisaltma Tanim

CT Yuksek asirt yUk degeri (% 150) ile sabit tork
VT Dusuk asin yuk degeri (%110) ile deg@isken tork
IH Yuksek Asiri YUk (% 150)

IL Dustk Asir Yik (%110)

AFD Ayarlanabilir Frekans Surtcusu

VFD Degisken Frekans SurlcisU
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PowerXL Series Genel Bakis

Deger Etiketi
Sekil 2. Deger Etiketi

-
EF-T-N

Puamding Essets Widhait
Type: DG1-347D6FB-C21C
Siyle No-9702-1001-XXP
Article No'9702-1001-XXP
PowerXL™ DG1 VFD
CTNT Input Output
W7 |UV-) [380-440 33 |0-Vin 30
KW |F (Hz) [50B0Hz (0400 Hz
(A 84 76/9
SHPr |U(V-) [440-500 3@ |0-Vin 30

-HP |F(Hz) [50M0Hz 0-400 Hz
I (A) (B4 7616
Enclosure Rating[TYPE 1 /1P 21

User installation manual: MNO40002EN
Sanal NO.- 0000000

SN, PN, Tdr,
— Tarih igerir

EAN Kodu N
Ieerir 1" EaN.40 15081724 351

NAED Kodu —7

igerir RAED TBBER5ETETH

Field instafied condudions mud be copper rabed & T5°C

F0000K www ealon com  Made in China
LN A

Tarih Kodu: 20131118

Karton Etiketler (Birlesik Devletler ve Avrupa)

Yukarida gosterilen deger etiketi ile aynidir.

Genel Bilgi

Eaton'in elektrik isleri Grlnlerinden DGI Serisi StrUculeri,
glndmuz yuksek talepli motor kontrol uygulamalari igin
gerekli olan esnekligi saglamak Uzere kontrol giris ve ¢gikislari
(1/O) ile haberlesme ara yUzleri sayisini artiracak genis
secenekte opsiyon kartlari saglar.

Modulerlik 6zelligi goz dntnde bulundurularak tasarlanan giris
ve cikis 6zellikleri, her biri kendi giris ve ¢ikis
konfiglrasyonlarina sahip opsiyon kartlari icerir. Kontrol
Unitesi toplam iki adet kart kabul edecek sekilde tasarlanmis
olup, kartlar standart analog ve dijital giris ve cikislar, fieldbus
ozelligi ve belli uygulama donanimlari sunmaktadir.

Temel, genisleme ve uyarlama kartlari, kontrol kartinin bir
parcasl olan kart yuvalarina kurulmuslardir. 1/0O kartlan
PowerXL DG1 Serisi slrlcU ailesi Gyelerinin bircogu arasinda
degistirilebilir ozelliktedir.
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Opsiyonel Kart Yuvalari

Kontrol Karti DG1 Series Surlctndn kontrol Unitesinin igine
yerlestiriimistir. Kontrol karti Uzerinde A ve B olarak
isaretlenmis iki adet yuva bulunmaktadir. Herhangi bir yuvaya
farkli opsiyon kartlari takilabilir. Daha fazla bilgi icin "PowerXL
DG1 Opsiyon Karti Ozetlerine" bakiniz. DG1 Series Surlcu
fabrikada monte edildiginde, A ve B yuvalarina higbir opsiyon
karti kurulmamaktadir. Her iki yuvaya da yanhs kartlar takildigi
takdirde, kart calismayacak, ancak gerek personel, gerekse
cihaz icin hicbir tehlike olusmayacaktir.

Opsiyonel Kart Yuvalari

Sekil 3. DG1 Series Kontrol Paneli Konumu

Fan Gug Kablosu

STO

Al Modu Segimi ——|

Kontrol I/0
Terminalleri

@

DSP Pargasini
Enerji Panosuna
— Baglayin

||— Tus Takimi

MCU Pargasini
— Enerji Panosuna
Baglayin

Batarya (Standart)
RJ45 EtherNet/IP,

©)
U U @wovy
Not for customer

BACnet, Modbus TCP

[T~ Opsiyonel Kart A

[T Opsiyonel Kart B

RS-485 Sonlandirma
Rezistansi

Cikarilabilir MOV Vidasi

/'. EMC J Motor
Cikarilabilir Tine OO0l
EMC Vidasi )17} oc s B || U | v
) L 13 o C
(¢} (¢}
Motor Topraklama
Hat Topraklama Klemens Konumu
Klemens
Konumu —
Topraklama
Topraklama Kayisi Konumu
Kayisi Konumu
Hat Tarafi Motor
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Opsiyonel Kart Yuvalari

DG1 Opsiyon Karti Kurulumu

Sebeke hattinin baglantisini kesin ve PowerXL DG1 Series
surlcusutnden guct kontrol edin. Kontrol paneli Gzerinde
mevcut bulunan yuvalardan birine opsiyon kartini kurun.
Karti takmak ve ¢ikarmak igin, baglanti pinlerinde egilmeyi
onlemek amaci ile yatay olarak diiz konumda tutun.

A DIKKAT

Kartlarin arizalanmasini onlemek igin, PowerXL surtcuslne
sebeke hatti veya kontrol enerjisi uygulanirken opsiyon
kartlarini  ve fieldbus haberlesme kartlarini  kurmayin,

cikarmayin veya yenisi ile degistirmeyin..

Kartin metal klape ve plastik yuvalara sikica oturdugunu teyit
edin. Eger kartin yuvaya yerlesimi zor gérinuyorsa, opsiyon

kartinin takilmasina izin verilen yuvalardan birini kullandiginizi
teyit etmeniz gerekmektedir.

.\.'\_\\;113-_-_,-3.3

Karttaki DIP anahtarlarinin konumlarinin sizin
ihtiyaglariniza uygun olup olmadigini teyit edin.

Not:

Kontrol Kablolamasi

Dijital 1/O ve 24 Vdc esnek Cu veya tek telli Cu tel
kullanabilirler. PT100 analog sinyali ekranlanmis kablo
kullanmalidir. Tablo 2 mevcut tel boyutlarini gostermektedir.
I/O terminalleri 5,00 mm konektérlerin baglanmasina
mUsaade etmektedir.

Tablo 2. Tel Boyutlari

Tel Tipleri Tel boyutlan Terminal tork

Tek telli Cu—-90°C  12-28 AWG 4,5 in-b
(0,2~2,5 mm?2) (0,5 Nm)

Esnek Cu-90°C  12-30 AWG 4,5 in-b
(0,2~2,5 mm?2) (0,5 Nm)
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Opsiyonel Kart Yuvalari

EMC Direktif Kontrol kablosu topraklama

EMC'de kurulu elektrikli cihazlar icin yonerge, cihazlarin Kontrol kablolarinin sekil Sekil 5'de gortldigu gibi
cevreye rahatsizlik vermemesi ve cevresel elektromanyetik topraklanmasi dnerilmektedir. Topraklama klapesi ile
etkilere karsi dayanikli olmasi gerektigini belirtmektedir. cerceveye baglanmaya olanak saglayacak bicimde
Tablo 3, kontrol kablolama sisteminin yonergelere uyumlu kablo yalitimini soyunuz.

olmasi igin neler gerektirdigini gostermektedir.

ekil 5. Kontrol kablosu topraklama
Tablo 3. Kontrol Kablolama Gereksinimleri Seki r u topr

Oge Yénerge

Uriin IEC 61800-2

Guvenlik UL 508C, IEC / EN 61800-5-1

EMC Bagisiklik: EN / IEC 61800-3, 2. ortam

;Vzrj:?/élaa)n Yayilan emisyonlar: EN / IEC 61800-3
v (Gegici Test dahildir), 1. ortam

iletilen yayilimlar: EN / I[EC 61800-3

Kategori C1: sUrlclye harici filtre baglantisi ile
mUumkuUndur. Latfen fabrikaya danisin

Kategori C2: maksimum 10m motor kablosu
uzunlugu ile dahili filtre

Kategori C3: maksimum 50m motor kablosu
uzunlugu ile dahili filtre

Tablo 4. PowerXL Serisi - DG1 Genel Amach Siiriicii Opsiyon Kartlar

DX G - NET - PROFB

Temel Adlandirma Seriler Hata Tipi Fonksiyon

DX = PowerXL Suricusu G = Genel amag NET = Haberlesme karti PROFIBUS = PROFIBUS
EXT = 1/0 modiil DEVICENET = DeviceNet
ACC = Aksesuar CANopen = CANopen
SPR = Yedek Parca SWD = SmartWire-DT ®
KEY = Tus takimi Tim PowerXL DG1 Aksesuarlari igin
CBL = Kablo Cilt 6, CA08100007E Tablo 2'ye

bakiniz.

Not
® 2015 yilinin 3. geyreginde hazir olacaktir.
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Modbus RTU dahili Haberlesme

Modbus RTU dahili Haberlesme

The PowerXL DG1 Urln0, dahili RS-485 terminalleri kanaliyla
Modbus® RTU uzerinden kontrol edilebilir.

Sekil 6. Baglanti Semasi

sS4 54 54
i I [
1 I :
] I |
] I
I I !
e o
120 ohms 120 ahms 120 ohms
] [l (4] [&]
1 2 n
Sunucu
bilgisayar

fim

0 48 HF

Sekilde bir sunucu (ana) bilgisayar ve azami 31 istemci
frekans eviricisinden olusan tipik bir dizenleme
gortlmektedir. Agda her bir frekans eviricisinin benzersiz
bir adresi mevcuttur. Bu adresleme, her bir AFD igin
haberlesme parametreleri Uzerinden bireysel olarak
gerceklestirilir.

Ana bilesen ve altbilesenler arasinda paralel olarak
uygulamaya konan elektrik baglantisi, seri araytz A-B

(A = negatif, B = pozitif) Uzerinden ekranli RS-485 burgulu-gift
kablo ile yapilir.
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Modbus RTU dahili Haberlesme

Modbus RTU Teknik Ozellikleri

Haberlesme Karti Baglantilan Baglantilar

RS-485 haberlesme portu surtcu kontrol karti A ve B

Tablo 5. Baglantilar ¢ oeries 4
. terminalleri Gzerinden baglanir.

Oge Aciklama

Araylz Sekil 7. Terminal kablolama
Veri Aktarim Yontemi RS-485 yari-dupleks

Aktarim Kablosu Burgulu cift (1 ¢ift ve ekranh)

Elektriksel izolasyon

Haberlesmeler

Tablo 6. Haberlesmeler
Oge Aciklama

Modbus RTU ‘Modicon Modbus Protokol Referans
Kilavuzu'nda tanimlandigi tzere

http.//public.modicon.com/ da bulunur.
RS485 Baudrate  9600,19200,38400,57600,115200
Adresler 1ila 247

Sekil 8. Sonlandirma Direnci ve Ekrani
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Modbus RTU dahili Haberlesme

Devreye alma

RS-485 Haberlesme Parametreleri

RS-485 haberlesme kartini devreye almak icin asagida
belirtildigi sekilde Tus Takimi menisiine girin.

Modbus RTU kurulum parametre degerlerini degistirin.

Sekil 9. RS-485 Meniisiinii Tus Takimi ile Gezinme

FWD

M. Mondtor P21; System

P Parameter F1: Basx Parameters

P2 Analog Input
1353 JOG REVERSE 13:53 MENU

Cirany Wy 3
Coommurnication

FWD
P19 Real Time Clock
P20: Communications eeneeey o) 1 FB Data Outpul Sel

P21’ Sysiem ~ | P20.2 Modbus RTU/BACnet MSITP

F20.3: Ethemat IP/Modbus TCP

REVERSE 1353 MEMNLU REVERSE 1353 MENL

F20.1: FB Data Quiput Sel F20.2.16; Faull Code

P20.2: Modbus RTUWBACnet MS/TP P20.2 1. RS5485 Comm Sel

P20.3; Ethemet IFModbus TCP F20.2 2. Slave Address

REVERSE 1353 MENU REVERSE 13:53 MENU

Bu menude, haberlesme protokollinu kurmak Uzere asagida
verilen ayarlarda gezinebileceksiniz.

Tablo 7. Modbus RTU/BACnet MS/TP—P20.2

Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan ID Not

P20.2.1 RS485 COM Modu 0 586 0 = Modbus RTU
1 = BACnet® MS/TP
2 = SmartWire-DT®

P20.2.2 RS485 Adress 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Baudrate 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485 ParityType 2 585 0 = Yok, 2 Durdurma biti

1 =Tek, 1 Durdurma Biti
2 = Cift, 1 Durdurma Biti

P20.2.5 Protokol Durumu 0 588 0 = Protokol Durumu
1 = Durduruldu
2 = Operasyonel
3 = Hatali
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Tablo 7. Modbus RTU/BACnet MS/TP—P20.2, devami

Modbus RTU dahili Haberlesme

Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan ID Not

P20.2.6 RS485 SlaveBusy 0 589 0 = MUsait
1 = Mesgul

P20.2.7 RS485 ParityHata 0 590

P20.2.8 RS485 SlaveHata 0 591

P20.2.9 RS485 LastHata Response 0 592

P20.2.10 Modbus RTU Haberlesme ms 10000 593

Zaman Asimi

Her bir cihazin parametreleri, bus baglantisi yapilmadan dnce
ayarlanmalidir. Her bir parametre ana konfiglrasyon ile ayni
olmalidir.

Modbus Haberlesme Standartlar

Modbus protokoll, PLCleri, bilgisayarlari, terminalleri ve diger
algilama ve kontrol cihazlarini buttnlestiren bir ensdustriyel
haberlesme ve dagitilmis kontrol sistemidir. Modbus bir
Ana-Alt bilesen haberlesme protokoltudur. Ana bilesen, bir
veya daha fazla alt bilesen cihazini secip belirleyerek tim seri
faaliyetleri kontrol eder. Protokol, bir ana hat tzerinde bir ana
bilesen cihaz ve 247'ye kadar alt bilesen cihazini kontrol eder.
Diger bagli tim cihazlar ile ayrnim saglamak igin her bir cihaza
farkh bir adres tahsis edilmistir.

Modbus protokolu, sedece tek bir cihazin (ana bilesen
cihazin) bir islemi baslatabilecegdi ana bilesen-alt bilesen cihaz
protokolu kullanir. Diger cihazlar (alt bilesenler) istenen
verileri ana bilesene saglayarak veya sorgulama tarafindan
istenen islemi yaparak yanit verirler. Ana bilesen, alt
bilesenlerle birer birer iletisime gecebilir veya tum yardimci
cihazlara bildirimde bulunabilir. Alt bilesenler, kendlerine
bireysel olarak iletilen sorularla ilgili bir bildirim ("yanit")
gonderirler. Yanitlar ana bilesenden yayinlanan sorgulamalara
verilmezler.

Bir islem, tek bir sorudan ve tek bir cevap ¢ercevesinden ya
da tek bir yayin cercevesinden olusur. Islem cerceveleri
asagida tanimlanmistir.

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015 www.eaton.com

Sekil 10. Modbus Cercevesinin Temel Yapisi

[ 3

Master'’s Slave's
Message Response
Start Start
Address Address
Function Function
Data Data
CRC CRC
End End

L )

Gecerli altbilesen cihaz adresleri 0-247 ondalik araligindadir.
Bireysel alt bilesen cihazlara 1 ila 247 araliginda adresler
atanir. Bir ana bilesen, bir alt bilesen cihazla alt bilesen cihazin
adresini bildirimin adres alanina koyarak iletisim kurar. Alt
bilesen yanitimni gonderirken, yanitin adres alanina kendi
adresini koyar ki, ana bilesen yanitin hangi alt bilesenden
geldigini bilsin.




Modbus RTU dahili Haberlesme

Bir bildirim cercevesinin fonksiyon kodu iki karakter (ASCII)
veya 8 bit icerir (RTU). Gecgerli kodlar ondalik 1 ila

255 araligindadir. Bir ana bilesende alt bilesene bir bildirim
vapildiginda, fonksiyon kod alani alt bilesene ne tur bir
eylem yapacagini soyler.

Ornekler, bir grup acik bobin veya girislerin ON/OFF
durumlarini okumak, bir grup fihristin veri iceriklerini okumak,
alt bilesenin teshis durumunu okumak veya alt bilesenin icine
bir program yuklemek, kaydetmek ya da programi teyit
etmeye izin vermek igindir.

Altbilesen ana bilesene yanit verdiginde, ya normal (hatasiz)
yanit oldugunu veya bir hata oldugunu (buna istisna yaniti
denir) gostermek UGzere fonksiyon kodunu kullanir. Normal
bir yanit icin alt bilesen, sadece orijinal fonksiyon kodunu
aksettirir. Bir istisna yaniti i¢in, alt bilesen en belirgin digiti 1
mantik konumuna ayarlanmis sekliyle orijinal fonksiyon
koduna esdeger bir kodu geri gonderir.

Veri alani onaltil sistemde 00 ila FF araliginda iki onaltilikli
hane kullanilarak yapilandirilmistir. Bunlar, agin seri aktarim
moduna bagli olarak, bir ¢ift ASCII karakterlerinden veya bir
RTU karakterinden olusabilir.

Ana bilesenden alt bilesene gonderilen veri alani bildirimleri,
alt bilesenin fonksiyon kodunda belirlenen eylemlerin
gerceklestiriimesi icin verilen ek bilgileri de icerir. Bu bilgilere
acik ve fihrist adresleri, ele alinacak maddelerin sayisi ve
alandaki veri baytlarinin gergek sayisi da dahil edilebilir.

Herhangi bir hata olusmadigi takdirde, bir alt bilesenden ana
bilesen gonderilen yanitin veri alani gerekli verileri icerir. Hata
olustugu takdirde ise bu alan, ana bilesenin kullanabilecegi,
bir sonra yapilmasi gereken eylemin ne olmasi gerektigine
dair bir istisna kodu igerir.

Standart Modbus agdlariicin iki cesit saglama kullanilmaktadir.
Hata kontrol alaninin icerigi ise, kullanilan aktarim yontemine
baglidir.

Desteklenen Fonksiyonlar

Tablo 8. Fonksiyonlar

Fonksiyon kod Aciklama

0x01 Okunan Bobinler
0x02 Okunan Agik Girisler
0x03 Okunan Holding Fihristleri
0x04 Okunan Giris Fihristleri
0x05 Yazma Tekli Bobin
0x06 Yazma Tekli Fihrist
0x07 Okuma Istisna Durumu
0x08 Okuma Teshisler

(Sadece 0 x00 Donus Donus Sorgulama Verisi
OxOF Yazma Coklu Bobinler
0x10 Yazma Coklu Fihristler
0x17 Oku/Yaz Coklu Kayitlar

0x2B/0x0E Okuma Cihaz kimligi

Not: Yayin sadece 0x05, 0x06, 0xOF ve 0x10 kodlari ile

kullanilabilir.

18 no.lu alt bilesen cihazdan 2000 ila 2003 no.lu

bobinlerinden istem 6rnegi.

Tablo 9. Bobinleri okuma istemi

. Hata

Oge No Aciklama

RS485 Adres 0x12

Fonksiyon kod 0x01

Baslama adresi 0x07 Baslama adresi onaltilik 0x07D0
Yiksek (= 2000)

Baslama adresi 0xDO

Dusuk

Bobin sayisi Yuksek 0x00 Bobin sayisi onaltilik 0x0003 (= 3)
Bobin sayisi Dustk 0x03

CRC Ylksek Ox7E

CRC Dusuk 0x25
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18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 2000*2003 Acik Girisleri okuma

istemi ornegi.

Tablo 10. Acik Girisleri Okuma istemi

Modbus RTU dahili Haberlesme

18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 2000 ila 2003 arasi istisna
durumu okuma istemi drnegi.

Tablo 13. istisna Durumu Okuma istemi

. Hata ) Hata
Oge No Aciklama Oge No Aciklama
RS485 Adres 0x12 RS485 Adres 0x12
Fonksiyon kod 0x02 Fonksiyon kod 0x07
Baslama adresi Yiksek 0x07 Baslama adresi onaltilik CRC Yuksek 4C
Baslama adresi Dustk ~ oxpo  0X07D0 (= 2000) CRC Diisiik D2
Aclk Giris Sayisi Yuksek 0x00 Acik Giris sayisl
Acik Giris Sayisi Dusuk 0x03 onaltilik 0x0003 (= 3) 18 no.lu Alt Bilesen cihaz adresinden Teshis okuma ornegi.
CRC YL.J_ks".ek 0x3A Tablo 14. Okuma Teshis
CRC Dustuk 0x25 ) Hata
Oge No Aciklama
18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 2000 ila 2003 sayili Holding RS485 Adres 0x12
Fihristlerini okuma istemi ornegi. Fonksiyon kod 0x08
Tablo 11. Holding Fihristleri Okuma istemi Alt fonksiyon Yiksek 0x00 Alt fonksiyon kodu
Hata Alt fonksiyon Diistk oxoo  0x0000(=0) ,
Oge No Aciklama Not. Sadece alt fonksiyon
Y — kodu 0x0000 destekleme
es X Veri Yiksek OXA5  Veri OXABAS (= 42405
Fonksiyon kod 0x03 Pr—
— : Veri Dusuk O0xAb
Baslama adresi Yuksek 0x07 Baslama adresi onaltilik CRC Yiksek 0x59
—— 0x07D0 (= 2000) u X
Basl d Distk 0xDO
aslama adresi DusU X CRC Disik 0xE3
Holding Fihrist Sayisi 0x00 Holding Fihrist Sayisi
Yiksek onaltilik 0x0003 (= 3)
Holding Fihrist SaylSI Alcak 0x03 Alt Bi|e§en cihaz no 18'den tekli bobin 2000'e yazma istemi
- orneqi, cikis degeri 65280'dir.
CRC Yiksek 0x07
CRC Dusuk OxE5 Tablo 15. Tekli Bobin Yazma Ornegi
) Hata
. . . L Oge No Aciklama
18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 2000 ila 2003 arasi Giris Fihrist
okuma istemi érnegi. RS485 Adres 0x12
. . . . Fonksiyon kod 0x05
Tablo 12. Giris Fihristleri Okuma Istemi — -
Hata Cikis adresi Yuksek 0x07 Baslama adresi onaltilik
Oge No Aciklama Cikis adresi DusUk oxpo  0x07D0 (= 2000)
RS485 Adres 0x12 Cikis degeri Yuksek OxFF Cikis degeri onaltilik
T O0xFFOO0 (= 65280)
! ikis degeri Dusuk 0x00
Fonksiyon kod 0x04 Gikas degeri Dis Not. Cikis degeri 0x0000
Baslama adresi Yiksek 0x07 Baslama adresi onaltilik veya OxFFOO dir.
Baslama adresi Dusiik oxDo  0X07D0 (= 2000) CRC Yuksek Ox8E
Giris Fihrist Sayisi YUksek. 0x00 Giris Fihrist Sayisi CRC Dusuk 0x14
Giris Fihrist Sayisi Dusik  0x03  ©naftilik 0x0003 (= 3)
CRC Yiksek 0xB2
CRC Duslk 0x25

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015 www.eaton.com 1



Modbus RTU dahili Haberlesme

Alt Bilesen cihaz no 18'den tek fihrist 2000'e yazma istemi 18 no.lu Alt Bilesen Cihazdan 2000 ila 2001 no.lu Holding
ornedi, cikis degeri 5'dir. fihristleri yazma ornegi

Tablo 16. Tekli Fihrist Yazma istemi Tablo 19. Holding Fihristleri Yazma istemi

. Hata ) Hata

Oge No Aciklama Oge No Aciklama

RS485 Adres 0x12 RS485 Adress 0x12

Fonksiyon kod 0x06 Fonksiyon kod 0x10

Cikis adresi Yiksek 0x07 Baslama adresi onaltilik Baslama Adresi YUksek 0x07 Baslama Adresi 0x07D0

0x07D0 (= 2000)

(=2000)

Cikis adresi Dusuk 0xDO Baslama Adresi DUsuk 0xDO
Cikis degeri Yiksek 0x00 Cikis degeri onaltilik Cikis Miktarlar YUksek 0x00 Cikis Miktarlari 0x0002
Cikis degeri Dustk oxo5  0x0005(=5) Cikis Miktarlan Dusk ooz =2
CRC Yuksek 0x4B Bay Sayimi 0x04
CRC DusUk OxE7 Cikis Degerleri Ylksek 0x00

Cikis Degerleri Dlsuk 0x01
18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 19 ila 28 sayili yazma bobini Cikis Degerleri Yiksek 0x00
ornegi. Cikis Degerleri Dlsuk 0x02
Tablo 17. Yazma bobinleri 19 ila 28 CRC Yuksek 0x53
) Hata CRC Dustuk 0x46
Oge No Aciklama
RS485 Adress 0x12
Fonksiyon kod O0xOF
Baslama Adresi YUiksek 0x00 :3a§lg)ma Adresi 0x0013

=1

Baslama Adresi DusUk 0x13
Cikis Miktarlart Yuksek 0x00 Cikis Miktarlari 0x000A

Cikis Miktarlan Distk ox0a =10
Bay Sayimi 0x02

Cikis Degerleri Ylksek 0xCD

Cikis Degerleri Dusuk 0x01

CRC Yuksek 0xAB

CRC DusUk OxFB

Not: Onceki 6rnekte verilen ikilik cikislar, cikislara asagidaki
sekilde karsilik gelmektedir.

Tablo 18. ikilik Bitler ve Karsilik Gelen Cikislar
Bit 111/0/0|1]1]0{1]0]0]0|0|0|0|0 |1
Cikis 26125|24123|22121|20{19| —|—|—|—|—|—|28/|27
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Modbus Kayitlar

Degiskenler ve hata kodlarinin yani sira parametreler de
Modbusten okunabilir ve yazilabilir. Parametre adresleri
uygulamada belirlenmistir. Her bir parametre ve gercek
degerlere uygulamada bir ID numarasi verilmistir.
Parametrelerin ID numaralandiriimasinin yani sira parametre
araliklari ve adimlari da s6z konusu uygulama kilavuzunda
bulunabilir. Parametre degeri ondalik deger kullanmadan
verilecektir.

Modbus RTU dahili Haberlesme

Veri Kaynagi

Veri kaynak alanlari surGculeri (6r.: Calis Dur, Referans, Hata
Resetleme) kontrol etmek ve gercek degerleri (6r.: Cikis
frekansi, Cikis Akimi, Hata kodu) hizlica okumak Uzere
kullanilir. Alanlar, asagidaki sekilde yapilandiriimistir.

Tablo 21. Veri Kaynag Alt Bilesen — Ana Bilesen
(azami 22 bayt)

Gorintialeme/

Tim degerler fonksiyon kodu 3 ve 4 (tim kayitlar 3X ve 4X ID Modbus Fihristi Grup Tip
referanslidir) ile okunabilir. Modbus fihristleri strlcU IDlerine 2101 32101, 42101 FB Durum Kelimesi  Ikilik Kodlanmis
asagidaki sekilde haritalanmigtr. 2102 32102, 42102 FB Genel Durum ikilik Kodlanmis
Tablo 20. igerik Tablosu Kelimesi
ID Modbus Fihristi  Grup R/W 2103 32103, 42103 FB Gergek Hiz 0-100,00%
1-98 40001-40098 _ Geroek Degerler 171 2104 32104, 42104 Cikis Veril Kaynagi

(30001-30098) 2105 32105, 42105 Cikis Veri2 Kaynagi
100 40099 (30099) BACnet Hata Kodu  1/1 2106 32106, 42106 Cikis Veri3 Kaynagi
101-1999 40101-41999 Parametreler 11 2107 32107, 42107 Cikis Verid Kaynagi

(30101-31999) 2108 32108, 42108 Cikis Veri5 Kaynag
2004-2011 42004-42011 Giris Veri Degeri 11 - <

(32004-32011) 2109 32109, 42109 Cikis Ver?6 Kayna?|
2104-2111 42104-42111  Cikig Veri Kaynagi  1/1 2110 32110,42110  Cikig Veri7 Kaynagi

(32104-32111)

2111

32111, 42111

Cikis Veri8 Kaynagi

Tablo 22. Veri Kaynagi Ana Bilesen — Alt Bilesen
(azami 22 bayt)

Goruantileme/

ID Modbus Fihristi Grup Tip

2001 32001, 42001 FB kontrol kelimesi  Ikilik Kodlanmis
2002 32002, 42002 FB Genel Kontrol ikilik Kodlanmis

Kelimesi

2003 32003, 42003 FB Hiz Referansi 0-100,00% Hz
2004 32004, 42004 Giris Veri1 Degeri Tamsayi 16
2005 32005, 42005 Giris Veri2 Degeri Tamsayi 16
2006 32006, 42006 Giris Veri3 Degeri Tamsayi 16
2007 32007, 42007 Giris Verid Degeri Tamsayl 16
2008 32008, 42008 Giris Verib Degeri Tamsayi 16
2009 32009, 42009 Giris Veri6 Degeri Tamsayi 16
2010 32010, 42010 Giris Veri7 Degeri Tamsay! 16
2011 32011, 42011 Giris Veri8 Degeri Tamsayi 16

Veri kaynag! kullanimi uygulamaya baglidir. Tipik bir durumda
cihaz, Ana Bilesen tarafindan yazilmis Kontrol Kelimesi (CW)
ile baslatilir ve durdurulur; donuds hizi daReferans (REF) ile
ayarlanir. PD1 ila PD8 ile cihaza diger referans degerler

(6r.: Tork referansi) verilebilir. Ana Bilesen tarafindan okunan
Durum Kelimesi (SW) kanali ile cihazin durumu gérdlebilir.
Gergek Deger (ACT) ve PD1 ila PD8 diger gercek degerleri
gOsterirler.

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015 www.eaton.com
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Modbus RTU dahili Haberlesme

Giris Veri Degeri

Fihrist araligi VFD'nin kontrolU icin rezerve edilmistir. Giris Veri Degeri ID 2001 ila 2009 araliginda konumlandiriimistir.

Kayitlar her 10 msn.de yenilenir. Asagidaki tabloya bakiniz.

Tablo 23. Fieldbus Temel Giris Tablosu
Gorintileme/

Gorlintileme/

ID Modbus Fihristi Grup Tip ID Modbus Fihristi Grup Tip

2001 32001, 42001 FB kontrol kelimesi Ikilik Kodlanmis 2007 32007, 42007 Giris Verid Degeri Tamsay! 16

2002 32002, 42002 FB Genel Kontrol ikilik Kodlanmis 2008 32008, 42008 Giris Verib Degeri  Tamsayi 16
Kelimesi

2003 320083, 42003 FB Hiz Referansi 0-100,00% 2009 32009, 42009 Giris Verié Degeri  Tamsay! 16

2004 32004, 42004 Giris Veri1 Degeri  Tamsayi 16 2010 32010, 42010 Giris Veri7 Degeri Tamsayi 16

2005 32005, 42005 Giris Veri2 Degeri  Tamsay! 16 2011 32011, 42011 Giris Veri8 Degeri  Tamsay! 16

2006 32006, 42006 Giris Veri3 Degeri  Tamsayl 16

Not: FB Giris Veri Degeri icin, asagidaki Veri GIRISI bélimiine bakiniz.

Kontrol kelimesi

PowerXL DG1 surlcUsU, asagida goraldigu Gzere 16 bit kullanir. Bu bitler uygulamaya 6zeldir.

Tablo 24. ikilik Bitler ve Bunlara Karsilik Gelen Cikislar

15114 13|12 |11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
@ @© @ @© @ @ |FB Ref|FB Ctrl| BYS [FBDIN 4|FB DIN3|FB DIN 2|FB DIN 1|F_RST| DIR | RUN
Not
@ Bit kullanilmamaktadir.
Tablo 25. FB kontrol kelimesi Tablo 26. Hiz Referansi
Aciklama 15 (1413121111019 |8 |7 |6 |54 |32 |1] 0
Bit Deger=0 Deger=1 MSB — | — | — [ — = === sB

Surtct Cikisi Kapali Surtcu Cikist Acik

Saat Yonunde Donus Saatin Ters Yonunde

Reset Yok HataReset Kaynagi

FB INDATA1 Kapali FB INDATAT Acik

FB INDATA2 Kapali FB INDATA2 Acik

FB INDATA3 Aclk

FB INDATA4 Kapali FB INDATA4 Acik

Baypas Role Devredisi Baypas Role Etkin

FB Kontrol Kapali FB Kontrol Agik

FB Referans Kapali FB Referans Acik

0
1
2
3
4
5 FB INDATAS Kapali
6
7
8
9
1

0-15 Kullanim Disl Kullanim Disl

FB Genel Kontrol Kelimesi

DG1 FB Genel Kontrol Kelimesini kullanmaz. Ana kontrol
kelimesi surtclye komuta gondermek Gzere kullanilir.

Bu, VFD igin 1 Sayili Referanstir. Normalde Hiz referansi
olarak kullanilir.

Bu degerde deger Azami Frekansin (P1.2) %0 ila %100'U
arasindadir. %0 ila %100.00 0 ila10,000 degeri ile temsil
edilirken, 0 veya %0 Asgari Frekansi (P1.1), 10,000 veya
%100.00 da Azami frekansi (P1.2) gosterir. Degerin iki de
ondalik basamagi vardir.

Giris Veri1 ila Veri8 Degeri

Giris Veri1 ila 8 degerleri farkl amagli uygulamalar igin
kullaniabilir. Kurulum igin Veri Girisine bakiniz.

14 DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015  www.eaton.com



Cikis Veri Kaynagi

Modbus RTU dahili Haberlesme

Tablo 30. FB Genel Durum Kelimesi

Bu fihrist araligi normalde VFD'nin hizli izlenmesi igin . Agiklama .
kullanilir. Veri Cikisi ID 2101 ila ID 2199 araliginda Bit Deger =0 Deger =1
konumlandinimistir. Asagidaki Tabloya bakiniz. 0 Hazir Degil Hazir
Tablo 27. Fieldbus Temel Cikis Tablosu 1 Durdur RUN
Goruantuleme/ 2 Saat YonUnde Saatin Ters Yonunde
ID Modbus Fihristi Grup Tip 3 Hata Yok Hata
2101 32101, 42101 FB Durum Kelimesi Ikilik Kodlanmis 4 Uyari Yok Uyari
2102 32102, 42102 FB Genel Durum Ikilik Kodlanmis 5 Referans Frekansina Referans Frekansina
Kelimesi Erisilmedi Erisildi
2103 32103, 42103 FB Gercek Hiz % 6 Ref > 0 devir sayisl Ref = 0 devir sayisl
2104 32104, 42104 Cikis Veri1 Kaynag 7 Motor Akisi Kapali Motor Akisi Agik ®
2105 32105, 42105 Cikis Veri2 Kaynagi 8 Motor Hiz Limiti Agik Motor Hiz Limiti Kapall ®
2106 32106,42106  Cikis Veri3 Kaynag 9 Enkoder Yonu kapall Enkoder Yont Acik ©
2107 32107, 42107 Cikis Veri4 Kaynagi 10 Yetersiz Gerilimde Hizll  Yetersiz Gerilimde Hizli
2108 32108, 42108 Cikis Veri5 Kaynag Durdurma Kapali Durdurma Acik @
2109 32109, 42109 Cikis Veri6 Kaynag 11 DC Freni Kapali DC Freni Acik
2110 32110, 42110 Cikis Veri7 Kaynagi 12 FB Ref Etkinlestirme FB Ref Etkinlestiriimis
2111 32111, 42111 Cikis Veri8 Kaynag 13 Motor Yol Verme Rétar ~ Motor Yol Verme Rotar
Kapali Acik
Tablo 28. FB Durum Kelimesi 14 Uzak Etkinlestirme Uzak Etkinlestir
15(14/13[12/11{10/9 /8| 7 6| 5 4 (312|110 15 FB WD Puls FB WD Pulsu Etkinlestir ©
—|—|—|—|—|—|—|—| RUNEN | BYS| AREF | WARN | FLT | DIR |RUN | RDY Etkinlestiriimemis
Not

Cihazin durumu ile ilgili bilgiler ve bildirimlere FB Durum
Kelimesinde atifta bulunulmustur. FB Durum Kelimesi
16 bitten olusmus olup asagidaki anlamlara sahiptir.

Tablo 29. FB Durum Kelimesi BitTanimlamalari

Aciklama

Bit Deger =0 Deger =1

0 Hazir Degil Hazir

1 Durdur RUN

2 Saat Yonunde Saatin Ters Yonunde

3 — Hatali

4 — Uyarl

5 Referans frekansa Referans frekansa erisildi
erisilemedi.

6 Baypas etkinlestirimedi  Baypas etkinlestirildi

7 Run etkisizlestir CalisEtkin Kaynagi

8 Kullanim Disi Kullanim Disi

9-15 Kullanim Disi Kullanim Disi

@ Bit kullanilmamaktadir.

Tablo 31. Hiz Referansi

15

14

1311211110, 9 |8 |7

6(5/4(3|2(1]0

MSB

LSB

Bu motorun gergek hizidir. Bu deger % seklinde geri doner.
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Modbus RTU dahili Haberlesme

Veri Cikis1 ila Cikis8 Kaynaklari

Cikis1 ila 8 veri kaynaklar uygulamada bircok amac icin kullanilabilir.
Ek bilgi icin asagidaki tablolara bakin.

CIKIS Veri Kaynagi (Alt Bilesen — Ana Bilesen)

Filedbus ana bileseni, veri kaynaklari degiskenlerini kullanarak AFD'nin gercek degerlerini
okuyabilir. Standart Uygulamalar, Pompa ve Fan Kontrolu ile Cok Amagl Uygulamalar veri
kaynaklarini asagidaki sekilde kullanirlar. Bu degerler Fieldbus Veri parametre grubundan
secilebilir. Bu degerler Modbus ID degerine karsilik gelecektir. Ayarlanabilecek degerleri
gosteren Parametre ID tablosu igin Ek A'ya bakiniz.

Tablo 32. CIKIS Veri Kaynagi

ID Verisi Deger Varsayilan Deger Varsayilan Parametre Birim Olcek
2104 Cikis Veri 1 Kaynagi -32768-32767 1 Cikis Frekansi Hz

2105 Cikis Veri 2 Kaynagi -32768-32767 2 Motor Devir Sayisi RPM

2106 Cikis Veri 3 Kaynagi -32768-32767 3 Motor Akimi A

2107 Cikis Veri 4 Kaynagi -32768-32767 4 Motor Tork %

2108 Cikis Veri b Kaynagi -32768-32767 5 Motor Gug Rel %

2109 Cikis Veri 6 Kaynagi -32768-32767 6 Motor Gerilimi Vv

2110 Cikis Veri 7 Kaynagi -32768-32767 7 DC bara gerilimi Vv

2111 Cikis Veri 8 Kaynagi -32768-32767 28 En son Hata Kodlari —

Giris Veri Kaynagi (Ana Bilesen — Alt Bilesen)
Kontrol Kelimesi, Referans ve Veriler, Hepsi Birarada uygulamalarla asagidaki bicimde kullanilir.

Tablo 33. GIRiS Veri Degeri

ID Verisi Deger Birim Olgek
2003 Reference Hiz Referansi Hz 0,01
2001 Kontrol kelimesi — — —
2004  Giris Veri1 Degeri @ % 0,01%
2005 Giris Veri2 Degeri @ % 0,01%
2006  Giris Veri3 Degeri @ % 0,01%
2007  Girig Veri4 Degeri @ % 0,01%
2008  Giris Veri5 Degeri @ % 0,01%
2009  Giris Veri6 Degeri @ % 0,01%
2010 Giris Veri7 Degeri @ % 0,01%
2011 Giris Veri8 Degeri ® % 0,01%

Not
® Giris Veril ila Giris Veri8 Degeri secili uygulamaya bagli olarak farklilik gésterir. Yerlesim icin Ek B'ye bakiniz.

Yol Verme testi
Aktif kontrol ve referans yeri olarak Fieldbus (Bus/Haberlesme) 4. Gercgek deger 5000 ve DG1 cikis frekansi %50.00'dir

segimi yapin. . FB kontrol kelimesi (Modbus Adres 42000) degerini
1. FB kontrol kelimesi (Modbus Adres 42000) degerini Ohex'e ayarlayin.

Thex'e ayarlayin 6. DG1 durumu DURDUR
DG1 durumu RUN

3. FB Hiz referansi (Modbus Adres 42002) degerini 5000'e
(= %50.00) ayarlayin.
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Modbus TCP dahili Haberlesme

Modbus/TCP Teknik Ozellikleri

Tablo 34. Modbus/TCP Teknik Veriler

Genel Hususlar  Aciklama Teknik Ozellik
Ethernet Araylz RJ-45 konnektor
baglantilar

Haberlesmeler Aktarma kablosu Ekranli bukimlU cift

Devir sayisi 10/100 Mb

Dupleks Yarim/Tam

Varsayilan IP-adres Modu DHCP Auto-IP

Modbus TCP dahili Haberlesme

Donanim Ozellikleri

Ethernet Port LED Gostergeleri

CON

1 2

Varsayilan statik IP Varsayilan Statik IP adresi 192.168.1.254

konfigu | -
ontigurasyoniar Varsayilan Ag Maskesi 255.255.255.0

Varsayilan Ag Gecidi 192.168.1.1

Adresi

Modbus/TCP Protokol

Modbus TCP, Modbus ailesinin bir degiskenidir. Otomatik
cihazlari izlemek ve kontrol etmek igin Ureticilerden bagimsiz
bir protokoldir. Modbus/TCP bir istemci-sunucu protokoltdur.
Istemci, sunucunun TCP portu 502'ye "istek" gondererek
sorusturma yapar, Sunucu istemcinin sorularina "yanit'
mesajlari gonderir. "Istemci" terimi, sorusturma yapan ana
bilesen olarak adlandirilabilir. Buna karsilik, "sunucu" teriimi
sorulara cevap vererek ana cihaza hizmet veren alt bilesen
cihaz olarak adlandirilabilir. Hem sorgulama, hem de yanitlama
mesajlari asagidaki gibi organize edilmistir.

Bayt 0. islem ID Yiiksek

Bayt 1. islem ID Dusuk

Bayt 2. Protokol ID Ylksek

Bayt 3. Protokol ID DusUk

Bayt 4. Uzunluk sahasi Yuksek
Bayt 5. Uzunluk sahasi Dusuk
Bayt 6. Birim tanimlayici

Bayt 7. Modbus fonksiyon kodu
Bayt 8. Veri (degisik uzunluklarda)

Modbus/TCP V Modbus RTU

Modbus RTU protokoli ile kiyaslandiginda, Modbus/TCP
cogunlukla hata kontroll ve alt bilesen adreslerinde farklilik
gobsterir. Halihazirda TCP verimli bir hata kontrol fonksiyonu
icerdiginden, ModbuS/TCP protokolu ayri bir CRC sahasi
icermez. Hata kontrol fonksiyonuna ek olarak TCP, paketleri
tekrar géndermek ve uzun bildirimleri TCP cergevesine
sigacak bicimde kirpmakla sorumludur. Modbus RTU'nun alt
bilesen adres sahasi Modbus/TCP'de birim tanimlayici sahasi
olarak adlandirilir ve sadece bir IP adresi bircok u¢ noktada
bulundugunda kullanilir.

Ethernet LED
1. Ethernet Baglanti Durumu

2. Ethernet Baglanti Hizi

Tablo 35. Ethernet LED Tanimi
LED Anlam

Ethernet baglanti
durumu

Ethernet bildirim etkinligiyle birlikte yanip
sonme

Ethernet baglantt  Baglanti hizini sergiler

hizi Baglanti hizi 100 mbps oldugunda Ethernet
Fisi Gzerindeki sari LED yanar.
Baglanti hizi 10 mbps oldugunda Ethernet
Fisi Gzerindeki sari LED soner.

Enerji verildiginde Ethernet LED Gostergeleri

PowerXL'e eneriji verildiginde, bir gosterge testi yapilir.
Gorsel denetime izin vermek Uzere asagidaki islem
gerceklestirilecektir.

1. ilk gésterge yesil yanar, diger tim gdstergeler séniktur.
2. ik gosterge yaklasik 0.25 saniye Yesil yanar.

3. ilk gdsterge yaklasik 0.25 saniye Kirmizi yanar.

4. Ik gésterge yesil yanar.
5

ikinci gdsterge (eger mevcutsa) yaklasik 0.25 saniye
Yesil yanar.

6. ikinci gbsterge (eger mevcutsa) yaklasik 0.25 saniye
Kirmizi yanar.

7. ikinci gésterge (eger mevcutsa) soner.

Diger gostergeler de mevcutsa, yukarida ikinci gosterge igin
aciklandigr bicimde her bir gosterge sira ile test edilir. Eger bir
Modul Durum gostergesi mevcutsa, siradaki ilk gosterge
olacak, bunu mevcut bulunan Ag Durum gostergeleri takip
edecektir. Bu enerji verme testi tamamlandiktan sonra
gosterge(ler) normal operasyon durumuna doneceklerdir.
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Sekil 11. Modiil ve Ag Durumu

Modul Durumu —"

™ Ag Durumu

Modiil Durum Géstergeleri

Sdrdcunun durumunu temsil eder.

Tablo 36. Modiil Durumu LED Tanimi

Gosterge Durumu

Ozeti

Anlam

Sabit Durum Kapall

Enerji yok

PowerXL'e enerji gelmiyor.

Sabit Durum Yesil

Cihaz calisir durumda

PowerXL dogru olarak calisiyor.

Yanip Sénen Yesil ®

Bekleme

PowerXL yapilandiriimamis.

Yanip Sénen Kirmizi ®

Onemsiz hata

PowerXL geri dontsu olabilecek dnemsiz bir hata yakaladi.

Dikkat. Dogru olmayan veya uyumsuz bir yapilandrma, énemsiz hata olarak
gorulecektir. Ayrica hatayi temizlerken sondigunden emin olun.

Sabit Durum Kirmizi

Onemli hata

PowerXL bir geri dondlemeyecek ciddi bir hata yakaladi.

Yanip Sonen Yesil/Kirmizi @ Kendi kendini test

PowerXL enerji verme testini gergeklestirmekte

® Yanip sénme hizi saniyede bir kere yanip sénmedir.

Ag Durum Gostergeleri

Ethernet port agi ara ylzd durumunu temsil eder.

Tablo 37. Ag Durumu LED Tanimi

Gosterge Durumu

Ozeti

Anlam

Sabit Durum Kapall

Enerji verimedi, IP adresi
yok.

PowerXL'e elektrik verilmemis veya elektrik verilmis ama IP adresi
yapilandiriimamis (TCP/IP Ara YUzl Nesnesinin Ara YUz Yapilandirma niteligi)

Yanip Sénen Yesil ® Baglanti yok Bir IP adresi yapilandiriimis ancak higbir CIP baglantisi gergeklestirimemis,
ve bir Ozel Sahip baglantisi zaman asimina ugramamis.
Sabit Durum Yesil Baglandi En azindan bir CIP baglantisi (herhangi bir nakliye sinifi) gerceklestirilmis ve

bir Ozel Sahip baglantisi zaman asimina ugramamis.

Yanip Sénen Kirmizi ®

Baglanti zaman asimina
ugramis

PowerXL'e enerji verilmis ve bir 6zel Sahip baglantisi zaman asimina
ugramis. Yalniz tim Ozel Sahip baglantilari zaman asimina ugradiginda sabit
yesile doner.

Sabit Durum Kirmizi

Onemli hata

PowerXL bir geri donulemeyecek ciddi bir hata yakaladi.

Yanip Sonen Yesil/Kirmizi ® Kendi kendini test

PowerXL enerji verme testini gerceklestirmekte

@ Yanip sénme hizi saniyede bir kere yanip sénmedir.
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Devreye alma

Modbus TCP dahili Haberlesme

Baglantilar ve Kablo Cekme Sekil 12. CAT-5e Kablo
Ethernet portu 10/100 Mb hizlari hem tam, hem de ==
yari-dupleks modlarinda destekler. Kartlar Ethernet agina j/ —

CAT-be ekranli kablo ile baglanmalidir. Ethernet/IP kartini ¢

dogrudan ana bilesen cihaza baglamak istiyorsaniz, bir kros '\.‘

kablosu (en azindan STP ile ekranli, buktlmuUs cift, CAT-b-e
kablo) gerekebilir.

Agda sadece endustriyel standart parcalar kullanin ve yanit
suresi ile dolayli sevkleri en aza indirgemek Uzere karmasik
yapilardan uzak durun. Genelde, slrlcu kontrolu ile iliskisi
olmayan diger cihazlar icin farkli bir alt ag kullanimi gutizel bir
uygulamadir.

Sekil 13. Ethernet Haberlesme Ayarlarini Tus Takimi ile Gezinme

FWD

M: Monitor

Rk ey T2 1: System

P: Paramalar N [ Basic Paramalons
F: Fault P2: Analog Input
1353 JOG REVERSE 13:53 MENU
Do vy io l
Comaumeabon

P19: Real Time Clock

P20 Communications

P21 Syslem
REVERSE 13:53 MENLU

Dhpars Ky l

P20.2: Modbus RTUBAChel MSTP

P20.3. Ethemet IPModbus TCP

P20.3.16. Lasl Faull

P20.3.1: IP Address Mode

P20.1: FB Data Oulpul Sel P20.3.2 Achve IP Addrass

REVERSE

REVERSE 1353 MENU 13:53 MENU

Bu menUde, haberlesme protokolinu kurmak Uzere asagida
verilen ayarlarda gezinebileceksiniz.

Tablo 38. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3

FEgERT by

F20.3: Ethemat IP/Modbus TCP

P20.1: FB Data Oupul Sel

P20.2: Modbus RTUMBACHet MS/TP

REVERSE 1353 MEMNLI

Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan ID Not
P20.3.1 TCP IP Addres Modu 1 1500 0 = Statik IP
1 = DHCP AutolP

P20.3.2 Active IP Address 1507

P20.3.3 TCP Aktif Alt ag Maskesi 1509

P20.3.4 TCP Aktif Varsayilan Ag gegcidi 1511

P20.3.5 BACnet MAC Adres 1513

P20.3.6 TCP Statik IP Adres 192.168.1.254 1501
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Tablo 38. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3, devami

Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan ID Not

P20.3.7 TCP Statik Alt ag Maskesi 255.255.255.0 1503

P20.3.8 TCP Statik Varsayilan Ag gecidi 192.168.1.1 1505

P20.3.10  TCP BaglantiSiniri 0 5 5 609

P20.3.11  TCP Cihaz ID 1 610

P20.3.12  TCP Haberlesme Zaman Asimi ms 10000 611

P20.3.13  Protokol Durumu 0 612 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali

P20.3.14  RS485 SlaveBusy 0 613 0 = MUsait
1 = Mesgul

P20.3.15 RS485 ParityHata 0 614

P20.3.16  TCP SlaveHatasi 0 615

P20.3.17  RS485 LastHata Response 0 616

DHCP TCP Statik IP Adres

Daha kolay bir ag yapilandinimasi igin PowerXL Ethernet/IP
haberlesme, DHCP'yi desteklemektedir. Dinamik Sunucu
Bilgisayar Konfigurasyon Protokolu (DHCP) ag cihazlarinin bir
IP agi Uzerinden birbirleri ile haberlesmelerini saglamak Uzere
ag cihazlarini yapilandirmak icin kullanilan bir ag protokoltdur.
Bir DHCP istemcisi olarak PowerXL EtherNet/IP DHCP
sunucusu ile anlasmaya vararak |P adresini belirler ve ag
islemi icin gerekli olan diger tim ilk konfiglrasyon ayrintilarini
da elde eder.

IP Address

IP dort bolime ayrilmistir (Bolum = Oktet). Varsayilan Statik
IP adresi 192.168.1.254"'dUr.

Haberlesme Zaman Asimi

Fieldbus hatasi Uretilmeden dnce istemci cihazdan en son ne
zaman bildirim alindigini agiklar. Varsayilan haberlesme
zaman asimi 10 saniyedir.

Not: Eger PowerXL Ethernet/IP portundan bir kablo
baglantisi kesiilirse, derhal bir fieldbus hatasi
Uretilecektir.

Cogu durumda kullanici, ag konfiglrasyonlarina bagh olarak,
PowerXL Ethernet/IP igin bir Statik IP adresi olusturmak
isteyebilir.

Statik IP adres varsayilan konfiglrasyonlari, "Baglantilar ve
Kablo Cekme" bolimindeki "PowerXL Ethernet/IP ag ayarlar”
tablosunda tanimlandigi gibidir.

Aga baglanan tim Unitelere ayni ag bolimu verildigi
muddetce, kullanici PowerXL Ethernet/IP icin ag adreslerini
elle tanimlayabilir. Bu durumlarda kullanicinin PowerXL tus
takimini kullanarak PowerXL'deki IP adresini elle ayarlamasi
gerekecektir. Akilinizda bulunsun ki, birbiri Gzerine binen IP
adresleri cihazlar ve ag arasinda celiskiye neden olabilirler.
|P adreslerinin secimi hakkinda daha fazla bilgi igin ag
yoneticinize basvurunuz.

Unite Tanrtici

Modbus TCP'de Modbus protokolii icin kullanilan Unite
Taniticilar, MODBUSRTU'daki Modbus protokoli yerine
kullanilmislardir. Bu Unite Tanitici, koprd, yonlendirici,

ag gecidi gibi, coklu bagimsiz Modbus u¢ noktalarini
desteklemek Uzere tek IP adresi kullanan cihazlar Uzerinden
haberlesmek icin kullanilir.
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Elle IP Adres Konfigiirasyonu

PowerXL Sirici Tus Takimini Kullanarak
PowerXL EtherNet/IP'de IP adresini elle ayarlamak icin PowereXL Surlcd Tus Takimini Kullanarak

1. Varsayilan Statik IP konfigtrasyonlar ylikleneceginden IP Not: IP adres modundaki degisiklik, bu degisikligi
adresleme modunu egin. etkinlestirmek icin PowerXL gli¢c dongusu
gerektirecektir. Ayrica, cihazin BACnet MACAdresinden
emin olun (tus takimi menusu. P20.3.5)

Sekil 14. Statik IP Modu

&TP FWD
P21: Syslem

P1: Basic Paramelers

KEY

P: Parameler
P2 Analog Input

REVERSE 1353

oo My b
COrTITLrs e
STP FWD KEY PAR

P20.3: Ethemet IP/Modbus TCP
F20.1: FB Data Output Sel
F20.2: Modbus RTUWBAChet MSITP
REVERSE 13:53 MEMNU

|

P19: Real Time Clock

P20: Communications
F21: System
REVERSE

1353

F20.2: Modbus RTUBAChet MSITP P20.3.16; Last Fault P20.3.1
20.3: Ethemet IPMModbus TCP P20.3.1: IP Address Mode IP Address Mode
P20.1: FB Data Output Sel P20.3.2: Active IP Address DHCP With AutolP
REVERSE 13563 REVERSE 13:53 FAVORITE 1353 MENLU

Fight'Oh by

F20.3.4
IP Address Mode
DHCP With AutolP

FAVORITE 1363 MENL

Rghth key

P20.31
IP Address Mode

Static IP

FAVORITE 1353 MENLU
Ok Ky o sslect
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2. PowerXL surlcu tus takimini kullanarak PowerXL EIP
adresini arzu edilen adres ayarina su sekilde getirin:

a. Statik IP Adresini ayarlamak

Sekil 15. TCP Statik IP Adres

P Parameler P1: Basic Parameters

P2 Analog Input

13:53 REVERSE 13:53

F: Faul
MENU

Do Fary 82
Commimuuctn

FWD KEY
P18 Real Time Clock

P20: Communications

P21: System

REVERSE 13:53 MEMNU

st P20 1: FB Data Output Sel

F20.3: Ethemet IP/Modbus TCFP

P20 2: Modbus RTLWBAChet MS/TP
REVERSE 1353 MENL!

_se | fwo Bl Key B
P20.2: Modbus RTWBACnet MSTP | P20.3.16: Last Fault
FP20.3; Ethemet IPModbus TCP

F20.1: FB Data Qutput Sel

P20.3.1: IP Address Mode
| F20.3.2: Active IP Address

o By

FWD
P20.3.5 MAC Address
P20.3.6: Static IP Address

P20.3.7. Static Subnet Mask
13:53

|

REVERSE 13:53 MENU | REVERSE 13:53 MENU REVERSE

Right T hary ’l )

| KEY [ PAR |
P20.3.6 P20.3.6
Static [P Address Rgeon iey | Static IP Address AP i N
162 168.001.254 192 168.001.254 oy bl
[ o o]

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 1353 MENU
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b. Statik Alt A§ Maskesini Ayarlamak
Sekil 16. TCP Statik Alt ag Maskesi

P20.3.6

Static IP Address

192.168.001.254

FAVORITE 13:63 MEMU

Do Ky
|_sTP B FWD B KEY I PAR |

P203.7 P20.3.7
Static Subnet Mask PR Staic Subnet Mask o LIt TR
255,265 255,000 192.168.001,254 i
FAVORITE 13:53 MENU | FAVORITE 13:53 MENU

c. Statik Varsayilan Ag Gegidini Ayarlamak

Sekil 17. TCP Statik Varsayilan Ag gecidi

STP

P20.3.7
Stalic Subnet Mask
255.255.255.000

FANVORITE 13:63 MEMNU
e |

P20.38 P20.3.8
Ak
Static Default Gateway +| Static Default Gateway Aoty oo
oy ParEad. Ok whinh
192.168.001.001 192.168.001.001 ]
FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 1353 MENU
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d.  Modbus TCP Unite ID Ayarlamak

Sekil 18. TCP Cihaz ID
P20.3.8
Static Defaull Galeway
192.168.001.001
FAVORITE 13:53 MENU

Diomn Kary
s | |_KEY |l PAR | | _STP_J§ FWD J§ KEY |
P20.3.11 P20.3.11

Rggrin
Modbus TCF Unit ID s Modbus TCP Unit 1D e v
1 1 1o Eer ol 2 debas® of 1

orfersd. Typcally his neads

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13.53 MENU

3. Degistirilen IP adresini not edin.

4.  PowerXL slrUcu tus takimini kullanarak, IP adresinin
arzulanan IP degerine ayarlandigini temin etmek Uzere
"Aktif I[P Adresi" (Tus takimi menUst P20.3.2), "Aktif Alt
Ag Maskesi" (Tus takimi menUsu P20.3.3), "Aktif
Varsayilan Ag Gegidi" (Tus Takimi Menusu P20.3.4)
parametrelerini okuyun.
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Modbus Haberlesme Standartlar
Alt cihaz 18'den bobin 2000 ila 2003 okuma istemi 6rnegi

Tablo 39. Bobinleri Okuma istemi

) Hata

Oge No Aciklama

RS485 Adres 0x12

Fonksiyon kod 0x01

Baslama adresi Yiksek 0x07 Baslama adresi onaltilik
Baslama adresi Disiik oxpo  0X07D0 (= 2000)

Bobin sayisi Ylksek 0x00 Bobin sayisi onaltilik
Bobin sayis Diisik 0x03  Ox0003(=3)

CRC Ylksek Ox7E

CRC Duslk 0x25

18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 2000*2003 Acik Girisleri okuma

istemi ornegi.

Tablo 40. Acik Girigleri Okuma istemi

Modbus TCP dahili Haberlesme

18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 2000 ila 2003 arasi Giris Fihrist

okuma istemi ornegi.

Tablo 42. Giris Fihrist Okuma istemi

) Hata

Oge No Aciklama

RS485 Adres 0x12

Fonksiyon kod 0x04

Baslama adresi YUksek 0x07 Baslama adresi onaltilik
Baslama adresi Dusiik oxpo  0x07D0 (=2000)

Giris Fihrist Sayisi Yiksek.  0x00 Giris Fihrist Sayisi

Giris Fihrist Sayisi Disik  0x03  °naftk 0x0003 (=3)
CRC Yuksek 0xB2

CRC Dustk 0x25

Alt cihaz 18'den istisna durmunu okuma istemi ornegi

Tablo 43. istisna Durumu Okuma istemi

) Hata ) Hata
Oge No Aciklama Oge No Aciklama
RS485 Adres 0x12 RS485 Adres 0x12
Fonksiyon kod 0x02 Fonksiyon kod 0x07
Baslama adresi Yuksek 0x07 Baslama adresi onaltilik CRC YUksek 4C
Baslama adresi Distk ~ oxpo  0X07D0 (=2000) CRC Dusik D2
Aclk Giris Sayisi Yiksek 0x00 Acik Giris sayisl
Acik Giris Sayisi Dusuk 0x03 onaltiik 0x0003 (= 3) 18 no.lu Alt Bilesen cihaz adresinden Teshis okuma ornegi.
CRC Yuksek 0x3A Tablo 44. Teshis Okuma
CRC Dusuk 0x25 ) Hata
Oge No Aciklama
18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 2000 ila 2003 sayili Holding RS485 Adres 0x12
Fihristlerini okuma istemi ornegi. Fonksiyon kod 0x08
Tablo 41. Holding Fihristerini Okuma istemi Alt fonksiyon Yiksek 0x00 Alt fonksiyon kodu
) Hata Alt fonksiyon Disik oxo0  0X0000(=0) ,
Oge No Aciklama Not. Sadece alt fonksiyon
kodu 0x0000 destekleme
RS485 Adres 0x12 o -
Fonksi cod 003 Veri Yuksek O0xAb5 Veri OxABAL (= 42405)
onxslyon ko X Veri Distik OxAB
Baslama adresi Yuksek 0x07 Baslama adresi onaltilik CRC Yiksek 0x59
- a X
Baslama adresi Dusuk 0xDO 0x07D0 (= 2000) —
- — - — CRC Dusuk 0x83
Holding Fihrist Sayisi 0x00 Holding Fihrist Sayisi
Yiksek onaltilik 0x0003 (= 3)
Holding Fihrist Sayisi Algak 0x03
CRC Yiksek 0x07
CRC DusUk OxE5
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Alt cihaz 18'den tek bobin 2000'e yazma istemi ornegi, ¢ikis
degeri 1'dir.
Tablo 45. Tek Bir Bobine Yazma istemi

) Hata
Oge No Aciklama
RS485 Adres 0x12
Fonksiyon kod 0x05
Cikis adresi Ylksek 0x07 Baslama adresi onaltilik
Cikis adresi Diisiik oxpo  0x07D0 (= 2000)
Cikis degeri YUksek OxFF Cikis degeri onaltilik
Cikis degeri Diistik 0x00 OxFFO0 (= 65?89)
Not. Cikis degeri 0x0000
veya OxFFOO dir.
CRC Yiksek 0x8E
CRC Dustuk 0x14

Alt Bilesen cihaz no 18'den tek fihrist 2000'e yazma istemi
ornegi, ¢ikis degeri 5'dir.

Tablo 46. Tek Bir Fihriste Yazma istemi

. Hata

Oge No Aciklama

RS485 Adres 0x12

Fonksiyon kod 0x06

Cikis adresi Yuksek 0x07 Baslama adresi onaltilik
Cikis adresi Disik oxDo  0x07D0 (= 2000)

Cikis degeri YUksek 0x00 Cikis degeri onaltilik
Cikis degeri Disiik ox05  0X0005(=5]

CRC Yuksek 0x4B

CRC DusUk OxE7

18 no.lu Alt Bilesen cihazdan 19 ila 28 sayili yazma bobini
ornegi.
Tablo 47. Yazma Bobini 19 ila 28'e

) Hata
Oge No Aciklama
RS485 Adress 0x12
Fonksiyon kod OxOF

Baslama Adresi Yiksek 0x00 Baslama Adresi 0x0013

Tablo 48. ikilik Bitler ve Bunlara Karsilik Gelen Cikislar

Bit |1(1|0{0f1|1]0|17]{0|0|0|0|0|0O]O0O]|1

Cikis |26|25(24|23|22|21|20{19|—|—|—|—|—|—1|28|27

Alt Bilesen cihaz 18'den alinan Yazma Holding Fihristleri 2000
ila 2001 6rneg,

Tablo 49. Yazma Holding Fihristleri

) Hata
Oge No Aciklama
RS485 Adress 0x12
Fonksiyon kod 0x10

Baslama Adresi YUksek 0x07
Baslama Adresi DUsuk 0xDO

Baslama Adresi 0x07D0
(=2000)

Cikis Miktarlar YUiksek 0x00 Cikis Miktarlari 0x0002

Cikis Miktarlar Dustk 0x02 (=2)
Bay Sayimi 0x04
Cikis Degerleri YUksek 0x00
Cikis Degerleri Dlsuk 0x01
Cikis Degerleri YUksek 0x00
Cikis Degerleri Dusuk 0x02
CRC Yuksek 0x53
CRC Dustuk 0x46

Modbus Kayitlari

Degiskenler ve hata kodlarinin yani sira parametreler de
Modbusten okunabilir ve yazilabilir. Parametre adresleri
uygulamada belirlenmistir. Her bir parametre ve gercek
degerlere uygulamada bir ID numarasi verilmistir.
Parametrelerin ID numaralandirilmasinin yani sira parametre
araliklari ve adimlari da s6z konusu uygulama kilavuzunda
bulunabilir. Parametre degeri ondalik deger kullanmadan
verilecektir.

Fonksiyon kodlari 3 ve 4 ile tum deg@erler okunabilir
(tim fihristler 3X ve 4X referanslidir). Modbus fihristleri
surdcu IDlerine asagidaki sekilde haritalanmistir.

Tablo 50. icerik Tablosu

- 19) ID Modbus Fihristi Grup R/W

Baslama Adresi Dtk 0x13 1-98 4000140098 Gercek Degerler  1/1
Cikis Miktarlar Yuksek 0x00 Cikis Miktarlari 0x000A (30001-30098)
Cikis Miktarlan Disik oxoA (=10 100 40099 (30099)  BACnet Hata Kodu 1/1
Bay Sayimi 0x02 101-1999 40101-41999 Parametreler 11
Cikis Degerleri Yuksek 0xCD (30101-31999)
C|k|$ Degerleri DisUk 0x01 2004-2011 42004-42011 Giris Veri Degeri 1M

- (32004-32011)
CRC Yiksek OxAB : .

— 2104-2111  42104-42111 Cikis Veri Kaynagi  1/1
CRC Dustk OxFB (32104-32111)

Not: Onceki 6rnekte verilen ikilik cikislar, cikislara asagidaki

sekilde karsilik gelmektedir.
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Veri Kaynagi

Veri kaynaklari strtclleri (6r.: Calisma, Durma, Referans,
Hata, Sifirlama) kontrol etmek ve gercek degerleri (or.: Cikis

frekansi, Cikis akimi, Hata kodu) hizlica okumak igin kullanilir.

Veriler asagidaki sekilde yapilandiniimistir.

Tablo 51. Veri Kaynagi Alt Bilesen — Ana Bilesen
(azami 22 bayt)

Modbus TCP dahili Haberlesme

Giris Veri Degeri

Fihrist araligi, VFD'nin kontroll icin rezerve edilmistir. Giris
Veri Degeri ID 2001 ila ID 2009 araliginda konumlandiriimistir.
Fihristler her 10 mSn'de bir glincellenir. Asagidaki tabloya
bakiniz.

Tablo 53. Fieldbus Temel Giris Tablosu

Gorintileme/

Goriintileme/

ID Modbus Fihristi Grup Tip

2101 32101, 42101 FB Durum Kelimesi Ikilik Kodlanmis

2102 32102, 42102 FB Genel Durum ikilik Kodlanmis
Kelimesi

2103 32103, 42103 FB Gergek Hiz 0-100,00%

2104 32104, 42104 Cikis Veri1 Kaynagi

2105 32105, 42105 Cikis Veri2 Kaynagi

2106 32106, 42106 Cikis Veri3 Kaynagi

2107 32107, 42107 Cikis Verid Kaynagi

2108 32108, 42108 Cikis Verib Kaynagi

2109 32109, 42109 Cikis Veri6 Kaynagi

2110 32110, 42110 Cikis Veri7 Kaynagi

2111

32111, 42111

Cikis Verig8 Kaynagi

Tablo 52. Veri Kaynagi Ana Bilesen — Alt Bilesen
(azami 22 bayt)

Goruntileme/

ID Modbus Fihristi Grup Tip

2001 32001, 42001 FB kontrol kelimesi Ikilik Kodlanmis
2002 32002, 42002 FB Genel Kontrol ikilik Kodlanmis

Kelimesi

2003 32003, 42003 FB Hiz Referansi 0-100,00%
2004 32004, 42004 Giris Veri1 Degeri  Tamsay! 16
2005 32005, 42005 Giris Veri2 Degeri  Tamsay! 16
2006 32006, 42006 Giris Veri3 Degeri  Tamsay! 16
2007 32007, 42007 Giris Verid Degeri  Tamsay! 16
2008 32008, 42008 Giris Verib Degeri  Tamsay! 16
2009 32009, 42009 Giris Verié Degeri  Tamsay! 16
2010 32010, 42010 Giris Veri7 Degeri  Tamsay! 16
2011 32011, 42011 Giris Veri8 Degeri  Tamsay! 16

Veri kaynaginin kullanimi uygulamaya baglidir. Tipik bir
durumda cihaz, Ana Bilesen tarafindan yazilan Kontrol
Kelimesi (CW) ve Referansla (REF) ayarlanan donus hizi
ile baslatilir ve durdurulur. PD1 ila PD8 ile cihaza baska
referanslar (6r.: Tork referansi) verilebilir. Ana bilesen

ID Modbus Fihristi Grup Tip

2001 32001, 42001 FB kontrol kelimesi Ikilik Kodlanmis
2002 32002, 42002 FB Genel Kontrol ikilik Kodlanmis

Kelimesi

2003 32003, 42003 FB Hiz Referansi 0-100,00%
2004 32004, 42004 Giris Veri1 Degeri  Tamsayi 16
2005 32005, 42005 Giris Veri2 Degeri  Tamsay! 16
2006 32006, 42006 Giris Veri3 Degeri  Tamsay! 16
2007 32007, 42007 Giris Veri4 Degeri  Tamsayi 16
2008 32008, 42008 Giris Verib Degeri  Tamsay! 16
2009 32009, 42009 Giris Veri6 Degeri  Tamsay! 16
2010 32010, 42010 Giris Veri7 Degeri  Tamsayi 16
2011 32011, 42011 Giris Verig8 Degeri  Tamsay! 16

tarafindan okunan Konum Kerlimesi(SW) ile, cihazin durumu
gorulebilir. Gercek deger (ACT) ve PD1 ila PD8, diger gercek
degerleri gosterir.
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FB kontrol kelimesi

PowerXL DG1 surlcUsU, asagida goraldigu Gzere 16 bit kullanir. Bu bitler uygulamaya 6zeldir.

Tablo 54. ikilik Bitler ve Bunlara Karsilik Gelen Cikislar

15 [ 14 11312 |11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1

®© | ® | oo |0 ©|FBReffFBCtrl| BYS [FBDIN4|FB DIN3|FB DIN 2|FB DIN 1|F_RST| DIR

RUN

Not
@ Bit kullanilmamaktadir.

FB Genel Kontrol Kelimesi

DG1 FB Genel Kontrol Kelimesini kullanmaz. Ana kontrol
kelimesi surtclye komuta gondermek Gzere kullanilir.

Tablo 55. FB kontrol kelimesi

Aciklama
Bit Deger=0 Deger =1
0 Surtcu Cikisi Kapali SurlcU Cikist Acik
1 Saat Yonunde Donus Saatin Ters Yonunde
2 Reset Yok HataReset Kaynagi
3 FB INDATA1 Kapali FB INDATA1 Aclk
4 FB INDATA2 Kapali FB INDATA2 Aclk
5 FB INDATA3 Kapali FB INDATA3 Acik
6 FB INDATA4 Kapali FB INDATA4 Acik
7 Baypas Role Devredisi Baypas Role Etkin
8 FB Kontrol Kapali FB Kontrol Acik
9 FB Referans Kapali FB Referans Acik
10-15 Kullanim Disi Kullanim Disi

Tablo 56. Hiz Referansi
15 114 113(12(11/1019 8|7 |6 |54 (3|21 0
MSB — | — | —|—|—|—|—|—|—|—=|—|—|—|—]|LsB

Bu, VFD icin 1 Sayili Referanstir. Normalde Hiz referansi
olarak kullanilir.

Bu degerde deger Azami Frekansin (P1.2) %0 ila %100'U
arasindadir. %0 ila %100.00 0 ila10,000 degeri ile temsil
edilirken, 0 veya %0 Asgari Frekansi (P1.1), 10,000 veya
% 100.00 da Azami frekansi (P1.2) gosterir. Degerin iki de
ondalik basamagi vardir.

Giris Veri1 ila Veri8 Degeri

Giris Veri1 ila Veri8 degerleri farkli amagli uygulamalar igin
kullanilabilir. Kurulum icin asagidaki Giris Verilerine bakin.
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Cikis Veri Kaynagi

Bu fihrist araligi normalde VFD'nin hizli izienmesi icin
kullanilir. Veri Cikisi ID 2101 ila ID 2199 araliginda
konumlandiriimistir. Asagidaki Tabloya bakiniz.
Tablo 57. Fieldbus Temel Cikis Tablosu

Goruntileme/

ID Modbus Fihristi Grup Tip

2101 32101, 42101 FB Durum Kelimesi Ikilik Kodlanmis

2102 32102, 42102 FB Genel Durum ikilik Kodlanmis
Kelimesi

2103 32103, 42103 FB Gercek Hiz %

2104 32104, 42104 Cikis Veri1 Kaynagi

2105 32105, 42105 Cikis Veri2 Kaynagi

2106 32106, 42106 Cikis Veri3 Kaynagi

2107 32107, 42107 Cikis Verid Kaynagi

2108 32108, 42108 Cikis Veri5 Kaynagi

2109 32109, 42109 Cikis Verié Kaynagi

2110 32110, 42110 Cikis Veri7 Kaynagi

2111 32111, 42111 Cikis Veri8 Kaynagi

Tablo 58. Durum Kelimesi

15/14/13{12{11|10/9 |8 | 7 6|5 4 312110

RUNEN |BYS [ AREF | WARN | FLT | DIR |[RUN|RDY

Modbus TCP dahili Haberlesme

Cihazin durumu ile ilgili bilgiler ve mesajlara Durum
Kelimesinde yer verilir. Durum Kelimesi 16 bitten olusmustur
ve asagidaki anlamlari vardir.

Tablo 59. Durum Kelimesi Bit Tanimlan

Aciklama

Bit Deger=0 Deger =1

0 Hazir Degil Hazir

1 Durdur RUN

2 Saat Yonlnde Saatin Ters YonUnde

3 — Hatali

4 — Uyari

5 Referans frekansa Referans frekansa erisildi
erisilemedi.

6 Baypas etkinlestirimedi  Baypas etkinlestirildi

7 Run etkisizlestir CalisEtkin Kaynagi

8 Kullanim Disi Kullanim Disi

9-15 Kullanim Disl Kullanim Disl

Tablo 60. FB Genel Durum Kelimesi

Aciklama

Bit Deger=0 Deger =1

0 Hazir Degil Hazir

1 Durdur RUN

2 Saat Yonunde Saatin Ters Yonunde

3 Hata Yok Hata

4 Uyari Yok Uyari

5 Referans Frekansina Referans Frekansina Erisildi
Erisilmedi

6 Ref >0 devir sayisi Ref = 0 devir sayisi

7 Motor Akisi Kapall Motor Akisi Acik @

8 Motor Hiz Limiti Agik Motor Hiz Limiti Kapali ©®

9 Enkoder Yonu kapali Enkoder Yonu Aclk ©

10  Yetersiz Gerilimde Hizli Yetersiz Gerilimde Hizli
Durdurma Kapali Durdurma Acgik ©®

11 DC Freni Kapali DC Freni Aglk

12 FB Ref Etkinlestirme FB Ref Etkinlestirilmis

13 Motor Yol Verme Rétar Kapali Motor Yol Verme Rotar Agik

14 Uzak Etkinlestirme Uzak Etkinlestir

15 FB WD Puls Puls Etkinlestir ©®
Etkinlestirilmemis

Not

® Bitin kullaniimadigini gosterir.

Tablo 61. Gercek Hiz

15 |14/13/12[11]10] 98| 7|6 |5]a[3]2]1] 0
mMsB — | — [ —|—|—[—[—[—[—=[=[=]—=]—]—]LsB

Bu,motorun gercek hizidir. Bu deger % seklinde geri donus
yapar.
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Modbus TCP dahili Haberlesme

Veri Cikis1 ila Cikis8 Kaynaklari

Veri Cikis1 ila Cikis8 degerleri farkli amacli uygulamalar icin
kullanilabilir. Daha fazla bilgi icin asagidaki tablolara bakiniz.

Veri Cikis Kaynagi (Alt Bilesen — Ana Bilesen)

Filedbus ana bileseni, veri kaynaklari degiskenlerini kullanarak
AFD'nin gercek degerlerini okuyabilir. Standart Uygulamalar,
Pompa ve Fan Kontrolt ile Cok Amagcl Uygulamalar veri
kaynaklarini asagidaki sekilde kullanirlar. Bu degerler Fieldbus
Veri parametre grubundan segilebilir. Bu degerler Modbus 1D
degerine karsilik gelecektir. Ayarlanabilecek degerleri
gosteren Parametre ID tablosu icin Ek A'ya bakiniz.

Tablo 62. Cikis Veri Kaynagi

ID Verisi Deger Varsayilan Deger Varsayilan Parametre Birim Olgek
2104 Cikis Veri 1 Kaynagi -32768-32767 1 Cikis Frekansi Hz

2105 Cikis Veri 2 Kaynagi -32768-32767 2 Motor Devir Sayisi RPM

2106 Cikis Veri 3 Kaynagi -32768-32767 3 Motor Akimi A

2107 Cikis Veri 4 Kaynagi -32768-32767 4 Motor Tork %

2108 Cikis Veri 5 Kaynagi -32768-32767 5 Motor Glg Rel %

2109 Cikis Veri 6 Kaynagi -32768-32767 6 Motor Gerilimi \

2110 Cikis Veri 7 Kaynagi -32768-32767 7 DC bara gerilimi Vv

2111 Cikis Veri 8 Kaynagi -32768-32767 28 En son Hata Kodlari —

Giris Veri Kaynagi (Ana Bilesen — Alt Bilesen)

Kontrol Kelimesi, Referans ve Veriler, Hepsi Birarada uygulamalarla asagidaki bigcimde kullanilir.

Tablo 63. Giris Veri Degeri

ID Verisi Deger Birim Olcek
2003 Reference Hiz Referansi % 0,01
2001 Kontrol kelimesi — — —
2004 Giris Veri1 Degeri @ % 0,01%
2005  Giris Veri2 Degeri @ % 0,01%
2006  Giris Veri3 Degeri @ % 0,01%
2007  Giris Veri4 Degeri ® % 0,01%
2008  Giris Veri5 Degeri @ % 0,01%
2009  Giris Veri6 Degeri @ % 0,01%
2010 Giris Veri7 Degeri @ % 0,01%
2011 Giris Veri8 Degeri @ % 0,01%

Not

@ Giris Veril ila Giris Veri8 Degeri secili uygulamaya bagli olarak farklilik gésterir. Yerlesim icin Ek B'ye bakiniz.
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EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

The PowerXL EtherNet/IP haberlesme ara yluzu standart
EtherNet/IP haberlesme 6zelligine sahiptir ve bu da size
EtherNet/IP aglari Gzerinden kolaylikla strlct ve veri kontroll
yapma olanagi saglar.

EtherNet/IP haberlesme araylzu ozellikleri:

e Bir ethernet agi Uzerinden verileri kontrol etme,
yapilandirma ve elde etme imkénlari saglar.

e 10/100 Mbps, tam dupleks isletim.
e Belirgin mesajlasma (0rnegin parametre oku/yaz)
e Teshis, cihaz kalemleri ve olaylar

Bir ethernet agina bagli her cihazin iki adet kimligi mevcuttur;
bir MAC adresi ve bir IP adresi. MAC adresi (adres formati
00.D0.AF.xx.yy.zz) cihaza 6zeldir ve degistirilemez.
Ethernet/IP kartinin MAC adresi karta ilistilimis etikette
bulunabilir. Yazilim kurulumu www.Eaton.com/drives
adresinde bulunabilir.

Bir yerel agda IP adresleri DHCP protokolinu kullanan ag
sunucusu tarafindan belirlenir. Aga baglanan Unitelere
adreslerin ayni ag kismi verildigi muddetce kullanici, PowerXL
icin ag adreslerini manuel olarak da tanimlayabilir. IP adresleri
hakkinda daha fazla bilgi edinmek icin ag yoneticiniz ile
temasa gegin.

Cakisan IP adresleri cihazlar arasinda catismalara neden
olabilmektedir. IP adreslerini ayarlamak hakkinda daha fazla
bilgi icin 21 sayfasindaki "Elle IP Adres Konfiglirasyonu"
kilavuzuna bakiniz.

Not: EtherNet/IP, Open DeviceNet Vendor Association
(ODVA)'in tecilli markasidir.

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

EtherNet/IP Ozellikleri

Tablo 64. EtherNet/IP Teknik Veriler

Genel Hususlar Teknik Ozellik
RJ-45 konnektor

Ekranli bakimlud

Aciklama

Ethernet baglantilari Araytz

Haberlesmeler Aktarma kablosu

cift
Devir sayisi 10/100 Mb
Dupleks Yarim/Tam
Varsayilan |P-adres DHCP Auto-IP

Modu

Varsayilan Statik IP Varsayilan Statik IP
Konfiglrasyonlari  adresi

Varsayilan Ag Maskesi 255.255.255.0
192.168.1.1

192.168.1.254

Varsayilan Ag Gegidi
Adresi
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EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Donanim Ozellikleri

Ethernet Portu LED Gostergeleri

C

1 2

Ethernet LED
1. Ethernet Baglanti Durumu

2. Ethernet Baglanti Hizi

Tablo 65. Ethernet LED Tanimi
LED Anlam

Ethernet Baglanti  Ethernet bildirim etkinligiyle birlikte yanip
durumu sonme

Ethernet Baglanti  Baglanti hizini sergiler
Hiz: Baglanti hizi 100 mbps oldugunda Ethernet
Fisi Uzerindeki sari LED yanar.

Baglanti hizi 10 mbps oldugunda Ethernet
Fisi Uzerindeki sari LED soner.

Enerji verildiginde Ethernet LED Godstergeleri

PowerXL'e enerji verildiginde, bir gosterge testi yapllir.
Gorsel denetime izin vermek Uzere asagidaki islem
gerceklestirilecektir.

1. llk gosterge yesil yanar, diger tim gdstergeler séniktiir.
2. Ik gésterge yaklasik 0.25 saniye Yesil yanar.

3. Ik gdsterge yaklasik 0.25 saniye Kirmizi yanar.

4. Ik gosterge yesil yanar.
5

ikinci gésterge (eger mevcutsa) yaklasik 0.25 saniye
Yesil yanar.

6. ikinci gdsterge (eger mevcutsa) yaklasik 0.25 saniye
Kirmizi yanar.

7. ikinci gésterge (eger mevcutsa) soner.

Eger baska gostergeler de mevcutsa, her bir gostergeyi
yukarida tanimlanan ikinci gosterge gibi test edin. Eger bir
Modul Durum gostergesi mevcutsa, bu siradaki ilk gosterge
olacak, bunu mevcut herhangi bir A Durum gostergesi takip
edecektir. Bu enerji verme testinden sonra gosterge(ler)
normal calisma konumuna geri donecektir.
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Sekil 19. Modiil ve Ag Durumu

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Modul Durumu —"

™ Ag Durumu

Modiil Durum Géstergeleri

Sdrdcunun durumunu temsil eder.

Tablo 66. Modiil Durumu LED Tanimi

Gosterge Durumu

Ozeti

Anlam

Sabit Durum Kapall

Enerji yok

PowerXL'e enerji gelmiyor.

Sabit Durum Yesil

Cihaz galisir durumda

PowerXL dogru olarak calisiyor.

Yanip Sénen Yesil ®

Bekleme

PowerXL yapilandiriimamis.

Yanip Sénen Kirmizi ®

Onemsiz hata

PowerXL geri dontsu olabilecek dnemsiz bir hata yakaladi.

Dikkat. Dogru olmayan veya uyumsuz bir yapilandrma, énemsiz hata olarak
gorulecektir. Ayrica hatayi temizlerken sondtigunden emin olun.

Sabit Durum Kirmizi

Onemli hata

PowerXL bir geri dondlemeyecek ciddi bir hata yakaladi.

Yanip Sonen Yesil/Kirmizi

Kendi kendini test

PowerXL enerji verildiginde kendi kendini test islemini gergeklestiriyor.

Ag Durum Gostergeleri

Ethernet port agi ara yuzu durumunu temsil eder.

Tablo 67. Ag Durumu LED Tanimi

Gosterge Durumu

Ozeti

Anlam

Sabit Durum Kapall

Enerji verimedi, IP adresi
yok.

PowerXL'e elektrik verilmemis veya elektrik veriimis ama IP adresi
yapilandiriimamis (TCP/IP Ara YizU Nesnesinin Ara YUz Yapilandirma niteligi)

Yanip Sénen Yesil © Baglanti yok Bir IP adresi yapilandirimis ancak hicbir CIP baglantisi gerceklestiriimemis,
ve bir Ozel Sahip baglantisi zaman asimina ugramamis.
Sabit Durum Yesil Baglandi En azindan bir CIP baglantisi (herhangi bir nakliye sinifi) gergeklestiriimis ve

bir Ozel Sahip baglantisi zaman asimina ugramamis.

Yanip Sénen Kirmizi ®

Baglanti zaman asimina
ugramis

PowerXL'e enerji verilmis ve bir 6zel Sahip baglantisi zaman asimina
ugramis. Yalniz tim Ozel Sahip baglantilari zaman asimina ugradiginda sabit
yesile doner.

Sabit Durum Kirmizi

IP adresi cifti

PowerXL bir IP cifti yakalad.

Yanip Sonen Yesil/Kirmizi

Kendi kendini test

PowerXL enerji verildiginde kendi kendini test islemini gergeklestiriyor.

@ Yanip sénme hizi saniyede bir kere yanip sénmedir.
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EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

EtherNet/IP Genel Bakis

Ethernet/IP 2001 yilinda lanse edilmisti ve guinimuzde
mevcut bulunan Uretim otomasyonu icin en gelismis,
ispatlanmis ve komple bir Ethernet ag ¢ézUmUuddr.
Ethernet/IP, Ortak Endustriyel Protokold (CIP) uygulamaya
koyan aglar ailesnin Ust katmanlarindaki bir Gyesidir. CIP,
kontrol, guvenlik, senkronizasyon, hareket, yapilandirma ve
bilgilendirme de dahil olmak Uzere farkli Giretim otomasyon
uygulamalarr icin bir takim kapsamli bildirim ve hizmetleri
icerir. Dlnya capinda yUzlerce tedarikgi tarafindan
desteklenen gergek bir ortam bagimsiz protokol olarak CIP,
tim Gretim girisimleriicin kullanicilara birlesik haberlesme
mimarisi sunar.

2. Makineden makineye (endustriyel gevre, hizli haberlesme)

Endustriyel Cevre

Ethernetin iki ana kullanim sekli vardir - cihazlar "insandan
makineye" ve "makineden makineyedir". Ana ozellikler
asagidaki resimlerde gosterilmistir.

1. Insandan makineye (grafik kullanici ara yUzi, nispeten
yavas haberlesme)

Kullanici ara yuzU

Sekil 20. insan Makine Kullanici Arayiizii

Sekil 21. Makineden Makineye (Endiistriyel Cevre, Hizli Haberlesme)

bt |
e
]

[ eraeeen

34

Zaman araligi
« Baglat/durdur
« Referans

« Geri bildirim
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Baglantilar ve Kablo Cekme

Ethernet/IP karti hem tam, hem de yari-dupleks modunda
10/100 Mb hizlarini destekler. Kartlar ekranli CAT-5e kablolar
ile Ethernet agina baglanmalidir. Ethernet/IP karti dogrudan
ana bilesen cihaza baglanmak istendigi takdirde, bir kopru

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Sekil 22. CAT-5e Kablo

kablosu (en az STP ekranli, bukulmUs cift ile CAT-be kablo) \“\_h ¢

gerekebilir. e ——————

Agda sadece endustriyel standart parcalar kullanin ve yanit

suresi ile dolayli sevkleri en aza indirgemek lzere karmasik

yapilardan uzak durun. Genelde, surlcu kontrolu ile iliskisi

olmayan diger cihazlar icin farkli bir alt ag kullanimi gtizel bir

uygulamadir.

Tablo 68. PowerXL Ethernet/IP Ag Ayarlari

Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan ID Not

P20.3.1 TCP IP Addres Modu 1 1500 0 = Statik IP
1 = DHCP AutolP

P20.3.2 Active IP Address 1507

P20.3.3 TCP Aktif Alt ag Maskesi 1509

P20.3.4 TCP Aktif Varsayilan Ag gegidi 1511

P20.3.5 BACnet MAC Adres 1513

P20.3.6 TCP Statik IP Adres 192.168.1.254 1501

P20.3.7 TCP Statik Alt ag Maskesi 255.255.255.0 1503

P20.3.8 TCP Statik Varsayilan Ag gecidi 192.168.1.1 1505

P20.3.9 EIP ProtokolDurumu 0 608 0 = Kapali
1 = Operasyonel
2 = Hatali

P20.3.10  TCP BaglantiSiniri 0 5 5 609
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EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Devreye alma

Tus Takimi Ethernet/IP Haberlesme Meniisii

DHCP

Daha kolay bir ag yapilandiriimasi icin PowerXL Ethernet/IP
haberlesme, DHCP'yi desteklemektedir. Dinamik Sunucu
Bilgisayar Konfigurasyon Protokolu (DHCP) ag cihazlarinin bir
IP adi Uzerinden birbirleri ile haberlesmelerini saglamak lzere
ag cihazlarini yapilandirmak icin kullanilan bir ag protokoltdur.
Bir DHCP istemcisi olarak PowerXL EtherNet/IP DHCP
sunucusu ile anlasmaya vararak |P adresini belirler ve ag
islemi icin gerekli olan diger tim ilk konfiglrasyon ayrintilarini
da elde eder.

IP Address

IP dort bolime ayrilmistir (Bolim = Oktet). Varsayilan Statik
IP adresi 192.168.1.254"'dUr.

Haberlesme Zaman Asimi

Bir fieldbus hatasi olusturulmadan once istemci cihazdan son
bildirim alinmasini muteakip ne kadar slre gecgebilecegini
tanimlar. Varsayilan haberlesme zaman asimi suresi

10 saniyedir.

Not: PowerXL EtherNet/IP yuvasindan bir ag kablosu
cikarildigi takdirde, derhal bir fieldbus hatasi Uretilir.

TCP Statik IP Adres

Cogu durumlarda kullanici, ag yapisini esas alarak,
PowerXIEtherNet/IP icin Statik IP Adresleri yaratmak
isteyebilir. Statik |P adresi varsayilan yapilandirmalari,
"Baglantilar ve Kablo Cekme" bolimunde verilen "PowerXL
etherNet/IP Ag Ayarlari'nda tanimlanmistir. Aga baglanan tim
Unitelere adresin ayni kismi verildigi strece PowerXL
EtherNet/IP icin kullanici ag adresini elle tanimlar.

Bu durmlarda kullanicinin PowerXL surtcu tus takimini
kullanarak PowerXL'deki IP adrsini elle ayarlamasi
gerekecektir. Unutmayin ki, IP adreslerinin birbirine binmesi,
ag Uzerindeki cihazlar arasinda catismaya neden
olabilmektedir. IP adreslerinin segimi hakkinda daha fazla bilgi
almak icin ag yoneticiniz ile temasa gegin.
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Elle IP Adresi Yapilandirma

PowerXL Siriicii Tus Takimini Kullanarak

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

PowerXL EtherNet/IP'de IP adresini elle ayarlamak icin PowereXL Surlcd Tus Takimini Kullanarak

1. Varsayilan Statik IP konfigtrasyonlar ylikleneceginden IP
adresleme modunu egin.

Not: IP adres modundaki degisiklik, bu degisikligi
etkinlestirmek icin PowerXL gli¢c dongusu

gerektirecektir. Ayrica, cihazin BACnet MACAdresinden
emin olun (tus takimi menusu. P20.3.5)

Sekil 23. Statik IP Modu

STP FWD KEY PAR

P21: System
F1: Basic Parameters
PZ: Analog Input

REVERSE 13:53

Diown Firy ta
Communication

F19: Real Time Clock

P20: Communications

P21: Syslem

REVERSE 13:53

P20.3; Ethemet IPMModbus TCP
F20.1: FB Data Output Sel
P20.2: Modbus RTUWBACHet MSITP

REVERSE 1353 MENLI

Diowar Ky

P20.2;: Modbus RTUBAC et MSTP
P20.3: Ememeat IP/Modbus TCP
P20.1: FB Data Ouiput Sal

P20.3.16: Last Fault
[T P20 3,17 IP Address Mode
P20.3.2; Active IP Address

RightiCh hey

P20.3.1

IP Address Mode

.
DHCP With AutolP

1353 MENL

REVERSE 13:53 MENU REVERSE 13:53 MENLU! FAVORITE
Rightk iy
P20.31
IP Address Mode
DHCP With AutalP
FAVORITE 1353 MEMNLI
Right'Ch ey
Bl FAR
P20.3.1
P Address Mode
Slate IP
FAVORITE 1353 MENU
Ok Ky o seliect
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EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

2. PowerXL surtcu tus takimini kullanarak PowerXL EIP'de
IP adresini arzulanan adres ayarina su sekilde getirin:

a. Statik IP Adresini ayarlamak

Sekil 24. TCP Statik IP Adres

ir M: Monitor

P21: System
P: Parameter P1: Basic Parameters
P2 Analog Input

REVERSE 13.53

Do Ky 1

P19 Real Time Clock

P20 Communications

P21: System

REVERSE 1353 MENU

FWD

P20.3. Ethemet IP/Modbus TCP

P20.1: FB Data Outpul Sel

P20.2: Modbus RTLVBACHel MSITP

REVERSE 1353 MENL

FWD

P20.3.1: IP Address Mode

P20.1: FB Data Outpul Sel P20.3.2: Aclive IP Address

REVERSE 13:53 REVERSE 13:53

P20.3.6: Skalic IP Address
P20.3.7: Siatic Subnel Mask
REVERSE 13:53

|

P20.3.6

P20.356
Stalic IP Address
192.168 001.254

| FAVORITE 13:53

Fghtttx key_ | Slalic IP Address
192.168.001.254

FAVORITE 13:53

MENL MENU
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b. Statik Alt A§ Maskesini Ayarlamak
Sekil 25. TCP Statik Alt ag Maskesi

P20.3.6

Static IP Address
192 168,001 254

FAVORITE 13:53 MENU

=

P2037 P20.37
Static Subnet Mask ForR "2 Staic Subnet Mask
255 255 255 000 192 168.001.254
FAVORITE 1353 MENU FAVORITE

1353

MENLU

c. Statik Varsayllan Ag Gegidini Ayarlamak
Sekil 26. TCP Statik Varsayilan Ag gecidi

P20.37
Static Subnet Mask
255.255.255.000
FAVORITE 13:53 MENU

=

P20.38

P20.38
Static Default Gateway ' Stabic Defaukt Gateway

192.168.001.001

FAVORITE 1353 MENL

192.1668.001.001
FAVORITE

13.53

MENLU

3. Degistirilen IP adresini not edin.

4. PowerXL surucu tus takimini kullanarak, IP adresinin

arzulanan IP degerine ayarlandigini temin etmek Uzere
"Aktif IP Adresi" (Tus takimi menUsu P20.3.2), "Aktif Alt

Ag Maskesi" (Tus takimi menUsi P20.3.3), "Aktif

Varsayilan Ag Gegidi" (Tus Takimi Menusu P20.3.4)

parametrelerini okuyun.

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Uiy ot Diown liyh Chngs
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dhange ruember O shen
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EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

PLC Programlama

ControlLogix 5000

ControlLogix PLC'yi PowerXL EIP ana bileseni olarak
kullanirken, oncelikle uygun bir EtherNet/IP tarayiciyi
yapilandirmali, sonra da merdiven mantik degiskenlerini
tarayiclya gore haritalamalisiniz. Asagida,
CompactlLogix-L23E-QB1 PLC kontrol Unitesi ile bir
RSLogix5000 ornegdi verilmistir.

Not: Bazi PLCler EtherNet/IP icin yoklamali bildirimde
bulunmayi desteklememektedir. Ornegin, SLC500
sadece belirgin mesajlasmayi desteklemektedir.

Windows Baslat — Tim Programlar konumunu segin. RSLogix 5000'i agin.

QDA EtherNetlP Confarmance CT11 =
ProfiTrace ¥2.7.1
. Pyramid Solutions
Rockwell Software
Bk FactoryTalk Administration Console
BOOTP-DHCP Server
FactoryTalk Activation
FactoryTalk Gateway
FactoryTalk Tools
AL in
Rl ogoe 5000 Enterprize Senes
L}J Help
(' RSLogix 5000 Tutorials and Dem:
| <8 Rsloginsooo l

Utalities e

EREa T L A
oo yiSt-rdurtral Au

Reoodo o
Software395
Startup
Tormoie WM™

L Trend Micro -

1 Back

Araclar menUsinden EDS Donanim Kurulum Araclari segerek
PowerXL Surlict EtherNet/IP EDS dosyasini kurun. Bu dosya
Eaton web sayfasindan indirilebilir.
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‘Dosya" menusinden "Yeni" secimini yapin. Yeni kontrol Unitesi penceresi agilacaktir.
Kontrol Unitesini secin ve benzersiz bir isim verin.

| RSLogix 5000 -* R - ) -

Fite Edit  View Search Logic Communications Tooks Window Help —
||nwmﬂaarma~-w- ARG YN QQ|
i“n_bﬂﬁdﬂr_ B_,._ HHLIH : v”
M No Forces k. EUKI
' No Edits = ﬂlﬂ};

i "'l;

[0 b= Sadaty Partner Shat <nonak

CARSLoge SO0MProjects

[T Lz oy the salaciad Secunty Authonty lor Authenbicaton and
Aubecaizstion
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OK tusina bas
EtherNete sag tusla tiklayin. "Yeni Modul"U secin.

Not: RSLogix (ana bilesen)'in calistigi ve PowerXL cihazinin (alt bilesen) bulundugu PC
ayni aga baglanmalidir.

qin 5000 - Et

7 i B B i 1 b e

REW & R - o -aa0 F Ve @klfl Salect & Lavgage. . vﬂ[

[l . ©Run —
No Foecas )_Em i !
No E s a.:’;r | H ool bd AF 4 4y 0 ) ;l

m : 4

£ L3 Controller EthernetlP_Sample
A Controlles Tags
1 Contrelier Fault Handler
(1 Perwer-Up Handler
€3 Tasks
= MainTask
| 1 Unscheduled Pragrams
553 Metien Groups
| -3 Ungrouped Axes
= 9 Data Types
5 User-Defined
i 5 Stangs
L Add-On-Defined
- Cjf Predefined
L Module-Defined
i (21 Teends
=-E5 V0 Configuration
=8 CompactLogiS323E-QR1 Systemn
2 1769-L23E-081 EthernetlP_Sample
- 1769-L23E-QBL Ethernet Port LocalENE

[

[EE] TeT
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"Modul TUrtna Segcin" penceresi agilacaktir. "PowerXL"i secin (PowerXL'i katalogda
aramak icin filtre kullanin).

i bt

Catsiog | Modhe Discovery | Favortes | .|

Select Module Type. . |

Enter Search Text for Modkde Tipe...

- Module Type Category Fiters - . Module Type Vendor Fiters -
AC Dive Device CH 1 sen-Bradiey
[Z] CIP Motion Drive Cogrex Comoration
[l Communication [7]  Eaton Automation AG formedy Micro Innavation) |

‘ I—— L

2 of 256 Module Types Found | Add to Favontes |

] Close on Create | Crowe | [LCloss ] &I
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"PowerXL" se¢imini yaptiktan sonra "Yeni Modul" penceresi agilacaktir (asagida
gorildigu Uzere). PowerXL'e benzersiz isim ve uygun IP adresini girin. OK tusuna basin.
Cihaz "Ethernet" modUll altinda eklenecektir.

Not: "Yeni Modul" penceresinde bulunan "Degistir" digmesini kullanarak mevcut
bulunan varsayilan opsiyondan sinif1 baglantisini degistirmelisiniz. Bu, Ethernet
altinda Ustlne cift tiklayarak cihazi ekledikten sonra da yapilabilir.

PowerXL_Drive

@ Private Network: 1921681, 2.3
) IP Address:
) Host Name: |

Module Definition

Revision: 1

Becironic Keying:  Compatible Module

Cornections Use Only 1 Connection

Status: Creating | ok || Cacel | [ Hep |
e
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INT veri tlrinG sectikten sonra mevcut listeden I/O baglantisini secin. Arzulanan I/O
asamble olusum baglantisini sectikten sonra bununla ilgili bilgi ortaya gikacaktir.

i 'H:.'IHIII e g pitg=y Twwiy  Sendon.  beiy
p— - rAaG B e ’L'\d et a g - @

I = =)
|
o=l

as@ & 1l - o

g Vochde Definen
23 Trend

= 21 VD Confupurntns
o Il Compactloqud TR QEL Syrir=
i 1T LI D SorrenShots

ol ALY Frherrt Prort Lol

"'"‘"""‘"‘"""'“"_""‘"'A.-al:l'l'-
7o 755 Ml Trpws i wm 33 67 151 10 [t s |
s 4 07 - TR IO |
G |  Pommom  Amwiornnw
il ‘| Ll - - ’ i
! e ot Come ] [ Comm | | _pep |
=T 1 Aam 14107 117 70
A W1 QT GTTR
ETRLLE s ]
g 1R OT - TR
Agm 111 0T T3 TO
Age WV DT 807 1D
e 1R T AT TD
A 111 0T LI 7O
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I/O baglantisini sectikten sonra "OK" tiusunu tiklayin. Bu 6rnek icin ASM230T-73TO I/O
baglantisi kullanilacaktir. Modul tanim penceresi asagidaki gibi gorulecektir.

B Module Definition®

S

Bectronic Keyng: | Compatible Modue

2]

Connections:
Hame Size Tag Suffx
Input: 3 Po Drivel
Asm 23 OT-73T0 & 4 e et
Output: PowerXL_Drive:01
Ii
1
| | cancel | [ Heb

46
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"OK" tusuna bastiktan sonra asagidaki ikaz penceresi agilacaktir. "Evet" tusuna basin.

Uyarl enstantanesi.

These changes will cause module data types and properties to change,
Data will be set to default values unless it can be recovered from the existing module properties,

Verify module properties before Applying changes.
Change module definition?

[ Yes ][ Mo

]

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015  www.eaton.com

Sax Module | i
Select |
General | Connection | Modue Info | Intemet Protocal
Catz Type: .
Vendor | ® ) Module Definition® | =
ol R
MName:
Bectronic Keying | Compatibie Module -
Descption: E
Connections:
Name Size Tag Suffx !
dooat— 3| | Bouiacil Dol ‘T
RSLogix 5000 e B |
These changes will cause module data types and properties to change.
A Data will be set to default values unless it can be recovered from the existing module properties.
Venfy module properties before Applying changes.
Change module definition?
LY [ N |
sl L
'[ ok | [ Coxs | [ Heo | r
T
£t
it
Statur: Creating [ ok | [ Cocel | [ Hep |
2 of 256 Module Types Found Add to Favontes
i
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EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Sonra, Yeni Modul Penceresinde "OK" tusunu secin, bu durumda CompactLogix
EtherNet/IP ana bilesen portunda gosterildigi gibi, soldaki EtherNet/IP Agina PowerXL
surlcusu eklenecektir.

- 8 Compactlogn5323E-QBI System
0 1769-L236-QB1 ScreenShots
=4 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB
&% Ethemet
4 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB
ﬂ Power XL PowerXl_Drive
-8 CompactBus Local
&3 Embedded 1O
P [1] Embedded IQ16F Discrete_Inputs
# (2] Embedded OB16 Discrete_Outputs
3 Expansion /O

Modul Turlinu Secin penceresini kapatin veya Ada daha fazla cihaz ekleyin.
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SUrlcU icin Ug INT giris ve cikis teglerini gorebilmek Uzere kontrol Unitesi teglerini segin.
Giris asamblesi 73 ve cikis asamblesi 23 icin Ug giris ve cikis INTsi ile ilgili yerlesim daha
sonra bu bolumde gosterilecektir.

Eaton ayrica, Eaton EtherNet/IP bagimli cihazlariniz icin 1/O tegleri Gretem bir teg Gretim
aracl da saglamaktadir. Bu yazilim araci RSLogix5000'e ihrag edilebilecek tim 1/O
teglerini iceren bir CSV dosyasi Uretir. Bu tegler, RSLogix5000 tarafindan yaratilan
jenerik 1/O teglerine otomatik olarak isim takar. PowerXL sulrlcusU icin yukarida
gosterilen jenerik tegler bir 6rnektir.

Bu da demektir ki, Eaton EtherNet/IP trtnleriniz igin Kontrol Unitesi tegi alanina
herhangi bir veri girisi yapmak zorunda degilsiniz. Ithal edilen tegler, secilen 1/O
asambleleri yerlesimlerine uyacak ve daha sonra bu bolimde sergilenerek dogrudan
programlarinizda kullanilabilecektir. Asagdidaki baglanti kullanilarak bu arag ve bir kullanim
kilavuzu Eaton web sayfasindan indirilebilir.

www.eaton.com/software

Not: Gecerli bir I/O asamblesi bir ana bilesen tarafindan yoklandiginda, strlict bunu otomatik olarak hisseder. I/O asambleleri
veya veri uzunluklari ile ilgili olarak strlctde gerekli herhangi bir konfigtirasyon bulunmamaktadir.
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EtherNet/IP

Genel Bakis

EtherNet/IP (Ethernet/Endustriyel Protokol) endlstriyel
ortamlar i¢in uygun olan bir haberlesme sistemidir. EtherNet/IP
endustriyel cihazlarin zaman 6énemine haiz uygulama bilgi
degisimi yapmalarina olanak saglar. Bu cihazlara sensorler/
aktUatorler gibi basit I/O cihazlarinin yani sira robotlar,
programlanabilir mantik kontrol Uniteleri, kaynak makinalari ve
islem kontrol Uniteleri gibi karmasik kontrol cihazlari da
dahildir. EtherNet/IP CIP (Kontrol ve Bilgi Protokold) kullanir,
ortak ag, nakliye ve uygulama katmanlari da ControlNet ve
EtherNet/IP tarafindan paylasilir. EtherNet/IP daha sonra, CIP
haberlesme paketlerini naklaetmek Uzere standart Ethernet
ve TCP/IP teknolojisini kullanir. Sonug ise, acik ve son derece
poptler olan Ethernet ve TCP/IP protokollerinin Uzerinde
ortak, agik uygulama katmanlaridir.

EtherNet/IP bildirim formlar

e Sik kullanilmayan, oncelikleri dUsuk olan bildirimler igin
baglanti kurulmasi gerektiginde baglantisiz bildirimde
bulunma yontemi kullanilir.

e Baglantili bildirim gergek zamanli I/O veri aktarimi gibi
onceden belli bir amag icin ayrilmis kaynaklari kullanir.

EtherNet/IP bildirimde bulunma baglantilari.

e Acik bildirimde bulunma baglantilari, genel amacli noktadan
noktaya baglantilardir. Bildirimler TCP protokolU tGzerinden
gonderilir.

e Ortdla (/O veri) baglantilar, uygulamaya 6zel verilerin
dUzenli araliklarla hareket ettirilmeleri icin kurulmustur.
Genellikle Uretici-tlketici cok noktall modelin avantajlarini
tam olarak kullanmak Uzere birden-¢oga iliskisi icinde
kurulurlar. Ortila mesajlar UDP protokoll lGzerinden
gonderilirler.

AC/DC Siiriici Profili

Farkli dreticilerin benzer cihazlari arasinda uyumlulugu
saglamak Uzere bu cihazlar iginde bir "standart"
tanimlanmistir.

¢ Ayni sekilde davranirlar.
e Ayni temel I/O verilerini Uretir ve/veya kullanirlar.

¢ Ayni yapilandinlabilir temel nitelikleri icerirler. Bu bilginin
formal tanimi cihaz profili olarak bilinir.

EDS Dosyasi

EDS - Elektronik Veri Sayfasinin kisaltmasidir, belli cihaz tipleri
icin konfiglirasyon verileriigeren, 6zel bir disk Gzerindeki bir
dosyadir. Cihaziniz icin 6zel olarak bigimlendirilmis ASCII
dosyasl kullanarak destek yapilandirmasi sagladiginiz takdirde,
bu EDS olarak anilir.

Bir EDS'deki bilgiler, kullaniciya bir cihazi yapilandirmasi igin
adim adim yol gdsteren bilgi ekranlarina konfigtrasyon
araclari saglar. EDS, bir cihazin yapilandirilabilir
parametrelerine erisim saglamak ve bu parametreleri
degistirmek Uzere gerekli tum bilgileri saglar. Bu bilgi
parametre hedef siniflarinin olusum bilgileri ile uyumludur.
CIP amac kUtlUphanesi parametre amag sinifini daha ayrintil
olarak tanimlamaktadir.

Acik Bildirim

Aclik Bildirim EtherNet/IP kartinin kurulum ve parametrelerinin
belirlenmesinde kullanilir. Acik bildirimler, iki cihaz arasinda
cok amagli, noktadan noktaya haberlesme yollaridir. Nod
yapilandirma ve sorun teshisi igin kullanilan tipik istem/yanit
egilimli ag haberlesmesidir. Agik bildirimler tipik olarak dusuk
oncelikli tanimlayicilar kullanirlar ve veri alaninda bir bildirimin
Ozel anlamini igerirler. Buna verilecek hizmetler ve 6zel
amaglar niteligi de dahildir.

Not: Eger 1. sinif bir baglanti (dongUsel veri) kurulduysa,
bu takdirde ¢ikis verilerini kontrol etmek icin acik
bildirimler kullanilamaz. Ancak bu kisitlama 1/O veri
okuma i¢in uygulanamaz.

Amagc Siniflan Listesi
Haberlesme ara ylzU asagdidaki amag siniflarini destekler.

Tablo 69. Amac Siniflari Listesi
Sinifi Amag Not

0x01 Kimlik Amaclari CIP Gerektiren Amag

0x04 Asamble Amaci Surtcu Cihazi igin CIP amaci

0x06 Baglanti Yoneticisi Amaci  Haberlesme Amaci

0x28 Motor Veri Amaci Surtcu Cihazi igin CIP amaci

0x29 Kontrol Denetmen Amaci  SUrlcU Cihazi igin CIP amaci

0x2A AC/DC Surtcu Amaci Surlcu Cihaziicin CIP amaci

OxAQ Satici Parametreleri Amaci Suruci Cihaziigin CIP amaci -
Saticlya Ozel

0xA1 Satici Parametre Amaci Lutfen Ek A'ya bakiniz.

0xA2 Satici Parametre Amaci Lutfen Ek A'ya bakiniz.

0xA3 Saticl Parametre Amaci LUtfen Ek A'ya bakiniz.

0xA4 Satici Parametre Amaci Lutfen Ek A'ya bakiniz.

O0xF5 TCP/IP Ara Yiz Amaci CIP Gerektiren Amag

0x02 Bildirim Yonlendirici Amaci Haberlesme Amaci

OxF4 Port Amaci Haberlesme Amaci

OxF6 Ethernet Baglanti Amaci  CIP Gerektiren Amag
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Hizmetler Listesi
Bu amag siniflari tarafindan desteklenen hizmetler asagida gosterilmistir.

Tablo 70. Amag¢ Siniflan Tarafindan Desteklenen Hizmetler

EtherNet
Kimlik Baglanti TCP/IP baglanti Motor Kontrol AC/DC Satici
Amaci Yoneticisi arayliz képrisii  Asamble Verisi Denetmeni  Tahrik Parametresi
. £ £ £ £ £ £ £ £ £
Hizmet £ 3 € &% € @ € % € @ € & € @& € » € @
Kodu € 3 c 3 c 3 € 3 c 3 € 3 c 3 c 3 c 3
(onaltilk) Hizmet Adi ®» O ) o ) o &» O %) o &» O 7] o 7] o ) o
01 Nitelik_Al_Tumu Y Y Y Y Y Y Y Y
05 Reset (Tip 0 ve 1) Y Y®
OE Nitelik_Al_Tek Y Y Y Y Y Y Y Y Y
10 Ayarla_Nitelik_Tek Y Y Y Y Y Y
4E ileri Kapat Y
52 Baglantisiz_Gonder Y
54 ileri_Ac '
Not
® Kontrol denetmeni sadece reset 0 tiri olusum hizmetlerini desteklemektedir.
Veri Tipleri Listesi Tablo 72. Yapilandirilmis Veri Tipleri
Takip eden nitelik listesi her bir niteligin veri tlrd icin bilgi Tip kodu Aciklama
icerir. Asagidaki tablolar verileri, yapilari ve veri turt —
sttununda kullanilan dizilis tiru kodlarini agiklamaktadir. Al Kisaltilmis dizi tipi sifreleme
. . . . . A2 Formal yapi tipi sifreleme
Asagidaki veri tipleri desteklenmektedir.
Tablo 71. Basit Veri Tipleri
Veri Tip Reset Hizmeti
Veri Tipi Kodu; Asagidaki tabloda kimlik amaci ile desteklenmis farkli reset
Adi (onaltih) Veri Tipi Tanimi tipleri listelenmistir.
BOOL C1 DOGRU ve YANLIS degerler ile PowerXL ara yUzinU kutudan ciktigi yapiya resetlemek,
Boolean Mantigi surclnin yanitini degistirerek PowerXL ile haberlesme
SINT C2 imzalanmis 8-bit tamsayi degeri k_ayblna yol agacaktir. qumal Qallgmaya donmeden once
INT c3 Imzalanmis 16-bit tamsay! degeri cihaz uygulan_wala_nmza gore yeniden yapilandiriimalidir.
i Resetleme suresi 1 sn.
USINT Cé Imzalanmamis 8-bit tamsayi degeri
UINT c7 imzalanmamis 16-bit tamsayi degeri Tablo 73. K|m_||k A_macl tarafindan desteklenen
UDINT o8 — 375 doderi Farkli Reset Tipleri
mzalanmamis 32-bit tamsayi degeri Deger Reset Tipi
BYTE D1 Bit dizisi - 8 bit ——— - ,
— - 0 Surtclyu enerji verme durumunda basa geri
WORD D2 Bit diizisi - 16 bit déndurir.
SHORT_STRING DA Karakter dizisi (karater basina bir 1 Tdm olusum niteliklerine varsayilan degerleri yazar
bayt, 1 bayt uzunluk gostergesi) VE sonra tiim ugucu olmayan nitelikleri FLASH
REAL CA 32 bit kayar nokta degeri hafgavsmqk?vdeder VE daha sonra Reset (0)
es degeri islem gerceklestirir.
SHORT_STRING DA Karakter dizisi (karater basina bir § CO0°T Islem gerceries

bayt, 1 bayt uzunluk gostergesi)
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PowerXL EIP tarafindan Uygulamaya Konan Ortak
Endiistriyel Amagclar

CIP Ortak Gerekli Amaclar
Kimlik Amaci, Sinif 0x01
Bu amac PowerXL hakkinda tanitim ve genel bilgi saglar.

Tablo 74. Kimlik Amaci

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kural Notlar/Varsayilan Degerler
Sinif Nitelikleri
01h Gozden Gegirme UINT Al 1
02h Azami Olusum UINT Al 1
03h Olusum Sayisi UINT Al 1
06h Azami ID Sinifi Niteligi UINT Al 7
07h Azami ID Olusum Niteligi UINT Al 7
Sinif Hizmetleri
OEh Nitelik_Al_Tek
01h Nitelik_Al_Hepsi
Olusum Nitelikleri
01h Satici IDsi UINT Al 68 (Eaton Satici Kimligi)
02h Cihaz Tipi UINT Al CIP ozellikli - motora hizalanmis
(AC sirlcu) - 2
03h Uriin Kodu UINT Al 0x3000
04h Gozden Gecgirme STRUCT Al
Onemli Gézden Gegirme USINT
Onemsiz Gozden Gegirme USINT
05h Durum WORD Al 0x34-varsayilan
06h Seri Numarasi UDINT Al
07h Uriin Adi SHORT_STRING Al PowerXL DG1
Olusum Hizmetleri
01h Nitelik_AL_Tumu
05h Reset 1 reset hizmet tdrd
OEh Nitelik_Al_Tek
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Baglanti Yoneticisi Amaci, Sinif 0x06

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Baglanti Yonetici Sinifi hem 1/0,hem de Acik Bildirim Baglantilari ile iliskili dahili kaynaklari
tahsis eder ve yonetir. Baglanti Yoneticisi Sinifi tarafindan Uretilen 6zel olusuma Baglanti

Olusumu veya Baglanti Amaci denir.

Tablo 75. Baglanti Yonetim Amaci

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kurah Notlar/Varsayilan Degerler
Sinif Nitelikleri
01h Gozden Gegirme UINT Al
02h Azami Olusum UINT Al
03h Olusum Sayisi UINT
04h Opsiyonel Nitelik Listesi STRUCT Al
Opsiyonel Nitelikler Sayisi UINT
06h Azami ID UINT Al
Sinif Numarasi
Nitelikler
07h Azami ID Numarasi UINT Al
Olusum Niteligi
Sinif Hizmetleri
OEh Nitelik_Al_Tek
01h Nitelik_Al_Hepsi
Olusum Nitelikleri
01h Acik istemler UINT Al
02h Acikk format redleri UINT Al
03h Acik kaynak redleri UINT Al
04h Acik diger redler UINT Al
05h Kapali istemler UINT Al
06h Kapali format istekler UINT Al
07h Kapali diger istemler UINT Al
08h Baglanti zaman asimi UINT Al

Olusum Hizmetleri

01h Nitelik_Al_Tumu
OEh Nitelik_Al_Tek

4Eh ileri_Kapat

52h Baglantisiz_Gonder
54h ileri_Ac
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TCP/IP Ara Yiiz Amaci, Sinif OxF5

TCP/IP Ara YUz Amaglari cihazin TCP/IP ag ara yuzUnU yapilandirmak icin gerekli
mekanizmalari saglar. Yapilandirilabilir maddelere orneklere cihazin IP Adresleri,

Ag Maskesi ve Ag Gegidi Adresi de dahildir..

Tablo 76. TCP/IP Ara Yiz Amaci

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kural Notlar/Varsayilan Degerler
Sinif Nitelikleri
01h Gozden Gegirme UINT Al 3
02h Azami Olusum UINT Al 1
03h Olusum Sayisi UINT Al 1
04h Opsiyonel nitelik listesi UINT Dizisi Al 04 00 08 00 09 00 OA 00 OB 00
06h Azami ID Sinifi Niteligi UINT Al 7
07h Azami ID Olusum Niteligi UINT Al 0x0B
Sinif Hizmetleri
01h Al_Nitelikler_Hepsi
OEh Al_Nitelikler_Tek
Olusum Nitelikleri
01h Durum DWORD Al 01
02h Konfiglrasyon Yetenegi DWORD Al 0xD4
03h Konfiglrasyon Kontrol DWORD Al / Ayarla ® 02-dhcp, 0- statik
04h Fiziksel Baglant STRUCT Al
Yol Boyutu UINT 00
Yol destekli EPATH 00
05h Ara YUz Yapilandirma Struct of:-NV Al / Ayarla ®
IP Address UDINT 192.168.1.254
Ag Maskesi UDINT 255.255.255.0
Ag Gegidi Adresi UDINT 192.168.1.1
Isim Sunucusu UDINT 00
Isim Sunucusu 2 UDINT 00
Alan Ismi STRING 00
06h Sunucu Ismi STRING Al / Ayarla ® 00
08h TTL Degeri USINT Al 01
09h Cok Noktali Konfigtirasyon Struct Al
Tahsis Kontrol USINT 00
Rezerve USINT 00
Coklu Nokta Sayisi UINT 0x20
Cok Noktali Adres Baslangici DWORD 0xA0 0x20 0xCO OxEF
0Ah Acd Seg BOOL Al / Ayarla ® 1
0Bh Yakalanan Son Catisma Struct Al / Ayarla ©®
ACD Faaliyeti USINT 0
Uzak MAC 6'l USINT dizisi 00
ARP PDU 28'li USINT dizisi 00
Olusum Hizmetleri
01h Nitelik_AI_TUmu
OEh Nitelik_Al_Tek
10h Ayarla_Nitelik_Tek
@ Ayar hizmeti sadece Statik IP adresleme modunda uygulanabilir. Not: Nitelik konﬂgurasyon kontroll sadece 0 degerini
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Ethernet Baglanti Amaci Sinif 0XF6

Ethernet Baglanti Amaci baglantiya 6zel sayicilari ve IEEE® 802.3 haberlesme ara yUzu
durum bilgisini saklar.

Tablo 77. Ethernet Baglanti Amaci

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kurah Notlar/Varsayilan Degerler
Sinif Nitelikleri
01h Gozden Gegirme UINT Al 3
02h Azami Olusum UINT Al
03h Olusum Sayisi UINT Al 1
04h Opsiyonel Nitelik Listesi Struct Al
Nitelik Sayisi UINT 0x04 0x00
Nitelik Dizisi UINT Dizisi 0x07 0x00 0x08 0x00 0x09 0x00 Ox0A
0x00
06h Azami ID Sinifi Niteligi UINT Al 0x07
07h Azami ID Olusum Niteligi UINT Al 0x0A
Sinif Hizmetleri
01h Nitelik_AL_Tumu
OEh Nitelik_Al_Tek
Olusum Nitelikleri
01h Ara Yuz Hizi UDINT Al 0x64 0x00 0x00 0x00
02h Ara YUz Bayraklari DWORD Al 0x2D
03h Fiziksel Dizisi Al
Address 6 USINTs
06h Ara Yz Kontroll Struct Al
Kontrol Bitleri WORD 01
Cebri Ara YUz Hizi UINT 00
07h Ara YUz Tipi USINT Al 02
08h Ara YUz Durumu USINT Al 01
09h Yonetim Durumu USINT Al/Ayarla 01 (Diger deger yazmalar gegersizdir)
0Ah Ara YUz Etiketi Kisa Dizi Al “PowerXL"in ASCII kodu
Olusum Hizmetleri
01h Nitelik_Al_Hepsi
10h Ayarla_Nitelik_Tek
OEh Nitelik_Al_Tek
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Bir AC/DC surlcUsUnde bulunan Amacglar

Birlesme Amaci Sinif 0x04
Tablo 78. Asamble Amaci

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kurah Notlar/Varsayilan Degerler
Sinif Nitelikleri
01h Gozden Gegirme UINT Al 2
02h Azami Olusum UINT Al Ox7F
03h Olusum Sayisi UINT Al 0x0D
04h Opsiyonel Nitelik Listesi Struct Al
Nitelik Sayisi UINT 01
Nitelik Dizisi UINT Dizisi 04 00
06h Azami ID Sinifi Niteligi USINT Al 07 00
07h Azami ID Olusum Niteligi USINT Al 04 00
Sinif Hizmetleri
OEh Nitelik_Al_Tek
Olusum Nitelikleri
03 Verisi BAYT DiziSi Al / Ayarla
Olusum Hizmetleri
10h Avyarla_Nitelik_Tek
OEh Nitelik_Al_Tek
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Tablo 79. Motor Veri Amaci

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kural Notlar/Varsayilan Degerler/Asgari/Azami
Sinif Nitelikleri

01 Gozden Gegirme UINT Al 1

02 Azami Olusum UINT Al 3

03 Olusum Sayisi UINT Al 3

Sinif Hizmetleri

OEh Nitelik_Al_Tek

Olusum 1 Nitelikleri

03h Motor Tipi USINT-V Al Sincap Kafes Enduksiyon Motoru (7)
06h Anma Akimi UINT Al 126,1,5000

07h Anma Gerilimi UINT Al 380.180.690

09h Anma Frekansi UINT Al 50,30,400

0Ch Kutup Sayimi UINT Al 41,8

OFh Temel Hiz UINT Al 1440,300,20000

Olusum 2 Nitelikler

03h Motor Tipi USINT-V Al Sincap Kafes Enduksiyon Motoru (7)
06h ik Anma Akimi UINT-NV Al / Ayarla 126,1,5000

07h ilk Anma Gerilimi UINT-NV Al / Ayarla 380.180.690

09h ilk Anma Frekansi UINT-NV Al / Ayarla 50,30,400

0Ch Kutup Sayimi UINT Al 41,8

OFh ik Temel Hiz UINT-NV Al / Ayarla 1440,300,20000

Olusum 3 Nitelikleri

03h Motor Tipi USINT-V Al Sincap Kafes Endlksiyon Motoru (7)
06h ikinci Anma Akimi UINT-NV Al / Ayarla 120,1,5000

07h ikinci Anma Gerilimi UINT-NV Al / Ayarla 380.180.690

09h ikinci Anma Frekansi UINT-NV Al / Ayarla 50,30,400

0Ch Kutup Sayimi UINT Al 41,8

OFh ikinci Temel Hiz UINT-NV Al / Ayarla 1440,300,20000

Olusum Hizmetleri

OEh Nitelik_Al_Tek

10h Avyarla_Nitelik_Tek
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Kontrol Denetmen Amaci, Sinif 0x29

Tablo 80. Kontrol Denetmen Amaci

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kural Varsayilan Alan
Sinif Nitelikleri

01h Gozden Gegirme UINT Al 1 —
02h Azami Olusum UINT Al 1 —
03h Olusum Sayisi UINT Al 1 —
Sinif Hizmetleri

OEh Nitelik_Al_Tek

Olusum Nitelikleri

03h Run1 (ileri Dogru Run) BOOL Al / Ayarla 0 0-1
04h Run2 (Geri Dogru Run) BOOL Al / Ayarla 0 0-1
05h NetKtrl BOOL Al / Ayarla 0 0-1
06h Durum USINT Al 0 0-7
07h Calisiyor1 BOOL Al 0 0-1
08h Calisiyor2 BOOL Al 0 0-1
09h Hazir BOOL Al 0 0-1
0Ah HataliO BOOL Al 0 0-1
0Bh Uyari BOOL Al 0 0-1
0Ch HataReset Kaynagi BOOL Al / Ayarla 0 0-1
OFh Netten Ktrl BOOL Al 0 0-1
0Dh Aktif Hata Kodu @ UINT Al 0 0-65535
6Ch Ortak Duragan Hareket Degeri BOOL Al / Ayarla 0 0-1
Olusum Hizmetleri

OEh Nitelik_Al_Tek

10h Avyarla_Nitelik_Tek

05h Reset (Tip 0)

@ Hata Kodlar Listesi icin Ek C'ye Bakiniz.

Not: Her iki Run (Run 1 v 2) nitelikleri de ayarlandiginda,

higbir hareket olmaz.
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masi

Non-Existent |&—— Switch Off

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Switch On
Y Fault Detected Main Power Off
Reset | Startup P! Faulted |‘
Fault Reset A
Initialization Complete Fault Stop
4 Cmﬁleta
Not_Ready Fault Detected
Main Power Dnl TMain Power Of Fault Stop [P
A
Ready [@——— Fault
Stop Detected
Complete
Stopping e >
Run
Stop
Enabled
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AC/DC Siriicii Amaci, sinif 0x2A

Bu amag, AC veya DC Suiruculere 6zel olan fonksiyonlari, or. hiz rampasi, tork kontrol, vs. modeller.

Tablo 81. Motor Veri Amaci

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kurah Varsayilan
Sinif Nitelikleri
01h Gozden Gegirme UINT Al 1
02h Azami Olusum UINT Al 1
03h Olusum Sayisi UINT Al 1
Sinif Hizmetleri
OEh Nitelik_Al_Tek

Varsayilan,
Olusum Nitelikleri Asgari/Azami
03h Referansta BOOL Al 0
04h NetRef BOOL Al / Ayarla 0
06h Slrlct Modu USINT Al 0
07h Hiz/Gercek INT Al 0
08h Hiz Referansi INT Al / Ayarla 0
0Bh Tork Gergek INT Al 0
0Ch Tork Ref INT Al / Ayarla 0
1Dh RefFromNet BOOL Al 0
12h Hizlanma Suresi UINT Al 468,1,46875
13h Yavaslama Suresi UINT Al 468,1,46875
0Ah Akim limiti INT-NV Al / Ayarla 345
64h t-hizlan1 UINT-NV Al / Ayarla 468,1,46875
65h t-hizlan2 UINT-NV Al / Ayarla 468,1,46875
66h t-yavaslal UINT-NV Al / Ayarla 468,1,46875
67h t-yavasla2 UINT-NV Al / Ayarla 468,1,46875
1Ch Zaman Olcegi SINT-NV Al / Ayarla 6.,0,127
Olusum Hizmetleri Varsayilan
OEh Nitelik_Al_Tek
10h Avyarla_Nitelik_Tek

Not: Son Hizlanma Siiresi = Hizlanma Siiresi 1 x (2 ila enerji Zaman Olgegi)
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Satici Parametreleri Amaci, Sinif 0xA0, 0xA1, 0xA2, 0xA3 ve 0xA4
PowerXL DG1 asagidaki Tabloda verildigi Uzere Satici Parametreleri Amaci O0xAQ, 0xA1,

oxA2, 0xA3 ve 0xA4 Siniflarini destekleyecektir.

Satici parametre amaci sUrlicl parametrelerine erisim saglamak igin kullanilir.

Her bir parametrenin Sinif, Olusum ve Nitelik degerleri icin IUtfen Ek A'ya basvurunuz.

Tablo 82. Saticiya Ozel Amaclar

ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kurah Notlar/Varsayilan

Sinif Nitelikleri

01h Gozden Gegirme UINT Al 1

02h Azami Olusum UINT Al 1

03h Olusum Sayisi UINT Al Degisik amaglar igin farklilik gosterir
Sinif Hizmetleri

OEh Nitelik_Al_Tek

Olusum Nitelikleri

Degisik amaclar igin farklilik gosterir

Olusum Hizmetleri

OEh Nitelik_Al_Tek

10h Ayarla_Nitelik_Tek

Not: Uygulama Kilavuzunda verilen tim surtcu

parametrelerine satici parametre amaglari kullanilarak

erisilebilir. Olusum degerleri icin Ek A'ya bakiniz.

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015 www.eaton.com

61



EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

PowerXL EtherNet/IP tarafindan uygulamaya konan Asamble Olusumlari
Asamble 20 ila 23 ODVA AC/DC profili, birlesim 71 ila 73 ODVA AC/DC profili, birlesim

100'den blyUk ise Eaton profili

Cikis Olusumlari

Asamble Olusumu 20

Tablo 83. Olusum 20 (Cikis) Uzunluk = 4 bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Hata Reset Runileri

1

2 Hiz Referansi (Dusuk Bayt) devir/dakika

3 Hiz Referansi (Ylksek Bayt) devir/dakika

Asamble Olusumu 21

Tablo 84. Olusum 21 (Cikis) Uzunluk = 4 bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetKtrl Hata Reset RunGeri  Runlileri

1

2 Hiz Referansi (DusUk Bayt) devir/dakika

3 Hiz Referansi (Yuksek Bayt) devir/dakika

Asamble Olusumu 23

Tablo 85. Olusum 23 (Cikis) Uzunluk = 6 bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetKtrl Hata Reset RunGeri  Runileri

1

2 Hiz Referansi (Dusuk Bayt) devir/dakika

3 Hiz Referansi (Yiksek Bayt) devir/dakika

4 Tork Referansi (Dusuk Bayt) Nm ®©

5 Tork Referansi (Ylksek Bayt) Nm @

® Sadece Kontrol modu "Tork Kontrol" olarak ayarlanmissa Tork Referansi Strlclye gonderilir.

Not: Tork Referansi Strlclye Veri1 Degeri olarak gonderilmistir.

Asamble Olusumu 25

Tablo 86. Olusum 25 (Cikis) Uzunluk = 6 bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
NetRef NetKtrl Hata Reset RunGeri Runileri

Hiz Referansi (Dusuk Bayt) devir/dakika

islem Referansi (Diistk Bayt) ®

0
1
2
3 Hiz Referansi (Ylksek Bayt) devir/dakika
4
5

islem Referansi (Yiksek Bayt)

® Hiz Kontrol modunda -_islem Referansi, Giris Veri8 Kaynagi (Analog Giris 1)dir.

Frekans kontrolunda—Islem Referansi Giris Veri8 Kaynagi (Analog Cikis 1)dir, gergek ¢ikis akimini okur).

Tork kontrolunda—Islem Referansi Giris Veri1 Kaynagi (Tork Referansi)dir.
AO secimi esas alinarak, islem referans degeri AO cikisa gonderilecektir.
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Asamble Olusumu 101

Tablo 87. Olusum 101 (Cikis) Uzunluk = 8 bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

NetRef NetKtrl FBDATAIN2 FBDATAIN 1 Hata Reset RunGeri  Runlleri

PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELA1 PDSELAO

Hiz Referansi (Dusuk Bayt) devir/dakika

Hiz Referansi (Yuksek Bayt), devir/dakika

FBGirisVeri1Degeri (DUsuk Bayt)

FBGirisVeri1Degeri (Yuksek Bayt)

FBGirisVeri2Degeri (DlsUk Bayt)

NI O~ W|N| =] O

FBGirisVeri2Degeri (Yiksek Bayt)

Not: Veri degerleri NetRef ve NetCtrl bit ayarlarindan badimsiz olarak olarak sirtclye gonderilir.

Bu, 4 giris veri kelimesi ve 4 ¢ikis veri kelimesini tahsis eder. Cikis asamblesi 101'in Bayt 1'i,
hangi Cikis Veri Kaynagi seciminin tekrar EIP tarayicisina gonderilecedini secer. 101 Cikis
birlesiminin Bayt 4 ila Bayt7'si uygulamaya 6zeldir.

Varsayilan Veri Degerleri disinda diger verileri okumak icin Cok amagli uygulamayi segin.
Varsayilan Fieldbus Cikis Veri1Kaynagi ila Cikis Veri8 Kaynago secimleri sunlardir:

1 = Cikis frekansi (hertz)

2 = Motor hizi (dev/dak)

3 = Motor Akimi (amp)

4 = Motor Torku (nominal motor torkunun % si)
5 = Motor Gict (nominal motor glictinin % si)
6 = Motor Gerilimi (Hesaplanan motor gerilimi)

7 = DC Bus Gerilimi

8 = Aktif Hata Kodu

Cok amaclhinin FBCikisVeri1Kaynagdi ila FBCikisVeri8Kaynagi secimlerine atifta bulundugunuz
"Fieldbus" grubu vardir. I/O asamble sayfasi 101 ila 107'ye atifta bulunarak, Cikis Asamblesi 101'in
Bayt1'inde her bir "lokma"sindaki PDSELx0-PDSELX3 biti, PLC'ye hangi FBCikisVeriKaynagini

(1 ila 8) tekrar PLC'nize okutacaginizi segcmek icin kullanilir. Soyle ki, tamsayi 1 ila 8, ikilik Bit O ila
Bit 3'de ceuvrilir. Herhangi bir parametre veya izlenen deger, belli bri ID numarasina atifta bulundugu
muddetce, cok amagli uygulama kullanilarak okunabilir. 1 den 8'e kadar hangi CikisVeriKaynagi
secicinin kullanildigi, asamble 101'in Bayt 1'inde hangi bitlerin kullanildigini belirler. Daha sonra
veriler sirasi ile Bayt 4 ve 5 ile Bayt 6 ve 7'deki Giris Asamblesi 107 Uzerinden gonderilirler. Eger tim
PDSELxx degerleri sifir ise, "Strtct durumu" 107 asamblesinin Bayt1 konumunda secilecektir.

Olusum 20, 21,23 ve 101 icin Hiz Refernasi komutlari DEV/DAK degerini géndermek Uzere
ayarlanmislardir. Bu deger surlclde bulunan Motor Isim Numarasi esas alinarak gonderilir.
Bu dogrudan yazili RPM degeri olacaktir.
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Asamble Olusumu 111

Tablo 88. Olusum 111 (Cikis) Uzunluk = 20 Bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetKtrl FBDATAIN2 FBDATAIN 1 Hata Reset RunGeri  Runlleri
1 PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELA1 PDSELAO
2 FBHiz Referansi (Dusuk Bayt) @

3 FBHiz Referansi (Yiksek Bayt) @

4 GirisVeri1Degeri (DUsuk Bayt)

5 islem Veri Giris1 (Yiksek Bayt)

6 GirisVeri2Degeri (DUsuk Bayt)

7 GirisVeri2Degeri (YUksek Bayt)

8 GirigVeri3Degeri (DUsuk Bayt)

9 GirisVeri3Degeri (YUksek Bayt)

10 GirigVeridDegeri (DUsUk Bayt)

11 GirisVeridDegeri (Ylksek Bayt)

12 GirigVeri5Degeri (DUsUk Bayt)

13 GirigVeri5Degeri (Ylksek Bayt)

14 GirisVeri6Degeri (DUsuk Bayt)

15 GirigVeri6Degeri (Ylksek Bayt)

16 GirisVeri7Degeri (DUsuk Bayt)

17 GirigVeri7Degeri (Yuksek Bayt)

18 GirisVeri8Degeri (DUsuk Bayt)

19 GirisVeri8Degeri (YUksek Bayt)

@ FBSabit Kontrol Kelimesi

® Bu, frekans dénusturicl referans1'dir. Normalde Hiz referansi olarak kullanilir. izin verilen dlcekleme 0 ila
10000 arasindadir. Uygulamada deger, ayarlanan asgari ve azami frekans alaninin ylzdesi
(0 = %0.00-10.000 = % 100.00) olarak dlceklenmistir.
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Giris Olusumlan

Asamble Olusumu 70
Tablo 89. Olusum 70 (Giris) Uzunluk = 4 bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Calistyor1 Hatali
1

2 Hiz Gergek (DisUk Bayt), dev/dak

3 Hiz Gergek (Ylksek Bayt), dev/dak

Asamble Olusumu 71
Tablo 90. Olusum 71 (Giris) Uzunluk = 4 Bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Referansta  RefFromNet Netten Ktrl  Hazir Calisiyor2 Calistyor1 Uyari Hatali
1 Surdcu

Durumu ®
2 Hiz Gergek (DUsuk Bayt), dev/dak
3 Hiz Gergek (Yiksek Bayt), dev/dak

@ "Giris Olusumlari" bolimunin sonunda tanimlanan "Strtct Durumu' tablosunda "Kontrol Denetim Amac!" altinda verilen "Durum Gegis Semasi'na bakiniz.
Surlclt Durumu

0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED
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Asamble Olusumu 73

Tablo 91. Olusum 73 (Giris) Uzunsuk = 6 Bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Referansta  RefFromNet Netten Ktrl  Hazir Calisiyor2 Calisiyor1 Uyari Hatal

0
1 Sdrict Durumu @

2 Hiz Gercek (Dusuk Bayt), dev/dak
3 Hiz Gergek (YUksek Bayt), dev/dak
4
5
®

Tork Gergek (Dustk Bayt), Nm.
Tork Gergek (YUksek Bayt), Nm

65. sayfasindaki Tablo 90'de 1 no.lu nota bakiniz.

Asamble Olusumu 75

Tablo 92. Olusum 75 (Giris) Uzunluk = 6 Bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Referansta  RefFromNet Netten Ktrl  Hazir Calisiyor2 Calistyor1 Uyari Hatali

0
1 Sdrict Durumu @

2 Hiz Gercek (Dusuk Bayt), dev/dak
3 Hiz Gergek (YUlksek Bayt), dev/dak
4
5

islem Gercek (Dusiik Bayt), Nm @

islem Gercek (Yiiksek Bayt), Nm

® 65. sayfasindaki Tablo 90'de 1 no.lu nota bakiniz.

@ islem gercek degeri islem referansi ile aynidir. Bu deger, Analog ¢ikis yazimi, 0 = 0 veya 4 mA ve 10000 20 mA olarak kullaniimak iizere,
0 ila 10000 (% 100.00) arasinda olacaktir.

Asamble Olusumu 107

Tablo 93. Olusum 107 (Giris) Uzunluk = 8 Bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Referansta  RefFromNet Netten Ktrl  Hazir Calisiyor2 Calistyor1 Uyari Hatali

0

1 Surict Durumu/islem Veri Secici Degeri (pd secici kullaniimissa) ®
2 % Hiz Gergek (Dustk Bayt) @

3 % Hiz Gergek (YUksek Bayt) @

4 Cikis Veri1 Kaynagi (DusUk Bayt)

5 (Yiksek Bayt)

6 (

7 (

Cikis Veri1 Kaynagi

Cikis Veri2 Kaynagi (DusUk Bayt)
Cikis Veri2 Kaynagi (Yiksek Bayt)

® 65. sayfasindaki Tablo 90'de 1 no.lu nota bakiniz.
@ Gergek Hiz. Bu gercek deger frekans donlstiriiciiden alinan degerdir.. Bu deger,

0 ila 10000 arasindadir. Uygulamada deger, ayarlanan asgari ve azami frekans alaninin ylzdesi
(0 = %0.00 - 10.000 = % 100.00) olarak ¢lceklenmistir.

Not: Cikis Veri1 Kaynagi ve Cikis Veri2 Kaynagi Baytlarindaki deg@isken degerler icin Asamble 101 hakkindaki bilgilere bakiniz.
Varsayilan Cikis Veri Kaynaklari icin Ek B'ye bakiniz.
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Asamble Olusumu 117
Tablo 94. Olusum 117 (Giris). EIP Siiriicii Durum Uzunlugu = 34 bayt

EtherNet/IP dahili Haberlesmeler

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Referansta  RefFromNet Netten Ktrl Calistyor2  Calisiyor1  Uyari Hatall
1 Sdrict Durumu ®

2 % Hiz Gergek (Dustk Bayt) @

3 % Hiz Gergek (Yiksek Bayt) @

4 DEV/DAK Hiz Gergek (Dlsuk Bayt) ®
5 DEV/DAK Hiz Gergek, (YUksek Bayt) ®
6 Rezerve

7 Rezerve

8 Rezerve

9 Rezerve

10 Rezerve

11 Rezerve

12 Rezerve

13 Rezerve

14 Rezerve

15 Rezerve

16 Rezerve

17 Rezerve

18 Cikis Veri1 Kaynagi (DusUk Byte)

19 Cikis Veri1 Kaynagi (DusUk Bayt)

20 Cikis Veri2 Kaynagi (Dusuk Bayt)

21 Cikis Veri2 Kaynagi (Yiksek Bayt)

22 Cikis Veri3 Kaynagi (Algak Bayt)

23 Cikis Veri3 Kaynagi (Yuksek Bayt)

24 Cikis Verid Kaynagi (Yuksek Bayt)

25 Cikis Verid Kaynadi (Yiksek Bayt)

26 Cikis Verib Kaynagi (Dusuk Bayt)

27 Cikis Verib Kaynagi (Yiksek Bayt)

28 Cikis Verie Kaynagi (DusUk Bayt)

29 Cikis Veri6 Kaynagi (Yuksek Bayt)

30 Cikis Veri7 Kaynagi (Algak Bayt)

31 Cikis Veri7 Kaynagi (Yiksek Bayt)

32 Cikis Veri8 Kaynagi(DusUk Bayt)

33 Cikis Veri8 Kaynagi (Yiksek Bayt)

@ 65. sayfasindaki Tablo 90'de 1 no.lu nota bakiniz.
@ Bu gercek deger frekans déniistiiriiciiden alinan degerdir.. Bu deger, , 0 ila 10000 arasindadir.
Uygulamada deger, ayarlanan asgari ve azami frekans alaninin ylzdesi (0 = %0.00 - 10.000 = % 100.00) olarak élgeklenmistir.

® DEV/DAK Hizi motorun gergek hizidir. Birimi DEV/DAKIKA'dir.

Not:

Varsayilan Veri Degerleri icin Ek B'ye bakiniz.
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Asamble Olusumu 127

Tablo 95. OLUSUM 127 (giRi$). EIP Siiriicii Durum Uzunlugu = 20 bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Referansta  RefFromNet Netten Ktrl  Hazir Calisiyor2 Calisiyor1 Uyari Hatali

Sirdct Durumu ©

% Hiz Gergek (Dustk Bayt) @

% Hiz Gergek (Ylksek Bayt) @

Cikis Veri1 Kaynagi (Dusuk Bayt)

Cikis Veri2 Kaynagi (Disuk Bayt)

Cikis Veri2 Kaynagi (Yiksek Bayt)

0
1
2
3
4 Cikis Veri1 Kaynagi (DusUk Byte)
5
6
7
8

Cikis Veri3 Kaynagi (Algak Bayt)

(

(

(

(

(
9 Cikis Veri3 Kaynagdi (Yiksek Bayt)
10 Cikis Verid Kaynagi (Yiksek Bayt)
11 Cikis Verid Kaynagi (Yuksek Bayt)
12 Cikis Veri5 Kaynagi (Disuk Bayt)
13 Cikis Verib Kaynagi (Yiksek Bayt)
14 Cikis Veri6 Kaynagi (Dusuk Bayt)
15 Cikis Veri6 Kaynagdi (Yiksek Bayt)
16 Cikis Veri7 Kaynagi (Algak Bayt)
17 Cikis Veri7 Kaynagi (Yuksek Bayt)
18 Cikis Veri8 Kaynagi(DusUk Bayt)
19 Cikis Veri8 Kaynagi (Yiksek Bayt)

@ 65. sayfasindaki Tablo 90'de 1 no.lu nota bakiniz.

@ Bu gergek deger frekans donustiriciden alinan degerdir. Bu deger, 0 ila 10000 arasindadir.
Uygulamada deger, ayarlanan asgari ve azami frekans alaninin ylzdesi (0 = %0.00 - 10.000 = % 100.00)
olarak olgeklenmistir.

Not: Varsayilan Veri Degerleri icin Ek B'ye bakiniz.
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BACnet, Bina Otomasyon ve Kontrol Aglarinin yerine
kullaniimaktadir. Bu, bina otomasyon cihazlarinin isbirligi
yapmalari igin yontem ve protoolleri tanimlayan haberlesme
standardi ISO 16484-5'in bilinen ismidir. Cihazlar BACnet
haberlesme protokolUnu kullanarak ¢alismak Gzere
tasarlanmanin yani sira sistemler arasinda haberlesmek icin
BACnet protokolinu kullanabilirler. BACnet, bina otomasyonu
(aydinlatma kontrol, iklimlendirme ve 1sitma otomasyon gibi) ve
haberlesme aginin kontrolu icin uluslararasi kabul gormusbir
protokoldur. BACnet, farkli Ureticilerin bilgisayar tabanl kontrol
cihazlarinin birlikte calisabilmeleri ve isbirligi yapabilmeleri igin
bir yontem saglar. Bunun gerceklestirilebilmesi icin bilesenlerin
BACnet veri bildirimlerini alip verebiliyor ve anliyor olmalari
gerekmektedir. Sizin G-Max HVAC sirlcUnUz standart olarak
BACnet destegi ile techiz edilmistir.

BACnet MIS/TP Baglantilar

BACnet MS/TP—Dabhili Haberlesme

BACnet MS/TP Ozellikleri

Tablo 96. BACnet MS/TP Teknik Verileri
Oge Aciklama

RS-485

RS-485 yari-dupleks

STP (Ekranli BukdlmusCift)
tipi Belden veya benzeri

ArayUz

Veri aktarma yontemi

Aktarma kablosu

Baglanti: Elektrik izolasyonu Haberlesme: Fonksiyonel

Baglanti: BACnet MS/TP Haberlesme: ANSI/ASHRAE
Standartlar 135-2004'de
tanimlandigi Gzere

Baglanti: Baud hizi Haberlesme: 9600, 19200, 38400,

76800, 115200

Kontrol Paneli DG1 Series Surlcunun kontrol Gnitesinin igine yerlestiriimistir.

Sekil 28. Asil Ornek Semasi

) | ) | ) |
R B 222456 Converor ]-[ ]- i - i

BACnet MS/TP
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BACnet MS/TP—Dahili Haberlesme

MS/TP kullanmak tGizere hazirlikli olun.

1. AC sUrlcUsunun kapagini acin.

A UYARI

Role cikislani ve diger 1/0 terminalleri, G-Max fisten
cekilmis dahi olsa, Gizerinde tehlikeli bir kontrol gerilimi
mevcut olabilir.

2. BACnetkablolarini baglamak ve run etmek icin surtctde
ihtiyag duyacaginiz bilesenleri tespit edin.

3. RS-485 kablosunun yaklasik 0.59 in¢ (15 mm)lik
bolumUnd siyirin ve gri kablo ekranini kesin. Bunu her iki
bus kablosu igin de (son cihaz hari¢ de yapmayi
unutmayin). Terminal blogu disinda 0.39 in¢ (10 mm)
den fazla kablo birakmayin ve kablolari, terminallere
yerlestirmek Uzere, yaklasik 0.20 in¢ (5 mm) siyirin.
Asagidaki sekle bakiniz.

Sekil 29. Kabloyu Siyirmak

O3 0

' —
—

020|50)

Ayrica kabloyu, simdi de terminalden oyle bir mesafede
slyirin ki, topraklama klapesi ile gerceveye sabitlenebilsin.
Kabloyu en fazla 0.59 in¢ (15 mm) uzunlukta siyirin.

/N ONEMLI

Aluminyum kablo ekranini siyirmayin.

Sekil 30. RS-485 Kablo Siyirma (Aluminyum Ekran)

0.59 1150} = -

4

4. Daha sonra kabloyu, G-Max stirlcUlsU standart terminal
blogundaki uygun A ve B terminallerine (A=negatif,
B=pozitif) baglayin. Asagidaki sekle bakiniz.

Sekil 31. G-Max Siiriicii Terminaller (BACnet)

5. Slricu teslim edilirken verilen klapeyi kullanarak RS-485
kablosunun ekranini AC surlcUnin cergevesine
topraklayin.

Sekil 32. RS-485 Topraklama

6. PowerXL DG1 bus Uzerindeki son cihaz ise, bus
sonlandiriimasi ayarlanmalidir. Kontrol tus takiminin
saginda bulunan DIP anahtarlarini tespit edin ve RS-485
bus sonladirma direng anahtarint ON konumuna getirin.
Bayaslama sonlandirma direncinde mevcuttur. Ayrica
asagidaki 8 numarali adima bakiniz.
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Sekil 33. RS-485 Bus Sonlandirma Kurulumu

BACnet MIS/TP Bus Sonlandirma

Sekil 34. BACnet Bus Sonlandirma

BACnet MS/TP—Dahili Haberlesme

7. AC slrlcU kapagini tekrar kapatin.

Not: Kablo yollarini planlarken, fieldbus kablosu ile motor
kablosu arasndaki mesafenin en az 11.81 in¢ (30 cm)
olmasi gerektigini unutmayin.

8. Bus sonlandirma, fieldbus hatti Uzerindeki ilk ve son
cihaz icin ayarlanmalidir. Asagidaki sekle bakiniz. Ayrica
yukardaki 6 numarali adima bakiniz. Bus Uzerinde
sonlandinimis ilk cihazin Ana Bilesen cihaz olmasini
Oneririz.

| 1

[ o

=

Sonlandirma
Etkinlestirildi

\

BACnet MS/TP

. = Bus sonlandirma

Sonlandirma DIP
Anahtariile
Etkinlestirildi

Sonlandirma
Etkisizlestirildi
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BACnet MS/TP—Dabhili Haberlesme

Devreye alma

BACnet Programlama

Fieldbus parametrelerinin yollari uygulamadan uygulamaya farklilik gosterebilir. Asagida verilen 6rnek yollar G-Max HVAC
slrlcusune uygulanabilir.

Sekil 35. BACnet Parametre Gezinme

[ ST BP0l Kev 8 TRW P [ Fio | KEV [ PAR
RPN ey

| M: Monitor F21; System

P: Parameter M P1: Basic Parameters

| F: Fault P2: Analog Input
13:53 JOG REVERSE 13:53 MENL
[Fwo “STP [ FWD W KEY
P18: Real Time Clock P20.3: Ethemet IP/Modbus TCP
P20: Communications reaeaeel P20 1: FB Data Qutput Sel
P21: System T "IP20.2 Modbus RTU/BACnet MS/TP
REVERSE 13:53 MEMNL! REVERSE 13:53 MENU
|
v Ky |

: L

FE Data Output Sel

EEN S
P20.2.16; Fault Code
P20.2.1: RS485 Comm Set
| P20.3: Ethemnel IP/Modbus TCP P20.2.2: Slave Address
| REVERSE 13:53 MEMLU REVERSE 13:53

1. Oncelikle dogru fieldbus protokoliiniin secildiginden
emin olun.

Yol Goster:

Ana Menu — Parametre — Haberlesme
— Modbus RTU/BACnet MS/TP — RS-485 Comm Set
— Edit — (Protokoli BACnet MS/TP olarak segin)
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BACnet MS/TP—Dabhili Haberlesme

BACnet MS/TP Parametreleri ve izleme Degerleri

Tablo 97. Modbus RTU/BACnet MS/TP—P20.2

Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan ID Not
P20.2.1 RS485 COM Modu 0 586 0 = Modbus RTU
1 = BACnet MS/TP
P20.2.11 TCP Baudrate 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =768000
4 =115200
P20.2.12 BACnet MAC Adres 0 127 1 595
P20.2.13 BACnet Ornek Numarasi 0 4194302 muhtelif 596
P20.2.14 BACnet Haberlesme Zaman Asimi ms 6000 598
P20.2.15  Protokol Durumu 0 599 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.2.16  BACnet Hata Kodu 0 600 0 = None
1 = Master
BACnet MS/TP Parametreler
RS485 Baudrate
Ag icin haberlesme hizini secin. Fabrika ayari 38400 bauddur.
BACnet MAC Adres
Busa baglanmadan dnce her bir cihazin parametresi
ayarlanmalidir. Ozellikle MAC adresi parametreleri ve baud
hizi ana bilesenin bicimlemesi ile ayni olmalidir. llk parametre
MAC (Orta Erisim KontrolU) adresi, baglandigi agda benzersiz
olmalidir. Ayni MAC adresi baska bir cihazda veya aglar arasi
kullanilabilir. 128 ila 254 arasi adresler alt bilesenler icin
rezerve edilmistir. 1 ila 127 arasi adresler hem ana bilesenler,
hem de alt bilesenler icin gecerlidir. Belli bir kurulumda,
aslinda ana bilesenler icin kullanilan adres alani cihaz
amacinin Azami_Ana Bilesen 0zelliginin degeri ile belirlenir.
MAC adresi 0'in MS/TP ag baglayici ve MAC adresi 255'in
yayinlar icin kullanilmasi onerilir.
BACnet Ornek Numarasi
Cihaz Amacinin Olusum numarasi, ag Uzerindeki cihazlarin
tahsis edilmesi i¢in Mac adresi ile birlikte kullanilir.
Ornek numarasi, farkli bir 6rnek numarasi gerekene kadar
127 adede kadar noddl igerebilir.
Haberlesme Zaman Asimi
Kart, bu parametre ile belirlenen sure icin agdaki "tek ana
bilesen" ise, BACnet karti bir haberlesme hatasi baslatir.
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BACnet Genel Bakis
BACnet Teknik Veriler

Portokol Uygulamaya Koyma Uyum Aciklamasi (PICS)
Kontrol Unitesi Profili
e B-ASC

Bdlme Ozelligi
e Desteklenmemistir

Veri Baglantisi ve Yonlendirme Opsiyonlari

e MS/TP Ana Bilesen Baud hizlari
(9600,19200,38400, 76800, 115200)

Desteklenen Karakter Takimlari
e UTF8

Tablo 98. Desteklenmis Amag Tipleri ve Ozellik Ozeti

Cihaz

Miilk Amacg Tipi

Desteklenen BIBBS

Analog Deger

AmacTipi

Veri Paylasim
o Okuma Ozelligi-B
 Yazma Ozelligi-B

Cihaz Yonetimi

e Dinamik Cihaz Baglama-B

e Dinamik Amag¢ Baglama-B

e Cihaz Haberlesme Kontrol-B
o Tekrar Baslatma Cihaz-B

Alarmlar ve Olaylar: Desteklenmemis
Programlar: Desteklenmemis
Egilimler: Desteklenmeis

Ag Yonetimi:Desteklenmemis

ikilik Deger
AmacTipi

Amac_Tanimlayici |

Amag ismi

AmacTipi

Sistem Durumu

Satici ismi

Satici Tanimlayici

Model ismi

Aygit Yazilimi Gézden Gegirme

Uygulama Yazilim Strimu

Konum

Aciklama

Protokol SGrimu

Protokol Revizyonu

Protokol_Hizmetleri_Desteklenmis

Protokol_Amacg_Tipleri_desteklenmis

Amag Listesi

Yapilandirimis_Amac_listesi

Azami_Apdu_Uzunlugu_Kabul Edilmis

Bolinme_Desteklenmis

Vt_Siniflari_Desteklenmis

Aktif_Vt_Seanslar —

Yerel_Zaman —

Yerel_Tarih —

Utc_Ofset —

Gun Isigi_Tasarruf_Durumu —

Apdu_Boélme_Zaman Asimi —

74 DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015  www.eaton.com



Tablo 98. Desteklenmis Amag Tipleri ve Ozellik Ozeti, devami

Miilk

Cihaz
Amag Tipi

Analog Deger
AmacTipi

BACnet MS/TP—Dabhili Haberlesme

ikilik Deger
AmacTipi

Apdu_Zaman Asimi

Apdu_Deneme_Sayisi

Seans_Anahtarlari_Listesi

Zaman_Senkronizasyon_Alicilar

Azami_Ana_Bilesen

Azami_Bilgi_Cerceveler

Cihaz_Address_Baglayici

Veri Tabani_Revizyon

Bicimlendirme_Dosyalar

Son_Yenilestirme_Suresi

Yedekleme_Hata_Zaman Asimi

Aktif_Cov_Kayitlar

Azami_Bolumler_Kabul edilmis

Alt Bilesen_Proxy_Etkinlestir

Otomatik_Alt Bilesen_Bulus

Alt Bilesen_Adres_Baglayici

Manuel_Alt Bilesen_Adres_Baglayici

Profil Adi

Son_Yeniden Baslama_Seans

Cihaz_Yeniden Baslama_Zaman

Yeniden Baslama_ikaz_Alicilar

Utc_Zaman_Senkronizasyon_Alicilar

Zaman_Senkronizasyon_Aralik

Hizalama_Araliklar

Aralik_Ofset

Mevcut_Deger

Durum_Bayraklar

Olay_Durumu

Hizmet_Disl

Aktif Olmayan_Metin

Aktif_Metin

Birimler

Parola ®

® Parola, cihaz amacima miilkiyet tanimlayici 600 olarak eklenen saticiya 6zel

bir mulkiyettir. Parolanin varsayilan degeri bos bir dizidir: bu da azami
uzunlugu 20 olan yazilabilir bir malkiyettir, okumada her zaman *****'a
doner. Ayni parola Cihaz Hizmetlerini ve Cihaz Haberlesme Kontrol

Hizmetlerini Yeniden Baslatmak icin kullanilacaktir.
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Amag olusum Ozeti

ikilik Deger Amaci Olusum Ozeti

Asagidaki tablo desteklenen ikilik Deger Amagclari
Ozetlemektedir.

Tablo 99. ikilik Deger Amag Olusum Ozeti

Onceden

Olusum Amag Adi ("Siirticii Aktif/Aktif Olmayan Ayarlanan
ID Parametresi" ile ilgili) Aciklama Metin Deger Erisimi
BVO Hazir Durum Surtcinun hazir olup olmadigini gosterir Hazir/Hazir Olmayan R

BV1 Calistir/Durdur Durumu SE]rUchUn calistigini mi yoksa durduruldugunu mu Durdur/Calistir R

gosterir.

BV2 ileri/Geri Durumu Motorun donus yonUunu gosterir ileri/Geri R

BV3 Hata Durumu Hatanin aktif olup olmadigini gosterir. OK/Hata R

BVv4 Uyari Durumu Uyarinin Aktif olup olmadigini gosterir. OK/Uyari R

BV5 Ayar noktasinda Referans frekansa erisildi Yanlis/Dogru R

BV6 Sifir Hizinda Sifir Hizinda Calisan motor Yanhs/Dogru R

BV7 Motor kontrol kaynagi ~ Motoru kontrol etmek igin aktif kaynagi YerelMotorKontrol/ C

degistirecek komut FBMotorKontrol
BV8 Hiz Referans Kaynagi Motor Hiz Referansi kaynagini degistirecek komut YerelHizReferansi/ C
FBHizReferansi

BV9 Calistir/Durdur Komutu  SUrtcuyu baslatma komutu Durdur/Calistir C

BV10 ileri/Geri Komutu Donds yonUunu degistirecek komut ileri/Geri C

BV11 Hata Resetleme Sulrlcuden aktif Hata resetleme komutu 0/Reset C

BV12 Dijital giris 1 Dijital giris 1 KAPALI/ACIK R

BV13 Dijital giris 2 Dijital giris 2 KAPALI/ACIK R

BV14 Dijital giris 3 Dijital giris 3 KAPALI/ACIK R

BV15 Dijital giris 4 Dijital giris 4 KAPALI/ACIK R

BV16 Dijital giris 5 Dijital giris 5 KAPALI/ACIK R

BV17 Dijital giris 6 Dijital giris 6 KAPALI/ACIK R

BV18 Dijital giris 7 Dijital giris 7 KAPALI/ACIK R

BV 19 Dijital giris 8 Dijital giris 8 KAPALI/ACIK R

BV 20 Dijital ¢ikis 1 Dijital ¢ikis 1 KAPALI/ACIK R

BV 21 Dijital ¢ikis 2 Role 1 Cikis KAPALI/ACIK R

BV 22 Dijital ¢ikis 3 Role 2 Cikis KAPALI/ACIK R

BV 23 Dijital ¢cikis 4 Role 3 Cikis KAPALI/ACIK R

Not: Mevcut Deger Erisim Tipleriicin, R = Sadece oku
W = Yazilabilir, C = komuta edilebilir

Komuta edilebilir degerler dncelik dizisini destekler ve
hatalardan vazgecer.
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Analog Deger Amaci Olusum Ozet

BACnet MS/TP—Dabhili Haberlesme

Asagidaki tabloda desteklenen Analog Deger Amaclari

Ozetlenmektedir.

Tablo 100. Analog Deger Amaci Olusumu Ozeti

Onceden
Ayarlanan Deger
Olusum ID Amac Adi Aciklama Birimler Erisimi
AVO Frekans Ayar noktasi Frekans Ayar noktasi Hz R
AV1 Cikis Frekansi Cikis Frekansi Hz R
AV2 Motor Devir Sayis| Motor Devir Sayisi Rpm R
AV3 Motor YUk Motor Saft GucU Ylzde R
AV4 Megavat Saat toplami Megavat Saat Sayaci (Toplam) MWh R
AV5 Motor Akimi Motor Akimi Amper R
AV6 DC bara gerilimi DC bara gerilimi Volt R
AV7 Motor Gerilimi Motor Gerilimi Volt R
AV8 Cihaz Sicakhg Sogutucu sicakligl °C R
AV9 Motor Tork Motor Tork Ylzde R
AV10 isletim Gunleri isletim Gunleri (yeniden ayarlanabilir) Giin R
AV11 isletim Saatleri isletim Saatleri (yeniden ayarlanabilir) Saat R
AV12 Tork Referansi Tork Referansi Yizde R
AV13 Motor Sicakhgi Motor Sicakhgi Yuzde R
AV14 Aktif Hata Kodu En Son Aktif Hata Kodu Birim yok R
AV15 Hiz Referansi Agdan motor hizi referansi % C
AV16 [-AkimLimiti [-AkimLimiti Amper W
AV17 f-min Asgari Frekans Hz W
AV18 Azami frekans Azami frekans Hz W
AV19 t-hizlan1 Hizlanma Suresi saniye W
AV20 t-yavaslal Yavaslama Suresi saniye W
AV21 Herhangi Bir Parametre IDsi Erisilecek Parametre ID sayisi Birim yok W
AV22 Herhangi Bir Parametre AV21 tarafindan tanimlanan parametre degeri  Birim yok W
Degeri

AV23 Analog Giris1 Analog Giris1 Volt R
AV24 Analog Giris2 Analog Giris2 Volt R
AV25 Analog cikis 1 Analog cikis 1 Volt R
AV26 Analog ¢ikis 2 Analog ¢ikis 2 Volt R

Not: Mevcut Deger Erisim Tipleriicin R = Sadece okuma
W = Yazilabilir, C = Komuta edilebilir. Komuta edilebilir
degerler Oncelik dizilerini destekler ve hatalari serbest

birakir.
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

PowerXL DG1, PROFIBUS® DP'ye secenege bagl olarak bir
opiyonel PROFIBUS haberlesme karti kullanarak baglanabilir.
PowerXL DG1, bir Sunucu sistemi tGzerinden kontrol edilir,
izlenir ve programlanabilir. Cihazlar bir bus yapisinda baglanir.
Bir bus bolimune baglanabilecek azami 32 istasyon

(ana bilesen veya alt bilesen). Bus her bir bolimun basinda ve
sonunda sonlandirilmistir. Hatasiz bir isletim saglamak igin,
her iki bus sonlandirilmasinda her zaman igin enerji
bulunmasi, eger 32'den fazla istasyon kullaniliyor ise de,
repetorler gereklidir.

PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

PROFIBUS Ozellikleri

Tablo 101. PROFIBUS Teknik Veriler

Maddeler

Deger

Terminal

DB9 konnektor (Disi) veya
5.00 mm konnektor (erkek)

Veri aktarim yontemi

RS-485 yari-dupleks

Kablo

Burgulu cift (1 ¢ift ve ekranlh)

izolasyon 500 Vdc

Protokol PROFIBUS-DP-V1
DOIO tip ST1 Telgraf
RS485 Baudrate 9.6K~12M
Adresler 2~125

Cevre

Ortam calisma sicakligi

-10°C ila +55°C

Depolama sicakligi

-40°C ila +60°C

Nem <%95, yogunlasmaya izin veriimez
Rakim Maks 1000m
Titresim 9-200 Hz'de 0.5G
Gulvenlik EN 50178 standardina uygundur
Hat uzunlugu farkl iletisim hizlarina baglidir.
Tablo 102. Hat Uzunlugu
Baudrate (Kbit/sn) 9,6 19,2 93,75 187,5 500 1500 3000-12000
Hat uzunlugu A [m] 1200 1200 1200 1000 400 200 100
Hat uzunlugu B [m] 1200 1200 1200 600 200 — —
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Donanim Ozellikleri

Sekil 36. Com1 PROFIBUS Kart Yerlesimi

Kontrol Panosuna

~ Bagdla

LEDs
PROFIBUS LEDIer asagida belirtiimistir:

Tablo 103. PROFIBUS LEDler

9. No Use

B. RXDITXD-N
7. No Use
NP

.DGND
.RTS

. RXDiTXD-P
. No Use

. No Use

=+ k3 O B N O

Kullanici Terminalleri (DB9 konektor)

oo~ o
== b3 L3 4 R

ON (YESIL, soldaki)

BF (KIRMIZI, ortadaki)

SF (KIRMIZI, sagdaki)

Hata durumu

ACIK KAPALI KAPALI Hersey Tamam

ACIK ACIK KAPALI iletisim yok

ACIK yanip sonuyor KAPALI Haberlesme, ancak veri degisiminde degil
ACIK ACIK ACIK Yapilandirma Tamam degil (Sistem Hatasi)
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Dahili konnektér Mausteri Tarafinda Konnektor
DB-9 konnektor kullanin, pin dagilimi asagida verilmistir. DB9 icin musteri tarafi konnektor

8 DGND
ATS
RsDiTal-N : RaD)TxD-P
VP o8

Tablo 104. Konnektor ve Pin Dagilimi
Pin Numarasi Amacg

Kasa Ekran, PE'ya baglanmis
1 Kullanim yok (veya Ekran, ekran ya da koruyucu d .
TOPRAK) 5.0 mm igin musteri tarafi konnektor
2 Kullanim yok (veya M24, Eksi 24V c¢ikis Gerilimi)
3 RXD/TXD-P, Pozitif Alma veya Verme sinyali
4 RTS, Génderme istemi
5 DGND, sinyal GND (RS-485 tarafindan izole
edilmis toprak)
6 VP, +5V, (Gerilim- Arti, RS-485 tarafindan izole
edilmis 5V)
7 Kullanim yok (veya P24, Arti 24V Cikis Gerilimi)
8 RXD/TXD-N, Negatif Alma veya Verme sinyali
9 Kullanim yok (veya CNTR_N, Kontrol-N)

5.00 mm konnektdr ve pin dagilimi kullanin.
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Sekil 37. Com1 PROFIBUS DB9 Adaptor

Dipswitch

OFF: Terminal Direncinin Baglantisini Kes

eamers] O fami s
&, 25— User Terminals (3PIN)
| 7 1 3, Koruyucu Ekran
[ | e 2. RXD/TXD-N (A)
1. RXD/TXD-P (B)
DB9 Konnektor (Erkek)

Com1 Panosuna (Profibus) Bagla

PROFIBUS Kablosu
PROFIBUS baglantisi igin iki tip kablo kullanilabilir.

Tablo 105. PROFIBUS Kablo Baglantilar

Parametreler Hat A Hat B

Empedans 135-165 Q 100-130 Q
(3-20 MHz2) (f >100 kHz)

Kapasite <30 pF/m <60 pf/m

Direnc <100 Q/km —

Kablo ebadi >0,64 mm >0,53 mm

iletken alani >0,34 mm? >0,22 mm2

Tablo 106. Onerilen Kablo

Kablo Aciklama Parca Numarasi

Belden PROFIBUS veriiletim kablosu ~ 3079A

Olflex PROFIBUS Kablo 21702xx

Siemens ERb(l)FIBUS icin SINEC L2 LAN ~ 6XV1830 = 0AHO
ablo
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Devreye alma

PROFIBUS panosu, DG1 kontrol kartinin A veya B yuvalarina sokularak kurulur.
Kart yuvasina sokulduktan sonra cihaz bunu taniyacak ve "Cihaz Eklenmistir* uyarisi
verecektir. Bu uyari 5 saniye sure ile gorulecek, sonra silinecektir. Kart algilandiktan
sonra, tus takimi bu kart icin menUyU Opsiyonel Kart MenUsUnde sergileyecektir.

Opsiyonel Haberlesme Karti Parametreleri
Kart algilandiktan sonra, PROFIBUS tus takiminda asagidaki parametreler ayarlanabilir.
Sekil 38. PROFIBUS Parametre Meniisii

| FWD i KEY |

| M: Monitor

Do ey sl
Oplicnal Bosed

BT Skol A: Prolbus

Pighteow kel

B: Optional Boards N-t:l'---::-\une:n‘E B10: Skot B: Mo Board o B72 Parameter

T: Favonie

1353 JOG Reverse 13.53 Menu IReverse 1353 Menu

]

B7.1.4. Operate Mode | FeghtOK hey
o T ey
B7.1.1: Slave Address e

B7.1.2° Baud Rate

Reverse 1353 Menu

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015 www.eaton.com 83



PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Tablo 107. PROFIBUS Parametreler

ID (Yuva A/

Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan Yuva B)

Not

BX.1.1 Opsiyon Karti 0 883/910

Durum

B0 = Opsiyonel Haberlesme Karti
Hatasi

b1 = Kart HW Hatasi
B2 = Rezerve
B3 = Fieldbus Hatasi
B4 = Rezerve

BX.1.2 Protokol Durumu 0 2131/2142

BO = Parametreleme icin bekliyor
B1 = Parametreleme hatasi

B2 = Yapilandirma icin bekliyor
B3 = Yapilandirma Hatasi

B4 = Veri Degisimi

BX.2.1 RS485 Adress 2 125 118 1242/1250

PROFIBUS Alt Bilesen Adresi

BX.2.2 RS485 Baudrate 1 10 10 1243/1251

PROFIBUS icin Baud hizi
1=9,6 kBaud

2 =19,2 kBaud
3 = 93,75 kBaud
4 =187,5 kBaud
5 = 500 kBaud
6 =1,5 MBaud
7 = 3 MBaud

8 = 6 MBaud

9 =12 MBaud
10 = Otomatik

BX.2.3 2 DOI/O Veriler 1 1 1 1244/1252

Surlcu Profili
1 = Standart Telegram

BX.2.4 2 Operasyon modu 1 2 1 1245/1253

Operasyon modu
1 = ProfiDrive

2 = Echo

3 = Baypas

Not: X, icinde bulundugu yuvaya bagli olacaktir, Yuva A =7, Yuva B = 14

Busa baglanmadan 6nce her bir cihazin parametreleri ayarlanmalidir.
Ozellikle de "Alt Bilesen Adresler" Ana Bilesende ayarlanan ile ayni olmalidir.
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PROFIBUS —PowerXL DG1

Genel Hususlar

PROFIBUS-DP ana ve alt bilesenler arasindaki veri degisimi
veri alanindaki giris/cikis Uzerinden gergeklesir. Ana bilesen
alt bilesenin cikis verilerine yazar ve alt bilesen girisindeki
icerik verilerini ana bilesene géndererek yanit verir.
Surdcdlerin gikis profilleri PROFI strtcusudar.

PowerXL, Surtcu profil modunda mevcut bulunan ST1
standart telgrafi veya Baypas Modundaki diger modulleri
kullanan ST1 telgrafi kullanan PRIFIBUS-DP Ana Bileseni
tarafindan kontrol edilebilir. Stre¢ Veri degerlerinin geri
dondurdldigu moddller Baypas Isletim modu lzerinden
kullanilabilir. Fieldbus aktif kontrol yeri olarak segildikten
sonra, varsayilan olarak PNU927 = 1 ve PNU928 = 1 olarak
kaldigi slrece, sUrtcu isletimi PROFIBUS-DP Ana Bileseni
tarafindan kontrol edilir. Bu bitler devre disi birakildiktan
sonra, sadece izleme ve dongusel olmayan komutlar
Uzerinden parametrelerin degistirilmesine izin verir.

Operasyon modu
Yukaridaki parametre isletim Modu BX.2.4 opsiyon kartinda
giris/cikis verilerinin nasil ele alindigini tanimlar.

ProfiDrive
Veri aktarimi, degisken hiz strdculeri icin PROFIBUS Profili

belgelerini izlerken, PROFI slrliclist Standart Telgraf 1'i takip

eder.

Echo

Ana bilesen tarafindan yazilan CIKIS verileri, GIRIS alaninda
tekrar Ana Bilesene aksedilerek geri doner.

Veriler sUrlcUde gosterilmez ancak akisleri opsiyon kartina
aktarilir.

Bara baglanti fonksiyonu test edildiginde bu mod kullanilabilir.

Baypas

Surec veri alanindaki bilgiler ele alinmadan uygulama ara
yUzlne aktarilir,

Parametre ayarlari PROFIsUrlcl tanimina gore yer alir.

Moduller, aktarilan verilerin miktarini tanimlamak igin
kullanilir. StirGct Baypas modunda ayarlandiktan sonra arzu
edilen modull ayarlama yetenegini saglayacaktir.

PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

PowerXL PROFIsiiriicii Ara Yiizi
PowerXL, sunlara izin veren PROFIsurtcu profil 4.1'i igerir.

e PROFIBUS Ana Bilesen kullanilarak strdcintn dogrudan
kullanilmasi

e TUm suUrlcU parametrelerine tam erisim.

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015 www.eaton.com 85



PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Kontrol Kelimesi ve Durum Kelimesi

Kontrol Kelimesi ve Durum Kelimesi, Modbus'da CW, SW, Ref Hizi, ACT Hizi, ve FB Veri
noktalarinda kullanilan yerlesimi takip edecek 4 modulden birini kullanan Baypas modundayken

kullanilir.

Kontrol kelimesi

PowerXL DG1 sUrlclsu, asagida goruldugu uzere 16 bit kullanir. Bu bitler uygulamaya 6zeldir.

Tablo 108. ikilik Bitler ve Muadili Gikislar

15114 113 12|11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
© | ® | ® | ® | ® | ©® [FBRef[FBCtrl| BYS | FBDIN4 | FBDIN3 | FBDIN2 | FBDIN 1 [F_RST| DIR | RUN
Not

@ Bit kullanilmamaktadir.

FB Genel Kontrol Kelimesi

DG1 FB Genel Kontrol Kelimesini kullanmaz. Ana kontrol

kelimesi surucluye komuta gondermek Uzere kullanilir,

Tablo 109. FB kontrol kelimesi

Aciklama

Bit Deger=0 Deger =1
0 Surtct Cikisi Kapali Surtcu Cikist Acik
1 Saat Yonunde Donus Saatin Ters Yonunde
2 Reset Yok HataReset Kaynagi
3 FB INDATA1 Kapali FB INDATAT Acik
4 FB INDATA2 Kapali FB INDATA2 Acik
5 FB INDATA3 Kapali FB INDATAS3 Acik
6 FB INDATA4 Kapali FB INDATA4 Acik
7 Baypas Role Devredisi Baypas Role Etkin
8 FB Kontrol Kapali FB Kontrol Agik
9 FB Referans Kapali FB Referans Acik
10-15 Kullanim Disi Kullanim Disi
Tablo 110. Hiz referansi

15 (1411312111098 |7 |6 |5(4|3|2|1| 0
mMsB| — | —|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|LSB

Bu, VFD igin 1 Sayili Referanstir. Normalde Hiz referansi

olarak kullanilir.
Bu degerde deger Azami Frekansin (P1.2) %0 ila %100'U

arasindadir. %0 ila %100.00 0 ila10,000 degeri ile temsil
edilirken, 0 veya %0 Asgari Frekansi (P1.1), 10,000 veya

% 100.00 da Azami frekansi (P1.2) gosterir. Degerin iki de
ondalik basamagi vardir.

Giris Veri1 ila Veri8 Degeri

Veri Giris1 ila Giris8 Degerleri farkli amaclar icin
uygulamalarda kullanilabilir.
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Tablo 111. Baypas Modu islem Veri Modiilii

PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Modiilii Byte0 Byte1 Byte2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8 Byte 9
Modild 1 CW REF FBVeri_In_1  FBVeri_In_2
SW ACT FBVeri_Out_1 FBVeri_Out_2
Moduli 2 CW REF FBVeri_In_1  FBVeri_In_2 FBVeri_In_3 FBVeri_In_4
SW ACT FBVeri_Out_1 FBVeri_Out_2 FBVeri_Out_3 FBVeri_Out_4
Moduli 3 CW REF FBVeri_In_1 FBVeri_In_2 FBVeri_In_3 FBVeri_In_4 FBVeri_In_b FBVeri_In_6
SW ACT FBVeri_Out_1 FBVeri_Out_2 FBVeri_Out_3 FBVeri_Out_4 FBVeri_Out_5 FBVeri_Out_6
Moduli 4 CW REF FBVeri_In_1  FBVeri_In_2 FBVeri_In_3 FBVeri_In_4 FBVeri_In_56 FBVeri_In_6 FBVeri_In_7 FBVeri_In_8
SW ACT FBVeri_Out_1 FBVeri_Out_2 FBVeri_Out_3 FBVeri_Out_4 FBVeri_Out_5 FBVeri_Out_6 FBVeri_Out_7 FBVeri_Out_8
Not

® Sadece baypas modunda mevcuttur.

Cikis Veri Kaynagi

Tablo 114. Durum Kelime Biti Aciklamalari

Bu fihrist araligi genelde VFD'nin hizli izlenmesi icin . A‘!",klaTa L
kullanilir. Cikis Veri Kaynagi ID 2104 ila 2111 araiginda Bit Deger =0 Deger =1
konumlandiriimistir. Asagidaki tabloya bakiniz. 0 Hazir Degil Hazir
Tablo 112. Fieldbus Temel Gikis Tablosu 1 Durdur RUN
Gériintiileme/ 2 Saat Yonunde Saatin Ters Yonunde
ID Modbus Fihristi Grup Tip 3 — Hatali
2101 32101, 42101 FB Durum Kelimesi Ikilik Kodlanmis 4 — Uyari
2102 32102, 42102 FB Genel Durum ikilik Kodlanmis 5 Referans frekansa Referans frekansa erisildi
Kelimesi erisilemedi.
2103 32103, 42103 FB Gergek Hiz % 6 Baypas etkinlestiriimedi  Baypas etkinlestirildi
2104 32104, 42104 Cikis Veri1 Kaynagi 7 Run etkisizlestir CalisEtkin Kaynagi
2105 32105, 42105 Cikis Veri2 Kaynagi 8 Kullanim Disi Kullanim Disl
2106 32106, 42106 Cikis Veri3 Kaynagi 9-15 Kullanim Disi Kullanim Disi
2107 32107, 42107 Cikis Verid Kaynagi
2108 32108, 42108  Cikis Veri5 Kaynag Tablo 115. Gergek Hiz
2109 32109,42109  Cikis Veri6 Kaynag 15 |14)13/12)11|10|/9/8]7)/6/5]4/3]2)/1] 0
. . MSBl— | — | —|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|LSB
2110 32110, 42110 Cikis Veri7 Kaynagi
2111 32111, 42111 Cikis Verig8 Kaynagi Bu,motorun gercek hizidir. Bu deger % seklinde geri donus
; Ny yapar.
Not: FB Islem verileri Ek B'de tanimlanmistir.

Tablo 113. Durum Kelimesi

15014

13

12/11/10/ 9| 8

7 6| b 4

312|110

RUNEN

BYS| AREF | WARN

FLT | DIR |RUN | RDY

Cihazin durumu ile ilgili bilgiler ve mesajlara Durum
Kelimesinde yer verilir. Durum Kelimesi 16 bitten olusmustur
ve asagidaki anlamlari vardir.
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

PROFIBUS Genel Bakis

PROFIBUS, Uretim, isleme ve yapl otomasyonunda genis bir
araliktaki uygulamalar icin, saticidan bagimsiz, acik fieldbus
standardidir. Satici bagimsizligi ve agik olmasi PROFIBUS
Standardi EN 50 170 ile garanti edilmistir. PROFIBUS ile,
farkh Ureticilerin cihazlari, 6zel ara yUz ayarlamalarina gerek
kalmadan haberlesebilirler. PROFIBUS hem yuksek hizli
zaman 6nemine haiz veri aktarimlari icin, hem de ¢ok gelismis
ve karmaslk haberlesme gorevleri icin kullanilabilir.

PROFIBUS-DP—Y (ksek hizli ve ucuz baglanti kurmak tzere
optimize edilmis bu PROFIBUS versiyonu 6zellikle
otomasyon ve kontrol sistemleri ve cihaz seviyesinde
dagitilmis I/O arasinda baglanti kurmak Uzere tasarlanmistir.
PROFIBUS-DP, paralel sinyal iletisimini 24 V veya 0 ila 20 mA
yer degistirmek Uzere kullanilabilir.

PROFIBUS Ailesi—PROFIBUS, merkezilikten ayiriimis dijital
kontrol Uniteleri alan seviyesinden hicre seviyesine kadar
ada baglanabilecekbir seri fieldbus sisteminin teknik ve
fonksiyonel 6zelliklerini belirler. PROFIBUS ana bilesen ve
alt bilesen cihazlar arasinda se¢cme yapar.

Ana Bilesen Cihazlar—bus Uzerindeki veri haberlesmesini
belirler. Erisim haklarini (jetonlari) elinde bulundurdugu
muddetge bir ana bilesen, bir harici istek olmadan bildirimde
bulunabilir. Ana bilesenlere PROFIBUS protokolinde ayrica
"aktif istasyonlar" adi da verilir.

Alt Bilesen Cihazlar periferik cihazlardir. Tipik cihazlar
arasinda giris/cikis cihazlari, valfler, strtculer ve élcim
vericiler gibi tipik cihazlar da vardir. Busa erisim hakkina sahip
degildirler ve sadece alinan bildirimlere tesekkur edebilirler
veya ana bilesen tarafindan istenildigi takdirde bildirimde
bulunabilirler. Alt bilesenlere "pasif istasyonlar" adi da verilir..

Profiller — PROFIBUS-DP protokoll bus Gzerinden kullanici
verilerinin istasyonlar arasinda nasil aktarildigini tanimlar.
Kullanici verileri PROFIBUS aktarim protokolu tarafindan
degerlendiriimez. Anlami profillerde belirtilmistir. Bunlara ek
olarak profiller, PROFIBUS-DP'nin "PowerXL" PROFIBUS
Fieldbus kartlarinda nasil kullanilacaklarini belirler.

Surlcl teknolojsinin 6nde gelen Ureticileri PROFIdrive
profilini birlikte tanimladilar. Profil, strGcUlerin parametreleri
nasll belirlenecegini ve ayar noktalari ile gercek degerlerin
aktariminin nasil yapilacagini tanimlar. Bu, degisim yapilacak
farkh Ureticilerin strdculerini etkinlestirir. Profil, hiz kontrol ve
konumlama icin gerekli ozellikleri igerir. Temel stricu
fonksiyonlarini tanimlarken, uygulamaya 6zel genislemeler ve
daha fazla gelismeler icin yeterli serbestlik saglar. Profil, DP
icin uygulama fonksiyonlarinin haritalanmasini tanimlar.

PROFIdrive bir genel kisimdan ve bir busa 6¢zel kisimdan
olusur. Asagidaki 6zellikler genel kisimda tanimlanmustir.

e Temel model
e Parametre modeli

e Uygulama modeli

Sekil 39. ProfiDrive

PROFIdrive

« PROFIdrive Ana Model
« PROFIdrive Uygulama Modeli
« PROFIdrive Parametrelerin Tanimi

PROFIBUS PROFINET
PROFIdrive PROFIdrive
lizerinde lizerinde
PROFIBUS DP PROFINET IO
haritalama haritalama

PROFIdrive temel modeli, cihazlarin sayisi ve bunlarin
birbirleriyle iliskileri (uygulama ara yuzleri, parametre
erisimleri) agisindan bir otomasyon sistemini tanimlar.
Temel model, asagidaki cihaz siniflari arasndak farki belirler.

Haberlesme Hizmetleri—PROFIdrive profilinde iki
haberlesme hizmeti tanimlanmistir ki bunlar dongusel veri
degisimi ile dongusel olmayan veri degisimidir.

Doéngisel Veri Kanali Uzerinden Dongiisel Veri
Degisimi

Hareket kontrol sistemi igin acgik ve kapali halka kontrol amacli
isletim esnasinda dongusel olarak guincellenmis veriler
gereklidir. Bu veriler, haberlesme sistemi Uzerinden
belirlenmis noktalar seklinde surtcu unitelerine gonderilmeli
veya gercek degerler seklinde surucu Unitelerinden
aktariimalidir.

Dongiisel Olmayan Veri Kanali Gizerinden Dénglisel
Olmayan Veri Degisimi

Kontrol/denetici ile surlcU Uniteleri arasinda parametre
degisimi igin, dongusel veri degisimine ek olarak bir de
dongusel olmayan parametre kanali vardir. Bu veriye erisim
zaman kritik degildir.
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Uygulama Siniflan

PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Surdculerin otomasyon ¢oézumlerine enetegrasyonu guclu
bir bicimde surtcu gorevlerine baghdir. En basit frekans
donusturtcusunden Ust seviyede dinamik senkronize tek
profilli cok eksenli sistemlere kadar ¢ok genis bir yelpazede
surdcu uygulamalarini kapsamak icin. PROFIdrive alti
uygulama kategorisini tanimlar ama PowerXL PROFIBUS
opsiyonel karti asagidaki 1. sinif uygulamayi destekler.

Tablo 116. Uygulama Sinifi

SN Uygulama Sinifi Arayliz Fonksiyon

1 Standart Sdrlcu n-ayar Dongusel I/O veri
(0r.: pompalar,fanlar, noktasi ara ylzu
ajitatorler)

Sekil 40. Uygulama Sinifi

Appiication Class 1

Automation

Technology

| [ 4

|

Control Word + Speed Setpoint + ... | [ status Word + Speed Act. Val. + ...

Drive

Drive Drive

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Encoder
(optional)

Encoder
{optional)

Encoder
(opticnal)
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Yol Verme testi

Kontrol ve Durum Kelimeleri

Ana bilesen ile haberlesmeyi kurun ve asagidaki adimlari takip Kontrol Kelimesi (PROFIBUS Parametre numarasi (PNU) = 967)

edin.

sUrdclyd bir fieldbus sisteminden kontrol etmek icim ana

1. PLC'den kontrolli almak icin kontrol kelimesi degerini yontemdir. Fieldbus ana istasyonu tarafindan striictye
0x0400 degerine ayarlayin.

2. PLC'den calis komutu vermek icin kontrol kelimesi

degerini 0x047F degerine ayarlayin.

o o kW

Surdcl Calisma modunda.

PLC'den kapat komutu vermek icin kontrol kelime

degerini 0x047E degerine ayarlayin.

7. SUrlcu Kapali strtcustndedir.

gonderilirken, adaptor modulu de bir ag gecidi olarak gérev
yapar.
Surlcu, Kontrol Kelimesindeki bit-kodlu talimatlara gore

durumlar arasinda gecis yapar ve Durum Kelimesinde ana
bilesene verilen durumbilgisini geri getirir (PROFIBUS

Frekans referansini xx degerine ayarlayin. Parametre numarasi (PNO) = 968).
Surdcu frekans referansini takip eder.

Kontrol Kelimesi 1 (STW1)

Bir kontrol uygulamasinda farkli Ureticilerin cihazlari arasinda
degisimi iyilestirmek igin, sadece Ureticilere 6zel kontrollerde
cihaza 6zel bitler kullanilmasini hararetle dneririz. Bir cihazin
hiz kontrol modunda ve konumlama modunda isletilmesi igin
cihaza 6zel bitler gerekli olmayacaktir (cihaza 6zel bitlerin
varsayilan deg@eri = 0).

Tablo 117. PROFlsiiriicii Kontrol Kelimesi 1—STW1 Bildirim Ornekleri

Bit Deger Onem

Yorumlar

0 1 ACIK "Acik" durumu: gug evricide gerilim, yani, ana kontakt (eger varsa) kapalidir.

0 KAPALI (OFF 1) Enerijiyi kesin (strlcu acllmaya hazir konumuna doner), slrtict rampa boyunca (RFG)
veya akim limiti boyunca ya da d.c. baglantisinin gerilim limiti boyunca asag gekilir,
eger duraganlik algilanirsa, gerilim izole edilir, (varsa) sebeke giris kontagi acilir.
Yavaslama esnasinda ZSW1'in 1 biti gene ayarlanir.

Bir KAPAMA komutu engellenebilir.
1 1 Serbest Durus Durdur Komutu Tim serbest Durus Durdur (OFF 2) komutlari geri gekildi.
Yok (no OFF 2)

0 Serbest Durus Durdur (OFF 2)  Gerilim izole edildi.

Ana kontakt daha sonra acilir(eger mevcutsa) ve surlcu'Agmak Yasaklanmis”
durumuna gecger, motor durma noktasina serbest olarak gelir.
2 Hizli Durma Yok (No OFF 3) TUm "Hizli Durdur (OFF 3)" komutlari geri gekildi.

0 Hizli Durus (OFF 3) Hizl durus; eger gerekliyse, islem etkinlestirmeyi geri ceker, strtcu en kisa strede
mumkun oldugunca hizli yavaslatilir, 6r.: akim limiti ile veya n/f = 0'de gerilim
limitinde; rektifikator pulslari devre disi birakimissa, gerilim izole edilmistir (kontaklar
aciimistir) ve surlcd, "Agmak Yasaklanmis" durumuna geger.

Hizli Durdur komutu mudahale edilebilir degildir.
3 1 islemi Etkinlestir (Baslat) Elektronikleri ve pulslari etkinlestir.
Surlcu daha sonra ayarlanan noktaya dogru hizlanir.

0 islem Devre Disi Birak (Durdur) Siriicl serbest olarak durma noktasina gelir (rampa fonksiyonu jeneratér 0'a veya
izlemeye) ve "Aciimis" durumuna gecer (kontrol kelimesi 1, bit 0'a bakiniz).

4 1 Rampa Jeneratoru etkinlestir

0 Rampa Jeneratorint Resetle  RFG'nin ¢ikisi 0'a ayarlidir. Ana kontakt kapali kalir, gevirici hattan izole edilmemistir,

akim limiti veya d.c. baglantisinin gerilim limiti boyunca surlcU yavaslar.
5 1 Cozulme Rampa Jeneratord
0 Donma Rampa Jeneratoru Rampa fonksiyon jeneratoru tarafindan girilen gergek ayar noktasini dondurun. Sinif
4 uygulama kullanilmissa Bit 5 konu ile alakali degildir.
6 1 Ayar Noktasini Etkinlestir. RFG'nin girisinde secilmis deger salterlenir.
0 AyarNoktasini Devre Disi Birak RFG'nin girisinde secilmis deger 0'a ayarlanir.
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Tablo 117. PROFlsiriicii Kontrol Kelimesi 1—STW1 Bildirim Ornekleri , devami

Bit Deger Onem

Yorumlar

7 1 Hata Kabullenme (0—1) Grup sinyali arti bir kdse ile kabul edilir, strlctndn bir hataya reaksiyonu hatanin
tlrtne baglidir. Hata reaksiyonu gerilimi izole etmisse, surlcu bu sefer "A¢gma
Yasaklanmis" durumuna gecger.
0 Onem Yok
8 1 Jog 1 Ona On sart. isletim etkinlestiriimis, strlcii durma noktasinda ve STW1 bit 4, 5, 6 = 0.
SUrlcl RFG rampasi boyunca hizlanarak jog ayar noktasi 1'e erisir.
0 Jog 1 OFFa SurGcl RFG rampasi boyunca fren yapar, daha 6nce "Jog 1" ise, Strtict durma
noktasina geldiginde "Isletim Etkinlestirildi" durumuna gecer.
9 1 Jog 2 Ona N/A
0 Jog 2 OFFa N/A
10 1 PLC tarafindan Kontrol Ara yuz Uzerinden kontrol, DO I/O Veriler gegerli (bakiniz 6.3.11)
0 PLC ile Kontrol Yok DO I/O gercerli degil, Yasam isaretini bekle. Kontrol dncelik bitini kaybediyorsa,

reaksiyon cihaza ¢zeldir. Olasi reaksiyonlar.
1) hiz kontrolu. "Eski" islem verileri muhafaza edilir.
2) yerlestirme. DO 1/O Verileri 0'a ayarlanmistir.

1 1 Cihaza Ozel N/A
0 Cihaza Ozel N/A
12 1 Cihaza Ozel N/A
0 Cihaza Ozel N/A
13 1 Cihaza Ozel N/A
0 Cihaza Ozel N/A
14 1 Cihaza Ozel N/A
0 Cihaza Ozel N/A
15 1 Cihaza Ozel N/A
0 Cihaza Ozel N/A
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Asagida cesitli tanimlanmis kontrol kelime (STW1) komutlari bulunmaktadir.

Tablo 118. Kontrol Kelimesi (STW1) Mesaj Ornekleri

Kontrol
kelimesi
SN (STW1) Kontrol Kelimesi Aciklama (STW1) Yorum
1 0x0400 PLC Kontrol Ayarlama PLC kontrol MCU'da ayarlanmalidir.
2 0x0000 PLC Kontrol temizle PLC kontrol MCU'da resetlenmelidir.
3 0x040F RFGsiz Run Komutu RAMPA Jeneratorl olmadigindan Motor Kapall
4 0x0407 Run Komutunu Temizle Daha once oldugu gibi Motor Kapali
5 0x041F RFG ile ve Ayar noktasiz Calistir Komutu Ayar noktasi Jeneratort bulunmadigindan Motor Kapali
6 0x0407 Run Komutunu Temizle Daha once oldugu gibi Motor Kapali
7 0x047F RFG ve Ayar noktali Run Komutu RFG ile Motor ACIK
8 0x0407 Run Komutunu Temizle Daha once oldugu gibi Motor Kapali
9 0x047F RFG ve Ayar noktali Run Komutu RFG ile Motor ACIK
10 0x045F Rampa Donma Ayarlama Rampa Donma ile Motor ACIK
11 0x047F Rampa Donmayi Temizle Asagidaki Rampa Zamanlama ile Motor ACIK
12 0x047E OFF 1 Komutu RFG ile Motor Kapali
13 0x047F RFG ve Ayar noktali Run Komutu RFG ile Motor ACIK
14 0x047D OFF 2 Komutu (Serbest Durma) Serbest Durus ile Motor Kapali
15 0x047F RFG ve Ayar noktali Run Komutu RFG ile Motor ACIK
16 0x047B OFF 3 Komutu (Hizli Durma) 0 YAVASLAMA Sdresi ile Motor Kapali
17 0x047F RFG ve Ayar noktali Run Komutu RFG ile Motor ACIK
18 0x0477 isletimi Devre Disi birak Serbest Durus ile Motor Kapali
19 0x057F RFG ve Jog Hizinda Ayar noktasi ile Calistir Komutu  Jog Hizinda MotorACIK
20 0x0477 isletimi Devre Disi birak Serbest Durus ile Motor Kapali
21 0x0480 Hata Reset biti Hata resetlenmelidir
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Durum Kelimesi 1 (ZSW1)

PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Tablo 119. Uygulama Durumu Kelimesi PROFlsiiriicii

Bit Deger Onem Yorumlar

0 1 Acmaya Hazir Guc kaynagi aclilir, elektronikler baslama nokrasina gelir, sebeke kontag, varsa,
devre disi birakilir, pulslar engellenir.

0 Acmaya Hazir Degil
1 1 isletime Hazir Kontrol kelimesi 1, bit 0'a bakiniz.
0 isletime Hazir Degil

2 1 isletim Etkinlestirildi Surdcu ayar noktasini takip eder. Bu da demektir ki, elektronik ve pulslar
etkinlestirilmistir (kontrol kelimesi 1, bit 3'e bakiniz), kapall devre kontrol etkindir ve
motor kontrolleri ile ayar noktasi kanal ¢ikisi kapali devre kontrol igin giristir.

0 isletim Devre Disi Ya pulslar devre disi birakilmistir, ya da slrlcu ayar noktasi kanalinin ¢ikis degerini
Birakilmistir. takip etmiyordur.

3 1 Hata Mevcut Kabul edilmemis hatalar veya hali hazirda kabul edilemeyecek hatalar (hata mesajlari)
mevcuttur (hata koruyucusu icinde). Hata reaksiyonu hataya ve cihaza 6zeldir. Hata
nedeni ortadan kalktiysa veya daha onceden kaldirildiysa, hata kabull basarili olabilir.
Hata gerilimi izole etmisse, surlict "A¢ma Yasaklanmis" konumuna gecer, aksi halde
surlcu isletime geridonder. llgili hata numaralari hata koruma icindedir.

0 Hata Yok
4 1 Serbest Durma
Etkinlestirilmemis
(NO OFF 2)
0 Serbest Durma Serbest Durma (OFF 2) komutu mevcut
Etkinlestiriimis
(OFF 2)
5 1 Hizli Durma
Etkinlestirilmemis
(NO OFF3)
0 Hizli Durma Etkinlestiriimis "Hizli Durdurma (OFF 3) komutu mevcut.
(OFF 3)

6 1 Acma Yasaklanmis SUrlcu tekrar "Agilmis" konumuna "Serbest Durma Yok ve Hizli Durma Yok" pesinden
"ACMA" ile gecer. Bu da demektir ki, "A¢ma Yasakllanmis" biti sadece OFF komutu
"Serbest Durma Yok ve Hizli Durma Yok"tan sonra ayarlandiginda tekrar sifira
ayarlanabilir.

0 Acma Yasaklanmamis
7 1 Uyari Mevcut Hizmet/bakim parametresinde uyari bilgisi mevcut, kabullenme yok.
0 Uyari Yok Uyari yok veya uyari tekrar kayboldu.
8 1 Tolerans Araligiicinde Hiz ~ Gergek deger tolerans bandi iginde, t < tmax icin dinamik ihlallere izin verilebilir; or.:
Hatasi n = nset+,
f = fset+, vs.
tmax parametre yapilabilir.
0 Hiz hatasi Tolerans Araligi
disinda.

9 1 Kontrol istemi KontrolU geri almak igin otomatik sistem iatemi (bakiniz 6.3.11)

0 Kontrol istemi Yok Otomasyon sistemi ile kontrol mumkun degil, sadece cihazda veya diger ara
yuzlerde mumkaun.

10 1 f veya n degerine erisildi Gergek deger = parametre sayisi Uzerinden ayarlanabilecek kiyaslama degeri

veya asildi. (ayarnoktasi).
0 f veya n degerine

erisilemedi.
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Tablo 119. Uygulama Durumu Kelimesi PROFIsiiriicii, devami

Bit Deger  Onem Yorumlar
11 1 Cihaza Ozel N/A

0 Cihaza Ozel N/A
12 1 Cihaza Ozel N/A

0 Cihaza Ozel N/A
13 1 Cihaza Ozel N/A

0 Cihaza Ozel N/A
14 1 Cihaza Ozel N/A

0 Cihaza Ozel N/A
15 1 Cihaza Ozel N/A

0 Cihaza Ozel N/A
Referanslar Gercek Degerler
Referanslar bir isaret biti ve bir 15 bitlik tam sayi iceren Gergek degerler suruclndn isletimi ile ilgili bilgi iceren
16 bitlik kelimelerdir. llgili poziitif referanstan 2'nin uyumu 16 bitlik kelimelerdir. Izlenecek fonksiyon surdcu
hesaplanarak bir negatif referans olusturulmustur. parametreleri tarafindan segcilir. Ana bilesene Gergek

Degerler olarak gonderilen tamsayilarin 6lgceklenmesi
Tablo 120. Referanslar secilen fonksiyona baglidir.
N2 veri Tipi N2 veri Tipi N2 veri Tipi Ondalik

SN Onaltilik Ondalik Yizde olarak frekans
1 4000 16384 100 50
2 3000 12288 74 37
3 2000 8192 50 25
4 1000 4096 24 12
5 0 0 0 0
6  F000 61440 -25 12
7 E000 57344 -50 25
8 D000 53248 -75 37
9 C0o0 49152 -100 50
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Genel durum Makinesi

Durum semalari isletim modlari igin tanimlanmistir.
PROFIdrive kontrol profilinde, kontrol bitleri 0 ila 3 temel
calistima / durdurma fonksiyonlarini yerine getirirken,
kontrol bit 4 ila 15 uygulamaya yonelik kontrol islemlerini
gerceklestirirler.

Sekil 41. Genel Durum Semasi

PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

General State Diagram

Power supply on

}

51 Switching On Inhlblpd
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Coast Stop
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sl L Oft Guick Stop STW! Bifcfalte  Digable Oparation
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Quick Slop
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]

Coast Slap

STW bRt =talse

\ 1’/
Enalile Disalie
Ciparalion Oipevation
TV 1 Eaf3=

1 Fa=irea

STwe

Notlar:

STW1 bit x, y = Bu kontrol kelimeleri kontrol tarafindan
ayarlanacaktir.

ZSW1 bit x, y = Bu durum kelimeleri gergek durumu belirtir.

Durma algilandi mesaji bir durdurma isleminin dahili
sonucudur.

a Abbr.: “p.e.” = Opsiyonel “Pulslar etkinlestirimis”.

b Dahili durum "rampa durdurma ile hata" ayni zamanda
bu gecisi de aktive eder.
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Quick Stop
STWT bor 2efalse

Genel durum semasi ile ilgili bilgiler.

e Yesil bloklar durumlari temsil ederken, oklar gecisleri
temsil eder.

e Birgok durumdan, birgok gegis mimkunddr.

e Gegiste ne kadar gok nokta varsa, onceligi o kadar
yUksektir. Noktasiz gecisin onceligi en dusuktur.

Bu DO ve PROFIBUS araytzleri arasindaki kontrol Uniteleri
kontrol 6nceligine haizdir (PNO 928).

ZSW1 Bit 9 DO tarafindan ayarlanmistir.

STW1 Bit 10 kontrol Unitesi tarafindan ayarlanmistir.

e Konumlanma icin tanimlanan bitler sadece surlcu "S4"
isletimi konumundaysa iliskilidir.

Hatalar nedeniyle olusan tum durma reaksiyonlari
(Rampa durdurmali hata, Hizli durdurmali hata, Serbest
Durmali hata) genel durum makinalarinin S1 durumuna
(Yasaklida degisim) veya S2 (Degisim i¢in hazir)
degismeleri igindir.
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PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

DO I/0 Verileri

Eksene ayar noktalarini yani sira eksenlerden alinan gercek
degerler DO 1/O verileri olarak aktarilirlar. DO I/O verileri
dongusel veri degisimi kullanilarak aktarilir. Verilerin sunumu
dUsUk son haneli formatta olacaktir.

Asagidaki avantajlar tegraf yapilandirma ve normalizasyon
nedeniyle elde edilmilerdir.

e PROFIdrive Kontrol Uniteleri ve Strtcii Amaclar birbirleri
icinde calistirilabilir ve degistirilebilir niteliktedir.

e Standart bilesenler basit olarak kurulabilirler.

e Kontrol Unitesi uygulamalarinda otomasyon mekanizmalari

Sinyaller

DO 1/O Verileri (ayar noktalari, gercek degerler) yapilandirmak
igin uygun sinyal numarali bir dizi sinyal tanimlanmistir.

Asagidaki degerler sinyal numaralari igin izin verilebilirdir.
e 0 = tahsis edilmemis

e 1-99 = standart sinyal numaralan (profile 6zel sinyal
numaralari)

e 100-65535 = sinyal numaralari (cihaza 6zel)

PowerXL PROFIBUS opsiyon karti, tanimlanmis sinyal
numaralari asagida listelenmistir.

Tablo 121. PROFIBUS Opsiyon Karti

Sinyal No. Onem Kisaltma Uzunluk
1 Kontrol kelimesi 1 STW1 16
2 durum kelimesi 1 ZSW1 16
5 Hiz ayar noktasi A NSOLL_A 16
6 Hiz gercek degeri A NIST_A 16

Standart Telegram 1

Standart telgraf 1 ayar noktasi ara yUzu isletim
uygulamalari sinifi (AC1) igin tanimlanmistir. DO I/O
verilerini yapilandirirken standart telgraflar segilir.

Standart telgraf 1 asagidaki yapiya sahiptir.

e nsetarayulzu, 16 bit

Tablo 122. Standart Telgraf 1

1/0 Veri

Numarasi Ayar Noktasi Gercek Deger
1 STWA1 ZSW1

2 NSOLL_A NIST_A

ProfiDrive Profili

PROFIdrive profil PNU numaralari bu kilavuzun A ekinde
listelenmistir.
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DPV1 Dongiisel Olmayan Haberlesme

PowerXL gibi PROFIdrive parametrelerini yazma/okuma
parametrelerini iletmek icin her zaman, yapisi PROFIdrive
profili 4.1 olarak tanimlanan temel model parametre erisimi
kullanihr.

Bu dUzenleme altinda parametre erisimi her zaman igin iki
unsur icerir. Bu duzenleme altinda parametre erisimi her
zaman igin iki unsur igerir.

Yazma istemi (("Yazma veri seti")
Okuma istemi ("Okuma veri seti")

Yazma istemi veya istem DPV1 ana bilesen sinif 1 veya ana
bilesen sinif 2 Uzerinden gonderilebilir.

DP V1 komut/yanit kismi, Yuva 0, indeks 47 veri blogundaki
standart DP V1 oku/yaz i¢in kullanilir.

Parametre istemleri ve Parametre Yanitlari

Bir parametre U¢ bolimden olusur.

istem bashgi

istem ve erisilen parametre sayilari igin ID. Cok eksenli ve
Modouler surtctuler, bir DO adreslenmesi

PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Parametre Adresi

Parametrenin adreslenmesi. Parametrelere erisilirse, bunllara
denk gelen birgok parametre adresi vardir ancak sadece tek

bir durumda erisilir. Parametre adresi sadece istemde ortaya
clkar, yanitta degil.

Parametre degeri. Adreslenmis parametre basina parametre
degeri icin tek bir bolme vardir. Istem kimligine bagl olarak
parametre degerleri sadece ya istemde, ya da yanitta ortaya
cikacaktir.

Kelimeler ve Cift Kelimeler

Asagidaki telgraf icerikleri kelimelerde sergilenmektedir

(bir kelime veya satir basina 2 bayt). Kelimeler veya cift
kelimelerin oncelikle en dnemli bayti iletilecektir (dUsuk son
haneli).

Tablo 123. Kelimeler ve Cift Kelimeler

Word Byte 1 Byte 2
Cift Kelime Byte 1 Byte 2
Byte 3 Byte 4

Ana Model Parametre erisimine gore parametre istem ve parametre yanit yapilari

Tablo 124 ve Tablo 125.'de gdsterilmistir.

Tablo 124. Temel Mod Parametre istemi

Blok Tanim Byte n+1 Byte n n
Istem basligi Istem Referansi Istem ID 0 0
Eksen No. /DO-ID Eksen No. /DO-ID 2
1. Parametre Adresi Nitelik Unsur Sayisi 4
Parametre Numarasi (PNU)
Alt indeks
1. Parametre Deger(ler)i (sadece FormatDegerleri Deger Sayilari 4+6xn
"Parametre Degisimi" istemi igin)
Tablo 125. Temel Model Yaniti
Blok Tanim Byte n+1 Byte n n
Yanit Basligi Istem Referansi aynalanmis Yanit ID 0
Eksen-No. /DO ID aynalanmis Parametre Numarasi =n 2
1. Parametre Deger(ler)i (sadece Format Degerleri veya Hata Degerleri Degerler Numarasi 4

"Istem" isteminden sonra)

n. Parametre Degerleri

4 +... + (Format_n x Miktar_n)
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Kodlama

Temel model parametre erisimlerinde parametre
istemi/parametre yaniti alanlarinda kodlama

Tablo 126. Alan Kodlama

Alan Veri Tipi Deger Yorum
Istem Referansi imzalanmam@ 8 0x00 Rezerve

0x01...0xFF
Yanit ID imzalanmamis 8 0x00 Rezerve

0x01 istem parametresi (+)

0x02 Degisim parametresi (+)

0x03...0x3F Rezerve

0x40...0x7F  Ureticiye-6zel

0x80 Rezerve
0x81 istem parametresi (-)
0x82 Degisim parametresi (-)

0x83...0xBF  Rezerve

0xCO...0xFF  Ureticiye-6zel

Eksen/DO-ID imzalanmamis 8 0x00 Cihaz-Temsilcisi Sifir bir DO degil ama surlcU Unitesine erisim
0x01...0xFE  DO-ID-Sayisi 1-254 temsilcisidir.
OxFF Rezerve

Parametreler Sayisi  imzalanmamis 8 0x00 Rezerve Haberlesme sistemi (telgraf uzunlugu)
0x01. 0x27  Miktar 1-39 veya optik élgUIerdirebiIirlik nedeniyle ek

kisitlamalar olabilir.

0x28...0xFF Rezerve

Nitelik imzalanmamis 8 0x00 Rezerve En 6nemsiz dort bit "Unsur Sayisi'nin 12 bite
0x10 Deger artirlmasi (gelecekte) igin rezerve edilmistir.
0x20 Aciklama
0x30 Metin
0x40...0x70  Rezerve
0x80...0xFO  Ureticiye-6zel

Unsur Sayisl imzalanmamis 8 0x00 Ozel Fonksiyon PROFIBUS islem verisi ASE telgraf uzunlugu
0x01. OxEA  Kalite 1—234 nedeniyle uyumluluk sinirlanmasi
OxEB...OxFF  Rezerve

Parametre Sayisi imzalanmamis 16 0x0000 Rezerve
0x0001 Numara 1-65535
OxFFFF

Alt indeks imzalanmamis 16 0x0000... Numara 0-65534

OXFFFF

98 DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015  www.eaton.com



Tablo 126. Alan Kodlama, devami

PROFIBUS-DP Harici Haberlesme Kartlari

Alan Veri Tipi Deger Yorum
Format imzalanmamis 8  0x00 Rezerve Her bir alt bilesen en azindan Bayt, Kelime
T . ve Cift Kelime (zorunlu) veri tiplerini
0x01...0x36  Veri tipleri destekleyecektir. Ana bilesenlerin yazim
0x37...0x3F Rezerve istemlerinde tercihan "dogru” veri turlerini
0x40 Sifir kullanacaktir. Buna yedek olarak Bayt, Kelime
ve Cift Kelime de mUmkunddr. Ana bilesen
0x41 Byte tum degerleri/veri tiplerini
Ox42 Word yorumlayabileceklerdir.
0x43 Cift kelime
0x44 Hata
0x45...0xFF Rezerve
Deger Sayilari imzalanmamis 8 0x00...0xEA  Miktar 0-234 240 Bayt Veri blogu boyutu nedeniyle
OXEB.. OxFF  Rezerve kisitlama (6nceki PROFIdrive sirimu 3.1.2 ile
uyumlu).
Hata Sayisi imzalanmamis 16 0x0000... Hata Sayilari Daha onemli bayt rezerve edilmistir.

Ox00FF

Jenerik istasyon Aciklama (GSD) Dosyasi
Lutfen GSD dosyas! “"EATNOEF5.gsd”ye bakiniz.
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CANopen Harici Haberlesme Kartlari

CANopen Harici Haberlesme Kartlan

Eaton PowerXL DG1 Serisi, fieldbus kartini kullanarak
CANopen sistemine baglanabilir. Bu kart kanali ile strlcu
kontrol edilebilir, izlenebilir ve Sunucu sistemi Gzerinden
programlanabilir. CANopen fieldbus karti, strictndn kontrol
kartinin A veya B yuvasina takilabilir. Cihazlar bus yapisinda
baglanmistir Tek bir ana bilesene azami 127 adet cihaz
takilabilir. Bus sonlandirmasi her bir bus bolmesinin sonunda
yapilmaldir.

CANopen Teknik Veriler

Tablo 127. CANopen Baglantilan

CANopen Kablo

ISO 11898 standardini saglamasi icin, CANbus hatlarinda
kullanilcak olan kablolarin nominal empedanslarinin 120 ohm,
hat gecikme katsayisinin ise 5 nSn/m olmasi gerekmektedir.
Hat sonlandirmalari iletim hattinin her iki ucunda, 120 ohmluk
direnclerle saglanmalidir. Uzunluk, 70 mohm/m degerine
uygun olmalidir. TUm kartlarda, DIP anahtar ayarlari ile
ayarlanabilecek sonladirma direng bankasi mevcuttur.

Asagida, 64'den az nodull olan CANopen aglariicin pratik bus
uzunluklarr verilmistir.

Tablo 130. Pratik Bus Uzunlugu

Oge Deger Oge Deger
Araylz Acik Tip .Konnektér(fise takilabilir Baudrate (kbits/s) 1000 800 500 250 125 50 20
konnektor) m cinsinden azami 30 50 100 250 500 1000 2500

VeriAktarim yéntemi  CAN (ISO 11898)

Bus Uzunlugu

Aktarma Kablosu 2 telli Burgulu ekranli kablo

Elektriksel izolasyon 500 Vdc

Tablo 128. Haberlesmeler

Oge Deger
CANopen CiA DS-301, CiA DSP-402
RS485 Baudrate 1000 kBaud

800 kBaud

500 kBaud

250 kBaud

125 kBaud

100 kBaud

50 kBaud

20 kBaud
Adresler 1-127
Tablo 129. Cevre
Aciklama Teknik Ozellik

Ortam Calisma Sicakligi =10 °C ila +55 °C

Depolama Sicakligi -40°C ila +60 °C

Nem <%95, yogunlasmaya izin verilmez
Rakim Maks 1000 M
Titresim 9-200 Hz'de 0.5G

Glvenlik EN 50178 Standardina uygundur
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CANopen Bus Sonlandirma

Sekil 42. CANopen Bus Sonlandirma

Sonlandirma
Etkinlestirildi

\

CANopen Sonlandirma DIP
Anahtariile
Etkinlestirildi
. =Bus sonlandirma 50.n|.HNdlfn.1a.
Etkisizlestirildi
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CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Donanim Ozellikleri

Sekil 43. CANopen Donanimi

‘ D1 - CANopen Power Status ‘ ‘ D2 - CANopen Module ‘ Termination Resistor Dlp switch.
DON —1200 termination resistor On

Off - 1200 Termination resistor Off

b Terminal kullanicilar

5. No Use
4. CAN_H
3. Shield
2. CANL_L
1.GND
D10 — CANopen Board Status ‘
——— Kontrol Panosuna Bagla
LED Durumu Tablo 132. CANopen Karti Durum LEDi (D10)

B T (Kirmizi LED)
CANopen LEDler asagida belirtildigi gibidir

Aydinlatma
Modeli Anlam
Tablo 131. Gi¢ LEDi (D1) Kirmizi LED
Avdinl ¢ (b1) KAPALI Opsiyon Karti etkinlestirilmemistir.
Inlatma
Mzadeli Anlam ACIK Opsiyon karti Normal durumdadir, yani hata
: _ — — olusmamistir.
KAPALI Opsiyon Kartina Verilen Enerji Etkinlestirilmistir. 40 Hz'de g5z Opsiyon Karti Haberlesme Hatas:
ACIK Opsiyon kartinin enerjisi etkinlestirilir kirpma

20 Hz'de géz  Opsiyon karti Donanim Hatasi olusumu
kirpma

10 Hz'de g6z  CAN haberlesme hatasi olusumu
kiroma

Tablo 133. CANopen Modiil Durumu—Hata LED (D2-Kirmizi LED)

Aydinlatma

Modeli Anlam Aciklama

KAPALI Hata yok Cihaz calisir durumda

Tek yanip Uyari sinirlarina erisim CAN kontrol Unitesinin en az bir hata sayaci uyari seviyesine erismis veya asmistir
sonme (cok fazla harta cercevesi)

Cift yanip Hata kontrol Bir koruma olay1 (NMY alt bilesen veya NMT ana bilesen) veya bir kalp atisi (kalp atisi
sonme tUketici) olayl gerceklesmistir.

ACIK Bus Kapali CAN kontrol Unitesi bus kapali

Not: LSS hizmetlerini gerceklestirirken LSS ana bileseni HATA ve RUN LEDlerine goz kirptiracaktir.
Tablo 134. CANopen Modulii Durumu—Run LEDi (D2-Yesil LED)

Aydinlatma

Modeli Anlam Aciklama

Goz kirpiyor ISLEM ONCESEL Cihaz ISLEM ONCESEL durumda.
Tek yanip STOPPED Cihaz DURUDURULMUS durumunda.
sonme

Acik ISLEMSEL Cihaz ISLEMSEL durumda

102 DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015  www.eaton.com



CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Devreye alma

CANopen karti, kontrol kartinin A ve B yuvalarina sokularak
devreye alinir. Kart yuvasina sokulduktan sonra, cihaz karti
tanir ve "Cihaz Eklendi" uyarisi verir. Bu uyar 5 saniye sure ile
goruntuleneck, sonra silinecektir. Kart algilandiktan sonra tus
takimi, kart menUsunu Opsiyon Karti MenUsUtnde
goruntuleyecektir.

Opsiyon Karti Parametreleri

Kart algilandiktan sonra, asagidaki parametreler CANopen tus
takiminda ayarlanabilir.

Sekil 44. CANopen Parametreleri
[_STP_J FWD i KEY [ TPM |

W Monitor
F Fault
1353 JOG

Drgrwvn Ky il

Opbonal Board

Grong

T

EEE E R [ STP Q| FWD | KEY |
F. Fault B Slat A CA " 1M

fGanitar

RightiOH ey

LT —
I B10: Slot B No Board | « B8.2 Parametar
I Favonte
13:53 JOG Reverse 13:53 Menu Reverse 1353 Menu
Dicravr Areow
oy 123 el
Parmmeters
e key
B& 2.3 Operste Mode RGN Ry
of dawn ey
o e el
e

B& 2.2 Baud Rate

Raverse 13,53 Menu
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Tablo 135. CANopen Parametreleri

ID
(Yuva A/
Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan Yuva B) Not
BX.1.1 Opsiyon Karti 0 883/910 B0 = DCOM Haberlesme Hatasi
Durum B1 = Board HW Hatasi

B2 = Rezerve

B3 = Fieldbus Hatasi

B4 = Rezerve
BX.1.2 Protokol 0 2132/2143 0 = Baslatma

Durumu 4 = Durdurma

5 = Operasyonel

6 = ON-Operasyonel
BX.2.1 Node ID (Kimligi) 1 127 1 2133/2144  Adres cihazi
BX.2.2 RS485 Baudrate 0 7 0 2134/2145 0= 1000 kBaud

1 =800 kBaud

2 = 500 kBaud

3 =250 kBaud

4 =125 kBaud

5 =100 kBaud

6 = 50 kBaud

7 = 20 kBaud
BX.2.3 isletim Modu 0 1 0 2135/2146 0 = SUrUcu Profili

1 = Baypas Profili

Varsayilan olarak CANopen opsiyon karti Strlcu Profili
modunda kullaniimak Uzere yapilandirilmistir ama, bir
Ureticiye 6zel mod olan Baypas moduna degistirilebilir.

Sirici Profili

Cihazin kontrolindn, surdcu profil 6zelliklerinde belirtildigi
Uzere bir kontrol kelimesi ve hiz referans degeri kullanilarak
yapildigl durumda, CIA 402 SarUcu Profili.

Baypas Profili

Bu modda, surtcu kontroll, Strtct uygulamalarinda
tanimlandigr Gzere islem verilerini kullanarak yapilabilir.
Bu modda, Surtcu Profil durumu makinasi ve diger
amaclar gecerli degildir.

Elektronik Veri Kaynak dosyasi

Bir haberlesme agindaki cihazlarin kullanimi, cihaz
parametreleri ve haberlesme olanaklarini gerektirir.
CANopen, bu parametrelere amacg rehberi kanaliyla
erisim icin gerekli standardi tanimlar.

“PowerXL_CANopen_vx.x.eds."de EDS dosyasina bakiniz.
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CANopen Genel Bakis

CANopen, seri bus agi Kontrol Alani Aginin esasa alan

bir ag sistemidir. CANopen haberlesme profili (CiA-301) hem
cihaz parametrelerine dogrudan erisimi, hem de kritik streg
veri haberlesmelerini destekler. CANopen cihaz profilleri
(CiA DS-40X) saticlya 6zel ek cihaz ozellikleri igin yeterli beceri
saglarken, cihaz fonksiyonelligi icin standartlarn tanimlar.
CANopen, noduller ve sunucu makine arasinda ugtan uca veri
degisimi icin kullanilir. CANopen déngusel ve olay slrlculu
haberlesmeleri destekler, en az kablo kaybi ile azaltiimis bus
ylkUlne ve daha iyi performans sergilenmesine izin verir.

CANopen Bildirim Cercevesi
Tablo 136. Bildirim Cercevesi

CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Cihaz Profil Sarlculeri ve Hareket Kontrol (CiA-402) belgeleri
servo sUrUculer ve adim motorlari gibi dijital olarak kontrol
edilen hareket drUnleri icin standartlasmis CANopen Cihaz
Profilini temsil eder. Tim bu tir cihazlar CANopen Uygulama
Tabakasl ve Haberlesme Profilinde tanimlanan tekniklere
uyan ayni haberlesme tekniklerimi kullanir. SGrGcunin
baslatma ve durdurma ve birgok 6zel komutlar durum
makinesi ile uygulamaya konur.

CAN agi tzerinden iletisimi saglanan CANopen haberlesme
amaglari hizmetler protokoltnde aciklanmistir. Bunlar,
asagida belirtildigi Uzere kurulurlar:

e Gergek zamanli veri aktarimi islem Veri Amaclari (PDOlar)
protokolu ile uygulamaya konur.

e Hizmet Veri Amag (SD) protokoll bir cihaz s6zIUgu igin
okuma ve yazma erisimini saglar.

e Ag Ynetim (NMT) protokolleri ag baslatma, hata kontro ve
cihaz durum kontrol icin hizmetler saglar.

SOF COB-ID RTR CTRL Veri Boliimii CRC ACK EOF
1 bit 11 bits 1 bit 5 bit 0-8 bytes 16 bits 2 bits 7 bits
SOF Cerceve Baslangici CRC  Doéngusel Fazlalik Kontrolt
RTR Uzaktan Aktarim Istemi ACK Tanima
CTRL  Kontrol Alani (6r.: Veri Uzunlugu) EOF Cerceve Sonu
COB-ID
CANopen measjinin kimlik alani 11 bittir.
ID-Bit 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
COB-ID Fonksiyon kod Node ID (Kimligi)

Varsayilan tanimlama alani bir islevsel kisimdan, bir de modul-ID kismindan olusur.
Fonksiyonel kisim amac onceligini belirler. Bu tar kimlik alani bir ana bilesen ile 127 alt bilesen
arasinda haberlesmeye olanak saglar. Yayin, modul-ID sifir tarafindan gosterilir. Fonksiyon

kodlari cihaz profilllerindeki amac sozlUkleriyle belirlenirler.
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Onceden Tanimlanmis Baglanti Takimi

CANopen, bazi haberlesme amaclarini ve bunlarin baglanti takimlarini (DS301) énceden tanimlar.

Tablo 137. Onceden Tanimlanmis Baglanti Takimi
Haberlesme Parametre

Amag Fonksiyon kod COB-ID Endeksi
NMT 0000 0x0000

Acil Durum 0010 0x0080+Node

TPDO1 0011 0x0180+Node 0x1800
RPDO1 0100 0x0200+Node 0x1400
TPDO2 0101 0x0280+Node 0x1801
RPDO2 0110 0x0300+Node 0x1401
TPDO3 0111 0x0380+Node 0x1802
RPDO3 1000 0x0400+Node 0x1402
TPDO4 1001 0x0480+Node 0x1803
RPDO 4 1010 0x0500+Node 0x1403
SDO-TX 1011 0x0580+Node 0x1200-01
SDO-RX 1100 0x0600+Node 0x1200-02
Nodul Koruma 1110 0x0700+Node 0x100E
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Ag Yonetimi (NMT)

CANopen ag yonetimi nodil bagimhidir ve bir ana bilesen/
alt bilesen yapisini takip eder. Bir cihazin NMT ana bileseni,
dgerlerinin ise alt bilesenler olarak islev gostermesini
gerektirir.

CANopen NMT alt bilesen cihazlari asagdida gosterilen durum
makine gorevlerini uygulamaya koyar. Bir nodule enerji
verilmesinden sonra "On-Islemsel Durumu" baslatir ve iletir.
Bu durumda, SDO kanallari Gzerinden haberlesmek
mUmkundar.

Sekil 45. NMT Durum Makinesi

Power on or hardware reset

(6]

» Initialization <
> <
(2)
(11)
(14) A 4
@raﬁonal
7}
(4)
(13)
Stopped
3) (6)
A
(12) (8) )

4‘ Operational

1 = Enerji verildiginde, NMT durumu otonom olarak girilir.

CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Nodll konfiglrasyonu icin, ancak hentz PDO Uzerinden degil.
"Baslat Uzak Noduli"komutu le secilmis bir nodul veya ag
Uzerindeki tim noddller "Islemsel Duruma" ayarlanabilirler.
Cihaz bu durumda iken, veri degisimi PDOlar lGzerinden
yapilabilir.

NMT ag yonetimi CANopen!i yonetir ve tim cihazlar igin
zorunlu, ortak bir 6zelliktir. Protokol birgcok nodul kontrol
hizmetlerini ve durum makinesini tanimlar.

2 = NMT durum baslatma bitti, NMT on-islemsel durum otomatik olarak girildi.

3 = NMT hizmet uzak nodul gostergesi veya yerel kontrol ile baslar.

4 ve 7 = NMT hzmeti on-islemsel gostergeye girer.

5 ve 8 = NMT hizmeti uzak nodul gostergesini durdurur.
6 = NMT hizmeti uzak nodul gostergesini baslatir.

9, 10 ve 11 = NMT nodul gdstergesini resetler.

12, 13 ve 14 = NMT hizmet haberlesme reset gostergesi
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Bagli nodulu "iglemsel Duruma" ayarlamak icin asagidaki mesaj gereklidir.

Tablo 138. Uzak Nodiil Mesaji Baslat

CAN ID LENGTH DATAO DATA1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7
0x0 0x2 0x1 NODE ID

Uzak durdur mesajl, noduld NMT durum makinesinde gosterilen "Durdurulmus Durum'a ayarlar.

Bildirimdeki nodul kimligi "0"a ayarlandiginda, bildirim agdaki tim noddullere yayin yapar.

Tablo 139. Uzak Nodiil Bildirimi Durdur

CAN ID LENGTH DATAO DATA1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7
0x0 0x2 0x2 NODE ID

Uzak durdur mesaji, nodiilit NMT durum makinesinde gésterilen "On-islemsel Durum'a ayarlar.

Bildirimdeki nodul kimligi "0"a ayarlandiginda, bildirim agdaki tim noddllere yayin yapar.

Tablo 140. On-islemsel Mesaji Gir

CAN ID LENGTH DATAO DATA 1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7
0x0 0x2 0x80 NODE ID

Reset nodul mesaji, nodullerin uygulama resetleme yapmalarini saglar. Uygulama resetleme

amagclanan tum sozlUkleri tekrar varsayilan veya daha onceden depolanan degerlere ayarlar. Eger

bildirimdeki nodul kimligi "0"a ayarlanirsa, tim noddllere yayin yapar. Bir resetlemetzerine nodul

'On-Islemsel duruma girecektir.

Tablo 141. Nodiil Bildirimi Resetleme

CAN ID LENGTH DATAO DATA1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7
0x0 0x2 0x81 NODE ID

Haberlesme reset bildirimi, nodullere gonderildiginde, haberlesmenin resetlenmesine neden

olur. Ancak bu, amaclanan sézlUk degerlerini etkilemez. Eger bildirimdeki nodul kimligi "0"a

ayarlanirsa, tim noddllere yayin yapar. Nodul haberlesme resetleme bildirimini aldiginda,

"On-Islemsel duruma girecektir.

Tablo 142. Haberlesme Bildirimi Resetleme

CAN ID LENGTH DATAO DATA 1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7

0x0 0x2 0x82 NODE ID
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Sirtci Profil Durum Makinesi

Durum Makinesi

Durum makinesi cihaz durumunu ve surlclnun olasi kontrol dizisini tanimlar. Durum gegisleri
"kontrol kelimesi" kullanilarak yaratilabilirler. "Durum kelimesi" parametresi durum makinesinin
mevcut durumunu gosterir. BASLAT, DURDUR, RUN ve HATA modlari strliclinin gergek
moduna karsilik gelmektedir.

SW = Durum Kelimesi
CW = Kontrol Kelimesi

Sekil 46. Dahili Durum Makinesi

Fault
Malfunction Raaction Active
FAULT
Powar ON SWooxEh
of xx2Fh
Automatic Automatic
L L
Mot Ba 1o Switch O Malfunction
'w':T s FAULT
SWoxBh
| SW-xx00h _af xx28h
Resat Malfunction
Automatic CW: D000h
1
Switch On Disabled CW: DD&0h
. STOP -
SWod0h
| or xxBlih ]
T [
CW. 0000h |mmosn CW: D002 | CW¥: 000Gh
1
Roady to Switch On
. ; STOP
SWoxa2 Th
i L
CW: 0006h { CW: 0007h | CW: DODGh
L )
Switched On
STOP
SWeoxa2 3h
I [
| CW: 000Fh | CW: 000Th
|
1| Opaoration Enabled CQuick Stop Active
RUN STOP
! CW', 000Zh
SWaoZTh SWoTh
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Cihaz Profil Parametreleri

Tablo 143. Cihaz Profil Parametreleri

Dizin
Onaltihk  Ondalik Alt Dizin  isim Hata Tipi Nitelikler
6040 24640 kontrol kelimesi Imzalanmamis16 ~ RW
6041 24641 durum kelimesi imzalanmamis16 RO
6042 24642 vl hedef hiz Tamsayi16 RW
6043 24643 vl talep edilen hiz Tamsay116 RO
6044 24644 vl kontrol ¢abasi Tamsayi16 RO
6046 24646 vl asgari azami miktarda hiz

0 Giris sayisl imzalanmamis8 RO

1 Asgari hiz imzalanmamis16 ~ RW

2 Azami Hiz imzalanmamis16 ~ RW
6048 24648 vl hizlanma hizi

0 Giris sayisl imzalanmamis8 RO

1 delta hiz imzalanmamis32  RW

2 delta sure Tamsayi16 RW
6049 24649 vl yavaslama hizi

0 Giris sayisl imzalanmamis8 RO

1 delta hiz imzalanmamis32  RW

2 delta sure Tamsayi16 RwW
604A 24650 vl hizli durma hizi

0 Giris sayisl imzalanmamis8 RO

1 delta hiz imzalanmamis32  RW

2 delta sure Tamsayi16 RW
604E 24654 vl referans hizi imzalanmamis32 RW
6052 24658 vl nominal ylzde Tamsayi16 RwW
6053 24659 vl talep edilen ytzde Tamsayi16 RO
6054 24660 vl gercek ylzde Tamsay116 RO
6060 24672 isletim modlari imzalanmamis8 RW
6061 24673 isletim modlari gostergesi imzalanmamis8 RO
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Kontrol kelimesi

CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Kontrol kelimesi, Dahili Durum Makinesine gore surlicu operasyonunu kontrl etmek icin kullanihr.

Bu, xPDO1'in ilk iki baytina haritalanir.
Tablo 144. 0x6040 Kontrol Kelimesi

Bit isim Aciklama

0 Acmak Surdcu baslat komutunu etkinlestirir

1 Gerilimi devre disi birakir DG1 Motor Cikis Gerilimini Etkinlestirir/Devre Disi Birakir
2 Hizli Durdurma Deger 0'a degistirildiginde 0.1 saniye icinde surtcutyu durdurur.
3 Operasyonu Etkinlestir Surdcu baslatmayi etkinlestir

4 Operasyon Moduna Ozel Kullaniimamis

5 Operasyon Moduna Ozel Kullanilmamis

6 Operasyon Moduna Ozel Kullanilmamis

7 Hata Resetleme Yukselem Kenar aktif hatalari resetler

8 Rezerve Kullaniimamis

9 Rezerve Kullanilmamis

10 Rezerve Kullaniimamis

1M Ureticiye Ozel Kullanilmamis

12 Ureticiye Ozel Kullanilmamis

13 Ureticiye Ozel Kullanilmamis

14 Ureticiye Ozel Kullanilmamis

15 Ureticiye Ozel Kullaniimamis
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Durum Kelimesi

Durum Kelimesi akim kontrolU icin strtcu durumunu belirler. Varsayilan olarak bu,

txPDO1'in ilk 2 baytina haritalanmistir.

Tablo 145. 0x6041 Durum Kelimesi

Bit isim Aciklama

0 Acgmaya Hazir Cihaz hazir durumda, agmaya hazir

1 Acilmis Cihaz anahtari etkinlestirilmis

2 isletim Etkinlestirildi Cihaz surlcUsu etkinlestirilmis ve galisiyor
3 Hata Mevcut Cihaz hatasI mevcut

4 Gerilim devre disi Surdcu cikis gerilimi etkinletiriimis

5 Hizli Durdurma Cihaz Hizli durdurma etkinlestiriimis

6 Acma Etkinlestirilmis Cihaz anahtari devre disi birakilmis

7 Uyari Mevcut Cihazin Uyari durumunda oldugunu gosterir
8 Ureticiye Ozel Kullanilmamis

9 Uzaktan Kontrol Cihazin Uzaktan Kontrol durumunda oldugunu gosterir
10 F-hedefe erisildi veya Asildi Hedef hiza erisildi

1M Ureticiye Ozel Kullanilmamis

12 Ureticiye Ozel Kullanilmamis

13 Ureticiye Ozel Kullanilmamis

14 Ureticiye Ozel Kullanilmamis

15 Ureticiye Ozel Kullaniimamis

VL Hedef Hiz

Motor devir/dak hizinin istenen imzalanmis degeri. Deger eksi
olarak okundugunda, motorun saatin ters yonUinde patinaj
yaptigini gosterir. Varsayilan olarak bu RxPDO1 baytlarina
haritalanmistir.

Aralik: -32768 ila 32767

VL Talep Edilen Hiz

Rampa jeneratdr cikisinin imzalanmis degeri devir/dakikaya
Olceklenmistir ve sadece okunabilir bir degerdir. Eksi bir
deger motorun saat yonunde cgalistigini gosterecektir.

Aralik: =32768 ila 32767

VL Hiz Kontrol Cabasi

Bu imzalanmis deger motorun gercek devri/dak hizidir.
Negatif bir deger motorun saat yoninde dondigunu
gosterecektir. Varsayilan olarak bu, TxPDO1'e haritalanmistir.

Aralik: =32678 ila 32767
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islem Verileri (PDO)

CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Veri aktariminin gercek siresi 'islem Veri Amaclari'ni kullanarak gerceklestirilir. PDOlarin aktarimi
bastan hichir protokol olmadan yapilir. Islen Verileri motorun kontroll ve durumun izlenmesi igin
kullanilan zamana hassas verilerdir.

Tablo 146. islem verileri (PDO)

RxPDO1

Bashk Verisi

ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x201 0 4 Kontrol kelimesi Hedef Hiz

TxPDO1

Bashk Verisi

ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x181 0 4 Durum Kelimesi Kontrol cabasi

RxPDO2

Bashk Verisi

ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x301 0 8 Motor Nominal YUzdesi Hiz yavaslama delta hiz Hiz yavaslama delta sure
TxPDO2

Bashk Verisi

ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x281 0 8 Motor Gergek Yizdesi Tork % Akim % BACnet Hata Kodu
RxPDO3

Bashk Verisi

ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x401 0 8 Sabit kontrol kelimesi Hiz referans Ylzdesi FB_islem_data_in1 FB_islem_data_in2
TxPDO3

Bashk Verisi

ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x381 0 8 Sabit durum kelimesi Gercek hiz Yizdesi FB_islem_data_out1 FB_islem_data_out2
RxPDO4

Bashk Verisi

ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x501 0 8 FB_islem_data_in3 FB_islem_data_in4 FB_islem_data_in5 FB_islem_data_in6
TxPDO4

Bashk Verisi

ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x481 0 8 FB_islem_data_out3 FB_islem_data_out4 FB_Process_data_out5islem FB_islem_data_out6

Bazi gercek striicli degerleri islem Veri Amaci 2 (rx) kullanarak izlenebilir.

Motor Hizi. YUzde fonkdiyon ile dlgeklenmis

Hesaplanmis tork. 0.0 ila %100 (0-1000) arasinda olgeklenmis
Olculmis motor Akimi. (1 = 0.01 A)

sUrlcl hata kodunu gosterir (= 0, eger aktif hata yoksa)

vl_gercek ylzde
_tork_yuzdesi
_akim_yuzdesi
hata_kodu
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Sabit Kontrol Kelimesi

Tablo 147. Sabit Kontrol Kelimesi

Bit isim

0 RUN

1 Saatin Ters Yénlnde

2 Bu bitin ylkselen kenari aktif hatayi resetleyecektir.

3 Kullanim Disi

4 Kullanim Disl

5 Kullanim Disi

6 Kullanim Disi

7 Kullanim Disl

8 Kullanim Disi

9 Kullanim Disi

10 Kullanim Disl

11 Kullanim Disi

12 Kullanim Disi

13 Kullanim Disi

14 Kullanim Disi

15 Kullanim Disi
Aciklama

Bit Deger =0 Deger =1

0 Durdur RUN

1 Saat YonUnde Saatin Ters Yonunde

2 Bu bitin yukselen kenari aktif hatayi Bu bitin yUkselen kenari aktif hatayi
resetleyecektir. resetleyecektir.

3-15 Kullanim Disi Kullanim Disi

Hiz Referans Yuzdesi

Hiz Referans Ylzdesinde 0 ila %100 (10000) olcedi esas
alinmis olup, 0 0 dev/dak, 10000 hiz degerinin % 100.00'UnU
gostermektedir. Negatif bir deger evrilmis yonu
gosterecektir.

Giris Veri Degeri

Giris Veri deg@erleri secilen uygulamalari esas almaktadir.
Atanan mevcut Giris Veri Degeri referanslari icin Ek B'ya
bakiniz.
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Sabit Durum Kelimesi

Tablo 148. Sabit Durum Kelimesi

CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Bit isim

0 Hazir

1 RUN

2 Saatin Ters Yoniunde

3 Hatall

4 Uyari

5 Referans frekansa erisildi

6 Motor sifir hizinda calismaktadir

7 Kullanim Disl

8 Kullanim Disi

9 Kullanim Disi

10 Kullanim Disi

11 Kullanim Disi

12 Kullanim Disi

13 Kullanim Disi

14 Kullanim Disi

15 Kullanim Disi
Aciklama

Bit Deger=0 Deger =1

0 Hazir Degil Hazir

1 Durdur RUN

2 Saat Yonunde Saatin Ters Yonunde

3 — Hatali

4 — Uyari

5 Referans frekansa erisilemedi. Referans frekansa erisildi

6 — Motor sifir hizinda calismaktadir

7 Akiya Hazir Akiya Hazir DEGIL

8 TC Hiz Limiti Etkin TC Hiz Limiti Etkin Degil
(strdct modeline baglidir) (strdct modeline baglidir)

9 Algilanan Enkoder YonU Saat Yonunde Algilanan Enkoder YonU Saatin Ters Yonunde
(strdct modeline baglidir) (strdct modeline baglidir)

10 UV Hizl Durma Etkin (strtct modeline baglidir) UV Hizli Durma Etkin Degil (strtict modeline baghdir)

11-15  Kullanim Disl

Kullanim Disl

Gercek Hiz Yuzdesi

Gercek hiz ylzdesi motorun gercek hiz degerini gosterir.

Deger 0 ila 1000 arasinda, gercek hizin 0 ila %100.00'U
arasinda bir deger okuyacaktir.

FB Cikis Veri Kaynagi

Islem Data Our degeri Fieldbus Parametre grubu tarafindan
uygulama parametrelerinde atanmis degerdir. Bu 8 deger,
listelenen bosta bulunan Modbus ID degerinden herhangi
birine ayarlanabilir. Atanmis varsayilan Data Out degerleri
referansi icin Ek B'ye bakiniz.
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Amag Sozligu

Tablo 149. Amac Sozliigu

Dizin
Onaltihk Ondahk Alt Dizin  isim Hata Tipi Nitelikler
1000 4096 Cihaz tipi Imzalanmamis32 RO
1001 4097 Hata kaydi Imzalanmamis8 RO
1003 4099 Onceden tanimlanmis hata sahasi
0 En yUksek Dizin Imzalanmamis8 RW
1 Standart hata sahasi 1 imzalanmamis32 RO
100C 4108 Koruma zamani imzalanmamis16 ~ RW
100D 4109 Yasam suresi faktord imzalanmamis8 RW
1018 4120 Kimlik amaci
0 En yUksek Dizin imzalanmamis8 RW
1 Satici IDsi imzalanmamis32 RO
2 Uriin Kodu imzalanmamis32 RO
3 Revizyon Numarasi imzalanmamis32 RO
4 Seri Numarasi imzalanmamis32 RO
1200 4608 Sunucu SDO parametresi
0 En yUksek Dizin imzalanmamis8 RW
1 COB-ID istemci — Sunucu (RX) imzalanmamis32 RO
2 COB-ID Sunucu — Istemci (TX) Imzalanmamis32 RO
1400 5120 PDO Haberlesme Parametresi 1 Al RO
0 Giris sayisl Imzalanmamis8 RW
1 COBID imzalanmamis32  RW
2 Aktarim Tipi imzalanmamis8 RO
1401 5121 PDO Haberlesme Parametresi 2 Al
0 Giris sayisl imzalanmamis8 RW
1 COBID imzalanmamis32 ~ RW
2 Aktarim Tipi imzalanmamis8 RO
1402 5122 PDO Haberlesme Parametresi 3 Al RO
0 Giris sayisl imzalanmamis8 RW
1 COBID imzalanmamis32 ~ RW
2 Aktarim Tipi imzalanmamis8 RO
1403 5123 PDO Haberlesme Parametresi 4 Al
0 Giris sayisl Imzalanmamis8 RW
1 COBID imzalanmamis32 ~ RW
2 Aktarim Tipi Imzalanmamis8 RO
1600 5632 PDO 1 Haritalama Al
0 Haritalanmis nesne sayisi Imzalanmamis8 RW
1 60400020-kontrol kelimesi imzalanmamis32 RO
2 60420010-vl hedef hiz Tamsayi16 RO
1601 5633 PDO 2 Haritalama Al
0 Haritalanmis nesne sayisi imzalanmamis8 RW
1 60520010-vl nominal ylzde Tamsayi16 RO
2 60490120-vl hiz yavaslama-delta hiz imzalanmamis32 RO
3 60490210-vl hizyavaslama-delta zaman Tamsayi16 RO
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Tablo 149. Amag Sé6zlugi, devami

CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Dizin
Onaltiik Ondalik Alt Dizin  isim Hata Tipi Nitelikler
1602 5634 PDO 3 Haritalama Al
0 Haritalanmis nesne sayisi imzalanmamis8 RW
1 20100010-Sabit Kontrol kelimesi imzalanmamis16 RW
2 20110010-Hiz Referansi ylzde olarak imzalanmamis16 RW
3 20120010-FB Giris Veri 1 Degeri Tamsayi16 RW
4 20130010-FB Giris Veri 2 Degeri Tamsayi16 RW
1603 5635 PDO 4 Haritalama Al
0 Haritalanmis nesne sayisi imzalanmamis8 RW
1 20140010-FB Giris Veri 3 Degeri Tamsayi16 RW
2 20150010-FB Giris Veri 4 Degeri Tamsayi16 RW
3 20160010-FB Giris Veri 5 Degeri Tamsayi16 RW
4 20170010-FB Giris Veri 6 Degeri Tamsayi16 RW
1800 6144 PDO 1 Haberlesme Parametreleri Gonder
0 En Yiksek Alt indeks imzalanmamis8 RO
1 COBID imzalanmamis32 ~ RW
2 Aktarim Tipi imzalanmamis8 RO
3 Yasak Zamani imzalanmamis16 RW
1801 6145 PDO 2 Haberlesme Parametreleri Gonder
0 En Yiksek Alt indeks imzalanmamis8 RO
1 COBID imzalanmamis32  RW
2 Aktarim Tipi imzalanmamis8 RO
3 Yasak Zamani imzalanmamis16 RW
1802 6146 PDO 3 Haberlesme Parametreleri Gonder
0 En Yiksek Alt indeks imzalanmamis8 RO
1 COBID imzalanmamis32  RW
2 Aktarim Tipi imzalanmamis8 RO
3 Yasak Zamani imzalanmamis16 RW
1803 6147 PDO 4 Haberlesme Parametreleri Gonder
0 En Yiksek Alt indeks imzalanmamis8 RO
1 COBID imzalanmamis32 ~ RW
2 Aktarim Tipi imzalanmamis8 RO
3 Yasak Zamani imzalanmamis16 RW
1A00 6656 PDO 1 Haritalari Gonder
0 Haritalanmis nesne sayisi imzalanmamis8 RW
1 60410010-durum kelimesi imzalanmamis16 RO
2 60440010-vl kontrol cabasi imzalanmamis16 RO
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Tablo 149. Amag S6zlugi, devami

Dizin
Onaltiik Ondalik Alt Dizin  isim Hata Tipi Nitelikler
1A01 6657 PDO 2 Haritalari Gonder
0 Haritalanmis nesne sayisi imzalanmamis8 RW
1 60540020-vl hiz referansi imzalanmamis32 RO
2 20040010- Tork Yiizdesi imzalanmamis16 RO
3 20030010- Akim yiizdesi imzalanmamis16 RO
4 20630010-hata kodu imzalanmamis16 RO
1A02 6658 PDO 3 Haritalari Gonder
0 Haritalanmis nesne sayisi imzalanmamis8 RW
1 20180010-Sabit Durum kelimesi imzalanmamis16 RO
2 20190010-Yuzde Olarak Gergek Hiz imzalanmamis16 RO
3 20200010-FB Cikis Veri 1 Kaynagi Tamsay116 RO
4 20210010-FB Cikis Veri 2 Kaynagi Tamsay116 RO
1A03 6659 PDO 4 Haritalar Gonder
0 Haritalanmis nesne sayisi imzalanmamis8 RW
1 20220010-FB Cikis Veri 3 Kaynagi Tamsay116 RO
2 20230010-FB Cikis Veri 4 Kaynagi Tamsayi16 RO
3 20240010-FB Cikis Veri 5 Kaynagi Tamsayi16 RO
4 20250010-FB Cikis Veri 6 Kaynagi Tamsay!16 RO

Hizmet Verileri (SDO)

Hizmet Veri Amaglar (SDOlar) ile, bir cihazin Amag SézIugu
girislerine erisim saglanmistir. SDO Uzerinden amag
s0zlUgunden tim maddeler okunup yazilabilir. Bunlar daha
cok cihaz parametrelerini ayarlamak gibi cihaz konfigurasyonlari
icin kullanilacaktir. Ayni zamanda Cikis Veri Kaynaklar bilgilerin
tip ve formatlarini tanimlamak Uzere de kulaniimaktadirlar.
EDS dosyalari ile CANopen j-kofiglrasyonlari bu amag igin
kullanilabilirler.

Tablo 150. Hizmet Verileri (SDO)

SDO protokolud protokoll strtictden herhangi bir parametre
veya gercek degeri okumak, ya da sUrlcuye herhangi bir
degeri yazmak icin kullanilabilir. Parametreler suricuden,
kullanici kilavuzunda tanimlanan ID numaralari ile okunurlar.
herhangi bir Parametre hizmetiicin amac sézlugunde Ug¢ dizin
vardir.

Dizin Aciklama Boyut Erisim Tipi Yiiksek 16 b Alcak 16 b
2000 Okunan herhangi bir parametre |Dsi UINT16 RW - Okuma IDsi
2001 Okunan herhangi bir parametre degeri UINT32 RO Durum Deger

2002 Yazilan herhangi bir parametre UINT32 RW ID Yazma Degeri

Herhangi Bir Parametreyi Okuma

Dizin 2000'e herhangi bir yeni degeri yazmak, bir okuma
olayini tetiklerken, islem dizini 2001'de okuma sifir olacaktir.
Okuma etkinligi degeri dizin 2001'e geri donderecektir.
Okuma basarili ise durum ID degerini alacak ve deger ID
degeri olacaktir. Okuma basarisiz oldugu takdirde, durum
OxFFFF (Dec 65535) degerini alacaktir.

Herhangi Bir Parametreyi Yazma

Dizin 2002'ye herhangi bir yeni deger yazildiginda, bir yazma
olayi etkinlestirilecektir. Yazma islemi devam ettigi mtddetce
2002 Dizin degeri ayni kalacaktir (bu sure iginde normal
SDO/PDO operasyonu). Yazma islemi basaril oldugu
takdirde, dizin 2002 ID'si ve deger temizlenecek ve yeni

bir yazma mumkun olacaktir. Yazma basarisiz olursa,

ID OxFFFF'e indirgenecek ve degeri sifir olacaktir.
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islem Veri Uygulama Haritalama

Tablo 151. islem Veri Uygulama Haritalama

CANopen Harici Haberlesme Kartlari

Dizin

Onaltihk  Ondalik  Alt Dizin  isim Hata Tipi Nitelikler
2000 8192 Herhangi Bir Parametre Okuma IDsi Imzalanmamis16 RW
2001 8193 Herhangi Bir Parametre Okuma Degeri imzalanmam|§32 RO
2002 8194 Herhangi Bir Parametre Yazma imzalanmamis32 RW
2003 8196 Akim Yizdesi imzalanmamis16 RO
2004 8195 Tork Ylzdesi imzalanmamis16 RO
2005 8197 Motor Nom Akim imzalanmamis16 RW
2006 8198 Motor Nom Devir Sayisi imzalanmamis16 RW
2007 8199 Motor PF imzalanmamis16 RW
2008 8200 Motor Nom Gerilim imzalanmamis16 RW
2009 8201 Motor Nom Frekans imzalanmamis16 RW
200A 8202 LokalUzak @Baslangic imzalanmamis8 RW
200B 8203 Uzak1 KontrolYeri imzalanmamis8 RW
200C 8204 Lokal Kontrol Kaynagi imzalanmamis8 RW
200D 8205 Local Reference Kaynak imzalanmamis8 RW
200E 8206 Uzak 1 Ref imzalanmamis8 RW
200F 8207 Ters Etkin imzalanmamis8 RW
2010 8208 Sabit Kontrol Kelimesi imzalanmamis16 RW
2011 8209 YUzde Olarak Hiz Referansi imzalanmamis16 RW
2012 8210 Giris Veri1 Degeri Tamsayi16 RW
2013 8211 Giris Veri2 Degeri Tamsayi16 RW
2014 8212 Giris Veri3 Degeri Tamsayi16 RW
2015 8213 Giris Veri4 Degeri Tamsayi16 RW
2016 8214 Giris Verib Degeri Tamsayi16 RW
2017 8215 Giris Veri6 Degeri Tamsayi16 RW
2018 8216 Sabit durum kelimesi imzalanmamis16 RO
2019 8217 Yuzde Olarak Gergek Hiz imzalanmamis16 RO
201A 8218 Cikis Veri1 Kaynagi Tamsayi16 RO
201B 8219 Cikis Veri2 Kaynagi Tamsayi16 RO
201C 8220 Cikis Veri3 Kaynagi Tamsayi16 RO
201D 8221 Cikis Verid Kaynagi Tamsayi16 RO
201E 8222 Cikis Verib Kaynagi Tamsayi16 RO
201F 8223 Cikis Veri6 Kaynagi Tamsayi16 RO
2063 8291 Hata kodu Tamsayi16 RO
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Sabit Kontrol Kelimesi
114 sayfasindaki Tablo 147'e bakiniz.

Hiz Referans Yuzdesi

YUzde olarak Hiz Referansi 0 ila %100 (10000) esas alinaran
Olgeklendirilmis olup, 0 degeri 0 dev/dak'yi, 10000 degeri ise
hiz degerinin %100'UnU gostermektedir.

Giris Veri Degeri

Giris Veri deg@erleri segilen uygulamalari esas almaktadir.
Atanan mevcut Giris Veri Degeri referanslari icin Ek B'ya
bakiniz.

Sabit Durum Kelimesi
114 sayfasindaki Tablo 147'e bakiniz.

Gercgek Hiz Yizdesi

Gergek hiz ylzdesi motorun gergek hiz degerini gosterir.
Deger 0 ila 1000 arasinda, gergek hizin O ila %100.00'u
arasinda bir deger okuyacaktir.

FB Cikis Veri Kaynagi

Cikis Veri kaynagi, uygulama parametrelerindeki Fieldbus
Parametre grubu tarafindan atanmistir. Bu 8 deger Modbus
ID deger listesinde mevcut herhangi uygun bir degere
ayarllanabilir. Atanan varsayilan Cikis Veri kaynagini referans
almak icin Ek B'ye bakiniz.

BACnet Hata Kodu

Hata kodu, birakim hata kodunun gostergesidir, varsayilan
deger 0'dir.
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Baypas Profili
Sekil 47. Cihaz Profili

Divelmtarace | [ |
[Comn — RUN/STOP, FAULT RST |1 J |
Machine RUN/STOR, READY, FAULT | | Appiication I
| statusword (804101 - . - [ |
| I
I I
I I
| |
| Limit |
| _targoet_velocity (6042n1 RPM  |RPM 10 % | - l
| i_nominal_percentage (60s2m %  [sc1  |—— :
Min Freguency | = 1 I
] vi_velocity_min_max_amount (6048h) | RPM to Hr 1 Max Fraquency F = |
| = |
s | Decaloration Tima Ramp I
| vi_velocity_daciaration (6048h) | RPM to Hz | :

Accaleration Ti
| v_velocity_acceleration (6048h) | RPM to Hz | e — l
} I
|
| vi_velocity_demand (6043 RPM | % to RPM = : |
| |
| |
1“ |_percentage_demand (6053h) % l sC2 l [ I
1 |[ i
[ vi_velocity_roference (604En) RPM  |— | Motor :
| |
i | |
| 1_actual_parcantage (6054h) % | sc3 | I |
|
/ | |
[i_controt_ffort (6044n) RPM Tremiox |- Aduai Spoed l[ l
| |
Motor Torque | I
| % torque (2003h) = = E |
|
[% currant (2004n) |« Motor Current Ir |
| |

F Code

| tauit code (2083m) ] 20t - |

SC2: Yuzde Fonksiyon 2
vl talep edilen hiz * 0x3FFF

vl_talep_edilen_yiizde =
vl_hiz_referansi

SC3: Yuzde Fonksiyon 3
vl_kontrol cabas1 * 0x3FFF

1_gergek_yiizde =
Vi_gereex_yuzae vl hz_referansi
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DeviceNet Harici Haberlesme Kartlari

DeviceNet, CAN stack protokollnU esasalan bir agik protokol
agidir. Pahali kablajlama olmadan endustriyel kontrol
cihazlarini bir aga baglamak Uzere tasarlanmistir. Dogrudan
baglanti ile DeviceNet, cihazlar arasinda iyilestiriimis
haberlesmenin yani sira, kablajli 1/O ara yUzleri ile kolaylikla

mumkun olmayan énemli cihaz teshis bilgilerini almayi saglar.

Devicenet modeli uygulamadan bagimsiz olarak anilir. Cesitli
tUrde uygulamalar icin gerekli olan haberlesme hizmetlerini
saglar. Ag Uzerindeki cihazlar arasinda bir ana kontrol Unitesi
ile kullanilan, dnceden tanimlanmis Ana bilesen/Alt bilesen
baglanti setini saglar. Buna CIP (Ortak EndUskriyel Protokol)
esas alinmis denir.

DeviceNet Teknik Veriler

Tablo 152. DeviceNet Baglantisi
Oge Deger

Araylz Acik Tip Konnektor(fise takilabilir

konnektor)

VeriAktarim yontemi CAN

Aktarma Kablosu 2 telli Bukulmus ekranli kablo ile 2 telli

ama gug kablosu ve dren

Elektriksel izolasyon 500 Vdc

Tablo 153. Haberlesmeler

Oge Deger
ODVA CT26 Uyumlu
RS485 Baudrate 500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
Adresler 0-63
Uriin Kodu 0x3019
Urdin Tipi 0x02
Satici IDsi 68
DeviceNet AgKaynak gerilimi: 11 ila 25 Vdc

Ag Giris Akimi: 28 mA Tipik, 125 mA acil
durum (24 Vdc)

Tablo 154. Cevre

Aciklama Teknik Ozellik

Ortam Calisma Sicakligi =10 °C ila +55 °C

Depolama Sicaklig -40 °C ila +60 °C

Nem <%95, yogunlasmaya izin verilmez
Rakim Maks 1000 M
Titresim 9-200 Hz'de 0.5G
Guvenlik EN 50178 Standardina iuygundur
Tablo 155. Ag
Aciklama  Teknik Ozellik
RS485 125 Kbps, 250 Kbps ila 500 Kbps
Baudrate
Ag Boyutu  Ana bilesen dahil olmak Uzere 64adet nodule kadar
Ag uzunlugu Secilebilir ugtan uca mesafe hiz ile birlikte degisir
RS485 Baudrate Mesafe
125 Kbps 500 m
250 Kbps 250 m
500 Kbps 100 m
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DeviceNet Kablolama

DeviceNet kullanirken, sinyal ve gu¢ dagilimri igin ayri ayri
blkulmus cift ile temel trunk-hatti/drop*-hatti topolojisi
kullanir. Trunk ve drop hatlari icin tel capi degisebilir ve
mesafeleri baud hizi ile kablo boyutlari belirleyecektir.

Bu topolojide cihazlar dogrudan baradan gt alirlar ve ayni
kabloyu kullanarak birbirleriyle haberlesirler. Noduller, enerjisi
kesilmeden aga baglanip agdan ayrilabilirler.

Sekil 48. Trunk hatlari veya Drop hatlar

Tt rininator Tap Terminator
J Trunk Line # y
4 - . ey = "
[ F— T { i} m 1 i
Lr ¥ areppe ¥ L_F {.r..' 1___]' 1 { }
Nods Masie
Node ~ Drop
L ] Y Line — R
1 Noda | {Nl.‘ﬂr
- ; .
| Mode ]
Kiode ANode | [F———
[Nods Node | [Nods
— | —
{Node | | Node
Z-!r-'.l-l:l'i-f.- ‘.'rh-mrf."ropl

Donanim Ozellikleri

Sekil 49. DeviceNet Donanimi

| Termination Resistor Dip switch., .
O — 12001 terménatian resistor On

| O - 12003 Termination resistor Off

—_—  Ligar Terminal

5 24¢ Ve @[
4 CANH = .>
3 5nieln mife)
2CANL  wfe)
1 GNDY- ~|l=]

D3 - DeviceNen Baoard

Connact To
—  Cantrol Board
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DeviceNet Karti LED Durumu

Tablo 157. DeviceNet Opsiyon Karti Durum LED (D10)

Aydinlatma
Tablo 156. DeviceNet Gii¢ LED (D1) Modeli Anlam
Aydinlatma KAPALI Opsiyon Karti etkinlestirilmemistir.
Modeli Anlam ACIK Opsiyon karti Mormal durumdadir; yani, higbir
KAPALI Opsiyon kartinin kontrol Unitesine verilecek hata olusmamistrr.
enerji etkinlestirilmemistir. 40 Hz'de g6z DCOM haberlesme hatasi olusur
ACIK Opsiyon kartinin kontrol Unitesine verilecek kiroma
enerji etkinlestirilmistir. 20 Hz'de g6z Opsiyon karti Donanim Hatas! olusumu
kiroma
10 Hz'de g6z  DeviceNet Haberlesme hatasi olusur
kiroma

Tablo 158. MS ve NS LED (D2)

Bu durum igin ... LED ... Gostermek icin ...
Cihaza Enerji Verilmemis/  Kapali Cihaz hatta baglanmamis.
Hatta baglanmamis ¢ Cihazin hentz tamamlanmis Dup_MAC_ID testi yok.
* belki de cihaza enerji veriimemis..
Cihaz Calisiyor VE Yesil Cihaz normal sartlarda c¢alisiyor ve cihaz hatta baglanmis, baglantilar kurulu durumda.
Hatta Baglanmis e Sadece Grup 2 i¢in; cihaz bir ana bilesene ayriimis demektir.
e Bir UCMM yetenekli cihaz igin, cihazin bir veya birden fazla baglatisi mevcuttur.
Cihaz calisir durumda VE Yanip Cihaz normal sartlarda calisiyor ve cihaz hatta, kurulu durumda hicbir baglanti yoktur.
Hatta baglanmamis Sonen Yesil  «Cihaz Dup_MAC_ID testini gegcmistir, hatta baglidir ancak diger noddillerle olusmus hicbir
veya baglantisi yoktur..
Cihaz hatta VE e Sadece Grup 2 cihaz igin bu demektir ki, cihaza bir ana bilesen atanmamistir.
Cihazin kurulmasi gerekli ¢ Bir UCMM yetenekli cihaz i¢in bu demektir ki, cihazin hicbir yapilmis baglantisi yoktur.
 Konfiglrasyon yok, tamam degil veya dogru degildir.
Onemsiz Hata ve/veya Yanip Asagidaki sartlarin biri veya bir kaci:
Baglanti Zaman Asimi Sonen « telafi edilebilir hata
ve/veya Agda Enerji Yok. Kirmizi « Bir veya birden fazla I/O Baglantisi Zaman Asimi durumunda
¢ Agda enerji mevcut degil
Kritik Hata veya Kirmizi Cihazin telafi edilemeyecek bir hatasi var; yenilenmesi gerekebilir.

Kritik Baglanti Arizasi

Arizalanmis haberlesme cihazi. Cihaz, agda haberlesme olanadi kalmadigini belirten bir hata
algiladi (MAC ID c¢ifti ve Bus kapal).

Haberlesmede Hata Oldu ve
bir Kimlik Ortak Hata Istemi

Aldi - Uzun Protokol

Yanip
Soénen
Kirmizi ve
Yesil

Ozel bir haberlesme Hatasi olan cihaz. Cihaz bir Aga Erisim hatasi algiladi ve Haberlesme
Hatasl Olusmus durumda. Buna bagli olarak cihaz Haberlesme Hatasi Olusumu Istemi
Kimligini aldi ve kabul etti - Uzun Protokol Mesaiji
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Devreye alma

DeviceNet karti, kontrol karti Gzerindeki A veya B yuvalarina
sokularak devreye alinir. Kart yuvaya sokulduktan sonra cihaz
karti algilayacak ve "Cihaz Eklendi" uyarisi verecektir. Bu uyari
5 sn sUre ile gosterilecek, sonra silinecektir. Kart algilandiktan
sonra, tus takimi Opsiyonel Kart MenUsUnde kartin
menusunu gosterecektir.

Opsiyon Karti Parametreleri

Kart algilandiktan sonra, DeviceNet icin asagidaki
parametreler tus takiminda ayarlanabilecektir:

Sekil 50. DeviceNet Parametreleri

EEEN N S RN

M: Monitor
F: Fault
353 JOG
Craran kay wrtd
Optional Beasd
Cronp

Figrtshey| ,
= B8.2° Slot B Parameater

T. Favorite

1353 JOG Reverse 1353 Menu Reverse 1353 Menu

Parameiers,

Drovwv Ansoes
by b sef

Reversa 13:53 Menu
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Tablo 159. DeviceNet Parametreleri

ID
(Yuva A/
Hata No Parametreler Min Maks Birim Varsayilan Yuva B) Not
BX.1.1 Opsiyon Karti Durum 0 883/910 B0 = DCOM Haberlesme Hatasi
B1 = Kart HW Hatasi
B2 = Rezerve
B3 = Fieldbus Hatasi
B4 = DNET 24 V Hatasi
BX.1.2 Protokol Durumu 0 2136/2147 0 = Olmayan Bus Enerjsss
1 = Yapilandirma Durumu
2 = lletisim Saglandi
3 = Hata i¢in bekleme suresi
BX.2.1 DeviceNet MAC Adres 0 63 63 2137/2148 Cihazin adresi
BX.2.2 RS485 Baudrate 0 2 0 2138/2149 0 =125 kBaud
1 = 250 kbaud
2 = 500 kBaud
BX.2.3 DeviceNet0 IO Poll Tipi 0 7 0 2187/2188 0 = Asamble 21/71

1 = Asamble 20/70
2 = Asamble 21/71
3 = Asamble 23/73
4 = Asamble 25/75
5 = Asamble 101/107
6 = Asamble 111/117
7 = Asamble 111/127

DeviceNet genel bakis

DeviceNet iki farkl tip mesaj vermek Uzere tasarlanmistir:
I/O Mesajlasma ve Acik Mesajlasma

1/0 Mesajlasma

I/O yoklamamesaijlari dizileri kontrol etmeye yonelik kritik
zamanli veriler igin kurulmustur. Bu mesajlar her zaman
cihazlarla ana bilesen arasinda alip verilir ve cihazlarin devamli
olarak kontrold igin kullanilir. Uretim uygulamasi veya ana
bilesen ile bir veya daha fazla tlketici cihaz ya da alt bilesen
arasinda tahsisli haberlesme yoludur. Bu mesajlar 8 bayt veri
protokolunde degildir. Mesajlar gonderilmeden 6nce ana
bilesen ve alt bilesen yapilandirimalidir. Yapilandirmada, ana
bilesen ve alt bilesen icin kaynak ve varis yeri amag nitelikli
adresleri igerir.
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PowerXL DeviceNet tarafindan Uygulamaya Konan Asamble Olusumu

Asamble 20 ila 23 ODVA AC/DC profili, birlesim 71 ila 73 ODVA AC/DC profili, birlesim
100'den blyUk ise Eaton profili

Cikis Olusumlari
Asamble Olusumu 20
Tablo 160. Olusum 20 (Cikis) Uzunluk = 4 Bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Hata Reset Runileri

1

2 Hiz Referansi (Dusuk Bayt) devir/dakika

3 Hiz Referansi (Ylksek Bayt) devir/dakika

Asamble Olusumu 21

Tablo 161. Olusum 21 (Cikis) Uzunluk = 4 Bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetKtrl Hata Reset RunGeri  Runlileri

1

2 Hiz Referansi (DusUk Bayt) devir/dakika

3 Hiz Referansi (Yuksek Bayt) devir/dakika

Asamble Olusumu 23

Tablo 162. Olusum 23 (Cikis) Uzunluk = 6 Bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetKtrl Hata Reset RunGeri  Runileri

1

2 Hiz Referansi (Dusuk Bayt) devir/dakika

3 Hiz Referansi (Yiksek Bayt) devir/dakika

4 Tork Referansi (Dusuk Bayt) Nm ©

5 Tork Referansi (Ylksek Bayt) Nm @

® Sadece Kontrol modu "Tork Kontrol" olarak ayarlanmissa Tork Referansi Strlclye gonderilir.

Not: Tork Referansi Strlclye Veri1 Degeri olarak gonderilmistir.

Asamble Olusumu 25

Tablo 163. Olusum 25 (Cikis) uzunluk = 6 Bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
NetRef NetKtrl Hata Reset RunGeri Runlleri

Hiz Referansi (Dusuk Bayt) devir/dakika

Hiz Referansi (Yuksek Bayt) devir/dakika

islem Referansi (Diistk Bayt) ®

|| W|IN|—=|O

islem Referansi (Yiksek Bayt)

@ In Hiz kontrol Modu—Islem Ref Islem Veri IN8'dir (Analog Cikis).
In Frekans Kontrol—Islem Ref Islem Veri IN8'dir (Analog Cikis, gergek ¢ikis akimini okuyarak.).
In Torque control—Islem Ref Islem Veri IN1'dir (Tork Referansi)
AO secimini esas alarak, islem referans degeri AO out ile gdnderilecektir.
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Asamble Olusumu 101

Tablo 164. Olusum 101 (Cikis) Uzunluk = 8 Bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

NetRef NetKtrl FBDATAIN2 FBDATAIN 1 Hata Reset RunGeri  Runlleri

PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELA1 PDSELAO

Hiz Referansi (Dusuk Bayt) devir/dakika

Hiz Referansi (Yuksek Bayt), devir/dakika

FBGirisVeri1Degeri (Yuksek Bayt)

0
1
2
3
4 FBGirisVeri1Degeri (DUsuk Bayt)
5
6
7

(
FBGirisVeri2Degeri (DlsUk Bayt)
FBGirisVeri2Degeri (Yiksek Bayt)

Not: Veri degerleri NetRef ve NetCtrl bit ayarlarindan badimsiz olarak olarak slrtclye gonderilir.

Bu, 4 giris veri kelimesi ve 4 cikis veri kelimesini tahsis eder. Cikis asamblesi 101'in Bayt 1'i,
hangi Cikis Veri Kaynagi seciminin tekrar EIP tarayicisina gonderilecegini secer. 101 Cikis
birlesiminin Bayt 4 ila Bayt7'si uygulamaya 6zeldir.

Varsayilan Veri Degerleri disinda diger verileri okumak igin Cok amacli uygulamayi segin.
Varsayilan Fieldbus veri ¢ikis segimleri 1 ila 8 sunlardir:

1 = Cikis frekansi (hertz)

2 = Motor hizi (dev/dak)

3 = Motor Akimi (amp)

4 = Motor Torku (nominal motor torkunun % si)
5 = Motor Gict (nominal motor glictinin % si)
6 = Motor Gerilimi (Hesaplanan motor gerilimi)

7 = DC Bus Gerilimi

8 = Aktif Hata Kodu

Cok amaclinin FBCikisVeri1Kaynagdi ila FBCikisVeri8Kaynagi secimlerine atifta bulundugunuz
"Fieldbus" grubu vardir. I/O asamble sayfasi 101 ila 107'ye atifta bulunarak, Cikis Asamblesi 101'in
Bayt1'inde her bir "lokma"sindaki PDSELx0-PDSELX3 biti, PLC'ye hangi FBCikisVeriKaynagini

(1 ila 8) tekrar PLC'nize okutacaginizi segcmek icin kullanilir. Soyle ki, tamsayi 1 ila 8, ikilik Bit O ila
Bit 3'de ceuvrilir. Herhangi bir parametre veya izlenen deger, belli bri ID numarasina atifta bulundugu
muddetce, cok amagli uygulama kullanilarak okunabilir. 1 den 8'e kadar hangi CikisVeriKaynagi
secicinin kullanildigi, asamble 101'in Bayt 1'inde hangi bitlerin kullanildigini belirler. Daha sonra
veriler sirasi ile Bayt 4 ve 5 ile Bayt 6 ve 7'deki Giris Asamblesi 107 Uzerinden gonderilirler. Eger tim
PDSELxx degerleri sifir ise, "Slrici durumu" 107 asamblesinin Bayt1 konumunda segcilecektir.

Olusum 20, 21,23 ve 101 icin Hiz Refernasi komutlari DEV/DAK degerini géndermek Uzere
ayarlanmislardir. Bu deger surlicltde bulunan Motor Isim Numarasi esas alinarak gonderilir.
Bu dogrudan yazili RPM degeri olacaktir.
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Tablo 165. Olusum 111 (Cikis) Uzunluk = 20 Bayt

DeviceNet Harici Haberlesme Kartlari

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 FB Sabit Kontrol Kelimesi (Dusuk Bayt) ®
1 FB Sabit Kontrol Kelimesi (Ylksek Bayt) ®
2 FBHiz Referansi (Dusuk Bayt) @

3 FBHiz Referansi (Yiksek Bayt) @

4 GirisVeri1Degeri (DUsuk Bayt)

5 islem Veri Giris1 (Yiksek Bayt)

6 GirisVeri2Degeri (DUsuk Bayt)

7 GirisVeri2Degeri (YUksek Bayt)

8 GirigVeri3Degeri (DUsuk Bayt)

9 GirisVeri3Degeri (YUksek Bayt)

10 GirigVeridDegeri (DUsUk Bayt)

11 GirisVeridDegeri (Ylksek Bayt)

12 GirigVeri5Degeri (DUsUk Bayt)

13 GirigVeri5Degeri (Ylksek Bayt)

14 GirisVeri6Degeri (DUsuk Bayt)

15 GirigVeri6Degeri (Ylksek Bayt)

16 GirisVeri7Degeri (DUsuk Bayt)

17 GirigVeri7Degeri (Yuksek Bayt)

18 GirisVeri8Degeri (DUsuk Bayt)

19 GirisVeri8Degeri (YUksek Bayt)

@ FB Sabit Kontrol Kelimesi.
Sabit Kontrol Kelimesi

Bit Aciklama (Deger = 0) Aciklama (Deger = 1) Varsayilan Alan
0 Durdur RUN 0 0-1

1 Saat Yonunde Saatin Aksi Yoninde 0 0-1
2 Bu bitin yukselen kenari aktif hatayi resetleyecektir.  Bu bitin ylkselen kenari aktif hatayi resetleyecektir. 0 0-1
3 FB DATAIN 1 Devre Disi Birak FB DATAIN 1 Etkinlestir 0 0-1
4 FB DATAIN 2 Devre Disi Birak FB DATAIN 2 Etkinlestir 0 0-1
5 Net Cntrl Devre Disi Birakilmig Net Cntrl Etkinlestir 0 0-1
6 Net Ref Devre Disl Birakilmis Net Ref Etkinlestir 0 0-1
7-15 Kullaniimamis 0 0

@ Bu, frekans donustiriici referans1'dir. Normalde Hiz referansi olarak kullanilir. izin verilen
Olgekleme 0 ila 10000 arasindadir. Uygulamada deger, ayarlanan asgari ve azami frekans alaninin

yuzdesi (0 = %0.00 - 10.000 = % 100.00) olarak Olgeklenmistir.
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Giris Olusumlan

Asamble Olusumu 70
Tablo 166. Olusum 70 (Girig) Uzunluk = 4 bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Calisiyor1 Hatali
1

2 Hiz Gergek (DisUk Bayt), dev/dak

3 Hiz Gergek (YUlksek Bayt), dev/dak

Asamble Olusumu 71

Tablo 167. Olusum 71 (Giris) Uzunluk = 4 Bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0

Referansta RefFromNet Netten Ktrl  Hazir Calisiyor2 Calisiyor1 Uyari Hatali

1

Surtcu Durumu ®

2

Hiz Gergek (DisUk Bayt), dev/dak

3

Hiz Gergek (Ylksek Bayt), dev/dak

@ "Giris Olusumlari" béliminin sonunda tanimlanan "Sirtict Durumu" tablosunda "Kontrol Denetim Amac!" altinda verilen "Durum Gegis Semasi'na bakiniz.

Surdct Durumu

0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP

0x07 DN_FAULTED
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Asamble Olusumu 73
Tablo 168. Olusum 73 (Giris) Uzunluk = 6 Bayt

Byte

Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4

DeviceNet Harici Haberlesme Kartlari

Bit 2 Bit 1 Bit 0

Referansta RefFromNet Netten Ktrl  Hazir

Calistyor2  Calisiyor1  Uyari Hatall

Sirdct Durumu @

Hiz Gercek (Dusuk Bayt), dev/dak

Hiz Gergek (Yiksek Bayt), dev/dak

Tork Gergek (Dustk Bayt), Nm.

Tork Gergek (YUksek Bayt), Nm

Olold W|N|=|O

Surtcd Durumu

0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED

Asamble Olusumu 75
Tablo 169. Olusum 75 (Giris) Uzunluk = 6 Bayt

"Giris Olusumlar" bélimdnin sonunda tanimlanan "Strictd Durumu" tablosunda “Kontrol Denetim Amaci" altinda verilen "Durum Gegis Semasi'na bakiniz.

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Referansta RefFromNet Netten Ktrl  Hazir Calisiyor2 Calisiyor1 Uyari Hatali
1 Sdrici6 Durumu @

2 Hiz Gergek (Dlsuk Bayt), dev/dak

3 Hiz Gergek (Yiksek Bayt), dev/dak

4 islem Gercek (Dusiik Bayt), Nm @

5 islem Gercek (YUksek Bayt), Nm

@ islem gercek degeri islem referansi ile aynidir. Bu deger, Analog cikis yazimi, 0 = 0 veya 4 mA ve 10000 20 mA olarak kullanilmak (izere, 0 ila 10000 (% 100.00)
arasinda olacaktir.

@ "Giris Olusumlar” bélimanin sonunda tanimlanan "Strtict Durumu® tablosunda "Kontrol Denetim Amact" altinda verilen "Durum Gegis Semasi'na bakiniz.

Surtcd Durumu

0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015 www.eaton.com 131



DeviceNet Harici Haberlesme Kartlari

Asamble Olusumu 107

Tablo 170. Olusum 107 (Giris) Uzunluk = 8 Bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

Referansta RefFromNet Netten Ktrl  Hazir Calisiyor2 Calistyor1 Uyari Hatali

0

1 Sdrict Durumu @

2 % Hiz Gergek (Dustk Bayt) @
3 % Hiz Gergek (Ylksek Bayt) @
4 Cikis Veri1 Kaynagi (DusuUk Bayt)
5

6

7

®

Cikis Veri1 Kaynagi (Yuksek Bayt)
Cikis Veri2 Kaynagi (Disuk Bayt)
Cikis Veri2 Kaynagi (Yiksek Bayt)

"Giris Olusumlar" bolimdnun sonunda tanimlanan "Sdrtict Durumu” tablosunda "Kontrol Denetim Amaci" altinda verilen "Durum Gegis Semasi'na bakiniz.
Surtcd Durumu

0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED

@ Gergek Hiz. Bu gergek deger frekans dénlstiriciden alinan degerdir.. Bu deger, ,
0 ila 10000 arasindadir. Uygulamada deger, ayarlanan asgari ve azami frekans alaninin ylzdesi
(0 = %0.00-10.000 = % 100.00) olarak dlceklenmistir.

Not: Cikis Veri1 Kaynagi ve Cikis Veri2 Kaynagi Baytlarindaki degisken degerler icin Asamble 101 hakkindaki bilgilere bakiniz.
Varsayilan Cikis Veri Kaynaklari icin Ek B'ye bakiniz.
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Asamble Olusumu 117
Tablo 171. Olusum 117 (Giris). EIP Siiriicii Durumu Uzunluk = 34 bayt

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 FB Durum Kelimesi (Dislk Bayt)
1 FB Durum Kelimesi (YUksek Bayt)
2 % Gergek Hiz (Dustk Bayt) ®

3 % Gergek Hiz (YUksek Bayt) ®

4 DEV/DAK Gergek Hiz (Dlsik Bayt) @
5 DEV/DAK Gergek Hiz (YUksek Bayt) @
6 Rezerve

7 Rezerve

8 Rezerve

9 Rezerve

10 Rezerve

11 Rezerve

12 Rezerve

13 Rezerve

14 Rezerve

15 Rezerve

16 Rezerve

17 Rezerve

18 Cikis Veri1 Kaynagi (DusUk Byte)
19 Cikis Veri1 Kaynagi (DusUk Bayt)
20 Cikis Veri2 Kaynagi (Dusuk Bayt)
21 Cikis Veri2 Kaynagi (Yiksek Bayt)
22 Cikis Veri3 Kaynagi (Algak Bayt)
23 Cikis Veri3 Kaynagi (Yuksek Bayt)
24 Cikis Verid Kaynagi (Yuksek Bayt)
25 Cikis Verid Kaynadi (Yiksek Bayt)
26 Cikis Verib Kaynagi (Dusuk Bayt)
27 Cikis Verib Kaynagi (Yiksek Bayt)
28 Cikis Verie Kaynagi (DusUk Bayt)
29 Cikis Veri6 Kaynagi (Yuksek Bayt)
30 Cikis Veri7 Kaynagi (Algak Bayt)
31 Cikis Veri7 Kaynagi (Yiksek Bayt)
32 Cikis Veri8 Kaynagi(DusUk Bayt)
33 Cikis Veri8 Kaynagi (Yiksek Bayt)

@ Bu frekans geviriciden gelen gercek degerdir. Deger 0 ila 10000 arasindadir. Uygulamada seg@er ylzde
olarak asgari ve azami frekans arasinda 6Igek|endiri|mi§tir (0 = %0.00 - 10000 = % 100.00)
@ DEV/DAK Hizi motorun gercek hizidir. Birimi DEV/DAKIKA'dIr.

Not:

Varsayilan Veri Degerleri icin Ek B'ye bakiniz.
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Asamble Olusumu 127

Tablo 172. Olusum 127 (Giris). EIP Siiriicii Durumu Uzunluk = 20 bayt
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

Bit 0

FB Durum Kelimesi (Dislk Bayt) ®

FB Durum Kelimesi (YUksek Bayt) ®

% Hiz Gergek (Dustk Bayt) @

% Hiz Gergek (Ylksek Bayt) @

Cikis Veri1 Kaynagi (Dusuk Bayt)

Cikis Veri2 Kaynagi (Disuk Bayt)

Cikis Veri2 Kaynagi (Yiksek Bayt)

0
1
2
3
4 Cikis Veri1 Kaynagi (DusUk Byte)
5
6
7
8

Cikis Veri3 Kaynagi (Algak Bayt)

(
(
(
(
(
9 Cikis Veri3 Kaynagdi (Yiksek Bayt)
10 Cikis Verid Kaynagi (Yiksek Bayt)
11 Cikis Verid Kaynagi (Yuksek Bayt)
12 Cikis Veri5 Kaynagi (Disuk Bayt)
13 Cikis Verib Kaynagi (Yiksek Bayt)
14 Cikis Veri6 Kaynagi (Dusuk Bayt)
15 Cikis Veri6 Kaynagdi (Yiksek Bayt)
16 Cikis Veri7 Kaynagi (Algak Bayt)
17 Cikis Veri7 Kaynagi (Yuksek Bayt)
18 Cikis Veri8 Kaynagi(DusUk Bayt)
19 Cikis Veri8 Kaynagi (Yiksek Bayt)
@ FB Durum Kelimesi.
Bit Aciklama (Deger = 0) Aciklama (Deger = 1)
0 Hazir Degil Hazir
1 Durdur RUN
2 Saat Yonlinde Saatin Aksi Yonlinde
3 Ariza yok Hatali
4 Alarm Yok Alarm
5 Ref. frekansa erisilemedi Ref. frekansa erisildi
6 Motor sifir hizda calismiyor Motor sifir hizda calisiyor
7-15 Kullanim Disi

@ Bu gergek deger frekans donustiriciden alinan degerdir. Bu deger, 0 ila 10000 arasindadir.
Uygulamada deger, ayarlanan asgari ve azami frekans alaninin ylzdesi (0 = %0.00 - 10.000 = % 100.00)
olarak olgeklenmistir.

Not: Varsayilan Veri Degerleri icin Ek B'ye bakiniz.
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Ag Durum Makinesi

Sekil 51. Ag Durum Makinesi

Switch On

r
Reset _..I Starup i

Inializaton Complete

Main Power On

Non-Existent |1

Switch OF

Fault Detected

é Fault Reset A A

Fault Detected

Main

r
[ Not_Reacy |e=
r

'
Powar OfF

Faul_Stop
Complete

v
[ Ready !‘7—5@ Faul
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Main Power Off

Bir EDS'deki bilgiler, kullaniciya bir cihazi yapilandirmasi

icin adim adim yol gdsteren bilgi ekranlarina konfigrasyon
araclari saglar. EDS, bir cihazin yapilandirilabilir
parametrelerine erisim saglamak ve bu parametreleri
degistirmek Uzere gerekli tum bilgileri saglar. Bu bilgi
parametre hedef siniflarinin olusum bilgileri ile uyumludur.
CIP amag kUtUphanesi parametre amag sinifini daha ayrintil

DeviceNet kart ve cihazinin devreye alma ve parametrelerini
olusturma acik mesajlasma kullaniimistir. Bu, iki cihaz
arasinda ¢ok amacli, noktadan noktaya haberlesme yollari
saglayan bir aractir. NodUl konfiglrasyon ve problem teshisi
ici kullanilan tipik istem/yanit egilimli ag haberlesmesini
saglar. Agik mesajlar dusuk ocelikli belirleyicilerdir ve mesajin

Complete Detactad
e [Sorpig |——> .
Run 3
r Stop
Enabled —
ileri Baslat, Geri Baslat, ileriye Degistir, Geriye Degistir
ve durma Kontrol Denetmen durum makinesinin statik
cikislandir.
EDS Dosyasi
EDS, diskte 0zel cihaz tipleri icin veri konfiglrasyonlari
iceren bir dosyadir ve Elektronik Veri sayfasi kelimelerinin larak t lamaktad
kisaltmasidir. Ozel formath ASCII dosyasi olan ve EDS olarak olarax tanimiamaxtadi.
anilan dosyay! kullanarak cihaziniz icin konfigirasyon destegi
de saglayabilirsiniz. Acik Bildirim
Ozel anlamini veri sahasinda tasirlar.
Amac Siniflan Listesi
Haberlesme ara ylzU asagidaki amag siniflarini igerir:
Tablo 173. Amac Siniflan Listesi
Sinifi Amag Not
0x01 Kimlik Amaclari CIP Gerektiren Amac
0x03 DeviceNet Amaci CIP Gerektiren Amag
0x04 Asamble Amaci Surtcu Cihaziigin CIP amaci
0x05 Baglanti Amaci Haberlesme Amaci
0x28 Motor Veri Amaci Surtcu Cihaziigin CIP amaci
0x29 Kontrol Denetmen Amaci Surdcu Cihaziigin CIP amaci
0x2A AC/DC Surtct Amaci Sdrucu Cihaziicin CIP amaci
0xA0~0xBB Satici Parametreleri Amaci Saticiya Ozel
0x96 Temel Cihaz Bilgi Amaci Saticiya Ozel
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Hizmetler Listesi

Bu amac siniflari ile desteklenen Hizmetler asagida gosterilmistir:

Tablo 174. Hizmetler Litesi

Kimlik Mesaj Motor Kontrol AC/DC Diger
Amaci Yoneltici DeviceNet Asamble Baglanti Verisi Denetimi Tahrik Amaclar
5 £ £ £ £ £ £ £ £ £
Hizmet £ 2 € » € @& € @ <€ @®» € » € @» € » € @
Kodu € 3 £ 3 £ 3 £ 3 £ 3 £ 3 £ 3 € 3 £ 3
(onaltiik) Hizmet Adi w O w O [ o »n o [ o w O (2 © w O w O
05 Reset (Tip 0, 1) - Y - — — — — — — - - = — Y — — - -
OE Nitelik_Al_Tek Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y
10 Avyarla_Nitelik_Tek - - — Y — Y — Y — Y — Y — Y — Y — Y
14 Hata Yaniti Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y
4B Ana_Bilesen/ - = = = — Y — — — - = - — - = = = =
Alt_Bilesen_Baglanti_Seti_
Tahsis_Et
4C Ana_Bilesen/ - = = = — Y — — — - — — - = = = -

Alt_Bilesen_Baglanti_Seti
Serbest_Birak

Veri Tipleri Listesi

Asagidaki nitelik listesi, her bir nitelik igin Veri Tipi hakkinda verilecek bilgileri igerir.
Asagidaki tablolarda Veriler, Yapi ve Veri Tipi sitununda kullanilacak Dizi Tipi kodlari aciklar.

Asagidaki veri tipleri desteklenmektedir.

Tablo 175. Veri Tirleri Listesi

) Veri Tip Kodu
Veri Tip Ismi (onaltilik) Veri Tipi Tanimi
BOOL C1 DOGRU ve YANLIS degerler ile Boolean Mantigi
SINT C2 imzalanmis 8-bit tamsayi degeri
INT C3 imzalanmis 16-bit tamsayi degeri
USINT Cé imzalanmamis 8-bit tamsayi degeri
UINT c7 imzalanmamis 16-bit tamsayi degderi
UDINT C8 imzalanmamis 32-bit tamsay degeri
BYTE D1 Bit dizisi = 8-bit
WORD D2 Bit dizisi = 16-bit

SHORT_STRING DA

Karakter dizisi (karater basina bir bayt, 1 bayt uzunluk gostergesi)

REAL

CA

32 bit kayar nokta degeri

SHORT_STRING DA

Karakter dizisi (karater basina bir bayt, 1 bayt uzunluk gostergesi)
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Reset Hizmeti

Asagidaki tabloda kimlik amaci ile desteklenen farkli reset
tipleri Istelenmistir.

PowerXL ara ylzUnu out-of-box kanfiglirasyonuna
resetlemek surtcunun tepki suresini PowerXL ile
haberlesme kaybina donustlrecektir. Normal isletime
donmeden once cihazlarin uygulamalarinizi yeniden
yapilandirmasi gerekecektir.

Tablo 176. Resetleme Hizmeti

Deger Reset Tanimi
0 Surdcuyu enerji verme durumuna dondurdr . (Yumusak resetleme)
1 Varsayilan degerleri tim olusum niteliklerine yazar ve sonra tim ugucu

olmayan nitelikleri kalici bellege depolar, Reset (0) esdegeri islem
gerceklestirir. (Fabrika Resetleme)

PowerXL DeviceNet tarafindan Uygulamaya Konan Genel Endiistriyel Amaclar

CIP Ortak Gerekli Amaclar
Kimlik Amaci, Sinif 0x01
Bu amac PowerXL hakkinda tanitim ve genel bilgi saglar.

Tablo 177. Kimlik Amaci, Sinif 0x01
Amag Tanimlari

Sinif Nitelikleri
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Notlar/Varsayilan
01h Gozden Gegirme NV UINT Al 1
Sinif Hizmetleri
ID Hizmet
OEh Nitelik_Al_Tek
Olusum Niteligi
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kural
01h Satici IDsi NV UINT Al 68 (Eaton Satici Kimligi)
02h Cihaz Tipi NV UINT Al 2 (AC Tahrik)
03h Uriin Kodu NV UINT Al 0x3019
04h Gozden Gegirme NV Struct Al
Onemli Gézden Gegirme USINT 1 (Son Serbest Birakma)
Onemsiz Gézden Gecirme USINT 1 (Son serbest birakma)
05h Durum V WORD Al Bakiniz Tablo 168
06h Seri Numarasi NV UDINT Al Calisma stresi =0
07h Urlin Adi NV SHORT_STRING Al DeviceNet Karti
Olusum Hizmetleri
ID Hizmet
Id Hizmet
OEh Nitelik_Al_Tek
05h Reset Tip 0, 1
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Tablo 178. Kimlik Amacinin Durum Olusum Niteligi icin Bit Tanimlari

Bit Adlandiriimis Tanimlamalar

0 Sahiplenilmis TRUE, cihazin (veya cihaz icindeki bir nesnenin) sahibi oldugunu gosterir. Ana Bilesen /
Alt Bilesen paradigmasi icinde bu bitin anlami dnceden tanimlanmis Ana Bilesen/ Alt Bilesen
Baglanti Setinin bir sunucuya tahsis edilmis olmasidir.

1 Rezerve Rezerve, O olacak.

2 Yapilandiriimig TRUE, cihazin uygulamasinin "out-of-the-box" varsayilanin disinda baska birsey yapmak tzere
yapilandiriimis oldugunu gosterir. Buna haberlesmelerin konfiglrasyonu dahil degildir.

3 Rezerve Rezerve, O olacak.

4-7 Genisletilmil Cihaz Durumu Saticiya 6zel veya Tablo 179'da tanimlandidi gibi.

8 Kullaniimamis

9 Kullanilmamis

10 Kullaniimamis

11 Kullaniimamis

12-15  Genigletilmis Cihaz Durumu 2  Rezerve - (0 olacak)

Tablo 179. Durum Olusum Niteligi de Genisletilmis Cihaz
Deger Aciklama

Kendi kendini Test Etme veya Bilinmez
En az tek bir hatali /O baglantisi

Kurulmus herhangi bir 1/O baglantisi yok

Calisma modunda en az bir tane I/O baglantisi

N O WIN| O

En az bir adet I/O baglantisi gerceklestirildi, hepsi rolanti modunda

Durumu Sahasi (4 ila 7 bit) icin Degerler

138 DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015  www.eaton.com



Baglanti Amaci, Sinif 0x05

Tablo 180. Baglanti Amaci, Sinif 0x05
Amac Tanimlari

DeviceNet Harici Haberlesme Kartlari

Sinif Nitelikleri
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Varsayilan Alan
1 Gozden Gegirme NV UINT Al 1® 1
Sinif Hizmetleri
ID Hizmet istekler
OEh Nitelik_Al_Tek
Olusum Niteligi
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Varsayilan Alan
1 Durum USINT Al
2 Olusum Tipi USINT Al
3 Nakliye Sinifi Tetigi BYTE Al
4 Uretilmis baglanti kimligi UINT Al
5 TUketilmis baglanti kimligi UINT Al
6 Baslangic Haberlesme dzellikleri BYTE Al
7 Uretilmis baglanti boyutu UINT Al
8 Tuketilmis Baglanti boyutu UINT Al
9 Beklenen Paket Hizi UINT Al/Ayarla
12 Guvenlik Zamanlayicisi Zaman Asimi USINT Al/Ayarla
Hareketi
13 Uretilmis Baglanti Yolu Uzunlugu UINT Al
14 Uretilmis Baglanti Yolu Paketlenmis EPATH Al
15 Tuketilmis Baglanti Yolu Uzunlugu UINT Al
16 Tuketilmis Baglanti Yolu Paketlenmis EPATH Al

Olusum Hizmetleri

ID Hizmet

OEh Nitelik_Al_Tek
10h Ayarla_Nitelik_Tek
Not

@ Yigin basina varsayilan degerler
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DeviceNet Amaci, Sinif 0x03

Tablo 181. DeviceNet Amaci, Sinif 0x03
Amac Tanimlari

Sinif Nitelikleri
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Notlar/Varsayilan
01h Gozden Gegirme NV UINT Al 02h
Sinif Hizmetleri
ID Hizmet
OEh Nitelik_Al_Tek
Olusum Niteligi
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Notlar/Varsayilan
1 DeviceNet MAC Adres NV USINT Al/Ayarla 63, (0-63)
RS485 Baudrate NV USINT Al/Ayarla 0 (0-125,1-250, 2-500 K)
Tahsis Bilgiisi V YAPISI Al
Tahsis Opsiyon Bayti BYTE Bit 0 = Aclk
Bit 1 = Yoklama
Ana Bilesenin DeviceNet MAC Adresi USINT 1 Aralik 0-63, 255

Sadece Tahsss Yoluyla Degistirilir

Olusum Hizmetleri

ID Hizmet
OEh Nitelik_Al_Tek
10h Avyarla_Nitelik_Tek
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Bir AC/DC Siricustinde bulunan Nesneler
Asamble Amaci, Sinif 0x04

Tablo 182. Asamble Amaci, Sinif 0x04
Amac Tanimlari

Sinif Nitelikleri
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Notlar/Varsayilan
01h Gozden Gegirme V UINT Al 2
02h Azami Olusum V UINT Al 0x7F
03h Olusum Sayisi V UINT Al 0x0D
04h Opsiyonel Nitelik Listesi V Struct Al

Nitelik Sayisi Vv UINT 1

Nitelik Dizisi V UINT Dizisi 04 00
06h Azami ID Sinifi Niteligi V USINT Al 07 00
07h Azami ID Olusum Niteligi vV USINT Al 04 00
Sinif Hizmetleri
ID Hizmet
OEh Nitelik_Al_Tek
Olusum Niteligi
ID Aciklama Veri Tipi Erisim Kurah
3 Verisi V BAYTLAR Dizisi Al / Ayarla
Olusum Hizmetleri
ID Hizmet
10h Ayarla_Nitelik_Tek
OEh Nitelik_Al_Tek
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Motor Veri Amaci, Sinif 0x28

Tablo 183. Motor Veri Amaci, Sinif 0x28
Amac Tanimlari

Sinif Nitelikleri

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Notlar/Varsayilan
1 Gozden Gegirme NV UINT Al 1

2 Azami Olusum NV UINT Al 3

3 Olusum Sayisi NV UINT Al 3

Sinif Hizmetleri

ID Hizmet

OEh Tek Nitelik Al

Olusum 1 Nitelikleri

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Varsayilan Asgari Azami
03h Motor Tipi ® NV USINT Al Sincap Kafes Enduksiyon Motoru (7)
06h Anma Akimi NV UINT Al ®

07h Anma Gerilimi NV UINT Al ®

09h Anma Frekansi NV UINT Al ®

0Ch Kutup sayisi ® NV UINT Al @

OFh Temel Hiz NV UINT Al ®

Olusum 2 Nitelikler

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Notlar/Varsayilan
06h ilk Anma Akim NV UINT Al / Ayarla ®

07h ilk Anma Gerilimi NV UINT Al / Ayarla @

09h ilk Anma Frekansi NV UINT Al / Ayarla ®

OFh ilk Temel Hiz NV UINT Al / Ayarla ®

Olusum 3 Nitelikleri

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Notlar/Varsayilan
06h ikinci Anma Akimi NV UINT Al / Ayarla ®

07h ikinci Anma Gerilimi NV UINT Al / Ayarla ®

09h ikinci Anma Frekansi NV UINT Al / Ayarla @

OFh ikinci Temel Hiz NV UINT Al / Ayarla @

Olusum Hizmetleri

ID Hizmet

OEh Nitelik_Al_Tek

10h Avyarla_Nitelik_Tek

Notlar

@ Olusum 1 Motor tipi ve kutup sayisi ayni zamanda olusum 2 ve olusum 3'in de parcalardir.

@ Motor veri nitelik parametre degerlerii icin uygulama kilavuzuna bakiniz.
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Kontrol Denetmen Amaci, Sinif 0x29

DeviceNet Harici Haberlesme Kartlari

Bu amac "Motor Kontrol Cihazlari Hiyerarsisi icinde tum yonetim fonksiyonlarini mdellemektedir.

Motor kontrol cihazlarinin tavirlart Durum Gegis Semasi ile tanimlanmistir.

Tablo 184. Kontrol Denetmen Amaci, Sinif 0x29
Amac Tanimlari

Sinif Nitelikleri

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Varsayilan Alan
01h Gozden Gegirme NV UINT Al 1 —
02h Azami Olusum NV UINT Al 1 —
03h Olusum Sayisi NV UINT Al 1 —
Sinif Hizmetleri

ID Hizmet istekler

OEh Tek Nitelik Al

Olusum Niteligi

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurah

03h Run1 V BOOL Al / Ayarla 0 0-1
04h Run2 Vv BOOL Al / Ayarla 0 0-1
05h NetKtrl V BOOL Al / Ayarla 0 0-1
06h Durum V USINT Al 0 0-7
07h Calisiyor1 V BOOL Al 0 0-1
08h Calisiyor2 Vv BOOL Al 0 0-1
09h Hazir V BOOL Al 0 0-1
0Ah Hatall V BOOL Al 0 0-1
0Bh Uyari V BOOL Al 0 0-1
0Ch HataReset Kaynagi Vv BOOL Al / Ayarla 0 0-1
OFh Netten Ktrl Vv BOOL Al 0 0-1
0Dh Aktif Hata Kodu ® Vv UINT Al 0 0-65535
6Ch Haberlesme Duragan Hareket Degeri@ NV USINT Al / Ayarla 2 0-2
Olusum Hizmetleri

ID Hizmet

OEh Nitelik_Al_Tek

10h Avyarla_Nitelik_Tek

05h Reset Tip0
Notlar

@ Hata kodlarinin aktif listesi icin Ek C'ye bakiniz.
@ Denetimin 0x6C Niteliginin Modifikasyonu

® Bu nitelik igin varsayilan deger Rolantideki Haberlesme modunda Hata

olacaktir.
® Bu niteligin su sekilde 3 degeri vardir

® (0 = Rolantide Haberlesme Modunda Herhangi bir Hareket Yok

(Son Durumu Tut)
® 1 = Rolantide Haberlesme Modunda Motoru Durdur

® 2 = Rolantide Haberlesme Modunda Motora Hata Yaptir
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AC/DC Siriicii Amaci, Sinif 0x2A

Bu amag, AC veya DCslrucuye 6zel olan, or.: hiz rampasi,
tork kontrol, vs fonksiyonlari modeller.

Tablo 185. AC/DC Siricii Amaci, Sinif 0x2A

Amac Tanimlari

Sinif Nitelikleri

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Varsayilan
01h Gozden Gegirme NV UINT Al 1
02h Azami Olusum NV UINT Al 1
03h Olusum Sayisi NV UINT Al 1
Sinif Hizmetleri

ID Hizmet

OEh Nitelik_Al_Tek

Olusum Niteligi

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Varsayilan Asgari Azami
03h Referansta V BOOL Al 0
04h NetRef V BOOL Al / Ayarla 0
06h SUrlcd Modu V USINT Al 0
07h Hiz/Gergek V INT Al 0
08h Hiz Referansi V INT Al / Ayarla 0
0Bh Tork Gergek \ INT Al 0
0Ch Tork Ref Y INT Al / Ayarla 0
1Dh RefFromNet Vv BOOL Al 0
12h Hizlanma Sdresi V UINT Al @
13h Yavaslama Siiresi v UINT Al ®
0Ah [-AkimLimiti NV INT Al / Ayarla @
64h t-hizlan1 NV UINT Al / Ayarla @
65h t-hizlan2 NV UINT Al / Ayarla ®
66h t-yavasla1 NV UINT Al / Ayarla @
67h t-yavasla2 NV UINT Al / Ayarla ®
1Ch Zaman Olgegi NV SINT Al / Ayarla @
Olusum Hizmetleri

ID Hizmet

OEh Nitelik_Al_Tek

10h Ayarla_Nitelik_Tek

Not

@ Slrlicti parametreleri ayarlarina gore degisir

AC/DC Siiriicii Amaci

Not: Parametrelerin varsayilan degerleri icin PowerXL Uygulama kilavuzuna bakiniz.
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Satici Parametreleri Amaci, Sinif 0xA0-0xBB

DeviceNet Harici Haberlesme Kartlari

PowerXLDG1, asagidaki tabloda da gortleceugi Uzere, OxBB Gzerinden Satici Parametreleri Amaci,
Sinif 0xAQ'I destekleyecektir. Satici Parametre amaci slrlcl paramterelerine erisim amaciyla kullanilir.
Her bir parametrenin Sinif, Olusumve Nitelik degerleri icin IUtfen Ek A'ya bakiniz.

Tablo 186. Satici Parametreleri Amaci, Sinif 0xA0, 0xA1, 0xA2, 0xA3, 0xA3, 0xA4

Amag Tanimlari

Sinif Nitelikleri

ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Notlar/Varsayilan

01h Gozden Gegirme NV UINT Al 1

02h Azami Olusum NV UINT Al 1

03h Olusum Sayisi NV UINT Al Degisik amaglar igin farklilik gosterir
Sinif Hizmetleri

ID Hizmet

OEh Nitelik_Al_Tek

Olusum Niteligi

ID Aciklama Erisim Kurali

Degisik amaglar igin farklilik gosterir

Olusum Hizmetleri

ID Hizmet
OEh Nitelik_Al_Tek
10h Ayarla_Nitelik_Tek
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Temel Cihaz Bilgi Amaci, Sinif 0x96

Temel cihaz Bilgi Amaci bu opsiyon kartinin bagl oldugu Temel Cihaz hakkinda bilgi almak tzere
kullanilir.

Tablo 187. Temel Cihaz Bilgi Amaci
Amac Tanimlari

Sinif Nitelikleri
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurali Varsayillan/Yorum
01h Gozden Gegirme NV UINT Al 1
02h Azami Olusum NV UINT Al 1
03h Olusum Sayisi NV UINT Al 1
Sinif Hizmetleri
ID Hizmet
OEh Nitelik_Al_Tek
Olusum Niteligi
ID Aciklama NV Veri Tipi Erisim Kurah
01h Uriin Adi NV SHORT_STRING Al “PowerXL DG1"
02h Aygit Yazilimi Gozden Gegirme NV Struct Al
Onemli Gézden Gegirme USINT
Onemsiz Gézden Gecirme USINT
03h Donanim Sirimu NV USINT Al OXxXX
04h Uriin Kodu NV UINT Al 0x3000
05h Seri Numarasi NV UDINT Al Calisma stresi=0
Olusum Hizmetleri
ID Hizmet
OEh Nitelik_Al_Tek
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Parametre Tanimlari

Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi

Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi
M 1 1 502 0 160 1 1 160 1 1 Cikis Frekansi

M 2 24 1 0 160 1 2 160 1 2 Frekans Referansi
M 3 2 503 0 160 1 3 160 1 3 Motor Devir Sayisi
M 4 3 504 0 160 1 4 160 1 4 Motor Akimi

M 5 4 507 0 160 1 5 160 1 5 Motor Tork

M 6 5 513 1 160 1 6 160 1 6 Motor Glg Rel

M 7 6 501 0 160 1 7 160 1 7 Motor Gerilimi

M 8 7 501 1 160 1 8 160 1 8 DC-Bara Gerilimi

M 9 8 822 6 160 1 9 160 1 9 Cihaz Sicakligi

M 10 9 822 4 160 1 10 160 1 10 Motor Sicakhgi

M 11 15 2 1 160 1 11 160 1 1 Tork Referansi

M 12 10 560 0 160 1 12 160 1 12 Analog Giris1

M 13 11 560 1 160 1 13 160 1 13 Analog Giris2

M 14 25 570 0 160 1 14 160 1 14 Analog cikis 1

M 15 575 570 1 160 1 15 160 1 15 Analog ¢ikis 2

M 16 12 550 0 160 1 16 160 1 16 DI1'den 3'e Durum
M 17 13 550 3 160 1 17 160 1 17 Dl 4 to 6 Durum

M 18 576 550 6 160 1 18 160 1 18 DI7'den 8'e Durum
M 19 14 754 0 160 1 19 160 1 19 DO1 Durum

M 20 557 455 0 160 1 20 160 1 20 RO1'den 3'e Durum
M 21 558 3103 0 160 1 22 160 1 21 Zamanlayict Durumu
M 22 559 3125 0 160 1 23 160 1 22 Sure1

M 23 560 3125 1 160 1 24 160 1 23 Sire2

M 24 561 3125 2 160 1 25 160 1 24 Stre3

M 25 562 3125 3 160 1 26 160 1 25 Sire4

M 26 563 3125 4 160 1 27 160 1 26 Streb

M 27 569 3101 0 160 1 28 160 1 27 Zamanlayici1 Kalan
M 28 571 3101 1 160 1 29 160 1 28 Zamanlayici2 Kalan
M 29 573 3101 2 160 1 30 160 1 29 Zamanlayici3 Kalan
M 30 16 2150 0 160 1 31 160 1 30 PID1 Ayar noktasi
M 31 18 2864 0 160 1 32 160 1 31 PID1 Geribildirim
M 32 20 2167 0 160 1 33 160 1 32 PID1 HataDeger
M 33 22 2166 0 160 1 34 160 1 33 PID1 Cikis

M 34 23 2133 0 160 1 35 160 1 34 PID1 Durum

M 35 32 2150 1 160 1 36 160 1 35 PID2 Ayar noktasl
M 36 34 2864 1 160 1 37 160 1 36 PID2 Geribildirim
M 37 36 2167 1 160 1 38 160 1 37 PID2 HataDeger

M 38 38 2166 1 160 1 39 160 1 38 PID2 Cikis

M 39 39 2133 1 160 1 40 160 1 39 PID2 Durum

M 40 26 N/A N/A 160 1 41 N/A N/A N/A Calisan Motorlar

M 41 27 580 0 160 1 42 160 1 41 PT100 Maks Sicaklik
M 42 28 947 0 160 1 44 160 1 42 En son Hata Kodlari
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Meni PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

M 43 583 790 0 162 1 11 160 1 43 RTC-BataryaDurum

M 44 1686 0 0 164 1 57 160 1 44 Motor Glc

M 45 2120 N/A N/A 164 1 77 160 1 45 Enerji Tasarrufu

M 46 30 327 0 160 1 45 160 1 46 Coklu izleme

P 11 101 20 0 160 1 162 162 1 1 f-min

P 1,2 102 20 1 160 1 163 162 1 2 f-maks

P 1,3 103 130 0 160 1 164 162 1 3 t-hizlan1

P 14 104 134 0 160 1 165 162 1 4 t-yavaslal

P 15 486 N/A N/A 161 1 114 162 1 5 Motor Nom Akim

P 1,6 489 N/A N/A 161 1 115 162 1 6 Motor Nom Speed

P 1,7 490 N/A N/A 161 1 116 162 1 7 Motor PF

P 1,8 487 N/A N/A 161 1 117 162 1 8 Motor Nom Gerilim

P 1,9 488 N/A N/A 161 1 118 162 1 9 Motor Nom Frekans

P 1,10 1685 N/A N/A 164 1 56 162 1 10 LokalUzak @Baslangic

P 1,11 135 408 0 160 1 150 162 1 11 Uzak1 KontrolYeri

P 1,12 1695 N/A N/A 164 1 63 162 1 12 Lokal Kontrol Kaynagi

P 1,13 136 436 0 160 1 152 162 1 13 Local Reference Kaynak

P 1,14 137 437 0 160 1 153 162 1 14 f-RefUzak1 Kaynagi

P 1,15 1679 622 3 164 1 53 162 1 15 Ters Etkin

P 21 222 263 0 160 1 52 163 1 1 Al1 Modu

P 22 175 260 0 160 1 54 163 1 2 Al1 Sinyal Araligi

P 23 176 264 0 160 1 55 163 1 3 Al1T Min

P 24 177 265 0 160 1 56 163 1 4 Al1 Maks

P 25 174 266 0 160 1 57 163 1 5 Al1 t-Filtre

P 26 181 267 0 160 1 62 163 1 6 Al1 Ters gevir

P 27 178 268 0 160 1 63 163 1 7 Al2 JS Histerezis

P 28 179 271 0 160 1 64 163 1 8 Al1 Sleep Limit

P 29 180 272 0 160 1 65 163 1 9 Al1 t-SleepDelay

P 2,10 133 262 0 160 1 66 163 1 10 Al1 JS Offset

P 2,11 223 263 1 160 1 53 163 1 11 Al2 Modu

P 2,12 183 260 1 160 1 58 163 1 12 Al2 Sinyal Araligi

P 213 184 264 1 160 1 59 163 1 13 Al2 Min

P 2,14 185 265 1 160 1 60 163 1 14 Al2 Maks

P 215 182 266 1 160 1 61 163 1 15 Al2 t-Filtre

P 2,16 189 267 1 160 1 67 163 1 16 Al2 Ters cevir

P 217 186 268 1 160 1 68 163 1 17 Al2 Hysterese

P 2,18 187 271 1 160 1 69 163 1 18 Al2 JS Uyku Limiti

P 2,19 188 272 1 160 1 70 163 1 19 Al2 JS t-UykuDelay

P 2,20 134 262 1 160 1 71 163 1 20 Al2 JS Offset

P 221 144 35 1 160 1 50 163 1 21 Al RefMin

P 222 145 34 1 160 1 51 163 1 22 Al RefMaks

P 3.1 143 423 1 160 1 169 164 1 1 Baslat Fonksiyonu1
Secme

P 32 190 414 0 160 1 72 164 1 2 BaslatDurdurCMD1
Kaynak 1

P 3.3 191 414 1 160 1 73 164 1 3 BaslatDurdurCMD2
Kaynak 1

P 34 881 409 0 160 1 200 164 1 4 Termistor Girig
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 3,5 198 421 2 160 1 74 164 1 5 ILERI/GERI Kaynagi

P 3,6 192 402 0 160 1 75 164 1 6 HariciHata Kapali1 Kaynagi

P 3,7 193 402 1 160 1 76 164 1 7 HariciHata Acik1 Kaynagi

P 38 200 400 7 160 1 77 164 1 8 HataReset Kaynagi

P 3,9 194 400 16 160 1 78 164 1 9 CalisEtkin Kaynagi

P 3,10 205 432 0 160 1 79 164 1 10 f-Sabit Segme BO

P 3,11 206 432 1 160 1 80 164 1 11 f-Sabit Se¢cme B1

P 3,12 207 432 2 160 1 81 164 1 12 f-Sabit Secme B2

P 3,13 550 2134 0 160 1 82 164 1 13 PID1 Etkin

P 3,14 553 2134 1 160 1 83 164 1 14 PID2 Etkin

P 3,15 195 435 0 160 1 84 164 1 15 t-hizlan/yavasla Se¢me BO

P 3,16 201 400 5 160 1 85 164 1 16 RampaDondurma Kaynagi

P 3,17 215 402 5 160 1 86 164 1 17 Parametrekoruma Kaynagi

P 3,18 203 421 4 160 1 87 164 1 18 MotorPot YUKARI Kaynagi

P 3,19 204 421 5 160 1 88 164 1 19 MotorPot ASAGI Kaynagi

P 3,20 216 405 0 160 1 89 164 1 20 Reset MotorPot

P 3,21 196 406 0 160 1 90 164 1 21 UzakKontrol Kaynagi

P 3,22 197 406 1 160 1 91 164 1 22 Lokal Kontrol Kaynagi

P 3,23 209 407 0 160 1 92 164 1 23 Uzak Se¢cme BO

P 3,24 217 403 0 160 1 93 164 1 24 ParametreSet Secme B0

P 3,25 218 0 0 160 1 94 164 1 25 Baypas Baslat

P 3,26 202 402 4 160 1 95 164 1 26 DC-Fren Etkin Kaynagi

P 3,27 219 402 2 160 1 96 164 1 27 DumanModu Kaynagi

P 3,28 220 402 3 160 1 97 164 1 28 Yangin Modu

P 3,29 221 638 0 160 1 98 164 1 29 étesleme Modu Ref 1/2

ec

P 3,30 351 410 0 160 1 929 164 1 30 EIOD1 Ayar Noktas? Segme

P 3,31 352 410 1 160 1 100 164 1 31 EIODZ Ayar Noktasi Secme

P 3,32 199 400 8 160 1 101 164 1 32 Jog Kaynagi

P 3,33 224 3104 0 160 1 102 164 1 33 Zamanlayici1
BaslatKaynagi

P 3,34 225 3104 1 160 1 103 164 1 34 Zamanlayici2
BaslatKaynagi

P 3,35 226 3104 2 160 1 104 164 1 35 Zamanlayici3
BaslatKaynagi

P 3,36 208 415 0 160 1 105 164 1 36 Al Ref Segme B 0

P 3,37 210 1910 0 160 1 106 164 1 37 Motor1 KilittemeKaynagi

P 3,38 211 1910 1 160 1 107 164 1 38 Motor2 KilitlemeKaynagi

P 3,39 212 1910 2 160 1 108 164 1 39 Motor3 KilitlemeKaynagi

P 3,40 213 1910 3 160 1 109 164 1 40 Motor4 KilitlemeKaynagi

P 3,41 214 1910 4 160 1 110 164 1 41 Motor5 KilitlemeKaynagi

P 3,42 747 400 3 160 1 111 164 1 42 Acil Stop

P 3,43 1246 1804 0 160 1 113 164 1 43 Motor Baypas Asiri YUkIu

P 3,44 2119 N/A N/A 164 1 76 164 1 44 YanginModu Yon(

P 3,45 2206 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Baslat Fonksiyonu?2
Secme

P 3,46 2207 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A BaslatDurdurCMD1
Kaynak 2
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Meni PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 3,47 2208 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A BaslatDurdurCMD2
Kaynak 2

P 3,48 2293 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A HariciHata Acik2 Kaynagi

P 3,49 2294 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A HariciHata Kapali2 Kaynagi

P 3,50 2295 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A HariciHata Agik3 Kaynagi

P 3,51 2296 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A HariciHata Kapali3 Kaynagi

P 3,52 2297 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Harici Hata1 Metni

P 3,53 2298 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Harici Hata2 Metni

P 3,54 2299 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Harici Hata3 Metni

P 3,55 2312 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A ParametreSet Secme B0

P 4.1 227 276 0 160 1 114 165 1 1 AO1 Modu

P 4,2 146 460 0 160 1 116 165 1 2 AO1 Fonksiyonu

P 43 149 279 0 160 1 117 165 1 3 AO1 Min

P 4,4 147 277 0 160 1 118 165 1 4 AO1 t-Filtre

P 4,5 150 274 0 160 1 119 165 1 5 AO1 Olgek

P 4,6 148 278 0 160 1 120 165 1 6 AO1 Ters gevir

P 4,7 173 275 0 160 1 121 165 1 7 AO1 Ofset

P 4.8 228 276 1 160 1 115 165 1 8 AO2 Modu

P 4,9 229 460 1 160 1 122 165 1 9 AO2 Fonksiyonu

P 4,10 232 279 1 160 1 123 165 1 10 AO2 Min

P 4,11 230 277 1 160 1 124 165 1 11 AO2 t-Filtre

P 4,12 233 274 1 160 1 125 165 1 12 AO2 Olcek

P 4,13 231 278 1 160 1 126 165 1 13 AO2 Ters gevir

P 4,14 234 275 1 160 1 127 165 1 14 AO2 Ofset

P 51 151 461 0 160 1 128 166 1 1 DO1 Fonksiyonu

P 5.2 152 451 0 160 1 129 166 1 2 RO1 Fonksiyonu

P 53 153 451 1 160 1 130 166 1 3 RO2 Fonksiyonu

P 54 538 451 2 160 1 131 166 1 4 RO3 Fonksiyonu

P 55 154 1201 0 160 1 132 166 1 5 f-CikisSeviye1 Kontrol

P 5,6 155 1101 0 160 1 133 166 1 6 f-CikisSeviyel

P 57 157 1201 1 160 1 134 166 1 7 f-CikisSeviye2 Kontrol

P 5,8 158 1101 1 160 1 135 166 1 8 f-CikisSeviye2

P 59 159 1202 0 160 1 136 166 1 9 M-CikisSeviyeKontrol

P 5,10 160 1102 0 160 1 137 166 1 10 M-CikisSeviye

P 511 161 1200 0 160 1 138 166 1 11 f-Ref CikisKontrol

P 512 162 1100 0 160 1 139 166 1 12 f-Ref Seviye

P 5,13 163 2205 1 160 1 140 166 1 13 HariciFren KAPALI
Gecikme

P 5,14 164 2205 0 160 1 141 166 1 14 HariciFren ACIK Gecikme

P 5,156 165 1222 1 160 1 142 166 1 15 SicaklikSeviyeKontrol

P 5,16 166 822 0 160 1 143 166 1 16 Sogutucu Sicakligi

P 517 167 1203 0 160 1 144 166 1 17 P-CikisSeviyeKontrol

P 5,18 168 1103 0 160 1 145 166 1 18 P-CikisSeviye

P 5,19 170 1504 0 160 1 146 166 1 19 Al Denetim Se¢me BO

P 5,20 171 1204 0 160 1 147 166 1 20 Al Seviye1 Kontrol

P 5,21 172 1404 0 160 1 148 166 1 21 Al DenetimliDeger

P 5,22 1346 2860 0 161 1 6 166 1 22 PID1 Denetim
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Meni PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 5,23 1347 2861 0 161 1 7 166 1 23 PID1 DenetimMaks

P 5,24 1349 2862 0 161 1 8 166 1 24 PID1 DenetimMin

P 5,25 1351 2863 0 161 1 9 166 1 25 PID1 t-Gecikme Denetim

P 5,26 1408 2860 1 161 1 59 166 1 26 PID2 Denetim

P 5,27 1409 2861 1 161 1 60 166 1 27 PID2 DenetimMaks

P 5,28 1411 2862 1 161 1 61 166 1 28 PID2 DenetimMin

P 5,29 1413 2863 1 161 1 62 166 1 29 PID2 t-Gecikme Denetim

P 5,30 2112 N/A N/A 164 1 69 166 1 30 RO1 Anahtar-Ag
Gecikmesi

P 5,31 2113 N/A N/A 164 1 70 166 1 31 RO1 Anahtar-Kapat
Gecikmesi

P 5,32 2114 N/A N/A 164 1 71 166 1 32 RO2 Anahtar-Ac
Gecikmesi

P 5,33 2115 N/A N/A 164 1 72 166 1 33 RO2 Anahtar-Kapat
Gecikmesi

P 5,34 2116 N/A N/A 164 1 73 166 1 34 RO3 Anahtar-Ac
Gecikmesi

P 5,35 2117 N/A N/A 164 1 74 166 1 35 RO3 Anahtar-Kapat
Gecikmesi

P 5,36 2118 N/A N/A 164 1 75 166 1 36 RO 3 Lojik

P 5,37 2189 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A I-CikisKontrol1

P 5,38 2190 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A I-CikisSeviye1

P 5,39 2191 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A I-CikisKontrol2

P 5,40 2192 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A I-CikisSeviye2

P 5,41 2193 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Al Denetim2 Secmel BO

P 5,42 2194 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Al Seviye2 Kontrol

P 5,43 2195 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Al1 Seviye 2

P 5,44 2196 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A I-Cikis1 Kontrol Histerezis

P 5,45 2197 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A I-Cikis2 Kontrol Histerezis

P 5,46 2198 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Al1 Kontrol1 Histerezis

P 5,47 2199 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Al1 Kontrol2 Histerezis

P 5,48 2200 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A f-CikisSeviye1 Kontrol
Histerezis

P 5,49 2201 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A f-CikisSeviye2 Kontrol
Histerezis

P 5,50 2202 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A M-CikisSeviye Kontrol
Histerezis

P 5,51 2203 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A f-Ref Kontrol Histerezis

P 5,52 2204 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A SicaklikSeviye Kontrol
Histerezis

P 5,53 2205 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A P-CikisSeviye Kontrol
Histerezis

P 6,1 751 2002 0 162 1 84 167 1 1 Lojik Fonksiyon Secimi

P 62 752 2000 0 162 1 85 167 1 2 Lojik Giris 1

P 6,3 753 2001 0 162 1 86 167 1 3 Lojik Giris 2

P 71 138 408 1 160 1 151 168 1 1 Uzak2 KontrolYeri

P 72 139 437 1 160 1 154 168 1 2 f-RefUzak2 Kaynagi

P 73 141 1 8 160 1 155 161 1 12 f-RefTusTakimi

P 7.4 116 621 1 160 1 156 168 1 4 Tus Takimi Yonu

P 75 114 622 1 160 1 157 168 1 5 Tus Takimi Durdur

P 7.6 17 1 9 160 1 159 168 1 6 f-Ref Jog
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Meni PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 77 156 111 4 160 1 160 168 1 7 t-hizlanMotorPot

P 7.8 169 423 2 160 1 161 168 1 8 MotorPot Reset Modu

P 79 252 620 0 160 1 167 168 1 9 Baslat Modu

P 7,10 253 620 1 160 1 168 168 1 10 Durdur Modu

P 7,11 247 117 0 160 1 166 168 1 1 t-SRampa’l

P 712 248 117 1 160 1 172 168 1 12 t-SRampa2

P 7,13 249 130 1 160 1 170 168 1 13 t-hizlan2

P 714 250 134 1 160 1 171 168 1 14 t-yavasla2

P 7,15 256 41 0 160 1 173 168 1 15 f-Atlama1 Min

P 7,16 257 42 0 160 1 174 168 1 16 f-Atlamal Maks

P 717 258 41 1 160 1 175 168 1 17 f-Atlama2 Min

P 7,18 259 42 1 160 1 176 168 1 18 f-Atlama2 Maks

P 7,19 260 41 2 160 1 177 168 1 19 f-Atlama3 Min

P 7,20 261 42 2 160 1 178 168 1 20 f-Atlama3 Maks

P 721 264 43 0 160 1 179 168 1 21 Aralik Atla Rampa Faktoru

P 7,22 267 639 0 160 1 180 168 1 22 Guc Kaybi Fonksiyonu

P 7,23 268 151 0 160 1 181 168 1 23 t-GUgKaybi

P 724 2122 N/A N/A 164 1 78 168 1 24 Para Birimi

P 7,25 2123 N/A N/A 164 1 79 168 1 25 Enerji Maliyeti

P 7,26 2124 N/A N/A 164 1 80 168 1 26 Veri Tipi

P 7,27 2125 N/A N/A 164 1 81 168 1 27 Enerji Tasarrufu Reset

P 81 287 255 0 161 1 81 168 1 28 Motor Kontrol Modu

P 82 107 281 0 161 1 120 168 1 29 [-AkimLimiti

P 83 109 60 0 161 1 82 168 1 30 V/f-Optimizasyon

P 84 108 61 0 161 1 74 168 1 31 V/f-Karakteristik

P 85 289 23 0 161 1 75 168 1 32 f-Vmaks

P 86 290 24 0 161 1 76 168 1 33 V-maks

P 87 291 23 1 161 1 77 168 1 34 f-MidV/f

P 88 292 24 1 161 1 78 168 1 35 V-MidV/f

P 89 293 27 0 161 1 79 168 1 36 V-Yikseltme

P 8,10 288 390 0 161 1 80 168 1 37 Anahtarlama Frekansi

P 811 1665 341 0 164 1 22 168 1 38 Sine Filtre Modu

P 812 294 626 3 161 1 83 168 1 39 Asiri Gerilim Kontrol

P 8,13 298 2901 0 161 1 84 168 1 40 DroopDegeri

P 8,14 299 340 0 161 1 85 168 1 41 Motor Tanimlama

P 815 1574 20 7 163 1 193 168 1 42 f-maksGERiI

P 816 1576 20 6 163 1 194 168 1 43 f-maksILERI

P 8,17 1585 140 0 163 1 199 168 1 44 t-FiltreRampaCikis

P 8,18 1591 2406 1 163 1 203 168 1 45 t-FilterSpeedHata

P 8,19 1592 2405 0 163 1 204 168 1 46 MSC Baslat
@DevirSayisiHata

P 8,20 1593 2400 0 163 1 205 168 1 47 MSC Kp

P 821 1594 2401 0 163 1 206 168 1 48 MSCTi

P 8,22 1595 2400 3 163 1 207 168 1 49 MSC (f>f-UMax) Kp

P 823 1596 2400 1 163 1 208 168 1 50 MSC (f<f0) Kp

P 8,24 1597 2403 0 163 1 209 168 1 51 MSC f0

P 825 1598 2403 1 163 1 210 168 1 52 MSC f1
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 8,26 1599 2410 0 163 1 211 168 1 53 MSC (M<MO) Kp

P 8,27 1600 2404 0 163 1 212 168 1 54 MSC MO

P 8,28 1601 2406 0 163 1 213 168 1 55 MSC Kp t-Filtre

P 8,29 1602 30 1 163 1 214 168 1 56 M-Maks Motor

P 8,30 1603 31 1 163 1 215 168 1 57 M-Maks Jeneratif

P 831 1604 36 1 163 1 216 168 1 58 Maks Tork ILERI

P 8,32 1605 37 1 163 1 217 168 1 59 Maks Tork GERI

P 833 1607 282 0 163 1 219 168 1 60 P-Maks Motor

P 834 1608 282 1 163 1 220 168 1 61 P-Maks Jeneratif

P 835 1611 2420 0 163 1 223 168 1 62 t-HizlanKomp

P 8,36 1612 2421 0 163 1 224 168 1 63 t-FiltreHizlanKomp

P 8,37 1620 254 0 163 1 232 168 1 64 Aki

P 8,38 1621 223 1 163 1 233 168 1 65 Miknatislanma Akimi
@Durma

P 839 1622 132 0 163 1 234 168 1 66 t-hizlanMYlkselme

P 8,40 1623 105 0 163 1 235 168 1 67 t-Uyarma

P 8,41 1624 118 2 163 1 236 168 1 68 t-Baslat Gecikme@n=0

P 8,42 1625 118 3 163 1 237 168 1 69 t-Durdur Gecikme@n=0

P 8,43 1630 2902 0 163 1 241 168 1 70 t-FiltreDroop

P 8,44 1631 420 4 163 1 242 168 1 71 M-Baslat Kaynagi

P 8,45 1632 2 3 163 1 243 168 1 72 M-Baslat Hafizasi

P 846 1633 36 0 163 1 244 168 1 73 M-BaslatiLERI

P 8,47 1634 37 0 163 1 245 168 1 74 M-BaslatGERI

P 8,48 1635 506 0 163 1 246 168 1 75 M-Baslat RelCikis

P 8,49 1667 133 0 164 1 21 168 1 76 t-Baslangi¢Torku

P 8,50 771 N/A N/A 162 1 123 168 1 77 Motor Stator Direnci

P 8,51 772 N/A N/A 162 1 124 168 1 78 Motor Rotor Direnci

P 8,52 773 N/A N/A 162 1 125 168 1 79 Motor Kacak Enduktansi

P 8,53 774 N/A N/A 162 1 126 168 1 80 Motor Karsilikli Endiktansi

P 8,54 775 223 0 162 1 127 168 1 81 Miknatislanma Akimi
@M=0

P 91 306 840 29520 160 1 182 169 1 1 Aksiyon@4-20mA Hatasi

P 9.2 331 1 7 160 1 183 169 1 2 f-Ref@4-20mAHata

P 9.3 307 840 36864 160 1 197 169 1 3 Harici Hata1 Kaynagi

P 94 332 840 12592 160 1 198 169 1 4 Aksiyon@Faz Kaybi

P 9,5 330 840 12576 160 1 202 169 1 5 Aksiyon@Sebekede
Dusuk Gerilim

P 9,6 308 840 13080 160 1 199 169 1 6 Aksiyon@Cikista Faz Kaybi

P 97 309 840 9008 160 1 203 169 1 7 Aksiyon@Toprak Hatasi
U-V-W

P 9,8 310 840 17168 160 1 192 169 1 8 Aksiyon@Motorda Asir
Sicaklik

P 99 311 1012 0 160 1 193 169 1 9 Imaks (f-Ref=0) Seviye

P 9,10 312 1011 0 160 1 194 169 1 10 t63-MotorZamanSabiti

P 911 313 840 28963 160 1 184 169 1 1 Aksiyon@Motor durdu

P 912 314 1010 0 160 1 185 169 1 12 [-DurmaSeviyesi

P 9,13 315 1010 1 160 1 186 169 1 13 Durma t-Limiti

P 914 316 1010 2 160 1 187 169 1 14 f-DurmaSeviye
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Meni PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 9,15 317 840 28979 160 1 188 169 1 15 Aksiyon@Motorda yetersiz
yuk

P 9,16 318 1013 0 160 1 189 169 1 16 M-Min (f>f-Vmaks) Limiti

P 9,17 319 1013 1 160 1 190 169 1 17 M-Min (f-Ref=0) Limiti

P 9,18 320 1011 1 160 1 191 169 1 18 Yetersiz Yuk t-Limiti

P 919 333 840 28978 160 1 201 169 1 19 Aksiyon@Motor termistor
hatasi

P 9,20 750 861 0 162 1 83 169 1 20 Hat Baslatma Kilidini Coz

P 921 334 840 29953 160 1 195 169 1 21 Aksiyon@Network
Haberlesme Hatasi

P 922 335 840 35088 160 1 196 169 1 22 Aksiyon@Opsiyon Karti
Baglanti Hatasi

P 9,23 1564 840 16912 163 1 188 169 1 23 Aksiyon@Cihazda Dusuk
Sicaklik

P 9,24 321 846 0 160 1 206 169 1 24 AR Bekleme Suresi

P 9,25 322 846 1 160 1 207 169 1 25 AR iz Suresi

P 9,26 323 847 0 160 1 208 169 1 26 AR Baslama Fonksiyonu

P 9,27 324 845 12832 160 1 209 169 1 27 Cihazda Dusuk Gerilim
Girisimleri

P 9,28 325 845 12816 160 1 210 169 1 28 Cihazda Asiri Gerilim
Girisimleri

P 9,29 326 845 8736 160 1 211 169 1 29 Asirt akim Girisimleri

P 9,30 327 845 29520 160 1 212 169 1 30 4-20mA Hatas! Girisimleri

P 9,31 329 845 28978 160 1 213 169 1 31 Motor termistor hatasi
Girisimleri

P 9,32 328 845 36864 160 1 214 169 1 32 Harici Hata Girisimleri

P 9,33 336 845 28978 160 1 215 169 1 33 Motorda yetersiz yik
Girisimleri

P 934 955 840 35344 160 1 204 169 1 34 Aksiyon@Gergek Zaman
Saati Hatasi

P 9,35 337 840 29536 160 1 205 169 1 35 Aksiyon@PT100 Hatasi

P 9,36 1256 840 35345 163 1 127 169 1 36 Aksiyon@Pili degistirin

P 9,37 1257 840 28688 163 1 128 169 1 37 Aksiyon@Cihaz Fanini
Degistirin

P 9,38 1678 N/A N/A 163 1 187 169 1 38 Aksiyon@IP cakismasi

P 9,39 2126 N/A N/A 164 1 82 169 1 39 Soguk Hava Modu

P 9,40 2127 N/A N/A 164 1 83 169 1 40 V-Soguk Hava

P 9,41 2128 N/A N/A 164 1 84 169 1 41 Soguk Hava Zaman Asimi

P 9,42 2129 N/A N/A 164 1 85 169 1 42 Soguk Hava Parola

P 9,43 2130 N/A N/A 164 1 86 169 1 43 Aksiyon@Cihazda Dusuk
Sicaklik

P 9,44 2158 N/A N/A 164 1 113 169 1 44 ToprakHatas! Limiti

P 9,45 2157 N/A N/A 164 1 112 169 1 45 Aksiyon@Tus takimi
Hatasi

P 9,46 2159 N/A N/A 164 1 114 169 1 46 On Isitma Modu

P 947 2160  N/A N/A 164 1 115 169 1 47 T-Onlsitma Kaynagi

P 9,48 2161 N/A N/A 164 1 116 169 1 48 T-Onlsitma Baslat

P 9,49 2162 N/A N/A 164 1 17 169 1 49 T-Onlsitma Durdur

P 9,50 2163 N/A N/A 164 1 118 169 1 50 On Isitma Cikis Gerilimi

P 101 1294 2100 0 160 1 216 170 1 1 PID1 Kp

P 10,2 1295 2101 0 160 1 217 170 1 2 PID1 Ti
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 10,3 1296 2102 0 160 1 218 170 1 3 PID1 Kd

P 104 1297 2870 0 160 1 219 170 1 4 PID1 ProsesBirimi

P 10,5 1298 2871 0 160 1 221 170 1 5 PID1 ProsesBirimiMin

P 10,6 1300 2872 0 160 1 222 170 1 6 PID1 ProsesBirimiMaks

P 10,7 1302 2873 0 160 1 220 170 1 7 PID1 Ondaliklar

P 108 1303 2850 0 160 1 223 170 1 8 PID1 Delta Ters Cevirme

P 10,9 1304 2851 0 160 1 224 170 1 9 PID1 OliiBant

P 10,170 1306 2852 0 160 1 225 170 1 10 PID1 t-Gecikme OliBant

P 10,11 1307 2170 0 160 1 226 170 1 11 PID1 Ayar Noktasi 1
TusTakimi

P 10,12 1309 2179 0 160 1 227 170 1 12 PID1 Ayar Noktasi 2
TusTakimi

P 10,13 1311 2151 0 160 1 228 170 1 13 PID1 t-hizlan

P 10,14 1312 2110 0 160 1 229 170 1 14 PID1 Ayar Noktasi 1
Kaynak

P 10,15 1313 2168 0 160 1 230 170 1 15 PID1 Ayar Noktasi 1 Min

P 10,16 1314 2169 0 160 1 231 170 1 16 PID1 Ayar Noktasi 1 Maks

P 10,177 1315 2136 0 160 1 232 170 1 17 PID1 Ayar noktasi 1 Uyku

P 10,18 1316 2137 0 160 1 233 170 1 18 PID1 Ayar noktasi 1 f-Uyku

P 10,19 1317 2138 0 160 1 234 170 1 19 PID1 Ayar noktasi 1
t-UykuGecikmesi

P 10,20 1318 2139 0 160 1 235 170 1 20 PID1 Ayar noktasi 1
UyanmaSeviyesi

P 10,21 1320 2154 0 160 1 236 170 1 21 PID1 Ayar noktasi 1
Yukseltme

P 10,22 1321 2116 0 160 1 237 170 1 22 PID1 Ayar Noktasi 2
Kaynak

P 10,23 1322 2177 0 160 1 238 170 1 23 PID1 Ayar Noktas? 2 Min

P 10,24 1323 2178 0 160 1 239 170 1 24 PID1 Ayar Noktas? 2 Max

P 10,25 1324 2140 0 160 1 240 170 1 25 PID1 Ayar noktasi 2 Uyku

P 10,26 1325 2141 0 160 1 241 170 1 26 PID1 Ayar noktasi 2 f-Uyku

P 10,27 1326 2142 0 160 1 242 170 1 27 PID1 Ayar noktasi 2
t-UykuGecikmesi

P 10,28 1327 2143 0 160 1 243 170 1 28 PID1 Ayar noktasi 2
UyanmaSeviyesi

P 10,29 1329 2157 0 160 1 244 170 1 29 PID1 Ayar noktasi 2
Yukseltme

P 10,30 1330 2171 0 160 1 245 170 1 30 PID1 Geribildirim Fonk

P 10,31 1331 2153 0 160 1 246 170 1 31 PID1 Geribildirim Kazang

P 10,32 1332 2112 0 160 1 247 170 1 32 PID1 Geribildirim 1 Kaynak

P 10,33 1333 2172 0 160 1 248 170 1 33 PID1 Geribildirim 1 Min

P 10,34 1334 2173 0 160 1 249 170 1 34 PID1 Geribildirim 1 Maks

P 10,35 1335 2117 0 160 1 250 170 1 35 PID1 Geribildirim 2 Kaynak

P 10,36 1336 2181 0 160 1 251 170 1 36 PID1 Geribildirim 2 Min

P 10,37 1337 2182 0 160 1 252 170 1 37 PID1 Geribildirim 2 Max

P 10,38 1338 2800 0 160 1 253 170 1 38 PID1 ileri Besleme Fonk

P 10,39 1339 2801 0 160 1 254 170 1 39 PID1 lleri Besleme Kazang

P 10,40 1340 2810 0 160 1 255 170 1 40 PID1 ileri Besleme 1
Kaynak

P 10,41 1341 2811 0 161 1 1 170 1 41 PID1 ileri Besleme 1 Min

P 10,42 1342 2812 0 161 1 2 170 1 42 PID1 ileri Besleme 1 Maks

DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015 www.eaton.com 155



Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 10,43 1343 2815 0 161 1 3 170 1 43 PID1 lleri Besleme 2
Kaynak

P 10,44 1344 2816 0 161 1 4 170 1 44 PID1 ileri Besleme 2 Min

P 10,45 1345 2817 0 161 1 5 170 1 45 PID1 ileri Besleme 2 Maks

P 10,46 1352 2830 0 161 1 10 170 1 46 PID1 Ayar Noktasi 1 Komp

P 10,47 1353 2831 0 161 1 11 170 1 47 PID1 Ayar Noktasi 1
KompMaks

P 10,48 1354 2835 0 161 1 12 170 1 48 PID1 Ayar Noktasi 2 Komp

P 10,49 1355 2836 0 161 1 13 170 1 49 PID1 Ayar Noktasi 2
KompMaks

P 111 1356 2100 1 161 1 14 171 1 1 PID2 Kp

P 11,2 1357 2101 1 161 1 15 171 1 2 PID2 Ti

P 11,3 1358 2102 1 161 1 16 171 1 3 PID2 Kd

P 11,4 1359 2870 1 161 1 17 171 1 4 PID2 ProsesBirimi

P 11,6 1360 2871 1 161 1 19 171 1 5 PID2 ProsesBirimiMin

P 11,6 1362 2872 1 161 1 20 171 1 6 PID2 ProsesBirimiMaks

P 11,7 1364 2873 1 161 1 18 171 1 7 PID2 Ondaliklar

P 11,8 1365 2850 1 161 1 21 171 1 8 PID2 Delta Ters Cevirme

P 11,9 1366 2851 1 161 1 22 171 1 9 PID2 OliiBant

P 11,10 1368 2852 1 161 1 23 171 1 10 PID2 t-Gecikme OliBant

P 11,11 1369 2170 1 161 1 24 171 1 11 PID2 Ayar Noktasi 1
TusTakimi

P 11,12 1371 2179 1 161 1 25 171 1 12 PID2 Ayar Noktasi 2
TusTakimi

P 11,13 1373 2151 1 161 1 26 171 1 13 PID2 t-hizlan

P 11,14 1374 2110 1 161 1 27 171 14 PID2 Ayar Noktasi 1
Kaynak

P 11,15 1375 2168 1 161 1 28 171 1 15 PID2 Ayar Noktasi 1 Min

P 11,16 1376 2169 1 161 1 29 171 1 16 PID2 Ayar Noktasl 1 Maks

P 11,17 1377 2136 1 161 1 30 171 1 17 PID2 Ayar noktasi 1 Uyku

P 11,18 1378 2137 1 161 1 31 171 1 18 PID2 Ayar noktasi 1 f-Uyku

P 11,19 1379 2138 1 161 1 32 171 1 19 PID2 Ayar noktasi 1
t-UykuGecikmesi

P 11,20 1380 2139 1 161 1 33 171 1 20 PID2 Ayar noktasi 1
UyanmaSeviyesi

P 11,21 1382 2154 1 161 1 34 171 1 21 PID2 Ayar noktasi 1
Yikseltme

P 11,22 1383 2116 1 161 1 35 171 1 22 PID2 Ayar Noktasi 2
Kaynak

P 11,23 1384 2177 1 161 1 36 171 1 23 PID2 Ayar Noktasi 2 Min

P 11,24 1385 2178 1 161 1 37 171 1 24 PID2 Ayar Noktasl 2 Maks

P 11,256 1386 2140 1 161 1 38 171 1 25 PID2 Ayar noktasi 2 Uyku

P 11,26 1387 2141 1 161 1 39 171 1 26 PID2 Ayar noktasi 2 f-Uyku

P 11,27 1388 2142 1 161 1 40 171 1 27 PID2 Ayar noktasi 2
t-UykuGecikmesi

P 11,28 1389 2143 1 161 1 41 171 1 28 PID2 Ayar noktasi 2
UyanmaSeviyesi

P 11,29 1391 2157 1 161 1 42 171 1 29 PID2 Ayar noktasi 2
Yikseltme

P 11,30 1392 2171 1 161 1 43 171 1 30 PID2 Geribildirim Fonk

P 11,31 1393 2153 1 161 1 44 171 1 31 PID2 Geribildirim Kazang
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Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 11,32 1394 2112 1 161 1 45 171 1 32 PID2 Geribildirim 1 Kaynak

P 11,33 1395 2172 1 161 1 46 171 1 33 PID2 Geribildirim 1 Min

P 11,34 1396 2173 1 161 1 47 171 1 34 PID2 Geribildirim 1 Maks

P 11,35 1397 2117 1 161 1 48 171 1 35 PID2 Geribildirim 2 Kaynak

P 11,36 1398 2181 1 161 1 49 171 1 36 PID2 Geribildirim 2 Min

P 11,37 1399 2182 1 161 1 50 171 1 37 PID2 Geribildirim 2 Max

P 11,38 1400 2800 1 161 1 51 171 1 38 PID2 ileri Besleme Fonk

P 11,39 1401 2801 1 161 1 b2 171 1 39 PID2 ileri Besleme Kazang

P 11,40 1402 2810 1 161 1 53 171 1 40 PID2 ileri Besleme 1
Kaynak

P 11,41 1403 2811 1 161 1 54 171 1 41 PID2 ileri Besleme 1 Min

P 11,42 1404 2812 1 161 1 55 171 1 42 PID2 ileri Besleme 1 Maks

P 11,43 1405 2815 1 161 1 56 171 1 43 PID2 ileri Besleme 2
Kaynak

P 11,44 1406 2816 1 161 1 57 171 1 44 PID2 ileri Besleme 2 Min

P 11,45 1407 2817 1 161 1 58 171 1 45 PID2 ileri Besleme 2 Maks

P 11,46 1414 2830 1 161 1 63 171 1 46 PID2 Ayar Noktasi 1 Komp

P 11,47 1415 2831 1 161 1 64 171 1 47 PID2 Ayar Noktasi 1
KompMaks

P 11,48 1416 2835 1 161 1 65 171 1 48 PID2 Ayar Noktasi 2 Komp

P 11,49 1417 2836 1 161 1 66 171 1 49 PID2 Ayar Noktasi 2
KompMaks

P 121 105 5 1 161 1 67 172 1 1 f-Sabit1

P 12,2 106 5 2 161 1 68 172 1 2 f-Sabit2

P 12,3 118 5 3 161 1 69 172 1 3 f-Sabit3

P 12,4 119 5 4 161 1 70 172 1 4 f-Sabit4

P 12,5 120 5 5 161 1 71 172 1 5 f-Sabitb

P 12,6 121 5 6 161 1 72 172 1 6 f-Sabit6

P 12,7 122 5 7 161 1 73 172 1 7 f-Sabit7

P 131 295 53 0 161 1 86 173 1 1 M-Maks

P 132 303 420 2 161 1 89 173 1 2 M-Ref Kaynagi

P 133 782 2 2 162 1 138 161 1 11 M-Ref TusTakimi

P 134 304 50 1 161 1 90 173 1 4 M-RefMaks

P 13,5 305 50 0 161 1 91 173 1 5 M-RefMin

P 13,6 1666 N/A N/A 164 1 23 173 1 6 MSC Sinirlayict Modu

P 137 1636 3401 0 163 1 247 173 1 7 Tork'danHiza ILERI

P 138 1637 3401 1 163 1 248 173 1 8 Tork'danHiza GERI

P 139 1638 3401 2 163 1 249 173 1 9 TorkModuKAPALI ILERI

P 13,10 1639 3401 3 163 1 250 173 1 10 TorkModuKAPALI GERI

P 13,11 1640 140 1 163 1 251 173 1 11 Tork Referansi t-Filtre

P 13,12 1606 N/A N/A 163 1 218 173 1 12 M-Baslat Rel

P 8,49 1667 133 0 164 1 21 168 1 76 t-Baslangi¢Torku

P 13,14 1684 N/A N/A 164 1 55 173 1 14 t-Uyarma @Durma

P 141 254 2227 0 161 1 95 174 1 1 DC-Fren Akimi

P 14,2 263 2222 0 161 1 96 174 1 2 t-DCFren@Baslangic

P 14,3 262 2223 0 161 1 97 174 1 3 f-DCBrake@Durdurma

P 14,4 255 2222 1 161 1 98 174 1 4 t-DCBrake@Durdurma

P 14,5 251 2204 0 161 1 99 174 1 5 Fren Kiyicisi
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 14,6 266 2214 0 161 1 100 174 1 6 Aki Freni

P 14,7 265 2217 0 161 1 101 174 1 7 Aki Freni Akimi

P 151 535 538 0 161 1 102 175 1 1 YanginModu Fonksiyon

P 15,2 536 438 0 161 1 103 175 1 2 f-RefYanginModu
Fonksiyonu

P 15,3 537 28 2 161 1 104 175 1 3 f-MinYanginModu

P 15,4 565 1 5 161 1 105 175 1 4 f-Ref 1 YanginModu

P 15,6 b64 1 6 161 1 106 175 1 5 f-Ref 2 YanginModu

P 15,6 554 1 11 161 1 107 175 1 6 f-Ref Duman Tahliye

P 16,1 577 8402 0 161 1 122 176 1 1 Motor2 Nom Akim

P 16,2 578 8409 0 161 1 123 176 1 2 Motor2 Nom Devir Sayisi

P 16,3 579 8407 0 161 1 124 176 1 3 Motor2 PF

P 16,4 580 8403 0 161 1 125 176 1 4 Motor2 Nom Gerilim

P 16,5 581 8408 0 161 1 126 176 1 5 Motor2 Nom Frekans

P 16,6 1419 8410 0 162 1 128 176 1 6 Motor2 Stator Direnci

P 16,7 1420 8413 0 162 1 129 176 1 7 Motor2 Rotor Direnci

P 16,8 1421 8416 0 162 1 130 176 1 8 Motor2 Kacak Enduktansi

P 16,9 1422 8417 0 162 1 131 176 1 9 Motor2 Karsilikli
Endlktansi

P 16,10 1423 8415 0 162 1 132 176 1 10 Miknatislanma Akimi2
@M=0

P 171 1418 1801 0 163 1 141 177 1 1 Baypas Etkin Kaynagi

P 17,2 544 1802 0 161 1 129 177 1 2 t-Gecikme Baypas

P 17,3 542 1800 1 161 1 130 177 1 3 Oto Baypas

P 17,4 543 1802 1 161 1 131 177 1 4 t-Gecikme OtoBaypas

P 17,5 547 1803 0 161 1 132 177 1 5 Baypas@Asiriakim

P 17,6 546 1803 1 161 1 133 177 1 6 Baypas@IGBT Hata

P 17,7 548 1803 2 161 1 134 177 1 7 Baypas@4-20mA-Hata

P 17,8 545 1803 3 161 1 135 177 1 8 Baypas@Dusukgerilim

P 17,9 549 1803 4 161 1 136 177 1 9 Baypas@Asirigerilim

P 18.1.1.1 2218 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sirlcu 1

P 18.1.1.2 2230 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sirlcu 2

P 18.1.1.3 2242 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surlct 3

P 18.1.1.4 2254 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surlcu 4

P 18.1.1.5 2266 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Slrcl 5

P 18.1.2.1 2219 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Siricu 1

P 18.1.2.2 2231 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcl 2

P 18.1.2.3 2243 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sirlct 3

P 18.1.2.4 2255 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Slrucl 4

P 18.1.2.5 2267 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sirlct 5

P 18.1.3.1 2220 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcl 1

P 18.1.3.2 2232 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surlct 2

P 18.1.3.3 2244 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sirlct 3

P 18.1.3.4 2256 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Slrlcu 4

P 18.1.3.56 2268 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sirlct 5

P 18.2.1.1 2221 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surlcu 1

P 18.2.1.2 2233 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sirlct 2

P 18.2.1.3 2245 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Slrcl 3
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Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Meni PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 18.2.1.4 2257 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdrict 4

P 18.2.1.5 2269 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surtcu b

P 18.2.2.1 2222 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sarici 1

P 18.2.2.2 2234 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcu 2

P 18.2.2.3 2246 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 3

P 18.2.2.4 2258 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcu 4

P 18.2.2.5 2270 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 5

P 18.2.3.1 2223 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sardcl 1

P 18.2.3.2 2235 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 2

P 18.2.3.3 2247 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 3

P 18.2.3.4 2259 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdrict 4

P 18.2.3.5 2271 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Siriict 5

P 18.2.4.1 2224 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surtcu 1

P 18.2.4.2 2236 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 2

P 18.2.4.3 2248 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcu 3

P 18.2.4.4 2260 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 4

P 18.2.4.5 2272 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcu b

P 18.2.5.1 2225 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sarici 1

P 18.2.5.2 2237 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcu 2

P 18.2.5.3 2249 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 3

P 18.2.5.4 2261 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Siriict 4

P 18.2.56.5 2273 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 5

P 18.2.6.1 2226 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sartcl 1

P 18.2.6.2 2238 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 2

P 18.2.6.3 2250 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 3

P 18.2.6.4 2262 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcu 4

P 18.2.6.5 2274 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Siriict 5

P 18.2.7.1 2227 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surtcu 1

P 18.2.7.2 2239 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 2

P 18.2.7.3 2251 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Surdcu 3

P 18.2.7.4 2263 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 4

P 18.2.7.5 2275 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Siriict 5

P 18.2.8.1 2228 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sarici 1

P 18.2.8.2 2240 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 2

P 18.2.8.3 2252 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 3

P 18.2.8.4 2264 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 4

P 18.2.8.5 2276 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sdriict 5

P 18.3.1 2279 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A MPFC Modu

P 18.3.2 2278 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A MPFC SurtculD

P 18.3.3 342 1911 0 161 1 137 178 1 1 Motorlarin Sayisi

P 18.3.4 2284 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A MPFC Duzenleme Kaynagi

P 1835 2285 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Kurtarma Yontemi

P 18.3.6 2286 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A MPFC Reset Kaynagi

P 1837 2311 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A E/lorgpaKurall Degistir
odu

P 18.3.8 343 1922 0 161 1 138 178 1 2 PID Bant Genisligi

P 18.39 2315 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A f-Kademelendirme
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Meni PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 18.3.10 2316 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A f-KademeCikartma

P 18.3.11 344 1923 0 161 1 139 178 1 3 Gecikme Ekle/Cikar

P 18.3.12 350 1909 0 161 1 140 178 1 4 Kilitleme Etkin

P 18.3.13 346 1904 0 161 1 141 178 1 5 Frekans Konv. igerir

P 18.3.14 345 1900 0 161 1 142 178 1 6 OtoDegis Etkin

P 18.3.15 347 1901 0 161 1 143 178 1 7 t-OtoDegis Araligi

P 18.3.16 349 1902 0 161 1 144 178 1 8 OtoDegis f-Limiti

P 18.3.17 348 1903 0 161 1 145 178 1 9 OtoDegis Motorlar

P 18.3.18 2280 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A t-CalismaSuresi Etkin

P 18.3.19 2281 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A t-CalismaSuresi Limiti

P 18.3.20 2283 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A t-CalismaSuresi Reset

P 18.3.21 483 636 0 160 1 47 178 1 10 GecikmeliBaslat Modu

P 18.3.22 484 118 0 160 1 48 178 1 11 GecikmeliBaslat Zaman
Asimi

P 18.3.23 485 118 1 160 1 49 178 1 12 t-GecikmeliBaslat
Kilitleme

P 191 491 3120 0 161 1 146 179 1 1 Stre1 t-Acik

P 192 493 3121 0 161 1 147 179 1 2 Sure1 t-Kapali

P 19,3 517 3122 0 161 1 148 179 1 3 Sire1 Baslatma GUnU

P 19,4 518 3123 0 161 1 149 179 1 4 Sure1 Durus GUnu

P 19,5 519 3124 0 161 1 150 179 1 5 Sire1 Kanal

P 19,6 495 3120 1 161 1 151 179 1 6 Sure2 t-Acik

P 19,7 497 3121 1 161 1 152 179 1 7 Sire2 t-Kapali

P 19,8 520 3122 1 161 1 153 179 1 8 Sure2 Baslatma GUund

P 19,9 521 3123 1 161 1 154 179 1 9 Stre2 Durus GUnu

P 19,10 522 3124 1 161 1 165 179 1 10 Stre2 Kanal

P 19,11 499 3120 2 161 1 156 179 1 11 Sure3 t-Acik

P 19,12 501 3121 2 161 1 157 179 1 12 Stre3 t-Kapali

P 19,13 523 3122 2 161 1 158 179 1 13 Sire3 Baslatma Gunu

P 19,14 524 3123 2 161 1 159 179 1 14 Sitre3 Durus GUnu

P 19,15 525 3124 2 161 1 160 179 1 15 Sire3 Kanal

P 19,16 503 3120 3 161 1 161 179 1 16 Sire4 t-Acik

P 19,17 505 3121 3 161 1 162 179 1 17 Sure4 t-Kapali

P 19,18 526 3122 3 161 1 163 179 1 18 Sire4 Baslatma GUnU

P 19,19 527 3123 3 161 1 164 179 1 19 Sure4 Durus GUnu

P 19,20 528 3124 3 161 1 165 179 1 20 Stre4 Kanal

P 19,21 507 3120 4 161 1 166 179 1 21 Sureb t-Acik

P 19,22 509 3121 4 161 1 167 179 1 22 Sureb t-Kapali

P 19,23 529 3122 4 161 1 168 179 1 23 Sireb Baslatma GUnU

P 19,24 530 3123 4 161 1 169 179 1 24 Streb Durus GUnu

P 19,25 531 3124 4 161 1 170 179 1 25 Streb Kanal

P 19,26 511 3100 0 161 1 171 179 1 26 t-Zamanlayici1

P 19,27 532 3102 0 161 1 172 179 1 27 Zamanlayici1 Kanal

P 19,28 513 3100 1 161 1 173 179 1 28 t-Zamanlayici2

P 19,29 533 3102 1 161 1 174 179 1 29 Zamanlayici2 Kanal

P 19,30 515 3100 2 161 1 175 179 1 30 t-Zamanlayici3

P 19,31 534 3102 2 161 1 176 179 1 31 Zamanlayici3 Kanal

160 DG1 Series VFD MN040010TR—Nisan 2015  www.eaton.com



Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 20.1.1 1556 442 0 163 1 179 180 1 1 Ouput Data1 Kaynak

P 20.1.2 15657 442 1 163 1 180 180 1 2 Ouput Data2 Kaynak

P 20.1.3 1558 442 2 163 1 181 180 1 3 Ouput Data3 Kaynak

P 20.1.4 1559 442 3 163 1 182 180 1 4 Ouput Data4d Kaynak

P 20.1.5 1560 442 4 163 1 183 180 1 5 Ouput Datab Kaynak

P 20.1.6 1561 442 5 163 1 184 180 1 6 Ouput Data6 Kaynak

P 20.1.7 1562 442 6 163 1 185 180 1 7 Ouput Data7 Kaynak

P 20.1.8 1563 442 7 163 1 186 180 1 8 Ouput Data8 Kaynak

P 20.2.1 586 3220 0 161 1 192 181 1 1 RS485 COM Modu

P 2022 587 3221 0 161 1 193 181 1 2 RS485 Adress

P 2023 584 3222 0 161 1 194 181 1 3 RS485 Baudrate

P 2024 585 3224 0 161 1 195 181 1 4 RS485 ParityType

P 2025 588 3225 0 161 1 196 181 1 5 RS485 ProtokolDurumu

P 2026 589 3226 0 161 1 197 181 1 6 RS485 SlaveBusy

P 20.2.7 590 3227 0 161 1 198 181 1 7 RS485 ParityHata

P 2028 591 3228 0 161 1 199 181 1 8 RS485 SlaveHata

P 20.29 592 3229 0 161 1 200 181 1 9 RS485 LastHata
Response

P 20.2.10 593 3290 0 161 1 201 181 1 10 Modbus RTU Haberlesme
Zaman Asimi

P 20.2.11 594 3232 0 161 1 202 181 1 11 TCP Baudrate

P 20.2.12 595 3272 0 161 1 203 181 1 12 BACnet Adres

P 20.2.13 596 N/A N/A 161 1 204 181 1 13 BACNet Olusum Degeri

P 20.2.14 598 3273 0 161 1 205 181 1 14 BACNet Haberlesme
Zaman Asimi BACnet

P 20.2.15 599 3265 0 161 1 206 181 1 15 BACnet ProtokolDurumu

P 20.2.16 600 3274 0 161 1 207 181 1 16 BACnet Hata Kodu

P 20.3.1 1500 3249 0 161 1 208 182 1 TCP IP Addres Modu

P 20.3.2 1507 3246 0 161 1 209 182 1 2 Active IP Address

P 20.3.3 1509 3247 0 161 1 210 182 1 3 TCP Aktif Alt ag Maskesi

P 20.34 1511 3248 0 161 1 211 182 1 4 TCP Aktif Varsayilan Ag
gecidi

P 2035 1513 3242 0 161 1 212 182 1 5 BACnet MAC Adres

P 20.3.6 1501 3243 0 162 1 139 182 1 6 TCP Statik IP Adres

P 20.3.7 1503 3244 0 162 1 140 182 1 7 TCP Statik Alt ag Maskesi

P 20.3.8 1505 3245 0 162 1 141 182 1 8 TCP Statik Varsayilan Ag
gecidi

P 20.39 608 N/A N/A 164 1 54 182 1 9 EIP ProtokolDurumu

P 20.3.10 609 N/A N/A 161 1 213 182 1 10 TCP BaglantiSiniri

P 20.3.11 610 N/A N/A 161 1 214 182 1 1 TCP Cihaz ID

P 20.3.12 611 N/A N/A 161 1 215 182 1 12 TCP Haberlesme Zaman
Asimi

P 20.3.13 612 3235 0 161 1 216 182 1 13 TCP ProtokolDurumu

P 20.3.14 613 3236 0 161 1 217 182 1 14 RS485 SlaveBusy

P 20.3.15 614 3237 0 161 1 218 182 1 15 RS485 ParityHata

P 20.3.16 615 3238 0 161 1 219 182 1 16 TCP SlaveHatasi

P 20.3.17 616 3239 0 161 1 220 182 1 17 RS485 LastHata
Response

P 2041 2139 N/A N/A 164 1 98 N/A N/A N/A Protokol Durumu
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Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

P 2042 2141 N/A N/A 164 1 100 N/A N/A N/A RS485 Baudrate

P 2111 340 323 0 162 1 21 183 1 1 Dil

P 211.2 142 256 0 160 1 46 183 1 2 Uygulama

P 2113 619 976 0 162 1 22 183 1 3 Parametre Ayari

P 211.4 620 302 0 162 1 23 183 1 4 TusTakiminaParametre
Setinden

P 2115 621 302 1 162 1 24 183 1 5 ParametreSetindenTus
Takimina

P 2116 623 305 0 162 1 26 183 1 6 Parametre Karsilastirma

P 2117 624 320 0 162 1 27 183 1 7 Parola

P 2118 625 304 0 162 1 28 183 1 8 Parametre Kilit

P 2119 627 328 0 162 1 30 183 1 9 Coklu izlemeDegisim

P 21.1.10 628 326 0 162 1 31 183 1 10 Varsayilan Sayfa

P 21.1.11 629 330 0 162 1 32 183 1 11 Sistem Zaman Asimi

P 21.1.12 630 324 0 162 1 33 183 1 12 Kontrast Ayarlama

P 21.1.13 631 330 1 162 1 34 183 1 13 Arka Aydinlatma Zamani

P 21.1.14 632 627 0 162 1 35 183 1 14 Fan Kontrol

P 21.1.15 633 362 0 162 1 36 183 1 15 Tus Takimi ACK Zaman
Asimi

P 21.1.16 634 366 0 162 1 37 183 1 16 Tus Takimi Yeniden
Deneme Sayisi

P 2121 640 207 2 161 1 255 184 1 1 Tus Takimi Software
Strimu

P 2122 642 206 0 162 1 1 184 1 2 Sistem SUrdimu

P 2123 644 207 1 162 1 2 184 1 3 Uygulama Software
Surimu

P 21.3.1 646 2206 0 162 1 9 184 1 4 Fren Kiyicisi Durumu

P 2132 647 2200 0 162 1 10 184 1 5 Fren Direnci

P 2133 648 209 0 162 1 8 184 1 6 Seri Numarasi

P 21.4.1 566 3000 0 160 1 21 185 1 1 Zaman Araligi Kontrolu

P 2142 582 3001 0 162 1 12 185 1 2 Gunisig Tasarrufu

P 2143 601 520 1 162 1 13 185 1 3 MWh Metre

P 2144 603 522 0 162 1 14 185 1 4 t-GUnGUcAcik

P 2145 606 521 2 162 1 15 185 1 5 t-SaatGUcAgik

P 2146 604 806 0 162 1 16 185 1 6 MWh@Hata1

P 2147 635 322 3 162 1 17 185 1 7 Reset MWh@Hata

P 2148 636 870 0 162 1 18 185 1 8 t-GUnGUcAcik@Hata

P 2149 637 871 0 162 1 19 185 1 9 t-SaatGUcAcik@Hata

P 21.4.10 639 322 4 162 1 20 185 1 10 Reset-t-GlucAcik@Hata

B 2.1.1 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Opsiyon Karti Durum

B 212 889 550 100 162 1 160 186 1 2 DI1'den 3'e Durum

B 213 888 754 100 162 1 159 186 1 3 DO1'den 3'e Durum

B 214 891 593 100 162 1 162 186 1 4 Thermistor Rezistansi

B 215 887 753 100 162 1 158 186 1 5 Termistor Durum

B 221 241 461 100 162 1 155 186 1 6 DO1 Fonksiyonu

B 222 242 461 101 162 1 156 186 1 7 DO2 Fonksiyonu

B 223 243 461 102 162 1 157 186 1 8 DO3 Fonksiyonu

B 224 890 343 100 162 1 161 186 1 9 Termistor Modu

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Opsiyon Karti Durum
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

B 312 894 560 100 162 1 181 186 1 11 Analog Giris1

B 3.1.3 897 570 100 162 1 184 186 1 12 Analog ¢ikis1

B 314 899 570 101 162 1 186 186 1 13 Analog c¢ikis2

B 3.21 893 263 100 162 1 180 186 1 14 Al1 Modu

B 322 124 260 100 162 1 164 186 1 15 Al1 Sinyal Araligi

B 323 125 264 100 162 1 165 186 1 16 Al1 Min

B 324 126 265 100 162 1 166 186 1 17 Al1 Maks

B 325 123 266 100 162 1 179 186 1 18 Al1 t-Filtre

B 326 127 267 100 162 1 163 186 1 19 Al1 Ters gevir

B 327 896 276 100 162 1 183 186 1 20 AO1 Modu

B 328 235 460 100 162 1 167 186 1 21 AO1 Fonksiyonu

B 329 238 279 100 162 1 168 186 1 22 AO1 Min

B 3.2.10 236 277 100 162 1 169 186 1 23 AO1 t-Filtre

B 3211 239 274 100 162 1 170 186 1 24 AO1 Olcek

B 3.2.12 237 278 100 162 1 171 186 1 25 AO1 Ters gevir

B 3.2.13 240 275 100 162 1 172 186 1 26 AO1 Ofset

B 3.2.14 898 276 101 162 1 185 186 1 27 AO2 Modu

B 3.2.15 269 460 101 162 1 173 186 1 28 AO2 Fonksiyonu

B 3.2.16 270 279 101 162 1 174 186 1 29 AO2 Min

B 3217 271 277 101 162 1 175 186 1 30 AO2 t-Filtre

B 3218 272 274 101 162 1 176 186 1 31 A02 Olgek

B 3219 273 278 101 162 1 177 186 1 32 AO2 Ters gevir

B 3220 274 275 101 162 1 178 186 1 33 AQO2 Ofset

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Opsiyon Karti Durum
B 412 900 455 100 162 1 190 186 1 35 RO1'den 3'e Durum
B 4.21 540 451 100 162 1 187 186 1 36 RO1 Fonksiyonu

B 422 541 451 101 162 1 188 186 1 37 RO2 Fonksiyonu

B 423 551 451 102 162 1 189 186 1 38 RO3 Fonksiyonu

B 2.1.1 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Opsiyon Karti Durum
B 512 905 756 100 162 1 195 186 1 40 PT100 Durum

B 5.1.3 902 584 100 162 1 194 186 1 41 PT100 Sicakhgi

B 521 901 N/A N/A 162 1 191 186 1 42 PT100 Segme

B 522 338 581 100 162 1 192 186 1 43 PT100-0 UyariSeviyesi
B 523 339 582 100 162 1 193 186 1 44 PT100-0 HataSeviyesi
B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Opsiyon Karti Durum
B 6.1.2 908 550 100 162 1 196 186 1 46 DI1'den 3'e Durum
B 6.1.3 1696 550 103 162 1 197 186 1 47 Dl4'den 6'ya Durum
B 2.1.1 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Opsiyon Karti Durum
B 712 2131 N/A N/A 164 1 90 186 1 49 Protokol Durumu

B 7.21 1242 3201 100 163 1 116 186 1 50 RS485 Adress

B 722 1243 3202 100 163 1 117 186 1 51 RS485 Baudrate

B 723 1244 3203 100 163 1 118 186 1 52 Profibus Telgraf

B 724 1245 N/A N/A 163 1 119 186 1 53 isletim Modu

B 2.1.1 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Opsiyon Karti Durum
B 81.2 2132 N/A N/A 164 1 91 N/A N/A N/A Protokol Durumu

B 821 2133 N/A N/A 164 1 92 N/A N/A N/A Node ID (Kimligi)

B 822 2134 N/A N/A 164 1 93 N/A N/A N/A RS485 Baudrate
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Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Menii PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

B 823 2135 N/A N/A 164 1 94 N/A N/A N/A Isletim Modu

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Opsiyon Karti Durum
B 9.1.2 2136 N/A N/A 164 1 95 187 1 2 Protokol Durumu

B 9.21 2137 N/A N/A 164 1 96 187 1 3 DeviceNet MAC Adres
B 922 2138 N/A N/A 164 1 97 187 1 4 RS485 Baudrate

B 923 2187 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A DeviceNet0 10 Poll Tipi
B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Opsiyon Karti Durum
B 11.1.2 915 550 200 162 1 208 187 1 11 DI1'den 3'e Durum
B 1113 914 N/A N/A 162 1 207 187 1 12 DO1'den 3'e Durum
B 11.1.4 917 593 200 162 1 210 187 1 13 Thermistor Rezistansi
B 1115 913 753 200 162 1 206 187 1 14 Termistor Durum

B 11.21 244 461 200 162 1 203 187 1 15 DO1 Fonksiyonu

B 11.22 245 461 201 162 1 204 187 1 16 DO2 Fonksiyonu

B 1123 246 461 202 162 1 205 187 1 17 DO3 Fonksiyonu

B 11.24 916 343 200 162 1 209 187 1 18 Termistor Modu

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Opsiyon Karti Durum
B 12.1.2 920 N/A N/A 162 1 229 187 1 20 Analog Giris1

B 12.1.3 923 N/A N/A 162 1 232 187 1 21 Analog cikis1

B 1214 925 N/A N/A 162 1 234 187 1 22 Analog cikis2

B 1221 919 N/A N/A 162 1 228 187 1 23 Al1 Modu

B 1222 129 260 200 162 1 212 187 1 24 Al1 Sinyal Araligi

B 1223 130 264 200 162 1 213 187 1 25 Al1 Min

B 1224 131 265 200 162 1 214 187 1 26 Al1 Maks

B 1225 128 N/A N/A 162 1 227 187 1 27 Al1 t-Filtre

B 1226 132 N/A N/A 162 1 211 187 1 28 Al1 Ters gevir

B 1227 922 N/A N/A 162 1 231 187 1 29 AO1 Modu

B 1228 275 460 200 162 1 215 187 1 30 AO1 Fonksiyonu

B 1229 276 279 200 162 1 216 187 1 31 AO1 Min

B 12.2.10 277 277 200 162 1 217 187 1 32 AO1 t-Filtre

B 12.2.11 278 274 200 162 1 218 187 1 33 AO1 Olgek

B 12212 279 278 200 162 1 219 187 1 34 AO1 Ters gevir

B 12.2.13 280 275 200 162 1 220 187 1 35 AO1 Ofset

B 12.2.14 924 N/A N/A 162 1 233 187 1 36 AO2 Modu

B 12.2.15 281 460 201 162 1 221 187 1 37 AQO2 Fonksiyonu

B 12.2.16 282 279 201 162 1 222 187 1 38 AO2 Min

B 12.2.17 283 277 201 162 1 223 187 1 39 AO2 t-Filtre

B 12.2.18 284 274 201 162 1 224 187 1 40 AO02 Olcek

B 12.2.19 285 278 201 162 1 225 187 1 41 AO2 Ters gevir

B 12.2.20 286 275 201 162 1 226 187 1 42 AO2 Ofset

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Opsiyon Karti Durum
B 13.1.2 926 455 200 162 1 238 187 1 44 RO1'den 3'e Durum
B 13.2.1 552 451 200 162 1 235 187 1 45 RO1 Fonksiyonu

B 13.2.2 bbb 451 201 162 1 236 187 1 46 RO2 Fonksiyonu

B 13.2.3 556 451 202 162 1 237 187 1 47 RO3 Fonksiyonu

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Opsiyon Karti Durum
B 1412 931 756 200 162 1 243 187 1 49 PT100 Durum

B 14.1.3 928 0 0 162 1 242 187 1 50 PT100 Sicakhgi
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Tablo 188. Parametre Kimlik Listesi, devami

Ek A - Parametre Kimlik Listesi

Meni PROFIBUS

Madde Modbus PROFIBUS PNU Alt EtherNet/ EtherNet/ EtherNet/ DeviceNet DeviceNet DeviceNet

Numarasi  Fihristi PNU Dizin IP Sinifi IP Olusum IP Nitelik  Sinifi Olusum  Nitelik Parametre Tanimi

B 1421 927 0 0 162 1 239 187 1 51 PT100 Segcme

B 1422 937 581 200 162 1 240 187 1 52 PT100-0 UyariSeviyesi

B 1423 938 582 200 162 1 241 187 1 53 PT100-0 HataSeviyesi

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Opsiyon Karti Durum

B 15.1.2 934 550 200 162 1 244 187 1 55 DI1'den 3'e Durum

B 15.1.3 1697 550 203 162 1 245 187 1 56 Dl4'den 6'ya Durum

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Opsiyon Karti Durum

B 16.1.2 2142 N/A N/A 164 1 101 187 1 58 Protokol Durumu

B 16.2.1 1250 3201 200 163 1 120 187 1 59 RS485 Adress

B 16.2.2 1251 3202 200 163 1 121 187 1 60 RS485 Baudrate

B 16.2.3 1252 3203 200 163 1 122 187 1 61 Profibus Telgraf

B 16.2.4 1253 0 0 163 1 123 187 1 62 isletim Modu

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Opsiyon Karti Durum

B 17.1.2 2143 N/A N/A 164 1 102 187 1 64 Protokol Durumu

B 1721 2144 N/A N/A 164 1 103 187 1 65 Node ID (Kimligi)

B 1722 2145 N/A N/A 164 1 104 187 1 66 RS485 Baudrate

B 17.23 2146 N/A N/A 164 1 105 187 1 67 i§letim Modu

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Opsiyon Karti Durum

B 18.1.2 2147 N/A N/A 164 1 106 187 1 69 Protokol Durumu

B 18.2.1 2148 N/A N/A 164 1 107 187 1 70 DeviceNet MAC Adres

B 18.2.2 2149 N/A N/A 164 1 108 187 1 71 RS485 Baudrate

B 18.2.3 2188 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A DeviceNet0 |10 Poll Tipi

01 1 502 0 160 1 1 160 1 1 Cikis Frekansi

0 2 24 1 0 160 1 2 160 1 2 Frekans Referansi

O 3 2 503 0 160 1 3 160 1 3 Motor Devir Sayisi

O 4 3 504 0 160 1 4 160 1 4 Motor Akimi

O 5 4 507 0 160 1 5 160 1 5 Motor Tork

O 6 5 513 1 160 1 6 160 1 6 Motor GUg Rel

o 7 6 501 0 160 1 7 160 1 7 Motor Gerilimi

O 8 7 501 1 160 1 8 160 1 8 DC-Bara Gerilimi

09 8 822 6 160 1 9 160 1 9 Cihaz Sicaklig

O 10 9 822 4 160 1 10 160 1 10 Motor Sicakhgi

o Mn 782 2 2 162 1 138 161 1 11 M-Ref TusTakimi

0 12 141 1 8 160 1 165 161 1 12 f-RefTusTakimi

O 13 1307 2170 0 160 1 226 170 1 11 PID1 Ayar Noktasi 1
TusTakimi

O 14 1309 2179 0 160 1 227 170 1 12 PID1 Ayar Noktasi 2

TusTakimi
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Ek B - Veri Degerleri

Ek B - Veri Degerleri

Veri Cikis Kaynagi (Alt Bilesen — Ana Bilesen)

Fieldbus ana bileseni veri deg@iskenlerini kullanilarak frekans ceviricinin gercek degerlerini okuyabilir.
TUm yazihm uygulamalari verilerini asagidaki sekilde kullanir.

Tablo 189. Veri Cikis Kaynagi (Alt Bilesen — Ana Bilesen)

Verisi Deger Birim Olgek Varsayilan, Asgari, Azami
Cikis Veri1 Kaynagi Cikis Frekansi Hz 0,01 Hz

Cikis Veri2 Kaynagi Motor Devir Sayisi rom 1 rpm

Cikis Veri3 Kaynagi Motor Akimi A 0,1TA

Cikis Verid Kaynagi Motor Tork % 0,10%

Cikis Verib Kaynagi Motor Glg Rel % 0,10%

Cikis Veri6 Kaynagi Motor Gerilimi Vv 0,1V

Cikis Veri7 Kaynagi DC bara gerilimi \ 1V

Cikis Veri8 Kaynagi En Son Hata Kodu

Not: Her bir islem verisi icin herhangi bir uygulamada haberlesme parametre grubunun bir segcici
parametrei vadir. ID numarasi kullanilarak izleme degerleri ve strlcu parametreleri secilebilir.
Varsayilan segimler yukardaki tabloda gosterilmektedir. Tus takimi P20.1 Islem Veri Cikis
grubu kanaliyla ayarlanabilecek Modbus IDleri icin Ek A'ya bakiniz.
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GIRIS Veri Degeri (Ana Bilesen — Alt Bilesen)

Kontrol kelimesi, referans ve islem Verileri Hepsi Birarada uygulamalariyla asagidaki gibi kullanilir:

Tablo 190. Giris Veri Degeri (Ana Bilesen — Alt Bilesen)

Ek B - Veri Degerleri

Uygulama Standart ve Coklu Pompa )
Verisi Deger Veri Tipi  Birim Olgek Varsayilan
Reference Hiz Referansi UINT % 0,01% 0
FBSabit Kontrol Kelimesi Baslat/Durdur/Hata reset Komutu UINT — — —
PD1 - PD7 Kullaniimamis UINT — — —
PD8 Analog Cikis UINT — — —
Uygulama Cok Amach Kontrol .
Verisi Deger Veri Tipi  Birim Olcek Varsayilan
Reference Hiz Referansi UINT % 0,01% 0
FBSabit Kontrol Kelimesi Baslat/Durdur/Hata reset Komutu UINT — — —
Giris Veri1 Degeri Tork Referansi UINT % 0,10% 0
Giris Veri2 Degeri Referans PID1 Kontrolor UINT % 0,01% 0
Giris Veri3 Degeri Gergek Deger 1 ila PID1 kontrol Unitesi UINT % 0,01% 0
Giris Veri4 Degeri Gercek Deger 2 ila PID1 kontrol Unitesi UINT % 0,01% 0
Giris Verib Degeri Referans PID2 Kontrolor UINT % 0,01% 0
Giris Veri6 Degeri Gergek Deger 1 ila PID2 kontrol Unitesi UINT % 0,01% 0
Giris Veri7 Degeri Gercek Deger 2 ila PID2 kontrol tnitesi UINT % 0,01% 0
Giris Veri8 Degeri Analog Cikis UINT % 0,01% 0
Uygulama PID Kontrol .
Verisi Deger Veri Tipi  Birim Olcek Varsayilan
Reference Hiz Referansi UINT % 0,01% 0
FBSabit Kontrol Kelimesi Baslat/Durdur/Hata reset Komutu UINT — — —
Giris Veri1 Degeri Kullaniimamis UINT — — —
Giris Veri2 Degeri Referans PID1 Kontrolor UINT % 0,01% 0
Giris Veri3 Degeri Gergek Deger 1 ila PID1 kontrol Unitesi UINT % 0,01% 0
Giris Veri4 Degeri Gercek Deger 2 ila PID1 kontrol Unitesi UINT % 0,01% 0
Giris Verib Degeri Referans PID2 Kontrolor UINT % 0,01% 0
Giris Veri6 Degeri Gergek Deger 1 ila PID2 kontrol Unitesi UINT % 0,01% 0
Giris Veri7 Degeri Gercek Deger 2 ila PID2 kontrol Unitesi UINT % 0,01% 0
Giris Veri8 Degeri Analog Cikis UINT % 0,01% —
Uygulamayi degistirmek igin, arzulanan Hepsi Birarada
uygulamasini ayarlamak Uzere P21.1.2 Uygulamaya gidin.
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Ak C - Hata Kodlari

Ak C - Hata Kodlan

Hata Kodlari

Tablo 191. Hata Kodu Listesi

BACnet CiP PROFlIdrive
Hata BACnet BACnet Hata
Kodu Hata Adi hata Tipi Varsayilan Gergeklestirme Hata Kodu Kodu
1 Asir akim U-V-W Hata DSP 0x2310h 8976
2 Cihazda Asiri Gerilim Hata DSP 0x3210h 12816
3 Toprak Hatasi U-V-W Konfiglre edilebilir ~ Hata DSP 0x2330h 9008
5 Sarj Anahtari Hata DSP 0xA000h 12849
6 Acil Stop Hata MCU 0xA001h 21121
7 Doygunluk Agmasi Hata DSP 0xA002h 29040
9 Sebekede Dustk Gerilim Konfiglre edilebilir ~ Hata DSP/MCU 0x3220h 12576
10 Giris Akim Dengesizligi Konfiglre edilebilir ~ Hata DSP 0xA004h 8528
11 Cikis Akim Dengesizligi Konfiglre edilebilir ~ Hata DSP 0xA005h 9040
12 Fren Kiyici Hata DSP 0x7110h 28944
13 Cihazda DUsUk Sicaklik Konfiglre edilebilir ~ Uyar DSP 0x4320h 16928
14 Cihazda Asiri Sicaklik Hata DSP 0x4310h 16912
15 Motor durdu Konfiglre edilebilir ~ Hareketyok  DSP 0x7121h 28963
16 Motorda Asiri Sicaklik Konfiglre edilebilir ~ Hareketyok  DSP 0x4210h 17168
17 Motorda yetersiz yuk Konfiglre edilebilir =~ Hareketyok  DSP 29d 28979
18 IP cakismasi Konfigure edilebilir ~ Uyarl MCU 0xA006h 30070
19 EEPROM Gug Karti Hata MCU 0xA007h 21795
20 FRAM Hatas Hata MCU 0xA008h 21777
21 S-Flash Uyari Uyarl MCU 0xA009h 21796
25 MCU Watchdog Hatasi Hata MCU 0x6010h 24848
26 Baslangic Onleme Hata MCU 0xAOOAh 35585
29 Motor termistor hatasi Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0x7300h 28978
32 Cihaz Fan Hatasi Hata DSP 0xA00Bh 28689
36 Uyumluluk Hatasi Hata MCU 0x5200h 24849
37 Cihaz degistirildi Uyari MCU 0xA00Ch 35360
38 Cihaz eklendi Uyari MCU 0xA00DhI 35361
39 Cihaz kaldinldi Hata MCU O0xAOOEh 35362
40 Cihaz bilinmiyor Hata MCU 0xAO00Fh 35363
41 IGBT Sicakligi Hata DSP 66d 16913
50 AIN<4mA(4 ila 20mA) Konfiglre edilebilir ~ Hareketyok  MCU 0xA011h 29520
51 Harici Hata1 Kaynagi Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0x9000h 36864
52 Tus Takimi iletisim hatasi Konfiglre edilebilir Hata MCU 0xA012h 21264
54 Opsiyon Kart Hatasi Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0xA013h 35073
55 Gergek zaman saati hatasl Konfiglre edilebilir ~ Uyar MCU 0xAQ015h 35344
56 PT100 Hatasl Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0xA016h 29536
57 Motor tanim hatasi Hata DSP 0xA017h 29072
59 Olasi gu¢ kablosu baglanti hatasi Hata DSP 0x5400h 37121
tespit edildi
58 Akim 6lgim hatasi Hata DSP 0x2100h 9217
60 Kontrol Kismi Asiri Sicak Hata DSP 0x4300h 16914
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Tablo 191. Hata Kodu Listesi, devami

Ak C - Hata Kodlari

BACnet CIP PROFIdrive
Hata BACnet BACnet Hata
Kodu Hata Adi hata Tipi Varsayilan Gerceklestirme Hata Kodu Kodu
61 Dahili kontrol kaynagi Hata MCU 0x5112h 20737
62 Hizli arama icin ¢ok fazla yeniden Hata DSP 0xA018h 33809
baslatma
63 Cikis Akim Dengesizligi Hata DSP 26d 9056
64 Pili degistirin Konfiglre edilebilir ~ Uyar MCU 0xA019h 35345
65 Cihaz Fanini Degistirin Konfiglre edilebilir ~ Uyar MCU 0xA0TAh 28688
66 STO Hata DSP 0xA01Bh 21665
67 Akim limit kontroll Uyar DSP 0x2200h 8977
68 Asiri Gerilim kontrold Uyari DSP 0x3310h 12817
69 Sistem Hatasl - Termistér SPI Hata MCU 0xA01Ch 21009
70 Sistem Hatasl - DSP Parametreler Hata MCU 0xA01Dh 22018
71 Sistem Hatasi - interkom Hata MCU OXxAO1Eh 22019
72 EEPROM Glg Karti Hata MCU 0xA01Fh 22305
73 Dahili FRAM Hata MCU 0xA020h 22033
74 FRAM Veri Hatasl Hata MCU 0xA021h 21809
75 Dahili Gug kartt EEPROM Hatasi Hata MCU 0xA022h 22035
76 EEPROM Veri Hatasi Hata MCU 0xA023h 21808
77 Dahili Seri Flash Hata MCU 0xA024h 22051
82 Motor Baypas Asiri YUklu Hata MCU 0xA025h 28980
83 Network Haberlesme Hatasi Konfigure edilebilir ~ Hata MCU 0xA026h 30064
84 Network Haberlesme Hatasi Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0xA027h 30065
85 Network Haberlesme Hatasi Konfigure edilebilir ~ Hata MCU 0xA028h 30066
86 Network Haberlesme Hatasi Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0x8100h 30067
87 Network Haberlesme Hatasi Konfigure edilebilir ~ Hata MCU 0xA029h 30068
88 Network Haberlesme Hatasi Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0xA02Ah 30069
89 Yetersiz Gerilim Hata DSP 0xA02Bh 30070
90 Cihazda DUsUk Sicaklik Uyari / Hata DSP 0x3221h 30071
91 Opsiyon Karti Hatasi Hata MCU 0xA02Ch 30072
92 Harici Hata 2 Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0xA02Dh NA
93 Harici Hata 3 Konfiglre edilebilir ~ Hata MCU 0xA02Eh NA
Not: Yapiladirilabilir - "Yapilandirilabilir' olarak belirlenen hatalarin, kendileri ile iliskilendirilen

"Hata Yapilandirma Parametresi" vardir. Bu yapilandirma parametresi tus takimini
(menu P9 Korumalar) veya PowerXL EIP tedarik¢iye 6zel amac kullanilarak yapilandirilabilir.

1

2
3
4

Eylem Yok.
|kaz.
Hata.
Hata, Sahil.
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