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Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1

Wylaczenie gwarancji i ograniczenie odpowiedzialnosci

Informacje, zalecenia, opisy i zasady bezpieczenstwa zawarte w niniejszej dokumentacji sa
oparte na do$wiadczeniu i ocenie firmy Eaton i moga nie obejmowac wszystkich okolicznosci.
Jesli wymagane sa dodatkowe informacje, nalezy skonsultowac sie z dziatem sprzedazy firmy
Eaton. Sprzedaz produktéw opisanych w niniejszej dokumentacji podlega warunkom
okreslonym w odpowiednich zasadach sprzedazy firmy Eaton lub innej umowie pomiedzy
firma Eaton a nabywca.

NIE ISTNIEJA POROZUMIENIA, UMOWY GWARANCJE WYRAZONE BEZPOSREDNIO LUB
DOROZUMIANE, WLACZAJAC W TO GWARANCJE PRZYDATNOSCI W OKRESLONYM
CELU LUB W CELU SPRZEDAZY, INNE NIZ SZCZEGOt OWO OKRESLONE W DOWOLNEJ
OBOWIAZUJACEJ UMOWIE POMIEDZY STRONAMI. KAZDA TAKA UMOWA OKRESLA
CALKOWITE ZOBOWIAZANIA FIRMY EATON. ZAWARTOSC NINIEJSZEJ DOKUMENTACJI
NIE MOZE STAC SIE CZESCIA UMOWY LUB NIE MOZE ZMIENIAC ZADNEJ INNEJ
UMOWY POMIEDZY STRONAMI.

W Zzadnym przypadku firma Eaton nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci przed nabyweca lub
uzytkownikiem, czy to umownej, czy deliktowej (tacznie z zaniedbaniem), ani zadnej
odpowiedzialnosci za straty lub szkody specjalne, posrednie, przypadkowe lub wtdrne,

a w szczegodlnosci za szkody lub straty wynikajace z uzytkowania urzadzenia, instalacji lub
systemu zasilania, koszty inwestycji, utraty zasilania, dodatkowe wydatki dotyczace
uzytkowania istniejacych jednostek zasilajgcych lub roszczenia klientéw wzgledem nabywcy
lub uzytkownika, ktére wynikly z wykorzystania informacji, zalecen i opiséw tutaj zawartych.
Informacje zawarte w niniejszym podreczniku moga ulec zmianie bez uprzedniego
powiadomienia.

Zdjecie na okfadce: Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1 firmy Eaton
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Wsparcie techniczne

Wsparcie techniczne

Celem firmy Eaton jest zapewnienie najwyzszej mozliwej satysfakcji z pracy naszych
produktéw. Naszym klientom chcemy zapewniaé szybka i profesjonalng pomoc techniczna na
wysokim poziomie. Z tego wzgledu oferujemy wiele sposobdw uzyskania wsparcia.
Niezbedne informacje mozna uzyska¢ zaréwno przez telefon, jak i przez e-mail 24 godziny na
dobe siedem dni w tygodniu.

Opis zakresu $wiadczonych przez ustug znajduje sie ponize;.

W celu otrzymania cennika, sprawdzenia dostepnosci produktu, zamawiania, spedycji
i napraw nalezy kontaktowac sie z lokalnym dystrybutorem.

Strona internetowa

Informacje dotyczace produktéw firmy mozna znalez¢ na stronie internetowej firmy Eaton.
Informacje te sa dostepne réwniez u lokalnego dystrybutora lub w biurze handlowym firmy
Eaton.

Adres strony internetowej
www.eaton.com/drives

Centrum obstugi klienta EatonCare

Jesli potrzebna jest pomoc przy skfadaniu zamdwienia, sprawdzaniu dostepnosci lub
potwierdzaniu nadania, przyspieszaniu juz ztozonego zamdwienia, wysytki awaryjnej,
uzyskaniu informacji o cenie produktéw, zwrotach innych niz gwarancyjne oraz uzyskaniu
informacji o lokalnych dystrybutorach lub biurach handlowych, nalezy zadzwonié¢ do Centrum
obstugi klienta EatonCare.

Konsultant: 877-ETN-CARE (386-2273) (8:00 — 18:00 EST)
Nagte przypadki po godzinach: 800-543-7038 (18:00 — 8:00 EST)

Centrum techniczne napedow

Konsultant: 877-ETN-CARE (386-2273) opcja 2, opcja 6
(8:00 — 17:00 czasu $rodkowoamerykanskiego [UTC —6])
e-mail: TRCDrives@Eaton.com

Kontakt dla klientéw w Europie

Telefon: +49 (0) 228 6 02-3640
Infolinia: +49 (0) 180 5 223822

e-mail: AfterSalesEGBonn@Eaton.com
www.eaton.com/moeller/aftersales
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Bezpieczenstwo

A

Ostrzezenie!
Niebezpieczne wysokie napiecie!

Przed rozpoczeciem instalacji

Odfaczy¢ Zrodto zasilania od urzadzenia

Upewnié sie, ze urzadzenia nie moga by¢ przypadkowo
uruchomione ponownie

Sprawdzi¢ odtaczenie od zasilania elektrycznego

Uziemié¢ urzadzenie

Przykry¢ lub zamkna¢ w obudowie wszelkie sasiadujace
elementy znajdujace sie pod napieciem
Urzadzenie/system moga by¢ obstugiwane wytacznie
przez wykwalifikowany personel zgodnie znorma
EN 50110-1/-2 (VDE 0105 czes$¢ 100)

Przed instalacjg iprzed dotknieciem urzadzenia nalezy
upewnic sie, ze nie posiada sie fadunku elektrostatycznego
Uziemienie funkcyjne (FE, PES) musi by¢ podfaczone do
uziemienia  ochronnego (PE) lub  wyréwnywania
potencjatow. Instalator  jest  odpowiedzialny  za
zamontowanie tego przytacza

Kable potaczeniowe iprzewody sygnatowe powinny byé
zainstalowane tak, aby zakf6cenia indukcyjne lub
pojemnosciowe nie wplywaty ujemnie na systemu
automatyki

Zainstalowa¢ urzadzenia automatyki oraz powiagzane
elementy robocze w taki sposéb, aby byty chronione przed
nieumyslnym wiaczeniem

Aby przerwanie przewodu lub zyly przy przesytaniu
sygnatéw nie doprowadzato do stanéw nieokreslonych
w uktadzie zautomatyzowanym, nalezy w potaczeniach 1/O
zastosowa¢ odpowiednie zabezpieczenia sprzetowe
i programowe

Zapewni¢ odpowiednig izolacje elektryczng dla bardzo
niskiego napiecia 24 V. Uzywac¢ wylacznie zasilaczy
spetniajgcych norme |EC 60364-4-41 (VDE 0100 czes¢
410) lub HD384.4.41 S2

Odchylenia  napiecia  wejéciowego od  wartosci
znamionowe] nie moga przekracza¢ dopuszczalnej
tolerancji podanej w specyfikacji, w przeciwnym razie
moze to spowodowac¢ awarie ipowstanie stanéw
niebezpiecznych

Urzadzenia zatrzymania awaryjnego spetniajagce norme
IEC/EN 60204-1 musza by¢ skuteczne we wszystkich
trybach pracy urzadzen systemu automatyki.
Odblokowanie urzadzen zatrzymania awaryjnego nie moze
spowodowac restartu systemu

Urzadzenia zaprojektowane do montazu w obudowach lub
szafach sterowniczych muszg by¢ uzywane isterowane
wyltgcznie po ich zainstalowaniu iprzy zamknietej
obudowie. Urzadzenia stacjonarne Iub przenosne
urzadzenia moga byé uzywane isterowane wyfacznie
w zamknietych obudowach

Nalezy podja¢ dziatania w celu zapewnienia odpowiedniego
restartu programow przerwanych po zaniku napiecia lub
awarii. Nie moze to powodowaé niebezpiecznych stanéw
nawet przez krotki czas. Jezeli konieczne, to nalezy
zastosowac urzadzenia wylfgczania awaryjnego

Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1

Kazdy btad w systemie automatyki moze spowodowaé
obrazenia ciata lub uszkodzenie mienia, ztego wzgledu
nalezy zastosowa¢ odpowiednie zewnetrzne Srodki
zapewniajace bezpieczny stan operacyjny w przypadku
btedu lub btednego dziatania (np. za pomoca osobnych
czujnikéw krancowych, blokad mechanicznych itd.)
W zaleznosci od stopnia ochrony napedy o regulowane;j
czestotliwoéci moga zawiera¢ metalowe czeséci pod
napieciem, elementy ruchome Iub obrotowe albo
powierzchnie, ktére sg gorgce podczas pracy
i bezposrednio po jej zakoriczeniu
Usuniecie wymaganych oston, nieprawidtowa instalacja
lub nieprawidtowa praca silnika lub napedu o regulowanej
czestotliwosci moga spowodowac¢ awarie urzadzenia
i doprowadzi¢ do powaznego zranienia lub uszkodzen
mienia
W przypadku  wszelkich  prac  wykonywanych na
znajdujacych sie pod napieciem napedach o regulowanej
czestotliwosci zastosowanie maja odpowiednie przepisy
krajowe dotyczace zapobiegania wypadkom
i bezpieczenstwa
Instalacja elektryczna musi by¢ wykonana zgodnie
z odpowiednimi przepisami (np. odnosnie do przekrojow
kabli, bezpiecznikéw, uziemienia PE)
Transport, instalacja, uruchomienie i prace konserwacyjne
moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany
personel (IEC 60364, HD 384 oraz krajowe przepisy BHP)
Instalacje zawierajgce napedy o regulowanej
czestotliwosci  musza zawiera¢ dodatkowe  uktady
monitorowania i urzadzenia ochronne zgodne
z odpowiednimi przepisami bezpieczenstwa.
Modyfikowanie napedéw o regulowanej czestotliwosci za
posrednictwem oprogramowania jest zabronione
Podczas pracy wszystkie pokrywy idrzwi musza byé
zamkniete
Aby zmniejszy¢ zagrozenie dla ludzi lub urzadzen,
uzytkownik musi uwzgledni¢ w projekcie maszyny srodki
zapobiegawcze, ktére ogranicza konsekwencje btednego
dziatania lub usterki napedu (podwyzszona predko$¢ silnika
lub nagty utyk silnika). Te srodki moga obejmowag:
¢ |Inne niezalezne urzadzenia do monitorowania
zmiennych dotyczacych bezpieczenstwa (predkosé
obrotowa, ruch, pozycje koncowe itd.)
e Elektryczne lub nieelektryczne srodki systemowe
(blokady elektryczne lub mechaniczne)
¢ Nigdy nie dotyka¢ czesci znajdujacych sie pod
napieciem lub przytaczy kabli napedu o regulowanej
czestotliwosci po ich odfgczeniu od zrodta zasilania.
Z powodu tadunku w kondensatorach po odtaczeniu
czes$ci te moga nadal znajdowac¢ sie pod napieciem.
Zamontowa¢ odpowiednie ostrzezenia
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Przed przystapieniem do instalacji, konfiguracji, obstugi lub
konserwacji napedu DG1 o regulowanej czestotliwosci
nalezy uwaznie i ze zrozumieniem przeczytac niniejszy
podrecznik i zawarte w nim procedury.

Definicje i oznaczenia

A OSTRZEZENIE

Ten symbol wskazuje wysokie napiecie. Zwraca uwage
na elementy lub dziatania, ktére moga by¢ niebezpieczne
dla uzytkownika Ilub innych os6b obstugujacych
urzadzenie. Nalezy przeczyta¢ komunikat i przestrzegaé
zawartych w nim wytycznych.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1

A OSTRZEZENIE

Podzespoty w module mocy napedu pozostaja zasilone
po wylaczeniu napiecia =zasilajacego. Po odtaczeniu
zasilania, przed demontazem obudowy nalezy odczekac¢
przynajmniej pieé minut, aby kondensatory obwodu
posredniego mogly sie roztadowac.

Zwradci¢ uwage na ostrzezenia dotyczace zagrozen!

A A

NIEBEZPIECZENSTWO

5 MIN

A

A OSTRZEZENIE

To oznaczenie , symbol niebezpieczenstwa”. Pojawia sig ono
zdwoma  stowami  sygnafowymi  OSTROZNIE  lub
OSTRZEZENIE, jak przedstawiono ponizej.

A\ OSTRZEZENIE

Wskazuje potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktora,
jesli sie jej nie uniknie, moze skutkowaé powaznym
zranieniem lub $miercia.

A UWAGA

Wskazuje potencjalnie niebezpieczna sytuacje, ktéra, jesli sie
jej nie uniknie, moze skutkowaé matym do $redniego
zranieniem lub powaznym uszkodzeniem produktu. Sytuacja
oznaczona symbolem OSTROZNIE moze, jesli sie jej nie
uniknie, prowadzi¢ do powaznych skutkéw. Komunikat
OSTROZNIE (oraz komunikat OSTRZEZENIE) opisuje rowniez
specjalne $rodki bezpieczenstwa.

Niebezpieczne wysokie napiecie

A OSTRZEZENIE

Urzadzenia sterujace silnikiem i sterowniki elektroniczne
sa podtaczone do niebezpiecznego napiecia sieciowego.
Podczas serwisowania napedow i sterownikow
elektronicznych moze dojsé¢ do kontaktu z odstonietymi
elementami, ktérych potencjat obudowy lub wypuktosci
jest rowny lub wiekszy od potencjatu linii. Nalezy
zachowac szczego6lna ostroznosé, aby uniknaé porazenia
pradem.

e Sta¢c na izolowanej macie iwyrobi¢ sobie nawyk
uzywania tylko jednej reki podczas sprawdzania
elementow.

e W przypadku sytuacji awaryjnych zawsze pracowac
z inng osoba.

¢ Odtaczyé zasilanie przed sprawdzeniem sterownikow
lub przystapieniem do konserwacji.

e Upewnic¢ sie, ze urzadzenie jest wiasciwie uziemione.

e Zawsze podczas pracy na sterownikach
elektronicznych lub maszynach wirujacych nosié
okulary ochronne.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1

Zagrozenia zwiazane z porazeniem pradem —ryzyko uszko-
dzen ciata! Wykona¢ prace zwigzane z okablowaniem
tylko, gdy urzadzenie jest odtaczone od zasilania.

A OSTRZEZENIE

Nie wykonywac¢ zadnych modyfikacji w napedzie pradu
tréjfazowego, gdy jest on podtaczony do sieci zasilajace;j.

Ostrzezenia i uwagi

A OSTRZEZENIE

Upewnié¢ sie, ze urzadzenie jest uziemione zgodnie
z instrukcjami w niniejszym podreczniku. Nieuziemione
urzadzenia moga spowodowaé porazenie pradem
elektrycznym i/lub pozar.

A\ OSTRZEZENIE

To urzadzenie powinno byé instalowane, regulowane
i serwisowane wylacznie przez wykwalifikowanych
elektrykow, ktorzy znaja konstrukcje i dziatanie tego typu
urzadzen oraz zagrozenia Z nimi zwigzane.
Nieprzestrzeganie tych srodkéw ostroznosci moze
skutkowaé $miercia lub powaznymi obrazeniami.

A OSTRZEZENIE

Elementy wewnatrz napedu znajduja sie pod napieciem,
gdy naped jest podiaczony do zasilania. Zetkniecie sie
ztym napieciem jest bardzo niebezpieczne imoze
spowodowac $smier¢ lub powazne obrazenia.

A OSTRZEZENIE

Zaciski sieciowe (L1, L2, L3), zaciski silnika (U, V, W) i zaciski
obwodu DC/rezystora hamowania (DC-, DC+/R+, R-)
znajduja sie pod napieciem, gdy naped jest podtaczony do
zasilania, nawet jesli silnik nie pracuje. Zetkniecie sie z tym
napieciem jest bardzo niebezpieczne i moze spowodowaé
$mier¢ lub powazne obrazenia.

A OSTRZEZENIE

Nawet jesli zaciski 1/0 sterowania sa odizolowane od
napiecia sieciowego, wyjscia przekaznikow i inne zaciski
1/0 moga znajdowaé¢ sie pod niebezpiecznym napieciem,
nawet gdy naped jest odtaczony od zasilania. Zetkniecie
sie z tym napieciem jest bardzo niebezpieczne i moze
spowodowaé¢ smier¢ lub powazne obrazenia.
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A\ OSTRZEZENIE

A\ OSTRZEZENIE

Podczas pracy urzadzenie ma duzy pojemnosciowy prad
uptywowy, ktory moze spowodowac, ze czesci obudowy
beda posiada¢ potencjat wyzszy niz uziemienie.
Wymagane jest odpowiednie uziemienie, jak opisano
w niniejszym podreczniku. Nieprzestrzeganie tych
srodkow ostroznosci moze skutkowaé¢ s$miercia lub
powaznymi obrazeniami.

4\ OSTRZEZENIE

Przed podtaczeniem zasilania do napedu nalezy upewnié
sie, ze pokrywa przednia i pokrywy kabli sa zamkniete
i zabezpieczone, aby zapobiec zagrozeniom zwiazanym
z wystapieniem potencjalnej usterki elektryczne;j.
Nieprzestrzeganie tych s$rodkéw ostroznosci moze
skutkowaé $miercia lub powaznymi obrazeniami.

4\ OSTRZEZENIE

Wymagane jest poprzedzajace urzadzenie do
roztaczania/ochrony napedu 2zgodne 2z krajowymi
normami elektrycznymi® (NEC®). Nieprzestrzeganie tych
srodkéw ostroznosci moze skutkowaé¢ sSmiercia lub
powaznymi obrazeniami.

A\ OSTRZEZENIE

Ten naped moze wzbudzié¢ prad DC w zabezpieczajacym
przewodzie uziemiajacym. W miejscach, gdzie uzywane
sa urzadzenia chroniagce przed pradem resztkowym
(RDC) lub urzadzenia monitorujace (RCM) na wypadek
bezposredniego lub posredniego kontaktu, tylko
urzadzenia RDC lub RCM typu B sa dozwolone po stronie
zasilania produktu.

A\ OSTRZEZENIE

Wykonaé prace zwigzane z oprzewodowaniem dopiero
po prawidlowym zamontowaniu izabezpieczeniu
napedu.

A\ OSTRZEZENIE

Przed otwarciem pokryw napedu:

e Odiaczy¢ cale zasilanie napedu, tacznie z zasilaniem
sterownikow zewnetrznych, ktore moga byé obecne.

¢ Odczeka¢ przynajmniej pie¢ minut po wylaczeniu sie
wszystkich kontrolek na panelu obstugi. To pozwala
na roztadowanie sie kondensatoréw szyny DC.

¢ Nawet jesli zasilanie zostato wytaczone, kondensatory
szyny DC moga znajdowaé¢ sie pod niebezpiecznym
napieciem. Nalezy upewnié¢ sie, ze kondensatory
catkowicie sie roztadowaly, mierzac ich napiecie za
pomoca miernika napiecia ustawionego na pomiar
napiecia DC.

Nieprzestrzeganie tych s$rodkow ostroznosci moze

skutkowaé smiercia lub powaznymi obrazeniami.

xii Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1

Otwarcie urzadzenia ochronnego obwodu
odgatezionego moze wskazywaé na wystapienie pradu
zwarciowego. Aby zmniejszy¢ ryzyko wystapienia
pozaru lub porazenia pradem, w przypadku uszkodzenia
nalezy sprawdzié¢ czesci przewodzace prad iinne
elementy sterownika iw razie potrzeby wymienié je.
Jesli okaze sie, ze ochronny przekaznik silnikowy jest
przepalony, nalezy go wymienié.

A\ OSTRZEZENIE

Obstuga tego urzadzenia wymaga stosowania sie do
szczegotowych instrukcji instalacji i obstugi zawartych
w podreczniku instalacji/obstugi dotyczacego tego
produktu. Podrecznik ten znajduje sie na ptycie CD-ROM,
dyskietce lub innym nosniku danych dotaczonym do
opakowania tego urzadzenia; nosnik ten nalezy zawsze
przechowywaé razem z urzadzeniem. Wersje papierowa
niniejszego podrecznika mozna zamowic w firmie Eaton.

A OSTRZEZENIE

Przed serwisowaniem napedu:

e Odtaczyé cate zasilanie napedu, tacznie z zasilaniem
sterownikow zewnetrznych, ktore moga by¢ obecne.

* Na urzadzeniu odilgczonym od =zasilania umiescic
tabliczke , NIE WLACZAC”.

e Zablokowaé odtaczone urzadzenie w pozycji otwartej.
Nieprzestrzeganie niniejszych instrukcji moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub $mierci.

A OSTRZEZENIE

Wyijscia napedu (U, V, W) nie moga by¢ podtaczone do
napiecia wejsciowego lub zasilania pomocniczego,
poniewaz moze to spowodowaé powazne uszkodzenie
urzadzenia i wystapienie pozaru.

A\ OSTRZEZENIE

Radiator i/lub obudowa moga nagrzewac sie do wysokej
temperatury.

Zwradci¢ uwage na ostrzezenia dotyczace zagrozen!

/N

Goraca powierzchnia—Ryzyko poparzenia.
NIE DOTYKAC!

A UWAGA

Wszelkie modyfikacje elektryczne lub mechaniczne tego
napedu bez pisemnej zgody firmy Eaton spowoduja utrate
gwarancji i moga skutkowac zagrozeniem bezpieczenstwa,
a takze utratg oznaczenia UL®.
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A UWAGA

A UWAGA

Aby zredukowaé ryzyko wystgpienia pozaru, naped nalezy
zainstalowaé na materiale niepalnym, takim jak stalowa ptyta.

A UWAGA

Aby zmniejszy¢ ryzyko upadku napedu i jego uszkodzenia i/
lub spowodowania obrazen ciata, naped nalezy zainstalowac
na prostopadte] powierzchni, ktéra moze utrzymac ciezar
napedu i nie jest poddawana wibracjom.

A UWAGA

Chroni¢ przed dostaniem sie $cinkéw przewodéw lub
widoréw metalu do obudowy napedu, poniewaz moze to
spowodowac¢ wytadowania tukowe i pozar.

A UWAGA

Naped nalezy =zainstalowa¢ w dobrze wentylowanym
pomieszczeniu, w ktérym nie  wystepuja skrajne
temperatury, wysoka wilgotno$¢ Iub kondensacja, oraz
unika¢ miejsc wystawionych na bezposrednie dziatanie
stonca lub w ktérych wystepuje wysokie zapylenie, gazy
powodujagce korozje, gazy wybuchowe, gazy tatwopalne,
magta olejowa itp. Niewtasciwa instalacja moze spowodowac
zagrozenie pozarowe.

A UWAGA

Podczas doboru przekrojow kabli nalezy wzig¢ pod uwage
spadek napiecia w warunkach obcigzenia. W ramach
odpowiedzialnosci uzytkownika lezy rozwazenie innych
standardow.

Uzytkownik odpowiada za spetnienie wszelkich
obowiazujgcych miedzynarodowych i krajowych norm
elektrycznych dotyczacych uziemienia ochronnego
wszystkich urzadzen.

A UWAGA

Nalezy stosowac¢ okreslony w niniejszym podreczniku
minimalny przekroj przewodu PE.

Natezenie pradu razeniowego w tym urzadzeniu przekracza
3,5 mA (AC). Minimalny rozmiar ochronnego przewodu
uziemienia musi by¢ zgodny z norma EN 61800-5-1 i/lub
lokalnymi przepisami bezpieczenstwa.

A UWAGA

Uptyw pradu razeniowego w tym przemienniku
czestotliwosci jest wigkszy niz 3,5 mA (AC). Zgodnie z norma
IEC/EN  61800-5-1 wymagane jest  podigczonenie
dodatkowego przewodu uziemiajgcego o takim samym
przekroju, co oryginalny ochronny przewdd uziemiajgcy lub
przekréj przewodu uziemiajgcego urzadzenia musi wynosic¢
przynajmniej 10 mm?2 Cu. Dla tego napedu dopuszczalne jest
uzywanie wytacznie przewoddw miedzianych.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1

Wejscia opdznione nie moga by¢ wykorzystywane
w obwodach bezpieczenstwa. Wytgczniki réznicowopradowe
(RCD) moga by¢ instalowane wytacznie pomiedzy siecia
zasilajgcg AC a napedem.

A UWAGA

Wejscia opodznione nie moga by¢ wykorzystywane
w obwodach bezpieczenstwa. Jesli do jednego napedu
podfaczanych jest wiele silnikéw, nalezy zaprojektowacd
styczniki dla pojedynczych silnikéw zgodnie z kategoria
uzytkowa AC-3.

Dobér stycznika silnika zostat zakoriczony zgodnie z pradem
znamionowym podtaczanego silnika.

A UWAGA

Wejscia opodznione nie moga by¢ wykorzystywane
w obwodach  bezpieczenstwa.  Przefaczenie  zasilania
znapedu na zasilanie sieciowe musi odby¢ sie w stanie
beznapieciowym.

A UWAGA

Wejscia opdznione nie moga by¢ wykorzystywane
w obwodach bezpieczenstwa. Zagrozenie pozarowe!
Uzywac¢ wyfacznie kabli, czujnikdw bezpieczenstwa i
styczniki, ktére spetniajg wskazane wartosci pradu
zZnamionowego.

A UWAGA

Przed podtgczeniem napedu do sieci zasilajacej AC nalezy

upewni¢ sie, ze jest on odpowiednio skonfigurowany, aby

spetnia¢ wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej

(EMC) zgodnie z instrukcjami w niniejszym podreczniku.

e Jesli naped ma byé uzywany w sieci 0 zmiennegj
dystrybucji, nalezy usung¢ $ruby na MOV i EMC. Patrz
podrecznik instalacji MNO40002PL.

e Podczas instalowania  napedu  w systemach T
(nieuziemiony system zasilania lub system zasilania
o wysokiej rezystancji uziemienia [ponad 30 Ohm]) nalezy
roztaczyé wewnetrzny filtr kompatybilnosci
elektromagnetycznej, w przeciwnym razie system bedzie
podfaczony do uziemienia przez kondensatory filtra
kompatybilnosci elektromagnetycznej. Moze to
spowodowac zagrozenie lub uszkodzenie napedu.

e Podczas instalowania  napedu  wsystemach TN
0 uziemieniu naroznikowym nalezy roztgczyé wewnetrzny
filtr kompatybilnosci elektromagnetycznej, w przeciwnym
razie naped zostanie uszkodzony.

Uwagi: Gdy wewnetrzny filtr kompatybilnosci
elektromagnetycznej jest odfgczony, naped moze
nie by¢ kompatybilny elektromagnetycznie.

e Nie nalezy podejmowac préb instalacji lub usuwania $rub
MOV lub EMC, gdy do zaciskow wejsciowych napedu
podfaczone jest zasilanie.
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Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1

Bezpieczenstwo silnika i aparatury

A UWAGA

A UWAGA

Nie wykonywaé pomiaréw izolacji lub napiecia zadnej czesci
napedu lub jego elementéw. Niewtasciwy pomiar moze
spowodowac uszkodzenie.

Nalezy upewni¢ sie, ze zaciski wyj$ciowe napedu (U, V, W)
nie sa podiagczone do sieci zapasowej, poniewaz moze
spowodowac to powazne uszkodzenie napedu.

A UWAGA

Przed wykonaniem jakichkolwiek pomiarow Iub testéw
silnika badz kabli silnikowych nalezy odtaczy¢ kable silnikowe
na zaciskach wyjsciowych napedu (U, V, W), aby unikna¢
uszkodzenia napedu podczas testowania silnika lub kabli.

A UWAGA

Nie dotyka¢ zadnych elementéw na ptytce drukowanej.
Wytadowania statyczne moga spowodowaé uszkodzenie
podzespotéw.

A UWAGA
Przed uruchomieniem silnika nalezy sprawdzi¢, czy silnik jest
witasciwie zamontowany i ustawiony wzgledem

napedzanego urzadzenia. Upewni¢ sie, ze uruchomienie
silnika nie spowoduje obrazen ciata lub uszkodzen urzadzenia
podtaczonego do silnika.

A UWAGA

Ustawi¢ maksymalng predkos¢ silnika (czestotliwosé)
zgodnie z wymaganiami silnika i podfaczonego do niego
urzadzenia.  Nieprawidiowe  ustawienia  maksymalnej
czestotliwosci moga doprowadzi¢ do uszkodzenia silnika lub
Wyposazenia oraz obrazen ciata.

A UWAGA

Przed zmiang kierunku obrotéw silnika na wsteczne nalezy
upewni¢ sie, ze nie spowoduje to obrazen ciata lub
uszkodzen urzadzenia.

A UWAGA

Nalezy upewni¢ sie, ze do wyjécia napedu lub zaciskéw
silnika podfaczone sa kondensatory korekcji zasilania, aby
uchroni¢  sie przed bftednym  dziafaniem  napedu
i potencjalnym uszkodzeniem.

xiv Przemiennik czestotliwosci PowerXL™ serii DG1

A UWAGA
Gdy zaciski sterowania dwodch lub  wiecej jednostek
napedowych sg podfaczone réwnolegle, napiecie

pomocnicze dla tych przyfaczy sterowania musi pochodzi¢
z jednego Zrédta, ktéorym moze by¢ jedna zjednostek lub
zasilanie zewnetrzne.

A UWAGA

Naped uruchomi sie automatycznie po przerwaniu napiecia
wejsciowego, jesli aktywowane jest zewnetrzne stowo
sterujace pracy.

A UWAGA

Nie sterowac¢ silnikiem za pomoca urzadzenia roztgczajacego
(8rodki roztaczajace); zamiast tego nalezy uzy¢ przyciskow
Start i Stop w szafie sterownicze] i/lub stéw sterujacych
wysytanych  przez ptyte /O napedu. Maksymalna
dopuszczalna liczba cykli fadowania kondensatorow DC
(zataczenia zasilania przez podanie zasilania) wynosi pie¢
W czasie dziesieciu minut.

A UWAGA

Nieprawidtowa praca napedu:

e Jesli naped nie byt wigczony przez dtugi czas, wydajnosé
jego kondensatoréw elektrolitycznych bedzie mniejsza.

e Jesli naped nie bedzie pracowat przez diugi czas, nalezy
uruchamia¢ go przynajmniej raz na szes¢ miesiecy na
przynajmniej 5 godzin, aby przywréci¢é  wydajnosc
kondensatoréw, a nastepnie sprawdzi¢ jech dziatanie.
Zaleca sie, aby naped nie byt podtaczony bezposrednio do
linii napiecia. Napiecie powinno by¢ stopniowo zwiekszane
za pomoca regulowanego zrédta AC.

Nieprzestrzeganie niniejszych
doprowadzi¢ do obrazen ciata
urzadzenia.

instrukcji moze
i/lub uszkodzenia

Aby uzyskaé wiecej informacji technicznych, nalezy
skontaktowac sie z fabryka lub lokalnym przedstawicielem
handlowym firmy Eaton.
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Przeglad urzadzen serii DG1

W niniejszym przegladzie urzadzen tej serii opisano
przeznaczenie i zawarto$¢ podrecznika, zalecane czynnosci
kontrolne podczas dostawy oraz system oznaczenia typéw
przemiennikéw serii DG1.

Jak korzysta¢ z tego podrecznika

Celem niniejszego podrecznika jest dostarczenie informacji
niezbednych do zainstalowania, ustawienia i dostosowania
parametréw, uruchomienia, rozwigzywania problemoéw oraz
konserwacji napedu o regulowanej czestotliwosci

Eaton serii DG1. Aby zapewni¢ bezpieczna instalacje

i dziatanie urzadzenia, przed podtgczeniem zasilania do
napedu serii DG1 nalezy przeczyta¢ informacje dotyczace
bezpieczenstwa znajdujace sie na poczatku tego podrecznika
i przestrzegac¢ procedur przedstawionych w kolejnych
rozdziatach. Niniejszy podrecznik nalezy przechowywaé

w dostepnym miejscu i przekaza¢ go wszystkim
uzytkownikom, serwisantom i konserwatorom.

Dostawa i kontrola

Przed wysytka przemiennika serii DG1 musi on spetni¢
szereg rygorystycznych wymogow jakosciowych
stosowanych w fabryce. Mozliwe jest powstanie uszkodzen
opakowania lub urzadzenia podczas transportu. Po

otrzymaniu napedu serii DG1 prosze sprawdzi¢ co nastepuje:

Upewni¢ sie, ze opakowanie zawiera instrukcje montazu
(ILO40016EN), przewodnik szybkiego uruchomienia

(MN 040006EN), podrecznik uzytkownika na dysku CD
(CD0O40002EN) oraz pakiet akcesoriow. Pakiet akcesoriow
zawiera:

e Przelotki gumowe
e Zaciski uziemiajgce przewodu sterowniczego
e Dodatkowa $rube uziemiajaca

Sprawdzi¢ urzadzenie, aby upewni¢ sie, ze nie zostato
uszkodzone podczas transportu.

Upewni¢ sie, ze numer seryjny umieszczony na tabliczce
znamionowej odpowiada oznaczeniom typow z zamowienia.

Jesli wystapity uszkodzenia w transporcie, prosze
skontaktowa¢ sie z przewoznikiem i natychmiast ztozy¢
reklamacije.

Jesli dostawa nie zgadza sie z zamdwieniem, prosze
skontaktowac sig¢ ze swoim przedstawicielem firmy
Eaton Electrical.

Uwagi: Nie nalezy niszczy¢ opakowania. Szablon
wydrukowany na kartonie ochronnym mozna
wykorzysta¢ do oznaczenia punktow mocowania
przemiennika DG1 na $cianie lub w szafce.

Przeglad urzadzen serii DG1

Aktywacja baterii zegara czasu rzeczywistego

Aby aktywowac¢ funkcje zegara czasu rzeczywistego (RTC)
w napedzie PowerXL serii DG1, nalezy podtaczy¢ baterie RTC
(juz jest zamontowana w napedzie) do ptyty sterujace;.

Wystarczy zdemontowac¢ podstawowa pokrywe napedu,
umiesci¢ baterie RTC bezposrednio pod panelem i podigczyé
biatg 2-przewodowa ztgczke do gniazda na ptycie sterujace;.

llustracja 1. Sposob podtaczenia baterii RTC

Tabela 1. Popularne skroty

Skrot Definicje

CT Staty moment z duza przeciagzalnoscia (150%)

VT Zmienny moment z matg przecigzalnoscia
(110%)

IH Duza przecigzalnos¢ (150%)

IL Mata przecigzalnos¢ (110%)

AFD Naped o regulowanej czestotliwosci

VFD Przemiennik czestotliwosci
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Przeglad urzadzen serii DG1

Tabliczka znamionowa

llustracja 2. Tabliczka znamionowa

~

F:1-N

Pucng Eusiess Woddwick

Type: DG1-347D6FB-C21C
Slyle No-9702-1001-XXP
Adicle No:9702-1001-XXP
PowerXL™ DG1 VFD
CTNT Input Culput
KW/ |UV-) 380440 30 |0-Vin 30
AKW  |F (Hz) [5060Hz  [0-400 Hz
1 (A) 184 7619
SHP (U(V~) [440-50030 |0~Vin 30
HP |[F(Hz) [50/%0Hz 0-400 Hz
1(A) B4 6186
Enclosure Rating|TYPE 1 /1P 21

User installation manual: MNO40002EN
Senal NO. - X000

Zawiera
— SN, PN,
Typ, Date

Zawiera

L]
kod EAN 1" Ex 401508 1721351

Zawiera —|

kod NAED RAED TEEa855Ta TS

Field installed conducions mud be copper raled & T5°C

FIO0E wwen gaton com  Made in China
LN b

Kod daty: 20131118

Tabliczki na kartonie (USA i Europa)

Taka sama jak tabliczka znamionowa przedstawiona powyze;.

Informacje ogolne

Napedy serii DGI firmy Eaton Electric posiadajg szeroka
game kart opcjonalnych pozwalajacych zwiekszyé liczbe

i typ wejs¢ i wyjs¢ kontrolnych (I/O) oraz interfejsow
komunikacyjnych zapewniajacych wymagana
wszechstronno$é niezbedng w dzisiejszych wymagajacych
aplikacjach sterowania silnikiem.

Wejscia i wyj$cia zostaty zaprojektowane z mysla

o modularnosci, dzieki czemu opcjonalne karty posiadaja
wtasna konfiguracje wejs¢ i wyjs¢. Blok wyzwolenia jest
zaprojektowany tak, aby mozna byto w nim zamontowaé
dwie karty, ktére posiadajg standardowe wejscia i wyjscia
cyfrowe i analogowe, funkcje magistrali oraz osprzet dla
poszczegdlnych aplikaciji.

Podstawowe karty ekspanderéw i adapteréw sa
zainstalowane w gniazdach bedacych czescia karty
sterujacej. Karty I/O sg zamienne z innymi czesciami
napeddéw Power XL serii DG1.
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Gniazda kart opcjonalnych

Ptyta sterujgca miesci sie wewnatrz jednostki sterujace;j
napedu serii DG1. Na ptycie sterujacej istniejg dwa gniazda
oznakowane jako A i B. W danym gniezdzie mozna umiesci¢
rozne karty opcjonalne. W celu uzyskania szczegétowych
informacji, Patrz instrukcja kart opcjonalnych , PowerXL
DG1". Jesli naped serii DG1 jest montowany w fabryce,

w gniazdach A i B nie jest montowana zadna karta
opcjonalna. Jesli niewtasciwa karta rozszerzen dla
przemiennikéw serii DG1 zostanie umieszczona w gniezdzie
A lub B to karta ta nie bedzie dziata¢. Nie stanowi to jednak
zagrozenia do personelu obstugi oraz nie ma ryzyka
uszkodzenia sprzetu.

Zasilanie
wentylatora

|| — Panel

STO
]

Wybor trybu Al

Zaciski
sterowania — |
WE/WY

R3NO

RONC [32]
RINC
Ricii[29] RZCM

EMC J Motor
Demontowalna
$ruba EMC Line Q00|00
DC- [DC+/R+| R-
5 [@lZ)%)
L 13 o
© Przytacze
Fomias silnika
uziemienia
sieci zasilajacej
Pasek

Pasek
uziemiajacy

Gniazda kart opcjonalnych

llustracja 3. Umiejscowienie plyty sterujacej w
przemienniku serii DG1

f@ﬂ;\

[l

Bateria

Rezystor
terminujacy

L= o
000000000000000000.Buoxy._ Foees

Demontowalna
$ruba MOV

uziemienia
uziemiajacy

Zasilanie sieciowe  Wyjscie silnikowe

taczy sekcje DSP
z ptyta zasilajaca
J— (mocy)

taczy sekcje MCU
|-— z plyta zasilajaca
(mocy)

RJ45 EtherNet/IP,
BACnet, Modbus TCP
[T Gniazdo A kart

H opcjonalnych
Gniazdo B kart
opcjonalnych
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Gniazda kart opcjonalnych

Montaz opcjonalnych kart rozszerzen

Whytaczy¢ zasilanie sieciowe oraz zasilanie obwodu
sterowania przemiennika PowerXL serii DG1. Zainstalowa¢
karte opcjonalng w jednym z gniazd dostepnych na ptycie
sterujacej. Aby zamontowacé i zdemontowac karte, nalezy
przytrzymadé ja w pozycji poziomej, aby unikng¢ skrecenia
pinéw ztacza.

A UWAGA

Aby zapobiec uszkodzeniu karty sterujacej, kart rozszerzen i
komunikacyjnych nie wolno instalowaé, demontowaé ani
wymienia¢ ptyt, gdy do przemiennika DG1 podtaczone jest
zasilanie sieciowe lub zasilanie obwodu sterowania.

4 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

Nalezy zweryfikowaé, czy karta jest dobrze zamontowana w
metalowym zacisku i plastikowym rowku. Jesli wystepuja
trudno$ci w zainstalowaniu karty w gniezdzie nalezy upewnic
sie, czy dana karta faktycznie przeznaczona jest do
stosowana w tym gniezdzie.

.\.\_\\;113-_-_,.—3.:‘

Uwagi: Sprawdzi¢, czy ustawienia przetgcznika DIP na
karcie odpowiadaja wymaganiom.

Oprzewodowanie sterownicze

Dla we/wy cyfrowych oraz zacisku 24 V DC mozna stosowa¢
przewod okreslone w ponizszej tabeli. Przewody do
podtaczenia PT100 musza byé ekranowane. Tabela 2 podaje
mozliwe przekroje przewoddéw. W przypadku zaciskdw
we/wy dopuszczalne sa zfacza 5,00 mm.

Tabela 2. Srednice przewodéw

Moment
dokrecenia
Typ przewodu Rozmiar przewodu zacisku
Drut miedziany 0,2 ~ 2,5 mm?2 0,5 Nm
-90°C
Linka miedziana 0,2 ~ 2,5 mm?2 0,5Nm
-90°C
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Dyrektywa EMC

W przypadku urzadzen elektrycznych zainstalowanych

z uwzglednieniem kompatybilnosci elektromagnetyczne;,
dyrektywa stanowi, ze urzadzenie nie moze powodowacé
zaktdcen i musi by¢ odporne na inne zaktécenia
elektromagnetyczne w otoczeniu. Tabela 3 przedstawia
wymagania dla oprzewodowania sterowniczego, ktére sa
niezbedne do spetnienia wymagan tej dyrektywy.

Tabela 3. Wymagania dla oprzewodowania
sterowniczego
Pozycja
Produkt

Bezpieczenstwo

Dyrektywa

IEC 61800-2

UL 508C, IEC/EN 61800-5-1

Odpornos¢: EN/IEC 61800-3, 2-gie srodowisko

Kompatybilno$¢
elektromagnetyczna

(EMC) (przy Zakiocenia promieniowane: EN/IEC 61800-3
nastawach (zawiera testowanie standw przejéciowych),
fabrycznych) 1-sze $rodowisko

Zaktécenia przewodzone: EN/IEC 61800-3

Kategoria C1: mozliwa jest z zewnetrznym
filtrem RFI podtaczonym do przemiennika.
Wiecej danych na zapytanie.

Kategoria C2: z wewnetrznym filtrem dla
maksymalnej dtugosci kabla silnikowego 10 m

Kategoria C3: z wewnetrznym filtrem dla
maksymalnej dtugosci kabla silnikowego 50 m

Gniazda kart opcjonalnych

Uziemienie przewodu sterowniczego

Zaleca sie, aby kable ekranowane byty uziemione, jak
przedstawiono ponizej llustracja 5. Sciggnac¢ izolacje z
odpowiedniego kabla, aby umozliwi¢ zamontowanie do ramy
za pomocg mocowania.

llustracja 5. Uziemienie przewodu sterowniczego

Tabela 4. Seria PowerXL — opcjonalne karty do napedow DG1 ogélnego zastosowania

DX G - NI

ET - PROFB

Nazwa podstawowa Seria Typ Funkcja
DX = PowerXL Drive G = Do uzytku NET = Karta PROFIBUS = PROFIBUS
ogdlnego komunikacyjna DEVICENET = DeviceNet

EXT = Karta we/wy
ACC = Akcesoria
SPR = Cze$¢ zamienna

CANopen = CANopen
SWD = SmartWire @
Patrz cze$¢ 6, CA08100007E,

KEY = Panel »
tab. 2, petna oferta akcesoriow
CBL= Kable PowerXL DG1
Uwagi
® Dostepne od Ill kwartatu 2015 r.
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Komunikacja Modbus RTU

Komunikacja Modbus RTU

Produkt PowerXL DG1 moze by¢ sterowany za
porednictwem protokotu Modbus® RTU przez zaciski RS-485
umieszczone na ptycie sterujacej przemiennika.

llustracja 6. Schemat potaczen

sS4 54 54
i I [
i I :
] I |
] I
I I !
- -
120 ohms 120 ahms 120 ohms
Al [k (4] [=]
1 2 n

0 o8 HF

llustracja przedstawia typowy uktad z jednym komputerem
centralnym (Master) i dowolna liczba uczestnikow
(urzadzenia typu Slave - maksymalnie 31 uczestnikow).
Kazdemu uczestnikowi w sieci przypisany jest unikalny
adres. To adresowanie jest wykonywane indywidualnie dla
kazdego przemiennika czestotliwosci przez parametry
komunikacji.

Potaczenie elektryczne miedzy potaczonymi réwnolegle
urzadzeniami master i slave realizowane jest za pomoca tacza
szeregowego A-B (A = ujemne, B = dodatnie) z ekranowana
skretka dwuzytowg RS-485.

6 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040010PL—Kwiecien 2015  www.eaton.com



Komunikacja Modbus RTU

Specyfikacja Modbus RTU

Przytacza karty komunikacyjnej Sposdb podtaczenia
Tabela 5. Terminal zaciskowy Port kqmuni_kacyjny RS-485 jest podiaczony do
i . zaciskéw A i B na ptycie sterujacej przemiennika DG1.
Pozycja Opis
Interfejs llustracja 7. Oprzewodowanie zaciskéw

Metoda transmisji danych  RS-485, pétdupleks

Kabel przesytowy Przewdéd dwuzytowy
(1 para zyt i ekran)

Izolacja elektryczna

Komunikacja

Tabela 6. Komunikacja

Pozycja Opis

Modbus RTU Wiecej o protokole na
http://www.modbus.org/

RS485 Predkos¢ 9600,19200,38400,57600,115200

Adresy 1 do 247

llustracja 8. Rezystor terminujacy i ekran
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Komunikacja Modbus RTU

Uruchamianie

Parametry komunikacji RS-485

Aby uruchomi¢ komunikacje RS-485, nalezy przej$¢ do menu
panelu obstugi w sposoéb opisany ponizej.

Zmieni¢ wartosci parametrow uruchomienia Modbus RTU.

llustracja 9. Poruszanie sie po panelu obstugi w celu przejscia do menu RS-485
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F20.2: Modbus RTWBAChet MSTP P20.2 1; RS485 Comm Sel
P20.3; Ethamet IP/Modbus TCP P20 2 2 Skave Address
REVERSE 1353 MENU REVERSE 13:53 MENU
W tym menu dostepne sag ponizsze ustawienia stuzace do
konfiguracji protokotu komunikacyjnego.
Tabela 7. Modbus RTU/BACnet MS/TP—P20.2
Wartosé
Kod Parametr Min. Maks. Jednostka domysina ID Uwagi
P20.2.1 RS485 Tryb komunikacji 0 586 0 = Modbus RTU
1 = BACnet® MS/TP
2 = SmartWire-DT®
P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Predkos¢ 1 584 0 =9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485 Typ parzystosci 2 585 0 = Brak, 2 bity stopu

1 =0dd, 1 bit stopu
2 = Even, 1 bit stopu
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Tabela 7. Modbus RTU/BACnet MS/TP—P20.2, kontynuacja

Komunikacja Modbus RTU

Wartosé

Kod Parametr Min. Maks. Jednostka domysina ID Uwagi

P20.2.5 Status protokotu 0 588 0 = Inicjalizacja
1 = Zatrzymany
2 = Stan operacyjny
3 = Bfad

P20.2.6 RS485 Slave zajety 0 589 0 = Niezajety
1 = Zajety

P20.2.7 RS485 Typ parzystosci 0 590

P20.2.8 RS485 Btad slave 0 591

P20.2.9 RS485 Odpowiedz na ostatni 0 592

btad
P20.2.10  Modbus RTU COM Timeout ms 10000 593

Parametry kazdego urzadzenia musza by¢ ustawione przed
podtaczeniem do magistrali komunikacyjnej. Kazdy parametr
musi by¢ taki sam jak w konfiguracji jednostki Master.

Standardy komunikacji Modbus

Protokét Modbus to standard komunikacji przemystowej i
system sterowania rozproszonego pozwalajacy integrowac
sterowniki PLC, komputery, terminale oraz inne urzadzenia
monitorujace, sterujace i czujniki. Modbus umozliwiajacy
komunikacje miedzy jednostkami Master-Slave. Jednostka
Master steruje catg aktywnoscig magistrali poprzez
sekwencyjne odpytywanie jednego lub wiecej urzadzen
slave. Protokét umozliwia potgczenie jednego urzadzenia
Master i do 247 urzadzen Slave na jednej magistrali. Kazde
urzadzenie ma przypisany unikalny adres, odrézniajacy je od
wszystkich pozostatych podtaczonych urzadzen.

Protokét Modbus wykorzystuje technike Master-Slave,

w ktérej jedno urzadzenie (Master) moze inicjalizowac
komunikacje. Pozostate urzadzenia (Slave) odpowiadaja przez
dostarczanie wymaganych danych do urzadzenia Master lub
przez wykonywanie dziatania zgtoszonego w zapytaniu.
Urzadzenie Master moze wysta¢ zapytanie do pojedynczych
urzadzen Slave lub zainicjalizowa¢ nadanie telegramu do
wszystkich urzadzen Slave. Urzadzenia Slave zwracaja
telegram (,,odpowiedz”) na zapytania, ktére sg do nich
indywidualnie adresowane. Na komunikaty typu broadcast
urzadzenia Slave nie wysytaja odpowiedzi zwrotne;.

Transakcja zawiera ramke pojedynczego zapytania
i pojedynczej odpowiedzi lub pojedynczag ramke broadcast.
Ramki transakcji sg opisane ponizej.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

llustracja 10. Podstawowa budowa ramki Modbus

f 3

Master's Slave's
Message Response
Start Start
Address Address
Function Function
Data Data
CRC CRC
End End

L )

Poprawne adresy urzadzen slave mieszcza sie w zakresie
dziesietnym 0-247. Pojedyncze urzadzenia Slave posiadaja
przypisane adresy z zakresu 1-247. Urzadzenie Master
adresuje urzadzenia Slave przez umieszczenie adresu
urzadzenia podrzednego w polu adresowym telegramu. Gdy
urzadzenie slave wysyfa swojg odpowiedz, umieszcza swoj
wtasny adres w polu adresowym odpowiedzi, aby umozliwi¢
urzadzeniu Master rozpoznanie, ktére urzadzenie Slave
odpowiedziato.

MNO040010PL—Kwieciert 2015 www.eaton.com 9



Komunikacja Modbus RTU

Pole kodu funkcji ramki telegramu zawiera dwa znaki (ASCII)
lub osiem bitéw (RTU). Poprawne kody mieszcza sie

w zakresie dziesietnym 1-255. Kiedy wysytany jest telegram
z urzadzenia Master do urzadzenia Slave, pole kodu funkgiji
informuje urzadzenie Slave, jakie dziatanie powinno by¢
wykonane.

Przyktady: odczyt stanéw wt./wyt. grupy cewek lub wejsé
dyskretnych; odczyt zawartosci danych grupy rejestrow;
odczyt stanu diagnostyki urzadzenia Slave; zapis
oznaczonych cewek lub rejestréw; umozliwienie wczytania,
zapisania lub weryfikacji programu w urzadzeniu Slave.

Przesytajac odpowiedzZ do urzadzenia Master, urzadzenie
Slave wykorzystuje pole kodu funkcji w celu wskazania
normalnej odpowiedzi (bez btedéw) lub wskazania
wystapienia btedu (tzw. odpowiedz szczegdlna).

W przypadku normalnej odpowiedzi urzadzenie Slave po
prostu zwraca kod funkgji pierwotnej. Natomiast

w przypadku odpowiedzi szczegdlnej urzadzenie Slave
zwraca kod rownowazny do kodu funkgji pierwotnej, z
najbardziej znaczacym bitem ustawionym na wartos¢ 1.

Pole danych jest zbudowane przy uzyciu zestawow dwaoch
cyfr szesnastkowych w zakresie od 00 do FF. Moga one sie
sktada¢ z pary znakéw ASCII lub z jednego znaku RTU
zgodnie z trybem szeregowej transmisji sieci.

Pole danych telegraméw wysytanych z urzadzenia Master do
urzadzen Slave zawiera dodatkowe informacje, ktére
urzadzenie Slave musi uzy¢, podejmujac dziatanie okreslone
przez kod funkcji. Pole moze zawiera¢ pozycje takie jak
adresy dyskretne i adresy rejestrow, liczbe pozycji do obstugi
oraz liczbe bajtéw rzeczywistych danych.

Jesli nie pojawi sie btad, pole danych odpowiedzi
pochodzacej z urzadzenia Slave do urzadzenia Master
zawiera wymagane dane. Jesli pojawi sie btad, pole zawiera
kod wyijatku, ktéry aplikacja urzadzenia Master moze uzy¢ do
okres$lenia nastepnej akcji do wykonania.

W sieciach Modbus wykorzystywane sa dwa rodzaje sumy
kontrolnej. Zawartos$¢ pola sprawdzania btedu zalezy od
uzytej metody transmisji.

10 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

Obstugiwane fu

Tabela 8. Funkcje

nkcje

Kod funkcji Opis

0x01 Odczyt bloku zmiennych wyj$ciowych
dwustanowych

0x02 Odczyt bloku zmiennych wejsciowych
dwustanowych

0x03 Odczyt bloku rejestrow wyjsciowych

0x04 Odczyt bloku rejestrow wejsciowych

0x05 Zapis pojedynczej zmiennej dwustanowej

0x06 Zapis pojedynczego rejestru

0x07 Odczyt statusu urzadzenia slave

0x08 Test diagnostyczny
(Obstuga wytacznie 0x00 — Dane zapytania
zwrotnego)

OxO0F Zapis bloku zmiennych dwustanowych

0x10 Zapis bloku rejestrow

0x17 Odczyt/zapis bloku rejestrow

0x2B/0x0E Odczyt tozsamoséci urzadzenia

Uwagi: Do nadawania typu rozgtoszeniowego (wyslij do

wszystkic

h) stuza funkcje o kodach 0x05, 0x06,

O0xOF i 0x10.

Przyktad zapytania
z urzadzenia Slave

odczytu wyjs¢ dyskretnych 2000-2003
o adresie 18.

Tabela 9. Odczyt bloku zmiennych wyjsciowych

dwustanowych

Pozycja Kod Opis

Adres urzadzenia 0x12

Kod funkgiji 0x01

Starszy bajt adresu 0x07 Adres poczgtkowy
poczatkowego 0x07D0 (= 2000)
Mtodszy bajt adresu 0xD0

poczatkowego

Starszy baijt liczby 0x00 Liczba cewek
zmiennych dwustanowych 0x0003 (= 3)
Mtodszy baijt liczby 0x03

zmiennych dwustanowych

Starszy bajt CRC Ox7E

Mtodszy bajt CRC 0x25

MNO040010PL—Kwiecien 2015 www.eaton.com



Przyktad zadania zapytania o wejscia dyskretne 2000-2003
z urzadzenia Slave 18.

Tabela 10. Odczyt bloku zmiennych wejsciowych
dwustanowych

Pozycja Kod Opis

Adres urzadzenia 0x12

Kod funkgji 0x02

Starszy bajt adresu 0x07 Adres poczatkowy 0x07D0
poczatkowego (=2000)

Mtodszy bajt adresu 0xD0

poczatkowego

Liczba wejs¢ dyskretnych, 0x00 Liczba wejs¢ dyskretnych
stan wysoki 0x0003 (= 3)

Liczba wejs$¢ dyskretnych, 0x03

stan niski

Starszy bajt CRC 0x3A

Mtodszy bajt CRC 0x25

Przyktad zgdania zapytania o rejestry podtrzymujace
2000-2003 z urzadzenia Slave 18.

Tabela 11. Odczyt bloku rejestréow wyjsciowych

Pozycja Kod Opis

Adres urzadzenia 0x12

Kod funkgji 0x03

Starszy bajt adresu 0x07 Adres poczatkowy 0x07D0
poczatkowego (=2000)
Mtodszy bajt adresu 0xDO

poczatkowego

Liczba rejestrow, starszy bajt 0x00 Liczba rejestrow
Liczba rejestrow, mtodszy 0x03 0x0003 (= 3)
bajt

Starszy bajt CRC 0x07

Mtodszy bajt CRC OxE5

Przyktad zadania zapytania o rejestry wejsciowe 2000-2003
z urzadzenia Slave 18.

Tabela 12. Odczyt bloku rejestrow wejsciowych

Pozycja Kod Opis

Adres urzadzenia 0x12

Kod funkgji 0x04

Starszy bajt adresu 0x07 Adres poczatkowy 0x07D0
poczatkowego (=2000)

Mtodszy bajt adresu 0xD0

poczatkowego

Liczba rejestrow, starszy bajt 0x00
0x03

Liczba rejestrow
wejéciowych

Liczba rejestrow, mtodszy 0x0003 (= 3)
bajt

Starszy bajt CRC 0xB2

Mtodszy bajt CRC 0x25

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

Komunikacja Modbus RTU

Przyktad zadania zapytania o stan wyjatku z urzadzenia

Slave 18.

Tabela 13. Odczyt statusu urzadzenia slave

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12

Kod funkciji 0x07

Starszy bajt CRC 4C

Mitodszy bajt CRC D2

Przyktad zapytania o diagnoze z adresu urzadzenia Slave 18.

Tabela 14. Test diagnostyczny

Pozycja Kod Opis

Adres urzadzenia 0x12

Kod funkcji 0x08

Funkcja podrzedna, stan 0x00 Kod funkcji podrzednej

wysoki

Funkcja podrzedna, stan niski 0x00

0x0000 (= 0)

Uwaga. Obstuguje tylko
kod funkcji podrzednej
0x0000

Dane, starszy bajt 0xA5 Dane OxABAb (= 42405)
Dane, mtodszy bajt 0xAb
Starszy bajt CRC 0x59
Mtodszy bajt CRC 0x83

Przyktad zapytania zapisu pojedynczej cewki 2000
z urzadzenia Slave o adresie 18, warto$¢ wyjsciowa 65280.

Tabela 15. Zapis pojedynczej zmiennej dwustanowej

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12
Kod funkcji 0x05
Starszy bajt adresu 0x07 Adres poczatkowy 0x07D0
poczatkowego (= 2000)
Mtodszy bajt adresu 0xD0
poczatkowego
Warto$¢ wyjsciowa, starszy OxFF Wartos¢ wyjsciowa OxFF0O0
bajt (= 65280)
RN Uwaga. Warto$¢
\éVatrtosc wyjsciowa, mtodszy 0x00 wyjéciowa to 0x0000 lub
a 0xFF00
Starszy bajt CRC 0x8E
Mtodszy bajt CRC 0x14
MNO040010PL—Kwieciert 2015 www.eaton.com 1



Komunikacja Modbus RTU

Przyktad zapytania zapisu pojedynczego rejestru 2000

z urzadzenia Slave o adresie 18, warto$¢ wyjsciowa b.

Tabela 16. Zapis pojedynczego rejestru

Przyktad zapisu rejestrow 2000-2001 z urzadzenia Slave o

adresie 18.

Tabela 19. Zapis bloku rejestréw

Pozycja Kod Opis Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12 Adres urzadzenia 0x12
Kod funkeji 0x06 podrzednego
- Kod funkciji 0x10
Starszy bajt adresu 0x07 Adres poczatkowy 0x07D0 0d Tunxayt X
poczatkowego (= 2000) Starszy bajt adresu 0x07 Adres startowy 0x07D0
Mtodszy bajt adresu 0xDO poczatkowego (= 2000)
poczatkowego Mtodszy bajt adresu 0xD0
Warto$¢ wyjéciowa, starszy  0x00 Warto$¢ wyjsciowa 0x0005 poczatkowego
bajt (=5) Liczba wyj$¢, starszy bajt 0x00 Liczba wyj$¢ 0x0002 (= 2)
Wartos$¢ wyjsciowa, mtodszy 0x05 Liczba wyjs$¢, mtodszy bajt 0x02
bajt . Liczba bajtow 0x04
Starszy bajt CRC 0x48 Warto$é wyjsciowa, starszy  0x00
Mtodszy bajt CRC OxE7 bajt
Warto$¢ wyjsciowa, mtodszy 0x01
. o . bajt
Przykfad zapisu bitéw 19-28 w bloku z urzadzenia Slave o : —
adresie 18 Warto$¢ wyjéciowa, starszy  0x00
' bajt
Tabela 17. Zapis bloku zmiennych dwustanowych Wartos$¢ wyjsciowa, mtodszy 0x02
. . bajt
Pozycja Kod Opis
- Starszy bajt CRC 0x53
Adres urzadzenia 0x12 -
podrzednego Mtodszy bajt CRC 0x46
Kod funkgcji OxOF
Starszy bajt adresu 0x00 Adres startowy 0x0013
poczatkowego (=19)
Mtodszy bajt adresu 0x13
poczatkowego

Liczba wyj$¢, starszy bajt 0x00 Liczba wyj$¢ 0x000A (= 10)

Liczba wyj$¢, mtodszy bajt O0x0A

Liczba bajtéw 0x02
Warto$¢ wyjsciowa, starszy  0xCD
bajt

Warto$¢ wyjsciowa, mtodszy 0x01

bajt

Starszy bajt CRC 0xAB
Mtodszy bajt CRC OxFB

Uwagi: Wyjscia binarne opisane w poprzednim przyktadzie
odpowiadaja wyjsciom w przedstawiony ponizej

sposob.

Tabela 18. Zapis bloku zmiennych dwustanowych
zgodnie z wartoscia wyjsciowa

Bit 1110011404 1(0]0]0]0|0O]|O0

Wyjscie|26|25|24123|22(21|20|19| — | —|—|—|—|—

28

27
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Rejestry Modbus

Zmienne i kody btedéw, a takze parametry mozna odczytac
i zapisa¢ za pomoca Modbus. Adresy parametréw sa
okreslone w aplikacji. W aplikacji kazdemu parametrowi

i wartosci aktualnej nadano numer ID. Numery ID
parametrow, a takze zakresy oraz czynnosci do wykonania
opisano w podreczniku danej aplikacji. Wartosci parametru
nalezy wprowadza¢ bez wartosci dziesietnych.

Wszystkie warto$ci mozna odczytaé za pomoca koddw
funkceji 31 4 (wszystkie rejestry odnosza sie do 3X i 4X).
Rejestry Modbus sa zmapowane na ID napedu w opisany
ponizej sposéb.

Tabela 20. Tabela indeksow

Odczyt/
ID Rejestr Modbus  Grupa zapis
1-98 40001-40098 Wartosci aktualne 1Al
(30001-30098)
100 40099 (30099) Kod btedu il
101-1999  40101-41999 Parametry il
(30101-31999)
2004-2011 42004-42011 Wejsciowe dane A
(32004-32011) procesowe
2104-2111 42104-42111 Wyjsciowe dane il
(32104-32111) procesowe

Dane procesowe

Pola danych procesowych sg uzywane do sterowania
napedem (polecenia Praca, Stop, Referencja, Kasowanie
btedu, zrédto) i do szybkiego odczytu wartosci aktualnych
(polecenia Czestotliwo$¢ wyjsciowa, Prad wyjsciowy,
BACnet0 Kod btedu). Pola sa zaprojektowane nastepujaco.

Tabela 21. Dane procesowe Slave — Master
(maks. 22 bajty)

ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ
2101 32101, 42101 Stowo statusowe FB Kodowany
binarnie
2102 32102, 42102 Stowo statusowe Kodowany
ogblne FB binarnie
2103 32103, 42103 Rzeczywista predkos¢ 0-100,00%
obrotowa FB
2104 32104, 42104 Wyjsciowe dane
procesowe FB 1
2105 32105, 42105 Wyjsciowe dane
procesowe FB 2
2106 32106, 42106 Wyjsciowe dane
procesowe FB 3
2107 32107, 42107 Wyjéciowe dane
procesowe FB 4
2108 32108, 42108 Wyjsciowe dane

procesowe FB 5

Komunikacja Modbus RTU

ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ
2109 32109, 42109 Wyjséciowe dane
procesowe FB 6
2110 32110, 42110 Wyjsciowe dane
procesowe FB 7
2111 32111, 42111 Wyjsciowe dane

procesowe FB 8

Tabela 22. Dane procesowe Master — Slave
(maks. 22 baijty)

ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ
2001 32001, 42001 Stowo sterujace FB Kodowany
binarnie

2002 32002, 42002 Ogodlne stowo sterujace Kodowany
FB binarnie

2003 32003, 42003 Zadana predkos¢ 0-100,00%
obrotowa FB Hz

2004 32004, 42004 Dane wejsciowe Catkowite
wartosé szestastkowe

2005 32005, 42005 Dane wejsciowe?2 Catkowite
wartosé szestastkowe

2006 32006, 42006 Dane wejsciowe3 Catkowite
wartosé szestastkowe

2007 32007, 42007 Dane wejsciowe4 Catkowite
wartos¢ szestastkowe

2008 32008, 42008 Dane wejscioweb Catkowite
wartosé szestastkowe

2009 32009, 42009 Dane wejscioweb Catkowite
wartosé szestastkowe

2010 32010, 42010 Dane wejsciowe?7 Catkowite
wartosé szestastkowe

2011 32011, 42011 Dane wejsciowe8 Catkowite
wartosé szestastkowe

Uzycie danych procesowych zalezy od aplikacji. W typowych
sytuacjach urzadzenie jest uruchamiane i zatrzymywane za
pomoca stowa sterujacego (CW) zapisanego przez
urzadzenie Master, a predko$¢ obrotowa jest ustawiona za
pomoca predkosci zadanej (REF). Uzywajac parametru
PD1-PD8, mozna zada¢ urzadzeniu inne wartosci

(np. parametr M-Referencja). Za pomoca stowa statusowego
(SW) odczytanego przez urzadzenie Master mozna sprawdzié¢
status urzadzenia. Warto$¢ aktualna (ACT) i parametr
PD1-PD8 pokazuje inne wartosci aktualne.
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Komunikacja Modbus RTU

Wejsciowe dane procesowe

Ten obszar rejestru jest zarezerwowany dla sterowania przemiennikiem czestotliwosci. Wejsciowe dane procesowe mieszcza
sie w zakresie |ID 2001-2099.
Rejestry sa aktualizowane co 10 ms. Patrz tabela ponize;.

Tabela 23. Tabela podstawowych danych wejsciowych

ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ
2001 32001, 42001 Stowo sterujace FB Kodowany 2007 32007, 42007 Dane wejsciowe4 Catkowite
binarnie wartosé szestastkowe

2002 32002, 42002 Ogodlne stowo sterujace Kodowany 2008 32008, 42008 Dane wejscioweb Catkowite

FB binarnie wartos¢ szestastkowe
2003 32003, 42003 Zadana predkos¢ 0-100,00% 2009 32009, 42009 Dane wejsciowe6 Catkowite

obrotowa FB wartosé szestastkowe
2004 32004, 42004 Dane wejsciowe Catkowite 2010 32010, 42010 Dane wejsciowe? Catkowite

wartosé szestastkowe wartos¢ szestastkowe
2005 32005, 42005 Dane wejsciowe2 Catkowite 2011 32011, 42011 Dane wejsciowe8 Catkowite

wartosé szestastkowe wartosé szestastkowe
2006 32006, 42006 Dane wejsciowe3 Catkowite

wartosé szestastkowe

Uwagi: Wejsciowe dane procesowe FB — Patrz cze$¢ Wejsciowe dane procesowe.

Stowo sterujace
Przemiennik czestotliwosci PowerXL DG1 uzywa 16 bitéw, jak przedstawiono ponizej. Te bity sa specyficzne dla
poszczegdlnych aplikacii.

Tabela 24. Znaczenie bitow stowa sterujacego FB
15114113 12|11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
®© | © | ®| ©| ®| o FBRefFBCtrl| BYS |FBDIN4|FBDIN 3|FB DIN 2|FB DIN 1|F_RST| DIR | Praca

Uwagi
@ Bit nieuzywany.

Tabela 25. Stowo sterujace FB Tabela 26. Zadana predkos¢ obrotowa
Opis 15 [14{13|12(11110{9 (8|7 |6 |54 |/3|2|1] 0
Bit Wartosé =0 Wartosé =1
i artosé artosé MSB — | S s
0 Wyijécie napedu wyt. Wyijécie napedu zat.
] Obrét w prawo Obrot w lewo Jest to vyartqéé zadana 1dla przemiennilkla czestotliwosci.
Normalnie uzywana jako zadana predko$¢ obrotowa.
2 Bez kasowania Kasowanie btedu, zrodto
\Wartos¢ ta jest skalowalna w zakresie 0-100,00%
3 FB INDATAT wyt. FB INDATAT zat. czestotliwosci maksymalnej P1.2). Zakres 0 do 100,00%
4 FB INDATAZ wyt. FB INDATAZ zat. odpowiada wartosciom 0 do 10 000, gdzie czestotliwosé
5 FB INDATA3 wyt. FB INDATAS zat. minimalna wynosi 0 lub 0% (P1.1), za$ czestotliwos$¢
maksymalna wynopsi 10 000 lub 100,00% (P1.2). Ta warto$¢
6 FB INDATA4 wyt. FB INDATA4 zat. posiada 2 miejsca po przecinku.
7 Bypass przekaznika Bypass przekaznika
zablokowany aktywny
8 Sterowanie FB wyt. Sterowanie FB zat. Wejscie danych procesowych 1do 8
9 Referencja FB wyt. Referencja FB zat. Wartosci wejsciowych danych procesowych 1 do 8 mozna
1015 Nieuzywany Nieuzywany uzy¢ w aplikacjach do réznych celéw. Wiecej informacji na

temat konfiguracji znajduje sie w czesci Wejéciowe dane
i . procesowe.
Ogolne stowo sterujace FB

W przemienniku czestotliwosci DG1 ogdlne stowo sterujace
FB nie jest uzywane. Do przekazywania polecen do napedu
wykorzystywane jest gtéwne stowo sterujace.

14 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040010PL—Kwiecien 2015  www.eaton.com



Wyjsciowe dane procesowe

Komunikacja Modbus RTU

Tabela 30. Stowo statusowe ogélne FB

; Ay i e U i Opis
Ten obszar_ rejestrow jest normalm_e uzywany QO_szybk|ego Bit Wartosé = 0 Wartosé = 1
sprawdzania przemiennika czestotliwosci. Wyjsciowe dane
procesowe mieszcza sie w zakresie ID 2101-2199. Patrz 0  Niegotowy do pracy Gotowy do pracy
tabela ponizej. 1 Stop Praca
Tabela 27. Tabela podstawowych danych wyjsciowych 2 Obrét w prawo Obroét w lewo
ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ 3 Brak btedu Btad
2101 32101, 42101 Stowo statusowe FB Kodowany 4 Brak ostrzezenia Ostrzezenie
binarnie . - - —
5  Nie osiggnieto zadanej Osiagnigto zadana
2102 32102, 42102 Stowo statusowe Kodowany czestotliwosci czestotliwosc¢
ogdine FB binarnie 6 Ref. > predkos¢ obrotowa 0 Ref. = predkos¢ obrotowa 0
: 9
2103 32103, 42103 Eéreé:tzgv\(/\gséz%predkosc % 7 Strumien silnika wyt. Strumien silnika zat. @
2104 32104, 42104 Wyjsciowe dane 8  Limit predkosci obrotowej zat.  Limit predkos$ci obrotowej wyt. @
procesowe FB 1 9 Kierunek enkodera wyt. Kierunek enkodera zat. @
2105 32105, 42105 Wyjsciowe dane 10 Szybkie zatrzymanie Szybkie zatrzymanie
procesowe FB 2 w przypadku podnapiecia wyt. w przypadku podnapiecia zat. @
2106 32106, 42106 Wyjsciowe dane 11 Hamowanie DC wyt. Hamowanie DC zat.
procesowe FB 3 > Ref FB . Rof FB ak
1 . ieakt . t
2107 32107, 42107 Wyjéciowe dane ° nieaktywny ° axtywny
procesowe FB 4 13 Zwalnianie startu motoru wyt.  Zwalnianie startu motoru zat.
2108 32108, 42108 Wyjsciowe dane 14 Zdalne sterowanie nieaktywne Zdalne sterowanie aktywne
procesowe FB 5 15  Impuls FB WD nieaktywny Impuls FB WD aktywny @
2109 32109, 42109 Wyjsciowe dane
procesowe FB 6 Uwagi
2110 32110, 42110 Wyjsciowe dane @ Bit nieuzywany.
procesowe FB 7
2111 32111, 42111 Wyjéciowe dane Tabela 31. Zadana predkos¢ obrotowa

procesowe FB 8

Tabela 28. Stowo statusowe FB

15/14/13[12|11

10/9|8

7 (6|5 | 4 |32

1

RUNEN |BYS | AREF | WARN | FLT | DIR

Praca

RDY

Informacje dotyczace stanu urzadzenia i telegramu sa
okreslane w stowie statusowym FB. Stowo statusowe FB
skilada sie z 16 bitow, ktére majg opisane ponizej znaczenie.

Tabela 29. Znaczenie bitow stowa statusowego FB

Opis

Bit Wartosé =0 Wartosé =1

0 Niegotowy do pracy Gotowy do pracy

1 Stop Praca

2 Obrét w prawo Obrét w lewo

3 — Btad

4 — Ostrzezenie

5 Nie osiggnieto zadanej Osiaggnieto zadana
czestotliwosci czestotliwosé

6 Bypass nie zostat Bypass zostat
aktywowany aktywowany

7 Praca zablokowana Zezwolenie praca
Nieuzywany Nieuzywany

9-15 Nieuzywany Nieuzywany

1511413121110/ 9|8 |7 |6 |54 |3|2|1]| 0
MSBl—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|LSB
Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika. Warto$¢ ta
przedstawiana jest w postaci procentowe] %.
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Komunikacja Modbus RTU

Wyjsciowe dane procesowe 1 do 8

Wyjsciowych danych procesowych 1 do 8 mozna uzywaé w aplikacjach do réznych celow.
Wiecej informacji znajduje sie w tabelach ponize;j.

Wyjsciowe dane procesowe (Slave — Master)

Urzadzenie Master magistrali moze odczyta¢ wartosci aktualne przemiennika czestotliwosci,
uzywajac zmiennych danych procesowych. W aplikacjach standardowych, sterowania pompa
i wentylatorem, regulatora PID oraz Multi-Purpose dane procesowe uzywane w opisany
ponizej sposob. Wartosci sg dobierane na podstawie grup parametréw danych procesowych
magistrali. Wartos$ci te odpowiadaja wartosciom ID protokotu Modbus. Dostepne wartosci
znajduja sie w tabeli ID parametrow w zataczniku A.

Tabela 32. Wyjsciowe dane procesowe

Wartos¢
ID Dane Wartos¢ domysina Domysiny parametr Jednostka Skala
2104 Wyijéciowe dane procesowe 1 -32768-32767 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz
2105 Wyjsciowe dane procesowe 2 -32768-32767 2 Predkos¢ silnika Obr./min
2106 Wyjséciowe dane procesowe 3  -32768-32767 3 Prad silnika A
2107 Wyjsciowe dane procesowe 4  -32768-32767 4 Moment silnika %
2108 Wyijéciowe dane procesowe 5  -32768-32767 5 Moc silnika Rel %
2109 Wyjsciowe dane procesowe 6  -32768-32767 6 Napiecie silnika V
2110 Wyjsciowe dane procesowe 7 -32768-32767 7 Napiecie obwodu DC V
2111 Wyjsciowe dane procesowe 8  -32768-32767 28 BACnet Kod btedu —

Wejsciowe dane procesowe (Master — Slave)
Stowo sterujgce, wartosci zadane i dane procesowe sg wykorzystywane w aplikacjach All-in-One w opisany ponizej sposéb.

Tabela 33. Wejsciowe dane procesowe

ID Dane Wartos¢ Jednostka Skala
2003 Wartos$¢ zadana Zadana predko$¢ obrotowa Hz 0,01
2001 Stowo sterujace — — —
2004 Wejsciowe dane procesowe 1 ® % 0,01%
2005 Wejsciowe dane procesowe 2 @® % 0,01%
2006 Wejsciowe dane procesowe 3 @® % 0,01%
2007 Wejsciowe dane procesowe 4 ® % 0,01%
2008 Wejsciowe dane procesowe 5 ® % 0,01%
2009 Wejsciowe dane procesowe 6 @® % 0,01%
2010 Wejsciowe dane procesowe 7 @® % 0,01%
2011 Wejsciowe dane procesowe 8 @ % 0,01%
Uwagi

@ Wejsciowe dane procesowe 1 do 8 zmieniaja sie zaleznie od wybranej aplikacji. Szczegétowy opis znajduje sie w Zataczniku B.

Test uruchomienia

Wybra¢ magistrale (Bus/Comm) jako sterowanie aktywne 4. Aktualna warto$¢ to 5000, a czestotliwos$¢ wyjsciowa
i miejsce odniesienia. DG1 to 50,00%.
1. Ustawi¢ warto$¢ stowa sterujgcego FB (adres 42000 5. Ustawié¢ warto$¢ stowa sterujacego FB (adres 42000
Modbus) na warto$é¢ 1 wyrazona szeshastkowo. Modbus) na wartos¢ 0 wyrazong szesnastkowo.
Stan DG1 to RUN. 6. Stan DG1 to STOP.

3. Ustawi¢ wartos¢ predkosci zadanej FB (adres 42002
Modbus) na 5000 (=50,00%).
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Komunikacja Modbus TCP

Specyfikacja Modbus/TCP

Tabela 34. Dane techniczne Modbus/TCP

Informacje

ogolne Opis Specyfikacja

Port Ethernet Interfejs Ztacze RJ-45

Komunikacja Kabel przesytowy Ekranowana skretka
dwuprzewodowa
Predkos$¢ obrotowa 10/100 Mb
Dupleks Potowa/caty

Domysiny TCP Adres IP, tryb DHCP z Auto-IP

Konfiguracja  Domyséiny TCP Statyczny adres IP 192.168.1.254

S|
Sg;‘yvszgggg Domysina maska sieci 255.255.255.0
P Domysliny adres gateway 192.168.1.1
Protokot Modbus/TCP

Modbus/TCP to niezalezny od producenta rodzaj protokotu
Modbus do nadzoru i sterowania urzadzeniami
automatycznymi. Modbus/TCP to protokét klient-serwer.
Klient tworzy zapytania do serwera przez wystanie telegramu
»zadania” do portu TCP 502 serwera. Serwer odpowiada na
zapytanie klienta za pomoca telegramu ,,odpowiedzi”. Termin
Lklient” moze odnosi¢ sie do urzadzenia Master, ktére
obstuguje zapytania. Odpowiednio, termin ,serwer” odnosi
sie do urzadzenia Slave, ktére obstuguje urzadzenie Master,
udzielajac odpowiedzi na jego zapytania. Zaréwno zadanie, jak
i odpowiedz zbudowane sa w sposob przedstawiony ponizej.

Bajt 0. ID transakgcji, stan wysoki
Bajt 1. ID transakgji, stan niski
Bajt 2. ID protokotu, stan wysoki
Bajt 3. ID protokotu, stan niski
Bajt 4. Dtugos¢ pola, stan wysoki
Bajt 5. Dtugos¢ pola, stan niski
Bajt 6. Identyfikator jednostki

Bajt 7. Kod funkcji Modbus

Bajt 8. Dane (o zmiennej dtugosci)

Modbus TCP a Modbus RTU

W poréwnaniu do protokotu Modbus RTU, Modbus/TCP
rézni sie gtéwnie sprawdzaniem btedéw i adresami urzadzen
Slave. Poniewaz protokoét TCP juz zawiera wydajna funkcije
sprawdzania btedéw, Modbus/TCP nie zawiera osobnego
pola CRC. Oprécz funkcji sprawdzania btedéw, protokét TCP
jest odpowiedzialny za ponowne wysytanie pakietow

i rozdzielanie dtugich telegramoéw tak, aby pasowaty do
ramek TCP. Pole adresu urzadzenia podrzednego Modbus/
RTU ma takg sama nazwe jak pole identyfikatora jednostki
w Modbus/TCP i jest uzywane wytacznie gdy dany adres IP
oznacza kilka punktéw koncowych.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

Komunikacja Modbus TCP

Specyfikacja osprzetu

Wskazniki LED portu Ethernet

LT &

1 2

Wskaznik LED Ethernet
1. Stan facza Ethernet
2. Predkos¢ tacza Ethernet

Tabela 35. Opis wskaznikéw LED Ethernet

Wskaznik LED Znaczenie

Stan tacza Ethernet Miga, gdy aktywny jest telegram Ethernet.

Predkos¢ tacza

Wskazuje predkos¢ tacza.
Ethernet

Zotty wskaznik LED portu Ethernet jest
wigczony, gdy predkosc facza wynosi 100 Mb/s
Zotty wskaznik LED portu Ethernet jest
wytgczony, gdy predkosé facza wynosi 10 Mb/s

Wskazniki LED portu Ethernet podczas witaczania
zasilania

W trakcie wigczania przemiennika czestotliwosci PowerXL
wykonywany jest test wskaznika. Przeprowadzi¢ kontrole
wzrokowa, wykonujac ponizsze czynnosci.

1. Wigczyé pierwszy wskaznik na zielono, wszystkie
pozostate pozostawi¢ wytaczone.

2. Pozostawi¢ pierwszy wskaznik jako zielony przez okoto
0,25 sekundy.

3. Wiaczy¢ pierwszy wskaznik na czerwono na okoto
0,25 sekundy.

Whaczy¢ pierwszy wskaznik na zielono.

5. Wiaczy¢ drugi wskaznik (jesli jest) na zielono na okoto
0,25 sekundy.

6. Wiaczy¢ drugi wskaznik (jesli jest) na czerwono na okoto
0,25 sekundy.

7. Whylaczy¢ drugi wskaznik (jesli jest).

Jesli naped posiada inne wskazniki, nalezy przetestowaé
kazdy wskaznik wedtug podanej powyzej sekwencji dla
drugiego wskaznika. Jesli naped posiada wskaznik stanu
urzadzenia, bedzie to pierwszy wskaznik w kolejnosci, po nim
obecny bedzie wskaznik stanu sieci. Po wykonaniu tych
testdéw podczas uruchamiania, wskaznik(i) zmieni(g) swoj
stan na normalny stan operacyjny.
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Komunikacja Modbus TCP

llustracja 11. Stan urzadzenia i sieci

Wt for
Etharmat!

Stan urzadzenia—"|

™ Stan sieci

Wyswietlanie stanu urzadzenia

Wskazniki przedstawiaja stan napedu.

Tabela 36. Opis wskaznikow LED stanu urzadzenia

Stan wskaznika Instrukcja Znaczenie

Stale wytaczony Brak zasilania Brak zasilania przemiennika czestotliwosci PowerXL.
Stale $wieci na zielono Stan operacyjny urzadzenia  PowerXL dziata poprawnie.

Miga na zielono ® Stan gotowosci Nie skonfigurowano PowerXL.

Miga na czerwono ® Bfad o mniejszym znaczeniu PowerXL wykryt naprawialny btad o mniejszym znaczeniu.

Uwaga. Za btad o mniejszym znaczeniu uwaza sie niewtasciwa lub niezgodna
konfiguracje. Nalezy réwniez sprawdzi¢, czy po skasowaniu btedu wskaznik

wyfacza sie.
Stale $wieci na czerwono Btad o duzym znaczeniu PowerXL wykryt nienaprawialny btad o duzym znaczeniu.
Miga na zielono/czerwono @  Autotest PowerXL wykonuje test podczas uruchamiania.

@ Czestotliwo$¢ migania to 1 migniecie na sekunde.

Wyswietlanie stanu sieci

Wskazniki przedstawiaja stan interfejsu portu sieci Ethernet.

Tabela 37. Opis wskaznikow LED stanu sieci

Stan wskaznika Instrukcja Znaczenie

Stale wytaczony Brak zasilania, brak adresu IP PowerXL jest odtaczony od zasilania lub jest podtaczony, ale bez
skonfigurowanego adresu IP (atrybut konfiguracji interfejsu obiektu interfejsu
TCP/IP).

Miga na zielono O] Brak przyfaczy Adres IP skonfigurowano, ale nie ustanowiono potaczen CIP i nie minat czas
oczekiwania dla wytacznego potaczenia uzytkownika.

Stale $wieci na zielono Podtaczony Ustanowiono przynajmniej jedno potaczenie CIP (dowolnej klasy transportowej)
i nie minat czas oczekiwania dla wyfacznego potaczenia uzytkownika.

Miga na czerwono ® Czas oczekiwania na PowerXL jest zasilany i minat czas oczekiwania dla wytacznego potaczenia

potaczenie uptynat uzytkownika. Wskaznik zacznie ponownie $wieci¢ na zielono wytacznie gdy

ustanowione zostang wszystkie wyfaczne potaczenia uzytkownika, dla ktorych
uptynat czas oczekiwania.

Stale $wieci na czerwono Bfad o duzym znaczeniu PowerXL wykryt nienaprawialny btad o duzym znaczeniu.

Miga na zielono/czerwono @ Autotest PowerXL wykonuje test podczas uruchamiania.

@ Czestotliwos¢ migania to 1 migniecie na sekunde.
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Komunikacja Modbus TCP

Uruchamianie

Potaczenia i oprzewodowanie llustracja 12. Kabel CAT-5e

Port Ethernet obstuguje predkosci 10/100 Mb w trybie =
petnego dupleksu i pétdupleksu. Karty musza by¢ podtaczone j/ — —
do sieci Ethernet za pomoca ekranowanego kabla CAT-5e.

Do podtaczenia karty EtherNet/IP bezposrednio do urzadzenia

Master konieczny moze by¢ kabel krosowy (przynajmniej \-.__

CAT-5e z STP, ekranowana skretka dwuprzewodowa). . —

W sieci uzywac tylko podzespotéw o standardzie
przemystowym i unika¢ ztozonych struktur, aby
zminimalizowac czas zadziatania oraz liczbe nieprawidfowych
wysytek. Czesto dobrg praktyka jest uzywanie posieci, ktéra
rozni sie od sieci dla innych urzadzen niepowiazanych ze
sterowaniem napedem.

llustracja 13. Poruszanie sie po panelu obstugi w celu przejscia do ogdlnych ustawien Ethernet

FWD

M: Monitor

Rk ey T2 1: System

P Farameaiar ] Basic Paramabns

F: Fault P2: Analog Input
1353 JOG REVERSE 13:53 MENU
Do ¥y o
Comaumeabon

F20.3: Ethemat IP/Modbus TCP

P19: Real Time Clock

P20, Communications e F20.1: FB Data Ouwlpul Sal

P21 System P20.2: Modbus RTU/BACHet MS/TP

REVERSE 1353 MENU REVERSE 1353 MENL

Dhpars Ky l

P20.2: Modbus RTUBAChel MSTP

P20.3. Ethemet IPModbus TCP

P20.3.16. Lasl Faull

P20.3.1: IP Address Mode

P20.1: FB Data Oulpul Sel P20.3.2 Achve IP Addrass

REVERSE 1353 MENU REVERSE 13:53 MENU

W tym menu dostepne sag ponizsze ustawienia stuzace do
konfiguracji protokotu komunikacyjnego.
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Komunikacja Modbus TCP

Tabela 38. EtherNet/IP/Modbus TCP—P20.3

Wartos¢

Kod Parametr Min. Maks. Jednostka domysina ID Uwagi

P20.3.1 TCP Adres IP, tryb 1 1500 0 = Statyczny IP
1 = DHCP z AutolP

P20.3.2 TCP Aktywny adres IP 1507

P20.3.3 TCP Aktywna maska podsieci 1509

P20.3.4 TCP Aktywny gateway domysIny 1511

P20.3.5 BACnet Adres MAC 1513

P20.3.6 TCP Statyczny adres IP 192.168.1.254 1501

P20.3.7 TCP Statyczna maska podsieci 255.255.255.0 1503

P20.3.8 TCP Statyczny gateway domysIny 192.168.1.1 1505

P20.3.10 TCP Limit potaczen 0 5 5 609

P20.3.11 TCP ID urzadzenia 1 610

P20.3.12 TCP Timeout komunikacji ms 10000 611

P20.3.13 Status protokotu 0 612 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Bfad

P20.3.14 RS485 Slave zajety 0 613 0 = Niezajety
1 = Zajety

P20.3.15 RS485 Typ parzystosci 614

P20.3.16 TCP Btad slave 0 615

P20.3.17 RS485 Odpowiedz na ostatni btad 0 616

DHCP Statyczny adres IP

Protokét komunikacyjny EtherNet IP przemiennika
czestotliwosci PowerXL obstuguje DHCP w celu tatwiejszej
konfiguracji sieci. Protokét dynamicznego konfigurowania
hostéw (DHCP) to protokét sieciowy, ktéry jest uzywany do
konfigurowania urzadzen sieci, aby mogty sie one
komunikowac¢ w sieci IP. Jako klient DHCP, EtherNet/IP
PowerXL negocjuje z serwerem DHCP, aby okresli¢ jego
adres IP i uzyska¢ dowolne inne wstepne szczegoty
konfiguracji potrzebne do dziatania sieci.

Adres IP

Adres |P sktada sie z czterech czesci (cze$¢ = oktet).
Domys$lIny statyczny adres IP to 192.168.1.254

Czas oczekiwania komunikacji

Okresla ile czasu moze ming¢ od ostatnio otrzymanego
telegramu z urzadzenia klienta przed wygenerowaniem btedu
komunikacji sieciowej. DomysIny czas oczekiwania
komunikacji to 10 sekund.

Uwagi: Jesli kabel sieciowy zostanie odtagczony od portu
EtherNet/IP PowerXL, natychmiast generowany jest
btad magistrali.

20 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

W wigkszosci przypadkéw uzytkownik moze chcie¢
ustanowi¢ statyczny adres IP dla EtherNet/IP PowerXL
w oparciu o konfiguracje sieci.

Konfiguracja domysina statycznego adresu IP jest okreslona
w tabeli ,Ustawienia sieci EtherNet/IP PowerXL" w czesci
. Potaczenia i oprzewodowanie”.

Uzytkownik moze recznie okresli¢ adres sieciowy dla
EtherNet/IP PowerXL, o ile wszystkie urzadzenia podfaczone
do sieci posiadaja ta sama czes$¢ sieciowa w adresie.

W takich sytuacjach uzytkownik musi recznie ustawi¢ adres
IP w PowerXL, uzywajac panelu obstugi przemiennika
czestotliwosci PowerXL. Nalezy pamieta¢, ze naktadanie sie
adresow IP moze spowodowacé konflikt pomiedzy
urzadzeniami w sieci. W celu uzyskania szczegétowych
informacji o dobieraniu adreséw IP nalezy skontaktowadé sie
z administratorem sieci.

Identyfikator urzadzenia

W protokole Modbus, w przeciwieristwie do protokotu
Modbus RTU, w ktérym wykorzystywany jest adres
urzadzenia podrzednego, uzywany jest identyfikator
urzadzenia w sieci Modbus TCP. Ten identyfikator umozliwia
komunikacje z urzadzeniami poprzez mostki, routery i bramki
z wykorzystaniem pojedynczego adresu IP do obstugi wielu
niezaleznych urzadzen koncowych Modbus.
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Reczna konfiguracja adresu IP

Uzywanie panelu obstugi przemiennika czestotliwosci PowerXL

Komunikacja Modbus TCP

Za pomoca panelu obstugi przemiennika czestotliwosci PowerXL mozna recznie ustawi¢ adres IP przemiennika czestotliwosci

PowerXL w sieci EtherNet/IP.

1. Wybra¢ tryb adresowania (TCP Adres IP, tryb). Wczytana
zostanie domy$lna konfiguracja statycznego IP.

Uwaga: Do zastosowania zmiany trybu adresu |P
wymagane jest wytaczenie i ponowne wigczenie

zasilania przemiennika czestotliwosci PowerXL. Nalezy
takze ustawi¢ adres MAC urzadzenia (parametr ,BACnet
Adres MAC" w menu P20.3.5 panelu obstugi).

llustracja 14. Tryb statycznego IP
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Komunikacja Modbus TCP

2. Z poziomu panelu obstugi napedu PowerXL ustawi¢
zadany adres IP dla EIP PowerXL.

a. Ustawianie statycznego adresu IP (parametr TCP Statyczny adres IP)

llustracja 15. TCP Statyczny adres IP
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b.

Ustawianie statycznej maski podsieci (parametr TCP Statyczna maska podsieci)

llustracja 16. TCP Statyczna maska podsieci
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C.

llustracja 17. TCP Statyczny gateway domysiny

[ ST Fio B ke P |

P20.3.7
Stalic Subnet Mask
255.255.255.000

FAVORITE

13:53 MENU

S
k| >
[ Fwo i Kev |

STP W P B Kev |

P20.3.8 P20.3.8
Rl ¥y
Stafic Default Gateway »| Static Default Gateway
192.168.001.001 192.168.001.001
FAVORITE 13:53 MENLU FAVORITE 1353 MENU

Przemiel

nnik czestotliwosci PowerXL serii DG1

Komunikacja Modbus TCP

Uip and Down ks change
walion, Lol mnd FgPt s
chargn numhe!. Tk whin

Ustawianie statycznej bramy domysinej (parametr TCP Statyczny gateway domysiny)

U el Do by £hange:
value, Lef and Rgh ke

MNO040010PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com

23



Komunikacja Modbus TCP

d. Ustawianie ID urzadzenia Modbus TCP (parametr TCP ID urzadzenia)

llustracja 18. TCP ID urzadzenia
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4. Z poziomu panelu obstugi przemiennika czestotliwosci
PowerXL odczyta¢ parametry , TCP Aktywny adres IP”
(menu P20.3.2 panelu obstugi), , TCP Aktywna maska
podsieci” (menu P20.3.3 panelu obstugi), ,, TCP Aktywny
Gateway domysiny” (menu P20.3.4 panelu obstugi), aby
upewnic sie, ze adres IP zostat ustawiony prawidfowo.
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Standardy komunikacji Modbus

Przyktad zadania zapytania o cewki 2000-2003 z urzadzenia
Slave 18.

Tabela 39. Odczyt bloku zmiennych wyjsciowych
dwustanowych

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12
Kod funkgji 0x01

Starszy bajt adresu poczatkowego  0x07 Adres poczatkowy

0x07D0 (= 2000)

Mtodszy bajt adresu poczatkowego 0xDO

Starszy bajt liczby zmiennych 0x00 Liczba cewek
dwustanowych 0x0003 (= 3)
Mtodszy bajt liczby zmiennych 0x03

dwustanowych

Starszy bajt CRC Ox7E

Mtodszy bajt CRC 0x25

Przykfad zadania zapytania o wej$cia dyskretne 2000-2003
z urzadzenia Slave 18.

Tabela 40. Odczyt bloku zmiennych wejsciowych
dwustanowych

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12
Kod funkgji 0x02

Starszy bajt adresu poczatkowego  0x07 Adres poczatkowy

0x07D0 (= 2000)

Mtodszy bajt adresu poczatkowego 0xDO

Liczba wejs¢ dyskretnych, stan 0x00 Liczba wejs¢
wysoki dyskretnych
Liczba wejs¢ dyskretnych, stan niski 0x03 0x0003 (= 3)
Starszy bajt CRC 0x3A
Mtodszy bajt CRC 0x25

Przyktad zadania zapytania o rejestry podtrzymujace
2000-2003 z urzadzenia Slave 18.

Tabela 41. Odczyt bloku rejestréow wyjsciowych

Komunikacja Modbus TCP

Przyktad zadania zapytania o rejestry wejsciowe 2000-2003
z urzadzenia Slave 18.

Tabela 42. Odczyt bloku rejestrow wejsciowych

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12
Kod funkcji 0x04

Starszy bajt adresu poczatkowego  0x07 Adres poczatkowy

0x07D0 (= 2000)

Mtodszy bajt adresu poczatkowego 0xDO

Liczba rejestréw, starszy bajt 0x00 Liczba rejestrow
Liczba rejestréw, mtodszy bajt 0x03 &%Eg‘gﬁyg?
Starszy bajt CRC 0xB2

Mtodszy bajt CRC 0x25

Przyktad zadania zapytania o stan wyjatku z urzadzenia
Slave 18.

Tabela 43. Odczyt statusu urzadzenia slave

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12

Kod funkcji 0x07

Starszy bajt CRC 4C

Mitodszy bajt CRC D2

Przyktad zapytania o diagnoze z adresu urzadzenia Slave 18.

Tabela 44. Test diagnostyczny

Pozycja Kod Opis

Adres urzadzenia 0x12

Kod funkciji 0x08

Funkcja podrzedna, stan 0x00 Kod funkcji podrzednej

wysoki 0x0000 (= 0)

Uwaga. Obstuguje tylko
kod funkcji podrzednej
0x0000

Funkcja podrzedna, stan niski 0x00

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12
Kod funkgcji 0x03

Starszy bajt adresu poczatkowego  0x07 Adres poczatkowy

0x07D0 (= 2000)

Mtodszy bajt adresu poczatkowego 0xDO

Liczba rejestréow, starszy bajt 0x00 Liczba rejestrow
Liczba rejestréw, mtodszy bajt 0x03 0x0003 (= 3)
Starszy bajt CRC 0x07

Mtodszy bajt CRC OxE5

Dane, starszy bajt 0xAb Dane OxABA5 (= 42405)
Dane, mtodszy bajt 0xAb
Starszy bajt CRC 0x59
Mtodszy bajt CRC 0x83
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Komunikacja Modbus TCP

Przyktad zapytania zapisu pojedynczej cewki 2000
z urzadzenia Slave 18, wartos$¢ wyjsciowa 1.

Tabela 45. Zapis pojedynczej zmiennej dwustanowej

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia 0x12
Kod funkgji 0x05

Starszy bajt adresu poczatkowego  0x07 Adres poczatkowy

0x07D0 (= 2000)

Mtodszy bajt adresu poczatkowego 0xDO

Warto$¢ wyjéciowa, starszy bajt OxFF Warto$¢ wyjsciowa
0xFF00 (= 65280)
Uwaga. Wartosé
wyjsciowa to
0x0000 lub 0xFFO0

Warto$¢é wyjéciowa, mtodszy bajt ~ 0x00

Starszy bajt CRC 0x8E
Mtodszy bajt CRC 0x14

Przyktad zapytania zapisu pojedynczego rejestru 2000
z urzadzenia Slave o adresie 18, warto$¢ wyjsciowa b.

Tabela 46. Zapis pojedynczego rejestru

Tabela 48. Zapis bloku zmiennych dwustanowych
zgodnie z wartoscia wyjsciowa

Bit [1[1/0[0[1[1]/0[1/0[0[0|0|0|0|0]|1

Wyjscie 26 |25|24|23|22|21|20|19| — | —|—|—|—|—|28|27

Przyktad zapisu rejestréw 2000-2001 z urzadzenia Slave o
adresie 18.

Tabela 49. Zapis bloku rejestrow

Pozycja Kod Opis
Adres urzadzenia podrzednego 0x12
Kod funkcji 0x10

Starszy bajt adresu poczatkowego  0x07 Adres startowy

0x07D0 (= 2000)

Mtodszy bajt adresu poczatkowego 0xDO

Liczba wyj$¢, starszy bajt 0x00 Liczba wyjs¢ 0x0002
Liczba wyjs¢, miodszy bait 0x02 =2

Liczba bajtow 0x04

Warto$¢ wyjsciowa, starszy bajt 0x00

Warto$¢ wyjsciowa, mfodszy bajt ~ 0x01

Pozycja Kod Opis Wartos$¢ wyjsciowa, starszy bajt 0x00
Adres urzadzenia 0x12 Wartos¢ wyjsciowa, mtodszy bajt ~ 0x02
Kod funkgji 0x06 Starszy bajt CRC 0x53
Starszy bajt adresu poczatkowego  0x07 Adres poczatkowy Mtodszy bajt CRC 0x46

Mtodszy bajt adresu poczatkowego 0xDO 0x07D0 (= 2000)

Warto$¢ wyjéciowa, starszy bajt 0x00 Warto$¢ wyjsciowa
PN : 0x0005 (= b)

Wartos$¢ wyjéciowa, mtodszy bajt ~ 0x05

Starszy bajt CRC 0x4B

Mtodszy bajt CRC OxE7

Przyktad zapisu bitéw 19-28 w bloku z urzadzenia Slave o
adresie 18.

Tabela 47. Zapis bloku zmiennych dwustanowych

Pozycja Kod Opis

Adres urzadzenia podrzednego 0x12

Kod funkgcji OxOF

Starszy bajt adresu poczatkowego  0x00 Adres startowy
Mtodszy bajt adresu poczatkowego 0x13 0x0013 (= 19)
Liczba wyj$¢, starszy bajt 0x00 Liczba wyj$¢ 0x000A
Liczba wyj$¢, mtodszy bajt Ox0A (=10

Liczba bajtéw 0x02

Warto$¢ wyjéciowa, starszy bajt 0xCD

Warto$¢ wyjéciowa, mtodszy bajt ~ 0x01

Starszy bajt CRC O0xAB

Mtodszy bajt CRC OxFB

Uwagi: Wyjscia binarne opisane w poprzednim przyktadzie
odpowiadaja wyjsciom w przedstawiony ponizej
sposéb.

Rejestry Modbus

Zmienne i kody btedoéw, a takze parametry mozna odczytaé
i zapisa¢ za pomocg Modbus. Adresy parametréw sa
okreslone w aplikacji. W aplikacji kazdemu parametrowi

i wartosci aktualnej nadano numer ID. Numery ID
parametréow, a takze zakresy oraz czynnosci do wykonania
opisano w podreczniku danej aplikacji. Wartosci parametru
nalezy wprowadza¢ bez wartosci dziesietnych.

Wszystkie warto$ci mozna odczytaé za pomoca funkcji 314
(wszystkie rejestry odnosza sie do 3X i 4X). Rejestry Modbus
sg zmapowane dla ID napedu jak pokjazano ponizej.

Tabela 50. Tabela indeksow

Odczyt/
ID Rejestr Modbus  Grupa zapis
1-98 40001-40098 Wartosci aktualne  1/1
(30001-30098)
100 40099 (30099) Kod btedu mn
101-1999 40101-41999 Parametry il
(30101-31999)
2004-2011 42004-42011 Wejsciowe dane il
(32004-32011) procesowe
2104-2111 42104-42111 Wyjsciowe dane il

(32104-32111) procesowe
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Dane procesowe

Pola danych procesowych sg uzywane do sterowania
napedem (polecenia Praca, Stop, Odniesienie, Kasowanie
btedu, zrédto) i do szybkiego odczytu wartosci aktualnych
(np. Czestotliwo$¢ wyjsciowa, Prad wyjsciowy, BACnet Kod
btedu). Strukture tych pdl przedstawionio ponize;.

Tabela 51. Dane procesowe Slave — Master
(maks. 22 bajty)

Komunikacja Modbus TCP

ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ
2009 32009, 42009 Dane wejscioweb Catkowite
wartosé szestastkowe
2010 32010, 42010 Dane wejsciowe?7 Catkowite
wartosé szestastkowe
2011 32011, 42011 Dane wejsciowe8 Catkowite
wartosé szestastkowe

Uzycie danych procesowych zalezy od aplikacji. W typowych
sytuacjach urzadzenie jest uruchamiane i zatrzymywane za

ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ . .
pomoca stowa sterujacego (CW) zapisanego przez
2101 32101, 42101 Stowo statusowe FB  Kodowany urzadzenie Master, a predkosé obrotowa jest ustawiona za
binarnie pomoca predkoéci zadanej (REF). Uzywajac parametru
2102 32102, 42102 Stowo statusowe Kodowany PD1-PD8, mozna zada¢ urzadzeniu inne wartosci
ogdlne FB binarnie (np. parametr M-Referencja). Za pomoca stowa statusowego
2103 32103, 42103 Rzeczywista predkos¢  0-100,00% (SW) odczytanego przez urzadzenie Master mozna sprawdzi¢
obrotowa FB status urzadzenia. Warto$¢ aktualna (ACT) i parametry
2104 32104, 42104 Wyjsciowe dane PD1-PD8 wskazujg inne wartosci aktualne.
procesowe FB 1
2105 32105, 42105 Wyjéciowe dane Wejsciowe dane procesowe
procesowe FB 2
2106 32106, 42106 Wyjsciowe dane Ten obszar_ r_ejestru jest zarezerwowany dla sterowania
procesowe FB 3 przemiennikiem czestotliwosci. Wejsciowe dane procesowe
2107 32107, 42107 Wyjéciowe dane ”'I‘('eszfza sle w Za'ﬂ)es'e 'B 2001;)2?99- Rejestry sg
procesowe FB 4 aktualizowane co ms. Patrz tabela ponize;.
2108 32108, 42108 Wyjsciowe dane Tabela 53. Tabela podstawowych danych wejsciowych
procesowe FB 5
ID Rejestr Modb Zakres/t
2109  32109,42109  Wyjsciowe dane ejestr Modbus _ Grupa auresiyp
procesowe FB 6 2001 32001, 42001 Stowo sterujace FB Kodowany
2110 32110, 42110 Wyjsciowe dane binarnie
procesowe FB 7 2002 32002, 42002 Ogolne stowo sterujace Kodowany
2111 32111, 42111 Wyjéciowe dane F8 binarnie
procesowe FB 8 2003 32003, 42003 Zadana predkos¢ 0-100,00%
obrotowa FB
Tabela 52. Dane procesowe Master — Slave 2004 32004, 42004 \,Dvaa?teoé\f\éejsmowa S;;i?g\s”ttfowe
(maks. 22 bajty) —— ,
. 2005 32005, 42005 Dane wejsciowe?2 Catkowite
ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ warto$é szestastkowe
2001 32001, 42001 Stowo sterujace FB Kodowany 2006 32006, 42006 Dane wejsciowe3 Catkowite
binarnie wartosé szestastkowe
2002 32002, 42002 Ogolne stowo sterujace Kodowany 2007 32007, 42007 Dane wejsciowe4 Catkowite
FB binarnie wartos¢ szestastkowe
2003 32003, 42003 Zadana predkos¢ 0-100,00% 2008 32008, 42008 Dane wejscioweb Catkowite
obrotowa FB wartosé szestastkowe
2004 32004, 42004 Dane wejsciowe Catkowite 2009 32009, 42009 Dane wejsciowe6 Catkowite
warto$¢ szestastkowe wartoé¢ szestastkowe
2005 32005, 42005 Dane wejsciowe2 Catkowite 2010 32010, 42010 Dane wejsciowe?7 Catkowite
wartosé szestastkowe wartosé szestastkowe
2006 32006, 42006 Dane wejsciowe3 Catkowite 2011 32011, 42011 Dane wejsciowe8 Catkowite
wartosé szestastkowe wartosé szestastkowe
2007 32007, 42007 Dane wejsciowe4 Catkowite
wartosé szestastkowe
2008 32008, 42008 Dane wejscioweb Catkowite
warto$é szestastkowe
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Komunikacja Modbus TCP

Stowo sterujace FB
Przemiennik czestotliwoséci PowerXL DG1 uzywa 16 bitéw, jak przedstawiono ponizej. Te bity sa specyficzne dla
poszczegdlnych aplikacji.

Tabela 54. Znaczenie bitow stowa sterujacego FB
1514 |13 12|11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
® | ® | ® | ® | O | O FBReflFBCtrl| BYS [FBDIN4|FB DIN 3|/FB DIN 2|FBDIN 1|F_RST| DIR | Praca

Uwagi
@ Bit nieuzywany.
Ogolne stowo sterujace FB

W przemienniku czestotliwosci DG1 ogdlne stowo sterujace
FB nie jest uzywane. Do przekazywania polecen do napedu
wykorzystywane jest gtéwne stowo sterujace.

Tabela 55. Stowo sterujace FB

Opis
Bit Wartos¢ =0 Wartosé =1
0 Wyijécie napedu wyt. Wyijécie napedu zat.
1 Obrot w prawo Obrot w lewo
2 Bez kasowania Kasowanie btedu, zrodto
3 FB INDATA1 wyt. FB INDATA1 zat.
4 FB INDATA2 wyt. FB INDATAZ2 zat.
5 FB INDATA3 wyt. FB INDATAS zat.
6 FB INDATA4 wyt. FB INDATA4 zat.
7 Bypass przekaznika Bypass przekaznika
zablokowany aktywny
8 Sterowanie FB wyt. Sterowanie FB zat.
9 Referencja FB wyt. Referencja FB zat.
10-15 Nieuzywany Nieuzywany

Tabela 56. Zadana predkos¢ obrotowa
15 {14113/12}11{10,9 8|7 |6 |54 |3|2]|1| 0
MSB — | —|—|— | —|—|—|—|—|—|—|—|—|—|LSB

Jest to warto$¢ zadana 1 dla przemiennika czestotliwosci.
Normalnie uzywana jako zadana predko$¢ obrotowa.

Warto$¢ ta jest skalowalna w zakresie 0-100,00%
czestotliwosci maksymalnej P1.2). Zakres 0 do 100,00%
odpowiada wartosciom 0 do 10 000, gdzie czestotliwosé
minimalna wynosi 0 lub 0% (P1.1), za$ czestotliwosé
maksymalna wynopsi 10 000 lub 100,00% (P1.2). Ta wartos$¢
posiada 2 miejsca po przecinku.

Wejsciowe dane procesowe 1 do 8

Wartosci wejsciowych danych procesowych 1 do 8 mozna
uzy¢ w aplikacjach do réznych celéow. Wiecej informacji na
temat konfiguracji znajduje sie ponizej w czesci Wejsciowe
dane procesowe.
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Wyjsciowe dane procesowe

Ten obszar rejestrow jest normalnie uzywany do szybkiego
sprawdzania przemiennika czestotliwosci. Wyjsciowe dane

procesowe mieszczg sie w zakresie ID 2101-2199. Patrz

tabela ponize;j.

Komunikacja Modbus TCP

Informacje dotyczace stanu urzadzenia i telegramu sa
okreslone w stowie statusowym. Stowo statusowe sktada
sie z 16 bitow, ktére maja nastepujace znaczenie.

Tabela 59. Znaczenie bitéw stowa statusowego FB

Opis
Lo - Bit Wartosé =0 Wartosé =1
Tabela 57. Tabela podstawowych danych wyjsciowych :
ID Rejestr Modbus  Grupa Zakres/typ 0 Niegotowy do pracy Gotowy do pracy
1 P
2101 32101, 42101 Stowo statusowe FB Kodowany Stop raca
binarnie 2 Obroét w prawo Obrét w lewo
2102 32102, 42102 Stowo statusowe Kodowany 3 — Btad
ogolne FB binarnie T
4 — Ostrzezenie
2103 321083, 42103 R ist dkosé % - — - —
OésgtzglmsFaBpre osc % 5 Nie osiagnigto zadanej Osiagnigto zqdana
czestotliwosci czestotliwosé
2104 32104, 42104 Wyjéciowe dane -
procesowe FB 1 6 Bypass nie zostat Bypass zostat aktywowany
aktywowany
2105 32105, 42105 Wyjsciowe dane -
procesowe FB 2 7 Praca zablokowana Zezwolenie praca
2106 32106, 42106 Wyijéciowe dane 8 Nieuzywany Nieuzywany
procesowe FB 3 9-15 Nieuzywany Nieuzywany
2107 32107, 42107 Wyjéciowe dane
procesowe FB 4 Tabela 60. Stowo statusowe ogolne FB
2108 32108, 42108 Wyjsciowe dane Opis
procesowe FB 5 Bit Wartosé =0 Wartosé = 1
2109 32109, 42109 Wyjsciowe dane -
procesowe FB 6 0  Niegotowy do pracy Gotowy do pracy
2110 32110, 42110 Wyjéciowe dane 1 Stop Praca
procesowe FB 7 2 Obrotw prawo Obrot w lewo
procesowe FB 8
4 Brak ostrzezenia Ostrzezenie
Tabela 58. Stowo statusowe 5  Nie osiggnieto zadanej Osiagnigto zadana
czestotliwosci czestotliwosé
15[14/13|12{11]{10/ 9 | 8 7 6|5 4 |32 0
6  Ref. > predkos¢ obrotowa 0 Ref. = predko$¢ obrotowa 0
— |—|—|—|—|—|—|—| RUNEN | BYS|AREF | WARN | FLT | DIR |Praca| RDY
7 Strumien silnika wyt. Strumien silnika zat, @
8 Limit predkosci obrotowej zat.  Limit predkosci obrotowej wyt. @
9 Kierunek enkodera wyt. Kierunek enkodera zat. @
10 Szybkie zatrzymanie Szybkie zatrzymanie
w przypadku podnapiecia wyt.  w przypadku podnapiecia zat. @
11 Hamowanie DC wyt. Hamowanie DC zat.
12 Ref. FB nieaktywny Ref. FB aktywny
13 Zwalnianie startu motoru wyt.  Zwalnianie startu motoru zat.
14 Zdalne sterowanie nieaktywne Zdalne sterowanie aktywne
15 Impuls FB WD nieaktywny Impuls FB WD aktywny @
Uwagi

® Wskazuje, ze bit jest nieuzywany.

Tabela 61. Rzeczywista predkos¢ obrotowa

15 [14(1312|11(10|9 |8 |7 |6 |54 |3 |2|1] 0
MSBl — | —|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|LSB
Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika wyrazona jako
wartos$¢ procentowa.
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Komunikacja Modbus TCP

Wyjsciowe dane procesowe 1 do 8

Wyjsciowych danych procesowych 1 do 8 mozna uzywaé
w aplikacjach do réznych celéw. Wiecej informacji znajduje
sie w tabelach ponizej.

Wyjsciowe dane procesowe (Slave — Master)

Urzadzenie Master magistrali moze odczyta¢ wartosci
aktualne przemiennika czestotliwosci, uzywajac zmiennych
danych procesowych. W aplikacjach standardowych,
sterowania pompa i wentylatorem, regulatora PID oraz
Multi-Purpose dane procesowe uzywane w opisany ponizej
sposdb. Wartosci sg dobierane na podstawie grup
parametrow danych procesowych magistrali. \Wartosci te
odpowiadaja wartosciom |ID protokotu Modbus. Dostepne
wartoéci znajdujg sie w tabeli ID parametrow

w zalaczniku A.

Tabela 62. Wyjsciowe dane procesowe

Wartos¢
ID Dane Wartos¢ domysina Domysliny parametr Jednostka Skala
2104 Wyjsciowe dane procesowe 1 -32768-32767 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa Hz
2105 Wyjsciowe dane procesowe 2 -32768-32767 2 Predkos¢ silnika Obr./min
2106 Wyijsciowe dane procesowe 3  -32768-32767 3 Prad silnika A
2107 Wyijéciowe dane procesowe 4  -32768-32767 4 Moment silnika %
2108 Wyjsciowe dane procesowe 5  -32768-32767 5 Moc silnika Rel %
2109 Wyjsciowe dane procesowe 6  -32768-32767 6 Napiecie silnika V
2110 Wyjsciowe dane procesowe 7  -32768-32767 7 Napiecie obwodu DC \
2111 Wyijéciowe dane procesowe 8  -32768-32767 28 BACnet Kod btedu —

Wejsciowe dane procesowe (Master — Slave)
Stowo sterujgce, wartosci zadane i dane procesowe sa wykorzystywane w aplikacjach All-in-One w opisany ponizej sposéb.

Tabela 63. Wejsciowe dane procesowe

ID Dane Wartos¢ Jednostka Skala
2003 Wartos$¢ zadana Zadana predko$¢ obrotowa % 0,01
2001 Stowo sterujace — — —
2004 Wejsciowe dane procesowe 1 @® % 0,01%
2005 Wejsciowe dane procesowe 2 @® % 0,01%
2006 Wejsciowe dane procesowe 3 ® % 0,01%
2007 Wejsciowe dane procesowe 4 ® % 0,01%
2008 Wejsciowe dane procesowe 5 @® % 0,01%
2009 Wejsciowe dane procesowe 6 @® % 0,01%
2010 Wejsciowe dane procesowe 7 @ % 0,01%
2011 Wejsciowe dane procesowe 8 ® % 0,01%
Uwagi

@ Wejsciowe dane procesowe 1 do 8 zmieniaja sie zaleznie od wybranej aplikacji. Szczegdétowy opis znajduje sie w Zataczniku B.
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Komunikacja EtherNet IP

Interfejs komunikacyjny EtherNet/IP PowerXL korzysta ze
standardowego protokotu komunikacyjnego EtherNet/IP,
co pozwala na tatwe zarzgdzanie sterowaniem napedem

i danymi w sieciach EtherNet/IP.

Cechy interfejsu komunikacyjnego EtherNet/IP:

¢ Funkcje do sterowania, konfiguracji i zbierania danych
w sieci Ethernet

e 10/100 Mb/s, tryb petnego dupleksu

e Jawne przesytanie telegramow (np. odczyt/zapis
parametrow)

e Diagnoza, pozycje urzadzenia i zdarzenia

Kazde urzadzenie podtagczone do sieci Ethernet posiada

dwa identyfikatory, adres MAC oraz adres IP. Adres MAC
(format adresu 00.D0.AF.xx.yy.zz) jest unikatowy dla
urzadzenia i mozna go zmieni¢. Adres MAC karty EtherNet/IP
mozna odnalez¢ na naklejce dotaczonej do karty.
Oprogramowanie instalacyjne dostepne jest na stronie
www.Eaton.com/drives.

W sieci lokalnej adresy IP sg okreslane przez serwer
sieciowy na podstawie protokotu DHCP. Uzytkownik moze
recznie okresli¢ adres sieciowy dla przemiennika
czestotliwosci PowerXL, o ile wszystkie urzadzenia
podfaczone do sieci posiadaja tg sama czes¢ sieciowa

w adresie. W celu uzyskania szczegdtowych informaciji

o dobieraniu adreséw IP nalezy skontaktowaé sie

z administratorem sieci.

Naktadanie sie adresow IP moze spowodowac konflikt
pomiedzy urzadzeniami w sieci. Szczegdtowe informacje
o ustawianiu adresow IP znajduja sie w czesci ,Reczna
konfiguracja adresu IP" na stronie 21.

Uwagi: EtherNet/IP to znak towarowy Open DeviceNet
Vendor Association (ODVA).

Komunikacja EtherNet IP

Specyfikacja EtherNet/IP

Tabela 64. Dane techniczne EtherNet/IP

Informacje ogdlne Opis Specyfikacja

Port Ethernet Interfejs Ztacze RJ-45

Komunikacja Kabel przesytowy Ekranowana skretka

dwuprzewodowa

Predko$¢ 10/100 Mb
Dupleks Potowa/caty
Domysiny TCP Adres IP, DHCP z Auto-IP
tryb

Konfiguracja Domysiny TCP Statyczny 192.168.1.254

domysinego adres IP

statycznego [P 255.256.255.0

Domyslny adres gateway 192.168.1.1

Domysélna maska sieci
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Specyfikacja osprzetu

Wskazniki LED portu Ethernet

LT &

1 2

Wskaznik LED Ethernet
1. Stan tacza Ethernet
2. Predkos¢ facza Ethernet

Tabela 65. Opis wskaznikow LED Ethernet
Wskaznik LED Znaczenie

Stan tacza Miga, gdy aktywny jest telegram Ethernet.
Ethernet
Predkos¢ tacza Wskazuje predkos¢ tacza.
Ethernet 76ty wskaznik LED portu Ethernet jest
wigczony, gdy predkosc¢ facza wynosi
100 Mb/s

Zotty wskaznik LED portu Ethernet jest
wytaczony, gdy predkosé tacza wynosi
10 Mb/s

Wskazniki LED portu Ethernet podczas wtaczania
zasilania

W trakcie wiaczania przemiennika czestotliwosci PowerXL
wykonywany jest test wskaznika. Przeprowadzi¢ kontrole
wzrokowa, wykonujgc ponizsze czynnosci.

1. Wiaczy¢ pierwszy wskaznik na zielono, wszystkie
pozostate pozostawi¢ wytgczone.

2. Pozostawi¢ pierwszy wskaznik jako zielony przez okoto
0,25 sekundy.

3. Wiaczy¢ pierwszy wskaznik na czerwono na okoto
0,25 sekundy.

4. \Wiaczy¢ pierwszy wskaznik na zielono.

Wihaczy¢ drugi wskaznik (jesli jest) na zielono na okoto
0,25 sekundy.

6. Wiaczy¢ drugi wskaznik (jesli jest) na czerwono na okoto
0,25 sekundy.

7. Whylaczy¢ drugi wskaznik (jesli jest).

Jesli naped posiada inne wskazniki, nalezy przetestowaé
kazdy wskaznik wedtug podanej powyzej sekwencji dla
drugiego wskaznika. Jesli naped posiada wskaznik stanu
urzadzenia, bedzie to pierwszy wskaznik w kolejnosci, po nim
obecny bedzie wskaznik stanu sieci. Po wykonaniu tych
testow zasilenia, wskaznik(i) zmieni(g) swdj stan na normalny
stan operacyjny.
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Komunikacja EtherNet IP

llustracja 19. Stan urzadzenia i sieci

Stan urzadzenia—"|

™ Stan sieci

Wyswietlanie stanu urzadzenia

Wskazniki przedstawiaja stan napedu.

Tabela 66. Opis wskaznikow LED stanu urzadzenia

Stan wskaznika Instrukcja Znaczenie

Stale wytaczony Brak zasilania Brak zasilania przemiennika czestotliwosci PowerXL.
Stale $wieci na zielono Stan operacyjny urzadzenia  PowerXL dziata poprawnie.

Miga na zielono O] Stan gotowosci Nie skonfigurowano PowerXL.

Miga na czerwono @® Bfad o mniejszym znaczeniu  PowerXL wykryt naprawialny btad o mniejszym znaczeniu.

Uwaga. Za btad o mniejszym znaczeniu uwaza sie niewtasciwa lub niezgodna
konfiguracje. Nalezy réwniez sprawdzi¢, czy po skasowaniu btedu wskaznik

wyfacza sie.
Stale $wieci na czerwono Btad o duzym znaczeniu PowerXL wykryt nienaprawialny btad o duzym znaczeniu.
Miga na zielono/czerwono Autotest PowerXL wykonuje autotest podczas uruchamiania.

Wyswietlanie stanu sieci

Wskazniki przedstawiajg stan interfejsu portu sieci Ethernet.

Tabela 67. Opis wskaznikow LED stanu sieci

Stan wskaznika Instrukcja Znaczenie

Stale wytaczony Brak zasilania, brak adresu IP PowerXL jest odtaczony od zasilania lub jest podtaczony, ale bez
skonfigurowanego adresu IP (atrybut konfiguracji interfejsu obiektu interfejsu
TCP/IP).

Miga na zielono O] Brak przyfaczy Adres IP skonfigurowano, ale nie ustanowiono potaczen CIP i nie minat czas
oczekiwania dla wytacznego potaczenia uzytkownika.

Stale $wieci na zielono Podtaczony Ustanowiono przynajmniej jedno potaczenie CIP (dowolnej klasy transportowej)
i nie minat czas oczekiwania dla wytacznego potaczenia uzytkownika.

Miga na czerwono @® Czas oczekiwania na PowerXL jest zasilany i minat czas oczekiwania dla wytacznego potaczenia

potaczenie uptynat uzytkownika. Wskaznik zacznie ponownie $wieci¢ na zielono wyfacznie gdy

ustanowione zostang wszystkie wytaczne potaczenia uzytkownika, dla ktérych
uptynat czas oczekiwania.

Stale $wieci na czerwono Powielony adres IP Przemiennik czestotliwosci PowerXL wykryt powielony adres IP.

Miga na zielono/czerwono Autotest PowerXL wykonuje autotest podczas uruchamiania.

@ Czestotliwo$¢ migania to 1 migniecie na sekunde.
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Przeglad EtherNet/IP

Sieci EtherNet/IP wprowadzono w 2001 roku i dzisiaj jest
najbardziej sprawdzone i kompletne przemystowe
rozwiagzanie sieciowe Ethernet dla automatyki produkcyjne;j.
EtherNet/IP nalezy do rodziny sieci korzystajacych

z protokotu Common Industrial Protocol (CIP) w gérnych
warstwach. CIP obejmuje obszerny pakiet telegraméw

i ustug dla réoznorodnych aplikacji automatyki produkcyjnej,
w tym systemow sterowania, bezpieczenstwa,
synchronizacji, sterowania ruchem, konfiguracji i informacji.
Jako prawdziwie niezalezny od no$nika protokét obstugiwany
przez setki dostawcédw na catym $wiecie, CIP zapewnia
uzytkownikom zunifikowana architekture komunikacyjna
niezaleznie od rodzaju instalacji produkcyjne;j.

Istniejg dwa rodzaje komunikacji za posrednictwem urzadzen
Ethernet: , cztowiek-maszyna” i ,maszyna-maszyna”.
Podstawowe cechy przedstawiono na rysunku ponize;.

1. Czlowiek-maszyna (graficzny interfejs uzytkownika,
wzglednie wolna komunikacja)

Interfejs uzytkownika

llustracja 20. Interfejs uzytkownika cztowiek-maszyna

1

2. Maszyna-maszyna (Srodowisko przemystowe, szybka komunikacja)

Srodowisko przemystowe

llustracja 21. Maszyna-maszyna (Srodowisko przemystowe, szybka komunikacja)
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Potaczenia i oprzewodowanie

Karta EtherNet/IP obstuguje predkosci 10/100 Mb w trybie
petnego dupleksu i potdupleksu. Karty musza by¢ podtagczone
do sieci Ethernet za pomoca ekranowanego kabla CAT-5e.
Do podtaczenia karty EtherNet/IP bezposrednio do urzadzenia

Komunikacja EtherNet IP

llustracja 22. Kabel CAT-5e

Master konieczny moze by¢ kabel krosowy (przynajmniej \-\__ ¢
CAT-be z STP, ekranowana skretka dwuprzewodowa). e —
W sieci uzywac tylko podzespotow o standardzie
przemystowym i unikaé ztozonych struktur, aby
zminimalizowa¢ czas zadziatania oraz liczbe nieprawidtowych
wysytek. Czesto dobrg praktyka jest uzywanie posieci, ktéra
rézni sie od sieci dla innych urzadzen niepowiagzanych ze
sterowaniem napedem.
Tabela 68. Ustawienia sieci EtherNet/IP PowerXL
Wartosé
Kod Parametr Min. Maks. Jednostka domysina ID Uwagi
P20.3.1 TCP Adres IP, tryb 1 1500 0 = Statyczny IP
1 = DHCP z AutolP
P20.3.2 TCP Aktywny adres IP 1507
P20.3.3 TCP Aktywna maska 1509
podsieci
P20.3.4 TCP Aktywny gateway 1511
domysiny
P20.3.5 BACnet Adres MAC 1513
P20.3.6 TCP Statyczny adres IP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statyczna maska 255.255.255.0 1503
podsieci
P20.3.8 TCP Statyczny gateway 192.168.1.1 1505
domysiny
P20.3.9 EIP Status protokotu 0 608 0 = Wytaczony
1 = Stan operacyjny
2 = Btad
P20.3.10  TCP Limit potaczen 0 5 5 609
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Uruchamianie

Menu komunikacyjne EtherNet/IP panelu obstugi

DHCP

Protokét komunikacyjny EtherNet IP przemiennika
czestotliwosci PowerXL obstuguje DHCP w celu tatwiejszej
konfiguracji sieci. Protokét dynamicznego konfigurowania
hostéw (DHCP) to protokét sieciowy, ktéry jest uzywany do
konfigurowania urzadzen sieci, aby mogty sie one
komunikowac¢ w sieci IP. Jako klient DHCP, EtherNet/IP
PowerXL negocjuje z serwerem DHCP, aby okresli¢ jego
adres IP i uzyska¢ dowolne inne wstepne szczegdty
konfiguracji potrzebne do dziatania sieci.

Adres IP

Adres |P sktada sie z czterech czesci (czes¢ = oktet).
Domysiny statyczny adres IP to 192.168.1.254

Czas oczekiwania komunikacji

Okresla ile czasu moze ming¢ od ostatnio otrzymanego
telegramu z urzadzenia klienta przed wygenerowaniem btedu
komunikacji sieciowej. Domysiny czas oczekiwania
komunikacji to 10 sekund.

Uwagi: Jesli kabel sieciowy zostanie odtagczony od portu
EtherNet/IP PowerXL, natychmiast generowany jest
bfad magistrali.

Statyczny adres IP

W wiekszosci przypadkéw uzytkownik moze chcieé
ustanowi¢ statyczny adres IP dla EtherNet/IP PowerXL

w oparciu o konfiguracje sieci. Konfiguracja domysina
statycznego adresu IP jest okreslona w tabeli , Ustawienia
sieci EtherNet/IP PowerXL" w czesci , Potaczenia

i oprzewodowanie"”. Uzytkownik moze recznie okresli¢ adres
sieciowy dla EtherNet/IP PowerXL, o ile wszystkie
urzadzenia podtaczone do sieci posiadaja ta sama czes$é
sieciowa w adresie. W takich sytuacjach uzytkownik musi
recznie ustawi¢ adres IP w PowerXL, uzywajac panelu
obstugi napedu PowerXL. Nalezy pamietaé, ze naktadanie sie
adresow |IP moze spowodowacé konflikt pomiedzy
urzadzeniami w sieci. W celu uzyskania szczegétowych
informacji o dobieraniu adreséw IP nalezy skontaktowadé sie
z administratorem sieci.
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Reczna konfiguracja adresu IP

Komunikacja EtherNet IP

Uzywanie panelu obstugi przemiennika czestotliwosci PowerXL
Za pomoca panelu obstugi przemiennika czestotliwosci PowerXL mozna recznie ustawi¢ adres IP przemiennika czestotliwosci

PowerXL w sieci EtherNet/IP.

1. Wybra¢ tryb adresowania (TCP Adres IP, tryb). Wczytana
zostanie domy$lna konfiguracja statycznego IP.

llustracja 23. Tryb statycznego IP

Uwaga: Do zastosowania zmiany trybu adresu |P
wymagane jest wytaczenie i ponowne wigczenie
zasilania przemiennika czestotliwosci PowerXL. Nalezy
takze ustawi¢ adres MAC urzadzenia (parametr ,BACnet
Adres MAC" w menu P20.3.5 panelu obstugi).
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2. Zpoziomu panelu obstugi przemiennika czestotliwosci
PowerXL ustawi¢ zadany adres IP dla EIP PowerXL.

a. Ustawianie statycznego adresu IP (parametr TCP Statyczny adres IP)

llustracja 24. TCP Statyczny adres IP

ir M: Monitor

P: Parameter

P21: System
P1: Basic Parameters
P2 Analog Input
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Komunikacja EtherNet IP

b. Ustawianie statycznej maski podsieci (parametr TCP Statyczna maska podsieci)

llustracja 25. TCP Statyczna maska podsieci

P20.36
Static IP Address
192 168,001 254

FAVORITE 13:53 MENU

=

P2037 P2037
FghkTa
Static Subnet Mask 3| sStatic Subnet Mask U3 Do hye shunge

255,255 255.000 192.168.001.254
FAVORITE 1353 MENLU FAVORITE 1353 MENLU

c. Ustawianie statycznej bramy domysinej (parametr TCP Statyczny gateway domysiny)

llustracja 26. TCP Statyczny gateway domysiny
| sTP_J FWD il KEY [ PAR |

P20.3.7
Static Subnet Mask
255.255.255.000

FAVORITE 13.53 MENU
Dows Koy i
P20.38 P2038
Righttn Lrege
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dhange ruember O shen
192.168.001.001 192.168.001.001 g wntired
FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:563 MENU

Zanotowac zmieniony adres |P.

Z poziomu panelu obstugi przemiennika czestotliwosci
PowerXL odczyta¢ parametry , TCP Aktywny adres IP”
(menu P20.3.2 panelu obstugi), ,, TCP Aktywna maska
podsieci” (menu P20.3.3 panelu obstugi), ,, TCP Aktywny
Gateway domysiny” (menu P20.3.4 panelu obstugi), aby
upewnic sie, ze adres |IP zostat ustawiony prawidtowo.
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Programowanie PLC

ControlLogix 5000

W przypadku korzystania ze sterownika PLC ControlLogix
jako urzadzenia Master dla sieci EIP przemiennika
czestotliwosci PowerXL nalezy najpierw skonfigurowac¢
kompatybilny skaner EtherNet/IP, a nastepnie zmapowac¢
zmienne logiki drabinkowej do skanera. Ponizszy przyktad
dotyczy oprogramowania RSLogix5000 do sterownika PLC
CompactlLogix-L23E-QB1.

Uwagi: Niektére sterowniki PLC nie obstuguja funkciji
przesytania telegramu z odpytywaniem w sieci
EtherNet/IP. Na przyktad, SLC500 obstuguje
wylacznie jawne przesytanie telegramow.

Wybra¢ Start — Wszystkie programy. Otworzy¢ RSLogix 5000.
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FactoryTalk Tools
AL in
Rl ogoe 5000 Enterprize Senes
:.}.J Help
j" Ifli ugh S!I_I]!.'I Tutorials and Denrsu
B Rstogix 5000 |
Utalities e
Reoodo I
Software395
Srartup
Tormoie WM™
Trend Micro =

EREa T 2
toqorriE-mdurrtrd| LA

1 Back

Z menu rozwijanego Narzedzia wybra¢ narzedzie
instalowania osprzetu, aby zainstalowa¢ plik EDS sieci
EtherNet/IP dla przemiennika czestotliwosci PowerXL.
Plik ten mozna pobraé ze strony internetowej Eaton.
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Komunikacja EtherNet IP

Z menu ,File” (Plik) wybra¢ polecenie ,New" (Nowy). Pojawi sie okno nowego
sterownika. Wybra¢ sterownik i przypisa¢ unikatowa nazwe.

| RSlogix 5000 - = i B .

File Edt View Search Logic Communications Toak Window Help
EEZERLTLEE -AAR YN QQ|
| Mo Controller B. W RUN o e { <none: - ..i
H No Force: " I'EUK = —
M Mo Edite a ;ﬁ;‘ O H o AR A R A A r|
. =

!'N; | 4+ ]\ Favorites 4 |

Salaly Parfreer Shob: cnonal

CARSLoge SO0MProjects

o Protecten

[ Lize oniy e salsciad Secunty Authonty for Authenhicabon snd
Authoization
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Komunikacja EtherNet |IP

Nacisnaé OK.

Prawym przyciskiem myszy klikna¢ pozycje Ethernet. Wybra¢ ,,New Module”
(Nowe urzadzenie).

Uwagi: Komputer PC, na ktérym uruchomiony jest program RSLogix (Master) oraz
urzadzenie PowerXL (Slave) powinny by¢ potaczone w tej samej sieci.

e a
File Edit View Search Logic Communications Tools Window

u R ey b e e LB L i P

REW & iR » o

|
v.'l

[FEEg UeT

@ L Sanngs
L Add-On-Defined

L Predefined

@ L Module-Defined
i (71 Trends
-5 /O Cenfiguratien

=8 CompactLogiS323E-QR1 Systemn

f9 1769-L23E-Q81 ExhernetP_Sample

-(1E1 Ethemet Port LocalENB
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Komunikacja EtherNet IP

Wyswietlone zostanie okno ,, Select Module Type” (Wybierz typ urzadzenia).
Wybra¢ ,PowerXL" (uzy¢ filtra, aby wyszuka¢ PowerXL w katalogu).

Select Module Type
Catsog | Module Discovery | Favortes

Enter Search Text for Modude Tipe.

o Module Type Category Fiters - . Module Type Vendor Fiters -

AC Dive Device (0 ter-Bracey

[Tl CiP Motion Drive Cogrex Comoration

[l Communication [7]  Eaton Automation AG formedy Micro Innavation) |

i . =W —i »

2 of 256 Module Types Found | Add to Favorttes |

I7] Close on Create [ Croe | [iClose] (Lo ]
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Komunikacja EtherNet |IP

Po wybraniu opcji ,,PowerXL" pojawi sie okno ,,New Module” (Nowe urzadzenie)

jak przedstawiono ponizej. Wpisaé niepowtarzalng nazwe i odpowiedni adres IP
przemiennika czestotliwosci PowerXL. Nacisnaé¢ OK. Urzadzenie zostanie dodane pod
pozycja , Ethernet”.

Uwagi: Niezbedna jest zmiana potaczenia klasy 1 z opcji domys$inej za pomoca
przycisku ,Change” (Zmien) dostepnego w oknie ,New Module” (Nowe
urzadzenie). Mozna to réwniez wykona¢ po dodaniu urzadzenia do pozyciji
Ethernet, dwukrotnie klikajac urzadzenie.

| [ Genera" |Connestion | Modde o ] inteinel Protocol]
Type: Power XL Power XL
Vendor: Eaton Blectical
Parent: LocalENB
Description. - @ Private Network: 1921681, 25gd
) IP Address:
171 Host Name:
Module Definition
Revision: 11
Blectronic Keying:  Compatible Moduie
Connections: Use Only 1 Connection
s [ Ok | [ Cocel | [ Hep |
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Komunikacja EtherNet IP

Wybra¢ typ danych INT, nastepnie przytacze I/0O z wyswietlonej listy. Po wybraniu
zadanego przytacza instancji I/O pojawi sie odpowiednia informacja.

_Lh"ﬂ Ve lemrth  Lag  Ceeegephem Teen  dedies i
BFE & 1am o - FAG BV E %S| i -

I = =)
|
o=l

g Vochde Definen
23 Trend
= 21 VD Confupurntns
=l Compartioqu¥ LT Q81 Syt
i 1T LI D SorrenShots
ol ALY Frherrt Prort Lol
& Etheme
i H CempatBon Local
=l Daesded VO
o (1] Embecded RIUEF Coucron
o [7] Embedded DELE Decretd
7 Expansaan k01
———— s AT TR
7o 755 Ml Trpws i wm 33 67 151 10 [t s |
| s L 07 PR TD |
191 0T - T1 70
ik " 71 Cloner o Crni A W OT- TG . . "
! e ot Come ] [ Comm | | _pep |
=T\ a1 B 117 T
s W1 QT IT T
ETRLLE s ]
e 11 OT-T1 TR
Ams 111 0T 370
s 111 0T - 0T T
e R T AT T
Ao 111 O L2700
“ - . L
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Komunikacja EtherNet |IP

Po wybraniu przytacza I/O nalezy kliknaé ,,OK". W tym przykfadzie uzyte zostanie
przytacze I/O ASM230T-73TO. Okno definicji urzadzenia bedzie wyglada¢ nastepujaco.

I ® | Module Definition* !__ﬂ
Revision: EI - 1
Bectronic Keyng: | Compatible Module v
Connactions:
Hame Size Tag Suffx
Input: 3 INT PowerXL_Drive:ll
Asm230T-73TO - 1
Output: 3 PowerXL_Drive:01
I )
|
OK | [ Cocel | [ Hep |
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Komunikacja EtherNet IP

Po nacisnieciu ,,OK"” pojawi sie nastepujace ostrzezenie. Nacisng¢ , Yes” (Tak).

- X Module b
Select /|
Genesal" | Connection | Modue Inio | Intemet Protocal
Cata Type: .
Vendor | B | Module Definition® | =
i (E N R =
Hame
Bectronic Keying | Compatibie Module - 3
Description:
Connections: 1
Name Sire Tag Suffix L
dooat— 3| | Bouiacil Dol ‘T
RSLogix 5000 e . B |

These changes will cause module data types and properties to change.
A Data will be set to default values unless it can be recovered from the existing module properties.

Verify module properties before Applying changes.

Change module definition?
L Y |[ No |
alf L
'[ [ ok | [ Cows || heb | r
! s |
te
Statur: Creating . Ok || Cancel | [ Hep |
2 of 256 Module Types Found Add to Favontes
['] Close on Create (Create | [ Close | [ Help |

Przyktadowe ostrzezenie.

These changes will cause module data types and properties to change,
Data will be set to default values unless it can be recovered from the existing module properties,

Verify module properties before Applying changes.

Change module definition?

[ Y J[ No |
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Komunikacja EtherNet |IP

Nacisngé¢ ,,OK"” w oknie nowego urzadzenia, a przemiennik czestotliwosci PowerXL
zostanie dodany do sieci EtherNet/IP po lewej stronie, w tym przypadku pod portem
EtherNet/IP Master sterowinka CompactlLogix, jak przedstawiono ponize;.

= ﬁ CompactlognS323E-QBl System
0 1769-L236-QB1 ScreenShots
—-d¢ 1769-123E-QB1 Ethernet Port LocalEMB
&= Ethernet
& 1769-123E-QB1 Ethemet Port LocalENB
# Power XL PowerXL_Drive
-8 CompactBus Local
=31 Embedded L/'0
P [1] Embedded IQ16F Discrete_Inputs
# (2] Embedded OB16 Discrete_Outputs
3 Expansion /O

Zamkna¢ okno wyboru typu urzadzenia lub doda¢ wiecej urzadzen do sieci.
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Komunikacja EtherNet IP

Wybra¢ znaczniki regulatora, aby zobaczy¢ trzy znaczniki wejsé i wyjsé INT napedu.
Uktady trzech wejsé i wyj$¢ INT dla zespotu wejscia 73 oraz zespotu wyjscia 23 sa
przedstawione w dalszej czesci tego rozdziatu.

Firma Eaton takze zapewnia narzedzie do generowania znacznikéw /O dla urzadzen
Slave sieci EtherNet/IP. To narzedzie generuje plik CSV zawierajacy wszystkie znaczniki
I/O, ktére moga by¢ nastepnie zaimportowane do RSLogix5000. Te znaczniki maja
automatycznie nadawane nazwy umowne przypisane do ogdlnych znacznikéw 1/O
utworzonych w programie RSLogix5000. Przedstawione powyzej znaczniki ogélne dla
przemiennika czestotliwosci PowerXL stanowia jedynie przyktad.

Oznacza to, ze nie ma koniecznosci wpisywania zadnych danych w obszar znacznikéw
regulatora dla produktéw EtherNet/IP firmy Eaton. Zaimportowane znaczniki beda
pasowac¢ do uktadu wybranych zespotdéw /O omoéwionych w dalszej czesci niniejszego
rozdziatu oraz mozna ich uzyé bezposrednio w programach uzytkownika. To narzedzie

i podrecznik uzytkownika mozna pobrac¢ ze strony internetowe;j firmy Eaton:

www.eaton.com/software

Uwagi: Naped automatycznie wykrywa, gdy urzadzenie Master pyta o aktualny zestaw 1/0. W przypadku zestawdw 1/O lub
dtugosci danych konfiguracja w napedzie nie jest wymagana.
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Komunikacja EtherNet |IP

EtherNet/IP

Przeglad

EtherNet/IP (Ethernet/Industrial Protocol) to system
komunikacji odpowiedni dla srodowisk przemystowych.
EtherNet/IP pozwala urzadzeniom przemystowym wymienic¢
krytyczne znaczenie pod wzgledem czasowym informacije
o aplikacji. Do urzadzen tych nalezg proste urzadzenia 1/O,
takie jak czujniki/sitowniki, a takze ztozone urzadzenia
sterujace, takie jak roboty, sterowniki PLC, spawarki

i regulatory procesowe. EtherNet/IP wykorzystuje protokét
CIP (Control and Information Protocol) oraz warstwy
sieciowa, transportowa i aplikacji wspoétdzielone przez
systemy ControlNet i EtherNet/IP. Do przesytania pakietow
komunikacyjncyh CIP EtherNet/IP wykorzystuje standardowa
technologie Ethernet i TCP/IP. Pozwala to uzyska¢ wspdlna
otwartg warstwe aplikacji powstata na bazie otwartego

i powszechnie wykorzystywanych protokotéw Ethernet

i TCP/IP.

Sposoby przesytania telegraméw EtherNet/IP

¢ Niepotgczone przesytanie telegramu uzywane jest do
ustanowienia pofaczenia oraz sporatycznego przesytania
telegraméw o niskim priorytecie.

e Potgczone przesytanie telegramu wykorzystuje zasoby,
ktére sg przeznaczone z gory dla szczegdlnych
przypadkdw, takich jak przesytanie danych I/O w czasie
rzeczywistym.

Potgczenia do przesytania telegramoéw Ethernet/IP

e Potgczenia do jawnego przesytania telegraméw to
potaczenia z punktu do punktu ogélnego zastosowania.
Telegramy sa przesytane za posrednictwem protokotu
TCP.

e Potaczenia niejawne dane |/O) stuza do przesytania danych
I/O specyficznych dla danej aplikacji w regularnych
odstepach czasu. Sg one czesto ustawiane jako relacje
jedna do wielu, co pozwala w petni wykorzystaé zalety
modelu rozsyfania grupowego producent-konsument.
Niejawne telegramy sa wysytane za posrednictwem
protokotu UDP.

Profil napedu AC/DC

Aby zapewni¢ kompatybilno$¢ miedzy podobnymi

urzadzeniami réznych producentéw, okreslono ,, standard”,

w ktérym te urzadzenia:

e Dziatajg w ten sam sposéb

e Tworza i/lub wykorzystuja ten sam podstawowy zestaw
danych I/O

e Zawierajg ten sam podstawowy zestaw konfigurowalnych
atrybutéw formalnie nazywanych profilem urzadzenia

Plik EDS

EDS, inaczej arkusz danych elektronicznych (Electronic Data
Sheet), to zapisany na dysku plik zawierajacy dane
konfiguracyjne dla okreslonych typdéw urzadzen. Korzystajac
ze specjalnie sformatowanego pliku ASCII, zwanego plikiem
EDS, mozna zapewni¢ obstuge konfiguracji przez urzadzenie.

50 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

Informacje zwarte w pliku EDS umozliwiaja narzedziom
konfiguracyjnym wys$wietlanie ekranéw informacyjnych,
ktére prowadza uzytkownika przez proces niezbedny do
skonfigurowania urzadzenia. EDS zapewnia wszystkie
informacje niezbedne do uzyskania dostepu i zmiany
konfigurowalnych parametrow urzadzenia. Te informacje sa
dopasowane do informacji dostarczonych przez instancje klas
obiektéw parametrycznych. Biblioteka obiektéw CIP zawiera
szczegotowy opis klas obiektdw parametrycznych.

Jawne przesytanie telegramow

Jawne przesytanie telegramow jest uzywane podczas
uruchamiania i okreslania parametrow karty EtherNet/IP.
Jawne telegramy zapewniajg uniwersalne $ciezki punkt do
punktu do komunikacji pomigdzy urzadzeniami. Korzystaja

z typowej komunikacji sieciowej zorientowanej na pytanie/
odpowiedz uzywanej do konfiguracji weztdw i diagnozowania
problemdéw. Jawne telegramy zwykle uzywaja
identyfikatoréw o niskim priorytecie oraz zawierajg okreslone
wartosci w polu danych. Wartosci te obejmujg ustugi do
wykonania oraz okreslony adres atrybutu obiektu.

Uwagi: Jesli ustanowiono potfaczenie klasy 1 (dane
cykliczne), do sterowania danymi wyjsciowymi nie
mozna uzywac jawnego przesytania telegramow.
Jednak to ograniczenie nie ma zastosowania do
odczytywania danych 1/O.

Lista klas obiektéw
Interfejs komunikacji obstuguje nastepujace klasy obiektow:

Tabela 69. Lista klas obiektow

Klasa Obiekt Komentarz

0x01  Obiekty Identity Wymagany obiekt CIP

0x04  Obiekty Assembly Obiekt CIP urzadzenia

napedu

0x06  Obiekt Connection Manager Obiekt komunikacji

0x28  Obiekt Motor Data Obiekt CIP urzadzenia
napedu

0x29  Obiekt Control Supervisor Obiekt CIP urzadzenia

napedu

0x2A  Obiekt AC/DC Drive Obiekt CIP urzadzenia

napedu

0xAO0  Obiekt Vendor Parameters  Obiekt CIP urzadzenia
napedu—

Wihasciwy dla dostawcy

0xA1  Obiekt Vendor Parameter Patrz Zatacznik A

0xA2  Obiekt Vendor Parameter Patrz Zatacznik A
0xA3  Obiekt Vendor Parameter Patrz Zatacznik A
0xA4  Obiekt Vendor Parameter Patrz Zatacznik A
0xF5  Obiekt TCP/IP Interface Wymagany obiekt CIP
0x02  Obiekt Message Router Obiekt komunikacji
OxF4  Obiekt Port Obiekt komunikacji
0xF6  Obiekt Ethernet Link Wymagany obiekt CIP
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Wiasnosci klas obiektow
Ponizej przedstawiono wtasnosci obiektéw.

Tabela 70. Obstuga klas obiektow

Komunikacja EtherNet IP

Connection TCP/IP Ethernet Motor Control AC/DC Vendor
Identity Manager Interface Link Assembly Data Supervisor Drive Parameter
8 S 8, 8 S 8 S S S
g 2 2 g 2 g 2 2 2
Kod Nazwa ¥ £ ¥ £ ¥ £ ¥ £ ¥ £ ¥ £ ¥ £ ¥ £ x =
01 Get_Attributes_All »* »* »* »* »* »* »* »*
05 Reset (typ 0 1) »* * @
OE Get_Attribute_Single * * * * * * * * * * *
10 Set_Attribute_Single * * * * * *
4E Forward_Close *
52 Unconnected_Send *
b4 Forward_Open *
Uwagi
@ Obiekt nazdoru sterowania obstuguje wytacznie ustuge resetu typu 0.
Lista typow danych Tabela 72. Ztozone typy danych
Ponizsza lista atrybutéw zawiera informacje o typach danych Kod Opis
kazdego atrybL_Jtu. Tabele ponizej opisuja dane, ich strukture Y SKrocone Kodowanio maciorzomwe
oraz kody macierzowe uzywane w kolumnie typu danych.
A2 Kodowanie w strukturze formalnej

Obstugiwane sg ponizsze typy danych.

Tabela 71. Podstawowe typy danych

Ustuga resetowania
Ponizsza tabela zawiera rézne typy resetowania obstugiwane

Nazwa typu rzez obiekt tozsamosci
danych Kod Opis typu danych P :
BOOL Cl Funkcja logiczna z wartosciami Zresetowanie interfe_zjsu P_ower XL do.jegq konfigur_acji
PRAWDA i FAL S7 domysinej spowoduje zmiane odpowiedzi napedu i utrate
— . - komunikacji z PowerXL. Przed przywréceniem normalne;j
SINT C2 Wartos¢ catkowita 8-bitowa ze pracy urzadzenie bedzie musiato by¢ ponownie
znakiem skonfigurowane wzgledem aplikacji uzytkownika. Czas
INT C3 Warto$¢ catkowita 16-bitowa ze resetowania wynosi 1 s.
znakiem Tabela 73. R bst
,, . - abela 73. Rézne typy resetowania obstugiwane
USINT C6é \Z/r\fea)rktfj)sc catkowita 8-bitowa bez przez Obiekt Identyfikacja
UINT c7 Wartos¢ calkowita 16-bitowa bez Wartosé Ty resetowania
znaku 0 Inicjalizuje naped do stanu zasilenia.
UDINT C8 Wartos$¢ catkowita 32-bitowa bez 1 Zapisuje wartosci domysine wszystkich atrybutow
znaku instancji ORAZ zapisuje wszystkie trwate atrybuty
BAJT D1 Ciag bitow 8-bitowy W pamieci 'FLASH ORAZ wykonuje odpowiednie
resetowanie (0).
WORD D2 Ciag bitéw 16-bitowy

SHORT_STRING DA Ciag znakéw (1 bajt na znak,

wskaznik dtugosci 1 bajta)

32-bitowa wartos¢
zmiennoprzecinkowa

REAL CA

SHORT_STRING DA Ciag znakéw (1 bajt na znak,

wskaznik dtugosci 1 bajta)

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1
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Komunikacja EtherNet |IP

Wspoalne obiekty przemystowe wprowadzone

przez EIP PowerXL

Wspolne wymagane obiekty CIP

Obiekt tozsamosci, klasa 0x01

Ten obiekt dostarcza danych identyfikacyjnych i ogdélnych informacji o przemienniku czestotliwosci PowerXL.

Tabela 74. Obiekt Identyfikacja

ID Opis Typ danych Reguta dostepu Uwagi/wartosci domysine
Atrybuty klasy
01h Aktualizacja UINT Get 1
02h Maksymalne instancje UINT Get 1
03h Liczba instancji UINT Get 1
06h Maksymalne ID, atrybut klasy UINT Get 7
07h Maksymalne ID, atrybut instancji UINT Get 7
Ustugi klasy
OEh Get_Attribute_Single
01h Get_Attribute_All
Atrybuty instancji
01h ID dostawcy UINT Get 68 (ID dostawcy Eaton)
02h Typ urzadzenia UINT Get CIP przypisany do silnika (naped AC) - 2
03h Kod produktu UINT Get 0x3000
04h Aktualizacja STRUCT Get
Duza aktualizacja USINT
Mata aktualizacja USINT
05h Stan WORD Get 0x34-Domysiny
06h Numer seryjny UDINT Get
07h Nazwa produktu SHORT_STRING Get PowerXL DG1
Ustugi instancji
01h Get_Attributes_All
05h Reset 1 typ ustugi resetowania
OEh Get_Attribute_Single

52 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1
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Obiekt Manager Object, klasa 0x06

Komunikacja EtherNet IP

Klasa Manager Object alokuje wewnetrzne zasoby powigzane z potagczeniami I/O i jawnym
przesytaniem telegramoéw i zarzadza nimi. Okres$lona instancja wygenerowana przez klase
menedzera potgczen zwana jest instancjg potaczenia lub obiektem potaczenia.

Tabela 75. Obiekt Menadzer Potaczenia

ID Opis Typ danych Reguta dostepu Uwagi/wartosci domysine
Atrybuty klasy
01h Aktualizacja UINT Get
02h Maksymalne instancje UINT Get
03h Liczba instancji UINT
04h Lista atrybutdéw opcjonalnych STRUCT Get
Liczba atrybutéw opcjonalnych UINT
06h Maksymalne ID UINT Get
Liczba klas
Atrybuty
07h Maksymalny numer ID UINT Get
Atrybut instancji
Ustugi klasy
OEh Get_Attribute_Single
01h Get_Attribute_All
Atrybuty instancji
01h Otwarte zapytania UINT Get
02h Otwarte odmowy formatu UINT Get
03h Otwarte odmowy Zrodta UINT Get
04h Otwarte inne odmowy UINT Get
05h Zamkniete zapytania UINT Get
06h Zamkniete zapytania o format UINT Get
07h Zamkniete inne zapytania UINT Get
08h Czas oczekiwania na potfaczenie UINT Get

Ustugi instancji

01h Get_Attributes_All
OEh Get_Attribute_Single
4Eh Forward_Close

52h Unconnected_Send
54h Forward_Open

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1
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Komunikacja EtherNet |IP

Obiekt TCP/IP Interface, klasa OxF5

Obiekt TCP/IP Interface zapewnia mechanizm do konfiguraciji interfejsu sieci TCP/IP urzadzenia.
Przyktadowe pozycje konfigurowalne: adres IP urzadzenia, maske sieci i adres gateway.

Tabela 76. Obiekt Interfejs TCP/IP

ID Opis Typ danych Reguta dostepu Uwagi/wartosci domysine
Atrybuty klasy
01h Aktualizacja UINT Get 3
02h Maks. instancja UINT Get 1
03h Liczba instancji UINT Get 1
04h Lista atrybutéw opcjonalnych Tablica UINT Get 04 00 08 00 09 00 OA 00 OB 00
06h Maksymalne ID, atrybut klasy UINT Get 7
07h Maksymalne ID, atrybut instancji UINT Get 0x0B
Ustugi klasy
01h Get_Attributes_All
OEh Get_Attribute_Single
Atrybuty instancji
01h Stan DWORD Get 01
02h Zdolnos$¢ do konfiguracji DWORD Get 0xD4
03h Konfiguracja sterowania DWORD Get/Set® 02-DHCP, O-statyczny
04h Potaczenie fizyczne STRUCT Get
Rozmiar $ciezki UINT 00
Sciezka Tlumione EPATH 00
05h Konfiguracja interfejsu Struct:-NV Get/Set®
Adres IP UDINT 192.168.1.254
Maska sieci UDINT 255.255.255.0
Adres gateway UDINT 192.168.1.1
Nazwa serwera UDINT 00
Nazwa serwera 2 UDINT 00
Nazwa domeny STRING 00
06h Nazwa hosta STRING Get/Set ® 00
08h Warto$¢ TTL USINT Get 01
09h Konfiguracja rozsyfania grupowego Struct Get
Sterowanie alokacja USINT 00
Zarezerwowany USINT 00
Liczba transmisji grupowych UINT 0x20
Poczatkowy adres rozsytania grupowego DWORD 0xA0 0x20 0xCO OxEF
0Ah Wyboér ACD BOOL Get/Set ® 1
0Bh Ostatnio wykryty konflikt Struct Get/Set ®
Aktywnosé ACD USINT 0
Zdalny MAC Tablica 6 USINT 00
ARP PDU Tablica 28 USINT 00
Ustugi instancji
01h Get_Attributes_All
OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single
@ Ustawiona ustuga ma zastosowanie tylko w trybie adresowania Uwagi: Ustuga sterowania konfiguracjag atrybutéw

statycznego IP. obstuguije jedynie warto$é 0 (urzadzenie uzywa

wartosci konfiguracyjnych, ktére sa
przechowywane w pamieci trwatej). Nazwa hosta
jest uzywana tylko w celach informacyjnych.
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Obiekt Ethernet Link, klasa 0XF6

Komunikacja EtherNet IP

Obiekt Ethernet Link zapisuje wartosci licznikéw danego tgcza oraz stan informacji dla

interfejsu komunikacji IEEE® 802.3.

Tabela 77. Obiekt Lacze Ethernet

ID Opis Typ danych Reguta dostepu Uwagi/wartosci domysine
Atrybuty klasy
01h Aktualizacja UINT Get 3
02h Maks. instancja UINT Get
03h Liczba instanc;ji UINT Get 1
04h Lista atrybutéw opcjonalnych Struct: Get
Liczba atrybutow UINT 0x04 0x00
Tablica atrybutéw Tablica UINT 0x07 0x00 0x08 0x00 0x09 0x00 Ox0A
0x00
06h Maksymalne ID, atrybut klasy UINT Get 0x07
07h Maksymalne ID, atrybut instancji UINT Get 0x0A
Ustugi klasy
01h Get_Attributes_All
OEh Get_Attribute_Single
Atrybuty instancji
01h Predkos¢ interfejsu UDINT Get 0x64 0x00 0x00 0x00
02h Flagi interfejsu DWORD Get 0x2D
03h Fizyczny TABLICA Get
adres 6 USINT
06h Sterowanie interfejsu Struct: Get
Bity sterowania WORD 01
Wymuszona predkos¢ interfejsu UINT 00
07h Typ interfejsu USINT Get 02
08h Stan interfejsu USINT Get 01
09h Stan Admin USINT Get/Set 01 (inny zapis wartosci jest niewazny)
0Ah Oznaczenie interfejsu Kroétki ciag Get Kod ASCII napedu PowerXL
znakow

Ustugi instancji

01h Get_Attribute_All
10h Set_Attribute_Single
OEh Get_Attribute_Single
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Komunikacja EtherNet |IP

Obiekty napedu AC/DC.
Obiekt Assembly, klasa 0x04

Tabela 78. Obiekt Zestaw

ID Opis Typ danych Reguta dostepu Uwagi/wartosci domysine
Atrybuty klasy
01h Aktualizacja UINT Get 2
02h Maks. instancja UINT Get Ox7F
03h Liczba instancji UINT Get 0x0D
04h Lista atrybutéw opcjonalnych Struct: Get

Liczba atrybutéw UINT 01

Tablica atrybutéw Tablica UINT 04 00
06h Maksymalne ID, atrybut klasy USINT Get 07 00
07h Maksymalne ID, atrybut instancji USINT Get 04 00
Ustugi klasy
OEh Get_Attribute_Single
Atrybuty instancji
03 Dane TABLICA Get/Set

BAJTOW

Ustlugi instancji
10h Set_Attribute_Single
OEh Get_Attribute_Single
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Obiekt Motor Data, klasa 0x28

Tabela 79. Obiekt Parametry Silnik

Komunikacja EtherNet IP

ID Opis Typ danych Reguta dostepu Uwagi/wartosci domysine/min./maks.
Atrybuty klasy
01 Aktualizacja UINT Get
02 Maks. instancja UINT Get
03 Liczba instancji UINT Get 3
Ustugi klasy
OEh Get_Attribute_Single
Atrybuty instancji 1
03h Typ silnika USINT-V Get Indukeyjny silnik klatkowy (7)
06h Prad znamionowy UINT Get 126,1,5000
07h Napigcie znamionowe UINT Get 380 180 690
09h Czestotliwo$¢ znamionowa UINT Get 50,30,400
0Ch Liczba biegunéw UINT Get 41,8
OFh Podstawowa predko$¢ obrotowa UINT Get 1440,300,20000
Atrybuty instancji 2
03h Typ silnika USINT-V Get Indukeyjny silnik klatkowy (7)
06h Pierwszy prad znamionowy UINT-NV Get/Set 126,1,5000
07h Pierwsze napiecie znamionowe UINT-NV Get/Set 380 180 690
09h Pierwsza czestotliwos$¢ znamionowa UINT-NV Get/Set 50,30,400
0Ch Liczba biegunéw UINT Get 41,8
0OFh Pierwsza podstawowa predkos¢ UINT-NV Get/Set 1440,300,20000
obrotowa
Atrybuty instancji 3
03h Typ silnika USINT-V Get Indukeyjny silnik klatkowy (7)
06h Drugi prad znamionowy UINT-NV Get/Set 120,1,5000
07h Drugie napiecie znamionowe UINT-NV Get/Set 380 180 690
09h Druga czestotliwo$¢ znamionowa UINT-NV Get/Set 50,30,400
0Ch Liczba biegunéw UINT Get 41,8
OFh Druga podstawowa predko$é UINT-NV Get/Set 1440,300,20000

obrotowa

Ustugi instancji

OEh

Get_Attribute_Single

10h

Set_Attribute_Single
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Komunikacja EtherNet |IP

Obiekt Control Supervisor, klasa 0x29

Tabela 80. Obiekt Nadzor Sterowania

Wartosé
ID Opis Typ danych Reguta dostepu domysina Obszar
Atrybuty klasy
01h Aktualizacja UINT Get 1 —
02h Maks. instancja UINT Get 1 —
03h Liczba instancji UINT Get 1 —
Ustugi klasy
OEh Get_Attribute_Single
Atrybuty instancji
03h Pracal (praca do przodu) BOOL Get/Set 0 0-1
04h Praca2 (praca wstecz) BOOL Get/Set 0 0-1
05h NetCtrl BOOL Get/Set 0 0-1
06h Stan USINT Get 0 0-7
07h Dziafajacy1 BOOL Get 0 0-1
08h Dziatajgacy2 BOOL Get 0 0-1
09h Gotowy do pracy BOOL Get 0 0-1
0Ah Btad0 BOOL Get 0 0-1
0Bh Ostrzezenie BOOL Get 0 0-1
0Ch Reset btedu BOOL Get/Set 0 0-1
OFh Sterowanie z sieci BOOL Get 0 0-1
0Dh Aktywny kod btedu ® UINT Get 0 0-65535
6Ch Reakcja przy bezczynnej komunikacji BOOL Get/Set 0 0-1
Ustugi instancji
OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single
05h Reset (typ 0)

@ Lista kodoéw btedéw znajduje sie w Zataczniku C.

Uwagi: Brak reakgji, jesli ustawiono oba atrybuty
(Praca1 i Praca2).
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llustracja 27. Schemat zmiany stanu
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Komunikacja EtherNet |IP

Obiekt AC/DC Drive, klasa 0x2A

Ten obiekt definiuje funkcje specyficzne dla napedu AC lub DC, np. rampe predkosci, regulacje momentu itp.

Tabela 81. Obiekt Parametry Silnik

ID Opis Typ danych Reguta dostepu Wartosé¢ domysina
Atrybuty klasy

01h Aktualizacja UINT Get 1

02h Maks. instancja UINT Get 1

03h Liczba instancji UINT Get 1

Ustugi klasy

OEh Get_Attribute_Single

Atrybuty instancji Wartosé domysina, min./maks.
03h Osiagnieto zadana BOOL Get 0

04h Wart. zadana z sieci BOOL Get/Set 0

06h Tryb napedu USINT Get 0

07h Aktualna predkos¢ INT Get 0

08h Predko$¢ zadana INT Get/Set 0

0Bh Aktualny moment INT Get 0

0Ch Zadany moment INT Get/Set 0

1Dh Wartos$¢ zadana z sieci BOOL Get 0

12h Czas przyspieszenia UINT Get 468,1,46875

13h Czas zwalniania UINT Get 468,1,46875

0Ah Poziom pradu INT-NV Get/Set 345

64h t-Przyspieszania‘ UINT-NV Get/Set 468,1,46875

65h t-Przyspieszania2 UINT-NV Get/Set 468,1,46875

66h t-Zwalniania1 UINT-NV Get/Set 468,1,46875

67h t-Zwalniania2 UINT-NV Get/Set 468,1,46875

1Ch Skala czasu SINT-NV Get/Set 6,0,127

Ustugi instancji Wartosé¢ domysina
OEh Get_Attribute_Single

10h Set_Attribute_Single

Uwagi: Koncowy czas przys$pieszenia = czas przys$pieszenia 1 x (2 do potegi skali czasu).
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Komunikacja EtherNet IP

Obiekt Vendor Parameters, klasa 0xA0, 0xA1, 0xA2, 0xA3 i 0xA4

PowerXL DG1 obstuguje obiekty Vendor Parameters klasy OxAQ, 0xA1, 0xA2, OxA3 i OxA4
opisane w tabeli ponizej.

Obiekt Vendor Parameters uzywany jest do uzyskania dostepu do parametréw napedu.

Klasy, instancje i atrybuty dla kazdego parametru opisano w Zataczniku A.

Tabela 82. Obiekt Specyfikacja Producenta

ID Opis Typ danych Reguta dostepu Uwagi/wartosci domysine
Atrybuty klasy

01h Aktualizacja UINT Get 1

02h Maks. instancja UINT Get 1

03h Liczba instancji UINT Get Zaleznie od obiektu

Ustugi klasy

OEh Get_Attribute_Single

Atrybuty instancji

Zaleznie od obiektu

Ustugi instancji

OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single

Uwagi: Wszystkie parametry napedu podane
w podreczniku aplikacji sa dostepne przy uzyciu
obiektéw parametrow dostawcy. Wartosci instancji
podano w Zataczniku A.
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Komunikacja EtherNet |IP

Instancje zestawéw wprowadzonych przez EtherNet/IP dla przemiennika czestotliwosci PowerXL

Profil uktadéw wejsciowych 20-23 ODVA AC/DC; profil uktadéw wejsciowych 71-73
ODVA AC/DC; uktady wejsciowe >100, profil Eaton.

Instancje wyjsciowe
Instancja Zestaw 20

Tabela 83. Instancja 20 (wyjscie) zakres = 4 bajty

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 FaultReset RunFwd
1

2 Zadana predko$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predkos¢ (starszy bajt), obr./min

Instancja Zestaw 21

Tabela 84. Instancja 21 (wyjscie) zakres = 4 bajty

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Wart. zadana z sieci  NetCtrl FaultReset RunRev  RunFwd
1

2 Zadana predkos$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predkos¢ (starszy bajt), obr./min

Instancja Zestaw 23

Tabela 85. Instancja 23 (wyjscie) zakres = 6 bajtow

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Wart. zadana z sieci  NetCtrl FaultReset RunRev  RunFwd
1

2 Zadana predko$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predkos¢ (starszy bajt), obr./min

4 M-Referencja (mfodszy bajt), Nm @

5 M-Referencja (starszy bajt), Nm @

® M-Referencja jest wysylana do napedu wylgcznie jesli tryb sterowania silnikiem jest ustawiony na ,Regulacja momentu”.

Uwagi: M-Referencja jest wysyfana do napedu jako dane procesowe 1.

Instancja Zestaw 25

Tabela 86. Instancja 25 (wyjscie) zakres = 6 bajtow

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 \z/\lsail;téizadana NetCtrl FaultReset RunRev RunFwd
1

2 Zadana predkos$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predko$¢ (starszy bajt), obr./min

4 Referencja procesowa (mtodszy bajt) ®

5  Referencja procesowa (starszy bajt)

® W trybie sterowania predko$cia obrotowa referencja procesowa jest réwnowazna wejéciowym danym procesowym 8 (wejécie analogowe 1).

W trybie sterowania czestotliwoécia referencja procesowa jest rownowazna wejsciowym danym procesowym 8 (wyjscie analogowe 1, odczyt aktualnej

wartosci pradu).
W trybie regulacji momentu referencja procesowa jest réwnowazna wejsciowym danym procesowym 1 (M-Referencja).
Zaleznie od wybranych wyjsé analogowych warto$¢ referencji procesowej zostanie przestana do danego wyjscia AO.
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Komunikacja EtherNet IP

Instancja Zestaw 101

Tabela 87. Instancja 101 (wyjscie) zakres = 8 bajtow

Baijt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Wart. zadana z sieci  NetCtrl FB DATAIN 2 FB DATAIN 1 FaultReset RunRev  RunFwd
1 PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELA1 PDSELAO
2 Zadana predkos¢ FB (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predko$¢ FB (starszy bajt), obr./min

4 Wejsciowe dane procesowe FB 1 (mtodszy bajt)

5 Wejsciowe dane procesowe FB 1 (starszy bajt)

6 Wejsciowe dane procesowe FB 2 (mfodszy baijt)

7 Wejsciowe dane procesowe FB 2 (starszy bajt)

Uwagi: Dane procesowe sg wysytane do napedu niezaleznie od ustawien bitdw NetRef i NetCtrl.

Alokowane sa 4 stowa wejsciowe i 4 stowa wyjsciowe. Bajt 1 zestawu wyjscia 101 okresla, ktére
wyjsciowe dane procesowe sg odczytywane przez skaner EIP. Bajty 4 do 7 zestawu wyjscia 101 sa
zalezne od aplikaciji.

Wybra¢ aplikacje Multi-Purpose do odczytu danych innych niz domysine dane procesowe.
Domysinie wyjsciowe dane procesowe od 1 do 8 magistrali to:

1 = Czestotliwos$¢ wyjsciowa (Hz)

2 = Predkos¢ silnika (obr./min)

3 = Prad silnika (ampery)

4 = Moment silnika (% nominalnego momentu obrotowego silnika)
5 = Moc silnika Rel (% nominalnej mocy silnika)

6 = Napiecie silnika (wyliczone napiecie silnika)

7 = Napiecie obwodu DC

8 = Aktywny kod btedu

Aplikacja Multi-Purpose zawiera grupe ,,Magistrala”, w ktorej przypisywane sag wartosci zadane
wyjéciowych danych procesowych FBProcessDataOUT1 do FBProcessDataOUT8. Zgodnie ze
schematem 101/107 zestawu I/O, bity PDSELx0-PDSELX3 dla kazdego pétbajtu bajtu 1 zestawy
wyjscia 101 sg wykorzystywane do okreslenia, ktére wyjsciowe dane procesowe (1-8) beda
odczytywane przez PLC. Sa to wartosci catkowite od 1 do 8 przekonwertowane na binarne bity 0 do
3. Za posrednictwem aplikacji Multi-Purpose mozna odczyta¢ dowolny parametr lub monitorowana
wartosé, o ile sg do nich przypisane unikalne numery ID. Wybor wyjsciowych danych procesowych
1 do 8 determinuje, ktére bity bajtu 1 zestawy wyjscia 101 beda uzywane. Wartosci sa nastepnie
wysytane przez zestaw wejscia 107 odpowiednio do bajtéw 4 i 5 oraz 6 i 7 Jesli wszystkie wartosci
PDSELxx sg réwne zero, do bajtu 1 zestawu 107 przypisany zostanie parametr ,, Stan napedu”.

Wartosci zadane predkosci dla instancji 20, 21, 23 i 101 sa definiowane i wysytane jako liczba
obrotéw na minute. Wartosci te powinny by¢ zgodne z warto$ciami podanymi na tabliczce
znamionowej napedu w postaci predkosci obrotowej (obr./min).
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Komunikacja EtherNet |IP

Instancja Zestaw 111

Tabela 88. Instancja 111 (wyjscie) zakres = 20 bajtow

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Wart. zadana z sieci  NetCtrl FB DATAIN 2 FB DATAIN 1 FaultReset RunRev  RunFwd
1 PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELA1T PDSELAO
2 Zadana predkos$¢ FB (mtodszy bajt) @

3 Zadana predkos¢ FB (starszy bajt) @

4 Wejsciowe dane procesowe 1 (mtodszy baijt)

5 Wejsciowe dane procesowe 1 (starszy bajt)

6 Wejsciowe dane procesowe 2 (mtodszy baijt)

7 Wejéciowe dane procesowe 2 (starszy bajt)

8 Wejsciowe dane procesowe 3 (mtodszy baijt)

9 Wejéciowe dane procesowe 3 (starszy bajt)

10 Wejéciowe dane procesowe 4 (mtodszy bajt)

11 Wejsciowe dane procesowe 4 (starszy bajt)

12 Wejéciowe dane procesowe 5 (mtodszy bajt)

13 Wejsciowe dane procesowe 5 (starszy bajt)

14 Wejéciowe dane procesowe 6 (mtodszy bajt)

15 Wejsciowe dane procesowe 6 (starszy bajt)

16 Wejsciowe dane procesowe 7 (mtodszy baijt)

17 Wejsciowe dane procesowe 7 (starszy bajt)

18 Wejsciowe dane procesowe 8 (mtodszy baijt)

19 Wejsciowe dane procesowe 8 (starszy bajt)

@ State sfowo sterujace FB.

@ Jest to warto$¢ zadana 1 wysytana do przemiennika czestotliwo$ci. Normalnie uzywana jako zadana
predkos¢ obrotowa. Dopuszczalne skalowanie od 0 do 10 000. W aplikacji warto$¢ jest skalowana jako
procent zakresu czestotliwosci pomiedzy ustawiona minimalna a maksymalna czestotliwoscia.
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Komunikacja EtherNet IP

Instancje wejsciowe

Instancja Zestaw 70

Tabela 89. Instancja 70 (wejscie) zakres = 4 bajty

Baijt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Dziatajacy1 Btad
1

2 Aktualna predko$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Aktualna predkos¢ (starszy bajt), obr./min

Instancja Zestaw 71

Tabela 90. Instancja 71 (wejscie) zakres = 4 bajty

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1

0 Osiagnieto zadana Warto$é Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajagcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

1 Stan napedu ®

2 Aktualna predkos¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Aktualna predko$¢ (starszy bajt), obr./min

® Patrz ,,.Schemat zmiany stanu” umieszczony pod tabelami ,, Obiekt Control Supervisor” i ,Stan napedu” na koricu rozdziatu , Instancje wejsciowe”.

Stan napedu

0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED
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Komunikacja EtherNet |IP

Instancja Zestaw 73

Tabela 91. Instancja 73 (wejscie) zakres = 6 bajtow
Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Osiagnieto zadana Warto$¢ Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajgcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

Stan napedu ®

Aktualna predkos¢ (mfodszy bajt), obr./min

Aktualny moment (mtodszy bajt), Nm

1
2
3 Aktualna predkos¢ (starszy bajt), obr./min
4
5

Aktualny moment (starszy bajt), Nm

@ Patrz uwaga 1 w Tabela 90 na stronie 65.

Instancja Zestaw 75

Tabela 92. Instancja 75 (wejscie) zakres = 6 bajtow
Bajt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Osiagnieto zadana Warto$¢ Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajacy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

Stan napedu ®

Aktualna predko$¢ (mtodszy bajt), obr./min

Aktualna predkos¢ (starszy bajt), obr./min

Aktualna warto$¢ procesowa (mtodszy bajt), Nm @

OB W|IN| =

Aktualna warto$¢ procesowa (starszy bajt), Nm

® Patrz uwaga 1 w Tabela 90 na stronie 65.
@ Aktualna warto$é procesowa jest taka sama jak zadana warto$¢ procesowa. W przypadku wyjéé analogowych warto$¢ ta miesci sie w zakresie od 0 do 10 000
(100,00%), gdzie 0 = 0 lub 4 mA, a 10 000 = 20 mA.

Instancja Zestaw 107

Tabela 93. Instancja 107 (wejscie) zakres = 8 bajtow
Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Osiagnieto zadana Warto$¢ Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajagcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

Stan napedu/wybor wartosci procesowych (jesli istnieje mozliwos$¢ wyboru) ®

% aktualnej predkosci (mtodszy bajt) @

% aktualnej predkosci (starszy bajt) @

Wyjséciowe dane procesowe 1 (mtodszy baijt)

Wyjéciowe dane procesowe 1 (starszy bajt)

Wyjéciowe dane procesowe 2 (mtodszy bajt)

N|o|lolbh|O|IN| =

Wyjséciowe dane procesowe 2 (starszy bajt)

@ Patrz uwaga 1 w Tabela 90 na stronie 65.

@ Predko$é rzeczywista. Jest to warto$é aktualna z przemiennika czestotliwoéci. Warto$é miesci
sie w zakresie od 0 do 10 000. W aplikacji wartos¢ jest skalowana jako procent zakresu
czestotliwosci pomiedzy ustawiong minimalng a maksymalng czestotliwoécia.

(0=0,00% — 10 000 = 100,00%).

Uwagi: Zmiany bajtow wyjsciowych wartosci procesowych 1 do 2 opisano w czesci dotyczacej uktadu wyjsciowego 101.
Informacje o domysinych danych procesowych znajduja sie w Zataczniku B.
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Instancja Zestaw 117

Komunikacja EtherNet IP

Tabela 94. Instancja 117 (wejscie). EIP Status Napedu zakres = 34 bajty

Baijt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 3 Bit 2 Bit 1

0 Osiagnieto zadana Warto$¢ Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajgcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

1 Stan napedu ®

2 % aktualnej predkosci (mtodszy bajt) @

3 % aktualnej predkosci (starszy bajt) @

4 Aktualna predkos$¢ w obr./min (mtodszy bajt) ®

5 Aktualna predkos¢ w obr./min (starszy bajt) ®

6 Zarezerwowany

7 Zarezerwowany

8 Zarezerwowany

9 Zarezerwowany

10 Zarezerwowany

11 Zarezerwowany

12 Zarezerwowany

13 Zarezerwowany

14 Zarezerwowany

15 Zarezerwowany

16 Zarezerwowany

17 Zarezerwowany

18 Wyjsciowe dane procesowe 1 (mfodszy bajt)

19 Wyjsciowe dane procesowe 1 (starszy bajt)

20 Wyjséciowe dane procesowe 2 (mtodszy baijt)

21 Wyjsciowe dane procesowe 2 (starszy bajt)

22 Wyjsciowe dane procesowe 3 (mtodszy baijt)

23 Wyjséciowe dane procesowe 3 (starszy bajt)

24 Wyjéciowe dane procesowe 4 (mtodszy bajt)

25 Wyjsciowe dane procesowe 4 (starszy bajt)

26 Wyjséciowe dane procesowe 5 (mfodszy baijt)

27 Wyjéciowe dane procesowe 5 (starszy bajt)

28 Wyjsciowe dane procesowe 6 (mfodszy bajt)

29 Wyjéciowe dane procesowe 6 (starszy bajt)

30 Wyjéciowe dane procesowe 7 (mtodszy baijt)

31 Wyjsciowe dane procesowe 7 (starszy bajt)

32 Wyjséciowe dane procesowe 8 (mfodszy baijt)

33 Wyjéciowe dane procesowe 8 (starszy bajt)

® Patrz uwaga 1 w Tabela 90 na stronie 65.
@ Jest to wartos¢ aktualna z przemiennika czestotliwosci. Warto$é miesci sie w zakresie od 0 do 10 000. W aplikacji warto$é jest skalowana jako procent zakresu
czestotliwosci pomiedzy ustawiona minimalna a maksymalna czestotliwoécia. (0 = 0,00% - 10 000 = 100,00%).

® Predko$¢ aktualna w obr./min to predko$¢ aktualna silnika. Jednostka sg OBR./MIN.

Uwagi: Domysine wartosci danych procesowych podano w Zataczniku B.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

MNO040010PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com

67



Komunikacja EtherNet |IP

Instancja Zestaw 127

Tabela 95. Instancja 127 (wejscie). EIP Status Napedu zakres = 20 bajtow
Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Osiagnieto zadana Warto$¢ Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajgcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

1 Stan napedu ®

2 % aktualnej predkosci (mtodszy bajt) @

3 % aktualnej predkosci (starszy bajt) @

4 Wyjéciowe dane procesowe 1 (mtodszy bajt)
5 Wyjséciowe dane procesowe 1 (starszy bajt)
6 Wyjéciowe dane procesowe 2 (mtodszy bajt)
7 Wyjéciowe dane procesowe 2 (starszy bajt)
8 Wyjséciowe dane procesowe 3 (mtodszy baijt)
9 Wyijéciowe dane procesowe 3 (starszy bajt)
10 Wyjsciowe dane procesowe 4 (mtodszy baijt)
11 Wyjséciowe dane procesowe 4 (starszy bajt)
12 Wyjsciowe dane procesowe 5 (mfodszy bajt)
13 Wyjsciowe dane procesowe 5 (starszy bajt)
14 Wyjséciowe dane procesowe 6 (mtodszy baijt)
15 Wyjsciowe dane procesowe 6 (starszy bajt)
16 Wyjsciowe dane procesowe 7 (mtodszy baijt)
17 Wyjséciowe dane procesowe 7 (starszy bajt)
18 Wyjsciowe dane procesowe 8 (mtodszy baijt)
19 Wyjsciowe dane procesowe 8 (starszy bajt)

® Patrz uwaga 1 w Tabela 90 na stronie 65.

@ Jest to warto$¢ aktualna z przemiennika czestotliwosci. Warto$é miesci sie w zakresie od 0 do 10 000.
W aplikacji wartos$¢ jest skalowana jako procent zakresu czestotliwoéci pomiedzy ustawiona minimalna
a maksymalna czestotliwoscia. (0 = 0,00% — 10 000 = 100,00%).

Uwagi: Domysine wartosci danych procesowych podano w Zataczniku B.
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Komunikacja BACnet MS/TP

BACnet (Building Automation and Control Networks) to
protokét komunikacyjny do sterowania sieciowego
systemami automatyki budynkéw. Jest to popularna nazwa
dla standardu komunikacyjnego ISO 16484-5, ktéry okresla
metody komunikacji i protokoty wspétpracy urzadzen
automatyki budynkéw. Urzadzenia mozna skonfigurowacé tak,
aby dziataty z uzyciem protokotu komunikacji BACnet, a takze
wykorzystywaty protokét BACnet do komunikacji pomiedzy
systemami. BACnet to miedzynarodowy protokét
wykorzystywany przez systemy automatyki budynkéw
(takich jak sterowanie o$wietleniem, automatyka klimatyzacji
i ogrzewania) oraz do sterowania poprzez sieci
komunikacyjne. BACnet umozliwa wspdtprace

i wspoétdziatanie sprzetu komputerowego pochodzacego od
réznych producentow. Aby to osiagna¢, podzespoty musza
mie¢ mozliwo$¢ wymiany i rozpoznawania telegramow
danych w formacie BACnet. Naped G-Max HVAC
standardowo obstuguje protokét BACnet.

Potaczenia BACnet MS/TP

Komunikacja BACnet MS/TP

Specyfikacja BACnet MS/TP

Tabela 96. Dane techniczne BACnet MS/TP

Pozycja

Opis

Interfejs

RS-485

Metoda transmisji danych

RS-485, pétdupleks

Kabel przesytowy

STP (ekranowana skretka
dwuprzewodowa), typ Belden lub
podobny

Przytacze: izolacja
elektryczna

Komunikacja: funkcjonalna

Przytacze: BACnet MS/TP

Komunikacja: jako opisano
w normie ANSI/ASHRAE 135-2004

Przytacze: szybkos¢
transmisji danych

Komunikacja: 9600, 19200, 38400,
76800, 115200

Karty sterujaca miesci sie wewnatrz jednostki sterujacej przemiennikiem czestotliwosci serii DG1.

llustracja 28. Przyktadowy schemat ogdliny

RE 2312428 Converior ]-[I ]-[I ]-[I

BACnet MS/TP
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Komunikacja BACnet MS/TP

Przygotowanie do korzystania z protokotu MS/TP
1. Otworzy¢ pokrywe napedu AC.

A\ OSTRZEZENIE

Wyjscia przekaznikéw iinne zaciski we/wy moga
znajdowac sie pod napieciaem nawet gdy naped G-Max
jest odlaczony od sieci.

2. Zlokalizowa¢ podzespoty, ktére sa potrzebne do
podtaczenia i poprowadzenia kabli BACnet.

3. Zdja¢ izolacje z kabla RS-485 na dtugosci okoto 0,59 cala
15 mm) i odcigé szary ekran kablowy. Nalezy pamieta¢,
aby to zrobi¢ na obu kablach szyny (z wyjatkiem
ostatniego urzadzenia). Pozostawi¢ nie wiecej niz
0,39 cala (10 mm) kabla na zewnatrz listwy zaciskowe;

i zdja¢ izolacje z kabla na odcinku okoto 0,20 cala (5 mm),
aby umiescié¢ je w zaciskach. Patrz ilustracja ponizej.

llustracja 29. Odizolowanie kabli

O3 0

- -

[E—

e - -

020|50)

Teraz zdja¢ izolacje z kabla na takiej dtugosci od zacisku, aby
mozliwe byto zamocowanie kabla do ramy za pomoca zacisku
uziemiajgcego. Zdja¢ izolacje maksymalnie na dtugosci

0,59 cala (156 mm).

/\ WAZNE

Nie zdejmowac aluminiowego ekranu kablowego!

llustracja 30. RS-485 Odizolowanie kabla
(ekran aluminowy)

0.59 150} = -

4

4. Podtaczy¢ kabel do wtasciwego zacisku standardowe;j
listwy zaciskowej napedu G-Max, zaciski Ai B
(A = ujemny, B = dodatni). Patrz ilustracja ponizej.

70 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

llustracja 31. Zaciski napedu G-Max (BACnet)

5. Za pomoca zacisku kablowego dofaczonego do zestawu
uziemi¢ ekran kabla RS-485, mocujac go do ramy
napedu AC.

llustracja 32. Uziemienie RS-485

6. Jesli przemiennik czestotliwoéci PowerXL DG1 to
ostatni naped podtgczony do szyny, wymagane jest
uzycie terminatora. Zlokalizowac przetaczniki DIP po
prawej stronie panelu sterowania napedu i przetaczyé
terminator RS-485 do pozycji ON. Terminator posiada
funkcje nadawania napiecia poczatkowego. Patrz
réwniez krok 8 ponizej.
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Komunikacja BACnet MS/TP

llustracja 33. RS-485 Terminacja magistrali 7. Zamontowacé pokrywe napedu AC.

Uwagi: Podczas planowania utozenia kabli nalezy pamieta¢,
aby zachowac¢ odstep pomiedzy kablem szyny
a kablem silnikowym, minimum 11,81 cala (30 cm).

8. Skonfigurowac¢ terminator dla pierwszego i ostatniego
urzadzenia podfaczonego do szyny. Patrz ilustracja
ponizej. Patrz takze krok 6 powyzej. Zaleca sie, aby
pierwszym urzadzeniem podtagczonym do szyny
z terminatorem byto urzadzenie Master.

Terminator BACnet MS/TP

llustracja 34. BACnet Terminacja magistrali

Rezystor
aktywny

\

BACnet MS/TP
aktywny z
przetacznikiem
DIP

AN
/ Rezystor

Rezystor

. = Rezystor magistrali dezaktywowany
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Komunikacja BACnet MS/TP

Uruchamianie

Programowanie BACnet

Sciezka dostepu do parametréw magistrali moze rozni¢ sie w zaleznosci od aplikacii.
Przyktadowe $ciezki ponizej dotycza napedu G-Max HVAC.

llustracja 35. Nawigacja po parametrach BACnet

[ ST BP0l Kev 8 TRW P [ Fio | KEV [ PAR
RPN ey

F21; System

M: Monitor

P: Parameter M P1: Basic Parameters

| F: Fault P2: Analog Input
13:53 JOG REVERSE 13:53 MENL
[Fwo “STP [ FWD W KEY
P18: Real Time Clock P20.3: Ethemet IP/Modbus TCP
P20: Communications reaeaeel P20 1: FB Data Qutput Sel
P21: System T "IP20.2 Modbus RTU/BACnet MS/TP
REVERSE 13:53 MEMNL! REVERSE 13:53 MENU
|
v Ky |

: L

FE Data Output Sel

EEN S
P20.2.16; Fault Code
P20.2.1: RS485 Comm Set
| P20.3: Ethemnel IP/Modbus TCP P20.2.2: Slave Address
REVERSE

| REVERSE 1353 MENU 13:53

1. W pierwszej kolejnosci upewnic sie, ze wybrano
odpowiedni protokét magistrali.
Nawigacja:

Menu gtéwne — Parametr — Komunikacja — Modbus RTU/
BACnet MS/TP — RS485 Tryb komunikacji — Edycja —
(Wybra¢ protokét BACnet MS/TP)
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Komunikacja BACnet MS/TP

Wartosci sprawdzania i parametrow BACnet MS/TP

Tabela 97. Modbus RTU/BACnet MS/TP —P20.2

Wartosé
Kod Parametr Min. Maks. Jednostka domysina ID Uwagi
P20.2.1 RS485 Tryb komunikacji 0 586 0 = Modbus RTU
1 = BACnet MS/TP
P20.2.11  TCP Predko$¢ 2 594 0 = 9600
1=19200
2 =38400
3 =768000
4 =115200
P20.2.12  BACnet Adres MAC 0 127 1 595
P20.2.13  BACnet Numer Instancji 0 4194302 zmiennie 596
P20.2.14  BACnet Timeout komunikacji ms 6000 598
P20.2.15  Status protokotu 0 599 0 = Zatrzymany
1 = Stan operacyjny
2 = Bfad
P20.2.16  BACnet Kod btedu 0 600 0 = Brak

1 = Sole Master

Parametry BACnet MS/TP

RS485 Predkosé

Wybra¢ predkos¢ komunikacji dla sieci. Warto$¢ domysina
do 38 400 baud.

BACnet Adres MAC

Parametry kazdego urzadzenia musza by¢ ustawione przed
podtgczeniem do szyny. W szczegdlnosci parametry BACnet
Adres MAC i RS485 Predkos$¢ musza by¢ takie same jak

w konfiguracji urzadzenia Master. Pierwszy parametr, adres
MAC (Medium Access Control), musi by¢ unikatowy w sieci,
do ktérej zostat podtgczony. Ten adres MAC moze by¢ jednak
uzyty w urzadzeniu w innej sieci sieci ztozonej. Adresy
128-154 sa zarezerwowane dla urzadzen Slave. Adresy 1-127
sg wazne dla urzadzen Master i Slave. Cze$¢ adresu

w rzeczywistosci wykorzystywana dla urzadzen Master

w szczegolnych instalacjach jest okreslana przez
witasciwos$é Max_Master obiektu urzadzenia. Zaleca sie,

aby adres MAC 0 byt zarezerwowany dla routera MS/TP,

a adres MAC 255 byt uzywany do nadawania.

BACnet Numer Instancji

Parametr BACnet Numer instancji obiektu urzadzenia jest
wykorzystywany wraz z adresem MAC do adresowania
urzadzen w sieci. Numer instancji moze zawiera¢ do

127 weztéw, po przekroczeniu tej wartosci konieczna bedzie
zmiana numeru instancji.

Timeout komunikacji

Karta BACnet inicjalizuje btagd komunikacji, jesli karta ta jest
jedynym urzadzeniem Master (Sole Master) w sieci przez
czas okreslony tym parametrem.
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Komunikacja BACnet MS/TP

Przeglad BACnet

Dane techniczne BACnet

Deklaracja zgodnosci implementacji protokotu (PICS)

Profil regulatora
e B-ASC

Funkcja segmentacji
¢ Nieobstugiwana

Warstwa tacza danych i opcje routingu

e Szybkosé transmisji danych dla urzadzenia Master MS/TP
(9600, 19200, 38400, 76800, 115200)

Obstugiwane zestawy znakow
e UTF8

Tabela 98. Obstugiwane typy obiektéow i wiasciwosci

Typ obiektu:

Wiasciwosé urzadzenie

Typ obiektu:
wartosé analogowa wartos¢ binarna

Obstuga BIBBS
e \Wspotdzielenie danych

' ReadProperty-B
I WriteProperty-B

Zarzadzanie urzagdzeniem

' Dynamic Device Binding-B
Dynamic Object Binding-B
DeviceCommunicationControl-B
ReinitializeDevice-B

Alarmy i zdarzenia: nieobstugiwane

Harmonogram: nieobstugiwany

Trendy: nieobstugiwane

Zarzadzanie siecia: nieobstugiwane

Typ obiektu:

Object_|dentifier |

Object_Name |

Object_Type |

System_Status

Vendor_Name

Vendor_ldentifier

Model_Name

Firmware_Revision

Application_Software_Version

Lokalizacja

Opis

Protocol_Version

Protocol_Revision

Protocol_Services_Supported

Protocol_Object_Types_supported

Object_List

Structured_Object_list

Max_Apdu_Length_Accepted

Segmentation_Supported

Vt_Classes_Supported

Active_Vt_Sessions — —

Local_Time — —

Local_Date — —

Utc_Offset — —

Daylight_Savings_Status — —

Apdu_Segment_Timeout — —
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Komunikacja BACnet MS/TP

Tabela 98. Obstugiwane typy obiektow i wiasciwosci, kontynuacja

Typ obiektu: Typ obiektu: Typ obiektu:
Wiasciwosé urzadzenie wartos$é analogowa wartos$é binarna

Apdu_Timeout | — —
Number_Of_Apdu_Retries | — —
List_Of_Session_Keys

Time_Synchronization_Recipients — — —

Max_Master

Max_Info_Frames

Device_Address_Binding

Database_Revision

Configuration_Files — — _

Last_Restore_Time

Backup_Failure_Timeout — — —

Active_Cov_Subscriptions — — —

Max_Segments_Accepted — — _

Slave_Proxy_Enable — — _

Auto_Slave_Discovery — — —

Slave_Address_Binding — — _

Reczne_Wigzanie_Adresu_Slave — — —

Profile_Name | — —

Last_Restart_Session — — _

Time_Of_Device_Restart — — —

Restart_Notification_Recipients — — —

Utc_Time_Synchronization_Recipients  — — —

Time_Synchronization_Interval — — —

Align_Intervals —

Interval_Offset — — _

Present_Value —

Status_Flags —
Event_State —
Out_Of_Service —

Inactive_Text — —

Active_Text —
Jednostki — | —
Hasto ©® | —

® Haslo jest wiasnoscig konkretnego dostawcy dodang do obiektu urzadzenia
wraz z identyfikatorami wtasnoéci 600. Warto$¢ domyséina hasta to pusty
ciag; jest to wlasno$¢ mozliwa do zapisania 0 maksymalnej dtugosci 20
i zawsze zwraca ***** podczas odczytu. To samo hasto bedzie uzywane do
ponownej inicjalizacji ustugi urzadzenia i ustugi sterowania komunikacja
urzadzenia.
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Komunikacja BACnet MS/TP

Podsumowanie instancji obiektu

Podsumowanie instancji obiektéw o wartoéci binarnej

Ponizsza tabela podsumowuje obstugiwane obiekty
o wartosci binarnej.

Tabela 99. Podsumowanie instancji obiektow o wartosci binarnej

Dostep do

Nazwa obiektu wstepnie

ID (powiazana ustawionych

instancji z parametrem napedu) Opis Nieaktywny/aktywny wartosci

BVO Stan gotowosci do pracy Wskazuje, czy naped jest gotowy do pracy Niegotowy do pracy/ R

gotowy do pracy

BV1 Stan pracy/stopu Wskazuje, czy naped pracuje czy jest zatrzymany Stop/Praca R

BV2 Stan Fwd/Rev Wskazuje kierunek obrotéw silnika Fwd/Rev R

BV3 Stan btedu Wskazuje, czy aktywny jest btad OK/Btad R

BVv4 Stan ostrzezenia Wskazuje, czy ostrzezenie jest aktywne OK/ostrzezenie R

BV5 Osiagnieto zadana Osiagnieto zadana czestotliwosé Fatsz/prawda R

BV6 Osiagnieto predkos¢ Silnik pracuje z zerowa predkoscia Fatsz/prawda R
zerowa

BV7 Zrodto sterowania Stowo sterujace zmieniajace aktywne zrédto Sterowanie lokalne/ C
silnikiem sterowania silnikiem Sterowanie FB

BV8 Zrodto zadane] predkosci Stowo sterujace zmieniajace zrodto zadane; Predkos¢ zadana lokalnie/ C
obrotowej predkosci obrotowej silnika Predkos$¢ zadana przez FB

BV9 Polecenie Praca/Stop Stowo sterujace uruchamiajace naped Stop/Praca C

BV10 Polecenie Fwd/Rev Stowo sterujgce zmieniajace kierunek obrotow Fwd/Rev C

BV11 Bfad resetowania Stowo sterujace kasujace aktywne btedy napedu 0/Reset C

BV12 Wejscie cyfrowe 1 Wejscie cyfrowe 1 ZAL /WYL, R

BV13 Wejscie cyfrowe 2 Wejscie cyfrowe 2 ZAL /WYL, R

BV14 Wejscie cyfrowe 3 Wejscie cyfrowe 3 ZAL /WYL R

BV15 Wejécie cyfrowe 4 Wejscie cyfrowe 4 ZAL . /WYL, R

BV16 Wejscie cyfrowe 5 Wejscie cyfrowe b ZAL /WYL, R

BV17 Wejscie cyfrowe 6 Wejscie cyfrowe 6 ZAL WYL R

BV18 Wejscie cyfrowe 7 Wejscie cyfrowe 7 ZAL. /WYL, R

BV 19 Wejscie cyfrowe 8 Wejscie cyfrowe 8 ZAL . /WYL, R

BV 20 Wyjscie cyfrowe 1 Wyjscie cyfrowe 1 ZAL WYL R

BV 21 Wyijscie cyfrowe 2 Wyjscie przekaznika 1 ZAL. /WYL, R

BV 22 Wyijscie cyfrowe 3 Wyyjscie przekaznika 2 ZAL /WYL, R

BV 23 Wyjscie cyfrowe 4 Wyjscie przekaznika 3 ZAL WYL R

Uwagi: Typy dostepu do wstepnie ustawionej wartos$ci:

R = tylko do odczytu, W = mozliwos$¢ zapisu,
C = mozliwy do zarzadzania stowem sterujgcym.

Tablice pierwszenstwa obstugi warto$ci mozliwych do
zarzadzania stowem sterujgcym oraz zmiana wartosci
domysInych.
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Podsumowanie instancji obiektéw o wartosci

analogowej

Ponizsza tabela podsumowuje obstugiwane obiekty
0 wartosci analogowe.

Tabela 100. Podsumowanie instancji obiektow o wartosci analogowej

Komunikacja BACnet MS/TP

Dostep do
wstepnie
ustawionych
ID instancji Nazwa obiektu Opis Jednostki wartosci
AV0O Warto$¢ zadana Warto$¢ zadana czestotliwosci Hz R
czestotliwosci
AV1 Czestotliwosé wyjsciowa  Czestotliwos$¢ wyjsciowa Hz R
AV2 Predkos¢ silnika Predkos¢ silnika obr./min R
AV3 Obcigzenie silnika Moc na wale silnika Procent R
AV4 taczna liczba Licznik megawatogodzin (taczny) MWh R
megawatogodzin
AV5 Prad silnika Prad silnika Ampery R
AV6 Napiecie obwodu DC Napiecie obwodu DC Wolty R
AV7 Napiecie silnika Napiecie silnika Wolty R
AV8 Temperatura urzadzenia Temperatura radiatora °C R
AV9 Moment silnika Moment silnika Procent R
AV10 Dni pracy Dni pracy (mozliwe do zresetowania) Dzien R
AV11 Godziny pracy Godziny pracy (mozliwe do zresetowania) Godzina R
AV12 M-Referencja M-Referencja Procent R
AV13 Temperatura silnika Temperatura silnika Procent R
AV14 Aktywny kod btedu Najnowszy aktywny kod btedu Brak jednostek R
AV15 Zadana predkos¢ obrotowa Predko$¢ silnika zadana z sieci % C
AV16 I-Ograniczenie pradu I-Ograniczenie pradu Ampery W
AV17 f-Min Czestotliwos$¢ minimalna Hz W
AV18 Czestotliwo$¢ maksymalna Czestotliwo$¢ maksymalna Hz W
AV19 t-Przyspieszania‘ Czas przyspieszania sekundy W
AV20 t-Zwalniania Czas zwalniania sekundy W
AV21 ID dowolnego parametru  Numer ID ustawianego parametru Brak jednostek W
AV22 Warto$¢ dowolnego Warto$¢ parametru okreslonego przez AV21 Brak jednostek W
parametru
AV23 Wejscie analogowe1 Wejscie analogowe Wolty R
AV24 Wejscie analogowe?2 Wejscie analogowe?2 Wolty R
AV25 Wyijécie analogowe Wyjécie analogowe Wolty R
AV26 Wyjscie analogowe?2 Wyjscie analogowe?2 Wolty R

Uwagi: Typy dostepu do wstepnie ustawionej wartosci:
R = tylko do odczytu, W = mozliwos$¢ zapisu,
C = mozliwy do zarzadzania stowem sterujgcym.
Tablice pierwszenstwa obstugi wartosci mozliwych
do zarzadzania stowem sterujacym oraz zmiana
wartosci domysinych.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Przemiennik czestotliwosci PowerXL DG1 mozna podfaczyé
do sieci PROFIBUS® DP za pomoca opcjonanych modutow
komunikacyjnych PROFIBUS. PowerXL DG1 moze by¢
sterowany, nadzorowany i programowany z poziomu hosta.
Urzadzenia sg potaczone szyna. Dostepne sg maksymalnie
32 stacje (Master lub Slave), ktére moga by¢ podtaczone do
jednego segmentu szyny. Na poczatku i na korcu kazdego
segmentu znajduje sie terminator. Aby zapewni¢ bezbtedna
prace, oba terminatory muszg zawsze by¢ zasilone. Jesli
uzywanych jest wiecej niz 32 stacje, wymagane jest
zastosowanie wzmacniaczy.

Dtugos¢ magistrali zalezy od predkosci transmisiji.

Tabela 102. Dtugos¢ magistrali

Specyfikacja PROFIBUS

Tabela 101. Dane techniczne PROFIBUS

Pozycje

Wartosé

Zacisk

Ztaczka DB9 (zenska) lub
ztgczka 5,00 mm (meska)

Metoda transmisji danych

RS-485, pétdupleks

Kabel

Przewoéd dwuzytowy
(1 para zyt i ekran)

|zolacja 500V DC
Protokdt PROFIBUS-DP-V1
Typ DOIO Telegram ST1
Szybkos¢ transmisji danych 9,6 K~12 M
Adresy 2~125
Srodowisko

Robocza temperatura otoczenia

-10°C do +55°C

Temperatura przechowywania

-40°C do +60°C

Wilgotnosé

<95%, kondensacja nie jest
dozwolona

Wysoko$¢ n.p.m.

Maks. 1000 m

Wibracje

0,5 G przy 9-200 Hz

Bezpieczenstwo

Spetnia norme EN 50178

Szybkos¢ transmisji (kbit/s) 9,6 19,2 93,75 187,5 500 1500 3000-12000
Dtugo$¢ magistrali - pierwszy typ kabla [m] 1200 1200 1200 1000 400 200 100
Dtugos¢ magistrali - drugi typ kabla [m] 1200 1200 1200 600 200 — —
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Specyfikacja osprzetu

llustracja 36. Uktad karty PROFIBUS Com1

= Zaciski uzytkownika (ztagcze DB9)

9. No Use _
8. RXDITXD-N
7. No Use o
- 6. VP af°°]3
5.DGND ‘; a3
| 4.RTS sllo2|?
Podtaczenie do 3. RXDITXD-P
T plyty sterujacej 2. No Use
1. No Use —
Wskazniki LED
Wskazniki LED PROFIBUS sa przedstawione ponizej.
Tabela 103. Wskazniki LED PROFIBUS
ZAL. (ZIELONY, lewy) BF (CZERWONY, $rodkowy)  SF (CZERWONY, prawy) Stan btedu

ZAt. WYL, WYL, Wszystko OK

ZAL. ZAtL. WYL Brak komunikacji

ZAL. miga WYL, Komunikacja aktywna, ale brak wymiany danych
ZAL. ZAL. ZAL. Nieprawidtowa konfiguracja (btad systemowy)

80 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Ztacze na plycie Ztacze po stronie klienta
Uzywac¢ ztgcza DB-9, utozenie pinéw jak ponize;. Zfacze po stronie klienta dla ztacza DB9.

8 DGND
ATS
RsDiTal-N : RaD)TxD-P
VP o8

Tabela 104. Ztacze i rozmieszczenie pinow

Numer pinu  Przeznaczenie

Obudowa Ekran, podtaczony do PE

1 Nieuzywany (lub ekran, ekran lub uziemienie
ochronne) Zfacze po stronie klienta dla ztacza 5,00 mm.

2 Nieuzywany (lub M24, napiecie wyj$ciowe
minus 24 V)

3 RXD/TXD-P, dodatni sygnat zwrotny lub
transmisji

4 RTS, zadanie wystania
DGND, GND sygnatu (izolowany GND od strony
RS-485)

6 VP, +5V (napiecie dodatnie, izolowany 5 V od
strony RS-485)

7 Nieuzywany (lub P24, napiecie wyjsciowe plus
24°V)

8 RXD/TXD-P, ujemny sygnat zwrotny lub
transmisji

9 Nieuzywany (lub CNTR_N, sterowanie-N)

Uzy¢ ztacza 5,00 mm i zastosowac opisane utozenie pindw.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

llustracja 37. Adapter DB9 PROFIBUS Com1

Dipswitch

OFF: Odfaczenie rezystora koricowego

o O edtardenic oy 1e9
;lég”: 3 =
&, 25— User Terminals (3PIN)
" 7 ] 3. Ekran
T | e 2. RXD/TXD-N (A)

1. RXD/TXD-P (B)

Ztgczka DB9 (meska)
Pofaczenie do karty Com1 (Profibus)

Kabel PROFIBUS

Do podtaczenia napedu do sieci PROFIBUS mozna uzywaé
dwaéch typow kabli.

Tabela 105. Specyfikacja kabla PROFIBUS

Parametr Pierwszy typ kabla  Drugi typ kabla
Impedancja 135-165 Q 100-130 Q@
falowa (3-20 MHz) (f >100 kHz)
Pojemnos¢ <30 pF/m <60 pf/m
Rezystancja <100 Q/km —

Grubos¢ >0,64 mm >0,53 mm
przewodu

Przekroj >0,34 mm?2 >0,22 mm?2
przewodu

Tabela 106. Rekomendowane kable

Kabel Opis Numer czesci

Belden Kabel danych PROFIBUS 3079A

Olflex Kabel PROFIBUS 21702xx

Siemens Kabel SINEC L2 LAN dla 6XV1830 = 0AHO
PROFIBUS
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Uruchamianie

W celu uruchomienia karty PROFIBUS nalezy wtozy¢ ja do gniazda A lub gniazda B
na ptycie sterujacej DG1. Po wtozeniu karty do gniazda urzadzenie rozpozna ja

i wys$wietli ostrzezenie ,,Dodano urzadzenie”. Ostrzezenie bedzie wyswietlane przez
5 s po czym zniknie. Po wykryciu karty panel obstugi wyswietli menu dla tej karty

w menu kart opcjonalnych.

Parametry opcjonalnych modutéow
komunikacyjnych

Po wykryciu karty z poziomu panelu obstugi PROFIBUS mozna ustawi¢ nastepujace parametry.

llustracja 38. Menu parametrow PROFIBUS
| FWD i KEY |

| M: Monitor

F: Fault
1353 JOG

Do ey sl
Oplicnal Bosed

BT Skol A: Prolbus

B: Opticnal Boards RO A B10
‘plional Boar :EIU Slot B: No Board

T: Favonie

1353 JOG Reverse 13:53

Pighiroe eyl
o BT 2 Parameter

Menti [Reversa 1353

]

4 g | FaghtO
B7.1.4. Operate Mode am*:'*
B7.1.1: Slave Address :::::.

B7.1.2° Baud Rate

Reverse 1353 Menu
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Tabela 107. Parametry PROFIBUS

Kod

Parametr Min. Maks.

Wartosé¢  ID (gniazdo A/

Jednostka domysina gniazdo B)

Uwagi

BX.1.1

Karta rozszerzen
status

0 883/910

BO = btad opcjonalnego modutu
komunikacyjnego

B1 = btad sprzetowy karty
B2 = zarezerwowany

B3 = btad magistrali

B4 = zarezerwowany

BX.1.2

Status protokotu

0 2131/2142

BO = oczekiwanie na
parametryzacje

B1 = btad parametryzacji

B2 = oczekiwanie na konfiguracje
B3 = btad konfiguracji

B4 = wymiana danych

BX.2.1

Adres urzadzenia 2 125
podrzednego

118 1242/1250

Adres urzadzenia Slave
PROFIBUS

BX.2.2

RS485 Predkos¢ 1 10

10 1243/1251

Szybkos¢ transmisji danych
PROFIBUS

1 =9,6 kBaud

2 =19,2 kBaud

3 =93,75 kBaud

4 =187,5 kBaud

5 =500 kBaud

6 =1,5MBaud

7 = 3 MBaud

8 = 6 MBaud

9 =12 MBaud

10 = automatyczny

BX.2.3

Dane I/O DO 1 1

1 1244/1252

Drive Profile
1 = standardowy telegram

BX.2.4

Tryb operacyjny 1 2

1 1245/1253

Tryb operacyjny

1 = PROFIdrive
2 = Echo
3 = Bypass

Uwagi: X zalezy od gniazda, w ktérym znajduje sie naped: dniazdo A = 7, gniazdo B = 14.

Parametry kazdego urzadzenia musza by¢ ustawione przed podigczeniem do szyny. W szczegdlnosci parametr ,,RS485 Adres”
musi by¢ taki sam jak adres ustawiony w urzadzeniu Master.

84
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PROFIBUS — PowerXL DG1

Informacje ogoélne

Przesytanie danych pomiedzy urzadzeniami Master i Slave
w sieci PROFIBUS-DP odbywa sie przez pole danych
wejsciowych/wyjsciowych. Urzadzenie Master zapisuje dane
wyjs$ciowe urzadzenia Slave, a urzadzenie Slave odpowiada
przez wystanie swoich danych wejéciowych do urzadzenia
Master. Zawarto$¢ danych wejsciowych/wyjéciowych jest
okreslona w profilu urzadzenia. Profil urzadzenia dla napedu
to PROFIdrive.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL moze by¢ sterowany
przez urzadzenie Master PROFIBUS-DP za posrednictwem
telegramu ST1 profilu PROFIdrive, standardowego telegramu
ST1 w trybie Drive Profile lub innego urzadzenia w trybie
trybie bypass. Moduty, w ktérych zwracane sg wartosci
danych procesowych, moga by¢ wykorzystywane w trybie
operacyjnym bypass. Jesli jako gtdéwny sterownik wybrana
zostanie magistrala, dziatanie napedu bedzie sterowane przez
urzadzenie Master PROFIBUS-DP, o ile domyslinie

PNU927 = 11 PNU928 = 1. Po zdezaktywowaniu tych bitéw
monitorowanie wartosci i zmiana parametréw beda mozliwe
wytacznie za pomoca acyklicznych stéw sterujacych.

Tryb operacyjny

Parametr Tryb operacyjny BX.2.4 okresla jak dane
wejsciowe/wyjsciowe beda obstugiwane przez opcjonalne
karty.

PROFlIdrive

Przesytanie danych odbywa sie zgodnie z opisem

w dokumentacji PROFIBUS dla napeddéw o zmiennej
predkosci obrotowej z wykorzystaniem standardowego
telegramu 1 profilu PROFIdrive.

Echo

Dane wyjsciowe zapisane przez urzadzenie Master sg
umieszczane w polu danych wejsciowych tego urzadzenia.

Dane nie sg wys$wietlane przez naped — echo wykonywane
jest na opcjonalnej karcie.

Ten tryb stuzy do testowania funkcji potaczenia szyny.

Bypass
Informacje znajdujace sie w polu danych procesowych sa
przesytane do interfejsu aplikacji bez jakiejkolwiek obstugi.

Parametry sa ustawiane zgodnie z definicjami zapisanymi
w PROFIdrive.

lloéci przesytanych danych zdefiniowane sg w modutach. Po
przejsciu napedu w tryb bypass ustawiony zostanie zagdany
modut danych.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL

Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Interfejs PROFIdrive PowerXL

Przemiennik czestotliwosci PowerXL posiada profil
PROFIdrive 4.1, ktéry pozwala na:

e Bezposrednie sterowanie napedem przy uzyciu urzadzenia
Master PROFIBUS

e Peten dostep do wszystkich parametréow napedu
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Stowa statusowe i sterujace

Stowa sterujace i stowa statusowe sg wykorzystywane w trybie bypass z uzyciem jednego
z 4 modutéw zgodnie z wartosciami okreslonymi w Modbus dla parametrow CW, SW, Zadana
predko$¢ obrotowa, Aktualna predkos$¢ oraz Dane FB.

Stowo sterujace
Przemiennik czestotliwosci PowerXL DG1 uzywa 16 bitéw, jak przedstawiono ponizej. Te bity sa specyficzne dla
poszczegdlnych aplikacii.

Tabela 108. Znaczenie bitow stowa sterujacego FB
15114 113 12|11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
® | © | ©| ®© | ©| ® FBRefFBCtrl| BYS |[FBDIN4|FB DIN 3|FB DIN 2|FB DIN 1|F_RST| DIR | Praca

Uwagi
@ Bit nieuzywany.

Ogolne stowo sterujace FB Wejsciowe dane procesowe 1 do 8
W pr_zemienn_iku czestotliwosci DG1 o_gélne stowo sterujace Wartos$ci wejéciowych danych procesowych 1 do 8 mozna
FB nie jest uzywane. Do przekazywania polecen do napedu wykorzystywaé w aplikacjach dla roznych celéw.

wykorzystywane jest gtéwne stowo sterujace.

Tabela 109. Stowo sterujace FB

Opis
Bit Wartosé =0 Wartosé = 1
0 Wyjscie napedu wyt. Wyjsécie napedu zat.
1 Obrét w prawo Obrét w lewo
2 Bez kasowania Kasowanie btedu, zrodto
3 FB INDATAT wyt. FB INDATAT zat.
4 FB INDATA2 wyt. FB INDATAZ2 zat.
5 FB INDATAS3 wyt. FB INDATAS zat.
6 FB INDATA4 wyt. FB INDATA4 zat.
7 Bypass przekaznika Bypass przekaznika
zablokowany aktywny
8 Sterowanie FB wyt. Sterowanie FB zat.
9 Referencja FB wyt. Referencja FB zat.
10-15 Nieuzywany Nieuzywany

Tabela 110. Zadana predkos¢ obrotowa
15 {14113/12}11{10,9 8|7 |6 |54 |3|2]1| 0
MSB — | —|—|— | —|—|—|—|—|—|—|—|—|—|LSB

Jest to warto$¢ zadana 1 dla przemiennika czestotliwosci.
Normalnie uzywana jako zadana predko$¢ obrotowa.

Warto$¢ ta jest skalowalna w zakresie 0-100,00%
czestotliwosci maksymalnej P1.2). Zakres 0 do 100,00%
odpowiada wartosciom 0 do 10 000, gdzie czestotliwosé
minimalna wynosi 0 lub 0% (P1.1), za$ czestotliwo$¢
maksymalna wynopsi 10 000 lub 100,00% (P1.2). Ta wartos$¢
posiada 2 miejsca po przecinku.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Tabela 111. Moduty danych procesowych w trybie bypass

Modut Bajt0 Bajt1 Bajt2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7 Bajt 8 Bajt 9
Modut 1 CW REF FBData_In_1 FBData_In_2
SW ACT FBData_Out_1 FBData_Out_2
Modut 2 cw REF FBData_In_1 FBData_In_2 FBData_In_3 FBData_In_4
SW ACT FBData_Out_1 FBData_Out_2 FBData_Out_3 FBData_Out_4
Modut 3 cw REF FBData_In_1  FBData_In_2 FBData_In_3 FBData_In_4 FBData_In_6 FBData_In_6
SW ACT FBData_Out_1 FBData_Out_2 FBData_Out_3 FBData_Out_4 FBData_Out_5 FBData_Out_6
Modut 4 CW REF FBData_In_1 FBData_In_2 FBData_In_3 FBData_In_4 FBData_In_5 FBData_In_6 FBData_In_7 FBData_In_8
SW ACT FBData_Out_1 FBData_Out_2 FBData_Out_3 FBData_Out_4 FBData_Out_5 FBData_Out_6 FBData_Out_7 FBData_Out_8
Uwagi

@ Dostepne tylko w trybie bypass.

Wyjsciowe dane procesowe

Tabela 114. Znaczenie bitéw stowa statusowego FB

Ten obszar rejestréw jest normalnie uzywany do szybkiego . Opis .. ..
sprawdzania przemiennika czestotliwosci. Wyjsciowe dane Bit Wartos¢ = 0 Wartos¢ = 1
procesowe_mieszcza sie w zakresie ID 2104-2111. Patrz 0 Niegotowy do pracy Gotowy do pracy
tabela ponizej. 1 Stop Praca
Tabela 112. Tabela podstawowych danych wyjsciowych 2 Obrét w prawo Obrét w lewo
ID Rejestr Modbus Grupa Zakres/typ 3 — Btad
2101 32101, 42101 Stowo statusowe FB  Kodowany 4 — Ostrzezenie
binarnie 5 Nie osiggnieto zadane;j Osiggnieto zadana
2102 32102, 42102 Stowo statusowe Kodowany czestotliwosci czestotliwosé
ogdine FB binarnie 6 Bypass nie zostat Bypass zostat
2103 32108, 42103 Rzeczywista predko$é % aktywowany aktywowany
obrotowa FB 7 Praca zablokowana Zezwolenie praca
2104 32104, 42104 Wyjéciowe dane Nieuz Nieuz
procesowe FB 1 z 5 Nfeu%ywany Nfeu%ywany
2105 32105,421056  Wyjsciowe dane - 1euzywany 1euzywany
procesowe FB 2
2106 32106, 42106 Wyjsciowe dane Tabela 115. Rzeczywista predkosé obrotowa
procesowe FB 3 15 114(13(12/11|10{ 9|8 |7 |6 |54 |3 |2 0
2107 32107, 42107 Wyjsciowe dane MSB| — | — | —|—|—|—|—|—|—|—|—|—|— LSB
procesowe FB 4 ] . . ] ]
— Rzeczywista predkos¢ obrotowa silnika wyrazona jako
2108 32108, 42108 Wyjséciowe dane warto$é procentowa.
procesowe FB 5
2109 32109, 42109 Wyjséciowe dane
procesowe FB 6
2110 32110, 42110 Wyjséciowe dane
procesowe FB 7
2111 32111, 42111 Wyjsciowe dane
procesowe FB 8
Uwagi: Dane procesowe FB zdefiniowano w Zataczniku B.
Tabela 113. Stowo statusowe
15[14/13|12{11]{10/ 9 | 8 7 6|5 4 312|710
— | —|—|—|—|—|—|—| RUNEN | BYS| AREF | WARN | FLT | DIR |Praca| RDY
Informacje dotyczace stanu urzadzenia i telegramu sa
okreslone w stowie statusowym. Stowo statusowe sktada
sie z 16 bitéw, ktére majg nastepujace znaczenie.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Przeglad PROFIBUS

PROFIBUS to niezalezny od dostawcy standard otwartej
magistrali komunikacyjnej dostosowany do szerokiego
zakresu aplikacji w automatyce produkcyjnej oraz systemach
automatyki procesoéw i budynkéw. Niezaleznos¢ od
dostawcy oraz otwarto$¢ sa gwarantowane przez standard
PROFIBUS EN 50 170. Za pomoca PROFIBUS urzadzenia
réznych producentdéw mogag komunikowac sie ze sobg bez
koniecznosci specjalnej regulacji interfejséw. PROFIBUS
mozna wykorzystywaé do zapewnienia szybkiej transmisji
krytycznych pod wzgledem czasowym danych oraz
rozlegtych ztozonych zadari komunikacyjnych.

PROFIBUS-DP — Ta zoptymalizowana pod katem
zapewnienia duzych predkosci transmisji oraz
niskokosztowego przytagczenia wersja PROFIBUS jest
zaprojektowana specjalnie z mys$la o komunikacji miedzy
systemami automatyki i systemami sterowania

a rozproszonymi I/O na poziomie urzadzenia. PROFIBUS-DP
zastepuje przesytanie sygnatéw przez tacza réwnolegte,
korzystajac z sygnatow 24 V lub 0 — 20 mA.

Rodzina PROFIBUS — PROFIBUS okresla charakterystyke
techniczna i funkcjonalng szeregowego systemu magistrali
ze zdecentralizowanymi sterownikami cyfrowymi, ktére
moga by¢ podtaczone do sieci zaréwno z zewnatrz, jak i na
poziomie komoérkowym. PROFIBUS odréznia urzadzenia
Master od urzadzen Slave.

Urzadzenia Master — Okresla sposéb wymiany danych

w szynie. Urzadzenie Master, jeli posiada prawo dostepu
(token), moze wysytac telegramy bez zagdania zewnetrznego.
Urzadzenia Master sg takze zwane , stacjami aktywnymi”
protokotu PROFIBUS.

Urzadzenia Slave to urzadzenia peryferyjne. Naleza do nich
m.in. urzadzenia wejscia/wyjscia, zawory, napedy i nadajniki
pomiarowe. Nie posiadajg one praw dostepu do szyny i moga
jedynie potwierdza¢ otrzymanie telegraméw lub na zadanie
wysytaé telegramy do urzadzenia Master. Urzadzenia Slave
sg takze zwane ,stacjami biernymi”.

Profile — Protokét PROFIBUS-DP okresla sposéb przesytania
danych uzytkownika ze stacji do stacji poprzez szyne. Dane
uzytkownika nie sg szacowane przez protokoét transmisji
PROFIBUS. Ich znaczenie jest okreslone w profilach.
Dodatkowo profile okreslajg w jaki sposéb PROFIBUS-DP
bedzie wykorzystywany przez karte komunikacyjna
PROFIBUS w przemienniku czestotliwosci PowerXL.

Wiodacy producenci napedéw wspdlinie zdefiniowali profil
PROFIdrive. Profil ten okresla, jak nalezy skonfigurowac
parametry napeddw i jak przesytane beda wartosci zadane
i wartosci aktualne. Dzieki temu mozliwa jest wymiana
danego napedu na naped innego producenta. Profil zawiera
niezbedne specyfikacje dotyczace regulacji predkosci

i pozycjonowania. Okresla podstawowe funkcje napeddw,
jednoczes$nie pozostawiajac wystarczajagca swobode dla
rozbudowy aplikacji i dalszego rozwoju. Profil ten zawiera
réwniez opis mapowania funkcji aplikacji dla DP.

PROFIDrive sktada sie z czes$ci ogoélnej i czesci specjalnej dla
szyny. W czeéci ogdlnej zdefiniowane sa nastepujace
parametry.

e Model podstawowy

¢ Model parametru

Model aplikacji

llustracja 39. PROFldrive

PROFIdrive

« PROFIdrive Model podstawy
« PROFIdrive Model aplikacji
« PROFIdrive Definicja parametru

PROFIBUS PROFINET
Odwzorowanie Odwzorowanie
PROFIdrive na PROFIdrive na
PROFIBUS DP PROFINET IO

Podstawowy model PROFIdrive opisuje system automatyki,
w tym liczbe urzadzen oraz ich wspdtzaleznosci (interfejs
aplikacji, dostep do parametréw). Podstawowy model
rozréznia ponizsze klasy urzadzen.

Ustugi komunikacyjne — Profil PROFIdrive okresla dwie
ustugi komunikacyjne: cykliczng wymiane danych i acykliczna
wymiang danych.

Cykliczna wymiana danych przez kanat danych
cyklicznych

Podczas pracy system sterowania ruchem wymaga
cyklicznie aktualizowanych danych niezbednych do
sterowania w petlach otwartych i zamknigtych. Te dane
musza by¢ wystane do jednostek napedowych w formie
wartosci zadanych lub wysytane z jednostek napedowych
w formie wartosci aktualnych za posrednictwem systemu
komunikacji.

Acykliczna wymiana danych przez kanat danych
acyklicznych

Oproécz cyklicznej wymiany danych dostepny jest réwniez
kanat danych acyklicznych umozliwiajacy wymiane
parametréw pomiedzy sterownikiem/uktadem nadzoru

a jednostkami napedowymi. Dostep do tych danych nie ma
krytycznego pod wzgledem czasu znaczenia.
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Klasy aplikacji

Mozliwo$¢ integracji napeddw z systemami automatyki
jest silnie uzalezniona od zadan napedu. Aby pokry¢ szeroki
zakres aplikacji napedu, od najprostszego przemiennika
czestotliwosci az do wysoce dynamicznych
zsynchronizowanych systeméw wieloosiowych

o pojedynczym profilu, PROFIdrive zawiera sze$¢ kategorii
aplikacji, jednak karta opcjonalna PROFIBUS PowerXL
obstuguije tylko opisana ponizsza klase 1 aplikacji.

Tabela 116. Klasa aplikacji

SN Klasa aplikacji Interfejs  Funkcja

1 Naped standardowy Warto$¢ Interfejs cyklicznych
(np. pompy, zadanan  danych I/O
wentylatory,
mieszalniki)

llustracja 40. Klasa aplikacji

Appiication Class 1

Automation

Technology

| [ 4

| |
Control Word + Speed Setpoint + ... | [ status Word + Speed Act. Val. + ...

Drive Drive Drive

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Encoder
{optional)

Encoder
(opticnal)

Encoder
{optional)
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Test uruchomienia

Skonfigurowa¢ komunikacje z urzadzeniem Master

i postepowac zgodnie z ponizszym opisem.

1.

Stowa statusowe i sterujace

Stowo sterujace (numer parametru PROFIBUS (PNU) = 967)
jest gtéwnym $rodkiem stuzacym do sterowania napedem

Ustawié wartos¢ sfowa sterujacego na 0x0400, z poziomu magistrali. Stowo sterujacej jest wysytane przez

aby przeja¢ sterowanie od sterownika PLC.

stacje Master magistrali do napedu, zas modut adaptera
dziata jako gateway.

Ustawi¢ wartos¢ stowa sterujgcego na 0x047F,

aby wyda¢ polecenie pracy z poziomu PLC.

Naped przejdzie w tryb Praca.

Ustawi¢ czestotliwo$¢ zadana na xx.

Naped zmienia swdj stab zgodnie z instrukcjami
zakodowanymi bitowo w stowie sterujgcym i zwraca
informacje o stanie do urzadzenia Master, wysytajac swoje
stowo statusowe (numer parametru PROFIBUS (PNO) = 968).

Naped rozpocznie prace zgodnie z zadana
czestotliwoscia.

Stowo sterujace 1 (STW1)

Ustawi¢ warto$¢ stowa sterujgcego na 0x047E, Aby usprawni¢ wymiane danych pomiedzy urzadzeniami

aby wydaé polecenie wytaczenia z poziomu PLC.

Naped przejdzie w trybie Wytaczony.

réznych producentéw w danej aplikacji sterujacej, zaleca sie
uzywanie bitow specyficznych dla urzadzenia tylko w celu
sterowania funkcjami specyficznymi dla danego producenta.
Bity specyficzne dla urzadzenia nie powinny by¢ niezbedne
dla pracy urzadzenia w trybie regulacji predkoséci i w trybie
pozycjonowania (warto$¢ domysina bitdéw specyficznych dla
urzadzenia = 0).

Tabela 117. Stowo sterujace 1 PROFIdrive — przyktad STW1

Bit Wartosé Istotnosé Komentarze
0 1 ZAL. Stan ,,wiaczenia”, napiecie na przetworniku napedowym, tj. styk gtéwny jest
zamkniety (jesli jest).

0 WYL, (WYL. 1) Wytaczenie (naped powraca do stanu ,gotowy do wiaczenia”); naped jest
hamowany zgodnie z ustawieniami rampy (RFG), ustawieniami ograniczenia pradu
lub ustawieniami ograniczenia napiecia DC; jesli wykryto stan spoczynku, napiecie
jest odfaczane; styk gtéwny jest otwarty (jesli jest). Podczas zwalniania bit 1 ZWS1
przyjmuje wartos¢ stata.

Polecenie wyfaczenia mozna przerwac.
1 1 Brak zatrzymania Wszystkie polecenia , zatrzymania wybiegiem (wytaczenie 2)” sg wycofane.
wybiegiem (brak
wytaczenia 2)
0 Zatrzymanie wybiegiem Napiecie jest odtaczone.
(wyfaczenie 2) Styk gtéwny jest otwarty (jesli jest), a naped przechodzi w stan , wiacznie
wstrzymane"; silnika zwalnia do stanu spoczynku.
2 1 Brak szybkiego zatrzymania Wszystkie polecenia , szybkiego zatrzymania (wytaczenie 3)” sa wycofane.
(brak wytgczenia 3)
0 Szybkie zatrzymanie Szybkie zatrzymanie; jesli to konieczne, wycofaé zezwolenie na prace — zwolni tak
(wytaczenie 3) szybko, jak to mozliwe, np. zgodnie z ustawieniami ograniczenia pradu lub
ograniczenia napiecia DC przy n/f = 0; jesli impulsy prostownika sa wytaczone,
napiecie jest wyfaczane (styk otwarty), a naped przechodzi w stan ,wifaczenie
wstrymane”.
Polecenie szybkiego zatrzymania mozna przerwag.
3 1 Rozpoczecie pracy (start)  Aktywacja uktadéw elektronicznych i impulséw sterujaych.
Naped jest rozpedzany do wartoéci zadane;.

0 Zakonczenie pracy (stop) Naped zwalnia wybiegiem do stanu spoczynku (stopniowe zwalnianie do 0 lub

$ledzenie) i przechodzi w stan ,,wiaczony” (Patrz stowo sterujace 1, bit 0).
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Tabela 117. Stowo sterujace 1 PROFIdrive — przyktad STW1, kontynuacja

Bit Wartosé Istotnosé Komentarze
4 1 Uruchomienie generatora
rampy
0 Reset generatora rampy Wyijécie RFG jest ustawione na 0. Styk gtdéwny pozostaje zamkniety, przemiennik nie
jest odtaczony od magistrali, naped zwalnia zgodnie z ustawieniami ograniczenia
pradu lub ograniczenia napiecia DC.
5 1 Odblokowanie generatora
rampy
0 Zablokowanie generatora  Zablokowadé aktualng warto$¢ zadana wprowadzona przez generator funkcji rampy.
rampy Jesli uzywana jest klasa 4 aplikacji, bit 5 jest pomijany.
6 1 Aktywacja wartosci zadanej Aktywowana jest warto$¢ wybrana na wejéciu RFG.
0 Dezaktywacja wartosci Wybrana warto$¢ na wejsciu RFG jest ustawiona na 0.
zadanej
7 1 Potwierdzenie btedu (0—1) Sygnat grupowy jest potwierdzany zboczem dodatnim; reakcja napedu na btad
zalezy od typu btedu. Jesli w wyniku wystapienia btedo zostato odtgczone napiecie,
naped przejdzie w stan , wigczenie wstrzymane”.
0 Brak istotnosci
8 1 Impulsowanie 1 wt.a Warunek wstepny. Operacja jest odblokowana, naped znajduje sie w stanie
spoczynku, a bity 4, 5, 6 telegramu STW1 sa rowne 0. Naped przyspiesza zgodnie
z ustawieniami rampy RFG do warto$ci zadanej impulsowania 1.
0 Impulsowanie 1 wyt.a Naped hamuje zgodnie z ustawieniami rampy RFG, jesli impulsowanie 1 byto
wigczone, i po zatrzymaniu przechodzi w stan ,, pracy odblokowanej”.
9 1 Impulsowanie 2 wt.a Nie dotyczy
0 Impulsowanie 2 wyt.a Nie dotyczy
10 1 Sterowanie przez PLC Sterowanie przez interfejs, dane I/O DO prawidtowe (Patrz 6.3.11)
0 Brak sterowania przez PLC Dane I/O DO nieprawidtowe, obserwowaé naped pod katem oznak pracy. Jesli
zostanie utracony bit pierwszenstwa, reakcja bedzie specyficzna dla urzadzenia.
Mozliwe reakcje:
1) Regulacja predkosci. ,Stare” dane procesowe zostang zachowane.
2) Pozycjonowanie. Dane /O DO sa ustawione na O.
11 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
12 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
13 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
14 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
15 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

MNO040010PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com 91



Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Ponizej przedstawiono rézne definicje stéw sterujgcych (STW1).

Tabela 118. Przyktadowe stowa sterujace (STW1)

Stowo
sterujace
SN (STW1) Opis stowa sterujacego (STW1) Komentarz
1 0x0400 Przetaczenie sterowania na PLC Sterowanie PLC nalezy ustawi¢ w MCU
2 0x0000 Wytaczenie sterowania przez PLC Sterowanie PLC nalezy zresetowa¢ w MCU
3 0x040F Wykonanie stowa sterujacego bez RFG Silnik wytaczony z powodu braky generatora
rampy
0x0407 Dezaktywacja polecenia pracy Silnik wytaczony jak wczesniej
0x041F Polecenie pracy z RFG bez wartosci zadanej Silnik wytgczony z powodu braku generatora
wartosci zadane;
6 0x0407 Dezaktywacja polecenia pracy Silnik wytgczony jak wczeéniej
7 0x047F Polecenie pracy z RFG z wartoscig zadang Silnik wigczony z poziomu RFG
8 0x0407 Dezaktywacja polecenia pracy Silnik wytgczony jak wczeéniej
9 0x047F Polecenie pracy z RFG z wartoscia zadana Silnik wtaczony z poziomu RFG
10 0x045F Wiaczenie blokady rampy Silnik witaczony z zablokowang wartos$cig rampy
11 0x047F Wytaczenie blokady rampy Silnik wtaczony z ustalonym czasem rampy
12 0x047E Polecenie wytaczenia 1 Silnik wytgczony z RFG
13 0x047F Polecenie pracy z RFG z warto$cig zadang Silnik wigczony z poziomu RFG
14 0x047D Polecenie wytaczenia 2 (zatrzymanie wybiegiem) Silnik wytaczony z wybiegiem
15 0x047F Polecenie pracy z RFG z warto$cia zadana Silnik wtaczony z poziomu RFG
16 0x047B Polecenie wytaczenia 3 (szybkie zatrzymanie) Silnik wyfgczony z czasem zwalniania = 0
17 0x047F Polecenie pracy z RFG z wartoscig zadang Silnik witaczony z poziomu RFG
18 0x0477 Zatrzymanie pracy Silnik wytaczony z wybiegiem
19 0x057F Polecenie pracy z predkoscia impulsowania z RFG Silnik witaczony z predkoscig impulsowania
z wartoscig zadana
20 0x0477 Zatrzymanie pracy Silnik wytgczony z wybiegiem
21 0x0480 Kasowanie btedu Btad powinien zosta¢ skasowany
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Stowo statusowe 1 (ZSW1)

Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Tabela 119. Stowa statusowe aplikacji PROFldrive

Bit Wartosé Istotnosé Komentarze
0 1 Gotowy do wiaczenia Zasilanie jest wiaczone, uktady elektroniczne zostaty zainicjalizowane, styk gtowny
(jesli jest dostepny) jest zwolniony, impulsy sa wstrzymane.
0 Niegotowy do wiaczenia
1 1 Gotowy do pracy Patrz stowo sterujace 1, bit O.
0 Niegotowy do pracy
2 1 Praca odblokowana Naped pracuje zgodnie z wartos$cig zadang. Oznacza to, ze podzespoty elektroniczne
i impulsy sa odblokowane (Patrz stowo sterujace 1, bit 3), sterowanie w petli
zamknietej jest aktywne i odpowiada za prace silnikia, a sygnat wyjéciowy kanatu
wartosci zadanej jest traktowany jako dane wejsciowe do sterowania w petli
zamkniete;.
0 Praca zablokowana Albo impulsy sa zablokowane, albo naped nie pracuje zgodnie z wartoscia
wyjsciowa kanatu wartoéci zadane;.
3 1 Wystapit btad W buforze btedéw wystapity niepotwierdzone btedy lub btedy niemozliwe obecnie
do potwierdzenia (komunikaty btedu). Reakcja na btad zalezna jest od btedu
i specyficzna dla urzadzenia. Potwierdzenie btedu jest skuteczne wytacznie jesli
przyczyna btedu wczeséniej znikneta lub zostata usunieta. Jesli w wyniku btedu
zostato odtagczone napiecie, naped przechodzi w stan ,,Wiaczenie wstrzymane”.
Powiagzane numery btedéw znajduja sie w buforze btedéw.
0 Brak btedu
4 1 Zatrzymanie wybiegiem
nieaktywowane
(brak wytaczenia 2)
0 Zatrzymanie wybiegiem Aktywne jest polecenie ,,Zatrzymanie wybiegiem (wyfaczenie 2)"”
aktywowane
(wytaczenie 2)
5 1 Szybkie zatrzymanie
nieaktywowane
(brak wytaczenia 3)
0 Szybkie zatrzymanie Aktywne jest polecenie , Szybkie zatrzymanie (wytaczenie 3)"
aktywowane
(wytaczenie 3)
6 1 Wiaczanie wstrzymane Naped przechodzi w stan ,Wtaczenia”, jesli po , Braku zatrzymania wybiegiem”
ORAZ , Braku szybkiego zatrzymania” wygenerowane zostanie polecenie ,\WtL.".
Oznacza to, ze bit ,,Wiaczenie wstrzymane” jest ponownie ustawiany na zero tylko
jesli po ,,Braku zatrzymania wybiegiem” ORAZ ,Braku szybkiego zatrzymania”
ustawione zostanie polecenie ,WYL.".
0 Wigczanie niewstrzymane
7 1 Wystapito ostrzezenie Wystapito ostrzezenie dotyczace parametru obstugi/konserwacji; brak
potwierdzenia.
0 Brak ostrzezenia Ostrzezenie nie wystapito lub znikneto.
8 1 Btad predkosci obrotowe]  Warto$¢ aktualna znajduje sie w zakresie tolerancji; odchylenia dynamiczne sa
znajduje sie w zakresie dopuszczalne dla t < tmax., np.:
tO|eI’aani n = nset+
f = fsets, itd.
Warto$¢ tmax moze by¢ okreslona parametrycznie
0 Btad predkosci obrotowej

znajduje sie poza zakresem

tolerancji
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Tabela 119. Stowa statusowe aplikacji PROFldrive, kontynuacja

Bit Wartosé Istotnosé Komentarze
9 1 Zadanie sterowania Wymagane jest przejecie sterowania przez system automatyki (Patrz 6.3.11)
0 Brak zadania sterowania Sterowanie przez system automatyki nie jest mozliwe, sterowanie dopuszczalne
tylko z poziomu urzadzenia lub innego interfejsu.
10 1 Osiagnieto lub Wartos$¢ aktualna = wartosé poréwnawecza (wartos¢ zadana), ktéra moze byé
przekroczono f lub n ustawiona za posrednictwem numeru parametru.
0 Nie osiagnieto f lub n
11 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
12 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
13 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
14 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
15 1 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
0 Specyficzne dla urzadzenia Nie dotyczy
Wartosci zadane Wartosci aktualne
Wartosci zadane to 16-bitowe stowa zawierajace bit znaku Wartoséci aktualne to 16-bitowe stowa zawierajace informacje
i 15-bitowa liczbe catkowita. Ujemna warto$¢ zadana oblicza o pracy napedu. Funkcje, ktére maja by¢ sprawdzane, sa
sie poprzez wyliczenie uzupetnienia dwoéjkowego dla dobierane za posrednictwem parametrow napedu. Sposdb
odpowiadniej dodatniej wartsci zadane;. skalowania wartosci catkowitych wysytanych do urzadzenia

Master jako wartosci aktualne zalezy od wybranej funkcji.
Tabela 120. Wartosci zadane

Czestotliwosé
Szesnastkowe Dziesietne Procentowe w liczbach

SN dane N2 dane N2 dane N2 dziesietnych
1 4000 16384 100 50

2 3000 12288 74 37

3 2000 8192 50 25

4 1000 4096 24 12

5 0 0 0 0

6 FO00 61440 -25 12

7 E000 57344 -50 25

8 D000 53248 -75 37

9 C000 491562 -100 50
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Ogolne stany maszyny

Diagramy stanéw zostaty okreslone dla istniejacych trybow operacyjnych. W profilu sterowania PROFIdrive bity sterowania od

0 do 3 odpowiadajg za podstawowe funkcje rozruchu/wytaczania z
za sterowanie specyficzne dla danej aplikacji.

llustracja 41. Ogodlny schemat stanow

asilania, podczas gdy bity sterowania od 4 do 15 odpowiadaja

General State Diagram

Power supply on

}
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Uwagi:
STWH1, bity x i y = te bity stowa sterujgcego sg ustawiane
przez sterownik.

ZSW1, bity x i y = te bity stowa statusowego wskazujg stan
aktualny.

Wykryto stan spoczynku to wewnetrzny skutek operacji
zatrzymania.
a Skrét ,p.e.” = opcjonalne ,, odblokowane impulsy”
(pulses enabled).
b Stan wewnetrzny , btad z zatrzymaniem zgodnie
z ustawieniami rampy” réwniez aktywuje to przejscie.
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Informacje na ogdélnym schemacie standéw

e Zielone bloki przedstawiaja stany, strzatki oznaczaja

przejscia

e W przypadku kilku stanéw mozliwych jest kilka przej$¢

Im wiecej punktdéw ma przejscie, tym wyzszy jest jego
priorytet. Przejscie bez punktéw ma najnizszy priorytet

Interfejsy PROFIBUS pomiedzy tym regulatorem a DO
maja priorytet (PNO 928)

Bit 9 stowa ZSW1 jest ustawiany przez DO
e Bit 10 stowa STW1 jest ustawiany przez regulator

Bity okreslone dla trybu pozycjonowania sg istotne
wytacznie jesli naped znajduje sie w stanie operacyjnym
.4

Wszystkie zatrzymania spowodowane przez btedy (btad

z zatrzymaniem zgodnie z ustawieniami rampy, btad

z szybkim zatrzymaniem, btad z zatrzymaniem wybiegiem)
powoduja przetaczenie ze stanu ogélnego do stanu S1
(wtaczenie wstrzymane) lub S2 (gotowy do przetaczania)
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Dane 1/0 DO

Warto$¢ zadana do osi, a takze warto$é aktualna z osi sg
przesytane jako dane I/O DO. Dane I/O DO sa przesytane za
posrednictwem cyklicznej wymiany danych. Dane
przedstawiane sa w formacie Big Endian.

Odpowiednia konfiguracja i normalizacja telegraméw
przynosi nastepujace korzysci:

¢ \Wspotdziatanie i zamiennos$¢ regulatorow PROFIdrive
i obiektéw napedu

e tatwe uruchamianie standardowych podzespotéw

e Zastosowanie mechanizméw automatyki w aplikacji
regulatora

Sygnaty

Do skonfigurowania danych 1/O DO (warto$ci zadane,
wartosci aktualne) wymagane jest zdefiniowanie serii
sygnatéw z przypisanymi odpowiednimi numerami.

Dopuszczalne sg nastepujace wartosci numeréw sygnatow:
e 0 = nieprzypisany

e 1-99 = numery sygnatéw standardowych (numery
sygnatéw specyficznych dla profilu)

e 100-65535 = numery sygnatéw (specyficzne dla
urzadzenia)

Ponizej wymieniono zdefiniowane numery sygnatéw dla
opcjonalnej karty PROFIBUS napedu PowerXL.

Tabela 121. Karta opcjonalna PROFIBUS
Nr

sygnatu Istotnosé Skrot Dtugos¢
1 Stowo sterujace 1 STWA1 16
Stowo statusowe 1 ZSW1 16

Warto$¢ nastawy predkosci NSOLL_A 16

obrotowej A

6 Warto$¢ aktualna predkosci  NIST_A 16

obrotowej A

96 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

Standardowy telegram 1

Standardowy telegram 1 to telegram zdefiniowany dla klasy
operacji interfejsu wartosci nastawy predkosci obrotowe;j
(AC1). Standardowe telegramy sa dobierane podczas
konfiguracji danych /O DO.

Standardowy telegram 1 posiada nastepujaca strukture:

e Interfejs n, 16 bitdw

Tabela 122. Standardowy telegram 1

Numer

danych I/0 Wartosé zadana Wartosé aktualna
1 STW1 ZSW1

2 NSOLL_A NIST_A

Profil PROFIdrive

Numery PNU profilu PROFIdrive sa wymienione
w Zataczniku A niniejszego podrecznika.
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Komunikacja acykliczna DPV1

Do przesytania parametrow zapisu/odczytu do napedoéw
PROFIdrive, takich jak PowerXL, zawsze wykorzystywany
jest podstawowy model dostepu do parametréow, ktérego
struktura jest zdefiniowana w profilu PROFIdrive 4.1.

Zgodnie z taka strukturg dostep parametréw zawsze skfada
sie z dwdch etapow:

Zadanie zapisu (zapis zbioru danych)
Zadanie odczytu (odczyt zbioru danych)

Zadanie zapisu lub odczytu moze byé wystane przez klase 1
lub 2 urzadzenia Master DPV1.

Do standardowego odczytu/zapisu DP V1 w gniezdzie 0O, blok
danych index47, wykorzystywane jest stowo sterujace/czesé
zwrotna DP V1.

Zadania parametréw i odpowiedzi parametréow
Parametr sktada sie z trzech segmentéw.

Nagtéwek zadania

ID dla zadania i liczba udostepnianych parametrow. Napedy
wieloosiowe i modutowe, adresowanie jednego DO.

Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Adres parametru

Adresowanie parametru. Jesli udostepnianych jest kilku
parametrow jednoczesnie, istnieje odpowiednio wiele
adreséw, jednak jednorazowo udostepniany jest tylko jeden.
Adres parametru pojawia sie tylko w zadaniu i nie jest
obecny w odpowiedzi.

Wartos¢ parametru. Do kazdego zaadresowanego parametru
przypisany jest segment z wartoscig parametru.

W zaleznosci od ID zadania, wartosci parametréow pojawiaja
sie tylko w zadaniu lub tylko w odpowiedzi.

Stowa i stowa podwdjne

Zawarto$¢ telegramu wys$wietlana jest w postaci stow
(jedno stowo lub 2 bajty na wiersz). W przypadku stow i stéw
podwdjnych najbardziej znaczacy bit wysytany jest jako
pierwszy (big endian).

Tabela 123. Zmienne typy WORD i DWORD

WORD Bajt 1 Bajt 2
DWORD Bajt 1 Bajt 2
Bajt 3 Bajt 4

Struktury zadania parametru i odpowiedzi parametru zgodne z podstawowym
modelem dostepu do parametréw przedstawiono w Tabela 124 i Tabela 125.

Tabela 124. Wz6r zapytania o parametr

Definicja bloku Bajt n+1 Bajt n n
Nagtéwek zadania Referancja zadania ID zadania 0 0
Nr osi/DO-ID Nr osi/DO-ID 2
Adres 1. parametru Atrybut Liczba elementéw 4
Numer parametru (PNU)
Podindeks
Wartos$¢ 1. parametru (tylko dla Wartosci formatu Liczba wartosci 4+6xn
zadania zmiany parametru)
Tabela 125. Wzo6r zapytania o odpowiedz
Definicja bloku Bajt n+1 Bajtn n
Nagtéwek odpowiedzi Odbicie lustrzane ref. zadania ID odpowiedzi 0
Lustrzane odbicie nr osi/DO-ID Liczba parametrow =n 2
Wartos¢ 1. parametru (tylko po Wartosci formatu lub wartosci btedu  Liczba wartosci 4

zadaniu)

Wartosci n-tego parametru

4 + ... + (format_n x liczba_n)
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Kodowanie

Kodowanie pdl w zadaniu parametru/odpowiedzi parametru
w podstawowym modelu dostepu do parametrow.

Tabela 126. Ramka protokotu PROFIBUS-DP

Pole Typ danych Wartosé Komentarz
Referancja zadania  Nieprzypisany 8  0x00 Zarezerwowany
0x01...0xFF
ID odpowiedzi Nieprzypisany 8  0x00 Zarezerwowany
0x01 Zadanie parametru (+)
0x02 Zmiana parametru (+)
0x03...0x3F  Zarezerwowany
0x40...0x7F Specyficzny dla producenta
0x80 Zarezerwowany
0x81 Zadanie parametru ()
0x82 Zmiana parametru (-)
0x83...0xBF  Zarezerwowany
0xCO0...0xFF  Specyficzny dla producenta
0¢/DO-ID Nieprzypisany 8  0x00 Reprezentatywny dla Zero nie jest wartoécig DO, ale jest warto$cia
urzadzenia reprezentantywna dla dostepu do jednostki
0x01..0xFE  Numer-DO-ID 1-254 napedu.
OxFF Zarezerwowany
Liczba parametrow  Nieprzypisany 8  0x00 Zarezerwowany Moze istnie¢ dodatkowe ograniczenie
0x01.. .0x27 Liczba 1-39 okreslone przez system komunikacji (dtugos¢
telegramu) lub wynikajace z opcjonalnej
0x28...0xFF Zarezerwowany skalowalnosci.
Atrybut Nieprzypisany 8  0x00 Zarezerwowany Cztery mniej znaczace bity sa
0x10 Wartosé zarezerwowane dla (przysztego) rozszerzenia
liczby elementow do 12 bitow.
0x20 Opis
0x30 Tekst
0x40...0x70  Zarezerwowany
0x80...0xFO  Specyficzny dla producenta
Liczba elementow Nieprzypisany 8  0x00 Funkcja specjalna Ograniczenie wynikajace z kompatybilnoéci
- _ z dlugoscig telegramu ASE danych
0x01...0xEA  Liczba 1-234 procesowych PROFIBUS.
OxEB...OxFF  Zarezerwowany
Numer parametru Nieprzypisany 16  0x0000 Zarezerwowany

0x0001 Numer 1-65535
OXFFFF
Podindeks Nieprzypisany 16  0x0000... Numer 0-65534
OxFFFF
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Zewnetrzny modut komunikacyjny PROFIBUS-DP

Tabela 126. Ramka protokotu PROFIBUS-DP , kontynuacja

Pole Typ danych Wartosé Komentarz
Format Nieprzypisany 8  0x00 Zarezerwowany Kazde urzadzenie Slave powinno
przynajmniej obstugiwac bajt, sfowo i stowo
0x01...0x36  Typy danych podwajne typu danych (wymagane). Zadania
0x37...0x3F  Zarezerwowany zapisu przez urzadzenie Master lepigj
0x40 Zero obstuguja wtasciwe typy danych. Mozliwe
: jest takze uzywanie jako zamiennika bajtu,
0x41 Bajt stowa lub sfowa podwdjnego. Urzadzenie
Ox42 WORD Master interpretuje wszystkie wartosci/typy
danych.
0x43 Stowo podwdjne
0x44 Btad
0x45...0xFF  Zarezerwowany
Liczba wartosci Nieprzypisany 8  0x00...0xEA  Liczba 0-234 Ograniczenie z powodu 240-bajtowego
rozmiaru bloku danych (kompatybilnego
OXEB...OxFF  Zarezerwowany z poprzedniag wersjg PROFIdrive 3.1.2).
Numer btedu Nieprzypisany 16  0x0000... Numery btedéw Bardziej znaczacy bajt jest zarezerwowany.
O0x00FF

Plik opisu stanu ogdlnego (GSD)
Patrz plik GSD ,EATNOEF5.gsd”
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Naped Eaton PowerXL serii DG1 mozna podtaczyé do
systemu CANopen za pomoca karty magistrali. Karta ta
umozliwia sterowanie, monitorowanie i programowanie
napedu z poziomu hosta. Karte magistrali CANopen mozna
umiesci¢ w dowolnym gniezdzie A lub B ptyty sterujacej
napedu. Urzadzenia sa potagczone szyna. Do pojedynczego
urzadzenia Master mozna podtaczy¢ do 127 urzadzen. Na
koncu segmentu szyny nalezy umiesci¢ terminator.

Dane techniczne CANopen

Tabela 127. Specyfikacja CANopen

Pozycja Wartosé

Interfejs Przytacze Open Style (wtyk)

Metoda transmisji danych CAN (ISO 11898)

Kabel przesytowy Ekranowana skretka 2-przewodowa

Roztaczenie galwaniczne 500 V DC

Tabela 128. Komunikacja

Kabel CANopen

W celu zapewnienia zgodnosci z norma ISO 11898 kable
stosowane w potaczeniach CANbus powinny
charakteryzowac sie impedancjg nominalna 120 Ohm

i opdznieniem 5 ns/m. Na obu koricach linii transmisyjnych
nalezy zastosowac terminatory o rezystancji 120 Ohm.
Dtugos¢ kabli nalezy dobra¢ tak, aby rezystancja wynosita
70 mOhm. Wszystkie karty wyposazone sa w rezystory
zakoniczeniowe ustawiane za pomoca przetacznikéw DIP.

Ponizej przedstawiono praktyczne dtugosci magistrali dla
sieci CANopen zawierajacych mniej niz 64 urzadzenia.
Tabela 130. Dlugo$¢ magistrali

Pozycja Wartosé

Szybkos¢ 1000 800 500 250 125 50 20

transmisji (kbit/s)

Maks. dtugos¢ 30 50
magistrali w m

100 250 500 1000 2500

Pozycja Wartosé
CANopen CiA DS-301, CiA DSP-402
Szybkos¢ transmisji 1000 kBaud
danych 800 kBaud
500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
100 kBaud
50 kBaud
20 kBaud
Adresy 1-127

Tabela 129. Srodowisko
Opis Specyfikacja

Temperatura otoczenia —-10°C do +55°C

Temperatura przechowywania —40°C do +60°C

Wilgotnosé <95%, kondensacja nie jest
dozwolona
Wysokos$é n.p.m. Maks. 1000 m

Wibracje 0,5 G przy 9-200 Hz

Bezpieczenstwo Zgodnie z norma EN 50178
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

CANopen Terminacja magistrali

llustracja 42. CANopen Terminacja magistrali
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Specyfikacja osprzetu

llustracja 43. Modut CANopen

‘ D1 - CANopen Power Status ‘ ‘ D2 — CANopen Module ‘

D10 - CANopen Board Status ‘ Podtaczenie do ptyty
—® sterujacej

Wskazniki LED stanu

Ponizej przedstawiono wskazniki LED stanu CANopen.

Tabela 131. Czerwony wskaznik LED zasilania (D1)
Podswietlenie Znaczenie

Termination Resistor Dip switch.
DON — 1200 termination resistor On

Off - 1200 Termination resistor Off

———————— Zaciski uzytkownika

5. No Use

uw
4. CAN_H «|fe
3.Shield © =
™

2. CANL =
1.GND F_TS

Tabela 132. Czerwony wskaznik LED status opcjonalnej
karty CANopen (D10)

Podswietlenie Znaczenie
WYL. Opcjonalna karta nieaktywna
ZAt. Opcjonalna karta w stanie normalnym,

tzn. nie wystapit zaden btad

WYL Zasilanie opcjonalnych kart nieaktywne

Miga z czestotliwoscia Btad komunikacji karty opcjonalnej

ZAL. Zasilanie opcjonalnych kart aktywne

40 Hz

Miga z czestotliwoécia Btad sprzetowy karty opcjonalnej
20 Hz

Miga z czestotliwoscia Btad komunikacji CAN
10 Hz

Tabela 133. Stan modutu CANopen — sygnalizacja btedu (czerwony wskaznik LED - D2)
Podswietlenie Znaczenie Opis

WYL, Brak btedu Urzadzenie pracuje prawidtowo

Pojedyncze migniecie Osiagnieto limit ostrzegawczy Minimum jeden z licznikéw btedéw sterownika CAN osiagnat lub przekroczyt
poziom ostrzegawczy (zbyt wiele btednych ramek)

Podwadjne migniecie  Btad sterowania Btad funkcji Node Guarding (NMT-Slave lub NMT-Master) lub Heartbeat
(odbiornik)
ZAt. Szyna wytaczona Sterownik CAN nie jest potaczony z szyna

Uwagi: Podczas realizacji ustug LSS wskazniki LED BtAD i RUN urzadzenia Master LSS powinny migac.

Tabela 134. Stan modutu CANopen — sygnalizacja pracy (zielony wskaznik LED - D2)

Podswietlenie Znaczenie Opis

Miga Stan przedoperacyjny Urzadzenie znajduje sie w stanie przedoperacyjnym
Pojedyncze migniecie Zatrzymany Urzadzenie znajduje sie w stanie zatrzymanym
Swieci Stan operacyjny Urzadzenie znajduje sie w stanie operacyjnym
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Uruchamianie

W celu uruchomienia karty CANopen nalezy wtozy¢ ja do
gniazda A lub gniazda B ptyty sterujacej. Po wtozeniu karty do
gniazda urzadzenie rozpozna ja i wy$wietli ostrzezenie
.Dodano urzadzenie”. Ostrzezenie to bedzie wyswietlane
przez 5 s po czym zniknie. Po wykryciu karty panel obstugi
wyswietli menu dla tej karty w menu kart opcjonalnych.

Parametry kart opcjonalnych

Po wykryciu karty z poziomu panelu obstugi CANopen mozna
ustawi¢ opisane ponizej parametry.

llustracja 44. Parametry CANopen
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Tabela 135. Parametry CANopen

ID
Wartosé  (gniazdo A/
Kod Parametr Min. Maks. Jednostka domysina gniazdo B) Uwagi
BX.1.1 Karta rozszerzen 0 883/910 B0 = Btgd komunikacji DCOM
status B1 = Btad sprzetowy karty

B2 = Zarezerwowany

B3 = Btad komunikacji sieciowej

B4 = Zarezerwowany
BX.1.2 Status protokotu 0 2132/2143 0 = Inicjalizacja

4 = Zatrzymany

5 = Stan operacyjny

6 = Stan przedoperacyjny
BX.2.1 Node ID 1 127 1 2133/2144 Adres urzadzenia
BX.2.2 RS485 Predkosé 0 7 0 2134/2145 0 = 1000 kBaud

1 =800 kBaud

2 = 500 kBaud

3 =250 kBaud

4 =125 kBaud

5 =100 kBaud

6 = 50 kBaud

7 = 20 kBaud
BX.2.3 Tryb operacyjny 0 1 0 2135/2146 0 = Drive Profile

1 = Profil bypass

DomysInie opcjonalna karta CANopen jest skonfigurowana
w trybie Drive Profile, jednak istnieje mozliwo$¢ zmiany na
tryb Bypass zdefiniowany przez producenta.

Drive Profile

W trybie CIA 402 Drive Profile do sterowania napedem
wykorzystywane sg stowa sterujgce oraz wartosci zadane
predkosci obrotowej okreslone w specyfikacji profilu napedu.

Profil bypass

W tym trybie do sterowania napedem wykorzystywane sa
dane procesowe zdefiniowane dla danej aplikacji napedu.

Stan maszyny w Drive Profile nie jest obstugiwany w tym

trybie.

Plik zZrodtowy danych elektronicznych

Do korzystania z urzadzen w sieci komunikacyjnej niezbedne
jest skonfigurowanie parametréw urzadzen oraz funkcji
komunikacji. Protokét CANopen okresla standardowy sposéb
dostepu do parametréw za posrednictwem katalogu
obiektéw.

Patrz plik EDS ,, PowerXL_CANopen_vx.x.eds”.
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Przeglad CANopen

CANopen to sieciowy protokoét komunikacyjny oparty na
magistrali szeregowej Controller Area Network (CAN). Profil
komunikacyjny CANopen (CiA-301) obstuguje zaréwno
funkcje bezposredniego dostepu do parametréw urzadzenia,
jak i funkcje przesytania krytycznych danych procesowych.
Profile urzadzerh CANopen (CiA DS-40X) definiuja standardy
dziatania urzadzen, zapewniajac jednoczesnie mozliwosé
korzystania z dodatkowych funkcji specyficznych dla
producenta danego urzadzenia. CANopen jest uzywany do
bezposredniej wymiany danych peer-to-peer pomiedzy
urzadzeniami a hostem. Protokét CANopen obstuguje funkcje
komunikacji cyklicznej i opartej na zdarzeniach, zmniejszajac
tym samym obcigzenie szyny i zwigkszajgc sprawnos¢
komunikacji przy minimalnych stratach na kablach.

Ramki telegraméw CANopen

Tabela 136. Ramka telegramu

Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

W dokumencie , Device Profile Drives and Motion Control
(CiA-402)" opisano ustandaryzowane profile urzadzen
CANopen do cyfrowego sterowania ruchem urzadzen takich
jak serwonapedy, napedy czy silniki krokowe. Wszystkie te
urzadzenia korzystajag z tych samych technik komunikacji
zgodnych z definisjami zapisanymi w warstwie aplikacji
protokotu CANopen oraz profilu komunikacji. Polecenia
uruchamiania i zatrzymywania, a takze inne polecenia
specyficzne dla danego trybu sa wykonywane przez
maszyne.

Obiekty komunikacji CANopen przesytane przez sie¢ CAN
zdefiniowane sa w ustugach i protokotach. Ich konfiguracja
jest nastepujaca:

e Za przesytanie danych w czasie rzeczywistym odpowiada
protokét PDO (Process Data Objects)

e Zaodczyti zapis wpiséw w bibliotece obiektéw urzadzenia
odpowiadaja protokoty SD (Service Data Object)

e Protokoty NMT (Network Management ) zarzadzania siecia
stuza do inicjalizacji sieci, kontroli btedéw oraz kontroli
stanu urzadzen

SOF COB-ID RTR CTRL Segment danych CRC ACK EOF
1 bit 11 bitow 1 bit 5 bitéw 0-8 bajtow 16 bitow 2 bity 7 bitéw
SOF Poczatek ramki CRC  Cykliczna kontrola nadmiarowa
RTR Zadanie zdalnej transmisji ACK Potwierdzenie
CTRL  Pole kontrolne (tzn. dtugo$¢ danych) EOF Koniec ramki
COB-ID
Pole identyfikacyjne telegramu CANopen zawiera 11 bitow.
ID bitu 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
COB-ID Kod funkciji Node ID

Domyslnie pole identyfikacyjne sktada sie z czesci funkcjonalnej oraz czgsci z ID urzadzenia.
Czes¢ funkcjonalna definiuje istotno$¢ obiektu. Taka struktura pola identyfikacyjnego
umozliwia komunikacje miedzy urzadzeniem Master a 127 urzadzeniami Slave. Jesli ID
urzadzenia jest réwne zero, wowczas do komunikacji wykorzystywana jest funkcja
nadawania. Kody funkcji sg zdefiniowane w bibliotekach obiektéw w profilach urzadzen.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Predefiniowane obiekty komunikacji

Protokot CANopen zawiera wstepnie zdefiniowane obiekty komunikacji (DS301).

Tabela 137. Predefiniowane obiekty komunikacji
Indeks parametru

Obiekt Kod funkcji COB-ID komunikacji
NMT 0000 0x0000

Awaryjny 0010 0x0080+urzadzenie

TPDO1 0011 0x0180+urzadzenie  0x1800
RPDO1 0100 0x0200+urzadzenie  0x1400
TPDO2 0101 0x0280+urzadzenie  0x1801
RPDO2 0110 0x0300+urzadzenie  0x1401
TPDO3 0111 0x0380+urzadzenie 0x1802
RPDO3 1000 0x0400+urzadzenie  0x1402
TPDO4 1001 0x0480+urzadzenie 0x1803
RPDO 4 1010 0x0500+urzadzenie  0x1403
SDO-TX 1011 0x0580+urzadzenie  0x1200-01
SDO-RX 1100 0x0600+urzadzenie  0x1200-02
Monitoring urzadzenn 1110 0x0700+urzadzenie  0x100E

(Node Guarding)
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Zarzadzanie siecia (NMT)

System zarzadzania sieciag CANopen jest oparty na weztach
i zgodny ze struktura urzadzen Master/Slave. System ten
wymaga, aby jedno z urzadzen dziatato jako urzadzenie
Master NMT, za$ pozostate — jako urzadzenia Slave.

Urzadzenia Slave NMT w sieci CANopen wykonuja opisane
ponizej zadania. Po wiaczeniu zasilania dane urzadzenie
zostanie zainicjalizowane i przejdzie do stanu
przedoperacyjnego. W tym stanie mozliwa jest komunikacja
za posrednictwem kanatéw SDO,

llustracja 45. Stan maszyny NMT

Power on or hardware reset

(6]

» Initialization <
> <
(2)
(11)
(14) v
@raﬁonal
7}
(4)
(13)
Stopped
3) (6)
A
(12) (8)

4‘ Operational

Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

co pozwala przeprowadzi¢ konfiguracje urzadzen, jednak
komunikacja za posrednictwem PDO nie jest jeszcze
mozliwa. Wystanie telegramu , Start Remote Node”
powoduje przej$cie wybranego urzadzenia lub wszystkich
urzadzen w sieci w stan operacyjny. Wymiana danych
poprzez PDO odbywa sie wtasnie w tym stanie.

Funkcja zarzadzania siecig NMT musi by¢ obstugiwana przez
wszystkie urzadzenia CANopen. Protokét zawiera definicje
kilku ustug sterowania urzadzeniami oraz stanem maszyny.

1 = Po wigczeniu zasilania urzadzenia automatycznie przechodza w stan inicjalizacji NMT.

2 = Po zakonczeniu inicjalizacji NMT urzadzenia automatycznie przechodza w stan przedoperacyjny NMT.

3 = Ustuga NMT uruchamia wskazane urzadzenie zdalne lub sterowanie lokalne.

417 = Ustuga NMT przechodzi w stan przedoperacyjny.

518 = Ustuga NMT zatrzymuje wskazane urzadzenie zdalne.

6 = Ustuga NMT uruchamia wskazane urzadzenie zdalne.

9, 101 11 = NMT resetuje wskazanie urzadzenia zdalnego.

12, 131 14 = Ustuga NMT resetuje komunikacje ze wskazanym urzadzeniem.

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040010PL—Kwiecier 2015  www.eaton.com 107



Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Do przetgczenia danego urzadzenia w stan operacyjny wymagane jest wystanie ponizszego telegramu.

Tabela 138. Telegram Zdalny Start

CAN ID LENGTH DATAO DATA1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7
0x0 0x2 0x1 NODE ID

Telegram Zdalny Stop powoduje przetaczenie urzadzenia w stan zatrzymania okreslony stanem

maszyny w NMT. W przypadku ustawienia ID urzadzenia w telegramie na 0 telegram jest

wysytany do wszystkich urzgdzen w sieci.

Tabela 139. Telegram Zdalny Stop

CAN ID LENGTH DATAO DATA1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7
0x0 0x2 0x2 NODE ID

Telegram Stan Przedoperacyjny powoduje przetacznie urzadzenia w stan przedoperacyjny

okreslony stanem maszyny w NMT. W przypadku ustawienia ID urzadzenia w telegramie na 0

telegram jest wysytany do wszystkich urzadzen.

Tabela 140. Telegram Stan Przedoperacyjny

CAN ID LENGTH DATAO DATA 1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7
0x0 0x2 0x80 NODE ID

Telegram Reset Urzadzenia powoduje zresetowanie urzadzen. Resetowanie to polega na

przywréceniu domysinych lub poprzednio zapisanych ustawien biblioteki obiektow aplikaciji.

W przypadku ustawienia ID urzadzenia w telegramie na 0 telegram jest wysyfany do wszystkich

urzadzen. Po zresetowaniu urzadzenie przejdzie w stan przedoperacyjny.

Tabela 141. Telegram Reset Urzadzenia

CAN ID LENGTH DATAO DATA 1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7
0x0 0x2 0x81 NODE ID

Telegram Reset Komunikacji wystany do urzadzenia powoduje zresetowanie ustawien

komunikacji. To dziatanie nie ma wptywu na wartosci w bibliotece obiektow. W przypadku

ustawienia ID urzadzenia w telegramie na 0 telegram jest wysyfany do wszystkich urzadzen.

Po zresetowaniu ustawiert komunikacji urzadzenia przejdzie ono w stan przedoperacyjny.

Tabela 142. Telegram Reset Komunikacji

CAN ID LENGTH DATAO DATA1 DATA 2 DATA 3 DATA 4 DATA B DATA 6 DATA 7

0x0 0x2 0x82 NODE ID
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Status komunikacji Drive Profile

Status komunikacji uczestnikow sieci

Stan maszyny definiuje stan urzadzenia oraz mozliwe sekwencje sterowania napedem. Przejscie
ze stanu do stanu odbywa sie na podstawie stowa sterujgcego. Stowo statusowe okreéla
aktualny stan maszyny. Tryby INIT, STOP, PRACA i BLAD odpowiadaja rzeczywistym stanom

napedu.

SW = stowo statusowe
CW = stowo sterujace

llustracja 46. Wewnetrzny stan maszyny

Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Parametry profilu urzadzenia

Tabela 143. Parametry profilu urzadzenia

Indeks
Wart. Wart.
szestnastkowa dziesietna Podindeks Nazwa Typ Atr.
6040 24640 stowo sterujace 16-bitowe bez znaku RW
6041 24641 stowo statusowe 16-bitowe bez znaku RO
6042 24642 docelowa predkos¢ vl Catkowite 16-bitowe RW
6043 24643 zadana predkosé vl Catkowite 16-bitowe RO
6044 24644 poziom oddziatywania sterujgcego vl Catkowite 16-bitowe RO
6046 24646 min./maks. predkos¢ vl

0 liczba wpisow 8-bitowe bez znaku RO

1 minimalna predkos¢ obrotowa 16-bitowe bez znaku RW

2 maksymalna predkos$¢ obrotowa 16-bitowe bez znaku RW
6048 24648 przyépieszenie vl

0 liczba wpiséw 8-bitowe bez znaku RO

1 réznica predkosci 32-bitowe bez znaku RW

2 przyrost czasu Catkowite 16-bitowe RwW
6049 24649 zwalnianie vl

0 liczba wpisow 8-bitowe bez znaku RO

1 réznica predkosci 32-bitowe bez znaku RW

2 przyrost czasu Catkowite 16-bitowe RW
604A 24650 szybkie zatrzymanie vl

0 liczba wpisow 8-bitowe bez znaku RO

1 réznica predkosci 32-bitowe bez znaku RW

2 przyrost czasu Catkowite 16-bitowe RwW
604E 24654 zadana predkos¢ vl 32-bitowe bez znaku RW
6052 24658 nominalna warto$¢ procentowa vl Catkowite 16-bitowe RW
6053 24659 zadana warto$¢ procentowa vl Catkowite 16-bitowe RO
6054 24660 aktualna warto$¢ procentowa vl Catkowite 16-bitowe RO
6060 24672 sposoéb dziatania 8-bitowe bez znaku RW
6061 24673 wskazanie sposobu dziatania 8-bitowe bez znaku RO
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Stowo sterujace

Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Stowo sterujgce stuzy do sterowania dziataniem napedu zgodnie z ustawieniami wewnetrznego
stanu maszyny. Stowo to jest mapowane na pierwsze 2 bajty rxPDO1.

Tabela 144. Stowo sterujace 0x6040

Bit Nazwa Opis

0 Wihaczenie Polecenie wiaczenia napedu

1 Wytgczenie napiecia Wihaczenie/wytaczenie napiecia wyjsciowego silnika DG1
2 Szybkie zatrzymanie Zatrzymanie napedu z rampa 0,1 s po zmianie wartosci na 0
3 Aktywnacja dziatania Uruchomienie napedu

4 Specyficzny dla trybu operacyjnego Nieuzywany

5 Specyficzny dla trybu operacyjnego Nieuzywany

6 Specyficzny dla trybu operacyjnego Nieuzywany

7 Bfad resetowania Zbocze narastajgce kasuje aktywne btedy

8 Zarezerwowany Nieuzywany

9 Zarezerwowany Nieuzywany

10 Zarezerwowany Nieuzywany

11 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

12 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

13 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

14 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

15 Specyficzny dla producenta Nieuzywany
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Stowo statusowe

Stowo statusowe wskazuje stan napedu w danym trybie sterowania. Domyslnie jest ono

zmapowane na pierwsze 2 bajty txPDO1.

Tabela 145. Stowo statusowe 0x6041

Bit Nazwa Opis

0 Gotowy do wiaczenia Urzadzenie znajduje sie w stanie gotowosci do pracyi jest gotowe do
wtgczenia

1 Wiaczony Przefacznik urzadzenia zostat aktywowany

2 Praca odblokowana Naped jest wigczony i pracuje

3 Wystapit btad W urzadzeniu wystapit btad

4 Napiecie wytaczone Napiecie wyjsciowe napedu jest wigczone

5 Szybkie zatrzymanie Aktywowano polecenie szybkiego zatrzymania urzadzenia

6 Wiaczenie zablokowane Przetacznik urzadzenia zostat zdezaktywowany

7 Wystapito ostrzezenie Wskazuje, ze urzadzenie znajduje sie w stanie ostrzezenia

8 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

9 Zdalny Wskazuje, ze urzadzenie znajduje sie w trybie sterowania zdalnego
10 Osiagnieto lub przekroczono wartos$¢ docelowa Osiggnieto predkosé docelowa

11 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

12 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

13 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

14 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

15 Specyficzny dla producenta Nieuzywany

Docelowa predkosé VL

Opatrzona znakiem zadana predkos$¢ obrotowa silnika

w obr./min. Jesli odczytana warto$¢ jest ujemna, silnik
obraca sie w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara. Domyslnie warto$¢ ta jest zmapowana na bajty

stowa RxPDO1.
Zakres: —-32768 do 32767

Zadana predkosé VL

Opatrzona znakiem wyj$ciowa warto$¢ generatora rampy
przeskalowana na obr./min; tylko do odczytu. \Wartos¢
ujemna oznacza, ze silnik obraca sie w kierunku zgodnym
z ruchem wskazéwek zegara.

Zakres: —-32768 do 32767

Poziom oddziatywania sterujacego VL

Opatrzona znakiem aktualna predko$¢ obrotowa silnika
w obr./min. Warto$¢ ujemna oznacza, ze silnik obraca sie
w kierunku zgodnym z ruchem wskazdéwek zegara.
Domysinie wartos¢ ta jest zmapowana na bajty stowa
TxPDO1.

Zakres: —32678 do 32767
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Dane procesowe (PDO)

Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Dane sa przesytane w czasie rzeczywistym za posrednictwem protokotu PDO (Process Data Objects). Przesytanie danych
procesowych odbywa sie bez narzutu zwigzanego z informacjami kontrolnymi. Dane procesowe to krytyczne pod wzgledem
czasowym dane niezbedne do sterowania napedem i monitorowania stanu.

Tabela 146. Dane procesowe (PDO)

RxPDO1
Nagtowek Dane
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x201 0 4 Stowo sterujace Docelowa predkos¢
TxPDO1
Nagtowek Dane
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x181 0 4 Stowo statusowe Poziom oddziatywania
sterujacego
RxPDO2
Nagtowek Dane
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x301 0 8 Nominalna warto$¢é Réznica predkosci podczas zwalniania Przyrost czasu podczas
procentowa zwalniania
TxPDO2
Nagtowek Dane
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x281 0 8 Aktualna warto$¢ % momentu obrotowego % natezenia pradu Kod btedu
procentowa
RxPDO3
Nagtowek Dane
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x401 0 8 State stowo sterujace Procentowa zadana Dane wejsciowe Dane wejsciowe?2
predkos$¢ obrotowa warto$é wartosé
TxPDO3
Nagtowek Dane
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x381 0 8 State stowo statusowe Aktualna wartos$¢ procen- Wyjsciowe dane Wyjséciowe dane
towa predkosci obrotowej procesowe FB 1 procesowe FB 2
RxPDO4
Nagtowek Dane
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x501 0 8 Dane y\{ejéciowe3 Dane y\{ejéciowe4 Dane y\{ejécioweB Dane y\{ejécioweG
wartos¢ wartos¢ wartos¢ warto$¢
TxPDO4
Nagtowek Dane
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x481 0 8 Wyijsciowe dane Wyjsciowe dane Wyjsciowe dane Wyjsciowe dane

procesowe FB 3

procesowe FB 4 procesowe FB 5

procesowe FB 6

Niektére wartosci aktualne dla napedu mozna monitorowag, korzystajac z obiektéw danych procesowych 2 (rx).

aktualna warto$¢ procentowa vl
warto$¢ procentowa momentu
warto$¢ procentowa natezenia pradu

kod btedu

Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1

Predkos¢ obrotowa silnika. Przeskalowana na warto$¢ procentowa

Wyliczony monet obrotowy. Przeskalowany na zakres 0,0%-100% (0-1000)
Zmierzone natrezenie pradu silnika. (1 = 0,01 A)
Wskazuje kod btedu napedu (= 0, jesli zadne bfad nie jest aktywny)
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

State stowo sterujace

Tabela 147. State stowo sterujace

Bit Nazwa

0 Praca

1 Obrot w lewo

2 Zbocze narastajgce bitu powoduje skasowanie aktywnych btedéw

3 Nieuzywany

4 Nieuzywany

5 Nieuzywany

6 Nieuzywany

7 Nieuzywany

8 Nieuzywany

9 Nieuzywany

10 Nieuzywany

1 Nieuzywany

12 Nieuzywany

13 Nieuzywany

14 Nieuzywany

15 Nieuzywany
Opis

Bit Wartosé =0 Wartosé = 1

0 Stop Praca

1 Obrét w prawo Obrét w lewo

2 Zbocze narastajace bitu powoduje Zbocze narastajace bitu powoduje
skasowanie aktywnych btedéw skasowanie aktywnych btedéw

3-15 Nieuzywany Nieuzywany

Procentowa wartosé zadana predkosci obrotowej

Procentowa warto$¢ zadana predkosci obrotowej przyjmuje
wartosci od 0 do 100,00% (10 000), gdzie 0% odpowiada
predkosci 0 obr./min , za$ 100,00% odpowiada predkosci
10 000 obr./min. Warto$¢ ujemna oznacza obroty

w przeciwnym kierunku.

Wejsciowe dane procesowe

Wartosci wejsciowych danych procesowych zaleza od
aplikacji. Aktualnie przypisane wejsciowe wartosci
procesowe opisano w Zataczniku B.
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State stowo statusowe

Tabela 148. State stowo statusowe

Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Bit Nazwa
0 Gotowy do pracy
1 Praca
2 Obrét w lewo
3 Btad
4 Ostrzezenie
5 Osiagnieto zadang czestotliwos$é
6 Silnik pracuje z predkoscia zerowa
7 Nieuzywany
8 Nieuzywany
9 Nieuzywany
10 Nieuzywany
11 Nieuzywany
12 Nieuzywany
13 Nieuzywany
14 Nieuzywany
15 Nieuzywany
Opis
Bit Wartosé =0 Wartosé = 1
0 Niegotowy do pracy Gotowy do pracy
1 Stop Praca
2 Obrét w prawo Obrét w lewo
3 — Btad
4 — Ostrzezenie
5 Nie osiagnieto zadanej czestotliwosci Osiagnieto zadana czestotliwos$¢
6 — Silnik pracuje z predkoscig zerowa
7 Strumien gotowy Strumien niegotowy
8 Limit predkosci TC aktywny Limit predkoéci TC nieaktywny
(zaleznie od modelu napedu) (zaleznie od modelu napedu)
9 Wykryto obroty enkodera w prawo Wykryto obroty enkodera w lewo
(zaleznie od modelu napedu) (zaleznie od modelu napedu)
10 Szybkie zatrzymanie UV aktywne Szybkie zatrzymanie UV nieaktywne
(zaleznie od modelu napedu) (zaleznie od modelu napedu)
11-15  Nieuzywany Nieuzywany
Aktualna wartosé procentowa predkosci Wyijsciowe dane procesowe FB
obrotowej Warto$¢ wyjsciowych danych procesowych jest
Aktualna warto$¢é procentowa predkosci obrotowej wskazuje przypisywana przez grupe parametrow magistrali
biezaca predkos¢ obrotows silnika. Wartos¢ ta bedzie w parametrach aplikacji. Te 8 warto$ci moze przyjmowac
odczytywana od 0 do 10 000, co odpowiada zakresowi od 0 dowolne dostgpne ID z listy ID Modbus. Domysinie

do 100,00%.

przypisane wyjéciowe wartosci danych procesowych opisano
w Zataczniku B.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Biblioteka obiektow

Tabela 149. Biblioteka obiektow

Indeks
Wart. Wart.
szestnastkowa dziesietna Podindeks Nazwa Typ Atr.
1000 4096 Typ urzadzenia 32-bitowe bez znaku RO
1001 4097 Rejestr btedéow 8-bitowe bez znaku RO
1003 4099 Predefiniowane pole btedu
0 Najwyzszy indeks 8-bitowe bez znaku RW
1 Standardowe pole btedu 1 32-bitowe bez znaku RO
100C 4108 Czas monitorowania 16-bitowe bez znaku RW
100D 4109 Czas odpytywania 8-bitowe bez znaku RW
1018 4120 Obiekt tozsamosci
0 Najwyzszy indeks 8-bitowe bez znaku RW
1 ID dostawcy 32-bitowe bez znaku RO
2 Kod produktu 32-bitowe bez znaku RO
3 Numer aktualizacji 32-bitowe bez znaku RO
4 Numer seryjny 32-bitowe bez znaku RO
1200 4608 Parametr SDO serwera
0 Najwyzszy indeks 8-bitowe bez znaku RW
1 COB-ID Klient—Serwer (RX) 32-bitowe bez znaku RO
2 COB-ID Serwer—Klient (TX) 32-bitowe bez znaku RO
1400 5120 Parametr komunikacyjny odebranych PDO 1 RO
0 liczba wpiséw 8-bitowe bez znaku RW
1 COBID 32-bitowe bez znaku RW
2 Typ transmis;ji 8-bitowe bez znaku RO
1401 5121 Parametr komunikacyjny odebranych PDO 2
0 liczba wpiséw 8-bitowe bez znaku RW
1 COBID 32-bitowe bez znaku RW
2 Typ transmisji 8-bitowe bez znaku RO
1402 5122 Parametr komunikacyjny odebranych PDO 3 RO
0 liczba wpisow 8-bitowe bez znaku RwW
1 COB ID 32-bitowe bez znaku RW
2 Typ transmisji 8-bitowe bez znaku RO
1403 5123 Parametr komunikacyjny odebranych PDO 4
0 liczba wpisow 8-bitowe bez znaku RwW
1 COB ID 32-bitowe bez znaku RW
2 Typ transmisji 8-bitowe bez znaku RO
1600 5632 Parametr mapowania odebranych PDO 1
0 Liczba zmapowanych obiektéw 8-bitowe bez znaku RwW
1 60400020-stowo sterujace 32-bitowe bez znaku RO
2 60420010-docelowa predkosé vl Catkowite 16-bitowe RO
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Tabela 149. Biblioteka obiektow, kontynuacja

Indeks
Wart. Wart.
szestnastkowa dziesietna Podindeks Nazwa Typ Atr.
1601 5633 Parametr mapowania odebranych PDO 2
0 Liczba zmapowanych obiektow 8-bitowe bez znaku RW
1 60520010-nominalna warto$¢ procentowa vl Catkowite 16-bitowe RO
2 60490120-zwalnianie vl-réznica predkosci 32-bitowe bez znaku RO
3 60490210-zwalnianie vl-przyrost czasu Catkowite 16-bitowe RO
1602 5634 Parametr mapowania odebranych PDO 3
0 Liczba zmapowanych obiektow 8-bitowe bez znaku RW
1 20100010-state stowo sterujace 16-bitowe bez znaku RW
2 20110010-procentowa zadana predkos$é 16-bitowe bez znaku RW
obrotowa
3 20120010-wejsciowe dane procesowe FB 1 Catkowite 16-bitowe RW
4 20130010-wejsciowe dane procesowe FB 2 Catkowite 16-bitowe RwW
1603 5635 Parametr mapowania odebranych PDO 4
0 Liczba zmapowanych obiektéw 8-bitowe bez znaku RwW
1 20140010-wejsciowe dane procesowe FB 3 Catkowite 16-bitowe RW
2 20150010-wejsciowe dane procesowe FB 4 Catkowite 16-bitowe RW
3 20160010-wejsciowe dane procesowe FB 5 Catkowite 16-bitowe RW
4 20170010-wejsciowe dane procesowe FB 6 Catkowite 16-bitowe RW
1800 6144 Parametry komunikacyjne wystanych PDO 1
0 Najwyzszy podindeks 8-bitowe bez znaku RO
1 COBID 32-bitowe bez znaku RW
2 Typ transmisji 8-bitowe bez znaku RO
3 Czas wstrzymania 16-bitowe bez znaku RW
1801 6145 Parametry komunikacyjne wystanych PDO 2
0 Najwyzszy podindeks 8-bitowe bez znaku RO
1 COB ID 32-bitowe bez znaku RW
2 Typ transmisji 8-bitowe bez znaku RO
3 Czas wstrzymania 16-bitowe bez znaku RW
1802 6146 Parametry komunikacyjne wystanych PDO 3
0 Najwyzszy podindeks 8-bitowe bez znaku RO
1 COB ID 32-bitowe bez znaku RW
2 Typ transmisji 8-bitowe bez znaku RO
3 Czas wstrzymania 16-bitowe bez znaku RW
1803 6147 Parametry komunikacyjne wystanych PDO 4
0 Najwyzszy podindeks 8-bitowe bez znaku RO
1 COBID 32-bitowe bez znaku RW
2 Typ transmisji 8-bitowe bez znaku RO
3 Czas wstrzymania 16-bitowe bez znaku RW
1A00 6656 Parametr mapowania wystanych PDO 1
0 Liczba zmapowanych obiektéw 8-bitowe bez znaku RwW
1 60410010-stowo statusowe 16-bitowe bez znaku RO
2 60440010-poziom oddziatywania sterujacego vl 16-bitowe bez znaku RO
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Tabela 149. Biblioteka obiektow, kontynuacja

Indeks
Wart. Wart.
szestnastkowa dziesietna Podindeks Nazwa Typ Atr.
1A01 6657 Parametr mapowania wystanych PDO 2
0 Liczba zmapowanych obiektow 8-bitowe bez znaku RW
1 60540020-zadana predkosé vl 32-bitowe bez znaku RO
2 20040010-wartos¢ procentowa momentu 16-bitowe bez znaku RO
3 20030010-wartos¢ procentowa natezenia pradu 16-bitowe bez znaku RO
4 20630010-kod btedu 16-bitowe bez znaku RO
1A02 6658 Parametr mapowania wystanych PDO 3
0 Liczba zmapowanych obiektow 8-bitowe bez znaku RW
1 20180010-state stfowo statusowe 16-bitowe bez znaku RO
2 20190010-aktualna warto$¢ procentowa 16-bitowe bez znaku RO
predkosci obrotowej
3 20200010-wyjsciowe dane procesowe FB 1 Catkowite 16-bitowe RO
4 20210010-wyjséciowe dane procesowe FB 2 Catkowite 16-bitowe RO
1A03 6659 Parametr mapowania wystanych PDO 4
0 Liczba zmapowanych obiektéw 8-bitowe bez znaku RwW
1 20220010-wyjséciowe dane procesowe FB 3 Catkowite 16-bitowe RO
2 20230010-wyjséciowe dane procesowe FB 4 Catkowite 16-bitowe RO
3 20240010-wyjsciowe dane procesowe FB 5 Catkowite 16-bitowe RO
4 20250010-wyjséciowe dane procesowe FB 6 Catkowite 16-bitowe RO

Dane serwisowe (SDO)

Obiekty danych serwisowych (SDOs) umozliwiaja dostep do
wpisdw biblioteki obiektéw urzadzenia. Dzieki SDO mozna
odczytacé/zapisa¢ wszystkie elementy biblioteki obiektow.
Obiekty te sa wykorzystywane gtéwnie do konfiguracji
urzadzenia, np. ustawiania parametrow. Stuza réwniez do
definiowania typéw i formatdw informacji przechowywanych
przez obiekty danych procesowych. W tym celu mozna uzy¢
narzedzi konfiguracyjnych CANopen i plikéw EDS.

Tabela 150. Dane serwisowe (SDO)

Do odczytu dowolnego parametru lub wartos$ci aktualnej oraz
zapisu dowolnego parametru napedu stuzy protokoét SDO.
Parametry sa odczytywane z napedu o numerze ID podanym
w podreczniku uzytkownika. Biblioteka obiektéw zawiera trzy
indeksy przypisane do trzech ustug wykonywanych na
dowolnych parametrach.

Indeks Opis Rozmiar Typ dostepu Hi16 b Low 16 b
2000 AnyparameterReadI|D UINT16 RwW - Odczyt ID
2001 AnyparameterReadValue UINT32 RO Stan Wartos¢

2002 Anyparameter\Write UINT32 RW ID Zapis wartosci

Odczyt dowolnego parametru

Zapis nowej wartosci do indeksu 2000 wyzwoli zdarzenie
odczytu, o ile wartos¢ indeksu odczytu 2001 jest réwna zero.
Zdarzenie odczytu zwraca warto$¢ dla indeksu 2001. Jesli
odczyt zakonczy sie powodzeniem, stan przyjmie wartos¢ ID.
Jesli odczyt zakorniczy sie niepowodzeniem, stan przyjmie
wartosé OxFFFF (dziesietne 65535).
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Zapis dowolnego parametru

Zapis nowego ID i wartosci dla indeksu 2002 wyzwoli
zdarzenie zapisu. Warto$¢ indeksu 2002 pozostanie bez
zmian tak dfugo, jak dtugo przetwarzany jest proces zapisu
(w tym czasie SDO/PDO dziatajg normalnie). Jesli zapis
zakoriczy sie powodzeniem, ID i warto$¢ indeksu 2002
zostang skasowane i mozliwy bedzie zapis nowej wartosci.
Jesli zapis zakoniczy sie niepowodzeniem, jako ID ustawione
zostanie OxFFFF, a warto$¢ bedzie réwna zero.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Mapowanie danych procesowych aplikacji

Tabela 151. Mapowanie danych procesowych aplikacji

Indeks

Wart. Wart.

szestnastkowa dziesietna Podindeks Nazwa Typ Atr.
2000 8192 Odczyt ID dowolnego parametru 16-bitowe bez znaku RW
2001 8193 Odczyt wartosci dowolnego parametru 32-bitowe bez znaku RO
2002 8194 Zapis dowolnego parametru 32-bitowe bez znaku RW
2003 8196 Warto$¢ procentowa natezenia pradu 16-bitowe bez znaku RO
2004 8195 Warto$¢ procentowa momentu 16-bitowe bez znaku RO
2005 8197 Prad znamionowy silnika 16-bitowe bez znaku RW
2006 8198 Predko$¢ znamionowa silnika 16-bitowe bez znaku RW
2007 8199 cosfi silnika 16-bitowe bez znaku RW
2008 8200 Napiecie znamionowe silnika 16-bitowe bez znaku RW
2009 8201 Czestotliwo$¢ znamionowa silnika 16-bitowe bez znaku RW
200A 8202 Lokalne/Zdalne @Start 8-bitowe bez znaku RW
200B 8203 Zdalne1 miejsce sterowania 8-bitowe bez znaku RW
200C 8204 Sterowanie lokalne, zrédfo 8-bitowe bez znaku RW
200D 8205 Referencja lokalna, Zrédfo 8-bitowe bez znaku RW
200E 8206 f-Ref zdalna1 Zrodto 8-bitowe bez znaku RW
200F 8207 Zezwolenie na nawrot 8-bitowe bez znaku RW
2010 8208 State stowo sterujace 16-bitowe bez znaku RW
2011 8209 Procentowa zadana predko$¢ obrotowa 16-bitowe bez znaku RW
2012 8210 Dane wejsciowe1 warto$¢ Catkowite 16-bitowe RW
2013 8211 Dane wejsciowe?2 warto$é Catkowite 16-bitowe RW
2014 8212 Dane wejsciowe3 warto$é Catkowite 16-bitowe RW
2015 8213 Dane wejsciowed warto$é Catkowite 16-bitowe RW
2016 8214 Dane wejscioweb warto$é Catkowite 16-bitowe RW
2017 8215 Dane wejsciowe6 wartosé Catkowite 16-bitowe RW
2018 8216 State stowo statusowe 16-bitowe bez znaku RO
2019 8217 Aktualna warto$é procentowa predkosci obrotowej  16-bitowe bez znaku RO
201A 8218 Wyjsciowe dane procesowe FB 1 Catkowite 16-bitowe RO
201B 8219 Wyjsciowe dane procesowe FB 2 Catkowite 16-bitowe RO
201C 8220 Wyjsciowe dane procesowe FB 3 Catkowite 16-bitowe RO
201D 8221 Wyjsciowe dane procesowe FB 4 Catkowite 16-bitowe RO
201E 8222 Wyjsciowe dane procesowe FB 5 Catkowite 16-bitowe RO
201F 8223 Wyjsciowe dane procesowe FB 6 Catkowite 16-bitowe RO
2063 8291 Kod btedu Catkowite 16-bitowe RO
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Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

State stowo sterujace
Patrz Tabela 147 na stronie 114.

Procentowa wartosé zadana predkosci obrotowej

Procentowa warto$¢ zadana predkosci obrotowej przyjmuje
wartosci od 0 do 100,00% (10 000), gdzie 0% odpowiada
predkosci 0 obr./min, za$ 100,00% odpowiada predkosci
10 000 obr./min.

Wejsciowe dane procesowe

Wartosci wejsciowych danych procesowych zaleza od
aplikacji. Aktualnie przypisane wejsciowe wartosci
procesowe opisano w Zataczniku B.

State stowo statusowe
Patrz Tabela 147 na stronie 114.

Aktualna wartos¢ procentowa predkosci
obrotowej

Aktualna wartos¢ procentowa predkosci obrotowej wskazuje
biezaca predkos$¢ obrotowa silnika. Warto$¢ ta bedzie
odczytywana od 0 do 10 000, co odpowiada zakresowi

od 0 do 100,00%.

Wyjsciowe dane procesowe FB

Wartos¢ wyjsciowych danych procesowych jest
przypisywana przez grupe parametrow magistrali

w parametrach aplikacji. Te 8 warto$ci moze przyjmowac
dowolne dostepne ID z listy ID Modbus. Domysinie
przypisane wartosci wyjsciowych danych procesowych
opisano w Zataczniku B.

Kod btedu

Parametr BACnet Kod btedu okresla aktualny kod btedu;
domysina wartos¢ wynosi 0.
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Profil bypass

llustracja 47. Profil urzadzenia

Zewnetrzny modut komunikacyjny CANopen

Drive Interface |' i
RUN/STOP FAULT RST
| Controtword (5040n) o Sl — i
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SC2: funkcja wartosci procentowej 2

zadana predkosé vl * 0x3FFF

zadana warto$¢ procentowa vl =

zadana predkosé vl

SC3: funkcja wartosci procentowej 3

poziom oddzialywania sterujacego vl * 0x3FFF

aktualna warto$¢ procentowa vl =

zadana predkos¢ vl
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

DeviceNet to otwarty protokét sieciowy oparty na protokole
CAN. taczy sterujace urzadzenia przemystowe w jedng sie¢
bez koniecznosci stosowania drogiego oprzewodowania.
Dzieki funkcji tacznosci bezposredniej protokét DeviceNet
zapewnia doskonatg komunikacje miedzy urzadzeniami oraz
dostarcza waznych informacji diagnostycznych, do ktérych
dostep z poziomu podtaczonych przewodami interfejsow |0

jest zwykle utrudniony.

Protokét DeviceNet jest niezalezny od aplikacji. Zawiera
definicje ustug komunikacji dostosowane do réznych ich
typow. Korzysta z predefiniowanych zestawdw potaczen

Master/Slave miedzy urzadzeniami w sieci a sterownikiem

Master. Wszystko to tworzy razem wspélny protokot
przemystowy CIP (Common Industrial Protocol).

Dane techniczne DeviceNet

Tabela 152. Specyfikacja DeviceNet

Tabela 154. Srodowisko

Opis Specyfikacja

Temperatura otoczenia —-10°C do +55°C

Temperatura przechowywania —40°C do +60°C

Wilgotnosé <95%, kondensacja nie jest
dozwolona

Wysoko$¢ n.p.m. Maks. 1000 m

Wibracje

0,5 G przy 9-200 Hz

Bezpieczenstwo

Zgodnie z norma EN 50178

Tabela 155. Dlugos¢ magistrali

Opis Specyfikacja
RS485 125 kb/s, 250 kb/s i 500 kb/s
Predkos¢

Wielkosé sieci

Do 64 urzadzen, w tym Master

Pozycja Wartos¢ Dtugos¢ sieci Dobierana odlegto$¢ miedzy koricami zalezy od
Interfejs Przytacze Open Style (wtyk) predkosci
Metoda transmisji CAN Szybko$¢ transmisji Odlegtosc¢
danych danych
Kabel przesytowy Ekranowaﬁa skretl_<a 2—przewodowa 125 kb/s 500 m
z 2 zytami (kabel sitowy i dren) 250 kb/s 250 m
Roztaczenie 500V DC 500 kbys 100 m

galwaniczne

Tabela 153. Komunikacja

Pozycja Wartosé

Zgodny z ODVA

CT26

Szybkos$¢ transmisji - 500 kBaud

danych 250 kBaud
125 kBaud

Adresy 0-63

Kod produktu 0x3019

Typ produktu 0x02

ID dostawcy 638

DeviceNet
Prad wej$ciowy sieci: standardowo

Napiecie zasilajace sieci: 11 do 25V DC

28 mA, prad rozruchu 125 mA (24 V DC)
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Oprzewodowanie DeviceNet

Protokét DeviceNet opiera sie na topologii trunk/drop,

w ktérej do przesytania sygnatéw i rozdziatu energii
wykorzystywane sg osobne skretki dwuprzewodowe.
Srednica przewodu dla linii trunk i drop moze sie roéznié, zas
odlegtos¢ zalezy od szybkos$¢ transmisji danych i przekroju
kabla. W takich topologiach urzadzenia sa zasilane
bezposrednio z szyny i komunikuja sie ze soba przez ten sam
kabel. Mozliwe jest réwniez usuwania i dodawanie urzadzen
do sieci bez koniecznosci jej wytaczania.

llustracja 48. Gtéwna szyna magistrali, przytaczanie uczestnikéw sieci

Teetrial ruat o Tap Tetminator
J Trurk Line F
4 — — . — — L
[} £ _ ; i 1 ! } i
- ——— —i2 {1 {3 L
Nods | Masie |
[ h..“-.'l- | ~ Drop
L J | T S
| | Node { e
, Node |
| [ . —
| Maels | [ Mode | [ F—— :
|._1 ;: Pcicha ] ' HNode

{ Node | i Wiz

Zero Deop Shaort Drops

Specyfikacja osprzetu

llustracja 49. Modut DeviceNet

Termination Resistor Dip switch.,
O — 12300 terménation resistor On

O - 12003 Termination resistor Off

—_—  Ligar Terminal

5 2¢ v w[a)
4 CANH = [.>
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D3 - DeviceNen Baoard
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—  Cantrol Board
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Wskazniki LED stanu karty DeviceNet Tabela 157. Wskazniki LED stanu karty DeviceNet (D10)

Tabela 156. Wskaznik LED zasilania karty DeviceNet (D1) WY1

Podswietlenie Znaczenie

Podswietlenie Znaczenie

Opcjonalna karta nieaktywna

ZAL. Opcjonalna karta w stanie normalnym,

WYL Zasilanie sterownika opcjonalnej karty tzn. nie wystapit zaden btad
nieaktywne Miga z czestotliwoscig Btad komunikacji DeviceNet DCOM

ZAL. Zasilanie sterownika opcjonalnej karty aktywne 40 Hz

Miga z czestotliwoscig Btad sprzetowy karty opcjonalnej

20 Hz

Miga z czestotliwosciag Btad komunikacji DeviceNet

10 Hz

Tabela 158. Wskazniki LED MS i NS (D2)

Wskaznik
W stanie... LED...

Wskazuje, ze...

Brak zasilania urzagdzenia/ Wiyt
urzgdzenie nie on-line

Urzadzenie nie znajduje sie w trybie on-line.
 Urzadzenie nie wykonato jeszcze testu Dup_MAC_ID.
* Zasilanie urzadzenia nie zostato wiaczone.

Urzadzenie w stanie Zielony
operacyjnym
ORAZ on-line, potaczone

Urzadzenie pracuje normalnie w trybie on-line, a wszystkie wymagane potgczenia sa
ustanowione.

* W przypadku urzadzen ,, Tylko grupa 2" oznacza to, ze urzadzenie zostato przypisane do
urzadzenia Master.

* W przypadku urzadzen ,Serwer UCMM" oznacza to, ze dla urzadzenia ustanowiono
jedno lub wiecej potgczen.

Urzadzenie w stanie Miga na
operacyjnym zielono
ORAZ on-line, niepotaczone

lub

Urzadzenie on-line ORAZ
wymaga uruchomienia

Urzadzenie pracuje normalnie w trybie on-line, ale zadne potaczenie nie jest ustanowione.
¢ Urzadzenie z powodzeniem przeprowadzito test Dup_MAC_ID, znajduje sie w trybie
on-line, ale nie nawigzato potaczenia z innymi urzadzeniami.

* W przypadku urzadzen , Tylko grupa 2" oznacza to, ze urzadzenie nie zostato przypisane
do urzadzenia Master.

* W przypadku urzadzen ,,Serwer UCMM" oznacza to, ze dla urzadzenia nie ustanowiono
zadnego potaczenia.

* Brak konfiguracji lub konfiguracja jest nieprawidtowa badzZ niekompletna.

Mato znaczacy bfad i/lub Miga na
timeout potaczenia czerwono
i/lub brak zasilania sieci

Wystapito jedno lub wiecej z ponizszych zdarzen:

* Naprawialny btad

¢ Jedno lub wiecej potaczen 1/O znajduje sie w stanie timeout
* Brak zasilania sieci

Bfad krytyczny lub Czerwony  Wystapit nieodwracalny bfad urzadzenia; urzadzenie moze wymagaé wymiany.

Krytyczny btad tacza Btad komunikacji urzadzenia. Urzadzenie wykryto btad, ktéry moze spowodowaé, ze
urzadzenie nie bedzie w stanie komunikowac sie przez sie¢ (powielony MAC ID lub
wylgczona szyna).

Btad komunikaciji oraz Miga na Btad komunikacji specyficzny dla urzadzenia. Urzadzenie wykryto btad dostepu do sieci

odebrano zadanie czerwono i przeszio w stan btedu komunikacji. W wyniku tego otrzymato i przyjeto telegram

identyfikacji btedu i zielono z zadaniem identyfikacji btedu komunikacji — dtugi protokét (Long).

komunikacji—dtugi protokot

(Long)
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Uruchamianie

W celu uruchomienia karty DeviceNet nalezy wtozy¢ ja do
gniazda A lub gniazda B ptyty sterujacej. Po wtozeniu karty do
gniazda urzadzenie rozpozna ja i wy$wietli ostrzezenie
.Dodano urzadzenie”. Ostrzezenie to bedzie wyswietlane
przez 5 s, po czym zniknie. Po wykryciu karty panel obstugi
wys$wietli menu dla tej karty w menu kart opcjonalnych.

Parametry kart opcjonalnych

Po wykryciu karty z poziomu panelu obstugi DeviceNet
mozna ustawi¢ opisane ponizej parametry.

llustracja 50. Parametry DeviceNet
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Tabela 159. Parametry DeviceNet

ID
Wartosé  (gniazdo A/
Kod Parametr Min. Maks. Jednostka domysina gniazdo B) Uwagi
BX.1.1 Karta rozszerzen 0 883/910 BO = Btad komunikacji DeviceNet
status B1 = Btad sprzetowy karty

B2 = Zarezerwowany
B3 = Btad magistrali
B4 = Btad 24 V DeviceNet

BX.1.2 Status protokotu 0 2136/2147 0 = Brak zasilania magistrali
1 = Stan konfiguracji
2 = Ustanowiona
3 = Czas oczekiwania

BX.2.1 DeviceNet 0 63 63 2137/2148 Adres urzadzenia
Adres MAC
BX.2.2 RS485 Predkos¢ 0 2 0 2138/2149 0 = 125 kBaud
1 =250 kBaud
2 =500 kBaud
BX.2.3 DeviceNet0 Typ 0 7 0 2187/2188 0 = Uktad wejsciowy 21/71
odpytywania 10 1 = Ukfad wejsciowy 20/70

2 = Uktad wejsciowy 21/71
3 = Ukfad wejsciowy 23/73
4 = Uktad wejsciowy 25/75
5 = Uktad wejsciowy 101/107
6 = Ukfad wejsciowy 111/117
7 = Uktad wejsciowy 111/127

Przeglad DeviceNet

DeviceNet umozliwia przesytanie danych na dwa rézne
sposoby: poprzez /O lub poprzez przesytanie jawne.

Przesytanie przez 1/0

Telegramy zapytan I/O przeznaczone sg do przesytfania
danych o krytycznym wzgledem czasu znaczeniu
wymaganych przez sekwencje sterowania. Telegramy te s3
stale przesytane pomiedzy urzadzeniami a jednostkg Master
w celu ciagtej kontroli dziatania urzadzen. Jest to
dedykowana $ciezka komunikacji miedzy aplikacja
produkcyjna lub urzgdzeniem Master a jednym lub wiecej
urzadzen odbiorczych lub urzadzen Slave. Telegramy nie maja
postaci 8-bitowych danych protokotowych. Przed wystaniem
telegramu wymagana jest konfiguracja urzadzen Master

i Slave. Konfiguracja ta powinna obejmowac¢ adresy
atrybutoéw obiektéw zrédtowych i docelowych urzadzen
Master i Slave.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Instancje uktadow wejsciowych wprowadzonych przez protokot DeviceNet dla napedu PowerXL

Profil uktadéw wejsciowych 20-23 ODVA AC/DC; profil uktadéw wejsciowych 71-73
ODVA AC/DC; uktady wejsciowe >100, profil Eaton.

Instancje wyjsciowe
Instancja Zestaw 20

Tabela 160. Instancja 20 (wyjscie) zakres = 4 bajty

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 FaultReset RunFwd
1

2 Zadana predko$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predkos¢ (starszy bajt), obr./min

Instancja Zestaw 21

Tabela 161. Instancja 21 (wyjscie) zakres = 4 bajty

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Wart. zadana z sieci  NetCtrl FaultReset RunRev  RunFwd
1

2 Zadana predkos$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predkos¢ (starszy bajt), obr./min

Instancja Zestaw 23

Tabela 162. Instancja 23 (wyjscie) zakres = 6 bajtow

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Wart. zadana z sieci  NetCtrl FaultReset RunRev  RunFwd
1

2 Zadana predko$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predkos¢ (starszy bajt), obr./min

4 M-Referencja (mftodszy bajt), Nm @

5 M-Referencja (starszy bajt), Nm @

® M-Referencja jest wysylana do napedu wylgcznie jesli tryb sterowania silnikiem jest ustawiony na ,Regulacja momentu”.

Uwagi: M-Referencja jest wysyfana do napedu jako dane procesowe 1.

Instancja Zestaw 25

Tabela 163. Instancja 25 (wyjscie) zakres = 6 bajtow

Bajt Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 \z/\lsa;gtéizadana NetCtrl FaultReset RunRev RunFwd
1

2 Zadana predkos$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predkos¢ (starszy bajt), obr./min

4 Referencja procesowa (mtodszy bajt) ®

5 Referencja procesowa (starszy baijt)

® W trybie sterowania predko$cia obrotowa referencja procesowa jest réwnowazna wejéciowym danym procesowym 8 (wyj$cie analogowe).

W trybie sterowania czestotliwo$cia referencja procesowa jest rownowazna wejsciowym danym procesowym 8 (wyjscie analogowe, odczyt aktualnej wartosci

pradu wyjsciowego).
W trybie regulacji momentu referencja procesowa jest réwnowazna wejsciowym danym procesowym 1 (M-Referencja).
Zaleznie od wybranych wyjsé analogowych warto$¢ referencji procesowej zostanie przestana do danego wyjscia AO.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Instancja Zestaw 101

Tabela 164. Instancja 101 (wyjscie) zakres = 8 bajtow

Baijt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Wart. zadana z sieci  NetCtrl FB DATAIN 2 FB DATAIN 1 FaultReset RunRev  RunFwd
1 PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELA1 PDSELAO
2 Zadana predkos¢ FB (mtodszy bajt), obr./min

3 Zadana predko$¢ FB (starszy bajt), obr./min

4 Wejsciowe dane procesowe FB 1 (mtodszy bajt)

5 Wejsciowe dane procesowe FB 1 (starszy bajt)

6 Wejsciowe dane procesowe FB 2 (mtodszy baijt)

7 Wejsciowe dane procesowe FB 2 (starszy bajt)

Uwagi: Dane procesowe sg wysytane do napedu niezaleznie od ustawien bitdw NetRef i NetCtrl.

Alokowane sa 4 stowa wejsciowe i 4 stowa wyjsciowe. Bajt 1 zestawu wyjscia 101 okresla, ktére
wyjsciowe dane procesowe sg odczytywane przez skaner EIP. Bajty 4 do 7 zestawu wyjscia 101 sa
zalezne od aplikaciji.

Wybra¢ aplikacje Multi-Purpose do odczytu danych innych niz domysine dane procesowe.
Domysinie wyjsciowe dane od 1 do 8 magistrali to:

1 = Czestotliwos$¢ wyjsciowa (Hz)

2 = Predkos¢ silnika (obr./min)

3 = Prad silnika (ampery)

4 = Moment silnika (% nominalnego momentu obrotowego silnika)
5 = Moc silnika Rel (% nominalnej mocy silnika)

6 = Napiecie silnika (wyliczone napiecie silnika)

7 = Napiecie obwodu DC

8 = Aktywny kod btedu

Aplikacja Multi-Purpose zawiera grupe ,,Magistrala”, w ktorej przypisywane sa wartosci zadane
wyjéciowych danych procesowych FBProcessDataOUT1 do FBProcessDataOUT8. Zgodnie ze
schematem 101/107 zestawu |/O, bity PDSELx0-PDSELx3 dla kazdego poétbajtu bajtu 1 zestawy
wyjscia 101 sg wykorzystywane do okreslenia, ktére wyjsciowe dane procesowe (1-8) beda
odczytywane przez PLC. Sa to wartosci catkowite od 1 do 8 przekonwertowane na binarne bity 0 do
3. Za posrednictwem aplikacji Multi-Purpose mozna odczyta¢ dowolny parametr lub monitorowana
wartosé, o ile sg do nich przypisane unikalne numery ID. Wybor wyjsciowych danych procesowych
1 do 8 determinuje, ktére bity bajtu 1 zestawy wyjscia 101 beda uzywane. Wartosci sg nastepnie
wysytane przez zestaw wejscia 107 odpowiednio do bajtéw 4 i 5 oraz 6 i 7 Jesli wszystkie wartosci
PDSELxx sg réwne zero, do bajtu 1 zestawu 107 przypisany zostanie parametr ,, Stan napedu”.

Wartosci zadane predkosci dla instancji 20, 21, 23 i 101 sa definiowane i wysytane jako liczba
obrotéw na minute. Wartosci te powinny by¢ zgodne z warto$ciami podanymi na tabliczce
znamionowej napedu w postaci predkosci obrotowej (obr./min).
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Instancja Zestaw 111

Tabela 165. Instancja 111 (wyjscie) zakres = 20 bajtow

Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
State stowo sterujgce FB (niski bajt) ®
1 State stowo sterujgce FB (wysoki bajt) ®
2 Zadana predkos$¢ FB (mtodszy bajt) @
3 Zadana predkos¢ FB (starszy bajt) @
4 Wejsciowe dane procesowe 1 (mtodszy baijt)
5 Wejsciowe dane procesowe 1 (starszy bajt)
6 Wejsciowe dane procesowe 2 (mtodszy baijt)
7 Wejéciowe dane procesowe 2 (starszy bajt)
8 Wejsciowe dane procesowe 3 (mtodszy baijt)
9 Wejéciowe dane procesowe 3 (starszy bajt)
10 Wejéciowe dane procesowe 4 (mtodszy bajt)
11 Wejsciowe dane procesowe 4 (starszy bajt)
12 Wejéciowe dane procesowe 5 (mtodszy bajt)
13 Wejsciowe dane procesowe 5 (starszy bajt)
14 Wejéciowe dane procesowe 6 (mtodszy bajt)
15 Wejsciowe dane procesowe 6 (starszy bajt)
16 Wejsciowe dane procesowe 7 (mtodszy baijt)
17 Wejsciowe dane procesowe 7 (starszy bajt)
18 Wejsciowe dane procesowe 8 (mtodszy baijt)
19 Wejsciowe dane procesowe 8 (starszy bajt)

@ State sfowo sterujace FB.

State stowo sterujace

Bit Opis (Wartosé = 0) Opis (Wartosé = 1) Domysiny Zakres
0 Stop Praca 0 0-1

1 Obrét w prawo Obrot w lewo 0 0-1

2 Zbocze narastajace bitu powoduje skasowanie Zbocze narastajace bitu powoduje skasowanie 0 0-1

aktywnych bfedéw aktywnych bfedéw

3 FB DATAIN 1 zablokowane FB DATAIN 1 odblokowane 0 0-1

4 FB DATAIN 2 zablokowane FB DATAIN 2 odblokowane 0 0-1

5 Sterowanie sieciowe zablokowane Sterowanie sieciowe odblokowane 0 0-1

6 Wart. zadana z sieci zablokowana Wart. zadana z sieci oblokowana 0 0-1
7-15 Nieuzywany 0 0

@ Jest to warto$¢ zadana 1 wysytana do przemiennika czestotliwo$ci. Normalnie uzywana jako zadana
predko$¢ obrotowa. Dopuszczalne skalowanie od 0 do 10 000. W aplikacji warto$¢ jest skalowana jako
procent zakresu czestotliwosci pomiedzy ustawiong minimalng a maksymalna czestotliwoscia.

(0 =0,00% - 10 000 = 100,00%).
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Instancje wejsciowe

Instancja Zestaw 70

Tabela 166. Instancja 70 (wejscie) zakres = 4 bajty

Baijt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Dziatajacy1 Btad
1

2 Aktualna predko$¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Aktualna predkos¢ (starszy bajt), obr./min

Instancja Zestaw 71

Tabela 167. Instancja 71 (wejscie) zakres = 4 bajty

Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Osiagnieto zadana Wartos$é Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajagcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

1 Stan napedu ®

2 Aktualna predkos¢ (mtodszy bajt), obr./min

3 Aktualna predko$¢ (starszy bajt), obr./min

® Patrz ,,.Schemat zmiany stanu” umieszczony pod tabelami ,, Obiekt Control Supervisor” i ,Stan napedu” na koricu rozdziatu , Instancje wejsciowe”.
Stan napedu
0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP
0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY
0x04 DN_ENABLED
0x05 DN_STOPPING
0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Instancja Zestaw 73

Tabela 168. Instancja 73 (wejscie) zakres = 6 bajtow
Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Osiagnieto zadana Warto$¢ Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajgcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

Stan napedu ®

Aktualna predkos¢ (mfodszy bajt), obr./min

Aktualna predkos¢ (starszy bajt), obr./min

Aktualny moment (mtodszy bajt), Nm

O W N| =

Aktualny moment (starszy bajt), Nm

S)

Patrz ,, Schemat zmiany stanu” umieszczony pod tabelami , Obiekt Control Supervisor” i ,Stan napedu” na koricu rozdziatu , Instancje wejsciowe”.
Stan napedu

0x00 DN_NON_EXISTANT

0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY

0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP

0x07 DN_FAULTED

Instancja Zestaw 75

Tabela 169. Instancja 75 (wejscie) zakres = 6 bajtow
Bajt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Osiagnieto zadana Warto$¢ Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajgcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

Stan napedu ®

Aktualna predkos¢ (mtodszy bajt), obr./min

1

2

3 Aktualna predko$¢ (starszy bajt), obr./min

4 Aktualna warto$é procesowa (mtodszy bajt), Nm @

5 Aktualna warto$¢ procesowa (starszy bajt), Nm

@ Aktualna warto$é procesowa jest taka sama jak zadana warto$¢ procesowa. W przypadku wyjéé analogowych warto$¢ ta miesci sie w zakresie od 0 do 10 000
(100,00%), gdzie 0 = 0 lub 4 mA, a 10 000 = 20 mA.
@ Patrz ,,Schemat zmiany stanu” umieszczony pod tabelami , Obiekt Control Supervisor” i ,, Stan napedu” na kofcu rozdziatu , Instancje wejéciowe".

Stan napedu

0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Instancja Zestaw 107

Tabela 170. Instancja 107 (wejscie) zakres = 8 bajtow
Bajt Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Osiagnieto zadana Warto$¢ Sterowanie z sieci Gotowy do pracy Dziatajgcy2 Dziatajacy1 Ostrzezenie Btad
zadana z sieci

Stan napedu ®

% aktualnej predkosci (mtodszy bajt) @

% aktualnej predkosci (starszy bajt) @

Wyjéciowe dane procesowe 1 (mtodszy bajt)

Wyjséciowe dane procesowe 1 (starszy bajt)

Wyjéciowe dane procesowe 2 (mtodszy bajt)

N|OoO|o| BN =

Wyjéciowe dane procesowe 2 (starszy baijt)

® Patrz ,,Schemat zmiany stanu” umieszczony pod tabelami ,, Obiekt Control Supervisor” i ,Stan napedu” na koricu rozdziatu , Instancje wejsciowe”.
Stan napedu
0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP
0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY
0x04 DN_ENABLED
0x05 DN_STOPPING
0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED

@

©

Predko$¢ rzeczywista. Jest to warto$¢ aktualna z przemiennika czestotliwosci. Warto$¢ miesci
sie w zakresie od 0 do 10 000. W aplikacji warto$¢ jest skalowana jako procent zakresu
czestotliwosci pomiedzy ustawiong minimalna a maksymalna czestotliwoscia. (0 = 0,00% —
10 000 = 100,00%).

Uwagi: Zmiany bajtow wyjsciowych wartosci procesowych 1 do 2 opisano w czesci dotyczacej uktadu wyjsciowego 101.
Informacje o domysinych danych procesowych znajduja sie w Zataczniku B.
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Instancja Zestaw 117

Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Tabela 171. Instancja 117 (wejscie). EIP Status Napedu zakres = 34 bajty

Baijt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Stowo statusowe FB (niski bajt)

1 Stowo statusowe FB (wysoki baijt)

2 % aktualnej predkosci (niski bajt) ©®

3 % aktualnej predkosci (wysoki bajt) ®

4 Aktualna predkos$¢ w obr./min (niski bajt) @

5 Aktualna predkos¢ w obr./min (wysoki bajt) @
6 Zarezerwowany

7 Zarezerwowany

8 Zarezerwowany

9 Zarezerwowany

10 Zarezerwowany

11 Zarezerwowany

12 Zarezerwowany

13 Zarezerwowany

14 Zarezerwowany

15 Zarezerwowany

16 Zarezerwowany

17 Zarezerwowany

18 Wyjsciowe dane procesowe 1 (mfodszy baijt)
19 Wyjéciowe dane procesowe 1 (starszy bajt)
20 Wyjsciowe dane procesowe 2 (mtodszy bajt)
21 Wyjsciowe dane procesowe 2 (starszy bajt)
22 Wyjséciowe dane procesowe 3 (mfodszy baijt)
23 Wyjéciowe dane procesowe 3 (starszy bajt)
24 Wyjsciowe dane procesowe 4 (mfodszy bajt)
25 Wyjéciowe dane procesowe 4 (starszy bajt)
26 Wyjéciowe dane procesowe 5 (mtodszy bajt)
27 Wyjséciowe dane procesowe 5 (starszy bajt)
28 Wyjséciowe dane procesowe 6 (mftodszy baijt)
29 Wyjéciowe dane procesowe 6 (starszy bajt)
30 Wyjséciowe dane procesowe 7 (mfodszy baijt)
31 Wyjéciowe dane procesowe 7 (starszy bajt)
32 Wyjéciowe dane procesowe 8 (mtodszy bajt)
33 Wyjséciowe dane procesowe 8 (starszy bajt)

@ Jest to wartos¢ aktualna z przemiennika czestotliwosci. Warto$é miesci sie w zakresie od 0 do 10000.
W aplikacji warto$¢ jest skalowana jako procent zakresu czestotliwo$ci pomiedzy ustawiong minimalng
a maksymalna czestotliwoécia. (0 = 0,00% — 10 000 = 100,00%).
@ Predko$é aktualna w obr./min to predkos$¢ aktualna silnika. Jednostka sa OBR./MIN.

Uwagi: Domys$ine wartosci danych procesowych podano w Zataczniku B.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Instancja Zestaw 127

Tabela 172. Instancja 127 (wejscie). EIP Status Napedu zakres = 20 bajty

Baijt Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Stowo statusowe FB (niski bajt) @

1 Stowo statusowe FB (wysoki bajt) ®

2 % aktualnej predkosci (mtodszy bajt) @

3 % aktualnej predkosci (starszy bajt) @

4 Wyjséciowe dane procesowe 1 (mfodszy baijt)
5 Wyjsciowe dane procesowe 1 (starszy bajt)
6 Wyjéciowe dane procesowe 2 (mtodszy bajt)
7 Wyjéciowe dane procesowe 2 (starszy bajt)
8 Wyjsciowe dane procesowe 3 (mftodszy bajt)
9 Wyjéciowe dane procesowe 3 (starszy bajt)
10 Wyjséciowe dane procesowe 4 (mfodszy baijt)
11 Wyjsciowe dane procesowe 4 (starszy bajt)
12 Wyjsciowe dane procesowe 5 (mftodszy baijt)
13 Wyjéciowe dane procesowe b5 (starszy bajt)
14 Wyjsciowe dane procesowe 6 (mtodszy bajt)
15 Wyjsciowe dane procesowe 6 (starszy bajt)
16 Wyjséciowe dane procesowe 7 (mfodszy baijt)
17 Wyjsciowe dane procesowe 7 (starszy bajt)
18 Wyjsciowe dane procesowe 8 (mtodszy baijt)
19 Wyjéciowe dane procesowe 8 (starszy bajt)

@ StowoStatusoweFB.

Bit Opis (Wartosé = 0) Opis (Wartosé = 1)

0 Niegotowy do pracy Gotowy do pracy

1 Stop Praca

2 Obrét w prawo Obrét w lewo

3 Brak bftedu Btad

4 Brak alarmu Alarm

5 Nie osiggnieto zadanej czestotliwosci Osiagnieto zadang czestotliwos$é

6 Silnik nie pracuje przy predkosci zerowe;j Silnik pracuje przy predkosci zerowej
7-15 Nieuzywany

@ Jest to wartos¢ aktualna z przemiennika czestotliwosci. Warto$é miesci sie w zakresie od 0 do 10 000.
W aplikacji warto$¢ jest skalowana jako procent zakresu czestotliwoséci pomiedzy ustawiong minimalng

a maksymalna czestotliwoscia. (0 = 0,00% — 10 000 = 100,00%).

Uwagi: Domysine wartosci danych procesowych podano w Zataczniku B.
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Sieciowe zarzadzanie stanem maszyny

llustracja 51. Sieciowe zarzadzanie stanem maszyny
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przodu, Zmiana na prace do tytu oraz Stop.

Plik EDS

EDS, inaczej arkusz danych elektronicznych (Electronic Data
Sheet), to zapisany na dysku plik zawierajacy dane
konfiguracyjne dla okreslonych typéw urzadzen. Korzystajac ze
specjalnie sformatowanego pliku ASCIl, zwanego plikiem

EDS, mozna zapewni¢ obstuge konfiguracji przez urzadzenie.

Informacje zwarte w pliku EDS umozliwiajg narzedziom
konfiguracyjnym wys$wietlanie ekranéw informacyjnych,
ktére prowadza uzytkownika przez proces niezbedny do
skonfigurowania urzadzenia. EDS zapewnia wszystkie
informacje niezbedne do uzyskania dostepu i zmiany
konfigurowalnych parametréw urzadzenia. Te informacje sa
dopasowane do informacji dostarczonych przez instancje klas
obiektéw parametrycznych. Biblioteka obiektéw CIP zawiera
szczegotowy opis klas obiektéw parametrycznych.

Lista klas obiektow

Interfejs komunikacji obstuguje nastepujace klasy obiektow:

Tabela 173. Lista klas obiektéw

Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Main Power Off

r
Reset — | Starwp [———— Fauked [t

Jawne przesytanie telegramoéow

Jawne przesytanie telegramoéw jest uzywane podczas
uruchamiania i okreslania parametréw karty DeviceNet

i urzadzenia. Narzedzia te zapewniaja uniwersalne sciezki
punkt do punktu do komunikacji pomiedzy urzadzeniami.
Korzystaja z typowej komunikacji sieciowej zorientowanej na
pytanie/odpowiedz uzywanej do konfiguracji weztéw

i diagnozowania problemow. Jawne telegramy uzywaija
identyfikatoréw o niskim priorytecie oraz zawierajg okreslone
wartosci w polu danych.

Klasa Obiekt Komentarz

0x01 Obiekty Identity Wymagany obiekt CIP

0x03 Obiekt DeviceNet Wymagany obiekt CIP

0x04 Obiekty Assembly Obiekt CIP urzadzenia napedu
0x05 Obiekt Connection Obiekt komunikacji

0x28 Obiekt Motor Data Obiekt CIP urzadzenia napedu
0x29 Obiekt Control Supervisor Obiekt CIP urzadzenia napedu
0x2A Obiekt AC/DC Drive Obiekt CIP urzadzenia napedu
0xA0~0xBB Obiekt Vendor Parameters Specyficzny dla dostawcy
0x96 Obiekt Base Device Information Specyficzny dla dostawcy
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Witasnosci klas obiektow

Ponizej przedstawiono ustugi obstugiwane przez opisane klasy obiektow.

Tabela 174. Obstuga klas obiektow

Message Motor Control AC/DC Inne

Identity Router DeviceNet Assembly Connection Data Supervisor Drive obiekty

© © © © © © © © ©

Kod Nazwa ¥ £ ¥ £ 4 £ 4 £ 4 £ & £ 4 £ ¥ £ ¥ £
05 Reset (typ 0, 1) — * - - = = = = = = = —  — * — — — —
OE Get_Attribute_Single »* * »* »* »* »* »* »* »* »* »* »* »* »* »* »* »*
10 Set_Attribute_Single — = — % — * — * — *  — K — *  — ok — *
14 Error_Response * * »* »* * * * * * * N K »* »* »* »* * »*
4B Allocate_Master/ _ - = = = * - = = = = = = = = = = —

Slave_Connection_Set

4C Release_Master/ - = = - = * e

Slave_Connection_Set

Lista typow danych

Ponizsza lista atrybutéw zawiera informacje o typach danych kazdego atrybutu. Tabele ponizej
opisujg dane, ich strukture oraz kody macierzowe uzywane w kolumnie typu danych.

Obstugiwane sa ponizsze typy danych.

Tabela 175. Lista typéw danych

Nazwa typu danych Kod

Opis typu danych

BOOL C1 Funkcja logiczna z wartosciami PRAWDA i FALSZ
SINT Cc2 Warto$¢ catkowita 8-bitowa ze znakiem

INT C3 Warto$¢ catkowita 16-bitowa ze znakiem

USINT Ceé Warto$¢ catkowita 8-bitowa bez znaku

UINT Cc7 Warto$¢ catkowita 16-bitowa bez znaku

UDINT (0] Warto$¢ catkowita 32-bitowa bez znaku

BAJT D1 Ciag bitéw = 8 bitéw

WORD D2 Ciag bitow = 16 bitow

SHORT_STRING DA

Ciag znakdéw (1 bajt na znak, wskaznik dtugosci 1 bajta)

REAL

CA

32-bitowa warto$¢ zmiennoprzecinkowa

SHORT_STRING DA

Ciag znakéw (1 bajt na znak, wskaznik dtugosci 1 bajta)
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Ustuga resetowania

Ponizsza tabela zawiera rézne typy ustugi resetowania
obstugiwane przez obiekt tozsamosci.

Zresetowanie interfejsu Power XL do jego konfiguracji
domyslnej spowoduje zmiane odpowiedzi napedu i utrate
komunikacji z PowerXL. Przed przywréceniem normalne;j
pracy urzadzenie bedzie musiato by¢ ponownie
skonfigurowane wzgledem aplikacji uzytkownika.

Tabela 176. Resetowanie ustawien

Wartosé Opis resetowania
0 Inicjalizuje naped do stanu zasilenia. (Miekki reset)
1 Zapisuje wartosci domys$ine wszystkich atrybutdw instancji i zapisuje wszystkie trwate atrybuty w pamieci

FLASH oraz wykonuje odpowiednie resetowanie (0). (Reset do wartosci fabrycznych)

Wspolne obiekty przemystowe wprowadzone przez EIP DeviceNet

Wspolne wymagane obiekty CIP
Obiekt tozsamosci, klasa 0x01
Ten obiekt dostarcza danych identyfikacyjnych i ogélnych informacji o przemienniku czestotliwosci PowerXL.

Tabela 177. Obiekt Identyfikacja, klasa 0x01
Opis obiektu

Atrybuty klasy

Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Uwagi/wartosci domysine
01h Aktualizacja NV UINT Get 1
Ustugi klasy
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
Atrybut instancji
Reguta

ID Opis NV Typ danych dostepu
01h ID dostawcy NV UINT Get 68 (ID dostawcy Eaton)
02h Typ urzadzenia NV UINT Get 2 (naped AC)
03h Kod produktu NV UINT Get 0x3019
04h Aktualizacja NV Struct: Get

Duza aktualizacja USINT 1 (wersja koricowa)

Mata aktualizacja USINT 1 (wersja koricowa)
05h Stan Vv WORD Get Patrz Tabela 168
06h Numer seryjny NV UDINT Get Srodowisko uruchomieniowe = 0
07h Nazwa produktu NV SHORT_STRING  Get Karta DeviceNet
Ustugi instancji
ID Ustuga
ld Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
05h Reset Typ O, 1
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Tabela 178. Znaczenie bitow statusu instancji dla Obiekt Identyfikacja
Bity Roszaj Definicje

0 Wiasny Warto$¢ PRAWDA wskazuje, ze urzadzenie (lub obiekt stanowiacy cze$¢ urzadzenia)
posiada wiasciciela. W kontekscie struktury Master/Slave ustawienie tego bitu oznacza
przypisanie predefiniowanego zestawu potaczen Master/Slave do urzadzenia Master.

1 Zarezerwowany Zarezerwowany, powinien by¢ rowny 0

2 Skonfigurowany Warto$¢ PRAWDA wskazuje, ze aplikacja urzadzenia zostata skonfigurowana pod katem
zadan innych niz domysine. Ustawienia te nie powinny jednak obejmowac¢ konfiguracji
komunikaciji.

3 Zarezerwowany Zarezerwowany, powinien by¢ réwny 0

4-7 Stan rozbudowanego urzadzenia Specyficzny dla dostawcy lub zdefiniowany w Tabela 179

8 Nieuzywany

9 Nieuzywany

10 Nieuzywany

11 Nieuzywany

12-15  Stan rozbudowanego urzadzenia 2 Zarezerwowany (powinien by¢ rowny 0)

Tabela 179. Wartos$¢ statusu instancji zewnetrznego
urzadenia (bity 4-7)

Wartosé  Opis

0 Autotest lub dziatanie nieznane

2 Minimum jedno btedne potaczenie 1/0

3 Brak ustanowionego potaczenia I/O

6 Minimum jedno potaczenie I/O w trybie Run
7 Ustanowiono minimum jedno potaczenie 1/O,

wszystkie w trybie Idle
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Obiekt Connection, klasa 0x05

Tabela 180. Obiekt Komunikacja, klasa 0x05

Opis obiektu
Atrybuty klasy
Reguta Wartosé
ID Opis NV Typ danych dostepu domysina Obszar
1 Aktualizacja NV UINT Get 1® 1
Ustugi klasy
ID Ustuga Wymagania
OEh Get_Attribute_Single
Atrybut instancji
Reguta Wartosé

ID Opis NV Typ danych dostepu domysina Obszar
1 Stan USINT Get
2 Typ instanciji USINT Get
3 Przefacznik wgrtos’ci progowych klasy BAJT Get

transportowej

ID nawigzanego potfaczenia UINT Get
5 ID odebranego potaczenia UINT Get
6 Wstepna charakterystyka BAJT Get

komunikaciji
7 Wielko$¢ nawigzanego potaczenia UINT Get

Wielkos$¢ odebranego potaczenia UINT Get
9 Oczekiwana szybko$¢ transmisji UINT Get/Set

pakietéw
12 Czas oczekiwania na zadziatanie USINT Get/Set

uktadu Watchdog
13 Dtugos¢ $ciezki nawigzanego UINT Get

potaczenia
14 Sciezka nawiazanego potaczenia Spakowana EPATH Get
15 Dtugos¢ $ciezki odebranego UINT Get

potfaczenia
16 Sciezka odebranego potaczenia Spakowana EPATH Get
Ustugi instancji
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single
Uwagi

® Wartosci domysine jak dla stosu.
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Obiekt DevicelNet, klasa 0x03

Tabela 181. Obiekt DeviceNet, klasa 0x03

Opis obiektu
Atrybuty klasy
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Uwagi/wartosci domysine
01h Aktualizacja NV UINT Get 02h
Ustugi klasy
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
Atrybut instancji
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Uwagi/wartosci domysine
1 DeviceNet Adres MAC NV USINT Get/Set 63, (0-63)
2 RS485 Predkosé NV USINT Get/Set 0 (0-125,1-250, 2-500 K)
Informacje o alokacji \ STRUCT: Get
Bajt alokacji BAJT Bit 0 = jawna
Bit 1 = zapytania
DeviceNet adres MAC urzadzenia USINT 1 = zakres 0-63, 255

Master

Modyfikacja wytacznie poprzez
alokacje

Ustugi instancji

ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Obiekty napedu AC/DC
Obiekt Assembly, klasa 0x04

Tabela 182. Obiekt Zestaw, klasa 0x04

Opis obiektu
Atrybuty klasy
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Uwagi/wartosci domysine
01h Aktualizacja Vv UINT Get 2
02h Maks. instancja Vv UINT Get Ox7F
03h Liczba instancji V UINT Get 0x0D
04h Lista atrybutéw opcjonalnych V Struct: Get
Liczba atrybutéw V UINT 1
Tablica atrybutéw Vv Tablica UINT 04 00
06h Maksymalne ID, atrybut klasy Vv USINT Get 07 00
07h Maksymalne ID, atrybut instancji V USINT Get 04 00
Ustugi klasy
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
Atrybut instancji
Reguta
ID Opis Typ danych dostepu
3 Dane V Tablica bajtow Get/Set
Ustugi instancji
ID Ustuga
10h Set_Attribute_Single
OEh Get_Attribute_Single
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Obiekt Motor Data, klasa 0x28
Tabela 183. Obiekt Parametry Silnik, klasa 0x28

Opis obiektu
Atrybuty klasy
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Uwagi/wartosci domysine
1 Aktualizacja NV UINT Get 1
2 Maks. instancja NV UINT Get 3
3 Liczba instancji NV UINT Get 3
Ustugi klasy
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
Atrybuty instancji 1
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Wartos¢ domysina, min./maks.
03h Typ silnika ©® NV USINT Get Indukeyjny silnik klatkowy (7)
06h Prad znamionowy NV UINT Get @
07h Napiecie znamionowe NV UINT Get @
09h Czestotliwo$¢ znamionowa NV UINT Get @
0Ch Liczba biegunéw @ NV UINT Get ®
OFh Podstawowa predkos¢ obrotowa NV UINT Get @
Atrybuty instancji 2
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Uwagi/wartosci domysine
06h Pierwszy prad znamionowy NV UINT Get/Set @
07h Pierwsze napiecie znamionowe NV UINT Get/Set ®
09h Pierwsza czestotliwo$¢ znamionowa NV UINT Get/Set ®
OFh Pierwsza podstawowa predkos$¢ NV UINT Get/Set @
obrotowa
Atrybuty instancji 3
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Uwagi/wartosci domysine
06h Drugi prad znamionowy NV UINT Get/Set @
07h Drugie napiecie znamionowe NV UINT Get/Set ®
09h Druga czestotliwo$¢ znamionowa NV UINT Get/Set @
OFh Druga podstawowa predko$¢ NV UINT Get/Set ®
obrotowa
Ustugi instancji
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single

Uwagi
@ Typ silnika i liczba biegunéw dla instanciji 1 to atrybuty nalezace réwniez do instancji 2 i 3.
@ Wartosci domysine parametrow silnika i atrybutéw podano w podreczniku aplikacii.

142 Przemiennik czestotliwosci PowerXL serii DG1 MN040010PL—Kwiecien 2015  www.eaton.com



Obiekt Control Supervisor, klasa 0x29

Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Ten obiekt definiuje wszystkie funkcje sterowania urzadzeniami zgodnie z hierarchia urzadzen
sterowania silnikiem. Dziatanie danego sterownika silnika opisano na schemacie zmian stanu.

Tabela 184. Obiekt Nadzor Sterowania, klasa 0x29

Opis obiektu
Atrybuty klasy

Reguta Wartosé
ID Opis NV Typ danych dostepu domysina Obszar
01h Aktualizacja NV UINT Get 1 —
02h Maks. instancja NV UINT Get 1 —
03h Liczba instancji NV UINT Get 1 —
Ustugi klasy
ID Ustuga Wymagania
OEh Get_Attribute_Single
Atrybut instancji

Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu
03h Praca V BOOL Get/Set 0 0-1
04h Praca2 Vv BOOL Get/Set 0 0-1
05h NetCtrl Vv BOOL Get/Set 0 0-1
06h Stan V USINT Get 0 0-7
07h Dziatajgcy1 Vv BOOL Get 0 0-1
08h Dziatajgcy2 Vv BOOL Get 0 0-1
09h Gotowy do pracy Vv BOOL Get 0 0-1
0Ah Btad \ BOOL Get 0 0-1
0Bh Ostrzezenie V BOOL Get 0 0-1
0Ch Reset btedu Vv BOOL Get/Set 0 0-1
OFh Sterowanie z sieci \ BOOL Get 0 0-1
0Dh Aktywny kod btedu ® V UINT Get 0 0-65535
6Ch Reakcja przy bezczynnej komunikacji NV USINT Get/Set 2 0-2

@

Ustugi instancji
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single
05h Reset Typ O
Uwagi

@ Lista aktywnych kodéw btedéw znajduje sie w Zataczniku C.
@ Modyfikacja atrybutu 0x6C uktadu nadzoru

® Domyslina warto$¢ tego atrybutu powinna powodowaé wygenerowanie
btedu przy bezczynnej komunikacji

® Ten atrybut moze przyjmowac 3 wartosci:

I 0 = brak reakcji (utrzmanie ostatniego stanu) przy bezczynnej

komunikacji

I 1 = zatrzymanie silnika przy bezczynnej komunikacji

I 2 = bfad silnika przy bezczynnej komunikaciji
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Obiekt AC/DC Drive, klasa 0x2A

Ten obiekt definiuje funkcje specjalne dla napedu AC lub DC, np. rampe predkosci, regulacje momentu itp.

Tabela 185. Obiekt Naped AC/DC, klasa 0x2A

Opis obiektu
Atrybuty klasy

Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Wartosé domysina
01h Aktualizacja NV UINT Get 1
02h Maks. instancja NV UINT Get 1
03h Liczba instancji NV UINT Get 1
Ustugi klasy
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
Atrybut instancji

Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Wartos¢ domysina, min./maks.
03h Osiagnieto zadana V BOOL Get 0
04h Wart. zadana z sieci \ BOOL Get/Set 0
06h Tryb napedu V USINT Get 0
07h Aktualna predkos¢ V INT Get 0
08h Predko$¢ zadana Vv INT Get/Set 0
0Bh Aktualny moment \ INT Get 0
0Ch Zadany moment \Y INT Get/Set 0
1Dh Wartos$¢ zadana z sieci V BOOL Get 0
12h Czas przy$pieszenia v UINT Get ®
13h Czas zwalniania V UINT Get @
0Ah I-Ograniczenie pradu NV INT Get/Set @
64h t-Przyspieszanial NV UINT Get/Set @
65h t-Przyspieszania2 NV UINT Get/Set ®
66h t-Zwalniania1 NV UINT Get/Set ®
67h t-Zwalniania2 NV UINT Get/Set @
1Ch Skala czasu NV SINT Get/Set @
Ustugi instancji
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single
Uwagi

® Rozni sie zaleznie od zestawu parametréw napedu.

Obiekt AC/DC Drive

Uwagi: Wartosci domys$line parametréw podano w podreczniku aplikacji PowerXL.
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Obiekt Vendor Parameters, klasa 0OxA0~0xBB

PowerXL DG1 obstuguje obiekty Vendor Parameters klasy 0xAQ do OxBB opisane w tabeli ponize;.
Obiekt Vendor Parameter uzywany jest do uzyskania dostepu do parametréw napedu. Klasy, instancje

i atrybuty dla kazdego parametru opisano w Zataczniku A.

Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Tabela 186. Obiekt Specyfikacja Producenta, klasa 0xA0, 0xA1, 0xA2, 0xA3, 0xA3, 0xA4

Opis obiektu
Atrybuty klasy
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Uwagi/wartosci domysine
01h Aktualizacja NV UINT Get 1
02h Maks. instancja NV UINT Get 1
03h Liczba instancji NV UINT Get Zaleznie od obiektu
Ustugi klasy
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
Atrybut instancji
Reguta
ID Opis dostepu

Zaleznie od obiektu

Ustugi instancji

ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
10h Set_Attribute_Single
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Zewnetrzny modut komunikacyjny DeviceNet

Obiekt Base Device Information, klasa 0x96

Obiekt Base Device Information jest wykorzystywany do pobierania informacji o aparacie
podstawowym, do ktérego podtgczona jest karta opcjonalna.

Tabela 187. Obiekt Podstawowe Informacje Urzadzenie

Opis obiektu
Atrybuty klasy
Reguta
ID Opis NV Typ danych dostepu Wartosé domysina/uwagi
01h Aktualizacja NV UINT Get 1
02h Maks. instancja NV UINT Get 1
03h Liczba instancji NV UINT Get 1
Ustugi klasy
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
Atrybut instancji
Reguta

ID Opis NV Typ danych dostepu
01h Nazwa produktu NV SHORT_STRING Get .PowerXL DG1"
02h Wersja oprogramowania NV Struct: Get

sprzetowego

Duza aktualizacja USINT

Mata aktualizacja USINT
03h Wersja osprzetu NV USINT Get 0xXX
04h Kod produktu NV UINT Get 0x3000
05h Numer seryjny NV UDINT Get Srodowisko uruchomieniowe = 0
Ustugi instancji
ID Ustuga
OEh Get_Attribute_Single
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Zatacznik A — Lista ID parametrow

Opis parametru

Tabela 188. Lista ID parametréw

Zafgcznik A — Lista ID parametrow

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS ;g‘ggl%ﬂ(g Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

M 1 1 502 0 160 1 1 160 1 1 Czestotliwos¢ wyjsciowa
M 2 24 1 0 160 1 2 160 1 2 f-Referencja

M 3 2 503 0 160 1 3 160 1 3 Predko$¢ silnika

M 4 3 504 0 160 1 4 160 1 4 Prad silnika

M 5 4 507 0 160 1 5 160 1 5 Moment silnika

M 6 5 513 1 160 1 6 160 1 6 Moc silnika Rel

M 7 6 501 0 160 1 7 160 1 7 Napiecie silnika

M 8 7 501 1 160 1 8 160 1 8 Napiecie obwodu DC
M 9 8 822 6 160 1 9 160 1 9 Temperatura urzadzenia
M 10 9 822 4 160 1 10 160 1 10 Temperatura silnika

M 11 15 2 1 160 1 11 160 1 11 M-Referencja

M 12 10 560 0 160 1 12 160 1 12 Wejscie analogowe

M 13 11 560 1 160 1 13 160 1 13 Wejscie analogowe2
M 14 25 570 0 160 1 14 160 1 14 Wyijécie analogowe

M 15 575 570 1 160 1 15 160 1 15 Wyijécie analogowe2
M 16 12 550 0 160 1 16 160 1 16 DI 1 do 3 status

M 17 13 550 3 160 1 17 160 1 17 DI 4 do 6 status

M 18 576 550 6 160 1 18 160 1 18 DI 7 do 8 status

M 19 14 754 0 160 1 19 160 1 19 DO1 Status

M 20 557 455 0 160 1 20 160 1 20 RO 1 do 3 status

M 21 558 3103 0 160 1 22 160 1 21 Timer status 1 do 3

M 22 559 3125 0 160 1 23 160 1 22 Interwat1

M 23 560 3125 1 160 1 24 160 1 23 Interwat2

M 24 561 3125 2 160 1 25 160 1 24 Interwat3

M 25 562 3125 3 160 1 26 160 1 25 Interwat4

M 26 563 3125 4 160 1 27 160 1 26 Interwatb

M 27 569 3101 0 160 1 28 160 1 27 Timer1 Pozostaty

M 28 571 3101 1 160 1 29 160 1 28 Timer2 Pozostaty

M 29 573 3101 2 160 1 30 160 1 29 Timer3 Pozostaty

M 30 16 2150 0 160 1 31 160 1 30 PID1 Warto$¢ zadana
M 31 18 2864 0 160 1 32 160 1 31 PID1 Sprzezenie zwrotne
M 32 20 2167 0 160 1 33 160 1 32 PID1 Warto$¢ btedu

M 33 22 2166 0 160 1 34 160 1 33 PID1 Wyj.

M 34 23 2133 0 160 1 35 160 1 34 PID1 Status

M 35 32 2150 1 160 1 36 160 1 35 PID2 Warto$¢ zadana
M 36 34 2864 1 160 1 37 160 1 36 PID2 Sprzezenie zwrotne
M 37 36 2167 1 160 1 38 160 1 37 PID2 Wartos¢ btedu

M 38 38 2166 1 160 1 39 160 1 38 PID2 Wy;j.

M 39 39 2133 1 160 1 40 160 1 39 PID2 Status

M 40 26 Nie dotyczy Nie dotyczy 160 1 41 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Pracujace silniki

M 41 27 580 0 160 1 42 160 1 41 PT100 Maks. temperatura
M 42 28 947 0 160 1 44 160 1 42 BACnet Kod btedu

M 43 583 790 0 162 1 11 160 1 43 RTC-Stan baterii

M 44 1686 0 0 164 1 57 160 1 44 Moc silnika

M 45 2120 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 77 160 1 45 Oszczedno$¢ energii

M 46 30 327 0 160 1 45 160 1 46 Multi-Monitor
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Zatgcznik A — Lista ID parametrow

Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS Bg((:l)llr:lﬁ;l.ll(; Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 11 101 20 0 160 1 162 162 1 1 f-Min

P 12 102 20 1 160 1 163 162 1 2 f-Maks

P 13 103 130 0 160 1 164 162 1 3 t-Przyspieszanial

P 1.4 104 134 0 160 1 165 162 1 4 t-Zwalnianial

P 15 486 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 114 162 1 5 Prad znamionowy silnika

P 16 489 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 115 162 1 6 Predko$¢ znamionowa silnika

P 1.7 490 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 116 162 1 7 Cosfi silnika

P 18 487 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 117 162 1 8 Napiecie znamionowe silnika

P 1.9 488 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 118 162 1 9 legsktotliwos’é znamionowa
silnika

P 1.10 1685 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 56 162 1 10 Lokalne/Zdalne @Start

P 111 135 408 0 160 1 150 162 1 1 Zdalne1 miejsce sterowania

P 112 1695 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 63 162 1 12 Sterowanie lokalne, zrédto

P 113 136 436 0 160 1 152 162 1 13 Referencja lokalna, Zrodto

P 1.14 137 437 0 160 1 153 162 1 14 f-Ref zdalna1 zrédto

P 1.15 1679 622 3 164 1 53 162 1 15 Zezwolenie na nawrot

P 21 222 263 0 160 1 52 163 1 1 Al1 Tryb

P 22 175 260 0 160 1 54 163 1 2 Al1 Zakres sygnatu

P 23 176 264 0 160 1 55 163 1 3 Al1 Min

P 24 177 265 0 160 1 56 163 1 4 Al1 Maks

P 25 174 266 0 160 1 57 163 1 5 Al t-Filtracji

P 26 181 267 0 160 1 62 163 1 6 Al1 Inwersja

P 27 178 268 0 160 1 63 163 1 7 Al1 JS Hysterese

P 28 179 271 0 160 1 64 163 1 8 Al1 JS Uspienia Limit

P 29 180 272 0 160 1 65 163 1 9 Al JS t-UspieniaDelay

P 210 133 262 0 160 1 66 163 1 10 Al1 JS Offset

P 211 223 263 1 160 1 53 163 1 1 Al2 Tryb

P 212 183 260 1 160 1 58 163 1 12 Al2 Zakres sygnatu

P 213 184 264 1 160 1 59 163 1 13 Al2 Min

P 214 185 265 1 160 1 60 163 1 14 Al2 Maks

P 215 182 266 1 160 1 61 163 1 15 Al2 t-Filtracji

P 216 189 267 1 160 1 67 163 1 16 Al2 Inwersja

P 217 186 268 1 160 1 68 163 1 17 Al2 JS Hysterese

P 218 187 271 1 160 1 69 163 1 18 Al2 JS Uspienia Limit

P 219 188 272 1 160 1 70 163 1 19 Al2 JS t-UspieniaDelay

P 220 134 262 1 160 1 71 163 1 20 Al2 JS Offset

P 221 144 35 1 160 1 50 163 1 21 f-Min Al

P 222 145 34 1 160 1 51 163 1 22 f-Maks Al

P 3.1 143 423 1 160 1 169 164 1 1 Logika start/stop1

P 32 190 414 0 160 1 72 164 1 2 StartStopCMD1 Zrédto 1

P 33 191 414 1 160 1 73 164 1 3 StartStopCMD2 Zrédto 1

P 34 881 409 0 160 1 200 164 1 4 Wejscie termistorowe

P 35 198 421 2 160 1 74 164 1 5 FWD/REV, zrédto

P 36 192 402 0 160 1 75 164 1 6 Btad zewn. styk zamkniety,
1 Zrédio

P 37 193 402 1 160 1 76 164 1 7 Btad zewn. styk otwarty,
1 Zrédio

P 38 200 400 7 160 1 77 164 1 8 Kasowanie btedu, zrodto

P 3.9 194 400 16 160 1 78 164 1 9 Zezwolenie praca

P 3.10 205 432 0 160 1 79 164 1 10 f-Stata wybor BO

P 311 206 432 1 160 1 80 164 1 11 f-Stata wybér B1

P 312 207 432 2 160 1 81 164 1 12 f-Stata wybor B2
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS Bg((:l)lpéel!l(g Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut
menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru
P 3.13 550 2134 0 160 1 82 164 1 13 PID1 Zezwolenie
P 3.14 553 2134 1 160 1 83 164 1 14 PID2 Zezwolenie
P 3.15 195 435 0 160 1 84 164 1 15 t-Przysp/Zwalniania, wybér BO
P 3.16 201 400 5 160 1 85 164 1 16 Zamrozenie rampy, zrédfo
P 317 215 402 5 160 1 86 164 1 17 Ochrona parametréw, zrédto
P 3.18 203 421 4 160 1 87 164 1 18 Motopotencjometr zwieksz,
zrodto
P 3.19 204 421 5 160 1 88 164 1 19 Motopotencjometr mmniejsz,
zrédto
P 3.20 216 405 0 160 1 89 164 1 20 Kasowanie MotoPot
P 3.21 196 406 0 160 1 90 164 1 21 Sterowanie zdalne, Zrodfo
P 3.22 197 406 1 160 1 91 164 1 22 Sterowanie lokalne, zrédto
P 3.23 209 407 0 160 1 92 164 1 23 Zdalne wybor BO
P 324 217 403 0 160 1 93 164 1 24 \é\éybér zestawu parametrow
P 3.25 218 0 0 160 1 94 164 1 25 Bypass start
P 3.26 202 402 4 160 1 95 164 1 26 HamowanieDC zezwolenie,
Zrodto
P 3.27 219 402 2 160 1 96 164 1 27 Tryb oddymiania, zrodfo
P 3.28 220 402 3 160 1 97 164 1 28 Tryb pozarowy
P 3.29 221 638 0 160 1 98 164 1 29 q—/F;ef Tryb pozarowy, wybér
P 3.30 351 410 0 160 1 99 164 1 30 PID1 Wybor wart. zadanej BO
P 331 352 410 1 160 1 100 164 1 31 PID2 Wybor wart. zadanej BO
P 332 199 400 8 160 1 101 164 1 32 Jog zrédto
P 3.33 224 3104 0 160 1 102 164 1 33 Timer1 Zrédto startu
P 3.34 225 3104 1 160 1 103 164 1 34 Timer2 Zrédto startu
P 3.35 226 3104 2 160 1 104 164 1 35 Timer3 Zrédto startu
P 3.36 208 415 0 160 1 105 164 1 36 Al Wybér referencji BO
P 3.37 210 1910 0 160 1 106 164 1 37 Silnik1 Zrédtfo blokady
P 3.38 211 1910 1 160 1 107 164 1 38 Silnik2 zrodto blokady
P 3.39 212 1910 2 160 1 108 164 1 39 Silnik3 zrodto blokady
P 3.40 213 1910 3 160 1 109 164 1 40 Silnik4 zrédtfo blokady
P 3.41 214 1910 4 160 1 110 164 1 41 Silnik5 zrodto blokady
P 342 747 400 3 160 1 111 164 1 42 Zatrzymanie awaryjne
P 3.43 1246 1804 0 160 1 113 164 1 43 Przeciazenie obejécia
P 344 2119 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 76 164 1 44 Tryb pozarowy kierunek
P 345 2206 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Logika start/stop2
P 3.46 2207 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy StartStopCMD1 Zrédto 2
P 347 2208 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy StartStopCMD2 Zrédio 2
P 3.48 2293 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy gfgq czj;ewn. styk otwarty,
zrodto
P 349 2294 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Eigq (zj?wn. styk zamkniety,
zrodto
P 3.50 2295 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Efgd, (zﬂewn. styk otwarty,
zrodto
P 3.61 2296 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy ;B)igdl é;awn. styk zamkniety,
zrodto
P 362 2297 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Btad zewnetrzny1 tekst
P 3.63 2298 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Btad zewnetrzny2 tekst
P 3.54 2299 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Btad zewnetrzny3 tekst
P 3.65 2312 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy \é\éybér zestawu parametrow
P 41 227 276 0 160 1 114 165 1 1 AO1 Tryb
P 42 146 460 0 160 1 116 165 1 2 AO1 Funkcja
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS Bg((:l)llr:lﬁ;l.ll(; Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 43 149 279 0 160 1 117 165 1 3 AO1 Min

P 44 147 277 0 160 1 118 165 1 4 AO1 t-Filtracji

P 45 150 274 0 160 1 119 165 1 5 AO1 Skalowanie

P 46 148 278 0 160 1 120 165 1 6 AO1T Inwersja

P 47 173 275 0 160 1 121 165 1 7 AO1 Offset

P 48 228 276 1 160 1 115 165 1 8 AO2 Tryb

P 49 229 460 1 160 1 122 165 1 9 AO2 Funkcja

P 4.0 232 279 1 160 1 123 165 1 10 AO2 Min

P 411 230 277 1 160 1 124 165 1 1 AO2 t-Filtracji

P 412 233 274 1 160 1 125 165 1 12 AO2 Skalowanie

P 413 231 278 1 160 1 126 165 1 13 AO2 Inwersja

P 414 234 275 1 160 1 127 165 1 14 AO2 Offset

P 5.1 151 461 0 160 1 128 166 1 1 DO1 Funkcja

P 5.2 152 451 0 160 1 129 166 1 2 RO1 Funkcja

P 53 153 451 1 160 1 130 166 1 3 RO2 Funkcja

P 54 538 451 2 160 1 131 166 1 4 RO3 Funkcja

P 55 154 1201 0 160 1 132 166 1 5 f-Poziom wyj.1 Sprawdz

P 5.6 155 1101 0 160 1 133 166 1 6 f-Poziom wyj.1

P 57 157 1201 1 160 1 134 166 1 7 f-Poziom wyj.2 Sprawdz

P 58 158 1101 1 160 1 135 166 1 8 f-Poziom wyj.2

P 59 159 1202 0 160 1 136 166 1 9 M-Spr. poziomu wyj.

P 5.10 160 1102 0 160 1 137 166 1 10 M-Poziom wyj.

P 5.11 161 1200 0 160 1 138 166 1 11 f-Ref KontrolaPoziomu

P 512 162 1100 0 160 1 139 166 1 12 f-Ref Poziom

P 5.13 163 2205 1 160 1 140 166 1 13 Zewn. hamulec WYL,
opdznienie

P 5.14 164 2205 0 160 1 141 166 1 14 Ze\{vln.. havmulec ZAtL,
opodznienie

P 5.15 165 1222 1 160 1 142 166 1 15 Spr. poziomu temp.

P 5.16 166 822 0 160 1 143 166 1 16 Temperatura radiatora

P 517 167 1203 0 160 1 144 166 1 17 P-Spr. poziomu wyj.

P 518 168 1103 0 160 1 145 166 1 18 P-Poziom wyj.

P 5.19 170 1504 0 160 1 146 166 1 19 Al Nadzér, wybér BO

P 5.20 171 1204 0 160 1 147 166 1 20 Al Kontrola poziomu 1

P 521 172 1404 0 160 1 148 166 1 21 Al Warto$¢ nadzorowana

P 522 1346 2860 0 161 1 6 166 1 22 PID1 Nadzor

P 523 1347 2861 0 161 1 7 166 1 23 PID1 Nadzér maks

P 5.24 1349 2862 0 161 1 8 166 1 24 PID1 Nadzoér min

P 525 1351 2863 0 161 1 9 166 1 25 PID1 t-Opéznienie nadzér

P 5.26 1408 2860 1 161 1 59 166 1 26 PID2 Nadzér

P 5.27 1409 2861 1 161 1 60 166 1 27 PID2 Nadzér maks

P 528 1411 2862 1 161 1 61 166 1 28 PID2 Nadzér min

P 5.29 1413 2863 1 161 1 62 166 1 29 PID2 t-Opoznienie nadzér

P 5.30 2112 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 69 166 1 30 RO1 Opdznienie zataczenia

P 5.31 2113 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 70 166 1 31 RO1 Opdznienie wytaczenia

P 5.32 2114 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 71 166 1 32 RO2 Opdznienie zataczenia

P 5.33 2115 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 72 166 1 33 RO2 Opdznienie wylaczenia

P 5.34 2116 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 73 166 1 34 RO3 Opdznienie zataczenia

P 5.35 2117 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 74 166 1 35 RO3 Opdznienie wytaczenia

P 5.36 2118 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 75 166 1 36 RO 3 Logika

P 5.37 2189 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy I-Kontrola 1

P 5.38 2190 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy I-Poziom wyj.1
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS B’th((i)llr:l%el.ll(; Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 5.39 2191 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy I-Kontrola 2

P 5.40 2192 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy I-Poziom wyj.2

P 5.41 2193 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Al Nadzér 2, wybér BO

P 542 2194 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Al Kontrola poziomu 2

P 543 2195 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Al1 Poziom 2

P 5.44 2196 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy [-Wyj1 kontrola, histereza

P 5.45 2197 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy |-Wyj2 kontrola, histereza

P 5.46 2198 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Al1 kontrola, histereza 1

P 547 2199 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Al1 kontrola, histereza 2

P 5.48 2200 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy f-Wyj.1 kontrola, histereza

P 5.49 2201 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy f-Wyj.2 kontrola, histereza

P 5.50 2202 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy M-Wyj. kontrola, histereza

P 551 2203 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy f-Ref kontrola, histereza

P 552 2204 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy E_o?om temp. kontrola,

istereza

P 5.563 2205 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy P-Wyj. kontrola, histereza

P 6.1 751 2002 0 162 1 84 167 1 1 Wybor funkcji logicznej

P 6.2 752 2000 0 162 1 85 167 1 2 Wejscie logiczne 1

P 6.3 753 2001 0 162 1 86 167 1 3 Wejécie logiczne 2

P 71 138 408 1 160 1 151 168 1 1 Zdalne2 miejsce sterowania

P 72 139 437 1 160 1 154 168 1 2 f-Ref zdalna2 Zrédto

P 73 141 1 8 160 1 155 161 1 12 f-Ref Panel

P 74 116 621 1 160 1 156 168 1 4 Panel sterowania kierunek

P 75 114 622 1 160 1 157 168 1 5 Panel sterowania Stop

P 76 117 1 9 160 1 159 168 1 6 f-Ref Jog

P 77 156 111 4 160 1 160 168 1 7 t-Przyspieszania MotoPot

P 78 169 423 2 160 1 161 168 1 8 Motopotencjometr, tryb
kasowania

P 79 252 620 0 160 1 167 168 1 9 Start Tryb

P 710 253 620 1 160 1 168 168 1 10 Stop Tryb

P 711 247 117 0 160 1 166 168 1 1 t-KrzywejS1

P 712 248 117 1 160 1 172 168 1 12 t-KrzywejS2

P 7.3 249 130 1 160 1 170 168 1 13 t-Przyspieszania2

P 714 250 134 1 160 1 171 168 1 14 t-Zwalniania2

P 715 256 41 0 160 1 173 168 1 15 f-Min Skok1

P 716 257 42 0 160 1 174 168 1 16 f-Maks Skok1

P 717 258 41 1 160 1 175 168 1 17 f-Min Skok2

P 7.8 259 42 1 160 1 176 168 1 18 f-Maks Skok2

P 719 260 41 2 160 1 177 168 1 19 f-Min Skok3

P 7.20 261 42 2 160 1 178 168 1 20 f-Maks Skok3

P 721 264 43 0 160 1 179 168 1 21 Wspdtczynnik rampy obszaru
skoku

P 7.22 267 639 0 160 1 180 168 1 22 Zanik zasilania - tryb

P 7.23 268 151 0 160 1 181 168 1 23 t-Zaniku zasilania

p 724 2122 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 78 168 1 24 Waluta

P 7.25 2123 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 79 168 1 25 Koszt energii

P 7.26 2124 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 80 168 1 26 Typ danych

P 727 2125 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 81 168 1 27 Kasowanie oszczednosci
energii

P 8.1 287 255 0 161 1 81 168 1 28 Tryb sterowania silnikiem

P 82 107 281 0 161 1 120 168 1 29 I-Ograniczenie pradu

P 83 109 60 0 161 1 82 168 1 30 Automatyczne podbicie
momentu
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS Bg((:l)llr:lﬁ;l.ll(; Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 84 108 61 0 161 1 74 168 1 31 Charakterystyka U/f

P 85 289 23 0 161 1 75 168 1 32 f-Umaks

P 86 290 24 0 161 1 76 168 1 33 U-Maks

p 87 291 23 1 161 1 77 168 1 34 f-Srodek U/f

p 88 292 24 1 161 1 78 168 1 35 U-Srodek U/f

P 89 293 27 0 161 1 79 168 1 36 U-Podbicie

P 8.10 288 390 0 161 1 80 168 1 37 Czestotliwosé kluczowania

P 811 1665 341 0 164 1 22 168 1 38 Tryb Filtr Sinus

P 8.12 294 626 3 161 1 83 168 1 39 Kontrola za wysokiego
napiecia

P 813 298 2901 0 161 1 84 168 1 40 Opadanie maks.

P 814 299 340 0 161 1 85 168 1 41 |dentyfikacja silnika

P 815 1574 20 7 163 1 193 168 1 42 f-Maks REV

P 8.16 1576 20 6 163 1 194 168 1 43 f-Maks FWD

P 817 1585 140 0 163 1 199 168 1 44 t-Filtracji Rampa wyj.

P 818 1591 2406 1 163 1 203 168 1 45 t-Filtracji btedu predkosci

P 8.19 1592 2405 0 163 1 204 168 1 46 Start MSC @SpeedError

P 8.20 1593 2400 0 163 1 205 168 1 47 MSC Kp

P 821 1594 2401 0 163 1 206 168 1 48 MSC Ti

P 822 1595 2400 3 163 1 207 168 1 49 MSC (f>f-UMax) Kp

p 823 1596 2400 1 163 1 208 168 1 50 MSC (f<f0) Kp

P 824 1597 2403 0 163 1 209 168 1 51 MSC f0

P 825 1598 2403 1 163 1 210 168 1 52 MSC 1

P 8.26 1599 2410 0 163 1 211 168 1 53 MSC (M<MO) Kp

p 8.27 1600 2404 0 163 1 212 168 1 54 MSC MO

P 828 1601 2406 0 163 1 213 168 1 55 MSC, Kp t-Filtracji

P 829 1602 30 1 163 1 214 168 1 56 M-Maks Silnikowy

P 830 1603 31 1 163 1 215 168 1 57 M-Maks Pradnicowy

P 831 1604 36 1 163 1 216 168 1 58 M-Maks FWD

P 832 1605 37 1 163 1 217 168 1 59 M-Maks REV

P 833 1607 282 0 163 1 219 168 1 60 P-Max Praca silnikowa

P 8.34 1608 282 1 163 1 220 168 1 61 P-Max Praca pradnicowa

P 835 1611 2420 0 163 1 223 168 1 62 t-Kompensacja przysp.

P 836 1612 2421 0 163 1 224 168 1 63 t-Filtracji kompensacji przysp.

P 8.37 1620 254 0 163 1 232 168 1 64 Referencja strumienia

P 8.38 1621 223 1 163 1 233 168 1 65 Prad magnesowania @Stop

P 8.39 1622 132 0 163 1 234 168 1 66 t-Przysp. podbicie momentu

P 8.40 1623 105 0 163 1 235 168 1 67 t-Rampa Strumien

P 841 1624 118 2 163 1 236 168 1 68 t-Predkosci 0 przy starcie

P 842 1625 118 3 163 1 237 168 1 69 t-Predkosci 0 przy zatrzymaniu

P 843 1630 2902 0 163 1 241 168 1 70 t-Filtracji opadania

P 844 1631 420 4 163 1 242 168 1 71 M-Start, Zrodto

P 845 1632 2 3 163 1 243 168 1 72 M-Start Pamieé

P 8.6 1633 36 0 163 1 244 168 1 73 M-Start FWD

P 8.47 1634 37 0 163 1 245 168 1 74 M-Start REV

P 848 1635 506 0 163 1 246 168 1 75 M-Start wart. aktualna

P 849 1667 133 0 164 1 21 168 1 76 t-Moment poczatkowy

P 8.50 771 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 123 168 1 77 Rezystancja stojana silnika

P 851 772 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 124 168 1 78 Rezystancja wirnika silnika

P 852 773 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 125 168 1 79 Irjldt_ikkcyjnos/é rozproszenia
silnika

P 8.3 774 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 126 168 1 80 Indukcyjnosé wzajemna silnika
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS Bg((:l)lpéel!l(g Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 8.54 775 223 0 162 1 127 168 1 81 Prad magnesujacy silnika
@M=0

P 91 306 840 29520 160 1 182 169 1 1 Akcja@Btad 4-20mA

P 92 331 1 7 160 1 183 169 1 2 f-Ref Btad 4-20mA

P 93 307 840 36864 160 1 197 169 1 3 Btad zewnetrzny

P 94 332 840 12592 160 1 198 169 1 4 Akcja@Zanik fazy

P 95 330 840 12576 160 1 202 169 1 5 Akcja@Niskie napiecie sieci

P 96 308 840 13080 160 1 199 169 1 6 Akcja@Zanik fazy wyjs$ciowej

P 97 309 840 9008 160 1 203 169 1 7 Akcja@Doziemienie U-V-W

P 98 310 840 17168 160 1 192 169 1 8 Akcja@Za wysoka temp.
silnika

P 99 311 1012 0 160 1 193 169 1 9 Imax (f-Ref=0) Poziom

P 9.10 312 1011 0 160 1 194 169 1 10 t63-Stata czasowa silnika

P 911 313 840 28963 160 1 184 169 1 11 Akcja@Utyk silnika

P 912 314 1010 0 160 1 185 169 1 12 |-Poziom utyku

P 913 315 1010 1 160 1 186 169 1 13 Utyk t-Limit

P 9.14 316 1010 2 160 1 187 169 1 14 f-Poziom utyku

P 9.15 317 840 28979 160 1 188 169 1 15 Akcja@Niedociazenie silnika

P 9.16 318 1013 0 160 1 189 169 1 16 M-Min (f>f-Umax) Limit

P 917 319 1013 1 160 1 190 169 1 17 M-Min (f-Ref=0) Limit

P 9.8 320 1011 1 160 1 191 169 1 18 Niedociazenie t-Limit

P 9.19 333 840 28978 160 1 201 169 1 19 Akcja@Btad termistora silnika

P 9.20 750 861 0 162 1 83 169 1 20 Blokada startu

P 9.21 334 840 29953 160 1 195 169 1 21 Akcja@Btad komunikacii
sieciow.

P 922 335 840 35088 160 1 196 169 1 22 Akcja@Btad potaczenia z opcja

P 9.23 1564 840 16912 163 1 188 169 1 23 A_k(}:(ja@TempA urzadzenia za
niska

P 924 321 846 0 160 1 206 169 1 24 Restart po bfedzie, czas
oczekiwania RA

P 9.25 322 846 1 160 1 207 169 1 25 Ezstart po btedzie, czas proby

P 9.26 323 847 0 160 1 208 169 1 26 Restart po btedzie, tryb AR

P 927 324 845 12832 160 1 209 169 1 27 Za niskie U urzadzenia Proby

P 9.28 325 845 12816 160 1 210 169 1 28 Za wysokie U urzadz. Proby

P 9.29 326 845 8736 160 1 211 169 1 29 Za duzy prad Préby

P 9.30 327 845 29520 160 1 212 169 1 30 Btad 4-20mA Préby

P 931 329 845 28978 160 1 213 169 1 31 Btad termistora silnika Préby

P 9.32 328 845 36864 160 1 214 169 1 32 Btad zewnetrzny Proby

P 933 336 845 28978 160 1 215 169 1 33 Niedociazenie silnika Proby

P 934 955 840 35344 160 1 204 169 1 34 Akcja@Btad zegara RTC

P 935 337 840 29536 160 1 205 169 1 35 Akcja@Btad PT100

P 9.36 1256 840 35345 163 1 127 169 1 36 Akcja@Wymieni¢ baterie

P 937 1257 840 28688 163 1 128 169 1 37 Akcja@Wymieni¢ wentylator

P 9.38 1678 Nie dotyczy Nie dotyczy 163 1 187 169 1 38 Akcja@Konflikt IP

P 9.39 2126 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 82 169 1 39 Zimna Pogoda Tryb

P 9.40 2127 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 83 169 1 40 U-Zimna pogoda

P 9.4 2128 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 84 169 1 41 Zimna Pogoda Timeout

P 942 2129 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 85 169 1 42 Zimna Pogoda Hasto

P 943 2130 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 86 169 1 43 Akija@Temp. urzadzenia za
niska

P 944 2158 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 113 169 1 44 GroundFault Limit

P 945 2157 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 112 169 1 45 Akcja@Btad panela

sterujgcego
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Podindeks

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS PROFIBUS Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 9.46 2159 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 114 169 1 46 Podgrzanie Tryb

P 947 2160 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 115 169 1 47 T-Podgrzanie Zrédto

P 948 2161 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 116 169 1 48 T-Podgrzanie Start

P 949 2162 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 117 169 1 49 T-Podgrzanie Stop

P 9.50 2163 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 118 169 1 50 Podgrzanie Napiecie
wyjsciowe

P 10.1 1294 2100 0 160 1 216 170 1 1 PID1 Kp

P 10.2 1295 2101 0 160 1 217 170 1 2 PID1 Ti

P 103 1296 2102 0 160 1 218 170 1 3 PID1 Kd

P 104 1297 2870 0 160 1 219 170 1 4 PID1 Jednostka procesu

P 105 1298 2871 0 160 1 221 170 1 5 PID1 Jednostka procesu min

P 10.6 1300 2872 0 160 1 222 170 1 6 PID1 Jednostka procesu maks

P 107 1302 2873 0 160 1 220 170 1 7 PID1 Dziesietne

P 108 1303 2850 0 160 1 223 170 1 8 PID1 Inwersja uchybu

P 109 1304 2851 0 160 1 224 170 1 9 PID1 Strefa martwa

P 10.10 1306 2852 0 160 1 225 170 1 10 PID1 t-Opoznienie strefa
martwa

P 10.11 1307 2170 0 160 1 226 170 1 11 PID1 Warto$¢ zadana 1, panel

P 10.12 1309 2179 0 160 1 227 170 1 12 PID1 Warto$¢ zadana 2, panel

P 10.13 1311 2151 0 160 1 228 170 1 13 PID1 t-przysp

P 10.14 1312 2110 0 160 1 229 170 1 14 PID1 Warto$¢ zadana 1, zrédto

P 10.15 1313 2168 0 160 1 230 170 1 15 PID1 Warto$¢ zadana 1, min

P 10.16 1314 2169 0 160 1 231 170 1 16 PID1 Warto$¢ zadana 1, maks

P 10.17 1315 2136 0 160 1 232 170 1 17 PID1 Warto$¢ zadana 1,
uspienie

P 10.18 1316 2137 0 160 1 233 170 1 18 PID1 Warto$¢ zadana 1,
f-Uspienia

P 10.19 1317 2138 0 160 1 234 170 1 19 PID1 Warto$¢ zadana 1,
t-Opdznienie uspienia

P 10.20 1318 2139 0 160 1 235 170 1 20 PID1 Warto$¢ zadana 1,
poziom wybudzenia

P 10.21 1320 2154 0 160 1 236 170 1 21 PID1 warto$¢ zadana 1,
podbicie

P 10.22 1321 2116 0 160 1 237 170 1 22 PID1 Warto$¢ zadana 2, zrédto

P 10.23 1322 2177 0 160 1 238 170 1 23 PID1 Warto$¢ zadana 2, min

P 10.24 1323 2178 0 160 1 239 170 1 24 PID1 Warto$¢ zadana 2, maks

P 10.25 1324 2140 0 160 1 240 170 1 25 PID1 Warto$¢ zadana 2,
uspienie

P 10.26 1325 2141 0 160 1 241 170 1 26 PID1 Warto$¢ zadana 2,
f-Uspienia

P 10.27 1326 2142 0 160 1 242 170 1 27 PID1 Warto$¢ zadana,
t-Opodznienie uspienia

P 10.28 1327 2143 0 160 1 243 170 1 28 PID1 Warto$¢ zadana 2,
poziom wybudzenia

P 10.29 1329 2157 0 160 1 244 170 1 29 PID1 warto$¢ zadana 2,
podbicie

P 10.30 1330 2171 0 160 1 245 170 1 30 PID1 Sprzezenie zwrotne,
funkcja

P 10.31 1331 2153 0 160 1 246 170 1 31 PID1 wzmocnienie sprzezenia
zwrotnego

P 10.32 1332 2112 0 160 1 247 170 1 32 PID1 Sprzezenie zwrotne 1,
Zrédto

P 10.33 1333 2172 0 160 1 248 170 1 33 PID1 Sprzezenie zwrotne 1,
min

P 1034 1334 2173 0 160 1 249 170 1 34 PID1 Sprzezenie zwrotne 1,
maks

P 10.35 1335 2117 0 160 1 250 170 1 35 PID1 sprzezenie zwrotne 2,
zrédto
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Zafgcznik A — Lista ID parametrow

Podindeks

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS PROFIBUS Klasa Instancja  Atrybut Klas Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DevuceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 10.36 1336 2181 0 160 1 251 170 1 36 PID1 Sprzezenie zwrotne 2,
min

P 10.37 1337 2182 0 160 1 252 170 1 37 PID1 Sprzezenie zwrotne 2,
maks

P 10.38 1338 2800 0 160 1 253 170 1 38 PID1 Funkcja sprzezenia w
przéd

P 10.39 1339 2801 0 160 1 254 170 1 39 PID1 Sprzezenie w przéd,
wzmocnienie

P 10.40 1340 2810 0 160 1 255 170 1 40 PID1 Sprzezenie w przéd 1,
Zrédto

P 1041 1341 2811 0 161 1 1 170 1 41 PID1 Sprzezenie w przod 1,
min

P 10.42 1342 2812 0 161 1 2 170 1 42 PID1 Sprzezenie w przéd 1,
maks

P 10.43 1343 2815 0 161 1 3 170 1 43 PID1 Sprzezenie w przoéd 2,
zrédto

P 10.44 1344 2816 0 161 1 4 170 1 44 PID1 Sprzezenie w przéd 2,
min

P 10.45 1345 2817 0 161 1 5 170 1 45 PID1 Sprzezenie w przéd 2,
maks

P 10.46 1352 2830 0 161 1 10 170 1 46 PID1 Warto$¢ zadana 1,
kompensacja

P 10.47 1353 2831 0 161 1 11 170 1 47 PID1 Warto$¢ zadana 1,
kompensacja maks

P 10.48 1354 2835 0 161 1 12 170 1 48 PID1 Warto$¢ zadana 2,
kompensacja

P 10.49 1355 2836 0 161 1 13 170 1 49 PID1 Warto$¢ zadana 2,
kompensacja maks

P 111 1356 2100 1 161 1 14 171 1 1 PID2 Kp

P 11.2 1357 2101 1 161 1 15 171 1 2 PID2 Ti

P 113 1358 2102 1 161 1 16 171 1 3 PID2 Kd

P 11.4 1359 2870 1 161 1 17 171 1 4 PID2 Jednostka procesu

P 115 1360 2871 1 161 1 19 171 1 5 PID2 Jednostka procesu min

P 11.6 1362 2872 1 161 1 20 171 1 6 PID2 Jednostka procesu maks

P 117 1364 2873 1 161 1 18 171 1 7 PID2 Dziesietne

P 118 1365 2850 1 161 1 21 171 1 8 PID2 Inwersja uchybu

P 119 1366 2851 1 161 1 22 171 1 9 PID2 Strefa martwa

P 11.10 1368 2852 1 161 1 23 171 1 10 PID2 t-Opdznienie strefa
martwa

P 1111 1369 2170 1 161 1 24 171 1 1 PID2 Warto$¢ zadana 1, panel

P 1112 1371 2179 1 161 1 25 171 1 12 PID2 Warto$¢ zadana 2, panel

P 11.13 1373 2151 1 161 1 26 171 1 13 PID2 t-przysp

P 11.14 1374 2110 1 161 1 27 171 1 14 PID2 Wartos$¢ zadana 1, zrédto

P 11.15 1375 2168 1 161 1 28 171 1 15 PID2 Warto$¢ zadana 1, min

P 11.16 1376 2169 1 161 1 29 171 1 16 PID2 Warto$¢ zadana 1, maks

P 11.17 1377 2136 1 161 1 30 171 1 17 PID2 Wartos$¢ zadana 1,
uspienie

P 11.18 1378 2137 1 161 1 31 171 1 18 PID2 Warto$¢ zadana 1,
f-Uspienia

P 11.19 1379 2138 1 161 1 32 171 1 19 PID2 Wartos$¢ zadana 1,
t-Opodznienie uspienia

P 11.20 1380 2139 1 161 1 33 171 1 20 PID2 Warto$¢ zadana 1,
poziom wybudzenia

P 11.21 1382 2154 1 161 1 34 171 1 21 PID2 warto$¢ zadana 1,
podbicie

P 11.22 1383 2116 1 161 1 35 171 1 22 PID2 Warto$¢ zadana 2, zrédto

P 11.23 1384 2177 1 161 1 36 171 1 23 PID2 Warto$¢ zadana 2, min

P 11.24 1385 2178 1 161 1 37 171 1 24 PID2 Warto$¢ zadana 2, maks
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Podindeks

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS PROFIBUS Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 11.25 1386 2140 1 161 1 38 171 1 25 PID2 Warto$¢ zadana 2,
uspienie

P 11.26 1387 2141 1 161 1 39 171 1 26 PID2 Wartos$¢ zadana 2,
f-Uspienia

P 11.27 1388 2142 1 161 1 40 171 1 27 PID2 Warto$¢ zadana,
t-Opoznienie uspienia

P 11.28 1389 2143 1 161 1 41 171 1 28 PID2 Wartos$¢ zadana 2,
poziom wybudzenia

P 11.29 1391 2157 1 161 1 42 171 1 29 PID2 wartoé¢ zadana 2,
podbicie

P 11.30 1392 2171 1 161 1 43 171 1 30 PID2 Sprzezenie zwrotne,
funkcja

P 1131 1393 2153 1 161 1 44 171 1 31 PID2 wzmocnienie sprzezenia
zwrotnego

P 11.32 1394 2112 1 161 1 45 171 1 32 PID2 Sprzezenie zwrotne 1,
zrédto

P 11.33 1395 2172 1 161 1 46 171 1 33 PIDZ Sprzezenie zwrotne 1,
min

P 11.34 1396 2173 1 161 1 47 171 1 34 PID2 Sprzezenie zwrotne 1,
maks

P 11.35 1397 2117 1 161 1 48 171 1 35 PID2 sprzezenie zwrotne 2,
Zrodto

P 11.36 1398 2181 1 161 1 49 171 1 36 PID2 Sprzezenie zwrotne 2,
min

P 1137 1399 2182 1 161 1 50 171 1 37 PID2 Sprzezenie zwrotne 2,
maks

P 11.38 1400 2800 1 161 1 51 171 1 38 PID2 Funkcja sprzezenia w
przéd

P 11.39 1401 2801 1 161 1 52 171 1 39 PID2 Sprzezenie w przéd,
wzmocnhienie

P 11.40 1402 2810 1 161 1 53 171 1 40 PID2 Sprzezenie w przéd 1,
zrédto

P 11.41 1403 2811 1 161 1 54 171 1 41 PID2 Sprzezenie w przéd 1,
min

P 11.42 1404 2812 1 161 1 55 171 1 42 PID2 Sprzezenie w przéd 1,
maks

P 11.43 1405 2815 1 161 1 56 171 1 43 PID2 Sprzezenie w przoéd 2,
zrédto

P 1144 1406 2816 1 161 1 57 171 1 44 PID2 Sprzezenie w przéd 2,
min

P 11.45 1407 2817 1 161 1 58 171 1 45 PID2 Sprzezenie w przéd 2,
maks

P 11.46 1414 2830 1 161 1 63 171 1 46 PID2 Warto$¢ zadana 1,
kompensacja

P 11.47 1415 2831 1 161 1 64 171 1 47 PID2 Warto$¢ zadana 1,
kompensacja maks

P 11.48 1416 2835 1 161 1 65 171 1 48 PID2 Warto$¢ zadana 2,
kompensacja

P 11.49 1417 2836 1 161 1 66 171 1 49 PID2 Warto$¢ zadana 2,
kompensacja maks

P 121 105 5 1 161 1 67 172 1 1 f-Stata1

P 122 106 5 2 161 1 68 172 1 2 f-Stata2

P 123 118 5 3 161 1 69 172 1 3 f-Stata3

P 124 119 5 4 161 1 70 172 1 4 f-Statad

P 125 120 5 5 161 1 71 172 1 5 f-Statab

P 126 121 5 6 161 1 72 172 1 6 f-Stata6

P 127 122 5 7 161 1 73 172 1 7 f-Stata7

P 131 295 53 0 161 1 86 173 1 1 M-Maks

P 13.2 303 420 2 161 1 89 173 1 2 M-Ref, zrédto

P 133 782 2 2 162 1 138 161 1 11 M-Ref Panel

P 134 304 50 1 161 1 90 173 1 4 M-Ref Maks
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Zafgcznik A — Lista ID parametrow

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS B?!((:I)Ipéel!l(g Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 135 305 50 0 161 1 91 173 1 5 M-Ref Min

P 13.6 1666 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 23 173 1 6 MSC Ogranicznik Tryb

P 137 1636 3401 0 163 1 247 173 1 7 Przejscie z momentu na
predkos¢ FWD

P 138 1637 3401 1 163 1 248 173 1 8 Przejécie z momentu na
predkos¢ REV

P 139 1638 3401 2 163 1 249 173 1 9 Whyt. trybu momentu FWD

P 13.10 1639 3401 3 163 1 250 173 1 10 Whyt. trybu momentu REV

P 13.11 1640 140 1 163 1 251 173 1 1M t-Filtracji Referencja momentu

P 13.12 1606 Nie dotyczy Nie dotyczy 163 1 218 173 1 12 M-Start warto$¢ wzgl

P 8.49 1667 133 0 164 1 21 168 1 76 t-Moment poczatkowy

P 13.14 1684 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 55 173 1 14 t-Rampa Strumien @Stop

P 141 254 2227 0 161 1 95 174 1 1 Prad hamowania DC

P 142 263 2222 0 161 1 96 174 1 2 t-Hamowanie DC @Start

P 143 262 2223 0 161 1 97 174 1 3 f-Hamowania DC @Stop

P 144 255 2222 1 161 1 98 174 1 4 t-Hamowanie DC @Stop

P 145 251 2204 0 161 1 99 174 1 5 Tranzystor hamowania

P 146 266 2214 0 161 1 100 174 1 6 Hamowanie strumieniem

P 147 265 2217 0 161 1 101 174 1 7 Hamowanie strumieniem,
prad

P 15.1 535 538 0 161 1 102 175 1 1 Tryb pozarowy - logika

P 15.2 536 438 0 161 1 103 175 1 2 f-Ref Tryb pozarowy, funkcja

P 153 537 28 2 161 1 104 175 1 3 f-Min Tryb pozarowy

P 154 565 1 5 161 1 105 175 1 4 f-Ref 1 Tryb pozarowy

P 155 564 1 6 161 1 106 175 1 5 f-Ref 2 Tryb pozarowy

P 156 554 1 1 161 1 107 175 1 6 f-Ref Oddymianie

P 16.1 577 8402 0 161 1 122 176 1 1 Prad znamionowy silnika2

P 16.2 578 8409 0 161 1 123 176 1 2 Predko$¢ znamionowa silnika2

P 16.3 579 8407 0 161 1 124 176 1 3 cosfi silnika2

P 16.4 580 8403 0 161 1 125 176 1 4 Napiecie znamionowe silnika2

P 16.5 581 8408 0 161 1 126 176 1 5 Czestotliwos$¢ znamionowa
silnika2

P 16.6 1419 8410 0 162 128 176 6 Rezystancja stojana silnika2

P 16.7 1420 8413 0 162 1 129 176 1 Rezystancja wirnika silnika2

P 16.8 1421 8416 0 162 1 130 176 1 Indukeyjnoé¢ rozproszenia
silnika2

P 16.9 1422 8417 0 162 1 131 176 1 9 Indukeyjnoé¢ wzajemna
silnika2

P 16.10 1423 8415 0 162 1 132 176 1 10 Prad magnesujacy silnika2
@M=0

P 171 1418 1801 0 163 1 141 177 1 1 Bypass zezwolenie, zrédto

P 17.2 544 1802 0 161 1 129 177 1 2 t-Opoznienie bypass

P 173 542 1800 1 161 1 130 177 1 3 Auto bypass

P 17.4 543 1802 1 161 1 131 177 1 4 t-Opodznienie auto bypass

P 175 547 1803 0 161 1 132 177 1 5 Bypass btad za duzy prad

P 176 546 1803 1 161 1 133 177 1 6 Bypass btad IGBT

P 17.7 548 1803 2 161 1 134 177 1 7 Bypass btad 4-20mA

P 17.8 545 1803 3 161 1 135 177 1 8 Bypass btad za niskie napigecie

P 179 549 1803 4 161 1 136 177 1 9 Bypass bfad za wysokie
napiecie

P 18.1.1.1 2218 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

P 18.1.1.2 2230 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

P 18.1.1.3 2242 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

P 18.1.1.4 2254 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Podindeks
Nr pozycji Rejestr PROFIBUS PROFIBUS Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut
menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

o

18.1.1.5 2266 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.1.2.1 2219 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.1.2.2 2231 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.1.2.3 2243 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.1.2.4 2255 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.1.2.6 2267 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.1.3.1 2220 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.1.3.2 2232 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.1.3.3 2244 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.1.3.4 2256 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.1.3.6 2268 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.2.1.1 2221 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.2.1.2 2233 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.2.1.3 2245 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.2.1.4 2257 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.2.1.6 2269 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.2.2.1 2222 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.2.2.2 2234 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.2.2.3 2246 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.2.2.4 2258 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.2.2.6 2270 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.2.3.1 2223 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.2.3.2 2235 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.2.3.3 2247 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.2.3.4 2259 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.2.3.5 2271 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.2.4.1 2224 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.2.4.2 2236 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.2.4.3 2248 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.2.4.4 2260 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.2.4.5 2272 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.2.5.1 2225 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.2.5.2 2237 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.2.5.3 2249 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.2.5.4 2261 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.2.5.6 2273 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.2.6.1 2226 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.2.6.2 2238 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.2.6.3 2250 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.2.6.4 2262 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.2.6.6 2274 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.2.7.1 2227 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.2.7.2 2239 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.2.7.3 2251 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.2.7.4 2263 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

18.2.7.5 2275 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5

18.2.8.1 2228 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 1

18.2.8.2 2240 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 2

18.2.8.3 2252 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 3

18.2.8.4 2264 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 4

—©| 9| ©| ©v| 9| 9| ©| ©| 9| © ©| ©| 9 © ©l ©|l O ©l © ©H © ©l VWl O © Ul 7OVl O © ©l7Ul Ol Ol U|lUl O ©| V| OOl Ul UO|Ul Ol Ul Ul Ul Tl TUTlTO

18.2.8.6 2276 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Naped 5
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Zafgcznik A — Lista ID parametrow

Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS Bg((:l)lpéel!l(g Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 183.1 2279 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy MPFC Mode

P 1832 2278 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy MPFC DrivelD

P 1833 342 1911 0 161 1 137 178 1 1 Number of Motors

P 18.34 2284 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy MPFC Regulacja, zrédto

P 1835 2285 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Brak mastera, reakcja

P 1836 2286 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy MPFC Reset zrédio

P 183.7 2311 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Reguta wyboru silnika

P 18.3.8 343 1922 0 161 1 138 178 1 2 Pasmo PID

P 1839 2315 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy f-Dotaczenia

P 18.3.10 2316 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy f-Odtaczenia

P 18.3.11 344 1923 0 161 1 139 178 1 3 Opodznienie dodania/
odfaczenia

P 18.3.12 350 1909 0 161 1 140 178 1 4 Blokada, zezwolenie

P 18.3.13 346 1904 0 161 1 141 178 1 5 Dotacz przemiennik

P 18.3.14 345 1900 0 161 1 142 178 1 6 Auto zmiana zezwolenie

P 18.3.15 347 1901 0 161 1 143 178 1 7 t-Auto zmiana interwat

P 18.3.16 349 1902 0 161 1 144 178 1 8 Auto zmiana, f-Limit

P 18.3.17 348 1903 0 161 1 145 178 1 9 Auto zmiana silnikow

P 18.3.18 2280 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy t-Czas pracy, zezwolenie

P 18.3.19 2281 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy t-Czas pracy, limit

P 18.3.20 2283 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy t-Czas pracy, reset

P 183.21 483 636 0 160 1 47 178 1 10 Opdznienie startu,

P 18.3.22 484 118 0 160 1 48 178 1 11 Opdznienie startu, timeout

P 18.3.23 485 118 1 160 1 49 178 1 12 t-Opdznienie startu, blokada

P 191 491 3120 0 161 1 146 179 1 1 Interwat1 t-ZAt.

P 19.2 493 3121 0 161 1 147 179 1 2 Interwat1 t-WYL.

P 193 517 3122 0 161 1 148 179 1 3 Interwat1 Dzien startu

P 194 518 3123 0 161 1 149 179 1 4 Interwat1 Dzien stopu

P 195 519 3124 0 161 1 150 179 1 5 Interwat1 Kanat

P 196 495 3120 1 161 1 151 179 1 6 Interwat2 t-ZAt.

P 19.7 497 3121 1 161 1 152 179 1 7 Interwat2 t-WVYL.

P 198 520 3122 1 161 1 153 179 1 8 Interwat2 Dzien startu

P 19.9 521 3123 1 161 1 154 179 1 9 Interwat2 Dzien stopu

P 19.10 522 3124 1 161 1 155 179 1 10 Interwat2 Kanat

P 19.11 499 3120 2 161 1 156 179 1 11 Interwat3 t-ZAt.

P 19.12 501 3121 2 161 1 157 179 1 12 Interwat3 t-WYL.

P 19.13 523 3122 2 161 1 158 179 1 13 Interwat3 Dzien startu

P 19.14 524 3123 2 161 1 159 179 1 14 Interwat3 Dzien stopu

P 19.156 525 3124 2 161 1 160 179 1 15 Interwat3 Kanat

P 19.16 503 3120 3 161 1 161 179 1 16 Interwat4 t-ZAt.

P 19.17 505 3121 3 161 1 162 179 1 17 Interwat4 t-WVYL.

P 19.18 526 3122 3 161 1 163 179 1 18 Interwat4 Dzien startu

P 19.19 527 3123 3 161 1 164 179 1 19 Interwat4 Dzien stopu

P 19.20 528 3124 3 161 1 165 179 1 20 Interwat4 Kanat

P 19.21 507 3120 4 161 1 166 179 1 21 Interwatb t-ZAt.

P 19.22 509 3121 4 161 1 167 179 1 22 Interwatb t-WYL.

P 19.23 529 3122 4 161 1 168 179 1 23 Interwatb Dzien startu

P 19.24 530 3123 4 161 1 169 179 1 24 Interwatb Dzien stopu

P 19.25 531 3124 4 161 1 170 179 1 25 Interwatb Kanat

P 19.26 511 3100 0 161 1 171 179 1 26 t-Timer1

P 19.27 532 3102 0 161 1 172 179 1 27 Timer1 Kanat
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Zatgcznik A — Lista ID parametrow

Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS B?t((i)llr:l%el.ll(; Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 19.28 513 3100 1 161 1 173 179 1 28 t-Timer2

P 1929 533 3102 1 161 1 174 179 1 29 Timer2 Kanat

P 1930 515 3100 2 161 1 175 179 1 30 t-Timer3

P 19.31 534 3102 2 161 1 176 179 1 31 Timer3 Kanat

P 20.11 1556 442 0 163 1 179 180 1 1 Dane wyjsciowe zrédto

P 20.1.2 15657 442 1 163 1 180 180 1 2 Dane wyjséciowe2 Zrodto

P 20.1.3 1558 442 2 163 1 181 180 1 3 Dane wyjéciowe3 zrédto

P 20.1.4 1559 442 3 163 1 182 180 1 4 Dane wyjsciowe4 zrédto

P 20.1.5 1560 442 4 163 1 183 180 1 5 Dane wyjsécioweb Zrodito

P 20.1.6 1561 442 5 163 1 184 180 1 6 Dane wyjséciowe6 zrodto

P 20.1.7 1562 442 6 163 1 185 180 1 7 Dane wyjéciowe7 zrédto

P 20.1.8 1563 442 7 163 1 186 180 1 8 Dane wyjséciowe8 Zrodito

P 20.21 586 3220 0 161 1 192 181 1 1 RS485 Tryb komunikacji

P 2022 587 3221 0 161 1 193 181 1 2 RS485 Adres

P 2023 584 3222 0 161 1 194 181 1 3 RS485 Predkos¢

P 20.24 585 3224 0 161 1 195 181 1 4 RS485 Typ parzystosci

P 20.25 588 3225 0 161 1 196 181 1 5 RS485 Status protokotu

P 2026 589 3226 0 161 1 197 181 1 6 RS485 Slave zajety

P 20.2.7 590 3227 0 161 1 198 181 1 7 RS485 Typ parzystosci

P 20.28 591 3228 0 161 1 199 181 1 8 RS485 Btad slave

P 2029 592 3229 0 161 1 200 181 1 9 EﬁSiSS Odpowiedz na ostatni

a

P 20.2.10 593 3290 0 161 1 201 181 1 10 Modbus RTU COM Timeout

P 20.2.11 594 3232 0 161 1 202 181 1 11 TCP Predkos¢

P 20.2.12 595 3272 0 161 1 203 181 1 12 BACnet Adres

P 20.2.13 596 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 204 181 1 13 BACnet Numer Instancji

P 20.2.14 598 3273 0 161 1 205 181 1 14 BACnet Timeout komunikacji

P 20.2.15 599 3265 0 161 1 206 181 1 15 BACnet Status protokotu

P 20.2.16 600 3274 0 161 1 207 181 1 16 BACnet Kod btedu

P 20.3.1 1500 3249 0 161 1 208 182 1 1 TCP Adres IP, tryb

P 2032 1507 3246 0 161 1 209 182 1 2 TCP Aktywny adres IP

P 2033 1509 3247 0 161 1 210 182 1 3 TCP Aktywna maska
podsieci

P 20.34 1511 3248 0 161 1 211 182 1 4 TCP Aktywny gateway
domysiny

P 2035 1513 3242 0 161 1 212 182 1 5 BACnet Adres MAC

P 20.36 1501 3243 0 162 1 139 182 1 6 TCP Statyczny adres IP

P 20.3.7 1503 3244 0 162 1 140 182 1 7 TCP Statyczna maska podsieci

P 20.3.8 1505 3245 0 162 1 141 182 1 8 TCP Statyczny gateway
domysiny

P 20.39 608 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 54 182 1 9 EIP Status protokotu

P 20.3.10 609 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 213 182 1 10 TCP Limit potaczen

P 20.3.11 610 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 214 182 1 11 TCP ID urzadzenia

P 20312 611 Nie dotyczy Nie dotyczy 161 1 215 182 1 12 TCP Timeout komunikacji

P 20.3.13 612 3235 0 161 1 216 182 1 13 TCP Status protokotu

P 20.3.14 613 3236 0 161 1 217 182 1 14 RS485 Slave zajety

P 20.3.15 614 3237 0 161 1 218 182 1 15 RS485 Typ parzystosci

P 20.3.16 615 3238 0 161 1 219 182 1 16 TCP Btad slave

P 20.3.17 616 3239 0 161 1 220 182 1 17 tF;fojl% Odpowiedz na ostatni

q

P 2041 2139 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 98 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Status protokotu

P 2042 2141 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 100 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy RS485 Predkosc

P 2111 340 323 0 162 1 21 183 1 1 Jezyk
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Zafgcznik A — Lista ID parametrow

Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS B’th((i)llr:l%el.ll(; Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

P 2112 142 256 0 160 1 46 183 1 2 Aplikacja

P 2113 619 976 0 162 1 22 183 1 3 Zestaw parametrow

P 2114 620 302 0 162 1 23 183 1 4 Kopiowanie do panelu

P 2115 621 302 1 162 1 24 183 1 5 Kopiowanie z panelu

P 2116 623 305 0 162 1 26 183 1 6 Poréwnanie parametrow

P 2117 624 320 0 162 1 27 183 1 7 Hasto

P 2118 625 304 0 162 1 28 183 1 8 Blokada parametréw

P 2119 627 328 0 162 1 30 183 1 9 Multi-Monitor blokada zmiany

P 21.1.10 628 326 0 162 1 31 183 1 10 Strona domysina

P 21111 629 330 0 162 1 32 183 1 1 System Timeout

P 21.1.12 630 324 0 162 1 33 183 1 12 Regulacja kontrastu

P 21113 631 330 1 162 1 34 183 1 13 Czas podswietlania

P 21.1.14 632 627 0 162 1 35 183 1 14 Sterowanie wentylatorem

P 21.1.15 633 362 0 162 1 36 183 1 15 Czas oczekiwania na potw.
klawiatury

P 21.1.16 634 366 0 162 1 37 183 1 16 Liczba ponowien dla
klawiatury

P 2121 640 207 2 161 1 255 184 1 1 Wersja oprogramowania
panelu

P 2122 642 206 0 162 1 1 184 1 2 Wersja oprogramowania

P 2123 644 207 1 162 1 2 184 1 3 Wersja oprogramowania
aplikacji

P 2131 646 2206 0 162 1 9 184 1 4 Status tranzystora hamowania

P 2132 647 2200 0 162 1 10 184 1 5 Rezystor hamowania

P 2133 648 209 0 162 1 8 184 1 6 Numer seryjny

P 2141 566 3000 0 160 1 21 185 1 1 Ustawienia interwatéw

P 2142 582 3001 0 162 1 12 185 1 2 Czas letni

P 2143 601 520 1 162 1 13 185 1 3 MWh Licznik

P 2144 603 522 0 162 1 14 185 1 4 t-lloé¢DniPracy

P 2145 606 521 2 162 1 15 185 1 5 t-llo$¢ godzin zasilania

P 2146 604 806 0 162 1 16 185 1 6 MWh @Btad1

P 2147 635 322 3 162 1 17 185 1 7 Kasowanie licznika MWh

P 2148 636 870 0 162 1 18 185 1 8 t-llo$¢ dni zasilania @Btad

P 2149 637 871 0 162 1 19 185 1 9 t-llo$¢ godzin zasilania @Btad

P 21410 639 322 4 162 1 20 185 1 10 Kasowanie licznika godzin
pracy

R 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Karta rozszerzen status

R 212 889 550 100 162 1 160 186 1 2 DI 1 do 3 status

R 213 888 754 100 162 1 159 186 1 3 DO 1 do 3 status

R 21.4 891 593 100 162 1 162 186 1 4 Termistor rezystancija

R 215 887 753 100 162 1 158 186 1 5 Termistor status

R 221 241 461 100 162 1 155 186 1 6 DO1 Funkcja

R 222 242 461 101 162 1 156 186 1 7 DO2 Funkcja

R 223 243 461 102 162 1 157 186 1 8 DO3 Funkcja

R 224 890 343 100 162 1 161 186 1 9 Termistor Tryb

R 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Karta rozszerzen status

R 312 894 560 100 162 1 181 186 1 11 Wejécie analogowe1

R 3.1.3 897 570 100 162 1 184 186 1 12 Wyjscie analogowe

R 3.1.4 899 570 101 162 1 186 186 1 13 Wyijécie analogowe2

R 3.21 893 263 100 162 1 180 186 1 14 Al Tryb

R 322 124 260 100 162 1 164 186 1 15 Al1 Zakres sygnatu

R 323 125 264 100 162 1 165 186 1 16 Al1 Min

R 324 126 265 100 162 1 166 186 1 17 Al1 Maks
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS Bg((:l)llr:lﬁ;l.ll(; Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

R 325 123 266 100 162 1 179 186 1 18 Al t-Filtracji

R 326 127 267 100 162 1 163 186 1 19 Al1 Inwersja

R 327 896 276 100 162 1 183 186 1 20 AO1 Tryb

R 328 235 460 100 162 1 167 186 1 21 AO1 Funkcja

R 329 238 279 100 162 1 168 186 1 22 AO1 Min

R 3210 236 277 100 162 1 169 186 1 23 AO1 t-Filtracji

R 3211 239 274 100 162 1 170 186 1 24 AO1 Skalowanie

R 3212 237 278 100 162 1 171 186 1 25 AO1 Inwersja

R 3213 240 275 100 162 1 172 186 1 26 AO1 Offset

R 3.2.14 898 276 101 162 1 185 186 1 27 AO2 Tryb

R 3.2.15 269 460 101 162 1 173 186 1 28 AO2 Funkcja

R 3216 270 279 101 162 1 174 186 1 29 AO2 Min

R 3217 271 277 101 162 1 175 186 1 30 AO2 t-Filtracji

R 3218 272 274 101 162 1 176 186 1 31 AO2 Skalowanie

R 3219 273 278 101 162 1 177 186 1 32 AO2 Inwersja

R 3220 274 275 101 162 1 178 186 1 33 AO2 Offset

R 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Karta rozszerzen status

R 412 900 455 100 162 1 190 186 1 35 RO 1 do 3 status

R 4.21 540 451 100 162 1 187 186 1 36 RO1 Funkcja

R 422 541 451 101 162 1 188 186 1 37 RO2 Funkcja

R 423 551 451 102 162 1 189 186 1 38 RO3 Funkcja

R 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Karta rozszerzen status

R 512 905 756 100 162 1 195 186 1 40 PT100 Status

R 513 902 584 100 162 1 194 186 1 41 PT100 Temperatura

R 5.2.1 901 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 191 186 1 42 PT100 Wybor

R 522 338 581 100 162 1 192 186 1 43 PT100-0 Poziom ostrzezenia

R 523 339 582 100 162 1 193 186 1 44 PT100-0 Poziom btedu

R 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Karta rozszerzen status

R 6.1.2 908 550 100 162 1 196 186 1 46 DI 1 do 3 status

R 6.1.3 1696 550 103 162 1 197 186 1 47 Dl 4 do 6 status

R 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Karta rozszerzen status

R 71.2 2131 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 90 186 1 49 Status protokotu

R 7.2.1 1242 3201 100 163 1 116 186 1 50 Adres urzadzenia
podrzednego

R 722 1243 3202 100 163 1 117 186 1 51 RS485 Predkos¢

R 723 1244 3203 100 163 1 118 186 1 52 Profibus Telegram

R 724 1245 Nie dotyczy Nie dotyczy 163 1 119 186 1 53 Tryb operacyjny

R 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Karta rozszerzen status

R 81.2 2132 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 91 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Status protokotu

R 8.21 2133 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 92 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Node ID

R 822 2134 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 93 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy RS485 Predkos¢

R 823 2135 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 94 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Tryb operacyjny

R 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Karta rozszerzen status

R 9.1.2 2136 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 95 187 1 2 Status protokotu

R 9.21 2137 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 96 187 1 3 DeviceNet Adres MAC

R 922 2138 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 97 187 1 4 RS485 Predkos¢

R 923 2187 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy PoeviceNetO Typ odpytywania

R 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Karta rozszerzen status

R 11.1.2 915 550 200 162 1 208 187 1 11 DI 1 do 3 status

R 1113 914 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 207 187 1 12 DO 1 do 3 status

R 1114 917 593 200 162 1 210 187 1 13 Termistor rezystancja
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS Bg((:l)lpéel!l(g Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

R 1115 913 753 200 162 1 206 187 1 14 Termistor status

R 1121 244 461 200 162 1 203 187 1 15 DO1 Funkcja

R 1122 245 461 201 162 1 204 187 1 16 DO2 Funkcja

R 1123 246 461 202 162 1 205 187 1 17 DO3 Funkcja

R 11.24 916 343 200 162 1 209 187 1 18 Termistor Tryb

R 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Karta rozszerzen status

R 12.1.2 920 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 229 187 1 20 Wejscie analogowe

R 12.1.3 923 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 232 187 1 21 Wyjscie analogowe

R 1214 925 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 234 187 1 22 Wyjécie analogowe2

R 1221 919 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 228 187 1 23 Al1 Tryb

R 1222 129 260 200 162 1 212 187 1 24 Al1 Zakres sygnatu

R 1223 130 264 200 162 1 213 187 1 25 Al1 Min

R 1224 131 265 200 162 1 214 187 1 26 Al1 Maks

R 1225 128 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 227 187 1 27 Al1 t-Filtracji

R 1226 132 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 211 187 1 28 Al1 Inwersja

R 1227 922 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 231 187 1 29 AO1 Tryb

R 1228 275 460 200 162 1 215 187 1 30 AO1 Funkcja

R 1229 276 279 200 162 1 216 187 1 31 AO1 Min

R 12.2.10 277 277 200 162 1 217 187 1 32 AO1 t-Filtracji

R 12.2.11 278 274 200 162 1 218 187 1 33 AO1 Skalowanie

R 12.2.12 279 278 200 162 1 219 187 1 34 AO1 Inwersja

R 12.2.13 280 275 200 162 1 220 187 1 35 AO1 Offset

R 12214 924 Nie dotyczy Nie dotyczy 162 1 233 187 1 36 AO2 Tryb

R 12.2.15 281 460 201 162 1 221 187 1 37 AO2 Funkcja

R 12.2.16 282 279 201 162 1 222 187 1 38 AO2 Min

R 12.2.17 283 277 201 162 1 223 187 1 39 AO2 t-Filtracji

R 12.2.18 284 274 201 162 1 224 187 1 40 AO2 Skalowanie

R 12.2.19 285 278 201 162 1 225 187 1 41 AO2 Inwersja

R 12.2.20 286 275 201 162 1 226 187 1 42 AO2 Offset

R 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Karta rozszerzen status

R 13.1.2 926 455 200 162 1 238 187 1 44 RO 1 do 3 status

R 13.2.1 552 451 200 162 1 235 187 1 45 RO1 Funkcja

R 13.2.2 555 451 201 162 1 236 187 1 46 RO2 Funkcja

R 13.2.3 556 451 202 162 1 237 187 1 47 RO3 Funkcja

R 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Karta rozszerzen status

R 1412 931 756 200 162 1 243 187 1 49 PT100 Status

R 1413 928 0 0 162 1 242 187 1 50 PT100 Temperatura

R 1421 927 0 0 162 1 239 187 1 51 PT100 Wybor

R 1422 937 581 200 162 1 240 187 1 52 PT100-0 Poziom ostrzezenia

R 1423 938 582 200 162 1 241 187 1 53 PT100-0 Poziom btedu

R 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Karta rozszerzen status

R 15.1.2 934 550 200 162 1 244 187 1 55 DI 1 do 3 status

R 15.1.3 1697 550 203 162 1 245 187 1 56 Dl 4 do 6 status

R 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Karta rozszerzen status

R 16.1.2 2142 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 101 187 1 58 Status protokotu

R 16.2.1 1250 3201 200 163 1 120 187 1 59 Adres urzadzenia
podrzednego

R 16.2.2 1251 3202 200 163 1 121 187 1 60 RS485 Predkos¢

R 16.2.3 1252 3203 200 163 1 122 187 1 61 Profibus Telegram

R 16.2.4 1253 0 0 163 1 123 187 1 62 Tryb operacyjny

R 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Karta rozszerzen status
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Tabela 188. Lista ID parametrow, kontynuacja

Nr pozycji Rejestr PROFIBUS B?t((i)llr:l%el.ll(; Klasa Instancja  Atrybut Klasa Instancja  Atrybut

menu Modbus PNU PNU EtherNet/IP EtherNet/IP EtherNet/IP DeviceNet DeviceNet DeviceNet Opis parametru

R 17.1.2 2143 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 102 187 1 64 Status protokotu

R 17.21 2144 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 103 187 1 65 Node ID

R 17.22 2145 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 104 187 1 66 RS485 Predkos¢

R 17.2.3 2146 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 105 187 1 67 Tryb operacyjny

R 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Karta rozszerzen status

R 18.1.2 2147 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 106 187 1 69 Status protokotu

R 18.2.1 2148 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 107 187 1 70 DeviceNet Adres MAC

R 1822 2149 Nie dotyczy Nie dotyczy 164 1 108 187 1 71 RS485 Predkos¢

R 18.2.3 2188 Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy Nie dotyczy PoeviceNetO Typ odpytywania
0 1 1 502 0 160 1 1 160 1 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa

0 2 24 1 0 160 1 2 160 1 2 f-Referencja

O 3 2 503 0 160 1 3 160 1 3 Predko$¢ silnika

O 4 3 504 0 160 1 4 160 1 4 Prad silnika

O 5 4 507 0 160 1 5 160 1 5 Moment silnika

O 6 5 513 1 160 1 6 160 1 6 Moc silnika Rel

o 7 6 501 0 160 1 7 160 1 7 Napigcie silnika

O 8 7 501 1 160 1 8 160 1 8 Napiecie obwodu DC

O 9 8 822 6 160 1 9 160 1 9 Temperatura urzadzenia

O 10 9 822 4 160 1 10 160 1 10 Temperatura silnika

o n 782 2 2 162 1 138 161 1 1 M-Ref Panel

0O 12 141 1 8 160 1 155 161 1 12 f-Ref Panel

O 13 1307 2170 0 160 1 226 170 1 11 PID1 Warto$é¢ zadana 1, panel
O 14 1309 2179 0 160 1 227 170 1 12 PID1 Warto$¢ zadana 2, panel
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Zatacznik B — Wartosci danych procesowych

Wyjsciowe dane procesowe (Slave — Master)

Urzadzenie Master magistrali moze odczyta¢ wartosci aktualne przemiennika czestotliwosci, uzywajac zmiennych danych
procesowych. Wszystkie aplikacje programowe wykorzystujg dane procesowe zgodnie z ponizszym opisem.

Tabela 189. Wyjsciowe dane procesowe (Slave — Master)

Dane Wartosé Jednostka Skala Wartosé domysina, min./maks.
Wyjéciowe dane procesowe 1 Czestotliwos$¢ wyjsciowa Hz 0,01 Hz

Wyjséciowe dane procesowe 2 Predkos¢ silnika obr./min 1 obr./min

Wyijéciowe dane procesowe 3 Prad silnika A 0,1TA

Wyjsciowe dane procesowe 4 Moment silnika % 0,10%

Wyjséciowe dane procesowe 5 Moc silnika Rel % 0,10%

Wyjéciowe dane procesowe 6 Napiecie silnika V 0,1V

Wyjéciowe dane procesowe 7 Napiecie obwodu DC Vv 1V

Wyjsciowe dane procesowe 8 BACnet Kod btedu

Uwagi: Do kazdej grupy parametréw komunikacji danej aplikacji przypisany jest parametr wyboru
dowolnych danych. Wartosci kontrolne i parametry napedu mozna wybraé przy uzyciu
numeru ID. Domys$iny sposéb dobierania przedstawiono w tabeli ponizej. Zatacznik A
zawiera ID Modbus, ktére mozna przypisac¢ za pomoca grupy wyjsciowych danych
procesowych FB panelu obstugi P20.1.
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Wejsciowe dane procesowe (Master — Slave)

Stowo sterujgce, wartosci zadane i dane procesowe sg wykorzystywane w aplikacjach All-in-One w opisany ponizej sposoéb.

Tabela 190. Wejsciowe dane procesowe (Master — Slave)

Aplikacja Standard i Multi-Pump Typ Wartosé
Dane Wartosé danych Jednostka Skala domysina
Wartos$¢ zadana Zadana predkos$¢ obrotowa UINT % 0,01% 0
State stowo sterujace FB Stowo sterujagce Start/Stop/Kasowanie UINT — — —

btedu, Zrédto
PD1 - PD7 Nieuzywany UINT — — —
PD8 Wyjécie analogowe UINT — — —
Aplikacja Regulator Multi-Purpose Typ Wartosé
Dane Wartosé danych Jednostka Skala domysina
Wartos$¢ zadana Zadana predkos$¢ obrotowa UINT % 0,01% 0
State stowo sterujace FB Stowo sterujgce Start/Stop/Kasowanie UINT — — —

btedu, Zrédto
Wejéciowe dane procesowe 1 M-Referencja UINT % 0,10% 0
Wejsciowe dane procesowe 2 Odniesienie do regulatora PID1 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 3 Warto$¢ aktualna 1 do regulatora PID1 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 4 Wartos$¢ aktualna 2 do regulatora PID1 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 5 Odniesienie do regulatora PID2 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 6 Warto$¢ aktualna 1 do regulatora PID2 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 7 Wartos$¢ aktualna 2 do regulatora PID2 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 8 Wyjscie analogowe UINT % 0,01% 0
Aplikacja Regulator PID Typ Wartosé
Dane Wartosé danych Jednostka Skala domysina
Wartos$¢ zadana Zadana predkos$¢ obrotowa UINT % 0,01% 0
State stowo sterujace FB Stowo sterujagce Start/Stop/Kasowanie UINT — — —

btedu, Zrédto
Wejsciowe dane procesowe 1 Nieuzywany UINT — — —
Wejsciowe dane procesowe 2 Odniesienie do regulatora PID1 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 3 Warto$¢ aktualna 1 do regulatora PID1 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 4 Wartos$¢ aktualna 2 do regulatora PID1 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 5 Odniesienie do regulatora PID2 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 6 Warto$¢ aktualna 1 do regulatora PID2 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 7 Wartos$¢ aktualna 2 do regulatora PID2 UINT % 0,01% 0
Wejsciowe dane procesowe 8 Wyijécie analogowe UINT % 0,01% —

Aby zmieni¢ aplikacje, przej$¢ do wiersza P21.1.2 Aplikacja
i zmieni¢ jego warto$¢ na zadang aplikacje All-in-One.
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Zatacznik C — Kody btedow
Kody btedow

Tabela 191. Lista kodow btedow

Zatgcznik C — Kody btedow

Kod Wartosé Kod btedu  Kod btedu
btedu Nazwa btedu Typ btedu domysina Realizacja CIP PROFIdrive
1 Przetezenie pradowe U-V-W Btad DSP 0x2310h 8976
2 Za wysokie U urzadz. Btad DSP 0x3210h 12816
3 Doziemienie U-V-W Konfigurowalny Btad DSP 0x2330h 9008
5 tacznik tadowania wstepn. Btad DSP 0xA000h 12849
6 Zatrzymanie awaryjne Btad MCU 0xA001h 21121
7 Btad nasycenia Btad DSP 0xA002h 29040
9 Niskie napiecie sieci Konfigurowalny Btad DSP/MCU 0x3220h 12576
10 Asymetria pradéw wej. Konfigurowalny Btad DSP 0xA004h 8528
11 Asymetria pradu wyj. Konfigurowalny Btad DSP 0xA005h 9040
12 Tranzystor hamowania Btad DSP 0x7110h 28944
13 Temp. urzadzenia za niska Konfigurowalny Ostrzezenie DSP 0x4320h 16928
14 Temp. urzadzenia za wys Btad DSP 0x4310h 16912
15 Utyk silnika Konfigurowalny Brak reakciji DSP 0x7121h 28963
16 Za wysoka temp. silnika Konfigurowalny Brak reakciji DSP 0x4210h 17168
17 Niedocigzenie silnika Konfigurowalny Brak reakciji DSP 29d 28979
18 Konflikt IP Konfigurowalny Ostrzezenie  MCU 0xA006h 30070
19 Btagd EEPROM ptyta gtowna Btad MCU 0xA007h 21795
20 Btad FRAM Btad MCU 0xA008h 21777
21 Btad S-Flash ostrzezenie MCU 0xA009h 21796
25 Btad MCU Watchdog Btad MCU 0x6010h 24848
26 Blokada startu Btad MCU 0xA00Ah 35585
29 Btad termistora silnika Konfigurowalny Btad MCU 0x7300h 28978
32 Btad wentylat. urzadzenia Btad DSP 0xA00Bh 28689
36 Btad kompatybilnosci Btad MCU 0x5200h 24849
37 Zmieniono urzadzenie Ostrzezenie MCU 0xA00Ch 35360
38 Dodano urzadzenie Ostrzezenie MCU 0xA00DhI 35361
39 Usunigto urzadzenie Btad MCU 0xAOOEh 35362
40 Nieznane urzadzenie Btad MCU 0xAO00Fh 35363
41 Temperatura IGBT Btad DSP 66d 16913
50 Bfad 4-20mA Konfigurowalny Brak reakgcji MCU 0xA011h 29520
51 Btad zewnetrzny Konfigurowalny Btad MCU 0x9000h 36864
52 Bfad panela sterujacego Konfigurowalny Btad MCU 0xA012h 21264
54 Btad karty rozszerzen Konfigurowalny Btad MCU 0xA013h 35073
55 Btad zegara czasu rzeczywistego Konfigurowalny Ostrzezenie MCU 0xA015h 35344
56 Btad PT100 Konfigurowalny Btad MCU 0xA016h 29536
57 Btad identyfikacji silnik Bfad DSP 0xA017h 29072
59 Wykryto mozliwy btad podtgczen Btad DSP 0x5400h 37121
silnoprad
58 Btad pomiaru pradu Btad DSP 0x2100h 9217
60 Temp. sterowania za wys Btad DSP 0x4300h 16914
61 Btad zasilacza wewn. Btad MCU 0x5112h 20737
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Zatgcznik C — Kody btedow

Tabela 191. Lista kodow btedow, kontynuacja

Kod Wartosé Kod btedu  Kod btedu
btedu Nazwa btedu Typ btedu domysina Realizacja CIP PROFldrive
62 Zbyt wiele restartéw lotnych Btad DSP 0xA018h 33809
63 Asymetria pradu wyj. Btad DSP 26d 9056
64 Wymienié¢ baterie Konfigurowalny Ostrzezenie MCU 0xA019h 35345
65 Wymienié¢ wentylator Konfigurowalny Ostrzezenie  MCU 0xAO01Ah 28688
66 STO Btad DSP 0xA01Bh 21665
67 Regulator nadpradowy Ostrzezenie DSP 0x2200h 8977
68 Regulator nadnapieciowy Ostrzezenie DSP 0x3310h 12817
69 Btad systemowy — termistor SPI Btad MCU 0xA01Ch 21009
70 Btad systemowy — parametr DSP  Btfad MCU 0xA01Dh 22018
71 Bfad systemowy — komunikacja Btad MCU 0xAQ1Eh 22019
wewnetrzna
72 Btad EEPROM ptyta gtéwna Btad MCU 0xA01Fh 22305
73 Wewnetrzny FRAM Btad MCU 0xA020h 22033
74 Btad danych FRAM Bfad MCU 0xA021h 21809
75 Wewnetrzny btad EEPROM ptyta  Btad MCU 0xA022h 22035
gtéwna
76 Btad danych EEPROM Btad MCU 0xA023h 21808
77 Btad szeregowy Flash Btad MCU 0xA024h 22051
82 Przecigzenie obejscia Btad MCU 0xA025h 28980
83 Btad magistrali Konfigurowalny Btad MCU 0xA026h 30064
84 Btad magistrali Konfigurowalny Btad MCU 0xA027h 30065
85 Btad magistrali Konfigurowalny Btad MCU 0xA028h 30066
86 Bfad magistrali Konfigurowalny Btad MCU 0x8100h 30067
87 Btad magistrali Konfigurowalny Btad MCU 0xA029h 30068
88 Btad magistrali Konfigurowalny Btad MCU 0xA02Ah 30069
89 Niskie napiecie sieci Btad DSP 0xA02Bh 30070
90 Temp. urzadzenia za niska Ostrzezenie/btad DSP 0x3221h 30071
91 Btad karty rozszerzen Btad MCU 0xA02Ch 30072
92 Btad zewnetrzny 2 Konfigurowalny Btad MCU 0xA02Dh NA
93 Btad zewnetrzny 3 Konfigurowalny Btad MCU 0xA02Eh NA

Uwagi: Btedy konfigurowalne to btedy, do ktérych przypisano ,parametr konfiguracji btedu”.
Ten parametr konfiguracji mozna ustawic przy uzyciu panelu obstugi (menu P9 , Funkcje
zabezpieczajace”) lub za pomoca obiektu EIP PowerXL specyficznego dla dostawcy.
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1.Brak reakcji.
2.0Ostrzezenie.
3.Bfad.

4.Btad, wybieg.
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Celem firmy Eaton jest zapewnienie niezawodnego, wydajnego

i bezpiecznego zasilania, gdy jest ono najbardziej potrzebne. Dzigeki
niezréwnanej wiedzy z zakresu zarzadzania energia elektryczna

w przemysle eksperci z firmy Eaton dostarcza zintegrowane
rozwiazania dostosowane do potrzeb uzytkownika, aby rozwigza¢
najwieksze wyzwania dotyczgce elektrycznosci u naszych
klientéw.

Skupiamy sie na dostarczeniu odpowiedniego rozwiazania dla
aplikacji. Jednakze osoby podejmujace decyzje wymagajg wiecej
niz tylko innowacyjnych produktéw. Zwracaja sie do firmy Eaton
w celu uzyskania indywidualnego wsparcia, poniewaz dla nas
sukces klienta jest najwazniejszy. Aby uzyska¢ wiecej informacji,
prosze odwiedzi¢ strone www.eaton.com/electrical.
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