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Declinacion de garantias y limitacion de responsabilidad

La informacién, recomendaciones, descripciones y anotaciones de seguridad de este
documento se basan en la experiencia y el criterio de Eaton y posiblemente no cubran todas
las contingencias. Si se requiere informacion adicional, se deberé consultar a una oficina de
ventas de Eaton. La venta del producto mostrado en esta literatura esta sujeta a los términos
y condiciones esbozados en las politicas de venta correspondientes de Eaton u otros
acuerdos contractuales entre Eaton y el comprador.

NO HAY ENTENDIDOS, ACUERDQS, GARANTIAS EXPRESAS NI I!\/IPLICITAS, ’
INCLUYENDO LAS GARANTIAS DE IDONEIDAD PARA UN PROPOSITO ESPECIFICO O DE
FACTIBILIDAD DE COMERCIALIZACION, APARTE DE LO QUE SE ESTABLECE
ESPECIFICAMENTE EN CUALQUIER CONTRATO EXISTENTE ENTRE LAS PARTES.
CUALQUIER CONTRATO DE ESE TIPO ESTABLECE TODAS LAS OBLIGACIONES DE
EATON. EL CONTENIDO DE ESTE DOCUMENTO NO FORMARA PARTE DE, NI
MODIFICARA, NINGUN CONTRATO ENTRE LAS PARTES.

En ninguin caso Eaton sera responsable ante el comprador o usuario en contrato, en agravio
(incluso negligencia), responsabilidad estricta, ni de ninguna otra manera por danos o pérdidas
especiales, incidentales, o consecuentes, incluyendo de manera no limitativa el dafio o
pérdida de uso del equipo, planta o sistema eléctrico, costo de capital, pérdida de
alimentacién, gastos adicionales en el uso de las instalaciones de alimentaciéon existentes, o
reclamaciones contra el comprador o el usuario por parte de sus clientes por consecuencias
que surjan del uso de la informacién, recomendaciones y descripciones contenidas en el
presente. La informacion que contiene este manual esté sujeta a cambio sin previo aviso.

Foto de la portada: Convertidores Eaton PowerXL® HVAC
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Servicios de asistencia

Servicios de asistencia

La meta de Eaton es asegurar la mayor satisfaccién posible de sus clientes con el
funcionamiento de nuestros productos. Estamos dedicados a proporcionar asistencia rapida,
cordial y precisa. Por eso le ofrecemos tantas maneras de obtener la asistencia que necesita.
Ya sea por teléfono, fax o correo electrénico, puede tener acceso a la informacién de
asistencia de Eaton las 24 horas del dia y los siete dias de la semana.

Nuestra amplia gama de servicios se detalla a continuacion.

Deberd comunicarse con su distribuidor local para conocer precios, disponibilidad,
mecanismo de pedidos, despacho y reparaciones de productos.

Sitio web

Use el sitio web de Eaton para encontrar informacién sobre productos. También puede
encontrar informacion sobre distribuidores locales u oficinas de ventas de Eaton.

Direccion del sitio web

http://www.eaton.eu/Europe/Electrical/ProductsServices/AutomationControl/
SwitchingProtectingDrivingMotors/PowerXLfrequencydrives/DG1GeneralPurposeDrives/
index.htm

Si es un cliente en Espana, comuniquese por

Teléfono: 902 101 882

Linea directa: 902 160 737

correo electrénico: SatSpain@Eaton.com
www.eatonelectric.es
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Seguridad
jAdvertencia!
A iVoltaje peligroso!

Antes de comenzar la instalacion e Siempre que los fallos en el sistema de automatizacion

Desconecte la fuente de alimentacion del dispositivo
Asegurese de que los dispositivos no se puedan reiniciar
accidentalmente

Verifique el aislamiento entre el dispositivo y la fuente de
alimentacion

Conecte a tierra y ponga en corto circuito el dispositivo

Cubra o encierre los componentes energizados
adyacentes

Solo el personal calificado de conformidad con
EN 50110-1/-2 (VDE 0105 parte 100) puede trabajar en
esta dispositivo/sistema

Antes de la instalacidon y antes de tocar el dispositivo
asegurese de estar libre de carga electrostatica

La tierra funcional (FE, PES) se debe conectar a la tierra de
proteccion (PE) o a la ecualizaciéon de potencial. El
instalador del sistema es responsable de implementar esta
conexioén

Los cables de conexion y lineas de sefal se deberan
instalar de modo que la interferencia inductiva o capacitiva
no afecte las funciones de automatizacion

Instale dispositivos de automatizaciéon y elementos de
operacion afines de manera que estén bien protegidos
contra el accionamiento accidental

Se deberdn aplicar medidas adecuadas de hardware y
software de seguridad para la interfaz E/S de modo que un
circuito abierto en el lado de la sefial no cause estados
indefinidos en los dispositivos de automatizacion

Garantice un aislamiento eléctrico fiable del voltaje extra
bajo de la fuente de alimentacién de 24V. Use Unicamente
unidades de fuente de alimentacién que cumplan con
IEC 60364-4-41 (VDE 0100 Parte 410) o HD384.4.41 S2

Las derivaciones del voltaje de entrada respecto al valor
nominal no deben superar los limites de tolerancia dados
en las especificaciones, de otro modo esto puede causar
un desperfecto y operacion peligrosa

Los dispositivos de parada de emergencia que cumplan
con IEC/EN 60204-1 deben estar en funcionamiento en
todos los modos de operacion de los dispositivos de
automatizacion. El desenganche de los dispositivos de
parada de emergencia no debe causar un reinicio

Los dispositivos que estan disefados para montaje en
carcasas o gabinetes de control sélo se deben operar y
controlar después de que se hayan instalado y con la
carcasa cerrada. Las unidades de escritorio y portatiles se
deben operar y controlar Unicamente en carcasas cerradas
Se deberan tomar medidas para asegurar el reinicio
correcto de los programas interrumpidos después de un
fallo o caida de voltaje. Esto no deberd causar estados de
operacion peligrosos, ni siquiera por un periodo breve. Si
es necesario, se deberdn implementar dispositivos de
parada de emergencia

puedan causar lesiones o dafos materiales, se deberan

implementar medidas externas para garantizar un estado

de operacién seguro en el caso de un fallo o desperfecto

(por ejemplo, por medio de interruptores de limite

separados, enclavamientos mecanicos, etc.

Dependiendo de su grado de proteccién, los convertidores

de frecuencia ajustable pueden contener partes metélicas

brillantes energizadas, componentes moviles o giratorios,

o superficies calientes durante e inmediatamente después

de la operacién

El desmontaje de las cubiertas requeridas, la instalacion

inadecuada, o la operacion incorrecta del motor o el

convertidor de frecuencia ajustable pueden causar un fallo
del dispositivo y provocar lesiones graves o danos

Las reglas de prevencién de accidentes y seguridad

nacionales correspondientes se aplican a todo el trabajo

efectuado en convertidor de frecuencia ajustable
energizados

La instalacion eléctrica se debe efectuar de conformidad

con las reglas pertinentes (por ejemplo, con respecto a las

secciones transversales de cables, fusibles, PE)

El trabajo de transporte, instalacion, puesta en servicio y

mantenimiento lo debe efectuar soélo personal calificado

(IEC 60364, HD 384 vy reglas de seguridad ocupacional

nacionales)

Las instalaciones que contengan convertidor de frecuencia

ajustable se deben dotar de dispositivos de monitoreo y

proteccion de conformidad con las reglas de seguridad

aplicables. Se permiten modificaciones a los convertidores
de frecuencia ajustable usando el software de operacion

Todas las cubiertas y las puertas se deberdn mantener

cerradas durante la operacion

Para reducir los riesgos para la gente o el equipo, el

usuario debe incluir en el disefio de la maquina medidas

que restrinjan las consecuencias de un desperfecto o fallo
del convertidor (velocidad del motor mas alta o paro
repentino del motor). Estas medidas incluyen:

e Otros dispositivos independientes para monitorear
variables relacionadas con la seguridad (velocidad,
carrera, posiciones finales, etc.)

e Medidas eléctricas o no eléctricas para todo el sistema
(enclavamientos mecanicos o eléctricos)

e Nunca toque piezas energizadas ni conexiones de
cables en el convertidor de frecuencia ajustable
después de que se haya desconectado de la fuente de
alimentacion. Debido al cambio en los condensadores,
estas partes pueden seguir energizadas después de la
desconexion. Instale las sefales de advertencia
adecuados
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Lea este manual cuidadosamente y asegurese de
comprender los procedimientos antes de intentar instalar,
configurar, operar o efectuar trabajo de mantenimiento en
este convertidor de frecuencia DG1.

Definiciones y simbolos

A ADVERTENCIA

Este simbolo indica alto voltaje. Senala los elementos u
operaciones que podrian ser peligrosos para usted y
otras personas que operen este equipo. Lea el mensaje y
siga las instrucciones atentamente.

A

Este simbolo es el “Simbolo de alerta de seguridad.” Se
presenta con una de dos palabras de sefal: PRECAUCION o
ADVERTENCIA, como se describe a continuacion.

A\ ADVERTENCIA

Indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no
se evita, puede causar lesiones graves o la muerte.

A PRECAUCION

Indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se
evita, puede causar lesiones leves a moderadas, o dafio
grave al equipo. La situacién descrita en la PRECAUCION
puede, si no se evita, provocar resultados graves. Se
describen ~medidas de seguridad importantes en
PRECAUCION (asi como en ADVERTENCIA).

Alto voltaje peligroso

A ADVERTENCIA

Hay equipo de control de motor y convertidores
electronicos conectados a voltajes de linea peligrosos. Al
dar servicio a los convertidores y a los controladores
electronicos, es posible que queden componentes
expuestos con carcasas o protuberancias que estén
dentro del campo de potencial de linea o arriba de él. Se
deberan extremar los cuidados para proteger contra una
descarga.

e Parese en una plataforma aislante y acostumbrese a
usar solo una mano al comprobar componentes.

e Trabaje siempre con otra persona como respaldo en
caso de emergencia.

e Desconecte la alimentacion antes de comprobar los
controladores o dar mantenimiento.

e Asegurese de que el equipo esté correctamente
conectado a tierra.

e Use lentes de seguridad siempre que trabaje en
controladores electronicos y maquinaria giratoria.

DG1 Series VFD

A ADVERTENCIA

Los componentes en la seccion de potencia del
convertidor permanecen energizados después de que el
voltaje de alimentacion se desconect6. Después de
desconectar la alimentacion, espere al menos cinco
minutos antes de retirar la cubierta para permitir que los
condensadores de circuito intermedio se descarguen.
iPreste atencidn a las advertencias de riesgo!

A A

PELIGRO

5 MINUTOS

A ADVERTENCIA

iRiesgo de descarga eléctrica —riesgo de lesiones! Efectue
el trabajo de cableado solo si la unidad esta desenergizada.

A ADVERTENCIA

No realice modificaciones en el convertidor de CA
cuando esta conectado a la linea de alimentacion.

Advertencias y precauciones

A ADVERTENCIA

Asegurese de conectar a tierra la unidad siguiendo las ins-
trucciones de este manual. Las unidades que no estan conec-
tadas a tierra pueden causar descarga eléctrica o incendio.

A\ ADVERTENCIA

Este equipo solo lo debera instalar, ajustar y dar manteni-
miento personal de mantenimiento eléctrico calificado que
esté familiarizado con la construccion y operacion de este
tipo de equipo y los riesgos implicados. El no observar
esta precaucion podria causar la muerte o lesiones graves.

A ADVERTENCIA

Los componentes dentro del convertidor estan energiza-
dos cuando el convertidor esta conectado a la alimenta-
cion. El contacto con este voltaje es extremadamente
peligroso y puede causar la muerte o lesiones graves.

A ADVERTENCIA

Los terminales de linea (L1, L2, L3), terminales del motor
(U,V,W) u los terminales del circuito intermedio/
resistencia de frenado (DC-, DC+/R+, R-) estan energizados
cuando el convertidor esta conectado a la alimentacion,
incluso si el motor no esta en funcionamiento. El contacto
con este voltaje es extremadamente peligroso y puede
causar la muerte o lesiones graves.

A ADVERTENCIA

Aunque los terminales de E/S de control estén aislados
del voltaje de linea, las salidas de relé y otros terminales
de E/S pueden tener presente un voltaje peligroso aun-
que el convertidor se haya desconectado de la alimenta-
cion. El contacto con este voltaje es extremadamente
peligroso y puede causar la muerte o lesiones graves.
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A\ ADVERTENCIA

A\ ADVERTENCIA

Este equipo tiene una gran corriente de fuga capacitiva
durante la operacion, que puede causar que las partes de
la carcasa estén por encima del potencial de tierra. Se
requiere una conexion a tierra adecuada, en la forma que
se describe en este manual. El no observar esta
precaucion podria causar la muerte o lesiones graves.

A\ ADVERTENCIA

Antes de aplicar alimentacion a este convertidor,
asegurese de que las cubiertas delanteras y de cable
estén cerradas y sujetadas para impedir la exposicion a
una posible condicion de fallo eléctrico. El no observar
esta precaucion podria causar la muerte o lesiones
graves.

A\ ADVERTENCIA

Se debe suministrar un dispositivo de desconexion/
proteccion corriente arriba segun los requisitos del
Caodigo Eléctrico Nacional® (NEC®). El no seguir esta
precaucion podria causar la muerte o lesiones graves.

A\ ADVERTENCIA

Este convertidor puede causar una corriente de CD en el
conductor de conexion a tierra de proteccion. Cuando se
usa un interruptor diferencial para la protecciéon en caso
de contacto directo o indirecto, solo se permite un
interruptor diferencial de tipo B en el lado de
alimentacion de este producto.

A\ ADVERTENCIA

Ejecute el trabajo de cableado solo después de que el
convertidor se haya montado y fijado correctamente.

A\ ADVERTENCIA

Antes de abrir las cubiertas del convertidores:

e Desconecte toda la alimentacion al convertidor,
incluyendo la alimentacion de control externa que
pueda estar presente.

¢ Espere al menos cinco minutos después de que todas
las luces del teclado se hayan apagado. Esto permite
tiempo que los condensadores del circuito intermedio
se descarguen.

e Seguira existiendo un voltaje peligroso en los
condensadores del circuito intermedio incluso si la
alimentacion se desconecté. Confirme que los
condensadores se descargaron por completo al medir
su voltaje usando un multimetro ajustado para medir
el voltaje de CC.

El no seguir estas precauciones puede causar la muerte o
lesiones graves.

La apertura del dispositivo de proteccion del circuito
puede ser una indicacion de que hubo una interrupcién
de corriente de fallo. Para reducir el riesgo de incendio o
descarga eléctrica, las piezas que transportan corriente y
otros componentes del convertidor se deberan examinar
y reemplazar si se danaron. Si ocurre la quemadura de
un elemento de corriente de un relé de sobrecarga, se
deber reemplazar todo el relé de sobrecarga.

A ADVERTENCIA

La operacion de este equipo exige instrucciones de
instalacion y operacion detalladas proporcionadas en el
Manual de instalacion/operacion para usarse con este
producto. Esta informacion de proporciona en el
CD-ROM, diskette(s) u otro dispositivo de
almacenamiento incluido en el contenedor en que se
empaco este dispositivo. Se puede pedir una copia
impresa de esta informacion al departamento de
literatura de Eaton.

A ADVERTENCIA

Antes de dar servicio al convertidor:

e Desconecte toda la alimentacion al convertidor,
incluyendo la alimentacion de control externa que
pueda estar presente.

¢ Ponga un rétulo “NO ENCENDER” en el dispositivo de
desconexion.

¢ Bloquee el dispositivo de desconexion en la posicién
abierta.

El no seguir estas instrucciones causara la muerte o
lesiones graves.

A ADVERTENCIA

Las salidas del convertidor (U, V, W) no se deben
conectar a la tension de entrada ni a la alimentacion del
servicio publico puede puede ocurrir un dano grave al
dispositivo y puede haber riesgo de incendio.

A ADVERTENCIA

El disipador de calor y/o la carcasa exterior pueden
alcanzar una alta temperatura.

iPreste atencion a las advertencias de riesgo!

[\

Superficie caliente—Riesgo de quemadura. jNO TOCAR!

A\ PRECAUCION

Cualquier modificacién eléctrica o mecéanica a este
convertidor sin el consentimiento previo por escrito de Eaton
infringird todas las garantias y puede causar un riesgo de
seguridad ademas de infringir y anular el registro UL®.
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A\ PRECAUCION

A\ PRECAUCION

Instale este convertidor en un material resistente a las llamas
como una placa de acero para reducir el riesgo de incendio.

A\ PRECAUCION

Instale este convertidor en una superficie perpendicular que
pueda soportar el peso del convertidor y no esté sujeta a
vibracioén, para reducir el riesgo de que el convertidor caiga y
se dafie o cause lesiones personales.

A\ PRECAUCION

Impida que material extraho como recortes de cable o
rebabas de metal ingresen en el interior de la cubierta del
convertidor, pues esto puede causar daho por arco e
incendio.

A\ PRECAUCION

Instale este convertidor en una habitacién bien ventilada que
no esté sujeta a valores extremos de temperatura, humedad
o condensacién elevadas y evite las ubicaciones con
exposicion directa a la luz del sol, o tengan alta concentracién
de polvo, gas corrosivo, explosivo o inflamable, niebla de
liquidos abrasiva, etc. La instalacién incorrecta puede causar
un riesgo de incendio.

A\ PRECAUCION

Al seleccionar la seccién transversal del cable, tenga en
cuenta la caida de voltaje en condiciones de carga. La
consideracion de otros estandares es responsabilidad del
usuario.

El usuario es responsable de cumplimiento con todos los
esténdares eléctricos nacionales e internacionales en vigor
respecto a la conexion a tierra protectora de todo el equipo.

A\ PRECAUCION

Se deben mantener las secciones transversales del
conductor PE minimas especificadas en este manual.

La corriente al tacto de este equipo supera 3,5 mA (CA). El
tamafno minimo del conductor de conexion a tierra de
proteccion debera cumplir con los requisitos de la norma
EN 61800-5-1 y/o los reglamentos de seguridad locales.

A\ PRECAUCION

Las corrientes al tacto en este convertidor de frecuencia son
mayores de 3,5 mA (CA). Segun el estandar de producto IEC/
EN 61800-5-1, debe estar conectado un conductor de
conexion a tierra de equipo adicional de la misma secciéon
transversal que el conductor de conexion a tierra de
proteccién original, o la seccién transversal del conductor de
conexion a tierra del equipo debe ser al menos 10 mmZ2 Cu.
El convertidor requiere que solo se use conductor de cobre.

En el diagrama de circuito de seguridad no se pueden usar
entradas con eliminacién de fluctuaciones de sefal. Solo se
pueden instalar un interruptor diferencial entre la
alimentacién de red y el convertidor.

A\ PRECAUCION

En el diagrama de circuito de seguridad no se pueden usar
entradas con eliminacién de fluctuaciones de sefnal. Si esta
conectando varios motores en un convertidor, debe disefar
los contactores para los motores individuales de acuerdo con
la categoria de utilizacién AC-3.

La seleccion de contactor de motor se hace de acuerdo con
la corriente de operacién nominal del motor que se va a
conectar.

A\ PRECAUCION

En el diagrama de circuito de seguridad no se pueden usar
entradas con eliminacion de fluctuaciones de sefal. Debe
ocurrir un cambio entre el convertidor y la alimentacion de
entrada en un estado sin voltaje.

A\ PRECAUCION

En el diagrama de circuito de seguridad no se pueden usar
entradas con eliminacién de fluctuaciones de senal. jRiesgo
de incendio!

Use solo cables, interruptores de proteccion y contactores
que muestren el valor de corriente nominal permisible
indicado.

A\ PRECAUCION

Antes de conectar el convertidor a la linea de alimentacion de
CA asegurese de que los ajustes de clase de proteccion
EMC del convertidor se ejecuten adecuadamente de acuerdo
con las instrucciones en este manual.

e Si el convertidor se va a usar en una red de distribucion
flotante, retire los tornillos en MOV y EMC. Consulte el
manual de instalacién MINO40002ES.

e Desconecte el filtro EMC interno al instalar el convertidor
en un sistema IT (un sistema de alimentacion sin conexién
a tierra o un sistema de alimentacion con conexion a tierra
de alta resistencia [mas de 30 ohmios]), de otro modo el
sistema se conectard a potencial de tierra a través de los
condensadores de filtro EMC. Esto puede causar un
peligro o danar el convertidor.

e Desconecte el filtro EMC interno al instalar el convertidor
en un sistema TN conectado a tierra en esquina; de otro
modo el convertidor se danara.

Note: Cuando el filtro EMC interno esté desconectado, el
convertidor podria no ser compatible con EMC.

e No intente instalar ni desmontar los tornillos de MOV o
EMC mientras se estd aplicando alimentacion a los
terminales de entrada del convertidor.
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Seguridad del motor y equipo

A\ PRECAUCION

A\ PRECAUCION

No practique pruebas con meghémetro o de resistencia al
voltaje en ninguna parte del convertidor o sus componentes.
Las pruebas inadecuadas pueden causar dafnos.

A\ PRECAUCION

Antes de cualquier prueba o mediciéon del motor o el cable
del motor, desconecte el cable del motor en los terminales
de salida del convertidor (U, V, W) para evitar danar el
convertidor durante las pruebas del motor o el cable.

A\ PRECAUCION

No toque ninguno de los componentes que estan en las
tarjetas de circuito. La descarga de electricidad estatica
puede dafar los componentes.

A\ PRECAUCION

Antes de arrancar el motor, compruebe que el motor esté
montado correctamente y alineado con el equipo accionado.
Asegurese de que el arranque del motor no causara lesiones
personales ni danara el equipo conectado al motor.

A\ PRECAUCION

Fije la velocidad del motor (frecuencia) maxima en el
convertidor de acuerdo con los requisitos del motor y el
equipo conectado con él. Los ajustes de frecuencia maxima
incorrectos pueden causar dafio al motor o al equipo vy
lesiones personales.

A\ PRECAUCION

Antes de invertir la direccion de rotacién del motor,
asegurese de que esto no causara lesiones personales ni
danara el equipo.

A\ PRECAUCION

Asegurese de que no hay condensadores de correccion de
alimentacién conectados a la salida del convertidor o los
terminales del motor para prevenir desperfecto en el
convertidor y posibles danos.

Asegurese de que los terminales de salida del convertidor
(U, V, W) no estén conectados a la alimentacion de la linea
de servicio publico pues podria ocurrir un dafo grave al
convertidor.

A\ PRECAUCION

Cuando las terminales de control de dos 0 més unidades de
control estdn conectadas en paralelo, el voltaje auxiliar de
estas conexiones de control se debe tomar de una sola
fuente que puede ser una de las unidades o una alimentacién
externa.

A\ PRECAUCION

El convertidor iniciara automaticamente después de una
interrupcién en la tensién de entrada si la orden de
funcionamiento externa estéa activada.

A\ PRECAUCION

No controle el motor con el dispositivo de desconexion
(medio de desconexiodn); en lugar de eso, use el tablero de
control y las teclas de parada, o los comandos a través de la
tarjeta de E/S del convertidor. El nUmero méximo permitido
de ciclos de carga de los condensadores de CC (es decir,
arranques al aplicar alimentacién= es de cinco en diez
minutos.

A\ PRECAUCION

Operacion incorrecta del convertidor:

e Sj el convertidor no se apaga durante un periodo largo, el
desempeno de sus condensadores electroliticos se
reducira.

e Sj esta detenido por un periodo prolongado, encienda el
convertidor al menos cada seis meses durante al menos
5horas para restaurar el desempefo de los
condensadores, y luego compruebe su funcionamiento. Se
recomienda que el convertidor no esté conectado
directamente al voltaje de linea. El voltaje deberd aumentar
gradualmente usando una fuente de CA ajustable.

El no seguir estas instrucciones puede causar lesiones o
dano al equipo.

Para obtener méas informacién técnica, comuniquese con la
fabrica de su representante local de Eaton.
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Descripcion general de la serie PowerXL

Este sindptico de serie describe el objetivo y el contenido
de este manual, las recomendaciones de inspeccion vy el

sistema de numeracion del catalogo de los convertidores
abiertos Serie DG1.

Como usar este manual

El objetivo de este manual es proporcionarle informacion
necesaria para instalar, ajustar y personalizar parémetros,
arrancar, solucionar problemas y dar mantenimiento al
convertidor de frecuencia ajustable (VFD) serie DG1 Eaton.
Para brindar una instalacién y operacion seguras del equipo,
lea las siguientes paut12as de seguridad al principio de este
manual y siga los procesos delineados en los siguientes
capitulos antes de conectar la alimentacion al VFD serie DG1.
Conserve este manual de operaciones a la mano y
distriblyalo entre todos los usuarios, técnicos y personal de
mantenimiento para su consulta.

Recepcion e inspeccion

EI VFD serie DG1 satisface una exigente serie de requisitos
de calidad en fabrica antes del envio. Es posible que haya
ocurrido dano al embalaje o al equipo durante el envio.
Después de recibir su VFD serie DG1, compruebe lo
siguiente:

Asegurese de que el paquete incluya el Folleto de
instrucciones (ILO40016EN), la Guia de inicio rapido
(MNO4000BEN), el CD con el Manual del usuario
(CD0O40002EN) vy el paguete de accesorios. El paquete de
accesorios incluye:

e Pasacables de caucho
e Abrazaderas de conexién a tierra de cable de control
e Tornillo de conexion a tierra adicional

Inspeccione la unidad para asegurarse de que no se dan6
durante el envio.

Asegurese de que el nimero de piezas indicado en la placa
de datos corresponde referencia en su pedido.

Si ha ocurrido dafo durante el envio, comuniquese con el
transportista involucrado y preséntele una queja
inmediatamente.

Si la entrega no corresponde a su pedido, comuniquese con
su representante autorizado de Eaton.

Note: No destruya el embalaje. La plantilla impresa en el
carton protector se puede usar para marcar los puntos
de montaje del VFD DG1 en mural o armario de
montaje.

DG1 Series VFD

Descripcion general de la serie PowerXL

Activacion de la bateria del reloj de tiempo
real

Para activar el funcionamiento del reloj de tiempo real (RTC)
en el VFD serie PowerXL DG1, la bateria del RTC (que ya
estd montada en el convertidor) se debe conectar a la tableta
de control.

Solo retire la cubierta del convertidor primario, localice la
bateria del RTC directamente debajo del teclado, y conecte el
conector de 2 cables al receptaculo en la tableta de control.

Figura 1. Conexién de la bateria del RTC

Tabla 1. Abreviaciones comunes

Abreviacion  Definicion

CT Par constante con alta clasificacion de
sobrecarga (150%)

VT Par variable con baja clasificacién de
sobrecarga (110%)

IH Intensidad de sobrecarga elevada (150%)

I Intensidad de sobrecarga baja (110%)

AFD Convertidor de frecuencia

VFD Convertidor de frecuencia
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Descripcion general de la serie PowerXL

Etiqueta de clasificacion

Figura 2. Etiqueta de clasificacion

~

F:1°N
Pyoncng Eusiv Wottads

Type: DG1-347D6FB-C21C

Slyle No:9702-1001-XXP

Article Noc8702-1001-XXP

PowerXL™ DG1 VFD

CTNT Input Output

KW JUNV-) 380-440 33 [0-Vin 3@

AKW  F (Hz) [50B0Hz  [0400Hz

[N E T6/9

SHP! [U(V~) [440-500 30 |0-Vin 30

-HP |F (Hz) 5060 Hz 0400 Hz

(&) B4 T6/16

Enclosure Rating|[TYPE 1 /1P 21

Llsar installation manual : MNO40002EN
Senal NO.: X000

Contiene
— SN, PN,
tipo, fecha

Contiene
codigo —
EAN
Contiene —
codigo
NAED

-
EAM$0 15081721351

NAED TERE3 SETE T

Field installed conduciors must be copper raled & 75°C

FIOOE ww eaton com Made in China
LN b

Codigo de fecha: 20131118

Etiqueta del embalaje (EE. UU. y Europa)

Igual que la etiqueta de clasificacién mostrado arriba.

Informacion general

El convertidor serie DG1 de la division de negocio eléctrico
de Eaton ofrece una amplia seleccién de tarjetas opcionales
disehadas para aumentar el nimero vy el tipo de entradas y
salidas (E/S) de control y de interfaces de comunicacién para
satisfacer la versatilidad que necesitan las exigentes
aplicaciones de control de motor actuales.

La funcién de entrada y salida esté disefiada pensando en la
modularidad, y esta compuesta por placas opcionales, cada
una de ellas con su propia configuracién de entrada y salida.
La unidad de control esté disefada para aceptar un total de
dos tarjetas; las tarjetas ofrecen entradas y salidas analdgica
y digital estandar, buses de comunicacién y tarjetas
especificas de la aplicacion.

Las tarjetas bésicas y de expansién se instalan en las ranuras
para tarjetas, que forman parte de la placa de control. Las
tarjetas de E/S pueden intercambiarse entre los distintos
miembros de la serie de convertidores PowerXL DG1.
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Ranuras de expansion para tarjetas opcionales

Ranuras de expansion para tarjetas opcionales

La tarjeta de control se encuentra en el interior de la unidad Figura 3. Ubicacion de la tarjeta de control serie DG1
de control electrénica del convertidor serie DG1. En la placa
de control hay dos ranuras, etiquetadas como Ay B. Las

distintas tarjetas opcionales pueden instalarse en cualquiera

e
de las ranuras. Para obtener mas informacion, consulte = A @! -
e -

“Resumen de las tarjetas opcionales del PowerXL DG1". —
Cuando el convertidor serie DG1 se ensambla en la
instalacion de produccion, no hay ninguna tarjeta opcional 3
montada en las ranuras Ay B. Si se monta una tarjeta
incorrecta en alguna de las ranuras, la tarjeta no funcionara,
pero no existe riesgo de danos personales o materiales.

Conecte la pieza
DSP a la tarjeta
1— de alimentacion

Cable de energia
del ventilador

|| — Teclado
STO
|
Conecte la pieza MCU
Seleccion ] || — alatarjeta de
de modo Al alimentacion

Bateria (estandar)

RJ45 Ethernet/IP,
BACnet, Modbus TCP

[T Tarjeta opcional A

Control | [T~ Tarjeta opcional B

terminales E/S

Resistencia

o
000000000000000D00@uoxyl o= =2

Tornillo MOV

/y.EMC J Motor desmontable
Tornillo EMC
desmontable Line 0o @ 000
@ @ DC- DGR+ R u v
D *] 3 @
o
o o
Ubicacion Ubicacion de
de abrazadera abrazadera de
de tierra tierra del motor
de la linea
Ubicacion Ubicacion de la
de la cinta de cinta de conexion
conexion atierra
atierra
Lado de la linea Motor
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Ranuras de expansion para tarjetas opcionales

Instalacion de la tarjeta opcional DG1 Compruebe que la tarjeta queda ajustada firmemente en la

] ] ] ] abrazadera de metal y en la ranura de pléstico. Si la tarjeta
Desconecte la alimentacion y la alimentacion de control del resulta dificil de instalar en la ranura, debe asegurarse de que
convertidor PowerXL serie DG1. Instale la tarjeta opcional en esté utilizando una de las ranuras permitidas para la tarjeta
una de las ranuras disponibles en la tarjeta de control. Para opcional.

insertar y extraer la tarjeta, sosténgala en posicion recta
horizontal para evitar doblar las clavijas de conexién.

A PRECAUCION

Para evitar que la tarjeta se dafie no se deben instalar, quitar
0 sustituir las tarjetas opcionales ni las tarjetas de bus de
campo mientras la alimentacién o la alimentacién de control
se aplique al convertidor PowerXL.

.\.\_\\;113-_-_,.—3.:‘

Note: Compruebe que los ajustes del interruptor DIP en la
tarjeta correspondan con los ajustes que necesita.

Cableado de control

La E/S digital y 24 V CC pueden necesitar cable trenzado o
sélido de Cu como se especifica a continuacién. La sefal
analdgica PT100 debe usar cables apantallados. Table 2
muestra los tamanos de cable disponibles. Los terminales de
E/S permiten conectores de 5,00 mm.

Tabla 2. Tamaiios de cable

Par del
Tipo de cable Tamaino de cable terminal

Solido Cu-90°C ~ 12-28 AWG 4,5in-b
(0,2~2,5 mm?2) (0,5 Nm)

Trenzado Cu -90 °C 12-30 AWG 4,5 in-Ib
(0,2~2,5 mm?2) (0,5 Nm)
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Directiva CEM

Para que el equipo instalado cumpla con la CEM, la directiva
establece que el equipo no debe perturbar el medio
ambiente y debe ser inmune a otras perturbaciones
electromagnéticas en el medio ambiente. Table 3 indica los

requisitos para el cableado de control y cumplir esta directiva.

Tabla 3. Requisitos de cableado de control

Elemento Directiva

Producto IEC 61800-2

Seguridad UL 508C, IEC/EN 61800-5-1

EMC Inmunidad: EN / IEC 61800-3, 2do entorno
(a ajustes

preestablecidos)

Emisiones radiadas: EN / IEC 61800-3
(incluye la prueba de corrientes transitorias ),
1.er entorno

Ranuras de expansion para tarjetas opcionales

Conexion a tierra de cable de control

Se recomienda que los cables apantallados se conecte a
tierra como se muestra en Figura 5. Extraiga aislamiento del
cable permitiendo la unién al bastidor con la abrazadera de
conexion a tierra.

Figura 5. Conexion a tierra del cable de control

Emisiones conducidas: EN / IEC 61800-3

Categoria C1: es posible con filtro externo
conectado al convertidor. Consulte con la
fabrica

Categoria C2: con filtro interno méximo de
10m de longitud de cable del motor

Categoria C3: con filtro interno méximo de
50m de longitud de cable del motor

Tabla 4. PowerXL serie DG1: tarjetas opcionales del convertidor de uso general

DX G - NET - PROFB

Note

Nombre basico Serie Tipo Funcion
DX = convertidor PowerXL G = Uso general NET = Tarjeta para PROFIBUS = PROFIBUS
comunicacion DEVICENET = DeviceNet
EXT= Tarjeta de E/S CANopen = CANopen
ACC = Accesorios SWD = SmartWire @
SPR = Pieza de recambio Consulte el volumen 6
KEY = Teclado CA08100007E, pestafia 2,
CBL = Cable Accesorios de PowerXL DG1, para
consultar la oferta completa.

@ Estara disponible en el tercer trimestre de 2015.
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Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

El producto PowerXL DG1 puede controlarse mediante
Modbus® RTU a través de los bornes RS-485 integrados en
la tarjeta.

Figura 6. Esquema de conexion

sS4 54 54
i I [
1 I :
] I |
] I
I I !
e o
120 ohms 120 ahms 120 ohms
A[e]  [Als (2] [e]
1 2 n
Ordenador
host - —

0 o8 HF

En la figura se muestra una disposicion tipica con un
ordenador host (maestro) y cualquier numero de
convertidores de frecuencia, como méximo 31. Cada
conversor de frecuencia cuenta con una direccién exclusiva
en la red. El direccionamiento se ejecuta de forma individual
para cada convertidor de frecuencia por medio de los
parédmetros.

La conexion eléctrica entre el maestro y los esclavos
conectados en paralelo se implementa mediante la interfaz
serie A-B (A = negativo, B = positivo) con un cable de par
trenzado RS-485 apantallado.
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Especificaciones de Modbus RTU

Conexiones de la tarjeta de comunicacion

Tabla 5. Conexiones

Elemento Descripcion

Interface

Método de transmisiéon de  RS-485, medio duplex
datos

Cable de transferencia Par trenzado (1 par y apantallado)

Aislamiento eléctrico

Comunicaciones

Tabla 6. Comunicaciones

Elemento Descripcion

Modbus RTU Como se describe en el
documento “Modicon Modbus
Protocol Reference Guide”

(en inglés)

disponible en
http://public.modicon.com/

RS485, Velocidad de
Transmision

9600,19200,38400,57600,115200

Direcciones 1a247

Figura 8. Resistencia y proteccion apantallada del borne

Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Conexiones

El puerto de comunicacién RS-485 se enchufa a los bornes A
y B de la placa de control del convertidor.

Figura 7. Cableado del borne
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Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Puesta en marcha

Parametros de comunicacion RS-485

Para poner en marcha la tarjeta de comunicaciones RS-485,
acceda al menu del teclado de la forma descrita a
continuacion.

Cambie los valores del pardmetro de puesta en marcha de
Modbus RTU.

Figura 9. Navegacion mediante teclado hasta el menu RS-485

FWD

M. Mondtor P21; System

P- Parameter P1: Basic Parameters
P2 Analog Input
13:53 JOG REVERSE 13:53 MENLI

Cirany Wy 3
Coommurnication

FWD

P19 Real Time Clock

F20.3: Ethemat IP/Modbus TCP

P20: Communications eeneeey o) 1 FB Data Outpul Sel
P21’ Sysiem ~ | P20.2 Modbus RTU/BACnet MSITP
REVERSE 1353 MEMNLU REVERSE 1353 MENL
Do Ky
F20.1: FB Data Quiput Sel F20.2.16; Faull Code
120.2: Modbus RTWBAChel MS/TP P20.2 1: RS485 Comm Sel
P20.3; Ethamet IP/Modbus TCP P20 2 2 Skave Address
REVERSE 13:53 MENU REVERSE 1353 MENU
Desde este menu podré acceder a los siguientes valores para
configurar el protocolo de comunicacion.
Tabla 7. Modbus RTU/BACnet MS / TP—P20.2
Cadigo Parametro Min. Max. Unidad Predeterminado ID Note
P20.2.1 RS485, Ajustes de 0 586 0 = Modbus
comunicacion 1 = BACnet® MS/TP
2 = SmartWire-DT®
P20.2.2 RS485, Direccion 1 247 1 587
P20.2.3 RS485, Velocidad de 1 584 0 =9600
Transmision 1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485, Tipo de Paridad 2 585 0 = ninguno, 2 bits de parada

1 =impar, 1 bit de parada
2 = par, 1 bit de parada
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Tabla 7. Modbus RTU/BACnet MS / TP—P20.2, continuacion

Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Cadigo Parametro Min. Max. Unidad Predeterminado ID Note
P20.2.5 SmartWire, Estado del 0 588 0 = Inicial
Protocolo 1 = Detenido

2 = En funcionamiento
3 = Enfallo

P20.2.6 RS485, Esclavo Ocupado 0 589 0 = No ocupado
1 = Ocupado

P20.2.7 RS485, Error Paridad 0 590

P20.2.8 RS485, Error en Esclavo 0 591

P20.2.9 RS485, Ultimo Fallo 0 592

P20.2.10 Modbus RTU, Timeout ms 10000 593

Comunicacion

Deben configurarse los parametros de todos los dispositivos
antes de establecer conexiéon con el bus. Los parametros
deben coincidir con la configuracion maestra.

Normativas de comunicacion Modbus

El protocolo Modbus es un sistema de control de
comunicaciones industriales distribuido disefiado para
integrar PLC, ordenadores, y otros dispositivos de
supervisién, deteccién y control. Modbus es un protocolo de
comunicaciones entre maestro y esclavo. El maestro
controla toda la actividad serie al sondear de forma selectiva
uno o mas dispositivos esclavo. El protocolo proporciona un
dispositivo maestro y hasta 247 dispositivos esclavo en una
linea comun. A cada dispositivo se le asigna una direccion
para distinguirlo de todos los demas dispositivos conectados.

El protocolo Modbus utiliza la técnica maestro-esclavo, en la
que solo un dispositivo (el maestro) puede iniciar una
transaccion. El resto de dispositivos (los esclavos) responden
proporcionando al maestro los datos solicitados, o realizando
la accion solicitada en la consulta. El maestro puede dirigirse
a esclavos concretos o iniciar un mensaje de difusion para
todos los esclavos. Los esclavos devuelven un mensaje
("respuesta”) a las consultas que se les envian
individualmente. No se emite respuesta a las consultas de
difusion enviadas por el maestro.

Una transaccion abarca una trama de consulta y respuesta o
una trama de difusién. Las tramas de transaccion se definen
de la forma siguiente.
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Figura 10. Estructura basica de una trama modbus
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Master’s Slave's
Message Response
Start Start
Address Address
Function Function
Data Data
CRC CRC
End End
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Las direcciones de dispositivo esclavo vélidas estan en el
rango de 0 a 247 decimal. Los dispositivos esclavo
individuales reciben direcciones en el rango de 1-247. Un
maestro asigna direccion a un esclavo colocando la direccién
del esclavo en el campo de direccion del mensaje. Cuando el
esclavo envia su respuesta, coloca su propia direccion en
este campo de direccién de la respuesta para informar al
maestro de qué esclavo esté respondiendo.




Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

El campo de codigo de funcién de una trama de mensaje
contiene dos caracteres (ASCII) u ocho bits (RTU). Los
cédigos validos oscilan en el rango de 1 a 255 decimal.
Cuando se envia un mensaje desde un dispositivo maestro a
uno esclavo, el campo del cédigo de funcién indica al esclavo
qué tipo de accién debe realizar.

Algunos ejemplos son leer los estados de activacion y
desactivacién de un grupo de bobinas o entradas discretas,
leer el estado de diagnéstico del esclavo, escribir en las
bobinas o registros designados, o permitir la carga, grabacion
o verificacién del programa en el esclavo.

Cuando el esclavo responde al maestro, utiliza el campo de
codigo de funcion para indicar si se recibe una respuesta
normal (sin errores) o si se produce algun tipo de error (lo que
se conoce como respuesta de excepcion). En el caso de una
respuesta normal, el esclavo simplemente refleja el cédigo
de funcién original. En el caso de una respuesta de
excepcion, el esclavo devuelve un codigo equivalente al
codigo de funcion original, con su bit més significativo
establecido en un estado l6gico de 1.

El campo de datos se construye utilizando juegos de dos
digitos hexadecimales, en el rango de 00 a FF hexadecimal.
Estos pueden crearse a partir de un par de caracteres ASCII,
0 a partir de un caracter RTU, segun el modo de transmision
serie de la red.

El campo de datos de los mensajes enviados desde un
dispositivo maestro a uno esclavo contiene informacién
adicional que el esclavo debe utilizar para realizar la accion
definida por el cédigo de funcién. Esto puede incluir
elementos tales como direcciones discretas y de registro, la
cantidad de elementos que se van a manipular y el nimero
de bytes de datos real en el campo.

Si no se produce ningun error, el campo de datos de una
respuesta de un esclavo a un maestro contiene los datos
solicitados. Si se produce un error, el campo contiene un
cédigo de excepcion que puede usar la aplicacion maestra
para determinar la siguiente accién que se debe realizar.

Para las redes Modbus estandar se usan dos tipos de suma
de comprobacién. El contenido del campo de comprobacién
de error depende del método de transmisién que se esté
usando.

Funciones admitidas

Tabla 8. Functiones

Cadigo de
funcion Descripcion
0x01 Leer bobinas
0x02 Leer entradas discretas
0x03 Leer registros de retencién
0x04 Leer registros de entrada
0x05 Escribir una bobina
0x06 Escribir un registro
0x07 Leer estado de excepcion
0x08 Leer diagnostico
(Solo admite datos de consulta de
devolucion 0x00)
OxOF Escribir varias bobinas
0x10 Escribir varios registros
0x17 Leer o escribir varios registros
0x2B/0x0E Leer identidad del dispositivo

Note: La difusion se utilizard con los cédigos 0x05, 0x06,
O0xOF y 0x10.

Ejemplo de la solicitud de lectura de las bobinas 2000-2003
desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 9. Solicitud de lectura de bobinas

Elemento Codigo Descripcion

Direccion de esclavo 0x12

Cadigo de funcion 0x01

Direccién de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccion de inicio alta  0x07

Direccién de inicio baja  0xDO

NUmero de bobinas
0x0003 hex (= 3)

NUmero de bobinas alto 0x00

NuUmero de bobinas bajo 0x03

CRC alto Ox7E
CRC bajo 0x25
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Ejemplo de la solicitud de lectura de las entradas discretas
2000-2003 desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 10. Solicitud de lectura de entradas discretas

Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Ejemplo de la solicitud de lectura del estado de excepcién
desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 13. Solicitud de lectura de estado de excepcion

Elemento Codigo Descripcion Elemento Codigo Descripcion
Direccién de esclavo 0x12 Direccién de esclavo 0x12

Codigo de funcion 0x02 Codigo de funcién 0x07

Direccion de inicio alta  0x07 Direccion de inicio 0x07D0 CRC alto 4C

Direccion de inicio baja  0xDo e (=2000) CRC bajo D2

NuUmero alto de entradas 0x00 NUmero de entradas

discretas discretas 0x0003 hex (= 3)
NuUmero bajo de 0x03

entradas discretas

CRC alto O0x3A

CRC bajo 0x25

Ejemplo de la solicitud de lectura de los registros de
retencion 2000-2003 desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 11. Solicitud de lectura de los registros de
retencion

Elemento Codigo Descripcion

Direccién de esclavo 0x12

Codigo de funcion 0x03

Direccién de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccién de inicio alta  0x07

Direccién de inicio baja  0xDO

Numero alto de registros 0x00
de retencion

Numero de registros de
retencion 0x0003 hex (= 3)

Numero bajo de 0x03
registros de retencion

CRC alto 0x07
CRC bajo OxE5

Ejemplo de la solicitud de lectura de los registros de entrada
2000-2003 desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 12. Solicitud de lectura de registros de entrada

Elemento Codigo Descripcion

Direccién de esclavo 0x12

Caodigo de funcion 0x04

Direccién de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccién de inicio alta  0x07

Direccién de inicio baja  0xDO

Numero alto de registros 0x00 Numero de registros de

de entrada entrada 0x0003 hex (= 3)
Numero bajo de 0x03

registros de entrada

CRC alto 0xB2

CRC bajo 0x25

Ejemplo de lectura de diagndstico desde la direccion de
esclavo 18.

Tabla 14. Leer diagnostico

Elemento Codigo Descripcion

Direccioén de esclavo 0x12

Codigo de funcion 0x08

Funcion secundaria alta  0x00 Codigo de funcion

secundaria 0x0000 (= 0)
Nota: solo se admite el
cédigo de funcioén
secundaria 0x0000

Funcién secundaria baja 0x00

Datos alto 0xAb5 Tipo de datos OXxABADL
Datos bajo OXxA5 (= 42405)

CRC alto 0x59

CRC bajo 0x83

Ejemplo de la solicitud de escritura en la bobina 2000 desde
el dispositivo esclavo 18, el valor de salida es 65280.

Tabla 15. Solicitud de escritura de una bobina

Elemento Codigo Descripcion

Direccién de esclavo 0x12

Codigo de funcion 0x05

Direccion de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccion de salida alta  0x07

Direccion de salida baja 0xDO

Valor de salida alto OxFF Valor de salida OxFFOO0 hex
Valor de salida bajo  0x00 (= 65280) ,
Nota: el valor de salida es
0x0000 o OxFF0OO
CRC alto Ox8E
CRC bajo 0x14
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Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Ejemplo de la solicitud de escritura del registro 2000 desde el Ejemplo de la escritura de los registros de retencion
dispositivo esclavo 18, el valor de salida es 5. 2000-2001 desde el dispositivo esclavo 18.
Tabla 16. Solicitud de escritura de un registro Tabla 19. Solicitud de escritura de los registros de
Elemento Cédigo  Descripcion retencion
Direccion de esclavo 012 Elemento Codigo Descripcion
Codigo de funcion 0x06 RS485, Direccién 0x12
Direccién de salida alta  0x07 Direccién de inicio 0x07D0 Cédigo de funcién 0x10
Direccion de salida baja 0xDO hex (= 2000) Direccion de inicio alta  0x07 Direccién de inicio 0x07D0
Valor de salida alto 0x00 Valor de salida 0x0005 hex Direccién de inicio baja  0xDO (= 2000
Valor de salida bajo 0x05 (=5) Cantidad de salidas alta 0x00 (()Iantidad_de salidas
CRC alto Ox4B Cantidad de salidas baja 0x02 x0002 (= 2)
CRC bajo OxE7 Conteo de bytes 0x04
Valor de salidas alto 0x00
Ejemplo de la escritura de las bobinas 19-28 desde el Valor de salidas bajo 0x01
dispositivo esclavo 18. Valor de salidas alto 0x00
Tabla 17. Escritura de las bobinas 19-28 Valor de salidas bajo 0x02
Elemento Codigo Descripcion CRC alto 0x53
RS485, Direccion Ox12 CRC bajo 0x46
Codigo de funcion OxOF
Direccion de inicio alta  0x00 Direccion de inicio 0x0013
Direccion de inicio baja  0x13 (=19)
Cantidad de salidas alta  0x00 Cantidad de salidas
Cantidad de salidas baja Ox0A 0x000A (= 10)
Conteo de bytes 0x02
Valor de salidas alto 0xCD
Valor de salidas bajo 0x01
CRC alto 0xAB
CRC bajo OxFB

Note: Las salidas binarias del ejemplo anterior corresponden
a las salidas de la siguiente forma.

Tabla 18. Bits binarios y salidas correspondientes
Bit 117170/0}1|1]0|1]0|0]0|0]0|0]0]|1
Salida |26(25(24|23/22(21(20(19|—|—|—|—|—|—|28]|27
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Registros de modbus

Desde el Modbus pueden leerse y escribirse las variables y
los cédigos de fallo, asi como los parédmetros. Las
direcciones del parametro se determinan en la aplicacion.
Todos los parametros y valores reales han recibido un
numero de identificacién en la aplicacion. La numeracion de
identificacion del parametro, asi como los rangos y pasos del
parédmetro, pueden consultarse en el manual de la aplicacién
en cuestién. El valor del pardmetro debe proporcionarse sin
decimales.

Todos los valores pueden leerse con los cédigos de funcion 3
y 4 (todos los registros son referencia 3X y 4X). Los registros
de Modbus se asignan a los identificadores de convertidor de
la forma siguiente.

Tabla 20. Tabla de indice

Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Registro de

ID Modbus Grupo Rango/Tipo

2106 32106, 42106 Salida 3 de datos del
proceso del médulo
de funcion

2107 32107, 42107 Salida 4 de datos del
proceso del médulo
de funciéon

2108 32108, 42108 Salida 5 de datos del
proceso del médulo
de funcion

2109 32109, 42109 Salida 6 de datos del
proceso del médulo
de funciéon

2110 32110, 42110 Salida 7 de datos del

proceso del médulo

Registro de de funcién
ID Modbus Grupo L/E :
2111 32111, 42111 Salida 8 de datos del
1-98 40001-40098 Valores reales M proceso del maédulo
(30001-30098) de funcion
100 40099 (30099) BACnet, codigode  1/1
error Tabla 22. Datos del proceso Maestro — Esclavo
101-1999 40101-41999 Parametros VA (max. 22 bytes)
(30101-31999) .
Registro de
2004-2011 42004-42011 Entrada de datos del 1/1 ID Modbus Grupo Rango/Tipo
(32004-32011) proceso m—
: 2001 32001, 42001 Palabra de control del Codificacion
2104-2111 42104-42111 Salida de datos del 1/1 modulo de funcidon binaria
(32104-32111) proceso .
2002 32002, 42002 Palabra de control Codificacion
general del moédulo de binaria
funcién
2003 32003, 42003 Referencia de 0-100.00%
Datos del proceso velocidad del médulo Hz
Los campos de datos del proceso se usan para controlar el de funcion
convertidor (p. ej., Funcionamiento, Parada, Referencia, 2004 32004, 42004 Valor Entrada1 Integer 16
Reset de fallo) y para leer los valores reales rapidamente
(p. ej., Frecuencia de salida, Intensidad de salida, Cdédigo de 2005 32005, 42005 Valor Entrada2 Integer 16
fallo). Los campos estan estructurados de la forma siguiente. 2006 32006, 42006 Valor Entrada3 Integer 16
Tabla 21. Datos del proceso Esclavo — Maestro 2007 32007, 42007 Valor Entrada4 Integer 16
(max. 22 bytes) 2008 32008, 42008 Valor Entradab Integer 16
Registro de 2009 32009, 42009 Valor Entrada6 Integer 16
ID  Modbus Grupo Rango/Tipo 7010 32010,42010  Valor Entrada? Integer 16
2101 32101, 42101 Palabra de estado del Codificacion 2011 32011, 42011 Valor Entrada8 Integer 16
modulo de funcion binaria
2102 32102, 42102 Palabra de estado Codificacién El uso de los datos del proceso depende de la aplicacion. En
general del médulo de binaria una situacion tipica, el dispositivo se pone en marchay se
funcion detiene con la escritura de la palabra de control (CW) por
- parte del maestro, y la velocidad de rotacion se establece
2103 32103, 42103 Ve}gculdagl r(?al del 0-100,00% con la referencia (REF). Con PD1-PD8, al dispositivo pueden
modulo de funcion asignarse otros valores de referencia (p. ej., Referencia de
2104 32104, 42104 Salida 1 de datos del par). Con la lectura de la palabra de estado (SW) por parte del
proceso del modulo maestro puede verse el estado del dispositivo. El valor real
de funcion (ACT) y PD1-PD8 muestran los otros valores reales.
2105 32105, 42105 Salida 2 de datos del

proceso del médulo
de funcion

DG1 Series VFD MN040010ES—Abril de 2015  www.eaton.com
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Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Entrada de datos del proceso

Este rango de registro se reserva para el control del convertidor. Datos del proceso de entrada se encuentra en el identificador
de rango 2001-2099.
Los registros se actualizan cada 10 ms. Consulte la tabla que aparece a continuacion.

Tabla 23. Tabla de entrada basica de Fieldbus

Registro de Registro de

ID Modbus Grupo Rango/Tipo ID Modbus Grupo Rango/Tipo

2001 32001, 42001 Palabra de control del Codificacion 2007 32007, 42007 Valor Entrada4d Integer 16
modulo de funcion binaria

2002 32002, 42002 Palabra de control Codificacion 2008 32008, 42008 Valor Entradab Integer 16
general del médulo de binaria
funcion

2003 320083, 42003 Referencia de 0-100,00% 2009 32009, 42009 Valor Entrada6 Integer 16
velocidad del modulo
de funcion

2004 32004, 42004 Valor Entrada‘ Integer 16 2010 32010, 42010 Valor Entrada?7 Integer 16

2005 32005, 42005 Valor Entrada2 Integer 16 2011 32011, 42011 Valor Entrada8 Integer 16

2006 32006, 42006 Valor Entrada3 Integer 16

Note: Para obtener informacion sobre la Entrada de datos del proceso del médulo de funcion, consulte a continuacion la

seccién sobre Entrada de datos del proceso.

Palabra de control

El convertidor PowerXL DG1 utiliza 16 bits, como se muestra a continuacion. Estos bits son especificos de la aplicacion.

Tabla 24. Bits binarios y salidas correspondientes

15114 113 12|11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
© O |0 | ®| ®| ® | Ref modulofuncién | Cont. modulo funcién | BYS | FBDIN4 | FBDIN3 [ FBDIN2 | FBDIN 1 | F_RST| DIR RUN
Note

@ El bit no se usa.

Tabla 25. Palabra de control del médulo de funcion

Palabra de control general del médulo de funcion

) Descripcion EI DG1 no usa la palabra de control general del médulo de
Bit  Valor=0 Valor =1 funcién. La palabra de control principal se usa para enviar
0 Salida de convertidor Salida de convertidor comandos al convertidor.
desconectada conectada
1 Rotacién hacia la derecha  Izquierda Tabla 26. Referencia de velocidad
2 No Reestablecido Reset Fallo 1511413121110/ 9|8 |7 |6 |54 |3|2|1]| 0
3 ENT. DATOS 1 MOD. ENT. DATOS 1 MOD. mMsB—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|LSB
FUNC. desc. FUNC. con. e & Rof a1 del dor. N |
- - sta es la Referencia 1 del convertidor. Normalmente se usa
4 ENT. DATOS 2 MOD. ENT. DATOS 2 MOD. . .
FUNC. desc. FUNC. con. como Referencia de velocidad.
5 ENT. DATOS 3 MOD. ENT. DATOS 3 MOD. La escala de este valor es del 0-100,00% de la Frecuencia
FUNC. desc. FUNC. con. maxima (P1.2). El valor del 0 al 100,00% se representa
- - mediante el valor de 0 a 10 000, mediante el que se indica 0
6 ENL'CDATOS 4 MOD. ENL'CDATOS 4 MOD. 0 0% como Frecuencia minima (P1.1) y10 000 o % 100,00
UNC. desc. UNC. con. como Frecuencia méxima (P1.2). Este valor presenta dos
7 Deshabilitar relé bypass Habilitar relé bypass posiciones decimales.
8 Control méd. func. desc. Control méd. func. con.
9 Referencia maod. func. desc. Referencia maod. func. con. Entrada de datos del proceso 1a 8

10-15 No se usa

No se usa

14

Los valores 1 a 8 de Entrada de datos del proceso se pueden
usar en aplicaciones con distintos fines. Consulte informacion
de configuracion en la seccion Entrada de datos del proceso.
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Salida de datos del proceso

Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Tabla 30. Palabra de estado general del médulo de

) funcion
Este rango de registro normalmente se usa para una L
supervision répida del convertidor. Salida de datos del Bit \D,elscrlptgon Valor = 1
proceso se encuentra en el identificador de rango ! alor = ator =
2101-2199. Consulte la tabla a continuacion. 0 No listo Preparado
Tabla 27. Tabla de salida basica de Fieldbus 1 Parada Funcionamiento
ID Registro de Modbus Grupo Rango/Tipo 2 Derecha Izquierda
2101 32101, 42101 Palabra de estado del médulo Codificacién 3 Sin Fallos Fallo
de funcion binaria - - -
2102 32102, 42102 Palabra de estado general del Codificacion 4 Sin advertencia Advertencia
médulo de funcion binaria 5 Frecuencia ref. no Frecuencia ref. alcanzada
2103 32103, 42103 Velocidad real del modulo de % alcanzada
funcion . .
- 6 Ref > Velocidad 0 Ref = Velocidad 0
2104 32104, 42104 Salida 1 de datos del proceso - -
del médulo de funcién Flujo de motor Flujo de motor
2105 32105, 42105 Salida 2 de datos del proceso desconectado conectado ©
del modulo de funcié - — - —
el modulo de Tuncion 8 Velocidad limite del motor Velocidad limite del motor
2106 32106, 42106 Salida 3 de datos del proceso conectada desconectada ®
del modulo de funcién
2107 32107, 42107 Salida 4 de datos del proceso 9 Direccién del codificador  Direccion del codificador
del modulo de funcién desconectada conectada ©
2108 32108, 42108 Salida 5 de datos del proceso 10 Parada répida bajo voltaje Parada rédpida bajo voltaje
del mddulo de funcion desconectada conectada @
2109 32109, 42109 gg'"ﬂ,?é%a%%aet?jndc‘?(ljﬁroceso 11 Freno de CC Freno de CC conectado
- desconectado
2110 32110, 42110 Sal|da/7 de datos d(_e[ proceso
del modulo de funcion 12 Ref. médulo funcion no  Ref. mddulo funcién
2111 32111, 42111 Salida 8 de datos del proceso habilitada habilitada
del moédulo de funcién
13 Retraso de arranque del  Retraso de arranque del
. » motor desconectado motor conectado
Tabla 28. Palabra de estado del médulo de funcion — —
14 Remoto no habilitado Remoto habilitado
15/14(13|12/11{10/ 9 | 8 7 6| 5 4 3(/2(11(0 " "
15 Pulso palabra maéd. Pulso palabra méd.
e e o o Fet Fet Eot | FIUINIZRY (S| AFLEL | AUARY || LT | D | R funcién no habilitado funcion habilitado ®
La informacion sobre el estado del dispositivo y los mensajes Note

se indica en la palabra de estado del médulo de funcién. La
palabra de estado del médulo de funcién estd compuesta por
16 bits que tienen los siguientes significados.

Tabla 29. Descripciones de bit de la palabra de estado del
modulo de funcién

Descripcion
Bit Valor=0 Valor =1
0 No listo Preparado
1 Parada RUN
2 Derecha lzquierda
3 —_ En Fallo
4 — Advertencia
5 Frecuencia ref. no alcanzada Frecuencia ref. alcanzada
6 Bypass no conectado Bypass desconectado
7 Deshabilitar funcionamiento Marcha Permitida
8 No se usa No se usa
9-15 No se usa No se usa

@ El bit no se usa.

Tabla 31. Referencia de velocidad

15

14

131121110, 9 |8 |7

6(5/4(3|2(1]0

MSB

LSB

Esta es la velocidad real del motor
forma de %.

DG1 Series VFD

Este valor vuelve en
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Comunicaciones Modbus RTU en tarjeta

Salida de datos del proceso 1 a 8

Los valores de Salida de datos del proceso 1 a 8 se pueden usar en aplicacion con diversos fines.
Consulte las siguientes tablas para obtener informacion adicional.

SALIDA de datos del proceso (esclavo — maestro)

El maestro del Fieldbus puede leer los valores reales del convertidor de frecuencia por medio de las variables de datos del
proceso. Las aplicaciones de Estandar, Bomba y Control del ventilador, Control de PID y Multi-Propésito utilizan los datos del
proceso de la forma siguiente. Estos valores pueden seleccionarse mediante el grupo de pardmetros Datos del proceso de
Fieldbus. Estos valores corresponderian al valor del identificador del Modbus. Consulte el Apéndice A para acceder a la tabla
de identificacion de parametros, en la que se muestran los valores que pueden establecerse.

Tabla 32. SALIDA de datos del proceso

Predeterminado
ID Datos Valor Valor Parametro predeterminado Unidad Escala

2104 SALIDA 1 de datos del proceso -32768-32767 1 Frecuencia de salida Hz
2105 SALIDA 2 de datos del proceso -32768-32767 2 Velocidad Motor RPM
2106 SALIDA 3 de datos del proceso -32768-32767 3 Intensidad motor A
2107 SALIDA 4 de datos del proceso -32768-32767 4 Par motor %
2108 SALIDA 5 de datos del proceso -32768-32767 5 Potencia motor %
2109 SALIDA 6 de datos del proceso -32768-32767 6 Tensién motor V
2110 SALIDA 7 de datos del proceso -32768-32767 7 Tension del circuito intermedio V
2111 SALIDA 8 de datos del proceso -32768-32767 28 Caodigo de fallo mas reciente —

ENTRADA de datos del proceso (esclavo R maestro)
La palabra de control, la referencia y los datos del proceso se usan con las aplicaciones integrales de la forma siguiente.

Tabla 33. ENTRADA de datos del proceso

ID Datos Valor Unidad Escala
2003 Referencia Referencia de velocidad Hz 0,01
2001 Palabra de control — — —
2004 Entrada 1 de datos del proceso @ % 0,01%
2005 Entrada 2 de datos del proceso @ % 0,01%
2006 Entrada 3 de datos del proceso @ % 0,01%
2007 Entrada 4 de datos del proceso @ % 0,01%
2008 Entrada 5 de datos del proceso @ % 0,01%
2009 Entrada 6 de datos del proceso @ % 0,01%
2010 Entrada 7 de datos del proceso @ % 0,01%
2011 Entrada 8 de datos del proceso @ % 0,01%

Note

® Desde la Entrada 1 de datos del proceso hasta la Entrada 8 de datos del proceso cambian en funcién de la aplicacion seleccionada. Consulte el Apéndice B
para obtener informacion sobre su distribucion.

Prueba de puesta en marcha

Seleccione Fieldbus (Bus/Comm) como control activo y lugar 4. Elvalorreal es 5000, y la frecuencia de salida de DG1 es

de referencia. 50.00%.

1. Ajuste la palabra de control del médulo de funcion 5. Ajuste la palabra de control del médulo de funcién
(direccion Modbus 42000) en Thex. (direccion Modbus 42000) en Ohex.

2. Elestado de DG1 es FUNCIONAMIENTO. 6. Elestado de DG1 es PARADA.

Ajuste el valor de la referencia de velocidad del médulo de
funcién (direccion Modbus 42002) en 5000 (= 50.00%).
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Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

Especificaciones de Modbus/TCP
Tabla 34. Datos técnicos de Modbus/TCP

General

Descripcion

Especificacion

Conexiones Ethernet

Interface

Conector RJ-45

Comunicaciones

Cable de transferencia

Par trenzado

apantallado
Velocidad 10/100 Mb
Duplex Medio/Completo

Modo de direccion P
predeterminado

DHCP con AutolP

Configuraciones de
IP estatica
predeterminadas

Direccion IP estatica
predeterminada

192.168.1.254

Mascara de red
predeterminada

255.255.265.0

Direccién de puerta de
enlace predeterminada

192.168.1.1

Modbus/protocolo TCP

Modbus/TCP es una variante de la familia Modbus. Se trata
de un protocolo independiente de fabricantes disehado para
la supervisién y el control de dispositivos automaticos.
Modbus/TCP es un protocolo cliente-servidor. El cliente
realiza consultas al puerto TCP 502 del servidor. El servidor
responde a las consultas del cliente con mensajes de
“respuesta”. El término “cliente” puede hacer referencia a
un dispositivo maestro que ejecuta consultas. Por lo tanto, el
término “servidor” hace referencia a un dispositivo esclavo
que sirve al dispositivo maestro respondiendo a sus
consultas. Los mensajes de solicitud y de respuesta se
redactan de la forma siguiente.

Byte 0. ID de transaccion alto

Byte 1. ID de transaccion bajo
Byte 2. ID de protocolo alto

Byte 3. ID de protocolo bajo

Byte 4. Campo de longitud alto
Byte 5. Campo de longitud bajo
Byte 6. Identificador de unidad
Byte 7. Cédigo de funcién Modbus
Byte 8. Datos (de longitud variable)

Comparacion de Modbus/TCP y Modbus RTU

Silo comparamos con el protocolo Modbus RTU, el protocolo
Modbus/TCP presenta las diferencias mas importantes en las
direcciones de esclavo y en la comprobacion de errores.
Como el TCP ya incluye una funciéon de comprobacion de
errores eficiente, el protocolo Modbus/TCP no incluye un
campo CRC independiente. Ademés de la funcion de
comprobacion de errores, el TCP es el responsable de
reenviar los paguetes y de dividir los mensajes largos de
forma que quepan en las tramas TCP. El campo de direccién
de esclavo del Modbus/RTU se denomina como campo
identificador de unidad en el Modbus/TCP, y solo se usa
cuando una direccién IP corresponde a varios extremos.

Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

Especificaciones de hardware
Indicaciones del LED del puerto Ethernet

LT &

1 2

LED de Ethernet
1. Estado del puente Ethernet
2. \Velocidad del puente Ethernet

Tabla 35. Descripcion del LED de Ethernet

LED Significado

Estado del puente Parpadea con la actividad de mensaje
Ethernet Ethernet.

Velocidad del Muestra la velocidad del puente.

puente Ethernet g LED amarillo de la toma Ethernet se

enciende cuando la velocidad del enlace es
de 100 mbps

El LED amarillo de la toma Ethernet se
apaga cuando la velocidad del enlace es de
10 mbps

Indicaciones del LED del puerto Ethernet durante el
encendido

Cuando el PowerXL se enciende se realiza una prueba de

indicador. Se realizaréd la siguiente secuencia, con el fin de

permitir una inspeccion visual.

1. Se enciende el primer indicador en verde, el resto de
indicadores apagados.

2. Se mantiene el primer indicador en verde durante
aproximadamente 0,25 segundos.

3. Se enciende el primer indicador en rojo durante
aproximadamente 0,25 segundos.

4. Se enciende el primer indicador en verde.

5. Se enciende el segundo indicador (si esta presente) en
verde durante aproximadamente 0,25 segundos.

6. Se enciende el segundo indicador (si esté presente) en
rojo durante aproximadamente 0,25 segundos.

7. Se apaga el segundo indicador (si esta presente).

Si hay otros indicadores, pruebe cada uno de ellos siguiendo la

secuencia expuesta por el segundo indicador anterior. Si hay

un indicador de Estado del médulo, seréa el primer indicador de

la secuencia, seguido por los indicadores de estado de red que

haya presentes. Tras la finalizacién de esta prueba de arran-

que, los indicadores cambiarén a un estado operativo normal.
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Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

Figura 11. Estado del modulo y la red

/
Estado del moédulo

™ Network Status

Indicaciones de estado del modulo

Representan el estado del convertidor.

Tabla 36. Descripcion del LED de estado del médulo

Estado del indicador Resumen Significado

Apagado No hay alimentacién No se suministra alimentacion al PowerXL.

Verde fijo El dispositivo estd operativo  El PowerXL esté funcionando correctamente.

Parpadeando en verde ® En espera El PowerXL no se ha configurado.

Parpadeando en rojo ® Fallo leve El PowerXL ha detectado un fallo leve recuperable.
Nota: una configuracién incorrecta o no uniforme se podria considerar un fallo
leve. Compruebe también que, al eliminar el fallo, el dispositivo se apaga.

Rojo fijo Fallo grave El PowerXL ha detectado un fallo grave irrecuperable.

Parpadeando en verde/rojo ® Prueba automatica

El PowerXL esté realizando su prueba de arranque.

@ La velocidad de parpadeo es de 1 parpadeo por segundo.

Indicaciones del estado de la red

Representa el estado de la interfaz de red del puerto Ethernet.

Tabla 37. Descripcion del LED de estado de la red

Significado

El PowerXL esta apagado, o estd encendido pero no tiene direccion IP
configurada (atributo Configuracién de interface del objeto Interface TCP/IP).

Hay una direccioén IP configurada, pero no hay conexiones CIP establecidas, y no

se ha agotado el tiempo de espera de una conexién de propietario exclusivo.

Hay al menos una conexion CIP (de cualquier clase de transporte) establecida, y
no se ha agotado el tiempo de espera de una conexién de propietario exclusivo.

Estado del indicador Resumen

Apagado Sin alimentacion, sin
direccion IP

Parpadeando en verde O] Sin conexiones

Verde fijo Conectado

Parpadeando en rojo O) Tiempo de espera de la

conexion agotado

El PowerXL estd encendido y se ha agotado el tiempo de espera de una conexion

de propietario exclusivo. Vuelve a verde fijo cuando se han establecido todas las
conexiones de propietario exclusivo que han agotado el tiempo de espera.

Rojo fijo Fallo grave

El PowerXL ha detectado un fallo grave irrecuperable.

Parpadeando en verde/rojo @  Prueba automatica

El PowerXL esta realizando su prueba de arranque.

@ La velocidad de parpadeo es de 1 parpadeo por segundo.
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Puesta en marcha

Conexiones y cableado

El puerto Ethernet admite velocidades de 10/100 Mb en los
modos de duplex completo y medio. Las tarjetas deben estar
conectadas a la red Ethernet mediante un cable CAT-5e
apantallado. Podria necesitarse un cable cruzado (al menos
CAT-be con par trenzado apantallado, STP) si desea conectar
la tarjeta EtherNet/IP directamente al dispositivo maestro.

Utilice en la red Unicamente componentes estéandar en el
sector, y evite estructuras complejas para minimizar la
duracién del tiempo de apertura y el nimero de salidas
incorrectas. Se suele recomendar usar una subred que sea
diferente del resto dispositivos no relacionados con el control
del convertidor.

Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

Figura 12. Cable CAT-5e

Figura 13. Navegacion mediante teclado hasta la configuracion de la comunicacion Ethernet
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Desde este menu podra acceder a los siguientes valores para
configurar el protocolo de comunicacion.
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Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

Tabla 38. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20,3

Cadigo Parametro Min. Max. Unidad Predeterminado ID Note

P20.3.1 Ethernet, Modo Direccién IP 1 1500 0 = IP estética
1 = DHCP con AutolP

P20.3.2 Ethernet, Direccién IP activa 1507

P20.3.3 Ethernet, Mdascara Subred Activa 1509

P20.3.4 Ethernet, Gateway Activa por 1511

Defecto

P20.3.5 BACnet, Direccion MAC 1513

P20.3.6 Ethernet, Direccién IP Estéatica 192.168.1.254 1501

P20.3.7 Ethernet, Méscara Subred 255.255.255.0 1503

Estéatica

P20.3.8 Ethernet, Gateway Estatica 192.168.1.1 1505

P20.3.10 Etnernet, Limite de Conexiones 0 5 5 609

P20.3.11 ModBus TCP, ID Aparato 1 610

P20.3.12 Ethernet, Timeout ms 10000 611

P20.3.13 SmartWire, Estado del Protocolo 0 612 0 = Detenido
1 = En funcionamiento
2 = En fallo

P20.3.14  RS485, Esclavo Ocupado 0 613 0 = No ocupado
1 = Ocupado

P20.3.15 RS485, Error Paridad 0 614

P20.3.16 Fallo Esclavo TCP 0 615

P20.3.1 7 RS485, Ultimo Fallo 0 616

DHCP Ethernet, Direccion IP Estatica

La comunicacion EtherNet/IP del PowerXL admite DHCP
para facilitar la configuracién de la red. El Protocolo de
configuracién dinamica de host (DHCP) es un protocolo de
red que se emplea para configurar los dispositivos de red de
forma que se puedan comunicar a través de una red IP.
Como cliente DHCP, la conectividad EtherNet/IP del
PowerXL negocia con el servidor DHCP para determinar su
direccién IP y obtener el resto de detalles de configuracién
iniciales que necesita para las operaciones de red.

Direccion IP

La IP esta dividida en cuatro partes. La direccién IP estética
predeterminada es 192.168.1.254.

Tiempo de espera de la comunicacién

Define cuanto tiempo puede transcurrir desde el Ultimo
mensaje recibido desde el dispositivo cliente antes de que se
genere un error de Fieldbus. El tiempo de espera de la
comunicacién predeterminado es de 10 segundos.

Note: Si el cable de red del puerto EtherNet/IP del PowerXL
se interrumpe, se genera un error de Fieldbus de
forma inmediata.

En la mayoria de los casos, el usuario establecera una
direccién IP estatica para la conexién EtherNet/IP del
PowerXL basada en su configuracién de red.

Las configuraciones predeterminadas de la direccién IP son las
definidas en la tabla “Configuracién de red EtherNet/IP del
PowerXL", incluida en la seccion “Conexiones y cableado”.

El usuario puede definir manualmente la direccion de red de la
conexion EtherNet/IP del PowerXL siempre que todas las
unidades que se encuentran conectadas a la red reciban la
misma porcién de direccion. En esta situacion, el usuario
tendrd que configurar manualmente la direccién IP en el
PowerXL utilizando el teclado del convertidor PowerXL. Tenga
en cuenta que la superposicion de las direcciones IP puede
provocar conflictos entre los dispositivos de la red. Para
obtener més informacion sobre la seleccién de direcciones P,
pdngase en contacto con el administrador de su red.

Valor de identificador

El Valor de identificador utilizado en Modbus TCP se utiliza
para el protocolo Modbus en lugar de la direccion de esclavo
utilizada en Modbus RTU. Este valor de identificador se utiliza
para establecer comunicacion a través de dispositivos tales
como puentes, routers y puertas de enlace que utilizan una
sola direccion IP para admitir varias unidades finales Modbus
independientes.
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Configuracion de direcciéon IP manual

Utilizacion del teclado del convertidor PowerXL
Utilizacion del teclado del convertidor PowerXL para establecer manualmente

la direccién IP en EtherNet/IP del PowerXL.

1. Al seleccionar el modo de direccionamiento IP como IP
estatica predeterminada se cargaran las configuraciones.

Figura 14. Modo de IP estatica

P: Parameler

Nota: el cambio del modo de direccion IP requerira el
reinicio del PowerXL para que este cambio entre en
vigor. Asegurese de comprobar también la direccién
MAC del dispositivo (menu del teclado P20.3.5).

STP FWD KEY

P21: Syslem

P1: Basic Paramelers

P2 Analog Input
REVERSE

1353

oo My b
COPTITLIFS
5TP FWD KEY PAR

P19 Real Time Clock P20.3: Ethemeat IPMModbus TCP

P20.1: FB Data Output Sel
P20.2: Modbus RTWBAChet MSITP
REVERSE 13:53 MEMU

|

P20: Communications
F21: System
REVERSE

13:53

P20.2: Modbus RTUBAChet MS/TP
20.3: Ethemet IP/Modbus TCP
P20.1: FB Data Output Sel
REVERSE 13:63

LESA P20.3.1: IP Address Mode

P20.3.1
IP Address Mode
DHCP With AulolP

P20.3.16; Last Fault

P20.3.2: Active IP Address

REVERSE 1353 FAVORITE 13563 MENU

P20.3.14
IP Address Mode

DHCP With AutolP

FAVORITE 1363 MENL

Rghth key

P20.31
IP Address Mode

Static IP

FAVORITE 1353 MENLU
Ok Ky o sslect
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2. Utilice el teclado del convertidor PowerXL para ajustar la
direccién IP del EIP del PowerXL en el ajuste de
direccién deseado.

a. Ajuste de la direccion IP estéatica

Figura 15. Ethernet, Direccion IP Estatica

P Parameler P1: Basic Parameters

P2 Analog Input
REVERSE 13:53 MENU

F: Faul

13:53 JOG ‘

Do Fary 82
Commimuuctn

FWD KEY
P18: Real Time Clock

P20.3: Ethemet IF/Modbus TCP

P20 Communications Ermeass P20 1: FB Data Output Sel
P21: System ) P20.2: Modbus RTUWBAChet MSITP
REVERSE 13:53 MENU REVERSE 13:53 MENU

FWD

EEE BELN IEEN K=

P20.2: Modbus RTUBACnet MSITP | P20.3.16: Last Fault F20.3.5: MAC Address
P20.3: Ethemet IPModbus TCP P20.3.1: IP Address Mode il - 20-3.6: Static IP Address
F20.1: FB Data Output Sel | P20.3.2: Active IP Address - F20.3.7: Stalic Subnet Mask
REVERSE 13:53 MENL ]| REVERSE 13:53 MENU REVERSE 13:53

Right T hary L )
| KEY [l PAR |
P2036 P2036
Static [P Address Figwon bey_| Static IP Address AP i N
¢ OB Faebet 1 s h
192.168.001.254 192 168.001.254 ok O i vt
FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 1353 MENU
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b. Ajuste de la méscara de subred estatica

Figura 16. Ethernet, Mascara Subred Estatica

P20.3.6

Static IP Address

192.168.001.254

FAVORITE 13:63 MEMU

Do Ky
|_sTP B FWD B KEY I PAR |

P203.7 P20.3.7
Static Subnet Mask PR Staic Subnet Mask o LIt TR
255,265 255,000 192.168.001,254 i
FAVORITE 13:53 MENU | FAVORITE 13:53 MENU

c. Ajuste de la puerta de enlace predeterminada estatica

Figura 17. Ethernet, Gateway Estatica

STP

P20.3.7
Stalic Subnet Mask
255.255.255.000

FANVORITE 13:63 MEMNU
e |

P20.38 P20.3.8
Ak
Static Default Gateway +| Static Default Gateway Aoty oo
oy ParEad. Ok whinh
192.168.001.001 192.168.001.001 ]
FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 1353 MENU
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d. Ajuste del identificador de la unidad Modbus TCP

Figura 18. ModBus TCP, ID Aparato

STP

P20.3.8

Static Default Galeway
192.168.001.001

FAVORITE 13:53

MENU

Do ey
m‘ml‘
P20.3.11
Modbus TCP Unit ID
1

13:53 MENU

FAVORITE
|

gt n

[_STP [} FWD | KEY |

| P20.3.11
Modbus TCP Unit 1D

FAVORITE 13.53

MENU

Anote la direcciéon [P modificada.

Con el teclado del convertidor PowerXL, lea los

parametros “Direccién IP activa” (menu de teclado.
P20.3.2), “Mascara de subred activa” (menu de teclado
P20.3.3), "Puerta de enlace predeterminada activa”
(menu de teclado. P20.3.4) para asegurarse de que la
direccioén IP se ha establecido en la direccion IP

deseada.
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Normativas de comunicacion Modbus

Ejemplo de la solicitud de lectura de las bobinas 2000-2003
desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 39. Solicitud de lectura de bobinas

Elemento Codigo Descripcion

Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

Ejemplo de la solicitud de lectura de los registros de entrada
2000-2003 desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 42. Solicitud de lectura de registros de entrada

Elemento Codigo Descripcion

Direccién de esclavo 0x12

Direccion de esclavo 0x12

Codigo de funcion 0x01

Codigo de funcién 0x04

Direccion de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccién de inicio alta  0x07

Direccién de inicio baja  0xDO

Direccion de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccion de inicio alta  0x07

Direccion de inicio baja  0xDO

NuUmero de bobinas
0x0003 hex (= 3)

NUmero de bobinas alto 0x00

Numero de bobinas bajo 0x03

CRC alto Ox7E
CRC bajo 0x25

Ejemplo de la solicitud de lectura de las entradas discretas
2000-2003 desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 40. Solicitud de lectura de entradas discretas

Elemento Codigo Descripcion

Direccién de esclavo 0x12

Codigo de funcion 0x02

Direccién de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccién de inicio alta  0x07

Direccién de inicio baja  0xDO

NUmero alto de entradas 0x00 NUmero de entradas

discretas discretas 0x0003 hex (= 3)
Numero bajo de 0x03

entradas discretas

CRC alto 0x3A

CRC bajo 0x25

Ejemplo de la solicitud de lectura de los registros de
retencién 2000-2003 desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 41. Solicitud de lectura de los registros de
retencion

Elemento Codigo Descripcion

Direccién de esclavo 0x12

Caodigo de funcion 0x03

Direccion de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccién de inicio alta  0x07

Direccién de inicio baja  0xDO

Numero alto de registros 0x00
de retencion

Numero de registros de
retencion 0x0003 hex (= 3)

NuUmero bajo de 0x03
registros de retencion

CRC alto 0x07
CRC bajo OxE5

Numero alto de registros 0x00 NUmero de registros de

de entrada entrada 0x0003 hex (= 3)
NUmero bajo de 0x03

registros de entrada

CRC alto 0xB2

CRC bajo 0x25

Ejemplo de la solicitud de lectura del estado de excepcién
desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 43. Solicitud de lectura de estado de excepcion

Elemento Codigo Descripcion

Direccion de esclavo 0x12

Cadigo de funcién 0x07
CRC alto 4C
CRC bajo D2

Ejemplo de lectura de diagnéstico desde la direccion de
esclavo 18.

Tabla 44. Leer diagnéstico

Elemento Codigo Descripcion

Direccion de esclavo 0x12

Codigo de funcion 0x08

Funcion secundaria alta  0x00 Codigo de funcion

secundaria 0x0000 (= 0)
Nota: solo se admite el
cédigo de funcioén
secundaria 0x0000

Funcién secundaria baja 0x00

Datos alto O0xAb5 Tipo de datos OxABAS
Datos bajo 0xAB (= 42405)

CRC alto 0x59

CRC bajo 0x83
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Ejemplo de la solicitud de escritura en la bobina 2000 desde
el dispositivo esclavo 18, el valor de salida es 1.

Tabla 45. Solicitud de escritura de una bobina

Elemento

Cdédigo Descripcion

Direccién de esclavo 0x12

Codigo de funcion 0x05

Direccién de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccién de salida alta  0x07

Direccién de salida baja  0xDO

Ejemplo de la escritura de los registros de retencion
2000-2001 desde el dispositivo esclavo 18.

Tabla 49. Escritura de los registros de retencién

Elemento Codigo Descripcion
RS485, Direccién 0x12
Codigo de funcién 0x10

Direccion de inicio 0x07D0
(= 2000)

Direccion de inicio alta  0x07

Direccion de inicio baja  0xDO

Valor de salida alto OxFF Valor de salida 0xFFOO hex Cantidad i 2 Ox00 Cantidad d id
- t t t

Valor de salida bajo 0x00 (= 65280) , antcad de sandas ata 0580'02 (= g)sa das
Nota: el valor de salida es Cantidad de salidas 0x02 B
0x0000 o 0xFF0O0 baja

CRC alto Ox8E Conteo de bytes 0x04

CRC bajo 0x14 Valor de salidas alto 0x00

Ejemplo de la solicitud de escritura del registro 2000 desde el Valor de salidas bajo  0x01

dispositivo esclavo 18, el valor de salida es b. Valor de salidas alto 0x00

Tabla 46. Solicitud de escritura de un registro Valor de salidas bajo 0x02

Elemento Codigo Descripcion CRC alto 0x53

Direccién de esclavo 0x12 CRC bajo 0x46

Codigo de funcion 0x06

Direccién de inicio 0x07D0
hex (= 2000)

Direccién de salida alta  0x07

Direccién de salida baja  0xDO

Valor de salida alto 0x00 Valor de salida 0x0005 hex
Valor de salida bajo 0x05 (=5)

CRC alto 0x4B

CRC bajo OxE7

Ejemplo de la escritura de las bobinas 19-28 desde el
dispositivo esclavo 18.

Tabla 47. Escritura de las bobinas 19-28

Registros de modbus

Desde el Modbus pueden leerse y escribirse las variables y
los cédigos de fallo, asi como los parametros. Las
direcciones del parametro se determinan en la aplicacion.
Todos los parametros y valores reales han recibido un
numero de identificacion en la aplicacion. La numeracién de
identificacion del pardmetro, asi como los rangos y pasos del
pardmetro, pueden consultarse en el manual de la aplicacion
en cuestion. El valor del parémetro debe proporcionarse sin
decimales.

Todos los valores pueden leerse con los codigos de funcion 3

Elemento Codigo Descripcion y 4 (todos los registros son referencia 3X y 4X). Los registros
RS485, Direcoion Ox12 de I\/Iodbu.s se asignan a los identificadores de convertidor de
la forma siguiente.

Codigo de funcion OxOF
Direccién de inicio alta  0x00 Direccién de inicio 0x0013 Tabla 50. Tabla de indice
Direccién de inicio baja  0x13 (=19) Registro de

. . - . ID Modbus Grupo L/E
Cantidad de salidas alta  0x00 Cantidad de salidas — 0T 7005 o I -

. : 0x000A (= 10) = - alores reales
g:]r;tldad de salidas 0x0A (30001-30098)
Conteo de bytes 0x02 100 40099 (30099) Erﬂr\grnet, cédigode 1/1
Valor de salidasalto  OxCD 101-1999  40101-41999  Parametros 11
Valor de salidas bajo 0x01 (30101-31999)
CRC alto O0xAB 2004-2011  42004-42011 Entrada de datos 1/1
CRC bajo OxFB (32004-32011) del proceso

, — : : 2104-2111  42104-42111 Salida de datos del 1/1

Note: Las salidas binarias del ejemplo anterior corresponden (32104-32111)  proceso

a las salidas de la siguiente forma.

Tabla 48. Bits binarios y salidas correspondientes

Bit |[1]1]0{0[1]1]0[1]0]0]0]0]0]|0|0]1

Salida|26|25|24|23|22|21|20|19| —|—|—|—|—|—|28|27
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Datos del proceso

Los campos de datos del proceso se usan para controlar el
convertidor (p. ej., Funcionamiento, Parada, Referencia,
Reajuste fallo) y para leer los valores reales rapidamente

(p. ej., Frecuencia de salida, Corriente de salida, Cédigo de
fallo). Los campos estan estructurados de la forma siguiente.

Tabla 51. Datos del proceso Esclavo — Maestro
(max. 22 bytes)

ID Registro de Modbus Grupo Rango/Tipo

2101 32101, 42101 Palabra de estado del Codificacion
mddulo de funcién binaria

2102 32102, 42102 Palabra de estado general Codificaciéon
del médulo de funcion binaria

2103 32103, 42103 Velocidad real del médulo  0-100,00%
de funcion

Salida 1 de datos del
proceso del modulo de

2104 32104, 42104

Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

El uso de los datos del proceso depende de la aplicacién. En
una situacién tipica, el dispositivo se pone en marcha y se
detiene con la escritura de la palabra de control (CW) por
parte del maestro, y la velocidad de rotacién se establece
con la referencia (REF). Con PD1-PD8, al dispositivo pueden
asignarse otros valores de referencia (p. €j., Referencia de
par). Con la lectura de la palabra de estado (SW) por parte del
maestro puede verse el estado del dispositivo. El valor real
(ACT) y PD1-PD8 muestran los otros valores reales.

Entrada de datos del proceso

Este rango de registro esta reservado para el control del VFD.
La Entrada de datos del proceso esta situada en el
identificador de rango 2001-2099. Los registros se actualizan
cada 10 ms. Consulte la tabla que aparece a continuacion.

Tabla 53. Tabla de entrada basica de Fieldbus

funcion ID Registro de Modbus Grupo Rango/Tipo
2105 32105, 42105 Salida 2 de datos del 2001 32001, 42001 Palabra de control del Codificacién

proceso del moédulo de modulo de funcion binaria

funcién

- 2002 32002, 42002 Palabra de control general Codificacion

2106 32106, 42106 Salida 3 de datos del del moédulo de funcién binaria

proceso del médulo de

funcion 2003 32003, 42003 Referencia de velocidad 0-100,00%

; del médulo de funcion

2107 32107, 42107 Salida 4 de datos del

proceso del médulo de 2004 32004, 42004 Valor Entrada‘ Integer 16

Fincio

uneion 2006 32005, 42005 Valor Entrada2 Integer 16
2108 32108, 42108 Salida 5 de datos del

brocess del modulo de 2006 32006, 42006 Valor Entrada3 Integer 16

funcién 2007 32007, 42007 Valor Entrada4 Integer 16
2109 32109, 42109 Salida 6 de datos del

proceso del modulo de 2008 32008, 42008 Valor Entradab Integer 16

funcion 2009 32009, 42009 Valor Entrada6 Integer 16
2110 32110, 42110 Salida 7 de datos del 2010 32010, 42010 Valor Entrada? Integer 16

proceso del moédulo de

funcién 2011 32011, 42011 Valor Entrada8 Integer 16

2111 32111, 42111 Salida 8 de datos del
proceso del médulo de

funcion

Tabla 52. Datos del proceso Maestro — Esclavo
(max. 22 bytes)

ID Registro de Modbus Grupo Rango/Tipo
2001 32001, 42001 Palabra de control del Codificacion
maodulo de funcién binaria
2002 32002, 42002 Palabra de control general Codificaciéon
del moédulo de funcion binaria
2003 32003, 42003 Referencia de velocidad 0-100,00%
del moédulo de funcion
2004 32004, 42004 Valor Entrada‘ Integer 16
2005 32005, 42005 Valor Entrada2 Integer 16
2006 32006, 42006 Valor Entrada3 Integer 16
2007 32007, 42007 Valor Entrada4 Integer 16
2008 32008, 42008 Valor Entradab Integer 16
2009 32009, 42009 Valor Entrada6 Integer 16
2010 32010, 42010 Valor Entrada7 Integer 16
2011 32011, 42011 Valor Entrada8 Integer 16
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Palabra de control del médulo de funcion

El convertidor PowerXL DG1 utiliza 16 bits, como se muestra a continuacion. Estos bits son especificos de la aplicacion.

Tabla 54. Bits binarios y salidas correspondientes

15114 |13 12|11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
@© @© @© @© @© @© Ref. médulo funcion Cont. médulo funcion BYS |FBDIN4|FBDIN3|FBDIN2|FBDIN1|F_RST| DIR RUN
Note

@ El bit no se usa.

Palabra de control general del médulo de funcion

EI DG1 no usa la palabra de control general del médulo de
funcion. La palabra de control principal se usa para enviar
comandos al convertidor.

Tabla 55. Palabra de control del médulo de funcion

Descripcion

Bit Valor=0 Valor =1

0 Salida de convertidor Salida de convertidor
desconectada conectada

1 Rotacioén hacia la derecha lzquierda
No Reestablecido Reset Fallo

3 ENT. DATOS 1 MOD. ENT. DATOS 1 MOD.
FUNC. desc. FUNC. con.

4 ENT. DATOS 2 MOD. ENT. DATOS 2 MOD.
FUNC. desc. FUNC. con.

5 ENT. DATOS 3 MOD. ENT. DATOS 3 MOD.
FUNC. desc. FUNC. con.

6 ENT. DATOS 4 MOD. ENT. DATOS 4 MOD.
FUNC. desc. FUNC. con.
Deshabilitar relé bypass  Habilitar relé bypass

8 Control méd. func. desc.  Control mod. func. con.

9 Referencia méd. func. Referencia méd. func.
desc. con.

10-15 No se usa No se usa

Tabla 56. Referencia de velocidad

15 (141312111019 8|7 |6 |54 |3]2|1|0

MSB — | — | —|—|—|—|—|—|—|—|—=|—=]—=]—]|LsB

Esta es la Referencia 1 del convertidor. Normalmente se usa
como Referencia de velocidad.

La escala de este valor es del 0-100,00% de la Frecuencia
méxima (P1.2). El valor del 0 al 100,00% se representa
mediante el valor de 0 a 10 000, mediante el que se indica 0
0 0% como Frecuencia minima (P1.1) y10 000 o %100,00
como Frecuencia méxima (P1.2). Este valor presenta dos
posiciones decimales.

Entrada de datos del proceso 1 a 8

Los valores 1 a 8 de Entrada de datos del proceso se pueden
usar en aplicaciones con distintos fines. Consulte
informacién de configuracién en la seccién Entrada de datos
del proceso.
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Salida de datos del proceso

Este rango de registro normalmente se usa para una
supervisién rapida del convertidor. Salida de datos del
proceso se encuentra en el identificador de rango
2101-2199. Consulte la tabla a continuacion.

Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

La informacion sobre el estado del dispositivo y los mensajes
se indica en la palabra de estado. La palabra de estado esté
compuesta por 16 bits que tienen los siguientes significados.

Tabla 59. Descripciones de bit de la palabra de estado del
modulo de funcién

Tabla 57. Tabla de salida basica de Fieldbus Bit pescripcion Valor = 1
ID Registro de Modbus Grupo Rango/Tipo 0 No listo Preparado
2101 32101, 42101 Palabra de estado del Codificacion 1 Parada RUN
mddulo de funcién binaria
2102 32102, 42102 Palabra de estado general Codificacion 2 Derecha lzquierda
del médulo de funcion binaria 3 — En Fallo
2103 32103, 42103 Velocidad real del médulo % 4 — Advertencia
de funcién
- 5 Frecuencia ref. no alcanzada Frecuencia ref. alcanzada
2104 32104, 42104 Salida 1 de datos del
proceso del médulo de 6 Bypass no conectado Bypass desconectado
Rincio
uncion 7 Deshabilitar funcionamiento Marcha Permitida
2105 32105, 42105 Salida 2 de datos del
proceso del médulo de 8 No se usa No se usa
funcién 9-15 No se usa No se usa
2106 32106, 42106 Salida 3 de datos del
proceso del médulo de .
funcion Tabla 60. Palabra de estado general del médulo de
2107 32107, 42107 Salida 4 de datos del funcion
proceso del médulo de Descripcic
2 pcion
funcion Bit Valor = 0 Valor = 1
2108 32108, 42108 Salida 5 de datos del No h S
proceso del modulo de 0 o listo reparado
funcién 1 Parada Funcionamiento
2109 32109, 42109 Salida 6 de datos del 2 Derecha Izquierda
proceso del modulo de
funcion 3 Sin Fallos Fallo
2110 32110, 42110 Salida 7 de datos del 4 Sin advertencia Advertencia
proceso del médulo de
funcion 5 Frecuencia ref. no alcanzada Frecuencia ref. alcanzada
2111 32111, 42111 Salida 8 de datos del 6 Ref > Velocidad 0 Ref = Velocidad 0
proceso del moédulo de - -
funcion 7 Flujo de motor desconectado  Flujo de motor conectado @
8 Velocidad limite del motor Velocidad limite.del motor
conectada desconectada
Tabla 58. Palabra de estado
9 Direccién del codificador Direccién del codificador
15(14/13[12/11{10/9 | 8| 7 6| b 4 (312|110 desconectada conectada
—|—|—|—|—|—|—|—| RUNEN | BYS| AREF | WARN | FLT | DIR |[RUN|RDY 10 Parada rpida bajo voltaje Parada répig§ bajo voltaje
desconectada conectada
11 Freno de CC desconectado Freno de CC conectado
12 Ref. mddulo funcion no Ref. mddulo funcion habilitada
habilitada
13 Retraso de arranque del motor Retraso de arranque del motor
desconectado conectado
14 Remoto no habilitado Remoto habilitado
15 Pulso palabra méd. funcion no  Pulso palagga mod. funcion
habilitado habilitado
Note

® Indica que el bit no se usa.

Tabla 61. Velocidad real
15 (1411312111 (10/9 |8 |7 |6 |54 |3|2 |1 0
MSBl— | — | —|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|—|LSB

Esta es la velocidad real del motor. Este valor vuelve en
forma de %.
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Comunicaciones Modbus TCP en tarjeta

Salida de datos del proceso 1 a 8

Los valores de Salida de datos del proceso 1 a 8 se pueden
usar en aplicacion con diversos fines. Consulte las siguientes
tablas para obtener informacion adicional.

SALIDA de datos del proceso (esclavo — maestro)

El maestro del Fieldbus puede leer los valores reales del
convertidor de frecuencia por medio de las variables de datos
del proceso. Las aplicaciones de Estédndar, Bomba y Control
del ventilador, Control de PID y Multi-Propésito utilizan los
datos del proceso de la forma siguiente. Estos valores
pueden seleccionarse mediante el grupo de parametros
Datos del proceso de Fieldbus. Estos valores
corresponderian al valor del identificador del Modbus.
Consulte el Apéndice A para acceder a la tabla de
identificacion de pardmetros, en la que se muestran los
valores que pueden establecerse.

Tabla 62. SALIDA de datos del proceso

Predeterminado Parametro
ID Datos Valor Valor predeterminado Unidad Escala
2104 SALIDA 1 de datos del proceso  -32768-32767 1 Frecuencia de salida Hz
2105 SALIDA 2 de datos del proceso  -32768-32767 2 Velocidad Motor RPM
2106 SALIDA 3 de datos del proceso  -32768-32767 3 Intensidad motor A
2107 SALIDA 4 de datos del proceso  -32768-32767 4 Par motor %
2108 SALIDA 5 de datos del proceso  -32768-32767 5 Potencia motor %
2109 SALIDA 6 de datos del proceso  -32768-32767 6 Tensién motor V
2110 SALIDA 7 de datos del proceso  -32768-32767 7 Tension del circuito V

intermedio

2111 SALIDA 8 de datos del proceso  -32768-32767 28 Codigo de fallo mas —

reciente

ENTRADA de datos del proceso (esclavo R
maestro)

La palabra de control, la referencia y los datos del proceso se usan con las aplicaciones integrales de la forma siguiente.

Tabla 63. ENTRADA de datos del proceso

ID Datos Valor Unidad Escala
2003 Referencia Referencia de velocidad % 0,01
2001 Palabra de control — — —
2004 Entrada 1 de datos del proceso @ % 0,01%
2005 Entrada 2 de datos del proceso @ % 0,01%
2006 Entrada 3 de datos del proceso @ % 0,01%
2007 Entrada 4 de datos del proceso @ % 0,01%
2008 Entrada 5 de datos del proceso @ % 0,01%
2009 Entrada 6 de datos del proceso @ % 0,01%
2010 Entrada 7 de datos del proceso @ % 0,01%
2011 Entrada 8 de datos del proceso @ % 0,01%
Note

® Desde la Entrada 1 de datos del proceso hasta la Entrada 8 de datos del proceso cambian en funcion de la aplicacion seleccionada. Consulte el Apéndice B

para obtener informacion sobre su distribucion.
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La interface EtherNet/IP del PowerXL incorpora
comunicacion EtherNet/IP estandar, lo que le permite
gestionar facilmente el control del convertidor y los datos a
través de redes EtherNet/IP.

Caracteristicas de la conexion de comunicacién EtherNet/IP:

¢ Proporciona un medio de control, configuracion y
recopilacién de datos a través de una red Ethernet

e Funcionamiento a 10/100 Mbps, duplex completo

¢ Mensajes explicitos (por ejemplo, lectura/escritura de
parametro)

e Diagnéstico, elementos de dispositivo y sucesos

Todos los dispositivos conectados a una red Ethernet
presentan dos identificadores: una direccion MAC y una
direccion IP. La direccion MAC (formato de direccion
00.D0.AF.xx.yy.zz) es exclusiva del dispositivo y no puede
modificarse. La direccion MAC de la tarjeta EtherNet/IP se
encuentra en la pegatina adherida a la tarjeta. Acceda al
software para instalar en www.Eaton.com/drives.

En una red local, las direcciones IP se determinan por el
servidor de red que utiliza el protocolo DHCP. El usuario
puede definir manualmente la direccién de red del PowerXL
siempre que todas las unidades que se encuentran
conectadas a la red reciban la misma porcién de direccion.
Para obtener mas informacién sobre las direcciones IP,
péngase en contacto con el administrador de la red.

La superposicion de direcciones IP puede provocar conflictos
entre dispositivos. Para obtener mas informacién sobre el
ajuste de las direcciones IP, consulte “Configuracién de
direccion IP manual” en la pagina 21.

Note: EtherNet/IP es una marca comercial de Open
DeviceNet Vendor Association (ODVA).

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Especificaciones de EtherNet/IP

Tabla 64. Datos técnicos de EtherNet/IP

General Descripcion Especificacion
Conexiones Interface Conector RJ-45
Ethernet
Comunicaciones Cable de transferencia  Par trenzado
apantallado
Velocidad 10/100 Mb
Duplex Medio/Completo

Modo de direccién IP DHCP con AutolP

predeterminado

Direccion IP estética 192.168.1.254

predeterminada

Configuraciones
de IP estética
predeterminadas

Mdscara de red 255.255.255.0

predeterminada

Direccién de puertade  192.168.1.1

enlace predeterminada
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Especificaciones de hardware

Indicaciones del LED del puerto Ethernet

LT &

1 2

LED de Ethernet
1. Estado del puente Ethernet
2. Velocidad del puente Ethernet

Tabla 65. Descripcion del LED de Ethernet
LED Significado

Estado del puente Parpadea con la actividad de mensaje
Ethernet Ethernet.

Velocidad del
puente Ethernet

Muestra la velocidad del puente.

El LED amarillo de la toma Ethernet se
enciende cuando la velocidad del enlace es
de 100 mbps

El LED amarillo de la toma Ethernet se
apaga cuando la velocidad del enlace es de
10 mbps

Indicaciones del LED del puerto Ethernet durante el
encendido

Cuando el PowerXL se enciende se realiza una prueba de
indicador. Se realizara la siguiente secuencia, con el fin de
permitir una inspeccioén visual.

1. Se enciende el primer indicador en verde, el resto de
indicadores apagados.

2. Se mantiene el primer indicador en verde durante
aproximadamente 0,25 segundos.

3. Se enciende el primer indicador en rojo durante
aproximadamente 0,25 segundos.

4. Se enciende el primer indicador en verde.

Se enciende el segundo indicador (si esté presente) en
verde durante aproximadamente 0,25 segundos.

6. Se enciende el segundo indicador (si esta presente) en
rojo durante aproximadamente 0,25 segundos.

7. Se apaga el segundo indicador (si esta presente).

Si hay otros indicadores, pruebe cada uno de ellos siguiendo
la secuencia expuesta por el segundo indicador anterior. Si
hay un indicador de Estado del médulo, sera el primer
indicador de la secuencia, seguido por los indicadores de
estado de red que haya presentes. Tras la finalizacién de esta
prueba de arranque, los indicadores cambiaran a un estado
operativo normal.
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Figura 19. Estado del modulo y la red

-
34
L]
[ ]
e
//
Estado del moédulo ™ Network Status

Indicaciones de estado del modulo

Representan el estado del convertidor.

Tabla 66. Descripcion del LED de estado del médulo

Estado del indicador Resumen Significado

Apagado No hay alimentacién No se suministra alimentacion al PowerXL.

Verde fijo El dispositivo estd operativo  El PowerXL est4 funcionando correctamente.
Parpadeando en verde O] En espera El PowerXL no se ha configurado.

Parpadeando en rojo O) Fallo leve El PowerXL ha detectado un fallo leve recuperable.

Nota: una configuracion incorrecta o no uniforme se podria considerar un fallo
leve. Compruebe también que, al eliminar el fallo, el dispositivo se apaga.

Rojo fijo Fallo grave El PowerXL ha detectado un fallo grave irrecuperable.

Parpadeando en verde/rojo  Prueba automética El PowerXL estd realizando su prueba automética de arranque.

Indicaciones del estado de la red

Representa el estado de la interfaz de red del puerto
Ethernet.

Tabla 67. Descripcion del LED de estado de la red

Estado del indicador Resumen Significado
Apagado Sin alimentacion, sin El PowerXL estd apagado, o estd encendido pero no tiene direccion IP

direccion IP configurada (atributo Configuracién de interface del objeto Interface TCP/IP).
Parpadeando en verde ® Sin conexiones Hay una direccién IP configurada, pero no hay conexiones CIP establecidas, y no

se ha agotado el tiempo de espera de una conexion de propietario exclusivo.

Verde fijo Conectado Hay al menos una conexion CIP (de cualquier clase de transporte) establecida, y
no se ha agotado
el tiempo de espera de una conexion de propietario exclusivo.

Parpadeando en rojo O] Tiempo de espera de la El PowerXL estd encendido y se ha agotado el tiempo de espera de una conexién
conexion agotado de propietario exclusivo. Vuelve a verde fijo cuando se han establecido todas las
conexiones de propietario exclusivo que han agotado el tiempo de espera.
Rojo fijo Direccién IP duplicada El PowerXL ha detectado una IP duplicada.
Parpadeando en verde/rojo  Prueba automética El PowerXL estd realizando su prueba automética de arranque.

@ La velocidad de parpadeo es de 1 parpadeo por segundo.
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Descripcion general de EtherNet/IP

EtherNet/IP se introdujo en el afo 2001 vy, a dia de hoy, es la
solucion de red Ethernet industrial méas desarrollada, fiable y
completa disponible para la automatizacion de los procesos
de fabricacion. EtherNet/IP forma parte de una familia de
redes que implementa el Protocolo industrial comun (CIP)
en sus capas mas altas. El CIP abarca una amplia serie de
mensajes y servicios disehados para diversas aplicaciones de
automatizacién de los procesos de fabricacién, entre los que
se incluyen el control, la seguridad, la sincronizacién, el
movimiento, la configuracion y la informaciéon. Como
protocolo totalmente independiente de medios respaldado
por cientos de proveedores de todo el mundo, el CIP
proporciona a los usuarios una arquitectura de comunicacién
unificada para toda la empresa de fabricacién.

2. Méaquina a maquina (entorno industrial, comunicacion rapida)

Entorno industrial

Los casos de uso de Ethernet mas habituales son dos: los
dispositivos son “humano a maquina” y “maquina a
maquina”. En las siguientes imagenes se presentan las
funciones bésicas.

1. Humano a méquina (interface gréfica de usuario,
comunicacién relativamente lenta)

Interface de usuario

Figura 20. Interface de usuario humano a maquina

— . ._." ——— 1 1'
= i

Figura 21. Maquina a maquina (entorno industrial, comunicacion rapida)

aranieey
e
e
g_mnm
PRI

Tiempo real

« Referencia

« Inicio/Parada

« Funcién llegal
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Conexiones y cableado

La tarjeta EtherNet/IP admite velocidades de 10/100 Mb en
los modos de duplex completo y medio. Las tarjetas deben
estar conectadas a la red Ethernet mediante un cable CAT-be
apantallado. Podria necesitarse un cable cruzado (al menos
CAT-be con par trenzado apantallado, STP) si desea conectar
la tarjeta EtherNet/IP directamente al dispositivo maestro.

Utilice en la red Unicamente componentes estandar en el
sector, y evite estructuras complejas para minimizar la
duracion del tiempo de apertura y el nimero de salidas
incorrectas. Se suele recomendar usar una subred que sea
diferente del resto dispositivos no relacionados con el control
del convertidor.

Tabla 68. Configuracion de red EtherNet/IP del PowerXL

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Figura 22. Cable CAT-5e

Cadigo Parametro Min. Max. Unidad Predeterminado ID Note
P20.3.1 Ethernet, Modo Direccién IP 1 1500 0 = IP estéatica
1 = DHCP con AutolP
P20.3.2 Ethernet, Direccion IP activa 1507
P20.3.3 Ethernet, Méscara Subred Activa 1509
P20.3.4 Ethernet, Gateway Activa por 1511
Defecto
P20.3.5 BACnet, Direccion MAC 1513
P20.3.6 Ethernet, Direccién IP Estatica 192.168.1.254 1501
P20.3.7 Ethernet, Méascara Subred 255.255.255.0 1503
Estatica
P20.3.8 Ethernet, Gateway Estatica 192.168.1.1 1505
P20.3.9 Estado de protocolo EtherNet/IP 0 608 0 = Apagado
1 = En funcionamiento
2 = En fallo
P20.3.10 Etnernet, Limite de Conexiones 0 5 5 609
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Puesta en marcha

Menu Comunicacion EtherNet/IP del teclado

DHCP

La comunicacién EtherNet/IP del PowerXL admite DHCP
para facilitar la configuracién de la red. El Protocolo de
configuracién dindmica de host (DHCP) es un protocolo de
red que se emplea para configurar los dispositivos de red de
forma que se puedan comunicar a través de una red IP.
Como cliente DHCP, la conectividad EtherNet/IP del
PowerXL negocia con el servidor DHCP para determinar su
direccién IP y obtener el resto de detalles de configuracién
iniciales que necesita para las operaciones de red.

Direccion IP

La IP esta dividida en cuatro partes. La direccién IP estatica
predeterminada es 192.168.1.254.

Tiempo de espera de la comunicacion

Define cuanto tiempo puede transcurrir desde el ultimo
mensaje recibido desde el dispositivo cliente antes de que se
genere un error de Fieldbus. El tiempo de espera de la
comunicacion predeterminado es de 10 segundos.

Note: Si el cable de red del puerto EtherNet/IP del PowerXL
se interrumpe, se genera un error de Fieldbus de
forma inmediata.

Ethernet, Direccion IP Estatica

En la mayoria de los casos, el usuario querra establecer una
direccion IP estética para la conexion EtherNet/IP del
PowerXL basada en su configuracién de red. Las
configuraciones predeterminadas de la direccion IP son las
definidas en la tabla “Configuracién de red EtherNet/IP del
PowerXL", incluida en la seccion “Conexiones y cableado”.
El usuario puede definir manualmente la direccion de red de
la conexion EtherNet/IP del PowerXL siempre que todas las
unidades gue se encuentran conectadas a la red reciban la
misma porcién de direccion. En esta situacion, el usuario
tendréd que configurar manualmente la direccion IP en el
PowerXL utilizando el teclado del convertidor PowerXL.
Tenga en cuenta que la superposicion de las direcciones IP
puede provocar conflictos entre los dispositivos de la red.
Para obtener mas informacién sobre la seleccién de
direcciones IP, pongase en contacto con el administrador de
su red.
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Configuracion de direcciéon IP manual

Utilizacion del teclado del convertidor PowerXL

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Utilizacion del teclado del convertidor PowerXL para establecer manualmente

la direccién IP en EtherNet/IP del PowerXL.

1. Al seleccionar el modo de direccionamiento IP como IP
estatica predeterminada se cargaran las configuraciones.

Figura 23. Modo de IP estatica

STP FWD

P21: System

F1: Basic Parameters

F2: Analog Input

REVERSE 13:53

KEY

Nota: el cambio del modo de direccion IP requerira el
reinicio del PowerXL para que este cambio entre en
vigor. Asegurese de comprobar también la direccién
MAC del dispositivo (menu del teclado P20.3.5).

Diown Firy ta

F19: Real Time Clock

F20: Communications
P21: Syslem

REVERSE 13:53

P20.3; Ethemet IPMModbus TCP
F20.1: FB Data Output Sel
P20.2: Modbus RTUWBACHet MSITP

MENU REVERSE 1353 MEMNU

Diowar Ky

P20.3.16: Last Fault P20.3.1
P20.3.1: IP Address Mode Rigwon ey | IP Address Mode
e
P20.1: FB Data QOuiput Sal P20.3.2; Active IP Address DHCP With AulolP
REVERSE 13:53 MENU REVERSE 13:53 MENLUI FAVORITE 1353 MENU
gt by

P20.31
P Address Mode
DHCP With AutalP

FAVORITE 1353 MENU
Rghe'Ch lory
P20.3.1
IP Address Mode
Slabe IP
FAVORITE 1353 MENU
Ok Ky o selesct
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

2. Utilice el teclado del convertidor PowerXL para ajustar la
direccién IP del EIP del PowerXL en el ajuste de
direccién deseado.

a. Ajuste de la direccion IP estéatica

Figura 24. Ethernet, Direccion IP Estatica

ir M: Monitor

P21: System
P: Parameter P1: Basic Parameters
P2 Analog Input

REVERSE 13.53

Do oy 1

P19 Real Time Clock

P20 Communications

P21 System

REVERSE 1353 MENU

FWD

P20.3. Ethemet IP/Modbus TCP

P20.1: FB Data Outpul Sel

P20.2: Modbus RTLVBACHel MSITP

REVERSE 1353 MENL

FWD {EY 5 FWD

P20.2: Modbus RTWBAChel MS/TP

P20.3: Ethemet IPModbus TCP P20.3.1: IP Address Mode

P20.1: FB Data Outpul Sel P20.3.2: Aclive IP Address

REVERSE 13:53 REVERSE 13:53

P20.3.6: Stalic IP Address
P20.3.7: Static Subnel Mask
REVERSE 1353

|

P20.3.6

P20.356
Stalic IP Address
192.168 001.254

| FAVORITE 13:53

Fghtttx key_ | Slalic IP Address
192.168.001.254

FAVORITE 13:53

MENL MENU
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b. Ajuste de la méscara de subred estatica

Figura 25. Ethernet, Mascara Subred Estatica

P20.36
Static IP Address
192 168,001 254

FAVORITE 13:53 MENU

=

P2037 P2037
R

Static Subnet Mask s

255 255 255 000

FAVORITE 1353 MENLU FAVORITE

Static Subnet Mask
192 168.001.254

1353

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

MENLU

c. Ajuste de la puerta de enlace predeterminada estatica

Figura 26. Ethernet, Gateway Estatica
_sTP | FWD i KEY [l PAR |

P20.37
Static Subnet Mask
255.255.255.000
FAVORITE 13:53 MENU

mﬁm’m
P20.38 P20.38

Static Default Gateway
192.168.001.001

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE

' Stabic Defaukt Gateway
192 168.001 001

13.53

Uiy ot Diown liyh Chngs
ke, L ol R i
dhange ruember O shen
whiue efilired

MENLU

Anote la direcciéon IP modificada.

Con el teclado del convertidor PowerXL, lea los

parédmetros “Direccién IP activa” (menu de teclado.

P20.3.2), “Méscara de subred activa” (menu de teclado

P20.3.3), “Puerta de enlace predeterminada activa”
(menu de teclado. P20.3.4) para asegurarse de que la

direccion IP se ha establecido en la direccién [P
deseada.
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Programacion del PLC

ControlLogix 5000

Al utilizar un PLC ControlLogix como maestro EIP de
PowerXL, primero debe configurar un escéner EtherNet/IP
compatible y, a continuacién, asignar variables de légica
ladder al escaner. El siguiente ejemplo corresponde a un
RSLogix5000 con un controlador PLC
CompactLogix-L23E-QB1.

Note: Algunos PLC no admiten mensajes de sondeo para
EtherNet/IP. Por ejemplo, el SLC500 solo admite
mensajes explicitos.

Seleccione en Windows Inicio — Todos los programas. Abra RSLogix 5000.

0DV, EtherNetlP Conformance CTI1 =
ProfiTrace ¥2.7.1
. Pyramid Solutions
Rockwell Software
Bk FactoryTalk Administration Console
BOOTP-DHCP Server
FactoryTalk Activation
FactoryTalk Gateway
FactoryTalk Tools
AL in
Rl ogoe 5000 Enterprize Senes
;‘}J Help
(' RSLogix 5000 Tutorials and Dem:
| <EfRsiogistii > 1
L L S rvomrrrrr s
Rovio _— T3
Software395
Srartup
Tormoie WM™
Trend Micro -

1 Back

En el menu desplegable Tools (Herramientas), seleccione
EDS Hardware Installation Tool (Herramienta de instalacién
de hardware EDS) para instalar el archivo EDS del EtherNet/
IP del convertidor PowerXL. Este archivo puede descargarse
del sitio web de Eaton.
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Seleccione “New" (Nuevo) en el menu “File” (Archivo). Aparecerd la ventana del nuevo
PLC. Seleccione el controlador y asigne un nimero exclusivo.

...:—r.--u-1 - -

File Edt View Search Logic Communications Toak Window Help
EEZERLTLEE -AAR YN QQ|
| Mo Controller B. W RUN o e { <none: - ..i
H No Force: " I'EUK = —
M Mo Edite a ;ﬁ;‘ O H o AR A R A A » |
. —-

!'N; | 4+ ]\ Favorites 4 |

Salaly Parfreer Shob: cnonal

CARSLoge SO0MProjects

o Protecten

[ Lize oniy e salsciad Secunty Authonty for Authenhicabon snd
Authoization
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Oprimir OK.

Haga clic con el botén derecho en Ethernet. Seleccione “New Module”
(Nuevo modulo).

Note: El PC en el que esta en ejecucién RSLogix (maestro) y el del dispositivo
PowerXL (esclavo) deben estar conectados a la misma red.

e a
File Edit View Search Logic Communications Tools Window

u R ey b e e LB L i P

REW & iR » o

|
v.'l

[FEEg UeT

@ L Sanngs
L Add-On-Defined

L Predefined

@ L Module-Defined
i (71 Trends
-5 /O Cenfiguratien

=8 CompactLogiS323E-QR1 Systemn

f9 1769-L23E-Q81 ExhernetP_Sample

-(1E1 Ethemet Port LocalENB
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Aparecerd la ventana “Select Module Type” (Seleccionar tipo de moédulo).
Seleccione “PowerXL" (utilice el filtro para buscar PowerXL en el catélogo).

Select Module Type
Catsog | Module Discovery | Favortes

Enter Search Text for Modude Tipe.

o Module Type Category Fiters - . Module Type Vendor Fiters -

AC Dive Device (0 ter-Bracey

[Tl CiP Motion Drive Cogrex Comoration

[l Communication [7]  Eaton Automation AG formedy Micro Innavation) |

i . =W —i »

2 of 256 Module Types Found | Add to Favorttes |

I7] Close on Create [ Croe | [iClose] (Lo ]
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Tras seleccionar “PowerXL," aparecera la ventana “New Module” (Nuevo maédulo)
que aparece a continuacioén. Rellene el nombre exclusivo y la direccién IP adecuada del
PowerXL. Pulse OK. El dispositivo se afiadird al modulo “Ethernet”.

Note: Debe cambiar la conexion class1 de la opcioén predeterminada proporcionada por
medio del botdn “Change” (Cambiar) disponible en la ventana “New Module”
(Nuevo maodulo). Esta tarea también puede completarse después de afadir el
dispositivo a Ethernet, haciendo clic en él.

| [ Genera" |Connestion | Modde o ] inteinel Protocol]
Type: Power XL Power XL
Vendar Eaton Bectncal
Parent: LocalENB
Description: - @) Private Netword:  132.168.1. 25
1 1P Address:
171 Host Name:
Module Defintion
Revison 11
Bectronic Keying  Compatible Module
Connections: Use Only 1 Connection
it [ ok ][ Cace | [ Heo |
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Comunicaciones

Elija el tipo de datos INT y, a continuacion, seleccione la conexién de E/S en la lista que
aparece. Tras seleccionar la conexién de la instancia del médulo de E/S, aparecera
informacién relacionada con ella.

EtherNet/IP en tarjeta

Fiw (i Ve Gewrth L Ceeegreepiem Teeh  Sedos i

aeE & 1 am - - PG VE A i -

[ 0. B fs P [reem: -l
Ve Frezn H : ﬁr {
ot pi

u#.!l-u-'lnl:
i el MidsrnFrogrem
21 Unsthedubid Prageart
= o Rpieren Cetpeagrn
2 Ungroaged Asey
3 Add: On bmfrustem
= 2 Data Types
g ey Dt
i L Tnngp
L@ Add On Defined
4 L Peetieted
L Mot Diefinen
23 Trend
= 21 VD Confupurntns
o Il Compactloqud TR QEL Syrir=
i 1T LI D SorrenShots
il VMERLTI-GRY Pt Frort | coral

'\I-m-n-i-—lﬂq_‘-a
7 755 Mool Tigrn Fo sgm 33 07 -
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Tras seleccionar la conexion de E/S, haga clic en “OK". En este ejemplo utilizaremos la
conexion de E/S ASM230T-73TO. La ventana de definicion del moédulo tendra la
apariencia indicada a continuacién.

# | Module Definition*
Revision: [ - 1
Bectronic Keyng: | Compatible Modue vl
Connections:
Hame Size Tag Suffix
INT e
Asm230T-73T0 it 3 o, [PowerXL oriveit
Output | 3 PowerXL_Drive:01
L —
|
ok | [ cancel | [ He
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Tras pulsar “OK" aparecera la siguiente advertencia. Pulse “Yes” (Si).

Sax Module | i
Select |
Genesal" | Connection | Modue Inio | Intemet Protocal
Catz Type: .
Vendor | ® ) Module Definition® | =
Pt | Revoon fs] '
MHame
Bectrorsc Keying | Compatible Module -
Descrption E
Connections:
Name Sire Tag Suffix L
dooat— 3| | Bouiacil Dol ‘T
RSLogix 5000 e B |
These changes will cause module data types and properties to change.
A Data will be set to default values unless it can be recovered from the existing module properties.
Venfy module properties before Applying changes.
Change module definition?
LY [ N |
ali L
'[ oK | Coxe | [ He | r
T
£t
it
Statur: Creating [ Ok | [ Concel | [ Hep |
2 of 256 Module Types Found Add to Favontes
i
Imagen de advertencia.

These changes will cause module data types and properties to change,
Data will be set to default values unless it can be recovered from the existing module properties,

Verify module properties before Applying changes.
Change module definition?

|

Yes

J[ o |
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

A continuacién, seleccione “OK" en la ventana New Module (Nuevo médulo) y el
convertidor PowerXL se afnadiré a la red EtherNet/IP de la izquierda; este caso, bajo el
puerto maestro EtherNet/IP CompactLogix que se muestra.

- 8 Compactlogn5323E-QBI System
0 1769-L236-QB1 ScreenShots
—-d¢ 1769-123E-QB1 Ethernet Port LocalEMB
&5 Ethemet
& 1769-123E-QB1 Ethemet Port LocalENB
# Power XL PowerXL_Drive
-8 CompactBus Local
=31 Embedded L/'0
P [1] Embedded IQ16F Discrete_Inputs
# (2] Embedded OB16 Discrete_Outputs
3 Expansion /O

Seleccione la ventana Select Module Type (Seleccionar tipo de médulo) o afiada mas
dispositivos a la red.
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Seleccione las etiquetas del PLC para ver las tres etiquetas de entrada y salida INT del
convertidor. La disposicién de las tres INT de entrada y salida del médulo de entrada 73
y el moédulo de salida 23 se muestran més adelante, en esta misma seccion.

Mame =ala | Value * | Force Mazk * | Siyle Data Type
+ Locat1.C [ P e | AB:Embedded I016F.C.0
¥ Locat1:l [ (. | AB:Embedded IQ16F1.0
+ Locat2C {cenl fusal AB-Embedded DB16.C0
+ Locak2l [ P | {===} AB:Embedded_ OB16:1:0
+ Local20 =) =) AB:Embedded DB160:0
= Poweddl_Divell [ e [} 0044 Powedd._BDTBDDZ .
- Powedtdl_Driver |1 ConnechionF aulled 0| [ecimal BOOL
~ Powed<l_Drive i1 Dala =51 {+22] |Decimal INT[3]
+ Powedl_Dirvel1 Datall) 0| Diecimal INT
+ PowetdL_Diivel).Datal1] | 0 |Decimal Nt
+ Powei<L_Drve!1 Datal2] 0 Decimal INT
— Powed<L_Dmve:0N [ P | {aad _ 0044 Powed<._BBZBBEIT .
~ Powedd_Diive01.Data s {ea] |Decnsl INTI3)
+ Poweixl_Dive:01.Datal0] 0 Decimal INT
B Pm__mm.nm| 1} [iecimal INT
+ PoweiXL_Drive 01.Dalal2] 0 Decimal INT

Ademas, Eaton proporciona una herramienta de generacién de etiquetas que genera
etiquetas de E/S para sus dispositivos esclavo EtherNet/IP de Eaton. Esta herramienta
de software genera un archivo CSV que contiene todas las etiquetas de E/S que
posteriormente pueden importarse al RSLogix5000. Estas etiquetas se establecen
como alias de las etiquetas de E/S genéricas creadas por el RSLogix5000. Las etiguetas
genéricas del convertidor PowerXL mostradas anteriormente son un ejemplo.

Esto significa que no tendra que introducir datos de sus productos EtherNet/IP de Eaton
en el drea Controller tags (Etiquetas del PLC). Las etiguetas importadas coincidirdn con
la distribucion de los médulos de E/S mostrados posteriormente en esta misma
seccion, y pueden usarse directamente en sus programas. Del siguiente vinculo del
sitio web de Eaton pueden descargarse tanto esta herramienta como un manual de
usuario:

www.eaton.com/software

Note: El convertidor detecta automéaticamente cuando un maestro lo sondea en busca de médulos de E/S vélidos.
No hay configuraciéon en el convertidor necesaria con respecto a los moédulos de E/S o las longitudes de datos.
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

EtherNet/IP

Descripcion general

EtherNet/IP (Protocolo Ethernet/Industrial) es un sistema de
comunicacion apto para su uso en entornos industriales.
EtherNet/IP permite que dispositivos industriales
intercambien informacion sobre la aplicacion en la que el
tiempo es un aspecto vital. Estos dispositivos incluyen
dispositivos de E/S sencillos, como sensores o actuadores,
asi como dispositivos de control complejos como robots,
controladores légicos programables, soldadores y
controladores del proceso. EtherNet/IP utiliza el CIP
(Protocolo de control e informacion), las capas de red,
transporte y aplicaciones comunes también compartidas por
ControlNet y EtherNet/IP. A continuacion, EtherNet/IP utiliza
la tecnologia Ethernet y TCP/IP estandar para transportar los
paquetes de comunicaciones CIP. El resultado es una capa
de aplicaciones comun, abierta sobre protocolos Ethernet y
TCP/IP abiertos y de gran popularidad.

Formatos de mensajes EtherNet/IP.

e | 0s mensajes sin conexién se utilizan para el
establecimiento de la conexién y para mensajes
infrecuentes de baja prioridad.

e Los mensajes con conexion utilizan recursos dedicados
por adelantado a un fin determinado, como la transmision
de datos de E/S en tiempo real.

Conexiones de mensajes EtherNet/IP.

e Las conexiones de mensajes explicitos son conexiones de
punto a punto de uso general. Los mensajes se envian a
través del protocolo TCP.

e Se establecen conexiones implicitas (datos de E/S) para
mover datos de E/S especificos de aplicaciones en
intervalos regulares. Normalmente se configuran como
relaciones de uno a muchos, para aprovechar en su
totalidad el modelo multidifusion de
productor-consumidor. Los mensajes implicitos se envian
a través del protocolo UDP.

Perfil de convertidor AC/DC

Para lograr compatibilidad entre dispositivos similares de
distintos fabricantes, existe un estandar definido en el que
estos dispositivos:

e Exponen el mismo comportamiento
¢ Generan o consumen el mismo juego de datos de E/S
¢ Contienen el mismo juego de atributos configurables. La

definicion formal de esta informacién se conoce como
perfil de dispositivo.

Archivo EDS

EDS es la abreviatura de Electronic Data Sheet (Hoja de datos
electrénica), y es un archivo de disco que contiene datos de
configuracion de tipos de dispositivos concretos Puede
proporcionar ayuda de configuracion de su dispositivo
utilizando un archivo ASCII con un formato especial, conocido
como EDS.

La informacién de un EDS permite que las herramientas de
configuracion proporcionen pantallas informativas que guian
al usuario durante los pasos necesarios para configurar un
dispositivo. EI EDS proporciona toda la informacién necesaria
para acceder a los pardmetros configurables de un
dispositivo y modificarlos. Esta informacion coincide con la
informacién proporcionada por las instancias de la clase de
objeto de parametro. La biblioteca de objetos del CIP
describe la clase de objeto de parametro de forma detallada.

Mensajes explicitos

Los mensajes explicitos se utilizan en la puesta en marcha y
la parametrizacion de la tarjeta EtherNet/IP. Los mensajes
explicitos proporcionan vias de comunicacién punto a punto
multiuso entre dos dispositivos. Ofrecen la comunicacién de
red orientada a solicitud/respuesta habitual, que se utiliza
para configurar los participantes y diagnosticar los
problemas. Los mensajes explicitos suelen usar
identificadores de baja prioridad, y contienen el significado
especifico del mensaje justo en el campo de datos. Esto
incluye el servicio que se va a realizar y la direccion del
atributo de objeto concreto.

Note: Sise ha establecido una conexién de Clase 1 (datos
ciclicos), los mensajes explicitos no se podran usar para
controlar los datos de salida. No obstante, esta
restriccion no se aplica a la lectura de los datos de E/S.

Lista de clases de objeto

La conexién de comunicacién admite las siguientes clases de
objeto.

Tabla 69. Lista de clases de objeto

Clase Objecto Observacion

0x01 Objetos de identidad Objeto del CIP necesario

0x04 Objeto de médulo Objeto del CIP para dispositivo

convertidor

0x06 Objeto administrador de conexién  Objeto de comunicacion

0x28 Objeto de datos del motor Objeto del CIP para dispositivo

convertidor

0x29 Objeto supervisor de control Objeto del CIP para dispositivo

convertidor

O0x2A Objeto de convertidor AC/DC Objeto del CIP para dispositivo

convertidor

0xAQ Objeto de parametros del Objeto del CIP para dispositivo

proveedor convertidor—
Especifico de proveedor
0xA1 Objeto de pardmetro del proveedor Consulte el Apéndice A

0xA2 Objeto de pardmetro del proveedor Consulte el Apéndice A

0xA3 Objeto de pardmetro del proveedor Consulte el Apéndice A

0xA4 Objeto de pardmetro del proveedor Consulte el Apéndice A

0xF5 Objeto de la interface TCP/IP Objeto del CIP necesario

0x02 Objeto enrutador de mensaje Objeto de comunicacién

OxF4 Objeto de puerto Objeto de comunicacién

0xF6 Objeto puente Ethernet Objeto del CIP necesario
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Lista de servicios

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

A continuacién se muestran los servicios admitidos por estas clases de objeto.

Tabla 70. Servicios admitidos por clases de objeto

Administra- Parametro
Objeto de dor de TCP/IP Puente Datos del Supervisor  Convertidor del
identidad conexion Interface Ethernet Assembly motor de control AC/DC proveedor
Codigo del [ [ [ [ [ @ @ @ @
servicio 8 % E ® K % 8 B s 5 8 B 8 7 8 7 8 7
(en hex)  Nombre del servicio o £ o £ o £ o £ o £ o £ o £ o £ o £
01 Obtener_todos_atributos Y Y Y Y Y Y Y Y
05 Restablecer (tipo 0y 1) Y Yy ®
OE Obtener_un_atributo Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y
10 Establecer_atributo_
sencillo
4E Cierre_avance
52 Envio_desconectado
54 Apertura_avance Y
Note

@ El supervisor de control solo admite el servicio de instancia de tipo de restablecimiento 0.

Lista de tipos de datos

La siguiente lista de atributos incluye informacién sobre el
tipo de datos de cada atributo. En las tablas siguientes se
explican los datos, la estructura y los cédigos de tipo de
matriz utilizados en la columna de tipo de datos.

Se admiten los siguientes tipos de datos.

Tabla 71. Tipos de datos elementales

Cadigo
del tipo
Nombre del de datos
tipo de datos (en hex) Descripcion del tipo de datos
BOOL C1 Booleano légico con los valores
TRUE y FALSE
SINT C2 Valor entero de 8 bits firmado
INT C3 Valor entero de 16 bits firmado
USINT Cé Valor entero de 8 bits no firmado
UINT C7 Valor entero de 16 bits no firmado
UDINT C8 Valor entero de 32 bits no firmado
BYTE D1 Cadena de bits de 8 bits
WORD D2 Cadena de bits de 16 bits
SHORT_STRING DA Cadena de caréacter (1 byte por
caracter, indicador de longitud de
1 byte)
REAL CA Valor de coma flotante de 32 bits
SHORT_STRING DA Cadena de caréacter (1 byte por

caracter, indicador de longitud de
1 byte)

Tabla 72. Tipos de datos construidos
Cadigo de tipo Descripcion

A1l Codificacién de tipo de matriz abreviada

A2 Codificacién de tipo de estructura formal

DG1 Series VFD MNO040010ES—Abril de 2015

Servicio de restablecimiento

En la siguiente tabla se enumeran los distintos tipos de
restablecimiento admitidos por el objeto de identidad.

El restablecimiento de la interface PowerXL a su
configuracion predeterminada cambiaré la respuesta del
convertidor a una pérdida de comunicaciéon con el PowerXL.
El dispositivo tendra que volver a configurarse para su
aplicacion antes de reanudar el funcionamiento normal. El
tiempo de restablecimiento es de 1 segundo.

Tabla 73. Distintos tipos de restablecimiento admitidos
por el objeto de identidad

Valor Tipo de restablecimiento
0 Inicializa el convertidor al estado de arranque.
1 Escribe los valores predeterminados en todos los

atributos de la instancia Y, a continuacién, guarda
todos los atributos no volatiles en la memoria
FLASH Y posteriormente realiza el equivalente a un
restablecimiento (0).
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Objetos industriales comunes implementados por el EIP PowerXL

Objetos comunes requeridos por el CIP
Objeto de identidad, Clase 0x01

Este objeto proporciona la identificacién del PowerXL e informacion general sobre el mismo.

Tabla 74. Objeto de identidad

Observaciones/Valores

ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso predeterminados
Atributos de clase
01h Revision UINT Obtener 1
02h Instancias max. UINT Obtener 1
03h Numero de instancias UINT Obtener 1
06h Max. de atributos de clase de ID UINT Obtener 7
07h Max. de atributos de instancia de ID  UINT Obtener 7
Servicios de clase
OEh Obtener_un_atributo
01h Obtener_todos_atributos
Atributos de instancia
01h ID de proveedor UINT Obtener 68 (ID de proveedor de Eaton)
02h Tipo de dispositivo UINT Obtener CIP especificado adaptado a motor
(convertidor AC)-2
03h Codigo de producto UINT Obtener 0x3000
04h Revision ESTRUCTURA de Obtener
Revision principal USINT
Revision secundaria USINT
05h Status PALABRA Obtener 0x34-Default
06h Numero de Serie UDINT Obtener
07h Nombre del producto SHORT_STRING Obtener PowerXL DG1
Servicios de instancia
01h Obtener_todos_atributos
05h Restablecer Tipo de servicio de restablecimiento 1
OEh Obtener_un_atributo
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Objeto Administrador de conexién, Clase 0x06

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

La clase Administrador de conexién asigna y gestiona los recursos internos asociados con
las conexiones de E/S y de Mensaje explicito. La instancia especifica generada por la clase
Administrador de conexién se denomina Instancia de conexion u Objeto de conexidn.

Tabla 75. Objeto Administrador de conexion

Observaciones/Valores

ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso predeterminados
Atributos de clase
01h Revisién UINT Obtener
02h Instancias max. UINT Obtener
03h Numero de instancias UINT
04h Lista de atributos opcionales ESTRUCTURA de Obtener
NuUmero de atributos opcionales UINT
06h ID méximo UINT Obtener
Clase de numero
Atributos
07h Numero de ID maximo UINT Obtener
Atributo de instancia
Servicios de clase
OEh Obtener_un_atributo
01h Obtener_todos_atributos
Atributos de instancia
01h Abrir solicitudes UINT Obtener
02h Abrir rechazos de formato UINT Obtener
03h Abrir rechazos de recurso UINT Obtener
04h Abrir otros rechazos UINT Obtener
05h Cerrar solicitudes UINT Obtener
06h Cerrar solicitudes de formato UINT Obtener
07h Cerrar otras solicitudes UINT Obtener
08h Tiempos de espera de conexion UINT Obtener

agotados

Servicios de instancia

01h Obtener_todos_atributos
OEh Obtener_un_atributo
4Eh Reenviar_cierre

52h Envio_desconectado
54h Apertura_avance
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Objeto de interface TCP/IP, Clase 0xF5

El objeto de interface TCP/IP proporciona el mecanismo de configuracion de la interface de
red TCP/IP de un dispositivo. Entre los ejemplos de elementos configurables se incluyen la
Direccion IP, la Méscara de red y la Direccion de puerta de enlace del dispositivo.

Tabla 76. Objeto de interface TCP/IP

Observaciones/Valores

ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso predeterminados
Atributos de clase
01h Revision UINT Obtener 3
02h Instancias max. UINT Obtener 1
03h Numero de instancias UINT Obtener 1
04h Lista de atributos opcionales Matriz de UINT Obtener 04 00 08 00 09 00 OA 00 OB 00
06h Max. de atributos de clase de ID UINT Obtener 7
07h Max. de atributos de instancia de ID  UINT Obtener 0x0B
Servicios de clase
01h Obtener_todos_atributos
OEh Obtener_un_atributo
Atributos de instancia
01h Status DWORD Obtener 01
02h Capacidad de configuracion DWORD Obtener 0xD4
03h Control de configuracion DWORD Obtener/Establecer @ 02-dhcp, 0- static
04h Puente fisico ESTRUCTURA de Obtener
Tamano de ruta UINT 00
Ruta EPATH completada 00
05h Configuracion de interface Estructura de:-NV Obtener/Establecer ®
Direccién IP UDINT 192.168.1.254
Mascara de red UDINT 255.255.255.0
Direccién de puerta de enlace UDINT 192.168.1.1
Servidor de nombres UDINT 00
Servidor de nombres 2 UDINT 00
Nombre de dominio STRING 00
06h Nombre de host STRING Obtener/Establecer ® 00
08h TTL Value USINT Obtener 01
09h Configuracion de multidifusion Estructura de Obtener
Control de asig. USINT 00
Reservado USINT 00
N.° de multidifusion UINT 0x20
Direccién multidifusién de inicio DWORD 0xA0 0x20 0xCO OxEF
0Ah SelectAcd BOOL Obtener/Establecer @ 1
0Bh Ultimo conflicto detectado Estructura de Obtener/Establecer ®
Actividad de ACD USINT 0
MAC remota Matriz de 6 USINT 00
ARP PDU Matriz de 28 USINT 00

Servicios de instancia

01h Obtener_todos_atributos
OEh Obtener_un_atributo
10h Establecer_atributo_sencillo

@ El servicio Establecer solo puede aplicarse en el modo de direccionamiento de IP estética.
Note: El control de la configuracién del atributo solo admite el valor O (el dispositivo estéa utilizando valores de configuracion
almacenados en la memoria no volatil). El nombre de host del atributo se utiliza solamente con fines informativos.
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Clase de objeto puente Ethernet 0XF6

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

El objeto puente Ethernet mantiene contadores e informacién especificos del puente de
una interface de comunicaciones IEEE® 802.3.

Tabla 77. Objeto puente Ethernet

Observaciones/Valores

ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso predeterminados
Atributos de clase
01h Revisién UINT Obtener 3
02h Instancias méx. UINT Obtener
03h Numero de instancias UINT Obtener 1
04h Lista de atributos opcionales Estructura de: Obtener
Numero de atributos UINT 0x04 0x00
Matriz de atributos Matriz de UINT 0x07 0x00 0x08 0x00 0x09 0x00
0x0A 0x00
06h Max. de atributos de clase de ID UINT Obtener 0x07
07h Max. de atributos de instancia de ID  UINT Obtener 0x0A
Servicios de clase
01h Obtener_todos_atributos
OEh Obtener_un_atributo
Atributos de instancia
01h Velocidad de la interface UDINT Obtener 0x64 0x00 0x00 0x00
02h Marcadores de la interface DWORD Obtener 0x2D
03h Fisica MATRIZ de Obtener
Direccion 6 USINTs
06h Control de interface Estructura de: Obtener
Bits de control PALABRA 01
Velocidad de interface forzada UINT 00
07h Tipo de interface USINT Obtener 02
08h Estado de la interface USINT Obtener 01
09h Estado de administracion USINT Obtener/Establecer 01 (la escritura de otro valor no es
vélida)
0Ah Etiqueta de interface Cadena corta Obtener Codigo ASCII de “PowerXL"

Servicios de instancia

01h Obtener_todos_atributos
10h Establecer_atributo_sencillo
OEh Obtener_un_atributo
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

El objeto se presenta en un convertidor AC/DC.
Clase de objeto de modulo 0x04

Tabla 78. Objeto de mddulo

Observaciones/Valores
ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso predeterminados

Atributos de clase

01h Revisién UINT Obtener 2
02h Instancias max. UINT Obtener Ox7F
03h Numero de instancias UINT Obtener 0x0D
04h Lista de atributos opcionales Estructura de: Obtener
Numero de atributos UINT 01
Matriz de atributos Matriz de UINT 04 00
06h Maéx. de atributos de clase de ID USINT Obtener 07 00
07h Méx. de atributos de instancia de ID  USINT Obtener 04 00
Servicios de clase
OEh Obtener_un_atributo
Atributos de instancia
03 Datos MATRIZ de BYTES  Obtener/Establecer
Servicios de instancia
10h Establecer_atributo_sencillo
OEh Obtener_un_atributo
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Objeto de datos del motor, Clase 0x28

Tabla 79. Objeto de datos del motor

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Observaciones/Valores

ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso predeterminados/Min./Max.
Atributos de clase

01 Revisién UINT Obtener

02 Instancias max. UINT Obtener 3

03 Numero de instancias UINT Obtener

Servicios de clase

OEh Obtener_un_atributo

Atributos de instancia 1

03h Tipo de motor USINT-V Obtener Motor de inducido de barras (7)
06h Potencia asignada UINT Obtener 126,1,5000

07h Tensién asignada UINT Obtener 380.180.690

09h Frecuencia asignada UINT Obtener 50,30,400

0Ch Numero de polos UINT Obtener 41,8

OFh Velocidad base UINT Obtener 1440,300,20000

Atributos de instancia 2

03h Tipo de motor USINT-V Obtener Motor de inducido de barras (7)
06h Primera potencia asignada UINT-NV Obtener/Establecer 126,1,5000

07h Primera tension asignada UINT-NV Obtener/Establecer  380.180.690

09h Primera frecuencia asignada UINT-NV Obtener/Establecer  50,30,400

0Ch Numero de polos UINT Obtener 41,8

OFh Primera velocidad base UINT-NV Obtener/Establecer  1440,300,20000

Atributos de instancia 3

03h Tipo de motor USINT-V Obtener Motor de inducido de barras (7)
06h Segunda potencia asignada UINT-NV Obtener/Establecer  120,1,5000

07h Segunda tension asignada UINT-NV Obtener/Establecer  380.180.690

09h Segunda frecuencia asignada UINT-NV Obtener/Establecer 50,30,400

0Ch Numero de polos UINT Obtener 41,8

OFh Segunda velocidad base UINT-NV Obtener/Establecer 1440,300,20000

Servicios de instancia

OEh

Obtener_un_atributo

10h

Establecer_atributo_sencillo
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Objeto supervisor de control, Clase 0x29

Tabla 80. Objeto supervisor de control

ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso Predeterminado Rango
Atributos de clase

01h Revision UINT Obtener 1 —
02h Instancias méx. UINT Obtener 1 —
03h Numero de instancias UINT Obtener 1 —
Servicios de clase

OEh Obtener_un_atributo

Atributos de instancia

03h Ejecutar 1 (Ejecutar avance) BOOL Obtener/Establecer 0 0-1
04h Ejecutar 2 (Ejecutar retroceso) BOOL Obtener/Establecer 0 0-1
05h NetCtrl BOOL Obtener/Establecer 0 0-1
06h Estado USINT Obtener 0 0-7
07h Funcionamiento BOOL Obtener 0 0-1
08h Funcionamiento2 BOOL Obtener 0 0-1
09h Preparado BOOL Obtener 0 0-1
0Ah Error 0 BOOL Obtener 0 0-1
0Bh Advertencia BOOL Obtener 0 0-1
0Ch Reajuste fallo BOOL Obtener/Establecer 0 0-1
OFh Control de red BOOL Obtener 0 0-1
0Dh Codigo de error activo ® UINT Obtener 0 0-65535
6Ch Valor de accioén inactiva de com. BOOL Obtener/Establecer 0 0-1

Servicios de instancia

OEh Obtener_un_atributo
10h Establecer_atributo_sencillo
05h Restablecer (tipo 0)

@ Consulte la lista de codigos de error en el Apéndice C.

Note: Cuando los dos atributos de funcionamiento
(Ejecutar 1y Ejecutar 2) estan establecidos,

sin accion.
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Figura 27. Diagrama de transicion de estado

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Objeto de convertidor AC/DC, Clase 0x2A

Este objeto modela las funciones especificas de un convertidor AC o DC, p. ej., rampa de velocidad, control de par, etc.

Tabla 81. Objeto de datos del motor
ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso Predeterminado

Atributos de clase

01h Revision UINT Obtener 1
02h Instancias max. UINT Obtener 1
03h NuUmero de instancias UINT Obtener 1

Servicios de clase

OEh Obtener_un_atributo

Predeterminado,
Atributos de instancia Min./Max.
03h En referencia BOOL Obtener 0
04h NetRef BOOL Obtener/Establecer 0
06h Modo convertidor USINT Obtener 0
07h Velocidad real INT Obtener 0
08h Ref. velocidad INT Obtener/Establecer 0
0Bh Par real INT Obtener 0
0Ch Ref. par INT Obtener/Establecer 0
1Dh Ref. de red BOOL Obtener 0
12h Tiempo acel. UINT Obtener 468,1,46875
13h Tiempo desacel. UINT Obtener 468,1,46875
0Ah Limite de corriente INT-NV Obtener/Establecer 345
64h Rampa Aceleracién 1 UINT-NV Obtener/Establecer 468,1,46875
65h Tiempo aceleracién 2 UINT-NV Obtener/Establecer 468,1,46875
66h Rampa deceleracion 1 UINT-NV Obtener/Establecer 468,1,46875
67h Tiempo deceleracion 2 UINT-NV Obtener/Establecer 468,1,46875
1Ch Escala de tiempo SINT-NV Obtener/Establecer 6,0,127
Servicios de instancia Predeterminado
OEh Obtener_un_atributo
10h Establecer_atributo_sencillo

Note: Tiempo de acel. final = Tiempo de acel. 1 x (2 para alimentar Escala de tiempo).
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Objeto de parametros del proveedor, Clases 0xA0, 0xA1, 0xA2, 0xA3 y 0xA4

El PowerXL DG1 debe admitir el objeto de parametros del proveedor, Clases 0xA0, OxAT,

0xA2, 0xA3 y 0xA4, como se expone en la siguiente tabla.

El objeto de pardmetros del proveedor se usa para obtener acceso a los pardmetros del

convertidor.

Consulte el Apéndice A para acceder a los valores de Clase, Instancia y Atributo de cada

parédmetro.

Tabla 82. Objetos especificos del proveedor

ID Descripcion Tipo de datos Regla de acceso

Observaciones/Valores
predeterminados

Atributos de clase

01h Revisién UINT Obtener 1
02h Instancias max. UINT Obtener 1
03h Numero de instancias UINT Obtener Varia segun el objeto

Servicios de clase

OEh Obtener_un_atributo

Atributos de instancia

Varia segun el objeto

Servicios de instancia

OEh Obtener_un_atributo

10h Establecer_atributo_sencillo

Note: Con el objeto de pardmetro del proveedor se puede

acceder a todos los pardmetros de convertidor
indicados en el manual de la aplicaciéon. Consulte
valores de la instancia en el Apéndice A.

los
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Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Instancias de modulo implementadas por EtherNet/IP de PowerXL

Perfil de AC/DC ODVA de los médulos 20-23; perfil AC/DC ODVA de los médulos 71-73;
modulos > 100, perfil de Eaton.

Instancias de salida

Instancia de maddulo 20

Tabla 83. Longitud de la instancia 20 (salida) = 4 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Restablecimiento fallo RunFwd
1

2 Referencia de velocidad (byte bajo), rom

3 Referencia de velocidad (byte alto), rpm

Instancia de médulo 21

Tabla 84. Longitud de la instancia 21 (salida) = 4 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetCtrl Restablecimiento fallo RunRev ~ RunFwd
1

2 Referencia de velocidad (byte bajo), rpm

3 Referencia de velocidad (byte alto), rpm

Instancia de moédulo 23

Tabla 85. Longitud de la instancia 23 (salida) = 6 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetCitrl Restablecimiento fallo RunRev  RunFwd
1

2 Referencia de velocidad (byte bajo), rom

3 Referencia de velocidad (byte alto), rpm

4 Referencia de par (byte bajo), Nm ®

5 Referencia de par (byte alto), Nm @

@ La referencia de par se envia al convertidor solo si el modo de control del motor esté establecido en “Control de par”.

Note: La referencia de par se envia al convertidor como datos del proceso 1.

Instancia de moédulo 25

Tabla 86. Longitud de la instancia 25 (salida) = 6 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 NetRef NetCtrl Restablecimiento fallo RunRev RunFwd
1

2 Referencia de velocidad (byte bajo), rpm

3 Referencia de velocidad (byte alto), rpm

4 Referencia del proceso (byte bajo) @

5 Referencia del proceso (byte alto)

® En el modo de control de velocidad: la referencia del proceso es Entrada 8 de datos del proceso (Entrada analdgica 1).

62

En el control de frecuencia: la referencia del proceso es Entrada 8 de datos del proceso (Salida analdgica 1, leyendo la intensidad de salida real.).

En el control de par: la referencia del proceso es la Entrada 1 de datos del proceso (Referencia de par)
Segun la seleccion de AO, el punto de ajuste del proceso se enviara en la salida de AO.
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Instancia de modulo 101

Tabla 87. Longitud de la instancia 101 (salida) = 8 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
NetRef NetCtrl FB DATAIN 2 FB DATAIN 1 Restablecimiento fallo RunRev ~ RunFwd

PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELAT PDSELAO

Referencia de velocidad del médulo de funcién (byte bajo), rpm

Referencia de velocidad del médulo de funcién (byte alto), rpm

Entrada 1 de datos del proceso del médulo de funcion (byte bajo)

Entrada 1 de datos del proceso del médulo de funcion (byte alto)

Entrada 2 de datos del proceso del médulo de funcion (byte bajo)

N~ W|IN| -] O

Entrada 2 de datos del proceso del médulo de funcion (byte alto)

Note: Los datos del proceso se envian al convertidor independientemente de los ajustes de los bits NetRef y NetCtrl.

Esto asigna cuatro palabras de datos de entrada y cuatro palabras de datos de salida. El byte 1 del
modulo de salida 101 selecciona qué seleccién de salida de datos del proceso se lee en el escaner
del EIP. Los bytes 4 a 7 del médulo de salida 101 son especificos de la aplicacién.

Seleccione la aplicacién multipropdsito que desea usar para leer datos distintos de los establecidos
como datos predeterminados del proceso.

Las selecciones predeterminadas de la salida de datos del proceso Fieldbus 1 al 8 son las
siguientes:

1 = Frecuencia de salida (hercios)

2 = Velocidad del motor (rpm)

3 = Intensidad del motor (amp)

4 = Par del motor (% del par nominal del motor)

5 = Potencia del motor (% de la potencia nominal del motor)
6 = Tensién del motor (tension del motor calculada)

7 = Tensién del bus DC

8 = Cddigo de error activo

Multipropdsito presenta un grupo “Fieldbus” en el que hace referencia a las selecciones que van de
Salida 1 de datos del proceso del médulo de funcidon 1 a Salida 8 de datos del proceso del moédulo
de funcién. Haciendo referencia a la ficha del médulo de E/S 101/107, los bits PDSELx0-PDSELX3
de cada cuarteto del byte 1 de moédulo de salida 101 se utilizan para seleccionar qué Salida de datos
del proceso del médulo de funcién (1-8) se lee en el PLC. Esto supone la conversion del entero 1 al
8 al bit binario 0 al bit 3. Los parametros o valores supervisados se pueden leer utilizando la
aplicacion multipropésito, siempre que haga referencia a un nimero de identificador concreto. Sea
cual sea el selector Salida de datos del proceso del médulo de funcién utilizado, del 1 al 8, dicta los
bits que se usan en el byte 1 del mddulo de salida 101. Los valores se envian posteriormente a
través del modulo de entrada 107 en los bytes 4, 5, 6 y 7 respectivamente. Si todos los valores de
PDSELxx son cero, el estado del convertidor se seleccionara en la ubicacion del byte 1 del

modulo 107.

Los comandos de referencia de velocidad de las instancias 20, 21, 23y 101 estan configurados para
enviar el valor de RPM. Este valor se envia basédndose en el ajuste de la etiqueta de caracteristicas
del motor del convertidor. Este seria el valor de RPM directo escrito.
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Instancia de médulo 111

Tabla 88. Longitud de la instancia 111 (salida) = 20 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetCtrl FB DATAIN 2 FB DATAIN 1 Restablecimiento fallo RunRev ~ RunFwd
1 PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELA1T PDSELAO
2 Referencia de velocidad del médulo de funcién (byte bajo) @

3 Referencia de velocidad del médulo de funcién (byte alto) @

4 Entrada 1 de datos del proceso (byte bajo)

5 Entrada 1 de datos del proceso (byte alto)

6 Entrada 2 de datos del proceso (byte bajo)

7 Entrada 2 de datos del proceso (byte alto)

8 Entrada 3 de datos del proceso (byte bajo)

9 Entrada 3 de datos del proceso (byte alto)
10 Entrada 4 de datos del proceso (byte bajo)
11 Entrada 4 de datos del proceso (byte alto)
12 Entrada 5 de datos del proceso (byte bajo)
13 Entrada 5 de datos del proceso (byte alto)
14 Entrada 6 de datos del proceso (byte bajo)
15 Entrada 6 de datos del proceso (byte alto)
16 Entrada 7 de datos del proceso (byte bajo)
17 Entrada 7 de datos del proceso (byte alto)
18 Entrada 8 de datos del proceso (byte bajo)
19 Entrada 8 de datos del proceso (byte alto)

@ Palabra de control fija del médulo de funcion.

@ Esta es la referencia 1 del conversor de frecuencia. Normalmente se usa como referencia de velocidad.
La escala permitida es de 0 a 10000. En la aplicacion, el valor se escala en el porcentaje del drea de
frecuencia entre el minimo establecido y la frecuencia maxima (0 = 0,00%-10000 = 100,00%).
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Instancias de entrada

Instancia de maédulo 70

Tabla 89. Longitud de la instancia 70 (salida) = 4 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Funcionamiento1 En Fallo
1

2 Velocidad real (byte bajo), rom

3 Velocidad real (byte alto), rom

Instancia de modulo 71

Tabla 90. Longitud de la instancia 71 (salida) = 4 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 En referencia Ref. de red Control de red Preparado Funcionamiento2 Funcionamiento1 Advertencia En Fallo
1 Estado del convertidor ®

2 Velocidad real (byte bajo), rpm

3 Velocidad real (byte alto), rom

@ Consulte el “Diagrama de transicion de estado”, incluido en las tablas “Objeto supervisor de control” y “Estado del convertidor”
especificadas al final de la seccién “Instancias de entrada”.

Estado del convertidor

0x00 DN_NON_EXISTANT
0x01 DN_STARTUP

0x02 DN_NOT_READY
0x03 DN_READY

0x04 DN_ENABLED

0x05 DN_STOPPING

0x06 DN_FAULT_STOP
0x07 DN_FAULTED
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Instancia de médulo 73

Tabla 91. Longitud de la instancia 73 (salida) = 6 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 AtReference RefFromNet CtrIFromNet Preparado Funcionamiento2 Funcionamientol Advertencia En Fallo
1 Estado del convertidor ©®

2 Velocidad real (byte bajo), rpom

3 Velocidad real (byte alto), rom

4 Par real (byte bajo), Nm

5 Par real (byte alto), Nm

® Consulte la nota 1 de Table 90 en la pagina 65.

Instancia de médulo 75

Tabla 92. Longitud de la instancia 75 (salida) = 6 bytes
Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

AtReference RefFromNet CtrIFromNet Preparado Funcionamiento2 Funcionamientol Advertencia En Fallo

Estado del convertidor ®

Velocidad real (byte bajo), rpom

Real del proceso (byte bajo), Nm @

0
1
2
3 Velocidad real (byte alto), rom
4
5

Real del proceso (byte alto), Nm

® Consulte la nota 1 de Table 90 en la pagina 65.
@ El valor real del proceso es el mismo que la referencia del proceso. Este valor oscilara entre 0y 10000 (100,00%) para usarlo con la escritura de las salidas
analdgicas, 0 = 0 04 mA y 10000 siendo 20 mA.

Instancia de maédulo 107

Tabla 93. Longitud de la instancia 107 (salida) = 8 bytes
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

AtReference RefFromNet CtrIFromNet Preparado Funcionamiento2 Funcionamiento1l Advertencia En Fallo

Valor selector del estado del convertidor/datos del proceso (si se usa pdselector) ®

% de velocidad real (byte bajo) @

% de velocidad real (byte alto) @

Salida 1 de datos del proceso (byte alto)

Salida 2 de datos del proceso (byte bajo)

0
1
2
3
4 Salida 1 de datos del proceso (byte bajo)
5 (
6 (
7 (

Salida 2 de datos del proceso (byte alto)

@ Consulte la nota 1 de Table 90 en la pagina 65.

@ Velocidad real es el valor real del conversor de frecuencia. El valor oscila entre 0 y 10000. En la
aplicacién, el valor se escala en el porcentaje del &rea de frecuencia entre el minimo
establecido y la frecuencia méxima (0 = 0,00%-10000 = 100,00%).

Note: Consulte la informacion del médulo 101 para conocer los valores variables de los bytes de Salida 1 de datos del proceso
y Salida 2 de datos del proceso.
Consulte el Apéndice B en la informacién de datos del proceso predeterminado.
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Instancia de maédulo 117

Tabla 94. Instancia 117 (entrada). Longitud del estado del convertidor EIP = 34 bytes

Comunicaciones EtherNet/IP en tarjeta

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1
0 AtReference RefFromNet CtrlIFromNet Preparado Funcionamiento2 Funcionamientol Advertencia En Fallo
1 Estado del convertidor ©®

2 % de velocidad real (byte bajo) @

3 % de velocidad real (byte alto) @

4 Velocidad real en RPM (byte bajo) ®

5 Velocidad real en RPM (byte alto) ®

6 Reservado

7 Reservado

8 Reservado

9 Reservado

10 Reservado

11 Reservado

12 Reservado

13 Reservado

14 Reservado

15 Reservado

16 Reservado

17 Reservado

18 Salida 1 de datos del proceso (byte bajo)
19 Salida 1 de datos del proceso (byte alto)
20 Salida 2 de datos del proceso (byte bajo)
21 Salida 2 de datos del proceso (byte alto)
22 Salida 3 de datos del proceso (byte bajo)
23 Salida 3 de datos del proceso (byte alto)
24 Salida 4 de datos del proceso (byte bajo)
25 Salida 4 de datos del proceso (byte alto)
26 Salida 5 de datos del proceso (byte bajo)
27 Salida 5 de datos del proceso (byte alto)
28 Salida 6 de datos del proceso (byte bajo)
29 Salida 6 de datos del proceso (byte alto)
30 Salida 7 de datos del proceso (byte bajo)
31 Salida 7 de datos del proceso (byte alto)
32 Salida 8 de datos del proceso (byte bajo)
33 Salida 8 de datos del proceso (byte alto)

@ Consulte la nota 1 de Table 90 en la pagina 65.

@ Este es el valor real del conversor de frecuencia. El valor oscila entre 0 y 10000. En la aplicacion, el valor se escala en el porcentaje del 4rea de frecuencia entre
el minimo establecido y la frecuencia maxima (0 = 0,00%-10000 = 100,00%).

® El valor de velocidad real en RPM es la velocidad real del motor. La unidad es RPM.

Note: Consulte en el Apéndice B los valores de datos del proceso predeterminados.
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Instancia de maédulo 127

Tabla 95. Instancia 127 (entrada). Longitud del estado del convertidor EIP = 20 bytes
Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

AtReference RefFromNet CtrIFromNet  Preparado Funcionamiento2 Funcionamientol Advertencia En Fallo

Estado del convertidor ®

% de velocidad real (byte bajo) @

% de velocidad real (byte alto) @

Salida 1 de datos del proceso (byte alto)

Salida 2 de datos del proceso (byte bajo)

(
(
(
(

Salida 2 de datos del proceso (byte alto)

0
1
2
3
4 Salida 1 de datos del proceso (byte bajo)
5
6
7
8

Salida 3 de datos del proceso (byte bajo)

9 Salida 3 de datos del proceso (byte alto)

10 Salida 4 de datos del proceso (byte bajo)

11 Salida 4 de datos del proceso (byte alto)

12 Salida 5 de datos del proceso (byte bajo)

13 Salida 5 de datos del proceso (byte alto)

14 Salida 6 de datos del proceso (byte bajo)

16 Salida 7 de datos del proceso (byte bajo)

17 Salida 7 de datos del proceso (byte alto)

18 Salida 8 de datos del proceso (byte bajo)

(
(
(
(
15 Salida 6 de datos del proceso (byte alto)
(
(
(
(

19 Salida 8 de datos del proceso (byte alto)

@ Consulte la nota 1 de Table 90 en la pagina 65.

@ Este es el valor real del conversor de frecuencia. El valor oscila entre 0 y 10000. En la aplicacién, el valor
se escala en el porcentaje del drea de frecuencia entre el minimo establecido y la frecuencia maxima
(0 =0,00%-10000 = 100,00%).

Note: Consulte en el Apéndice B los valores de datos del proceso predeterminados.
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BACnet MS / TP: comunicacién integrada en placa

BACnet MS / TP: comunicacion integrada en placa

BACnet corresponde a Building Automation and Control
Networks. Es el nombre comun de la norma ISO de
comunicaciones 16484-5, que define los métodos vy el
protocolo para la creaciéon de la cooperacion entre los
dispositivos de automatizacién para comunicarse. Los
dispositivos pueden disefarse para funcionar con el
protocolo de comunicaciones BACnet, asi como para utilizar
el protocolo BACnet para comunicarse entre sistemas.
BACnet es un protocolo aceptado a nivel internacional para la
creacién de automatizacién (como el control de iluminacion,
la automatizacion del acondicionamiento de aire y de la
calefaccion) y el control a través de una red de comunicacion.
BACnet proporciona un método mediante el cual el equipo
de control basado en ordenador de distintos fabricantes
puede funcionar de forma conjunta o “interactuar”. Para
lograr este objetivo, los componentes deben poder
intercambiar y comprender los mensajes de datos de
BACnet. Su convertidor de climatizacién G-Max incluye de
serie compatibilidad con BACnet.

Conexiones MS/TP BACnet

Especificaciones MS/TP de BACnet

Tabla 96. Datos técnicos de MS/TP BACnet

Elemento

Descripcion

Interface

RS-485

Método de transmisién de
datos

RS-485, medio duplex

Cable de transferencia

STP (par trenzado apantallado),
tipo Belden o similar

Conexién: aislamiento
eléctrico

Comunicacién: funcional

Conexion: BACnet MS / TP

Comunicacién: segun se describe
en las normas
ANSI/ASHRAE 135-2004

Conexién: velocidad de
transmisiéon

Comunicacion: 9600, 19200,
38400, 76800, 115200

La tarjeta de control esta situada en el interior de la unidad de control del convertidor serie DG1.

Figura 28. Diagrama de ejemplo principal
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BACnet MS / TP: comunicacién integrada en placa

Preparacion del uso a través de MS/TP
1. Abra la tapa del convertidor AC.

A ADVERTENCIA

Las salidas de relé y otros bornes de E/S pueden tener
un voltaje de control peligroso presente aunque el DG1
esté desconectado del suministro eléctrico.

2. Localice los componentes que necesitara en el
convertidor para la conexién, y coloque los cables de
BACnet.

3. Extraiga aproximadamente 15 mm (0,59 pulgadas) del
cable RS-485 y corte la proteccion apantallada del cable
gris. Recuerde hacerlo con ambos cables del bus
(excepto para el dltimo dispositivo). No deje mas de
10 mm (0,39 pulgadas) de cable fuera del blogue de
borne, y extraiga los cables aproximadamente 5 mm
(0,20 pulgadas) para colocarlos en los bornes. Consulte
la ilustracion a continuacién.

Figura 29. Extraer el aislante del cable
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Extraiga el aislante del cable también a una distancia del
borne que pueda fijarlo al bastidor con la sujeciéon de
conexion a tierra. Extraiga el aislante del cable a una longitud
méxima de 15 mm (0,59 pulgadas).

/\ IMPORTANTE

No extraiga la proteccion apantallada del cable de aluminio.

Figura 30. Desforre del cable RS-485 (proteccion
apantallada de aluminio)

Figura 31. Bornes del convertidor DG1 (BACnet)

5. Utilice el borne de brida incluido en la entrega del
convertidor, conecte a tierra la protecciéon apantallada del
cable RS-485 al bastidor del convertidor AC.

Figura 32. RS-485 Tierra
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4. A continuacién, conecte el cable a sus bornes
adecuados en la regleta de bornes estandar del
convertidor DG1, bornes Ay B (A = negativo,

B = positivo). Consulte la ilustracién a continuacion.

|

6. Siel PowerXL DG1 es el ultimo dispositivo del bus, se
debe establecer el fin del bus. Localice los interruptores
DIP situados a la derecha del teclado de control del
convertidor y active el interruptor de la resistencia de fin
de bus RS-485 en la posicidon de activacion. La
derivacion esta integrada en la resistencia de fin.
Consulte también el paso 8 que aparece a continuacion.
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Figura 33. Configuracion del fin del bus RS-485 7. Vuelva a montar la tapa del convertidor AC.

Note: Cuando esté planificando la disposicién de los cables,
no olvide mantener la distancia entre el cable del
Fieldbus y el cable del motor a un minimo de 30 cm
(11,81 pulgadas).

8. Elfin del bus debe configurarse para el primer y el ltimo
dispositivo de la linea del Fieldbus. Consulte la
ilustracién que aparece a continuacion y, también, el
paso 6 anterior. Se recomienda que el primer dispositivo
del bus finalizado sea el dispositivo maestro.

Fin del bus MS/TP BACnet

Figura 34. Fin del bus BACnet

-
[

Fin
activado

\

BACnet MS/TP Fin activado
con
interruptor
! DIP
. Fin
. = Fin del bus desactivado
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Puesta en marcha

Programacion de BACnet

La ruta de navegacién de los parametros del Fieldbus puede variar en funcién de la aplicacion.
Las rutas de ejemplo mostradas a continuacion se aplican al convertidor de frecuencia DG1.

Figura 35. Navegacion por los parametros de BACnet

[ ST BP0l Kev 8 TRW P [ Fio | KEV [ PAR
RPN ey

| M: Monitor F21; System

P: Parameter M P1: Basic Parameters

| F: Fault P2: Analog Input
13:53 JOG REVERSE 13:53 MENL
[Fwo “STP [ FWD W KEY
P18: Real Time Clock P20.3: Ethemet IP/Modbus TCP
P20: Communications reaeaeel P20 1: FB Data Qutput Sel
P21: System T "IP20.2 Modbus RTU/BACnet MS/TP
REVERSE 13:53 MEMNL! REVERSE 13:53 MENU
|
v Ky |

: L

FE Data Output Sel

EEN S
P20.2.16; Fault Code
P20.2.1: RS485 Comm Set
| P20.3: Ethemnel IP/Modbus TCP P20.2.2: Slave Address
| REVERSE 13:53 MEMLU REVERSE 13:53

1. Asegurese primero de que esté seleccionado el
protocolo Fieldbus correcto.

Navegacion:

Menu principal — Parametro — Comunicacion — Modbus
RTU/BACnet MS / TP — Juego de comunicacién RS-485
— Editar — (Elija el protocolo BACnet MS / TP)
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Parametros y valores de supervision de BACnet MS / TP

Tabla 97. Modbus RTU/BACnet MS / TP—P20.2

Cadigo Parametro Min. Max. Unidad Predeterminado ID Note
P20.2.1 RS485, Ajustes de 0 586 0 = Modbus
comunicacion 1 =BACnet MS /TP
P20.2.11 BACnet, Velocidad de 2 594 0 = 9600
Transmision 1=19200
2 = 38400
3 = 768000
4 =115200
P20.2.12 BACnet, Direccion MAC 0 127 1 595
P20.2.13 BACnet, Numero Instancia 0 4194302 varia 596
P20.2.14  BACnet, Timeout ms 6000 598
Comunicacién
P20.2.15 SmartWire, Estado del 0 599 0 = Detenido
Protocolo 1 = En funcionamiento
2 = En fallo
P20.2.16 BACnet, cédigo de error 0 600 0 = Ninguna

1 = Unico maestro

Parametros de BACnet MS / TP

RS485, Velocidad de Transmisiéon

Seleccione la velocidad de comunicacién de la red. El valor
predeterminado es 38400 baudios.

BACnet, Direccion MAC

Deben configurarse los parametros de todos los dispositivos
antes de establecer conexién con el bus. Especialmente, los
parametros Direccion MAC y Velocidad de transmisiéon
deben ser los mismos que los de la configuracion del
maestro. El primer pardmetro, Direccion MAC (Control de
acceso a medios), debe ser exclusivo en la red a la que esta
conectado. La misma direccion MAC puede utilizarse en otra
red dentro de la red de Internet. Las direcciones 128 a 254
estan reservadas para los esclavos. Las direcciones 1 a 127
son validas tanto para maestros como para esclavos. La parte
del espacio de direccién que realmente se utiliza para los
maestros de una instalacion determinada se determina
segun el valor de la propiedad Maestro_Max. del objeto del
dispositivo. Se recomienda reservar la direccién MAC 0 para
el router MS/TP, y utilizar la direccion MAC 255 para las
difusiones.

BACnet, Numero Instancia

El niumero de Instancia del objeto de dispositivo se

utiliza junto con la direccién MAC para asignar los
dispositivos en la red. El nUmero de instancia puede tener
hasta 127 participantes en él antes de que sea necesario un
numero de instancia distinto.

Tiempo de espera de comunicacién agotado

La tarjeta BACnet genera un error de comunicacion si la
tarjeta es un “maestro Unico” en la red durante un periodo
de tiempo definido con este parametro.
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BACnet Descripcion general

BACnet Datos técnicos BIBBS admitidos
Declaracion de conformidad de la implementacion de * Uso compartido de datos
protocolo (PICS) e Lectura de propiedad B
Perfil de PLC e Escritura de propiedad B
* B-ASC e Gestion de dispositivos
Capacidad de segmentacion e Enlace de dispositivos dinédmico B
e No admitido * Enlace de objetos dinamico B
» Control de comunicaciones B

Opciones de enrutamiento y capa de puente de datos e Reinicializar dispositivo B
¢ \elocidades de transmision de datos del maestro MS/TP e Alarmas v eventos: no admitido

(9600,19200,38400, 76800, 115200) y . ' .

e Programaciones: no admitido

Juegos de caracteres admitidos e Tendencias: no admitido
e UTF8 e Gestion de red: no admitido

Tabla 98. Resumen de las propiedades y los tipos de objeto admitidos

Tipo de objeto  Tipo de objeto  Tipo de objeto
Propiedad dispositivo valor analégico valor binario

Identificador_objeto | | |
] ]
| | | |

Nombre_objeto

Tipo_objeto

Estado_sistema

Nombre_proveedor

Identificador_proveedor

Nombre_modelo

Revision_firmware

Version_software_aplicacion

Ubicacion

Descripcién

Version_protocolo

Revision_protocolo

Servicios_protocolo_admitidos

Tipos_objeto_protocolo_admitidos

Lista_objetos

Lista_objetos_estructurados

Longitud_apdu_méaxima_aceptada

Segmentacion_admitida

Clases_Vt_admitidas

Sesiones_Vt_activas — — _

Hora_local — — —

Fecha_local — — —

Compensacion_Utc — — _

Estado_horario_verano — — —

Tiempo_espera_segmento_Apdu — — —
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Tabla 98. Resumen de las propiedades y los tipos de objeto admitidos, continuaciéon

Propiedad

Tipo de objeto
dispositivo

Tipo de objeto  Tipo de objeto
valor analégico valor binario

Tiempo_espera_Apdu

Numero_de_reintentos_Apdu

Lista_de_claves_sesion

Destinatarios_sincronizacién_hora

Maestro_Max.

Tramas_info_max.

Enlace_direccion_dispositivo

Revision_base_datos

Archivos_configuracion

Hora_ultima_restauracion

Tiempo_espera_fallo_copia_seguridad

Suscripciones_Cov_activas

Max._segmentos_aceptados

Activacion_proxy_esclavo

Deteccion_esclavo_auto

Enlace_direccion_esclavo

Enlace_direccion_esclavo_manual

Nombre_perfil

Ultima_sesion_reinicio

Hora_de_reinicio_dispositivo

Reiniciar_destinatarios_notificacién

Destinatarios_sincronizacién_hora_Utc

Intervalo_sincronizacion_hora

Intervalos_alineacion

Compensacion_intervalo

Valor_actual

Marcadores_estado

Estado_evento

Fuera_de_servicio

Texto_inactivo

Texto_inactivo

Unidades

Contrasefa ®

@ Contrasena es una propiedad especifica de proveedor que se anade al
objeto de dispositivo con el identificador de propiedad 600. El valor
predeterminado de la contrasena es una cadena vacia. Se trata de una
propiedad que puede escribirse con una longitud méxima de 20, su lectura
devuelve siempre *****_Se utilizard la misma contrasefa para los servicios

Reinicializar dispositivo y Control de comunicacién con el dispositivo.
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Resumen de la instancia de objeto

Resumen de la instancia de objeto Valor binario

En la siguiente tabla se resumen los objetos de valor binario

admitidos.

Tabla 99. Resumen de la instancia de objeto Valor binario

Nombre de objeto
(relacionado con el

ID parametro del Acceso al valor
instancia  convertidor) Descripcion Texto inactivo/activo preestablecido
BVO Estado listo Indica si el convertidor esta listo o no No listo/Listo R
BV1 Estado de Indica si el convertidor esté en funcionamiento o Funcionamiento/Parada R
funcionamiento/parada detenido
BV2 Estado avance/retroceso Indica la direccion de rotacion del motor Avance/Retroceso R
BV3 Estado de fallo Indica si hay un fallo activo OK/Fallo R
BV4 Estado de advertencia Indica si hay una advertencia activa OK/Advertencia R
BV5 En punto de ajuste Frecuencia de ref. alcanzada Verdadero/Falso R
BV6 A velocidad cero Motor funcionando a velocidad cero Verdadero/Falso R
BV7 Origen de control del Comando para cambiar el origen de control del Control motor local/Control C
motor motor activo motor modulo funcién
BV8 Origen de referenciade  Comando para cambiar el origen de referencia de Ref. velocidad local/Ref. C
velocidad la velocidad del motor velocidad modulo funcién
BV9 Palabra de control de Palabra de control para poner el convertidor en Funcionamiento/Parada C
funcionamiento/parada marcha
BV10 Palabra de control de Palabra de control para cambiar la direcciéon de Fwd/Rev C
avance/retroceso rotaciéon
BV11 Restablecer fallo Palabra de control para restablecer el fallo activo  0/Restablecer C
del convertidor
BV12 Entrada digital 1 Entrada digital 1 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV13 Entrada digital 2 Entrada digital 2 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV14 Entrada digital 3 Entrada digital 3 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV15 Entrada digital 4 Entrada digital 4 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV16 Entrada digital 5 Entrada digital 5 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV17 Entrada digital 6 Entrada digital 6 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV18 Entrada digital 7 Entrada digital 7 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV 19 Entrada digital 8 Entrada digital 8 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV 20 Salida digital 1 Salida digital 1 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV 21 Salida digital 2 Salida del relé 1 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV 22 Salida digital 3 Salida del relé 2 DESCONECTADO/CONECTADO R
BV 23 Salida digital 4 Salida del relé 3 DESCONECTADO/CONECTADO R

Note: Para los tipos de acceso a valor actuales,
R = Solo lectura,
W = Escribible,
C = Compatible con palabra de control.

Los valores compatibles con palabra de control admiten
matrices de prioridad y renuncian a los valores
predeterminados.
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Resumen de la instancia de objeto Valor analogico

En la siguiente tabla se resumen los objetos de Valor
analégico admitidos.

Tabla 100. Resumen de la instancia de objeto Valor analdgico

Acceso al valor

ID de la instancia Nombre del objeto Descripcion Unidades preestablecido
AVO0 Punto de ajuste de Punto de ajuste de frecuencia Hz R
frecuencia
AV1 Frecuencia de salida Frecuencia de salida Hz R
AV2 Velocidad Motor Velocidad Motor Rpm R
AV3 Carga de motor Potencia del eje del motor Porcentaje R
AV4 Total de megavatios/hora  Contador de megavatios/hora (total) MWh R
AVb Intensidad motor Intensidad motor Amperios R
AV6 Tension del circuito Tension del circuito intermedio Voltios R
intermedio
AV7 Tension motor Tensién motor Voltios R
AV8 Temperatura aparato Temperatura del disipador de calor °C R
AV9 Par motor Par motor Porcentaje R
AV10 Dias de funcionamiento Dias de funcionamiento (reiniciable) Dia R
AV11 Horas de funcionamiento  Horas de funcionamiento (reiniciable) Hora R
AV12 Referencia de par Referencia de par Porcentaje R
AV13 Temperatura motor Temperatura motor Porcentaje R
AV14 Caodigo de fallo activo Caodigo de fallo activo mas reciente Sin unidades R
AV15 Referencia de velocidad Referencia de velocidad del motor de la red % C
AV16 Limite de intensidad Limite de intensidad Amperios W
AV17 Frecuencia minima Frecuencia minima Hz W
AV18 Frecuencia méxima Frecuencia méxima Hz W
AV19 Rampa Aceleracién 1 Tiempo de aceleracién segundos W
AV20 Rampa deceleracion 1 Tiempo de desaceleracion segundos W
AV21 ID de cualquier parametro  Numero de ID del pardmetro al que va a Sin unidades W
accederse
AV22 Valor de cualquier Valor del pardmetro definido por AV21 Sin unidades W
parédmetro
AV23 Entrada analégica 1 Entrada analégica 1 Voltios R
AV24 Entrada analégica 2 Entrada analégica 2 Voltios R
AV25 Salida analdgica 1 Salida analégica 1 Voltios R
AV26 Salida analégica 2 Salida analogica 2 Voltios R

Note: Para los tipos de acceso a valor actuales,

R = Solo lectura,

W = Escribible,

C = Compatible con palabra de control.

Los valores compatibles con palabra de control
admiten matrices de prioridad y renuncian a los
valores predeterminados.
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Seguimiento de fallos

edesiom

T

Chock cable types

rounding for each
dhgvice!
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Tarjetas de comunicacion externa PROFIBUS-DP

Tarjetas de comunicacion externa PROFIBUS-DP

El PowerXL DG1 puede conectarse a PROFIBUS® DP
utilizando una tarjeta de comunicaciones PROFIBUS
opcional. EI PowerXL DG1 puede controlarse, monitorizarse
y programarse desde el sistema host. Los dispositivos se
conectan en una estructura de bus. Hay un maximo de

32 estaciones (maestras o esclavas) conectables a un bus de
segmento. El bus finaliza al principio y el fin de cada
segmento. Para garantizar un funcionamiento sin errores,
ambos fines del bus deben recibir siempre alimentacién. Si
se usan mas de 32 estaciones, se necesitan repetidores.

Especificaciones de PROFIBUS

Tabla 101. Datos técnicos de PROFIBUS

Elementos

Valor

Terminal

Conexién DB9 (hembra) o
conexion de 5 mm (macho)

Método de transmision de datos

RS-485 medio duplex

Cable

Par trenzado (1 pary

apantallado)
Aislamiento 500 Vdc
Protocolo PROFIBUS-DP-V1
Tipo DOIO Telegrama esténdar 1
Velocidad en baudios 9.6K~12M
Direcciones 2~125
Entorno

Temperatura ambiente de
operacion

-10°C a +55°C

Temperatura de almacenamiento

-40°C a +60°C

Humedad

<95%, condensacién no
permitida

Altura sobre el nivel del mar

Méx. 1000m

Vibracién 0.5G at 9-200 Hz
Seguridad Cumple con la norma
EN 50178

La longitud de linea depende de las velocidades de transmisién.

Tabla 102. Longitud de linea

Velocidad de transmisién

[kbit/s] 9,6 19,2 93,75 187,5 500 1500 3000-12000

Longitud de linea A [m] 1200 1200 1200 1000 400 200 100

Longitud de linea B [m] 1200 1200 1200 600 200 — —
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Especificaciones de hardware

Figura 36. Distribucion de la tarjeta PROFIBUS Com1
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Los LED PROFIBUS presentan el comportamiento indicado a continuacion.

Tabla 103. LED PROFIBUS

= Bornes de usuario (conexion DB9)

== b3 L3 4 R

ENCENDIDO (VERDE, izquierda) BF (ROJO, central)

SF (ROJO, derecha)

Situacioén de fallo

CONECTADO Apertura Apertura Todo esta correcto

CONECTADO CONECTADO Apertura No Comunicacién

CONECTADO parpadeando Apertura Comunicacién, pero sin intercambio de datos
CONECTADO CONECTADO CONECTADO La configuracién no es correcta (fallo del sistema)

80
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Tarjeta de conexion Conexion en el lado del cliente

Utilice la conexién DB-9; la asignacion de clavijas es la Conexion en el lado del cliente para DB9.
expuesta a continuacion.

=,
2
#)

RsD¥Tal-H R TaDhP

o~ = w
o ~
plasatalo] -

L

Tabla 104. Asignacion de conexiones y clavijas

Numerode
clavija Finalidad

Envolvente Proteccion apantallada, enchufada a PE

Conexién en el lado del cliente para 5 mm.

1 Sin uso (o proteccion apantallada, tierra de
proteccion apantallada o proteccién)

N

Sin uso (0o M24, tension de salida de menos 24 V)

w

RXD/TXD-P, positivo de sefal de recepcion o
transmisién

RTS, solicitud de envio

DGND, tierra de senal (tierra aislada del RS-485)
VP, +5V, (tensién positiva, 5 V aislados de RS-485)
Sin uso (o P24, tension de salida de 24 V positiva)

0| N| oo >

RXD/TXD-N, negativo de sefal de recepcion o
transmision

9 Sin uso (o CNTR_N, Control-N)

Utilice una conexion de 5 mm vy la asignacion de clavijas.
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Figura 37. Adaptador DB9 PROFIBUS Com1

Dipswitch
Desconectado: desconectar resistencia
[ e— de borne
EB Conectado: conectar resistencia de borne
0o, ] (ajuste predeterminado)
“Eg | 3 "
&, 25— User Terminals (3PIN)
: ; 3. Proteccién
[ | i 2. RXD/TXD-N (A)

1. RXD/TXD-P (B)

Conexion DB9 (macho)
Conectar a tarjeta Com1 (Profibus)

Cable PROFIBUS

Para la conexién PROFIBUS se pueden usar dos tipos de
cables.

Tabla 105. Conexiones de cable PROFIBUS

Parametro Linea A LineaB

Impedancia 135-165 Q 100-130 Q@
(3-20 MHz) (f >100 kHz)

Capacidad <30 pF/m <60 pf/m

Resistencia activa <100 Q/km —

Calibre del cableado >0.64 mm >0.563 mm

Area del conductor  >0.34 mm?2 >0.22 mm2

Tabla 106. Cable recomendado

Cable Descripcion Numero de pieza

Belden Cable de datos PROFIBUS 3079 A

Olflex Cable PROFIBUS 21702xx

Siemens Cable LAN SINEC L2 para 6XV1830 = 0AHO
PROFIBUS
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Puesta en marcha

La tarjeta PROFIBUS se pone en marcha insertandola en la Ranura A o la Ranura B
de la tarjeta de control del DG1. Cuando la tarjeta se inserte en la ranura, el
dispositivo la reconocera y mostrara la advertencia “Dispositivo ahadido”. Esta
advertencia se mostrara durante cinco segundos y desaparecera. Cuando la tarjeta
se detecte, en el teclado se mostrara el menu de la tarjeta en el menu Tarjeta
opcional.

Parametros de las tarjetas de comunicacion
opcionales

Una vez detectada la tarjeta, se pueden establecer con el teclado los siguientes parémetros para PROFIBUS.
Figura 38. Menu del parametro PROFIBUS

| FWD i KEY |

| M: Monitor

F: Fault

1353 JOG

Do ey sl
Oplicnal Bosed

BT Skol A: Prolbus

PGtz kel
» BT X Parameter

B: Optional Boards PFoghtond kel _
‘prional Board :EII..I Slot B: No Board

T: Favonie

1353 JOG Reverse 13:53 Mant [Reversa 1353 Menu

]

4 g | FaghtO
B7.1.4. Operate Mode am*:'*
B7.1.1: Slave Address :::::.

B7.1.2° Baud Rate

Reverse 1353 Menu
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Tabla 107. Parametros PROFIBUS
Predeter- ID (ranura A/

Cadigo Parametro Min. Max. Unidad minado ranuraB) Note
BX.1.1 Estado tarjeta 0 883/910 BO = Fallo de la tarjeta de
opcional comunicacién opcional
B1 = Fallo de hardware de la
tarjeta

B2 = Reservado
B3 = Fallo de Fieldbus
B4 = Reservado

BX.1.2 Estado de 0 2131/2142 BO = A la espera de
protocolo parametrizacion

B1 = Fallo de parametrizacion

B2 = A la espera de configuracién
B3 = Fallo de configuracion

B4 = Intercambio de datos

BX.2.1 2 RS485, Direccion 2 125 118 1242/1250 Direccién del esclavo PROFIBUS
BX.2.2 2 RS485, Velocidad 1 10 10 1243/1251 Velocidad de transmisiéon de
de Transmisién PROFIBUS
1 =9.6 kBaud
2 =19.2 kBaud

3 =93.75 kBaud
4 =187.5 kBaud

5 =500 kBaud
6 = 1.5 MBaud
7 = 3 MBaud
8 = 6 MBaud
9 =12 MBaud
10 = Automatica
BX.2.3 2 DatosdeE/Sde 1 1 1 1244/1252 Perfil de Accionamiento
DO 1 = Telegrama estandar
BX.2.4 2  Modo de 1 2 1 1245/1253 Modo de Funcionamiento
Funcionamiento 1 = PROFIdrive
2 =Eco
3 = Bypass

Note: X dependera de la ranura en la que se encuentre el convertidor, Ranura A = 7, Ranura B = 14.

Deben configurarse los pardmetros de todos los dispositivos antes de establecer conexién con el bus.
Especialmente, el parametro “Direccion de esclavo” debe ser el mismo que el de la configuracion del maestro.
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General

La transmision de datos entre el maestro y el esclavo
PROFIBUS-DP tiene lugar a través del campo de datos de
entrada/salida. El maestro escribe en los datos de salida del
esclavo, y el esclavo responde enviando el contenido de sus
datos de entrada al maestro. El contenido de los datos de
entrada/salida se define en el perfil del dispositivo. El perfil
de dispositivo de los convertidores es PROFIdrive.

El convertidor PowerXL puede controlarse con el maestro
PROFIBUS-DP utilizando el telegrama estandar 1 del perfil
PROFIdrive con el telegrama estandar 1 del modo del perfil
del convertidor, o utilizando otros moédulos en el modo
Bypass. Los moédulos en los que se devuelven datos del
proceso pueden utilizarse mediante el modo Funcionamiento
bypass. Cuando se selecciona Fieldbus como lugar de
control activo, el funcionamiento del convertidor se controla
desde el maestro PROFIBUS-DP mientras PNU927 =1y
PNU928 = 1 de forma predeterminada. Cuando estos bits se
desactivan, solo permite la monitorizacion de valores y el
cambio de pardmetros mediante palabras de control
aciclicas.

Operation Mode

El parémetro Modo de funcionamiento BX.2.4 anterior define
la forma en la que se gestionan los datos de entrada/salida en
la tarjeta opcional.

PROFlIdrive

La transmision de datos sigue el documento Perfil
PROFIBUS para los convertidores de frecuencia, PROFIdrive
sigue el telegrama estandar 1.

Eco

Los datos de SALIDA escritos por el maestro se reflejan en el
campo de ENTRADA del maestro.

Los datos no se muestran en el convertidor, pero el eco se
produce en la tarjeta opcional.

Este modo puede usarse para probar el funcionamiento de la
conexién del bus.

Bypass

La informacién del campo Datos del proceso se transfiere a
la interface de la aplicacion sin manipulacién alguna.

El ajuste del parametro tiene lugar segun la definicion de
PROFIdrive.

Los mdédulos se usan para definir la cantidad de datos que se
transfieren. Una vez que el convertidor esté configurado en el
modo Bypass, ofrecera la posibilidad de ajustar el médulo
deseado.

Tarjetas de comunicacion externa PROFIBUS-DP

PowerXL PROFldrive Interface

PowerXL incluye el perfil PROFIdrive 4.1, el cual ofrece las
siguientes ventajas:

e Control directo del convertidor utilizando el control
PROFIBUS MasterDirect del convertidor mediante el
maestro PROFIBUS

e Acceso total a todos los parametros del convertidor
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Palabra de control y palabra de estado

La palabra de control y la palabra de estado que se usan en el modo Bypass utilizando uno de los
cuatro médulos seguird el disefio utilizado en el Modbus para los puntos de palabra de control,
estado de control, velocidad de referencia, velocidad real y datos del mddulo de funcién.

Palabra de control

El convertidor PowerXL DG1 utiliza 16 bits, como se muestra a continuacion. Estos bits son especificos de la aplicacion.

Tabla 108. Bits binarios y salidas correspondientes

15114 113 12|11 |10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
® ® ® ® ® @ |FB Ref|[FB Ctrl| BYS | FBDIN4 | FBDIN3 | FBDIN2 | FBDIN 1 [F_RST| DIR | RUN
Note

@ El bit no se usa.

Palabra de control general del moédulo de funcion

El DG1 no usa la palabra de control general del médulo de
funcion. La palabra de control principal se usa para enviar
comandos al convertidor.

Tabla 109. Palabra de control del moédulo de funcion

Descripcion

Bit Valor=0 Valor =1

0 Salida de convertidor Salida de convertidor
desconectada conectada

1 Rotacién hacia la derecha lzquierda

2 No Reestablecido Reset Fallo

3 ENT. DATOS 1 MOD. ENT. DATOS 1 MOD.
FUNC. desc. FUNC. con.

4 ENT. DATOS 2 MOD. ENT. DATOS 2 MOD.
FUNC. desc. FUNC. con.

5 ENT. DATOS 3 MOD. ENT. DATOS 3 MOD.
FUNC. desc. FUNC. con.

6 ENT. DATOS 4 MOD. ENT. DATOS 4 MOD.
FUNC. desc. FUNC. con.

7 Deshabilitar relé bypass  Habilitar relé bypass

8 Control méd. func. desc.  Control méd. func. con.

9 Referencia méd. func. Referencia méd. func.
desc. con.

10-15 No se usa No se usa

Tabla 110. Referencia de velocidad

15 (141312111019 8|7 |6 |54 |3]2|1| 0

MSB| — LSB

Esta es la Referencia 1 del convertidor. Normalmente se usa
como Referencia de velocidad.

La escala de este valor es del 0-100,00% de la Frecuencia
maxima (P1.2). El valor del 0 al 100,00% se representa
mediante el valor de 0 a 10 000, mediante el que se indica 0
0 0% como Frecuencia minima (P1.1) y10 000 o % 100,00
como Frecuencia maxima (P1.2). Este valor presenta dos
posiciones decimales.

Entrada de datos del proceso 1 a 8

Los valores 1 a 8 de Entrada de datos del proceso se pueden
usar en aplicaciones con distintos fines.
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Tabla 111. Modulos de datos del proceso del modo Bypass

Moédulo Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8 Byte 9
Modulo 1 CW REF Entrada_datos_ Entrada_datos_
MF_1
SW ACT Salida_datos_  Salida_datos_
MF_1 MF_2
Moédulo 2 CW REF Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_
MF_1 MF_2 MF_3 MF_4
SW ACT Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_
MF_1 MF_2 F_3 MF_4
Module 3 CW REF Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_
MF_1 MF_2 MF_3 MF_4 MF_5 MF_6
SW ACT Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_
MF_1 MF_2 MF_3 MF_4 MF_5
Modulo 4 CW REF Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_ Entrada_datos_
MF_1 MF_2 MF_3 MF_4 MF_5 MF_6 _
SW ACT Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_  Salida_datos_
MF_1 MF_2 MF_3 MF_4 MF_5 MF_6 MF_7 MF_8
Note

@ Solo disponible en el modo bypass.

Salida de datos del proceso

Este rango de registro normalmente se usa para una
supervisién rapida del convertidor. Salida de datos del
proceso se encuentra en el identificador de rango
2104-2111. Consulte la tabla a continuacion.

Tabla 112. Tabla de salida basica de Fieldbus

Tabla 113. Palabra de estado

15|14|13(12/11|10/9 |8 | 7

6

51 4 |3/2]|1/|0

RUNEN

BYS

AREF | WARN | FLT | DIR | RUN [RDY

La informacion sobre el estado del dispositivo y los mensajes
se indica en la palabra de estado. La palabra de estado esta
compuesta por 16 bits que tienen los siguientes significados.

ID Registro de Modbus Grupo Rango/Tipo .. .
- P bl Tabla 114. Descripciones de bit de la palabra de estado
2101 32101, 42101 Palabra de estado del Codificacion ..
modulo de funcion binaria Descripcion
2102 32102, 42102 Palabra de estado general Codificacion Bit Valor =0 Valor=1
del médulo de funcién binaria 0 No listo Preparado
2103 32103, 42103 Velocidad real del médulo %
do funcion ° 1 Parada RUN
2104 32104, 42104 Salida 1 de datos del 2 Derecha Izquierda
proceso del moédulo de
funcioén 3 — En Fallo
2105 32105, 42105 Salida 2 de datos del 4 — Advertencia
proceso del modulo de - -
funcion 5 Frecuencia ref. no Frecuencia ref. alcanzada
2106 32106, 42106 Salida 3 de datos del alcanzada
roceso del médulo de
]E)uncic’m 6 Bypass no conectado Bypass desconectado
2107 32107, 42107 Salida 4 de datos del Deshabilitar Marcha Permitida
proceso del médulo de funcionamiento
funcion
2108 32108, 42108 Salida 6 de datos del 8 No se usa No se usa
proceso del modulo de _
funoion 9-15 No se usa No se usa
2109 32109, 42109 Salida 6 de datos del .
?roce,so del médulo de Tabla 115. Velocidad real
uncion
2110 32110, 42110 Salida 7 de datos del 16 114113]12/11/10{9 |8 7|6 |5/4]3|2 1 0
proceso del modulo de MSB — | —| — | — | — | — | — | — | — | — | — | — | — | — |LSB
funcion
2111 32111, 42111 Salida 8 (ée ldatpj c‘ield Esta es la velocidad real del motor. Este valor vuelve en
proceso ael moaulo ade [o)
Fincion forma de %.
Note: Los datos del proceso del médulo de funcién se
definen en el Apéndice B.
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PROFIBUS Descripcion general

PROFIBUS es un estandar Fieldbus abierto independiente de
proveedores destinado a una amplia variedad de aplicaciones
en la automatizacion de la fabricacion, los procesos vy la
construccién. Su independencia de proveedores y su
apertura se garantizan por medio de la norma PROFIBUS
EN 50 170. Gracias a PROFIBUS, dispositivos de distintos
fabricantes pueden comunicarse sin ajuste de interfaces
especiales. PROFIBUS puede usarse para la transmisién a
alta velocidad de datos en los que el tiempo es un aspecto
vital y para completas tareas de comunicaciéon complejas.

PROFIBUS-DP. Optimizada para ofrecer una alta velocidad y
conexiones econdémicas, esta version de PROFIBUS esté
disefada especificamente para la comunicacién entre
sistemas de automatizacién y control, y para E/S distribuida
en el nivel de dispositivos. PROFIBUS-DP se puede usar para
sustituir la transmisién de senal en paralelo por24VodeOa
20 mA.

La familia PROFIBUS. PROFIBUS especifica las
caracteristicas técnicas y funcionales de un sistema Fieldbus
con PLC digitales descentralizados que puede conectarse en
red desde el nivel de campo hasta el nivel de célula.
PROFIBUS distingue entre dispositivos maestro y esclavo.

Los dispositivos maestros determinan la comunicacion de
datos en el bus. Un maestro puede enviar mensajes sin una
solicitud externa cuando dispone de derechos de acceso

(el token). En el protocolo PROFIBUS, los maestros se
conocen también como “estaciones activas”.

Los dispositivos esclavos son dispositivos periféricos.
Entre los dispositivos méas comunes se encuentran los
dispositivos de entrada/salida, las vélvulas, los convertidores
y los transmisores de medicion. No disponen de derechos de
acceso al bus, y solo pueden confirmar los mensajes
recibidos o enviar mensajes al maestro cuando se les solicita.
Los esclavos se conocen también como “estaciones
pasivas”.

Perfiles. El protocolo PROFIBUS-DP define la forma en la
que los datos del usuario se transmiten de una estacion a
otra a través del bus. El protocolo de transmisién PROFIBUS
no evalla los datos del usuario. El significado se especifica
en los perfiles. Ademas, los perfiles especifican como se
utilizard PROFIBUS-DP en la tarjeta Fieldous PROFIBUS
“PowerXL".

Los principales fabricantes de la tecnologia de convertidor se
han unido para definir el perfil PROFIdrive. Este perfil
especifica como se deben parametrizar los convertidores, y
como se deben transmitir los valores de referencia y los
valores reales. Esto permite intercambiar los convertidores
de distintos proveedores. El perfil contiene las
especificaciones necesarias para el control de velocidad y el
posicionamiento. Especifica las funciones bésicas del
convertidor, al tiempo que ofrece la libertad necesaria para
realizar ampliaciones especificas de cada aplicacién y futuros
desarrollos. El perfil describe las funciones de la aplicacién
para DP.

PROFIdrive estd compuesto por una parte general y una
parte especifica del bus. En la parte general se definen las
siguientes propiedades.

e Modelo base
¢ Modelo de pardmetro

e Modelo de aplicacién

Figura 39. PROFldrive

PROFIdrive

» PROFIdrive Modelo base
« PROFIdrive Modelo de aplicacion
« PROFIdrive Definicion del parametro

PROFIBUS PROFIBUS
Asignacion Asignacién
PROFIdrive PROFIdrive

en PROFIBUS DP en PROFIBUS IO

El modelo base PROFIdrive describe un sistema de
automatizacion en términos de un numero de dispositivos y
las relaciones que mantienen entre ellos (interfaces de
aplicacion, acceso a parametro). El modelo base distingue
entre las siguientes clases de dispositivo.

Servicios de comunicacion: en el perfil PROFIdrive hay dos
servicios de comunicacion definidos; son el intercambio de
datos ciclico y el intercambio de datos aciclico.

Intercambio de datos ciclico a través de un canal de
datos ciclico

El sistema de control del movimiento necesita datos
actualizados ciclicamente durante su funcionamiento con
fines de control de la apertura y el cierre del bucle. Estos
datos se deben enviar a los convertidores en forma de
valores de referencia o como valores reales a través de los
sistemas de comunicacion.

Intercambio de datos aciclico a través de un canal
de datos aciclico

Ademas del intercambio de datos ciclico, existe un canal de
parédmetro aciclico destinado al intercambio de pardmetros

entre control/supervisor y los convertidores. Para el acceso a
estos datos, el tiempo no es un aspecto de vital importancia.
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Clases de aplicacion

La integracion de los convertidores en las soluciones de
automatizacién depende en gran medida de la tarea
desempefada por dicho convertidor. Con el fin de abarcar la
amplia variedad de aplicaciones de convertidores, desde el
convertidor de frecuencia més sencillo hasta sistemas de
varios ejes sincronizados muy dindmicos, PROFIdrive define
seis categorias de aplicaciones. No obstante, la tarjeta
opcional PROFIBUS del PowerXL admite la clase de
aplicacion 1 indicada a continuacion.

Tabla 116. Clase de aplicacion
SN Clase de aplicacion Interface Funcion

1 Convertidor estandar Punto de Interface de datos
(p. ej., bombas, ajuste n de E/S ciclica
ventiladores,
agitadores)

Figura 40. Clase de aplicacion

Appiication Class 1

Automation

Technology

| [ 4

| |
Control Word + Speed Setpoint + ... | [ status Word + Speed Act. Val. + ...

Drive Drive Drive

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Open Loop Speed Control/
Closed Loop Speed Control

Encoder
{optional)

Encoder
{optional)

Encoder
(opticnal)
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Prueba de puesta en marcha

Configure la comunicacion con el maestro y siga los pasos

indicados a continuacion.

1.

o o kW

Ajuste el valor de la palabra de control en 0x0400 para

obtener el control desde el PLC.

Palabras de control y de estado

La palabra de control (nimero de parametro PROFIBUS (PNU)
= 967) representa la forma principal de controlar el
convertidor desde un sistema Fieldbus. La estacién maestra
Fieldbus la envia al convertidor, y el médulo adaptador actua
como puerta de enlace.

Ajuste el valor de la palabra de control en 0x047F para

enviar la palabra de control de ejecucion desde el PLC.
El convertidor estd en el modo de funcionamiento.
Ajuste la referencia de frecuencia a xx.

El convertidor cambia de estado segun las instrucciones
codificadas por bits en la palabra de control, y devuelve la
informacion de estado al maestro en la palabra de estado
(nimero de pardmetro PROFIBUS (PNO) = 968).

El convertidor sigue la referencia de frecuencia.

Ajuste el valor de la palabra de control en 0x047E para

ceder el control desde el PLC.

El convertidor estéd en el modo de apagado.

Palabra de control 1 (STW1)

Para mejorar el intercambio de dispositivos de distintos
fabricantes en una aplicacién de control, se recomienda
encarecidamente utilizar los bits especificos de dispositivo
solo para el control de funciones especificas de cada
fabricante. Los bits especificos de dispositivo no deben
resultar necesarios para el funcionamiento de un dispositivo
en el modo de control de velocidad ni en el modo de
posicionamiento (valor predeterminado de los bits
especificos del dispositivo = 0).

Tabla 117. Palabra de control PROFIdrive 1: ejemplos de mensaje STW1

Bit Valor Significado CommentsCommentsComments
0 1 CONECTADO Estado conectado, tension en el conversor de potencia, es decir, el contacto
principal esta cerrado (en caso de estar presente).
0 DESCONECTADO Reduccién de potencia (el convertidor vuelve al estado “listo para conexion”); la

(DESCONECTADO 1) velocidad del convertidor se reduce a lo largo de la rampa (RFG), a lo largo del limite
de corriente o a lo largo del limite de tension del puente DC. Si se detecta parada, la
tension se aisla, el contacto principal (si esté presente) se abre. Durante la
desaceleracion, el bit 1 de ZSW1 permanece ajustado.

Un comando de desconexion no puede interrumpirse.
1 1 Sin parada forzada (sin Todos los comandos “Parada forzada (DESCONEXION 2)” se retienen.

DESCONEXION 2)

0 Parada forzada La tension se aisla.

(DESCONEXION 2) A continuacion, el contacto principal se abre (en caso de estar presente) y el
convertidor cambia al estado “Conexiéon prohibida”; el motor reduce
progresivamente hasta la parada.

2 1 Sin parada répida (sin Todos los comandos “Parada rapida (DESCONEXION 3)” se retienen.

DESCONEXION 3)

0 Parada répida Parada répida: en caso de ser necesario, se retiene la activacion del funcionamiento;

(DESCONEXION 3) el convertidor se desacelera lo mas répido posible, por ejemplo a lo largo del limite
de corriente o en el limite de tensién del puente DC, en n/f = 0. Si los pulsos del
rectificador estan deshabilitados, la tension se aisla (el contacto se abre), y el
convertidor cambia al estado “Conexién prohibida”.

Un comando de parada répida no puede interrumpirse.
3 1 Habilitar funcionamiento Habilita la electrénica y los pulsos.

(Inicio) A continuacién, el convertidor funciona hasta el punto de ajuste.

0 Deshabilitar funcionamiento El motor reduce hasta una parada (integrador de valor consigna en 0 o seguimiento)

(Parada) y cambia al estado “Conectado” (consulte la palabra de control 1, bit 0).
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Tabla 117. Palabra de control PROFIdrive 1: ejemplos de mensaje STW1, continuacion

Bit Valor Significado CommentsCommentsComments
4 1 Habilitar generador de
rampa
0 Restablecer generador de  La salida del RFG esta ajustada en 0. El contacto principal permanece cerrado, el
rampa conversor no se encuentra aislado de la linea, el convertidor desacelera a lo largo del
limite de corriente o a lo largo del limite de tensién del puente DC.
5 1 Descongelar generador de
rampa
0 Congelar generador de Congela el punto de ajuste real introducido por el generador de funcién de rampa. Si
rampa se usa la clase de aplicacion 4, el bit 5 no es relevante.
6 1 Habilitar punto de ajuste Se conmuta al valor seleccionado en la entrada del RFG.
0 Deshabilitar valor de El valor seleccionado en la entrada del RFG esté ajustado a 0.
referencia
7 1 Confirmar fallo (0—1) La sefial de grupo se confirma con un extremo positivo. La reaccion del convertidor
a un fallo depende del tipo de fallo. Si la reaccién al fallo ha aislado la tensién, el
convertidor cambia al estado “Conexién prohibida”.
0 Sin significado
8 1 Manual paso a paso 1 Requisito previo. El funcionamiento esté habilitado, el convertidor esta en parada y
conectado a la palabra esténdar 1 bit 4, 5, 6 = 0.
El convertidor funciona a lo largo de la rampa del RFG hasta el punto de ajuste 1 del
manual paso a paso.
0 Manual paso a paso 1 El convertidor frena a lo largo de la rampa del RFG, si el “Manual paso a paso 1"
desconectado a estaba anteriormente conectado, y cambia a “Funcionamiento habilitado” cuando el
convertidor se detiene.
9 1 Manual paso a paso 2 N/A
conectado a
0 Manual paso a paso 2 N/A
desconectado a
10 1 Control mediante PLC Control mediante interfaz, datos de E/S de DO vélidos (consulte 6.3.11).

0 Sin control mediante PLC ~ Datos de E/S de DO no vélidos, se esperaba signo de longevidad. Si se pierde el bit
de prioridad de control, la reaccién varia en funcién del dispositivo. Reacciones
posibles.

1) Control de velocidad. Se conservan los datos del proceso “antiguo”.
2) Posicionamiento. Los datos de E/S de DO se ajustan a 0.
11 1 Especifico del dispositivo  N/A
0 Especifico del dispositivo ~ N/A
12 1 Especifico del dispositivo ~ N/A
0 Especifico del dispositivo ~ N/A
13 1 Especifico del dispositivo ~ N/A
0 Especifico del dispositivo ~ N/A
14 1 Especifico del dispositivo ~ N/A
0 Especifico del dispositivo ~ N/A
15 1 Especifico del dispositivo ~ N/A
0 Especifico del dispositivo  N/A
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A continuacién se muestran diversas palabras de control definidas (STW1).

Tabla 118. Ejemplos de mensaje de palabra de control (STW1)

Palabra de
control 1
SN (STW1) Descripcion de la palabra de control (STW1) Comentario
1 0x0400 Ajustar control PLC El control PLC se debe ajustar en la MCU
0x0000 Borrar control PLC El control PLC se debe restablecer en la MCU
3 0x040F Ejecutar palabra de control sin RFG Motor desconectado, ya que no hay generador de
rampa
4 0x0407 Borrar palabra de control de funcionamiento Motor desconectado, como anteriormente
0x041F Palabra de control de funcionamiento con RFG y sin punto  Motor desconectado, ya que no hay generador de
de ajuste punto de ajuste
0x0407 Borrar palabra de control de funcionamiento Motor desconectado, como anteriormente
0x047F Palabra de control de funcionamiento con RFG y con punto Motor conectado con RFG
de ajuste
0x0407 Borrar palabra de control de funcionamiento Motor desconectado, como anteriormente
0x047F Palabra de control de funcionamiento con RFG y con punto Motor conectado con RFG
de ajuste
10 0x045F Ajustar congelacién de rampa Motor conectado con congelacién de rampa
11 0x047F Borrar congelacion de rampa Motor conectado con el siguiente tiempo de
rampa
12 0x047E Palabra de control de desconexién 1 Desconexién del motor con RFG
13 0x047F Palabra de control de funcionamiento con RFG y con punto Motor conectado con RFG
de ajuste
14 0x047D Palabra de control de desconexién 2 (parada forzada) Motor desconectado con parada forzada
15 0x047F Palabra de control de funcionamiento con RFG y con punto Motor conectado con RFG
de ajuste
16 0x047B Palabra de control de desconexién 3 (parada rapida) Motor desconectado con tiempo de
desaceleracion 0
17 0x047F Palabra de control de funcionamiento con RFG y con punto Motor conectado con RFG
de ajuste
18 0x0477 Deshabilitar funcionamiento Motor desconectado con parada forzada
19 0x057F Palabra de control de funcionamiento con RFG y con punto Motor conectado a velocidad manual paso a paso
de ajuste en velocidad manual paso a paso
20 0x0477 Deshabilitar funcionamiento Motor desconectado con parada forzada
21 0x0480 Bit de restablecimiento de fallo Los fallos se deben restablecer
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Palabra de estado 1 (ZSW1)

Tarjetas de comunicacion externa PROFIBUS-DP

Tabla 119. Palabra de estado de la aplicacion PROFIdrive

Bit Valor Significado CommentsCommentsComments

0 1 Listo para conexion La alimentacién de tensiéon estd conectada, la electrénica esté inicializada, el
contacto principal, en caso de estar disponible, se ha desconectado, los pulsos
estan prohibidos.

0 No listo para conexiéon
1 1 Listo para funcionar Consulte la palabra de control 1, bit 0.
0 No listo para funcionar

2 1 Funcionamiento habilitado  El convertidor sigue el punto ajustado. Esto significa que la electrénica y los pulsos
se encuentran habilitados (consulte la palabra de control 1, bit 3), el control de bucle
cerrado esta activo y controla el motor, y la salida del canal del punto de ajuste es la
entrada del control de bucle cerrado.

0 Funcionamiento Los pulsos estan deshabilitados o el convertidor no sigue el valor de salida del canal
deshabilitado del punto de ajuste.

3 1 Fallo presente Existen (en el bufer de fallos) fallos no confirmados o que en este momento no se
pueden confirmar (mensajes de fallo). La reaccién al fallo varia segun el fallo y el
dispositivo. La confirmacién de un fallo solo finalizara con éxito si la causa del fallo ha
desaparecido o se ha eliminado con anterioridad. Si el fallo ha aislado la tension, el
convertidor cambia al estado “Conexidn prohibida”; de lo contrario, el convertidor
vuelve a funcionar. Los numeros de fallo relacionados estén presentes en el bufer
de fallos.

0 Sin Fallos
4 1 Parada forzada no
conectada
(Sin desconexion 2)
0 Parada forzada conectada  La palabra de control "“Parada forzada (desconexién 2)" esta presente.
(Desconexion 2)
5 1 Parada répida no conectada
(Sin desconexién 3)
0 Parada répida no conectada La palabra de control “Parada rapida (desconexiéon 3)" esté presente.
(Desconexion 3)

6 1 Conexién prohibida El convertidor vuelve al estado “Conectado” con “Sin parada forzada Y Sin parada
rapida” seguido de “CONECTADQ". Esto significa que el bit de “Conexién
prohibida"” solo se ajusta de nuevo en cero si el comando de DESCONEXION se
ajusta después de “Sin parada forzada Y Sin parada répida”.

0 Conexiodn sin prohibir
7 1 Advertencia presente Hay informacion de advertencia presente en el pardmetro de servicio o
mantenimiento, sin confirmacion.
0 Sin advertencia No hay advertencia o la advertencia ha desaparecido.
8 1 Error de velocidad dentro  El valor real estd dentro de un margen de tolerancia; se permiten infracciones
del margen de tolerancia dindmicas de t < tmax, p. €j.,
n = nsets,
f = fsets, etc.,
tmax puede parametrizarse
0 Error de velocidad fuera del
margen de tolerancia
9 1 Control solicitado Se ha solicitado al sistema de automatizacién que asuma el control (consulte 6.3.11.
0 No se ha solicitado control  El sistema de automatizacion no puede asumir el control, el control solo es posible

en el dispositivo o por medio de otra interface.
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Tabla 119. Palabra de estado de la aplicacion PROFldrive, continuacion

Bit Valor Significado CommentsCommentsComments
10 1 f O n alcanzado o superado Valor real = valor de comparacién (punto de ajuste), que puede ajustarse por medio
del nUmero de pardmetro.
0 f O n no alcanzado
11 1 Especifico del dispositivo ~ N/A
0 Especifico del dispositivo  N/A
12 1 Especifico del dispositivo  N/A
0 Especifico del dispositivo ~ N/A
13 1 Especifico del dispositivo  N/A
0 Especifico del dispositivo ~ N/A
14 1 Especifico del dispositivo ~ N/A
0 Especifico del dispositivo  N/A
15 1 Especifico del dispositivo ~ N/A
0 Especifico del dispositivo ~ N/A

Referencias

Las referencias son palabras de 16 bits que contienen un bit
de firma y un entero de 15 bits. Una referencia negativa se
forma mediante el calculo del complemento de 2 desde la

referencia positiva correspondiente.

Tabla 120. Referencias

Valores reales

Los valores reales son palabras de 16 bits que contienen
informacién sobre el funcionamiento del convertidor. La
funcién que va a monitorizarse se selecciona por medio de
un pardmetro de convertidor. El escalado de los enteros
enviados al maestro como Valores reales depende de la
funcién seleccionada.

Tipo de Tipo de Tipo de
datos N2 datos N2 datos N2 Frecuencia
SN hex decimal porcentaje en decimal
1 4000 16384 100 50
2 3000 12288 74 37
3 2000 8192 50 25
4 1000 4096 24 12
5 0 0 0 0
6 F000 61440 -25 12
7 E000 57344 -50 25
8 D000 53248 -75 37
9 C000 491562 -100 50
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Maquina de estados generales

Los diagramas de estado se definen para los modos de funcionamiento. En el perfil de control PROFIdrive, los bits de control O

a 3 realizan las funciones de arranque y apagado bésicas, mientra
la aplicacion.

Figura 41. Diagrama de estado general

s que los bits de control 4 a 15 realizan el control orientado a

General State Diagram
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Notas:
Bit STW1 x, y = estos bits de palabra de control debe
ajustarlos el control.

Bit ZSW1 x, y = estos bits de palabra de estado indican el
estado real.

Parada detectada es el resultado interno de una operacion
de parada.

a Abr.: "p.ej.” = "Pulsos habilitados"” es opcional.

b El estado interno “Fallo con parada de rampa” también
activa esta transicion.
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Informacion sobre el diagrama de estado general

e Elblogue verde representa estados, las flechas
representan transiciones

Desde diversos estados es posible realizar diversas
transiciones

Cuanto mayor es el nimero de puntos que tiene una
transicién, mayor es su prioridad. La transiciéon sin puntos
es la que menos prioridad tiene.

Las interfaces PROFIBUS existentes entre este PLC y el
DO tienen la prioridad de control (PNO 928)

EI ZSW1 9 lo ajusta el DO
El bit STW1 10 lo ajusta el PLC

Los bits definidos para el modo de posicionamiento solo
son relevantes si el convertidor esté en el estado “S4" de
funcionamiento

Todas las reacciones de parada provocadas por fallos (Fallo
con parada de rampa, Fallo con parada rapida, Fallo con
parada forzada) de la méquina de estados generales para
cambiar al estado S1 (Conexiéon prohibida) o S2 (Listo para
cambio)
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Datos de E/S de DO

Los puntos de ajuste del eje y el valor real del eje se
transfieren como datos de E/S de DO. Los datos de E/S de
DO se transfieren por medio del intercambio de datos ciclico.
La representacién de los datos debe presentar el formato big
endian.

Las siguientes ventajas se obtienen mediante la
configuracién y la normalizacién del telegrama.

¢ Interoperabilidad e intercambiabilidad de los PLC
PROFIdrive y los objetos de convertidor

® | 0s componentes estandar pueden simplemente ponerse
en marcha

¢ Mecanismos de automatizacién en la aplicacion del PLC

Senales

Se define una serie de sefales con niUmeros de senal
apropiados para configurar los datos de E/S de DO
(puntos de ajuste, valores reales).

Los siguientes valores estan permitidos para los nimeros de
sefal.

¢ 0 = no asignado

® 1-99 = numeros de sefal estandar (nimeros de sefal
especificos de perfil)

¢ 100-65535 = numeros de sefal (especificos de dispositivo)

La tarjeta opcional PROFIBUS de PowerXL; a continuacion se
exponen los nimeros de sefal definidos.

Tabla 121. Tarjeta opcional PROFIBUS

N.° de

senal Significado Abreviacion Longitud

1 Palabra de control 1 STWA1 16
Palabra de estado 1 ZSW1 16
Punto de ajuste de NSOLL_A 16
velocidad A

6 Valor real de velocidad A NIST_A 16

Telegrama Estandar 1

El telegrama esténdar 1 se define para la clase de aplicacion
de operaciones de interface de punto de ajuste de velocidad
(AC1). Los telegramas estandar se seleccionan al configurar
los datos de E/S de DO.

El telegrama estandar 1 presenta la siguiente estructura.

¢ |nterface de ajuste n, 16 bits

Tabla 122. Telegrama Estandar 1

Numero

de datos

de E/S Punto de ajuste Valor real
1 STW1 ZSW1

2 NSOLL_A NIST_A

Perfil PROFldrive

Los numeros PNU del perfil PROFIdrive se exponen en el
Apéndice A de este manual.
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Comunicacion aciclica DPV1

El acceso a parametro del modelo base, cuya estructura esta
definida en el perfil PROFIdrive 4.1, se utiliza siempre para
comunicar los pardmetros de lectura o escritura de
convertidores PROFIdrive como el PowerXL.

Segun este enfoque, el acceso a parametros siempre esta
compuesto por dos elementos.

Solicitud de escritura ("“Escribir juego de datos”)
Solicitud de lectura (“Leer juego de datos”)

La solicitud de escritura o lectura puede enviarse a través de
la clase maestra 1 o la clase maestra 2 DPV1.

La parte de palabra de control/respuesta DP V1 se usa para la
lectura/escritura estandar DP V1 en el bloque de datos de la
Ranura 0, Indice 47.

Solicitudes de parametro y respuestas a parametro

Un pardmetro estd compuesto por tres segmentos.
Encabezado de la solicitud

ID de la solicitud y niUmero de parédmetros a los que se
accede. Convertidores multieje y modulares,
direccionamiento de un DO.

Tarjetas de comunicacion externa PROFIBUS-DP

Direccion del parametro

Direccionamiento de un parametro. Si se accede a los
pardmetros, hay numerosas direcciones de parametro
correspondientes, pero solo puede accederse una vez. La
direccién del parametro aparece solo en la solicitud, no en la
respuesta.

Valor del parametro. Por parametro direccionado hay un
segmento para los valores del parametro. En funcion del ID
de la solicitud, los valores apareceran solo en la solicitud o en
la respuesta.

Palabras y palabras dobles

El siguiente contenido de telegrama se muestra en palabras
(una palabra o 2 bytes por linea). En las palabras o las
palabras dobles, el byte mas significativo serd el que se
transmita primero (big endian).

Tabla 123. Palabras y palabras dobles

Palabra Byte 1 Byte 2
Palabra doble Byte 1 Byte 2
Byte 3 Byte 4

De acuerdo con el Pardmetro del modelo base, acceda a la estructura de la solicitud del
pardmetro y la respuesta al parametro como se expone en Table 124 y Table 125.

Tabla 124. Solicitud del Parametro del modelo base

Definicién del bloque Byte n+1

Byte n n

Encabezado de la solicitud

Referencia de la solicitud

ID de solicitud O 0

N.° de eje/ID de DO

N.° de eje/ID de DO 2

Direccién del primer pardmetro Atributo

N.° de elementos 4

NuUmero de parametro (PNU)

Subindice
Valor(es) del primer pardmetro (solo para Valores de formato N.° de valores 4+6x%xn
la solicitud “Cambiar pardametro”)
Tabla 125. Respuesta del modelo base
Definicion del bloque Byte n+1 Byte n n
Encabezado de la respuesta Ref. de solicitud duplicada ID de larespuesta 0

N.° de eje/ID de DO duplicada N.° de pardmetros 2

=n

Valor(es) del primer pardametro (solo Valores de formato o valores de error N.° de valores 4

después de la solicitud “Solicitud”)

Valores del parametro n

4 +... + (Formato_n x Cant_n)
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Codificacion
Codificacion de los campos de la solicitud de pardmetro/

respuesta a parametro del acceso al parametro del modelo
base.

Tabla 126. Codificacion del campo

Campo Tipo de datos Valor Comentario
Referencia de la No firmado 8 0x00 Reservado
solicitud 0x01...OxFF
ID de la respuesta No firmado 8 0x00 Reservado
0x01 Solicitar parametro (+)
0x02 Cambiar pardmetro (+)

0x03...0x3F Reservado

0x40...0x7F  Especifico del fabricante

0x80 Reservado
0x81 Solicitar parametro (-)
0x82 Cambiar pardmetro (-)

0x83...0xBF  Reservado

0xCO0...0xFF  Especifico del fabricante

Eje/ID de DO No firmado 8 0x00 Representativo del El cero no es un DO, sino representativo del
dispositivo acceso al convertidor.
0x01...0xFE Numero de ID de DO 1-254
OxFF Reservado
N.° de pardmetros No firmado 8 0x00 Reservado Puede haber limitaciones adicionales a través

0x01...0x27  Cantidad 1-39

0x28...0xFF Reservado

del sistema de comunicacion (longitud del
telegrama) o escalabilidad opcional.

Atributo No firmado 8 0x00 Reservado
0x10 Valor
0x20 Descripcion
0x30 Texto

0x40...0x70 Reservado

0x80...0xFO  Especifico del fabricante

Los cuatro bits menos significativos estan
reservados para la ampliacién (futura) de
“N.° de elementos” a 12 bits.

N.° de elementos No firmado 8 0x00 Funcién especial

0x01...0xEA  Calidad 1-234

OxEB...OxFF  Reservado

Limitacién mediante la compatibilidad con la
longitud del telegrama ASE de los datos del
proceso PROFIBUS.

Numero de No firmado 16 0x0000 Reservado

parametro 0x0001 NUmero 1-65535
OxFFFF

Subindice No firmado 16 0x0000... Numero 0-65534
OxFFFF
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Tabla 126. Codificacion del campo, continuacion

Campo Tipo de datos Valor Comentario
Formato No firmado 8 0x00 Reservado Todos los esclavos deben admitir como
- minimo los tipos de datos Byte, Palabra y
0x01...0x36 _ Tipos de datos Palabra doble (obligatorio). Las solicitudes de
0x37...0x3F Reservado escritura del maestro preferiblemente utilizan
0x40 Cero los tipos de dat9§ “correctos”. Como
sustitutos también se pueden usar Byte,
0x41 Byte Palabra o Palabra doble. El maestro debe ser
Ox42 Palabra capaz de interpretar todos los
tipos de valores o datos.
0x43 Palabra doble
0x44 Error
0x45...0xFF Reservado
N.° de valores No firmado 8 0x00...0xEA  Cantidad 0-234 Limitacién provocada por el tamafo de
blogue de 240 bytes (compatible con la
OXEB...OxFF  Reservado version de PROFIdrive anterior 3.1.2).
NUmero de error No firmado 16 0x0000... NUmeros de error Se reserva el byte mas significativo.
O0x00FF

Archivo de Descripcion de estacion genérica (GSD)
Consulte el archivo GSD "EATNOEF5.gsd”
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

La serie Eaton PowerXL DG1 puede conectarse al sistema
CANopen por medio de una tarjeta Fieldbus. Mediante esta
tarjeta, el convertidor se puede controlar, monitorizar y
programar desde el sistema host. La tarjeta Fieldbus
CANopen puede instalarse en la ranura A o B de la tarjeta de
control del convertidor. Los dispositivos se conectan en una
estructura de bus. El nUmero maximo de dispositivos
conectables a un solo maestro es 127. El final del bus debe
estar en el fin del segmento del bus.

Datos técnicos de CANopen

Tabla 127. Conexiones de CANopen

Elemento Valor

Interface Conexioén de estilo al aire (conexién
enchufable)

Método de CAN (ISO 11898)

transmisiéon de datos

Cable de Cable de par trenzado apantallado de dos

transferencia conectores

Aislamiento eléctrico 500 Vdc

Tabla 128. Comunicaciones
Elemento Valor

CANopen CiA DS-301, CiA DSP-402

Velocidad en baudios 1000 kBaud

800 kBaud
500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
100 kBaud
50 kBaud

20 kBaud

Direcciones 1-127

Tabla 129. Entorno

Descripcion Especificacion

Temperatura ambiente de -10°Ca+b5°C

servicio

Temperatura de -40°Ca +60°C

almacenamiento

Humedad <95%, condensacion no
permitida
Altura sobre el nivel del mar Max. 1000 M

Vibracion 0.5G at 9-200 Hz

Seguridad Cumple con la norma EN 50178

Cable CANopen

Para cumplir con la norma ISO 11898, los cables que se usen
con las lineas CANbus deben presentar una impedancia
nominal de 120 ohm, un retraso de linea de 5 ns/m. El fin de
la linea se debe proporcionar mediante resistencias de fin de
120 ohm en ambos extremos de las lineas de transmision.
La longitud debe estar relacionada con la resistencia a

70 mohm/m. Todas las tarjetas presentan un banco de
resistencias de fin, y pueden ajustarse mediante el ajuste del
interruptor DIP.

A continuacién se muestran las longitudes de bus practicas
para redes CANopen con menos de 64 participantes.
Tabla 130. Longitud de bus practica

Valor

1000 800 500 250

Elemento

Velocidad en 125 50 20

baudios (kbits/s)

Longitudde bus 30 50
max. en m

100 250 500 1000 2500
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Fin del bus CANopen

Figura 42. Fin del bus CANopen
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Especificacion de hardware

Figura 43. Hardware CANopen
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Tabla 132. LED de estado de la tarjeta CANopen (D10)

Significado

La tarjeta opcional no esté activada

La tarjeta opcional estd en estado normal, no
presenta fallo

Fallo de comunicacién en la tarjeta opcional

Fallo de hardware de la tarjeta opcional

) - (LED rojo)
Los LED CANopen presentan el comportamiento indicado a i
continuacion. Patron de
iluminacién
Tabla 131. LED rojo de alimentacion (D1) Apertura
Patrén de CONECTADO
iluminacion Significado
Apertura No esté activada la alimentacién hacia la tarjeta Zgraz;deando a
opcional
CONECTADO  Esté activada la alimentacion hacia la tarjeta ggrﬂe;deando a
opcional
Parpadeando a
10 Hz

Fallo de comunicacion CAN

Tabla 133. Estado del médulo CANopen: LED de error (LED D2 rojo)

Patron de
iluminacion Significado Descripcion
Apertura No hay error El dispositivo estéd en estado de funcionamiento

Un solo parpadeo
advertencia

Se ha alcanzado el limite de

Al menos uno de los contadores de error del PLC CAN ha alcanzado o
superado el nivel de advertencia (demasiadas tramas de error)

Doble parpadeo  Suceso de control de error

Se ha producido un suceso de proteccion (NMT-esclavo o NMT-maestro) o
un suceso de latido (consumidor de latido)

CONECTADO Bus desconectado

El PLC del CAN tiene el bus desconectado

Note: Un maestro LSS debe parpadear sus LED de ERROR y FUNCIONAMIENTO durante la ejecucién de los servicios LSS.

Tabla 134. Estado del médulo CANopen: LED de funcionamiento (LED verde D2)

Patron de

iluminacion Significado Descripcion

Parpadeando PREOPERATIVO El dispositivo esté en el estado PREOPERATIVO
Un solo parpadeo DETENIDO El dispositivo esta en el estado DETENIDO

En OPERATIVO El dispositivo estd en estado OPERATIVO
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Puesta en marcha

La tarjeta CANopen se pone en marcha insertdndola en los
puertos Ranura A y Ranura B de la tarjeta de control. Cuando
la tarjeta se inserte en la ranura, el dispositivo la reconoceray
mostrard la advertencia “Dispositivo ahadido”. Esta
advertencia se mostrara durante cinco segundos vy,
posteriormente, desaparecera. Cuando la tarjeta se detecte,
en el teclado se mostrara el menu de la tarjeta en el menu
Tarjeta opcional.

Parametros de la tarjeta opcional

Una vez detectada la tarjeta, se pueden establecer con el
teclado los siguientes parametros para CANopen.

Figura 44. Parametros de CANopen
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Tabla 135. Parametros de CANopen

ID
Predeter- (Ranura A/
Cédigo Parametro Min. Max. Unidad minado RanuraB) Note
BX.1.1 Estado tarjeta 0 883/910 BO = Fallo de comunicaciones DCOM
opcional B1 = Fallo de hardware de la tarjeta
B2 = Reservado
B3 = Fallo de Fieldbus
B4 = Reservado
BX.1.2 SmartWire, 0 2132/2143 0 = Inicializacién
Estado del 4 = Detenido
Protocolo 5 = Operativo
6 = Preoperativo
BX.2.1 Nodo ID 1 127 1 2133/2144 Direccién del dispositivo
BX.2.2 RS485, 0 7 0 2134/2145 0 = 1000 kBaudios
Velocidad de 1 =800 kBaudios
Transmision 2 =500 kBaudios
3 =250 kBaudios
4 =125 kBaudios
5 =100 kBaudios
6 = 50 kBaudios
7 = 20 kBaudios
BX.2.3 Modo de 0 1 0 2135/2146 0 = Perfil de convertidor
Funcionamiento 1 = Perfil de bypass

De forma predeterminada, la tarjeta opcional CANopen esta
configurada para usarse en el modo Perfil de convertidor,
pero puede cambiarse a un modo bypass que es el modo
especificado por el fabricante.

Perfil de Accionamiento

En el modo Perfil de convertidor CIA 402, el control del
convertidor se efectla por medio de una palabra de control y
un valor de referencia de velocidad especificados en el perfil
del convertidor.

App palabra de estado

En este modo, el convertidor puede controlarse utilizando los
datos del proceso definidos por la aplicacion del convertidor.
En este modo no son vélidos el estado de la maquina de
estados del perfil del convertidor y otros objetos.

Archivo de Fuente de datos electronicos

El uso de dispositivos en una red de comunicacién requiere
la configuracion de los pardmetros del dispositivo y de los
servicios de comunicacion. CANopen define la forma
estédndar necesaria para acceder a estos parametros desde el
directorio de objetos.

Consulte el archivo EDS “PowerXL_CANopen_vx.x.eds".
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Descripcion general de CANopen

CANopen es un sistema de red basado en la red Controller
Area Network (CAN) del bus serie. El perfil de comunicacion
CANopen (CiA-301) admite acceso directo a los parametros
del dispositivo y comunicaciones de datos del proceso que
resultan esenciales. Los perfiles de dispositivo CANopen
(CiA DS-40X) definen normas de funcionamiento del
dispositivo, ademas de proporcionar amplia capacidad para
funciones de dispositivo adicionales especificas de los
proveedores. CANopen se usa en el intercambio de datos
punto a punto directo entre participantes y la maquina host.
CANopen admite comunicaciones ciclicas y promovidas por
sucesos, lo que permite la reduccién de la carga del bus y la
mejora del rendimiento con una pérdida de cable minima.

Trama de mensaje CANopen

Tabla 136. Trama de mensaje
SOF COB-ID RTR CTRL

Tarjetas de comunicacion externa CANopen

El documento Control de movimiento y convertidores de
frecuencia del perfil del dispositivo (CiA-402) representa el
perfil del dispositivo CANopen estandarizado para productos
de movimiento controlado de forma digital como servos,
convertidores o motores de velocidad gradual. Todos estos
tipos de dispositivo utilizan las mismas técnicas de
comunicacién conformes con el perfil de comunicacion vy la
capa de aplicacion CANopen. La puesta en marchay la
parada del convertidor y diversas palabras de control
especificas de modo las ejecuta la maquina de estados.

Los objetos de comunicacion CANopen transmitidos a través
de la red CAN se describen por medio de servicios y
protocolos. Se configuran de la forma siguiente:

e |atransmision de datos en tiempo real la realiza el
protocolo Objetos de datos del proceso (PDO)

e |os protocolos de Objeto de datos de servicio (SDO)
proporcionan el acceso de lectura y escritura a las entradas
de un diccionario de dispositivos

e | os protocolos de Gestion de red (NMT) proporcionan
servicios para la inicializacion de la red, el control de los
errores y el control del estado del dispositivo

Segmento de datos CRC ACK EOF

1 bit 11 bits 1 bit 5 bit

0-8 bytes

16 bits 2 bits 7 bits

SOF Inicio de la trama
RTR Solicitud de transmisién remota

CTRL Campo de control (por ejemplo, Longitud de datos)

CRC  Comprobacién de redundancia ciclica
ACK  Confirmacioén
EOF  Finde latrama

COB-ID

El campo de identificacién del mensaje CANopen es de 11 bits.

ID-Bit 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
COB-ID Codigo de funcién Nodo ID

El campo de identificacion predeterminado estd compuesto por una parte funcional y una
parte de médulo-ID. La parte funcional determina la prioridad del objeto. Este tipo de campo
de identificacion permite la comunicacion entre un maestro y 127 esclavos. La difusion se
indica por medio de un identificador de moédulo de cero. Los cédigos de funcion se
determinan con diccionarios de objetos en los perfiles de dispositivo.
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

Juego de conexion predefinido

CANopen predefine determinados objetos de comunicacién y su juego de conexién (DS301).

Tabla 137. Juego de conexion predefinido

Cédigo de indice del parametro de
Objecto funcion COB-ID comunicaciones
NMT 0000 0x0000
Emergencia 0010 0x0080+Participante
TPDO1 0011 0x0180+Participante 0x1800
RPDO1 0100 0x0200+Participante 0x1400
TPDO2 0101 0x0280+Participante 0x1801
RPDO2 0110 0x0300+Participante 0x1401
TPDO3 0111 0x0380+Participante 0x1802
RPDO3 1000 0x0400+Participante 0x1402
TPDO4 1001 0x0480+Participante 0x1803
RPDO 4 1010 0x0500+Participante 0x1403
SDO-TX 1011 0x0580+Participante 0x1200-01
SDO-RX 1100 0x0600+Participante 0x1200-02
Proteccion de 1110 0x0700+Participante 0x100E

participante
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Gestion de red (NMT)

La gestion de la red CANopen esta orientada a los

Tarjetas de comunicacion externa CANopen

para la configuracién de los participantes, pero aln no entre
los PDO. Con el mensaje NMT “Iniciar participante remoto”,
el participante seleccionado o todos los participantes de la

participantes, y sigue una estructura de maestro/esclavo. red se pueden ajustar en el “Estado operativo”. Cuando el
Requiere que un dispositivo funcione como maestro NMT, dispositivo se encuentra en este estado, puede realizarse

y el resto como esclavos. intercambio de datos a través de los PDO.

Los dispositivos NMT esclavos de CANopen implementan La gestién de red NMT gestiona CANopen, y se trata de una
las tareas de maquina de estados indicadas a continuacion. funcién comun obligatoria para todos los dispositivos. El

Tras el encendido de un participante, se inicializard y

transmitira al “Estado preoperativo”. En este estado es

posible la comunicacion a través de los canales del SDO

Figura 45. Maquina de estados NMT

Power on or hardware reset

YVYY

Initialization

(14)

(13)

—

A 4

@raﬁonal

(6]

protocolo describe diversos servicios de control de
participantes y la maquina de estados.

AAA

(2)

(11)

A

(4)

(12)

3)

A

Stopped
(6)

4‘ Operational

(8)

)

1 = Cuando la alimentacién se activa, el estado NMT se establece de forma automética.

2 = La inicializacion del estado NMT ha finalizado, se activa automaticamente el estado preoperativo de NMT.

3 = El servicio NMT se inicia con la indicacién del participante remoto o por medio del control local.

4y 7 = El servicio NMT entra en la indicacién preoperativa.

5y 8 = El servicio NMT detiene la indicacion del participante remoto.

6 = El servicio NMT inicia la indicacién del participante remoto.

9, 10y 11 = NMT restablece la indicacion del participante.

12, 13y 14 = Indicacién de la comunicacién de restablecimiento del servicio NMT.
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

Para ajustar el participante conectado en el “Estado operativo” es necesario el siguiente mensaje.

Tabla 138. Mensaje Iniciar participante remoto

CAN ID LONGITUD DATOSO DATOS1 DATOS2 DATOS3 DATOS4 DATOS5 DATOS6 DATOS7
0x0 0x2 0x1 NODO ID

El mensaje de parada remota establece el participante en el “Estado detenido” indicado en la

maéagquina de estados NMT. Cuando el ID del participante del mensaje se ajustaa “0”, el mensaje

se emite a todos los participantes de la red.

Tabla 139. Mensaje Detener participante remoto

CAN ID LONGITUD DATOSO DATOS1 DATOS2 DATOS3 DATOS4 DATOS5 DATOS6 DATOS7
0x0 0x2 0x2 NODO ID

El mensaje de estado preoperativo establece el participante en el “Estado preoperativo”

indicado en la maquina de estados NMT. Si el ID del participante del mensaje se ajustaa “0",

el mensaje se emite a todos los participantes de la red.

Tabla 140. Mensaje de acceso a Estado preoperativo

CAN ID LONGITUD DATOS0O DATOS1 DATOS2 DATOS3 DATOS4 DATOS5 DATOS6 DATOS7
0x0 0x2 0x80 NODO ID

El mensaje de restablecimiento de participante hace que los participantes apliquen el

restablecimiento de la aplicacion. La aplicacion restablece todo el diccionario de objetos a los

valores predeterminados o a los valores anteriormente almacenados. Si el ID del participante del

mensaje se ajusta a “0"”, el mensaje se emite a todos los participantes de la red. Tras un

restablecimiento, el participante entraré en el “Estado preoperativo”.

Tabla 141. Mensaje Restablecer participante

CAN ID LONGITUD DATOSO DATOS1 DATOS2 DATOS3 DATOS4 DATOS5 DATOS6 DATOS7
0x0 0x2 0x81 NODO ID

El envio al participante del mensaje de restablecimiento de comunicaciones hace que la

comunicacion se restablezca. Esto no afecta a los valores del diccionario de objetos. Si el ID del

participante del mensaje se ajusta a “0"”, el mensaje se emite a todos los participantes de la red.

Cuando el participante reciba el restablecimiento de comunicaciones entrara en el “Estado

preoperativo”.

Tabla 142. Mensaje Restablecer comunicacion

CAN ID LONGITUD DATOSO DATOS1 DATOS2 DATOS3 DATOS4 DATOS5 DATOS6 DATOS7

0x0 0x2 0x82 NODO ID
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

Maquina de estados del perfil del convertidor

Maquina de estados

La maquina de estados describe el estado del dispositivo y la posible secuencia de control del
convertidor. Las transiciones de estado pueden generarse por medio de “palabra de control”.
El parametro “palabra de estado” indica el estado actual de la maquina de estados. Los modos
INICIALIZACION, PARADA, FUNCIONAMIENTO y FALLO corresponden al modo real del

convertidor.

SW = Palabra de estado
CW = Palabra de control

Figura 46. Maquina de estados internos
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

Parametros del Perfil del dispositivo

Tabla 143. Parametros del Perfil del dispositivo

indice
Hex Dec Subindice Nombre Tipo Atr.
6040 24640 palabra de control No firmado 16 Lectura y escritura
6041 24641 palabra de estado No firmado 16 Solo lectura
6042 24642 velocidad objetivo de vl Entero 16 Lectura y escritura
6043 24643 demanda de velocidad de vl Entero 16 Solo lectura
6044 24644 esfuerzo de control de vl Entero 16 Solo lectura
6046 24646 cantidad min. méx. de velocidad de vl
0 Numero de entradas No firmado 8  Solo lectura
1 Velocidad minima No firmado 16 Lecturay escritura
2 Velocidad méxima No firmado 16 Lecturay escritura
6048 24648 aceleracion de velocidad de vl
0 Numero de entradas No firmado 8  Solo lectura
1 triangulo de velocidad No firmado 32 Lecturay escritura
2 tiempo de tridngulo Entero 16 Lectura y escritura
6049 24649 desaceleracion de velocidad de vl
0 Numero de entradas No firmado 8  Solo lectura
1 triangulo de velocidad No firmado 32 Lectura y escritura
2 tiempo de tridngulo Entero 16 Lectura y escritura
604 A 24650 parada rapida de velocidad de vl
0 Numero de entradas No firmado 8  Solo lectura
1 triangulo de velocidad No firmado 32 Lecturay escritura
2 tiempo de triangulo Entero 16 Lectura y escritura
604E 24654 referencia de velocidad de vl No firmado 32 Lectura y escritura
6052 24658 porcentaje nominal de vl Entero 16 Lectura y escritura
6053 24659 demanda de porcentaje de vl Entero 16 Solo lectura
6054 24660 porcentaje real de vl Entero 16 Solo lectura
6060 24672 modos de funcionamiento No firmado 8 Lecturay escritura
6061 24673 visualizacién de modos de funcionamiento No firmado 8  Solo lectura
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Palabra de control

Tarjetas de comunicacion externa CANopen

La palabra de control se utiliza para controlar el funcionamiento del convertidor segun la maquina
de estados internos. Esta se asigna a los dos primeros bytes de rxPDO1.

Tabla 144. Palabra de control 0x6040

Bit Nombre Descripcion

0 Conexiéon Habilita la palabra de control de arranque del convertidor
Deshabilitar tension Habilitar o deshabilitar tensién de salida del motor del DG1

2 Parada répida Detiene el convertidor con una rampa de 0,1 segundos cuando

el valor se cambia a 0.

3 Habilitar funcionamiento Habilitar arranque del convertidor

4 Especifico del modo de funcionamiento No Utilizado

5 Especifico del modo de funcionamiento No Utilizado

6 Especifico del modo de funcionamiento No Utilizado

7 Restablecer fallo El extremo creciente restablece los fallos activos.

8 Reservado No Utilizado

9 Reservado No Utilizado

10 Reservado No Utilizado

11 Especifico del fabricante No Utilizado

12 Especifico del fabricante No Utilizado

13 Especifico del fabricante No Utilizado

14 Especifico del fabricante No Utilizado

15 Especifico del fabricante No Utilizado
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

Palabra de estado

La palabra de estado indica el estado del convertidor para el control actual. De forma
predeterminada, se asigna a los dos primeros bytes de txPDO1.

Tabla 145. Palabra de estado 0x6041

Bit Nombre Descripcion

0 Listo para CONEXION El dispositivo esté listo, preparado para conexién

1 Conectado El interruptor del dispositivo esté habilitado

2 Funcionamiento habilitado El convertidor del dispositivo esté habilitado y en funcionamiento
3 Fallo presente Hay un fallo en el dispositivo

4 deshabilitar tension La tension de salida del convertidor esta deshabilitada

5 Parada répida La parada répida del dispositivo esta habilitada

6 Conexién deshabilitada El interruptor del dispositivo estd deshabilitado

7 Advertencia presente Indica si el convertidor esta en el estado de advertencia

8 Especifico del fabricante No Utilizado

9 Remote Indica si el convertidor esta en el estado de control remoto
10 Objetivo alcanzado o superado La velocidad objetivo se ha alcanzado

11 Especifico del fabricante No Utilizado

12 Especifico del fabricante No Utilizado

13 Especifico del fabricante No Utilizado

14 Especifico del fabricante No Utilizado

15 Especifico del fabricante No Utilizado

Velocidad

El valor firmado de la velocidad de motor solicitada en rpm.
Cuando el valor es una lectura negativa, indica el giro del
motor hacia la izquierda. De forma predeterminada, se asigna
a los bytes de RxPDO1.

Rango: -32768 a 32767

Demanda de velocidad de VL

El valor firmado corresponde a la salida del generador de
rampa escalada en rpm, y es un valor de solo lectura. Un
valor negativo indicarad que el motor esta funcionando hacia la
derecha.

Rango: -32768 a 32767

Esfuerzo de control de velocidad de VL

Este valor firmado es la velocidad real del motor en rpm.
Un valor negativo indicara que el motor esta girando hacia la
derecha. De forma predeterminada, se asigna al TxPDO1.

Rango: -32678 a 32767
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

Datos del proceso (PDO)

La transmisién de datos en tiempo real la realiza el protocolo “Objetos de datos del proceso (PDO)". La transmision de PDO se
realiza sin carga en el protocolo. Los datos del proceso son datos en los que el tiempo es un aspecto vital que se usan para el
control del convertidor y para monitorizar el estado.

Tabla 146. Datos del proceso (PDO)

RxPDO1
Encabezado Datos
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x201 0 4 Palabra de control Velocidad de destino
TxPDO1
Encabezado Datos
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x181 0 4 Palabra de estado Esfuerzo de control
RxPDO2
Encabezado Tipo de datos
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x301 0 8 Porcentaje nominal del Triangulo de velocidad de desaceleracion de velocidad — Tridangulo de tiempo de
motor desaceleracion de velocidad
TxPDO2
Encabezado Datos
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x281 0 8 Porcentaje real del motor % de par % de corriente BACnet, codigo de error
RxPDO3
Encabezado Tipo de datos
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x401 0 8 Palabra de control fijo Porcentaje de referencia de Entradal_datos_proceso_  Entrada2_datos_proceso_
velocidad moddulo_funcién moddulo_funcién
TxPDO3
Encabezado Datos
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x381 0 8 Palabra de estado fijo Porcentaje de velocidad real Salida1_datos_proceso_ Salida2_datos_proceso_
maodulo_funcion modulo_funcion
RxPDO4
Encabezado Datos
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x501 0 8 Entrada3_datos_proceso_  Entradad4_datos_proceso_  Entradab5_datos_proceso_  Entrada6_datos_proceso_
modulo_funcion modulo_funcion modulo_funcion madulo_funcion
TxPDO4
Encabezado Datos
ID RTR LEN 1 2 3 4 5 6 7 8
0x481 0 8 Salida3_datos_proceso_ Salida4_datos_proceso_ Salidab_datos_proceso_ Salida6_datos_proceso_
modulo_funcion modulo_funcion modulo_funcion maodulo_funcion

Algunos valores reales del convertidor pueden supervisarse mediante un objeto de datos del proceso 2 (recepcién).

porcentaje_real_vl
_porcentaje_par
_porcentaje_actual
cédigo_fallo

Velocidad del motor. Escalada con la funciéon de porcentaje

Par calculado. Escalado en 0,0%-100% (0-1000)

Intensidad del motor medida (1 = 0,01 A)

Muestra el codigo de error del convertidor (= 0, si no hay ningun error activo)
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Palabra de control fijo

Tabla 147. Palabra de control fijo

Bit Nombre

0 Funcionamiento

1 Izquierda

2 El extremo creciente de este bit sera restablecer fallo activo

3 No se usa

4 No se usa

5 No se usa

6 No se usa

7 No se usa

8 No se usa

9 No se usa

10 No se usa

(Nl No se usa

12 No se usa

13 No se usa

14 No se usa

15 No se usa
Descripcion

Bit Valor=0 Valor=1

0 Parada RUN

1 Derecha Izquierda

2 El extremo creciente de este bit sera El extremo creciente de este bit sera
restablecer fallo activo restablecer fallo activo

3-15 No se usa No se usa

Porcentaje de ref. de velocidad

El porcentaje de referencia de velocidad esta basado en una
escala de 0 a 100,00 %(10000), en la que 0 equivale a 0 rpm
y 10000 indica un valor de velocidad del 100,00%. La

presencia de un valor negativo indicara una direccién inversa.

Entrada de datos del proceso

Los valores de Entrada de datos del proceso estén basados
en la aplicacion seleccionada. Consulte en el Apéndice B

la referencia de los valores de Entrada de datos del proceso
actuales asignados.
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Palabra de estado fijo

Tabla 148. Palabra de estado fijo

Bit Nombre
0 Preparado
1 RUN
2 Izquierda
3 En Fallo
4 Advertencia
5 Frecuencia de ref. alcanzada
6 El motor esté funcionando a velocidad cero
7 No se usa
8 No se usa
9 No se usa
10 No se usa
(Nl No se usa
12 No se usa
13 No se usa
14 No se usa
15 No se usa
Descripcion
Bit Valor=0 Valor=1
0 No listo Preparado
1 Parada RUN
2 Derecha Izquierda
3 — En Fallo
4 — Advertencia
5 Frecuencia ref. no alcanzada Frecuencia de ref. alcanzada
6 — El motor esta funcionando a velocidad cero
7 Flujo listo Flujo no listo
8 Limite velocidad TC activo Limite velocidad TC no activo
(depende del modelo de convertidor) (depende del modelo de convertidor)
9 Detectada direccion derecha codificador Detectada direccion izquierda codificador
(depende del modelo de convertidor) (depende del modelo de convertidor)
10 Parada répida UV activa (depende del Parada répida UV inactiva (depende del
modelo de convertidor) modelo de convertidor)
11-15  No se usa No se usa
Porcentaje de velocidad real Salida de datos del proceso del médulo de funcion
El porcentaje de velocidad real indica el valor de velocidad El valor de salida de datos del proceso lo asigna el grupo de
real del motor. Este valor se leerd como valor de 0 a 10000, parédmetros Fieldbus de los parametros de la aplicacion.
lo que indica una velocidad real del 0 al 100,00%. Estos ocho valores pueden ajustarse en cualquier valor de

identificador de Modbus disponible que aparezca en la lista.
Consulte el Apéndice B para obtener informacion sobre los
valores de salida de datos del proceso asignados.
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Directorio de objetos

Tabla 149. Directorio de objetos

indice

Hex Dec Subindice Nombre Tipo de datos Atr.

1000 4096 Tipo de dispositivo No firmado 32 Solo lectura

1001 4097 Registro de error No firmado 8  Solo lectura

1003 4099 Campo de error predefinido
0 indice mas alto No firmado 8 Lecturay escritura
1 Campo de error estandar 1 No firmado 32 Solo lectura

100C 4108 Tiempo de proteccion No firmado 16 Lecturay escritura

100D 4109 Factor de tiempo de longevidad No firmado 8 Lecturay escritura

1018 4120 Objeto de identidad
0 indice mas alto No firmado 8 Lecturay escritura
1 ID de proveedor No firmado 32 Solo lectura
2 Codigo de producto No firmado 32 Solo lectura
3 Numero de revisién No firmado 32 Solo lectura
4 Numero de serie No firmado 32 Solo lectura

1200 4608 Parametro SDO del servidor
0 indice mas alto No firmado 8 Lecturay escritura
1 COB-ID clienteRservidor (recepcion) No firmado 32 Solo lectura
2 COB-ID servidorRcliente (transmision) No firmado 32 Solo lectura

1400 5120 Recibir parametro de comunicacién PDO 1 Solo lectura
0 Numero de entradas No firmado 8 Lecturay escritura
1 COB ID No firmado 32 Lecturay escritura
2 Tipo de transmisién No firmado 8  Solo lectura

1401 5121 Recibir pardmetro de comunicacion PDO 2
0 Numero de entradas No firmado 8 Lecturay escritura
1 COB ID No firmado 32 Lecturay escritura
2 Tipo de transmisién No firmado 8  Solo lectura

1402 5122 Recibir parametro de comunicacién PDO 3 Solo lectura
0 Numero de entradas No firmado 8 Lecturay escritura
1 COB ID No firmado 32 Lecturay escritura
2 Tipo de transmisién No firmado 8  Solo lectura

1403 5123 Recibir pardmetro de comunicacion PDO 4
0 Numero de entradas No firmado 8 Lecturay escritura
1 COB ID No firmado 32 Lecturay escritura
2 Tipo de transmisién No firmado 8  Solo lectura

1600 5632 Recibir asignaciones PDO 1
0 Numero de objetos asignados No firmado 8 Lecturay escritura
1 60400020-Palabra de control No firmado 32 Solo lectura
2 60420010-Velocidad objetivo de vl Entero 16 Solo lectura

1601 5633 Recibir asignaciones PDO 2
0 Numero de objetos asignados No firmado 8 Lecturay escritura
1 60520010-Porcentaje nominal de vl Entero 16 Solo lectura
2 60490120-Velocidad delta de desaceleracién de velocidad de vl No firmado 32 Solo lectura
3 60490210-Tiempo delta de desaceleracion de velocidad de vl Entero 16 Solo lectura
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

Tabla 149. Directorio de objetos, continuacion
indice
Hex Dec Subindice Nombre Tipo de datos Atr.
1602 5634 Recibir asignaciones PDO 3
0 NUmero de objetos asignados No firmado 8 Lectura y escritura
1 20100010-Palabra de control fijo No firmado 16 Lectura y escritura
2 20110010-Referencia de velocidad en porcentaje No firmado 16 Lecturay escritura
3 20120010-Entrada 1 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Lectura y escritura
4 20130010-Entrada 2 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Lectura y escritura
1603 5635 Recibir asignaciones PDO 4
0 NUmero de objetos asignados No firmado 8 Lectura y escritura
1 20140010-Entrada 3 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Lectura y escritura
2 20150010-Entrada 4 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Lectura y escritura
3 20160010-Entrada 5 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Lectura y escritura
4 20170010-Entrada 6 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Lectura y escritura
1800 6144 Transmitir pardmetros de comunicacién PDO 1
0 Subindice mas alto No firmado 8  Solo lectura
1 COB ID No firmado 32 Lecturay escritura
2 Tipo de transmisién No firmado 8  Solo lectura
3 Tiempo de prohibicién No firmado 16 Lectura y escritura
1801 6145 Transmitir pardmetros de comunicaciéon PDO 2
0 Subindice mas alto No firmado 8  Solo lectura
1 COB ID No firmado 32 Lectura y escritura
2 Tipo de transmisién No firmado 8  Solo lectura
3 Tiempo de prohibicién No firmado 16 Lectura y escritura
1802 6146 Transmitir pardmetros de comunicaciéon PDO 3
0 Subindice mas alto No firmado 8  Solo lectura
1 COB ID No firmado 32 Lectura y escritura
2 Tipo de transmisién No firmado 8  Solo lectura
3 Tiempo de prohibicién No firmado 16 Lectura y escritura
1803 6147 Transmitir pardmetros de comunicacion PDO 4
0 Subindice maés alto No firmado 8  Solo lectura
1 COB ID No firmado 32 Lecturay escritura
2 Tipo de transmision No firmado 8  Solo lectura
3 Tiempo de prohibicion No firmado 16 Lecturay escritura
1A00 6656 Transmitir asignaciones PDO 1
0 Numero de objetos asignados No firmado 8 Lecturay escritura
1 60410010-Palabra de estado No firmado 16 Solo lectura
2 60440010-Esfuerzo de control de vl No firmado 16 Solo lectura
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Tarjetas de comunicacion externa CANopen

Tabla 149. Directorio de objetos, continuacion
indice
Hex Dec Subindice Nombre Tipo de datos Atr.
1A01 6657 Transmitir asignaciones PDO 2
0 NUmero de objetos asignados No firmado 8 Lectura y escritura
1 60540020-Referencia de velocidad de vl No firmado 32 Solo lectura
2 20040010-Porcentaje de par No firmado 16 Solo lectura
3 20030010-Porcentaje actual No firmado 16 Solo lectura
4 20630010-Codigo de fallo No firmado 16 Solo lectura
1A02 6658 Transmitir asignaciones PDO 3
0 NUmero de objetos asignados No firmado 8 Lectura y escritura
1 20180010-Palabra de estado fijo No firmado 16 Solo lectura
2 20190010-Velocidad real en porcentaje No firmado 16 Solo lectura
3 20200010-Salida 1 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura
4 20210010-Salida 2 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura
1A03 6659 Transmitir asignaciones PDO 4
0 NUmero de objetos asignados No firmado 8 Lectura y escritura
1 20220010-Salida 3 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura
2 20230010-Salida 4 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura
3 20240010-Salida 5 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura
4 20250010-Salida 6 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura

Datos del servicio (SDO)

Con los objetos de datos de servicio (SDO) se proporciona
acceso a las entradas del diccionario de objetos de un
dispositivo. Por medio de SDO se pueden leer y escribir
todos los elementos del diccionario de objetos. Estos se
usan principalmente para la configuraciéon de dispositivos,
como por ejemplo para ajustar pardmetros de dispositivos.
También se usan para definir los tipos y formatos de
informacién de los objetos de datos del proceso. Para este
fin se pueden usar herramientas de configuracién CANopen
con archivos EDS.

Tabla 150. Datos del servicio (SDO)

El protocolo SDO se puede usar para leer cualquier
pardmetro o valor real y para escribir cualquier pardmetro
desde el convertidor. Estos pardmetros se leen del
convertidor con su nimero de identificador especificado en
el manual de usuario. De cada servicio de pardmetro existen
los tres siguientes indices en el diccionario de objetos.

indice Descripcion Tamaino Tipo de acceso Alto 16 b Bajo 16 b
2000 ID lectura cualquier pardmetro UINT16 Lectura y escritura - ID lectura
2001 Valor lectura cualquier parametro UINT32 Solo lectura Status Valor

2002 Escritura cualquier pardmetro UINT32 Lectura y escritura ID Escribir valor

Lectura de cualquier parametro

La escritura de un nuevo valor en el indice 2000
desencadenard un suceso de lectura, mientras que la lectura
del indice del proceso 2001 tiene como resultado cero. El
suceso de lectura devolverd el valor al indice 2001. Si la
lectura se realiza correctamente, el estado obtendra el valor
del identificador y el valor serd el valor del identificador. Si la
lectura falla, el estado recibira el valor OxFFFF (Dec 65535).

118

Escritura de cualquier parametro

Cuando se escriban un identificador y un valor nuevos en el
indice 2002, se activara un suceso de escritura. El valor de
indice 2002 permaneceréd mientras se procese la escritura
(funcionamiento de SDO/PDO normal durante este periodo).
Si la escritura finaliza correctamente, el identificador y el valor
del indice 2002 se borraran y podra realizarse una escritura
nueva. Si la escritura falla, el identificador se fijard en OxFFFF
y en el valor cero.
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Asignacion de la aplicacion de los datos del proceso

Tabla 151. Asignacion de la aplicacion de los datos del proceso

Tarjetas de comunicacion externa CANopen

indice

Hex Dec Subindice Nombre Tipo de datos Atr.

2000 8192 Identificador de lectura de cualquier pardmetro No firmado 16 Lectura y escritura
2001 8193 Valor de lectura de cualquier parametro No firmado 32 Solo lectura

2002 8194 Escritura de cualquier parametro No firmado 32 Lecturay escritura
2003 8196 Porcentaje actual No firmado 16 Solo lectura

2004 8195 Porcentaje de par No firmado 16 Solo lectura

2005 8197 Motor Nom Corriente No firmado 16 Lecturay escritura
2006 8198 Velocidad Nominal Motor No firmado 16 Lectura y escritura
2007 8199 Motor PF No firmado 16 Lecturay escritura
2008 8200 Tension Nominal Motor No firmado 16 Lecturay escritura
2009 8201 Frecuencia Nominal Motor No firmado 16 Lectura y escritura
200 A 8202 Local/Remoto al arrancar No firmado 8 Lecturay escritura
200B 8203 Modo de Control Remoto No firmado 8 Lecturay escritura
200C 8204 Modo de control local No firmado 8 Lectura y escritura
200D 8205 Referencia local No firmado 8 Lectura y escritura
200E 8206 Ref. 1 remoto No firmado 8 Lecturay escritura
200F 8207 Inversion Permitida No firmado 8 Lecturay escritura
2010 8208 Palabra de control fijo No firmado 16 Lecturay escritura
2011 8209 Referencia de velocidad en porcentaje No firmado 16 Lectura y escritura
2012 8210 Valor Entrada’ Entero 16 Lectura y escritura
2013 8211 Valor Entrada2 Entero 16 Lectura y escritura
2014 8212 Valor Entrada3 Entero 16 Lectura y escritura
2015 8213 Valor Entrada4 Entero 16 Lectura y escritura
2016 8214 Valor Entradab Entero 16 Lectura y escritura
2017 8215 Valor Entrada6 Entero 16 Lectura y escritura
2018 8216 Palabra de estado fijo No firmado 16 Solo lectura

2019 8217 Velocidad real en porcentaje No firmado 16 Solo lectura

201 A 8218 Salida 1 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura

201B 8219 Salida 2 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura

201C 8220 Salida 3 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura

201D 8221 Salida 4 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura

201E 8222 Salida 5 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura

201F 8223 Salida 6 de datos del proceso del médulo de funcién Entero 16 Solo lectura

2063 8291 codigo de fallo Entero 16 Solo lectura
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Palabra de control fijo
Consulte Table 147 en la pagina 114.

Porcentaje de ref. de velocidad

El porcentaje de referencia de velocidad esta basado en una
escala de 0 a 100,00 %(10000), en la que 0 equivale a 0 rpm
y 10000 indica un valor de velocidad del 100,00%.

Entrada de datos del proceso

Los valores de Entrada de datos del proceso estan basados
en la aplicacién seleccionada. Consulte en el Apéndice B la
referencia de los valores de Entrada de datos del proceso
actuales asignados.

Palabra de estado fijo
Consulte Table 147 en la pagina 114.

Porcentaje de velocidad real

El porcentaje de velocidad real indica el valor de velocidad
real del motor. Este valor se leerd como valor de 0 a 10000,
lo que indica una velocidad real del 0 al 100,00%.

Salida de datos del proceso del médulo de funcion

El valor de salida de datos del proceso lo asigna el grupo de
parametros Fieldbus de los pardmetros de la aplicacion.
Estos ocho valores pueden ajustarse en cualquier valor de
identificador de Modbus disponible que aparezca en la lista.
Consulte el Apéndice B para obtener informacion sobre los
valores de salida de datos del proceso asignados.

BACnet, codigo de error

El codigo de fallo es una indicacion del cédigo de fallo actual,
el valor predeterminado sera 0.
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App palabra de estado

Figura 47. Perfil del dispositivo

Tarjetas de comunicaciéon externa CANopen
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SC2: funcién de porcentaje 2

demanda_velocidad vl * 0x3FFF
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SC3: funcién de porcentaje 3

. esfuerzo_control vl * 0x3FFF
porcentaje_real vl=

referencia_velocidad vl
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

DeviceNet es una red de protocolo abierto basada en el
protocolo CAN. Esté disefada para conectar dispositivos de
control industriales a una red sin tener que instalar costoso
cableado fisico. Mediante la conectividad directa, DeviceNet
proporciona comunicaciones mejoradas entre dispositivos,
asi como importante informacién de diagnéstico del
dispositivo a la que no suele poder accederse tan facilmente
con las interfaces de E/S con cableado fisico.

El modelo DeviceNet se conoce como independiente de
aplicaciones. Proporciona los servicios de comunicacion que
necesitan diversos tipos de aplicaciones. Utiliza un juego de
conexién Maestro/Esclavo predefinido que se utiliza entre los
dispositivos de la red con el PLC maestro. Este enfoque esta
basado en el CIP (Protocolo industrial comun).

Datos técnicos de DeviceNet

Tabla 152. Conexion DeviceNet

Elemento Valor

Interface Conexioén de estilo al aire
(conexién enchufable)

Método de CAN

transmisiéon de datos

Cable de Cable trenzado apantallado con

transferencia conductores pero cable de alimentacion

Yy consumo

Aislamiento eléctrico 500 Vdc

Tabla 153. Comunicaciones

Elemento Valor

Conforme con la

normativa ODVA

CT26

Velocidad en baudios 500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud

Direcciones 0-63

Codigo de producto  0x3019

Tipo de producto 0x02

ID de proveedor 68

Tension de alimentacion de red: de 11 a
25V DC

Intensidad de entrada de red: 28 mA
tipica, 125 mA de irrupcion (24 V DC)

DeviceNet

Tabla 154. Entorno

Descripcion Especificacion

Temperatura ambiente de -10°Ca +55°C

servicio

Temperatura de -40°Ca +60 °C

almacenamiento

Humedad <95%, condensacién no
permitida
Altura sobre el nivel del mar Max. 1000 M

Vibracion 0.5G at 9-200 Hz

Seguridad Cumple con la norma EN 50178

Tabla 155. Red

Descripcion Especificacion

RS485, 125 Kbps, 250 Kbps and 500 Kbps
Velocidad de
Transmision
Tamano de la  Hasta 64 participantes, incluido el maestro
red
Longitud de la  La distancia de extremo a extremo
red seleccionable varia en funcion de la velocidad
Velocidad en baudios Distancia
125 Kbps 500 m
250 Kbps 250 m
500 Kbps 100 m
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Cableado DeviceNet

El uso de DeviceNet conlleva una topologia de linea troncal/
linea de caidas basica con buses de par trenzado
independientes para la distribucion de la sefal y de la
alimentacion. El diametro de los conductores de las lineas
troncal y de caidas puede variar, y la distancia estara
determinada por la velocidad de transmisién y el tamafo del
cable. En esta topologia, los dispositivos se alimentan
directamente a través del bus, y se comunican entre si
utilizando el mismo cable. Los participantes pueden
extraerse o insertarse en la red sin necesidad de apagarlos.

Figura 48. Lineas troncales o lineas de caidas
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J Trurk Line # /
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L ] Y Line —
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| Node |
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Figura 49. Hardware DeviceNet
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Estado del LED de la tarjeta DeviceNet

Tabla 157. LED de estado de la tarjeta DeviceNet (D10)

Patron de
Tabla 156. LED de alimentacion de DeviceNet (D1) iluminacién  Significado
Patron de Apertura La tarjeta opcional no esté activada
iluminacion  Significado CONECTADO La tarjeta opcional est4 en estado normal,
Apertura No esté activada la alimentacion hacia el PLC no presenta fallo
de la tarjeta opcional Parpadeando a Fallo de comunicacion DCOM
CONECTADO  Esté activada la alimentacién hacia el PLC de la 40 Hz
tarjeta opcional Parpadeando a Fallo de hardware de la tarjeta opcional
20 Hz
Parpadeando a Fallo en la comunicacion DeviceNet
10 Hz

Tabla 158. Los LED y NS (D2)

EI LED
Para este estado... es... Para indicar...
El dispositivo no esta Off El dispositivo no esta en linea.

alimentado/No esté en linea

« El dispositivo alin no ha completado la prueba Dup_MAC_ID.
« El dispositivo puede no estar alimentado.

El dispositivo esta operativo Verde
Y
en linea, conectado

El dispositivo esta funcionando en estado normal, estd conectado con las conexiones en el
estado establecido.

* En un dispositivo solo del grupo 2 significa que el dispositivo esta asignado a un
maestro.

* En un dispositivo con funcion UCMM, significa que el dispositivo tiene una o mas
conexiones establecidas.

El dispositivo esté operativo Parpa-

Y deando
en linea, no conectado en verde
o}

El dispositivo esta en linea Y
necesita la puesta en

El dispositivo esté funcionando en estado normal, estéd conectado sin conexiones en el
estado establecido. .

« El dispositivo ha superado la prueba Dup_MAC_ID, esta conectado, pero no ha
establecido conexion con otros participantes.

* En un dispositivo solo del Grupo 2, significa que este dispositivo no esta asignado a un
maestro.

marcha ¢ En un dispositivo con funcion UCMM, significa que el dispositivo no tiene conexiones
establecidas.

« Falta la configuracién, o es incompleta o incorrecta.

Fallo leve o Parpa- Uno o mas de los siguientes estados:

tiempo de espera de deando « Fallo recuperable

conexion agotado en rojo ¢ Una 0 méas conexiones de E/S estan en estado de tiempo de espera agotado

o no hay alimentacion de red * No hay alimentacion de red presente

Fallo critico o Rojo El dispositivo presenta un fallo irrecuperable, puede ser necesario cambiarlo.

Fallo de puente critico Dispositivo de comunicacion con fallo. El dispositivo ha detectado un error que hace que
sea incapaz de comunicarse a través de la red (identificador MAC duplicado o bus
desconectado).

La comunicacion fallo y Parpa- Un dispositivo de comunicaciones concreto ha fallado. El dispositivo ha detectado un error

recibié una solicitud de deando de acceso a red y estd en estado de fallo de comunicacion. Posteriormente el dispositivo ha

identificacion de fallo de en rojoy recibido un mensaje de solicitud de identificacion de fallo de comunicaciones: protocolo
comunicaciones: protocolo verde largo.

largo
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Puesta en marcha

La tarjeta DeviceNet se pone en marcha insertandola en los
puertos Ranura A y Ranura B de la tarjeta de control. Cuando
la tarjeta se inserte en la ranura, el dispositivo la reconoceray
mostrard la advertencia “Dispositivo ahadido”. Esta
advertencia se mostrara durante cinco segundos vy,
posteriormente, desaparecera. Cuando la tarjeta se detecte,
en el teclado se mostrara el menu de la tarjeta en el menu
Tarjeta opcional.

Figura 50. Parametros DeviceNet

EEEN N S RN

M: Monitor
F: Fault
1353 JOG
Craran kay wrtd
Optional Beasd
Cronp
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Parametros de la tarjeta opcional

Una vez detectada la tarjeta, se pueden establecer con el
teclado los siguientes parametros para DeviceNet.

Figrtsiey| ,
= B8.2° Slot B Parameater

Menu Reverse 1353 Menu
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Tabla 159. Parametros DeviceNet

ID
Predeter- (ranura A/
Codigo Parametro Min. Max. Unidad minado ranuraB) Note
BX.1.1 Estado tarjeta 0 883/910 BO = Fallo de comunicaciones DCOM
opcional B1 = Fallo de hardware de la tarjeta
B2 = Reservado
B3 = Fallo de Fieldbus
B4 = Fallo de 24 V DNET
BX.1.2 SmartWire, 0 2136/2147 0 = Alimentacién de bus inexistente
Estado del 1 = Estado de configuracion
Protocolo 2 = Establecido
3 = Tiempo de estado agotado
BX.2.1 DeviceNet, 0 63 63 2137/2148 Direccién del dispositivo.
Direccion MAC
BX.2.2 RS485, 0 2 0 2138/2149 0 = 125 kBaud
Velocidad de 1 = 250 kbaud
Transmision 2 =500 kBaud
BX.2.3 DeviceNet, 0 7 0 2187/2188 0 = Modulo 21/71
Tipo 10 Poll 1 = Mddulo 20/70

2 = Médulo 21/71
3 = Mddulo 23/73
4 = Modulo 25/75
5 = Médulo 101/107
6 = Mdédulo 111/117
7 = Médulo 111/127

DeviceNet Descripcion general

DeviceNet esta disenado para proporcionar dos tipos
distintos de mensajes: mensajes de E/S y mensajes
explicitos.

Mensajes de E/S

Los mensajes de sondeo de E/S se configuran para datos en
los que el tiempo es un aspecto vital orientados para
secuencias de control. Estos mensajes se transfieren entre
los dispositivos y el maestro en todo momento, y se utilizan
para el control continuo de los dispositivos. Se trata de una
via de comunicacion dedicada entre la aplicacion de
produccién o el dispositivo maestro y los dispositivos
receptores o esclavos. Estos mensajes no presentan el
protocolo de datos de 8 bytes. Antes de que los mensajes se
envien es necesario configurar el maestro y el esclavo. En la
configuracién, contiene las direcciones de atributo de objeto
de origen y de destino del maestro y el esclavo.
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Instancias de modulo implementadas por DeviceNet de PowerXL

Perfil de AC/DC ODVA de los médulos 20-23; perfil AC/DC ODVA de los médulos 71-73;
modulos > 100, perfil de Eaton.

Instancias de salida
Instancia de maédulo 20

Tabla 160. Longitud de la instancia 20 (salida) = 4 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Restablecimiento fallo RunFwd
1

2 Referencia de velocidad (byte bajo), rom

3 Referencia de velocidad (byte alto), rpm

Instancia de modulo 21

Tabla 161. Longitud de la instancia 21 (salida) = 4 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetCtrl Restablecimiento fallo RunRev ~ RunFwd
1

2 Referencia de velocidad (byte bajo), rpm

3 Referencia de velocidad (byte alto), rpm

Instancia de modulo 23
Tabla 162. Longitud de la instancia 23 (salida) = 6 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetCitrl Restablecimiento fallo RunRev  RunFwd
1

2 Referencia de velocidad (byte bajo), rom

3 Referencia de velocidad (byte alto), rpm

4 Referencia de par (byte bajo), Nm ®

5 Referencia de par (byte alto), Nm @

@ La referencia de par se envia al convertidor solo si el modo de control del motor esté establecido en “Control de par”.

Note: La referencia de par se envia al convertidor como datos del proceso 1.

Instancia de maddulo 25

Tabla 163. Longitud de la instancia 25 (salida) = 6 bytes

Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit 1 Bit 0

0 NetRef NetCtrl Restablecimiento fallo RunRev RunFwd
1

2 Referencia de velocidad (byte bajo), rpm

3 Referencia de velocidad (byte alto), rpm

4 Referencia del proceso (byte bajo) ®

5 Referencia del proceso (byte alto)

@ En el modo de control de velocidad: la referencia del proceso es Entrada 8 de datos del proceso (salida analdgica).
En el control de frecuencia: la referencia del proceso es Entrada 8 de datos del proceso (Salida analdgica 1, leyendo la intensidad de salida real.).
En el control de par: la referencia del proceso es la Entrada 1 de datos del proceso (Referencia de par)
Segun la seleccion de AO, el punto de ajuste del proceso se enviara en la salida de AO.
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Instancia de modulo 101
Tabla 164. Longitud de la instancia 101 (salida) = 8 bytes
Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
NetRef NetCtrl FB DATAIN 2 FB DATAIN 1 Restablecimiento fallo RunRev ~ RunFwd
PDSELB3 PDSELB2 PDSELB1 PDSELBO PDSELA3 PDSELA2 PDSELA1 PDSELAO

Referencia de velocidad del médulo de funcién (byte bajo), rpm

Referencia de velocidad del médulo de funcién (byte alto), rpm

Entrada 1 de datos del proceso del médulo de funcion (byte alto)

Entrada 2 de datos del proceso del médulo de funcion (byte bajo)

0
1
2
3
4 Entrada 1 de datos del proceso del médulo de funcion (byte bajo)
5
6
7

Entrada 2 de datos del proceso del médulo de funcion (byte alto)

Note: Los datos del proceso se envian al convertidor independientemente de los ajustes de los bits NetRef y NetCtrl.

Esto asigna cuatro palabras de datos de entrada y cuatro palabras de datos de salida. El byte 1 del
modulo de salida 101 selecciona qué seleccién de salida de datos del proceso se lee en el escaner
del EIP. Los bytes 4 a 7 del médulo de salida 101 son especificos de la aplicacién.

Seleccione la aplicacién multipropdsito que desea usar para leer datos distintos de los establecidos
como datos predeterminados del proceso.

Las selecciones predeterminadas de la salida de datos Fieldbus 1 al 8 son las siguientes:

1 = Frecuencia de salida (hercios)

2 = Velocidad del motor (rpm)

3 = Intensidad del motor (amp)

4 = Par del motor (% del par nominal del motor)

5 = Potencia del motor (% de la potencia nominal del motor)
6 = Tensién del motor (tensién del motor calculada)

7 = Tensién del bus DC

8 = Cdédigo de error activo

Multiproposito presenta un grupo “Fieldbus” en el que hace referencia a las selecciones que van de
Salida 1 de datos del proceso del moédulo de funciéon 1 a Salida 8 de datos del proceso del modulo
de funcién. Haciendo referencia a la ficha del médulo de E/S 101/107, los bits PDSELx0-PDSELxX3
de cada cuarteto del byte 1 de modulo de salida 101 se utilizan para seleccionar qué Salida de datos
del proceso del médulo de funciéon (1-8) se lee en el PLC. Esto supone la conversion del entero 1 al
8 al bit binario 0 al bit 3. Los pardmetros o valores supervisados se pueden leer utilizando la
aplicacion multipropésito, siempre que haga referencia a un nimero de identificador concreto. Sea
cual sea el selector Salida de datos del proceso del médulo de funcién utilizado, del 1 al 8, dicta los
bits que se usan en el byte 1 del mdédulo de salida 101. Los valores se envian posteriormente a
través del modulo de entrada 107 en los bytes 4, 5, 6 y 7 respectivamente. Si todos los valores de
PDSELxx son cero, el estado del convertidor se seleccionara en la ubicaciéon del byte 1 del

modulo 107.

Los comandos de referencia de velocidad de las instancias 20, 21, 23y 101 estan configurados para
enviar el valor de RPM. Este valor se envia basadndose en el ajuste de la etiqueta de caracteristicas
del motor del convertidor. Este seria el valor de RPM directo escrito.
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Instancia de médulo 111

Tabla 165. Longitud de la instancia 111 (salida) = 20 bytes

Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
Palabra de control fija del médulo de funcién (byte bajo) ®

1 Palabra de control fija del médulo de funcion (byte alto) ®

2 Referencia de velocidad del médulo de funcién (byte bajo) @

3 Referencia de velocidad del médulo de funcién (byte alto) @

4 Entrada 1 de datos del proceso (byte bajo)

5 Entrada 1 de datos del proceso (byte alto)

6 Entrada 2 de datos del proceso (byte bajo)

7 Entrada 2 de datos del proceso (byte alto)

8 Entrada 3 de datos del proceso (byte bajo)

9 Entrada 3 de datos del proceso (byte alto)

10 Entrada 4 de datos del proceso (byte bajo)

11 Entrada 4 de datos del proceso (byte alto)

12 Entrada 5 de datos del proceso (byte bajo)

13 Entrada 5 de datos del proceso (byte alto)

14 Entrada 6 de datos del proceso (byte bajo)

15 Entrada 6 de datos del proceso (byte alto)

16 Entrada 7 de datos del proceso (byte bajo)

17 Entrada 7 de datos del proceso (byte alto)

18 Entrada 8 de datos del proceso (byte bajo)

19 Entrada 8 de datos del proceso (byte alto)

@ Palabra de control fija del médulo de funcion.

Palabra de control fijo

Bit Descripcion (valor = 0) Descripcion (valor = 1) Predeterminado Rango
0 Parada RUN 0 0-1

1 Derecha lzquierda 0 0-1

2 El extremo creciente de este bit seréd restablecer fallo activo El extremo creciente de este bit sera restablecer fallo activo 0 0-1

3 FB DATAIN 1 desconectado FB DATAIN 1 conectado 0 0-1

4 FB DATAIN 2 desconectado FB DATAIN 2 conectado 0 0-1

5 Net Cntrl desconectado Net Cntrl conectado 0 0-1

6 Net Ref desconectado Net Ref conectado 0 0-1
7-15  No Utilizado 0 0

@ Esta es la referencia 1 del conversor de frecuencia. Normalmente se usa como referencia de velocidad.
La escala permitida es de 0 a 10000. En la aplicacién, el valor se escala en el porcentaje del érea de
frecuencia entre el minimo establecido y la frecuencia méxima (0 = 0,00%-10000 = 100,00%).
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Instancias de entrada

Instancia de maédulo 70

Tabla 166. Longitud de la instancia 70 (salida) = 4 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 Funcionamiento En Fallo
1

2 Velocidad real (byte bajo), rom

3 Velocidad real (byte alto), rom

Instancia de modulo 71

Tabla 167. Longitud de la instancia 71 (salida) = 4 bytes

Byte Bit7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 AtReference RefFromNet CtrIFromNet Preparado Funcionamiento2 Funcionamientol Advertencia En Fallo
1 Estado del convertidor ©®

2 Velocidad real (byte bajo), rpm

3 Velocidad real (byte alto), rom

@ Consulte el “Diagrama de transicion de estado”, incluido en las tablas “Objeto supervisor de control” y “Estado del convertidor”
especificadas al final de la seccién “Instancias de entrada”.

Estado del convertidor

0x00 DN_NO_EXISTENTE
0x01 DN_ARRANQUE
0x02 DN_NO_LISTO

0x03 DN_LISTO

0x04 DN_HABILITADO
0x05 DN_PARANDO

0x06 DN_FALLO_PARADA
0x07 DN_FALLO
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Instancia de médulo 73

Tabla 168. Longitud de la instancia 73 (salida) = 6 bytes

Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

0 AtReference RefFromNet CtrlIFromNet Preparado Funcionamiento2 Funcionamiento1l Advertencia En Fallo
1 Estado del convertidor ©®

2 Velocidad real (byte bajo), rpom

3 Velocidad real (byte alto), rom

4 Par real (byte bajo), Nm

5 Par real (byte alto), Nm

® Consulte el “Diagrama de transicién de estado”, incluido en las tablas “Objeto supervisor de control” y “Estado del convertidor”

especificadas al final de la seccién “Instancias de entrada”.
Estado del convertidor

0x00 DN_NO_EXISTENTE
0x01 DN_ARRANQUE
0x02 DN_NO_LISTO

0x03 DN_LISTO

0x04 DN_HABILITADO
0x05 DN_PARANDO

0x06 DN_FALLO_PARADA
0x07 DN_FALLO

Instancia de maddulo 75

Tabla 169. Longitud de la instancia 75 (salida) = 6 bytes
Byte Bit7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

AtReference RefFromNet CtrIFromNet Preparado Funcionamiento2 Funcionamientol Advertencia En Fallo

Estado del convertidor ®

Velocidad real (byte alto), rom

0
1
2 Velocidad real (byte bajo), rpom
3
4

Real del proceso (byte bajo), Nm @

5 Real del proceso (byte alto), Nm

@ El valor real del proceso es el mismo que la referencia del proceso. Este valor oscilara entre 0 y 10000 (100,00%) para usarlo con la escritura de las salidas
analdgicas, 0 = 0 0 4 mA y 10000 siendo 20 mA.

@ Consulte el “Diagrama de transicién de estado”, incluido en las tablas “Objeto supervisor de control” y “Estado del convertidor”
especificadas al final de la seccién “Instancias de entrada”.

Estado del convertidor

0x00 DN_NO_EXISTENTE
0x01 DN_ARRANQUE
0x02 DN_NO_LISTO

0x03 DN_LISTO

0x04 DN_HABILITADO
0x05 DN_PARANDO

0x06 DN_FALLO_PARADA
0x07 DN_FALLO
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Instancia de modulo 107
Tabla 170. Longitud de la instancia 107 (salida) = 8 bytes

Byte

Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

AtReference RefFromNet CtrIFromNet Preparado Funcionamiento2 Funcionamientol Advertencia En Fallo

Estado del convertidor ®

% de velocidad real (byte bajo) @

% de velocidad real (byte alto) @

Salida 1 de datos del proceso (byte bajo)

Salida 1 de datos del proceso (byte alto)

Salida 2 de datos del proceso (byte bajo)

(
(
(
(

Salida 2 de datos del proceso (byte alto)

0
1

2
3
4
5
6
7
@

Consulte el “Diagrama de transicion de estado”, incluido en las tablas “Objeto supervisor de control” y “Estado del convertidor”

especificadas al final de la seccién “Instancias de entrada”.
Estado del convertidor

0x00 DN_NO_EXISTENTE
0x01 DN_ARRANQUE
0x02 DN_NO_LISTO

0x03 DN_LISTO

0x04 DN_HABILITADO
0x05 DN_PARANDO

0x06 DN_FALLO_PARADA
0x07 DN_FALLO

@ Velocidad real es el valor real del conversor de frecuencia. El valor oscila entre 0 y 10000. En la
aplicacién, el valor se escala en el porcentaje del &rea de frecuencia entre el minimo
establecido y la frecuencia méxima (0 = 0,00%-10000 = 100,00%).

Note:

132

Consulte la informacion del médulo 101 para conocer los valores variables de los bytes de Salida 1 de datos del proceso
y Salida 2 de datos del proceso.
Consulte el Apéndice B en la informacién de datos del proceso predeterminado.
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Instancia de maédulo 117

Tabla 171. Instancia 117 (entrada). Longitud del estado del convertidor EIP = 34 bytes

Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Byte Bit 7 Bit 6 Bit5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Palabra de estado del médulo de funcién (byte bajo)
1 Palabra de estado del médulo de funcién (byte alto)
2 % de velocidad real (byte bajo) ®

3 % de velocidad real (byte alto) ®

4 Velocidad real en RPM (byte bajo) @

5 Velocidad real en RPM (byte alto) @

6 Reservado

7 Reservado

8 Reservado

9 Reservado

10 Reservado

11 Reservado

12 Reservado

13 Reservado

14 Reservado

15 Reservado

16 Reservado

17 Reservado

18 Salida 1 de datos del proceso (byte bajo)
19 Salida 1 de datos del proceso (byte alto)
20 Salida 2 de datos del proceso (byte bajo)
21 Salida 2 de datos del proceso (byte alto)
22 Salida 3 de datos del proceso (byte bajo)
23 Salida 3 de datos del proceso (byte alto)
24 Salida 4 de datos del proceso (byte bajo)
25 Salida 4 de datos del proceso (byte alto)
26 Salida 5 de datos del proceso (byte bajo)
27 Salida 5 de datos del proceso (byte alto)
28 Salida 6 de datos del proceso (byte bajo)
29 Salida 6 de datos del proceso (byte alto)
30 Salida 7 de datos del proceso (byte bajo)
31 Salida 7 de datos del proceso (byte alto)
32 Salida 8 de datos del proceso (byte bajo)
33 Salida 8 de datos del proceso (byte alto)

@ Este es el valor real del conversor de frecuencia. El valor oscila entre 0y 10000. En la aplicacion, el valor
se escala en el porcentaje del drea de frecuencia entre el minimo establecido y la frecuencia maxima
(0 =0,00%-10000 = 100,00%).
@ El valor de velocidad real en RPM es la velocidad real del motor. La unidad es RPM.

Note: Consulte en el Apéndice B los valores de datos del proceso predeterminados.
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Instancia de maédulo 127

Tabla 172. Instancia 127 (entrada). Longitud del estado del convertidor EIP = 20 bytes

Byte Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 Palabra de estado del médulo de funcién (byte bajo) ®
1 Palabra de estado del médulo de funcion (byte alto) ®
2 % de velocidad real (byte bajo) @
3 % de velocidad real (byte alto) @
4 Salida 1 de datos del proceso (byte bajo)
5 Salida 1 de datos del proceso (byte alto)
6 Salida 2 de datos del proceso (byte bajo)
7 Salida 2 de datos del proceso (byte alto)
8 Salida 3 de datos del proceso (byte bajo)
9 Salida 3 de datos del proceso (byte alto)
10 Salida 4 de datos del proceso (byte bajo)
11 Salida 4 de datos del proceso (byte alto)
12 Salida 5 de datos del proceso (byte bajo)
13 Salida 5 de datos del proceso (byte alto)
14 Salida 6 de datos del proceso (byte bajo)
15 Salida 6 de datos del proceso (byte alto)
16 Salida 7 de datos del proceso (byte bajo)
17 Salida 7 de datos del proceso (byte alto)
18 Salida 8 de datos del proceso (byte bajo)
19 Salida 8 de datos del proceso (byte alto)
@ Palabra de estado del médulo de funcion.
Bit Descripcion (valor = 0) Descripcion (valor = 1)
0 No listo Preparado
1 Parada Funcionamiento
2 Derecha lzquierda
3 Sin fallo En Fallo
4 Sin alarma Alarma
5 Frecuencia ref. no alcanzada Frecuencia ref. alcanzada
6 El motor no estéa funcionando a velocidad cero El motor esté funcionando a velocidad cero
7-15 No se usa

@ Este es el valor real del conversor de frecuencia. El valor oscila entre 0y 10000. En la aplicacion, el valor
se escala en el porcentaje del drea de frecuencia entre el minimo establecido y la frecuencia maxima
(0 = 0,00%-10000 = 100,00%).

Note: Consulte en el Apéndice B los valores de datos del proceso predeterminados.
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Estado en la red de la maquina

Figura 51. Estado en la red de la maquina

Mon-Existent Iq Switch OF
Switch On
r Fault Detected
Resst — o Starup [————{ Fauted ¢
Fault Reset -
Initialization Complete Fault_Stop
v Cemplete
I
| Not_Ready L Fault Detected
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Main Power OF

Main Power On
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Complete Detactad
Run 3
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Enabled —

Arranque en avance, Arranque en retroceso, Cambio a
avance, Cambio a retroceso y parada son las salidas estéticas
de la maquina del estado del supervisor de control.

EDS File

EDS es la abreviatura de Electronic Data Sheet (Hoja de
datos electrénica), y es un archivo de disco que contiene
datos de configuracién de tipos de dispositivos concretos
Puede proporcionar ayuda de configuracién de su dispositivo
utilizando un archivo ASCIl con un formato especial,
conocido como EDS.

La informacién de un EDS permite que las herramientas de
configuracién proporcionen pantallas informativas que guian
al usuario durante los pasos necesarios para configurar un
dispositivo. EI EDS proporciona toda la informaciéon necesaria
para acceder a los pardmetros configurables de un
dispositivo y modificarlos. Esta informacién coincide con la
informacién proporcionada por las instancias de la clase de
objeto de pardmetro. La biblioteca de objetos del CIP
describe la clase de objeto de parémetro de forma detallada.

Lista de clases de objeto

Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Main Power Off

Mensajes explicitos

Los mensajes explicitos se utilizan en la puesta en marcha y
la parametrizacion de la tarjeta y el dispositivo DeviceNet. Se
trata de una herramienta utilizada para proporcionar vias de
comunicacion punto a punto multiuso entre dos dispositivos.
Proporcionan la comunicacién de red habitual orientada a
solicitud/respuesta que se usa para configurar los
participantes y diagnosticar los problemas. Los mensajes
explicitos son identificadores de baja prioridad, y contienen el
significado especifico del mensaje justo en el campo de
datos.

La conexion de comunicacion admite las siguientes clases de objeto.

Tabla 173. Lista de clases de objeto

Clase Objecto Observacion

0x01 Objetos de identidad Objeto del CIP necesario

0x03 Objeto DeviceNet Objeto del CIP necesario

0x04 Objeto de médulo Objeto del CIP para dispositivo convertidor
0x05 Objeto de conexién Objeto de comunicacién

0x28 Objeto de datos del motor Objeto del CIP para dispositivo convertidor
0x29 Objeto supervisor de control Objeto del CIP para dispositivo convertidor
0x2A Objeto de convertidor AC/DC Objeto del CIP para dispositivo convertidor
0xA0~0xBB Objeto de parametros del proveedor Especifico del proveedor

0x96 Objeto de informacion del dispositivo base Especifico del proveedor
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Lista de servicios

A continuacién se muestran los servicios admitidos por estas clases de objeto.

Tabla 174. Lista de servicios

Enrutador Converti-
Objeto de de Datos Supervision dor Otros
Cédigo identidad mensaje DeviceNet Médulo Conexién del motor de control AC/DC objetos
del 3 3 3 3 3 3 3 3 3
servicio s % &8 B s ® S ® s T s B0 K] 2 & ® & B9
(en hex) Nombre del servicio o £ o £ o £ o £ o £ o £ o £ o £ o £
05 Restablecer (Tipo 0, 1) — Y —_ - — — — — — —_ = = — Y —_ = = =
OE Obtener_un_atributo Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y
10 Establecer_atributo_sencillo —_- - Y Y Y Y Y Y Y Y
14 Respuesta de error Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y Y
4B Asignar_juego_conexion_ _ = = = — Y — — — —_ = = — —_ = = = =
maestro/esclavo
4C Liberar_juego_conexién_ _ = = = — Y — — — —_- = - — _ = = = =

maestro/esclavo

Lista de tipos de datos

La siguiente lista de atributos incluye informacién sobre el tipo de datos de cada atributo. En las
tablas siguientes se explican los datos, la estructura y los cédigos de tipo de matriz utilizados en la
columna de tipo de datos.

Se admiten los siguientes tipos de datos.

Tabla 175. Lista de tipos de datos
Nombre del tipo de Coadigo del tipo de

datos datos (en hex) Descripcion del tipo de datos

BOOL C1 Booleano logico con los valores TRUE y FALSE

SINT C2 Valor entero de 8 bits firmado

INT C3 Valor entero de 16 bits firmado

USINT C6 Valor entero de 8 bits no firmado

UINT Cc7 Valor entero de 16 bits no firmado

UDINT Cs Valor entero de 32 bits no firmado

BYTE D1 Cadena de bits = 8 bits

PALABRA D2 Cadena de bits = 16 bits

CADENA_CORTA DA Cadena de caracter (1 byte por carécter, indicador de longitud de 1 byte)
REAL CA Valor de coma flotante de 32 bits

CADENA_CORTA DA Cadena de caracter (1 byte por carécter, indicador de longitud de 1 byte)
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Servicio de restablecimiento

En la siguiente tabla se enumeran los distintos tipos de
restablecimiento admitidos por el objeto de identidad.

El restablecimiento de la interface PowerXL a su
configuracién predeterminada cambiard la respuesta del
convertidor a una pérdida de comunicacién con el PowerXL.
Los dispositivos tendréan que volver a configurarse para su
aplicacion antes de reanudar el funcionamiento normal.

Tabla 176. Servicio de restablecimiento

Valor Descripcion del restablecimiento
0 Inicializa el convertidor al estado de arranque (restablecimiento parcial).
1 Escribe los valores predeterminados en todos los atributos de la instancia y, a continuacién, guarda todos los

atributos no volatiles en la memoria FLASH, y posteriormente realiza el equivalente a un restablecimiento (0)
(restablecimiento de fabrica).

Objetos industriales comunes implementados por el DeviceNet PowerXL

Objetos comunes requeridos por el CIP

Objeto de identidad, Clase 0x01
Este objeto proporciona la identificacién del PowerXL e informacion general sobre el mismo.

Tabla 177. Objeto de identidad, Clase 0x01
Descripciones de objeto

Atributos de clase

Regla de Observaciones/Valores
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso predeterminados
01h Revisién NV UINT Obtener 1
Servicios de clase
ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
Atributo de instancia
Regla de

ID Descripcion NV Tipo de datos acceso
01h ID de proveedor NV UINT Obtener 68 (ID de proveedor de Eaton)
02h Tipo de dispositivo NV UINT Obtener 2 (convertidor AC)
03h Coédigo de producto NV UINT Obtener 0x3019
04h Revision NV Estructura de: Obtener

Revision principal USINT 1 (version final)

Revisiéon secundaria USINT 1 (version final)
05h Status \ PALABRA Obtener Consulte Table 168
06h Numero de Serie NV UDINT Obtener Tiempo de ejecuciéon = 0
07h Nombre del producto NV CADENA_CORTA  Obtener Tarjeta DeviceNet
Servicios de instancia
ID Servicio
ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
05h Restablecer Tipo 0, 1

DG1 Series VFD MN040010ES—Abril de 2015  www.eaton.com 137



Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Tabla 178. Definiciones de bit del atributo de instancia de estado del objeto de identidad
Bits Llamadas de definiciones

0 Propiedad VERDADERO indica que el dispositivo (o un objeto del dispositivo) tiene un propietario.
Dentro del paradigma Maestro/Esclavo, el ajuste de este bit significa que el juego de
conexion Maestro/Esclavo predefinido se ha asignado a un maestro.

1 Reservado Reservado, debe ser 0

2 Configurado VERDADERO indica que la aplicacién del dispositivo se ha configurado para realizar una
tarea distinta a la tarea predeterminada preconfigurada. Esto no debe incluir la
configuracién de las comunicaciones.

3 Reservado Reservado, debe ser 0

4-7 Estado de dispositivo ampliado Especifico del proveedor o segln se define mediante Table 179.
8 No se usa

9 No se usa

10 No se usa

11 No se usa

12-15  Estado de dispositivo ampliado 2 Reservado—(debe ser 0)

Tabla 179. Valores del campo Estado de dispositivo
ampliado (bits 4-7) en el atributo Instancia de estado

Valor Descripcion

0 Prueba automatica o desconocido

2 Al menos una conexion de E/S fallida

3 No se han establecido conexiones de E/S

6 Al menos una conexion de E/S en el modo de

funcionamiento

7 Al menos una conexion de E/S establecida, todas en el
modo de inactividad
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Objeto de conexidn, Clase 0x05

Tabla 180. Objeto de conexion, Clase 0x05
Descripciones de objeto

Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Atributos de clase

Regla de
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso Predeterminado Rango
1 Revision NV UINT Obtener 10 1
Servicios de clase
ID Servicio Requisitos
OEh Obtener_un_atributo
Atributo de instancia
Regla de
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso Predeterminado Rango
1 Estado USINT Obtener
2 Tipo de instancia USINT Obtener
3 Activador de la clase de transporte BYTE Obtener
4 ID de conexidon generado UINT Obtener
5 ID de conexién consumido UINT Obtener
6 Caracteristicas de comunicacion BYTE Obtener
iniciales
Tamano de conexién generado UINT Obtener
8 Tamano de conexidon consumido UINT Obtener
9 Tasa de paquetes esperada UINT Obtener/
Establecer
12 Accion de tiempo de espera del USINT Obtener/
circuito de control Establecer
13 Longitud de la ruta de conexién UINT Obtener
generada
14 Ruta de conexion generada EPATH Obtener
empaquetada
15 Longitud de la ruta de conexion UINT Obtener
consumida
16 Ruta de conexién consumida EPATH Obtener
empaguetada
Servicios de instancia
ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
10h Establecer_atributo_sencillo
Note
@ Valores predeterminados segun el grupo.
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Objeto DeviceNet, Clase 0x03

Tabla 181. Objeto DeviceNet, Clase 0x03
Descripciones de objeto

Atributos de clase

Regla de Observaciones/Valores
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso predeterminados
01h Revision NV UINT Obtener 02h
Servicios de clase
ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
Atributo de instancia
Regla de Observaciones/Valores
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso predeterminados
1 DeviceNet, Direcciéon MAC NV USINT Obtener/ 63, (0-63)
Establecer
2 RS485, Velocidad de Transmision NV USINT Obtener/ 0 (0-125,1-250, 2-500 K)
Establecer
5 Informacién de asignacion V ESTRUCTURA de: Obtener
Byte de eleccion de asignacion BYTE Bit 0 = Explicito
Bit 1 = Sondeo
ID MAC del maestro USINT Rango 1 0-63, 255

Modificado solo mediante
asignacion

Servicios de instancia

ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
10h Establecer_atributo_sencillo
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Objetos presentes en un convertidor AC/DC
Objeto de modulo, Clase 0x04

Tabla 182. Objeto de moédulo, Clase 0x04
Descripciones de objeto

Atributos de clase

Regla de Observaciones/Valores
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso predeterminados
01h Revisién V UINT Obtener 2
02h Instancias max. V UINT Obtener 0x7F
03h Numero de instancias V UINT Obtener 0x0D
04h Lista de atributos opcionales V Estructura de: Obtener

Numero de atributos V UINT 1
Matriz de atributos Vv Matriz de UINT 04 00

06h Méx. de atributos de clase de ID V USINT Obtener 07 00
07h Max. de atributos de instancia de ID V USINT Obtener 04 00
Servicios de clase
ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
Atributo de instancia

Regla de
ID Descripcion Tipo de datos acceso
3 Datos V Matriz de BYTES  Obtener/

Establecer
Servicios de instancia
ID Servicio
10h Establecer_atributo_sencillo
OEh Obtener_un_atributo
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Objeto de datos del motor, Clase 0x28

Tabla 183. Objeto de datos del motor, Clase 0x28
Descripciones de objeto

Atributos de clase

Regla de Observaciones/Valores
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso predeterminados
1 Revision NV UINT Obtener 1
2 Instancias max. NV UINT Obtener 3
3 Numero de instancias NV UINT Obtener 3
Servicios de clase
ID Servicio
OEh Obtener atributo sencillo
Atributos de instancia 1
Regla de
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso Predeterminado, Min./Max.
03h Tipo de motor ® NV USINT Obtener Motor de inducido de barras (7)
06h Potencia asignada NV UINT Obtener @
07h Tension asignada NV UINT Obtener @
09h Frecuencia asignada NV UINT Obtener @
0Ch Numero de polos ® NV UINT Obtener ®
OFh Velocidad base NV UINT Obtener ®
Atributos de instancia 2
Regla de Observaciones/Valores
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso predeterminados
06h Primera potencia asignada NV UINT Obtener/ ®
Establecer
07h Primera tensién asignada NV UINT Obtener/ @
Establecer
09h Primera frecuencia asignada NV UINT Obtener/ ®
Establecer
OFh Primera velocidad base NV UINT Obtener/ ®
Establecer
Atributos de instancia 3
Regla de Observaciones/Valores
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso predeterminados
06h Segunda potencia asignada NV UINT Obtener/ @
Establecer
07h Segunda tensién asignada NV UINT Obtener/ @
Establecer
09h Segunda frecuencia asignada NV UINT Obtener/ @
Establecer
OFh Segunda velocidad base NV UINT Obtener/ @
Establecer

Servicios de instancia

ID Servicio

OEh Obtener_un_atributo

10h Establecer_atributo_sencillo
Notas

@ El tipo de motor y el numero de polos de la instancia 1 forman parte también de la instancia 2 y la instancia 3.
@ Consulte el manual de aplicacién para obtener informacién sobre los valores predeterminados de los pardmetros del atributo de datos del motor.
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Objeto supervisor de control, Clase 0x29

Este objeto modela todas las funciones de gestion de los dispositivos que se encuentran dentro de la
“Jerarquia de dispositivos de control de motor”. El comportamiento de los dispositivos de control de

motor se describe mediante el Diagrama de transicion de estados.

Tabla 184. Objeto supervisor de control, Clase 0x29
Descripciones de objeto

Atributos de clase

Regla de Predetermi-
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso nado Rango
01h Revision NV UINT Obtener 1 —
02h Instancias max. NV UINT Obtener 1 —
03h Numero de instancias NV UINT Obtener 1 —
Servicios de clase
ID Servicio Requisitos
OEh Obtener atributo sencillo
Atributo de instancia
Regla de
ID Descripcion NV Tipo de datos acceso
03h Funcionamiento1 Vv BOOL Obtener/ 0 0-1
Establecer
04h Funcionamiento2 Vv BOOL Obtener/ 0 0-1
Establecer
05h NetCtrl \ BOOL Obtener/ 0 0-1
Establecer
06h Estado V USINT Obtener 0 0-7
07h Funcionamiento1 Vv BOOL Obtener 0 0-1
08h Funcionamiento2 V BOOL Obtener 0 0-1
09h Preparado V BOOL Obtener 0 0-1
0Ah En Fallo V BOOL Obtener 0 0-1
0Bh Advertencia Y BOOL Obtener 0 0-1
0Ch Reajuste fallo Vv BOOL Obtener/ 0 0-1
Establecer
OFh CtrIFromNet Y BOOL Obtener 0 0-1
0Dh Caodigo de error activo ® V UINT Obtener 0 0-65535
6Ch Valor de accién inactiva de com. @ NV USINT Obtener/ 2 0-2
Establecer
Servicios de instancia
ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
10h Establecer_atributo_sencillo
05h Restablecer Tipo O
Notas

® Consulte el Apéndice C para acceder a la lista activa de los codigos de fallo.
@ Modificacion del atributo 0x6C de supervision

® Valor predeterminado para que este atributo sea fallo en el modo de
comunicacién inactiva

® Este atributo puede tener los siguientes tres valores

® 0 = Sin accion (retener ultimo estado) en el modo de comunicacién
inactiva

® 1 = Parar motor en el modo de comunicacién inactiva
® 2 = Fallo de motor en el modo de comunicacion inactiva
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Objeto de convertidor AC/DC, Clase 0x2A

Este objeto modela las funciones especificas de un convertidor AC o DC, p. ej., rampa de velocidad, control de par, etc.

Tabla 185. Objeto de convertidor AC/DC, Clase 0x2A
Descripciones de objeto

Atributos de clase

ID Descripcion NV Tipo de datos Regla de acceso Predeterminado
01h Revisién NV UINT Obtener 1
02h Instancias max. NV UINT Obtener 1
03h Numero de instancias NV UINT Obtener 1

Servicios de clase

ID Servicio

OEh Obtener_un_atributo

Atributo de instancia

ID Descripcion NV Tipo de datos Regla de acceso Predeterminado, Min./Max.

03h En referencia V BOOL Obtener 0

04h NetRef Vv BOOL Obtener/ 0
Establecer

06h Modo convertidor Vv USINT Obtener 0

07h Velocidad real V INT Obtener 0

08h Ref. velocidad Y INT Obtener/ 0
Establecer

0Bh Par real Y INT Obtener 0

0Ch Ref. par Vv INT Obtener/ 0
Establecer

1Dh Ref. de red V BOOL Obtener 0

12h Tiempo acel. v UINT Obtener @

13h Tiempo desacel. V UINT Obtener @

0Ah Limite de intensidad NV INT Obtener/ @
Establecer

64h Rampa Aceleracién 1 NV UINT Obtener/ ®
Establecer

65h Tiempo aceleracién 2 NV UINT Obtener/ @
Establecer

66h Rampa deceleracién 1 NV UINT Obtener/ @
Establecer

67h Tiempo deceleracion 2 NV UINT Obtener/ @
Establecer

1Ch Escala de tiempo NV SINT Obtener/ @
Establecer

Servicios de instancia

ID Servicio

OEh Obtener_un_atributo

10h Establecer_atributo_sencillo
Note

® Varia en funcién de la configuracion de paréametros del convertidor

Objeto de convertidor AC/DC

Note: Consulte el manual de aplicacion del PowerXL para obtener informacion sobre los valores predeterminados de los

parédmetros.
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Objeto de parametros del proveedor, Clase 0xA0-0xBB

El PowerXL DG1 debe admitir el objeto de parametros del proveedor, desde la clase OxAQ hasta la
clase 0xBB, como se indica en la siguiente tabla. El objeto de parametros del proveedor se usa para
obtener acceso a los pardmetros del convertidor. Consulte el Apéndice A para acceder a los valores de
Clase, Instancia y Atributo de cada pardametro.

Tabla 186. Objeto de parametros del proveedor, Clase 0xA0, 0xA1, 0xA2, 0xA3, 0xA3, 0xA4
Descripciones de objeto

Atributos de clase

Observaciones/Valores

ID Descripcion NV Tipo de datos Regla de acceso predeterminados
01h Revision NV UINT Obtener 1

02h Instancias max. NV UINT Obtener 1

03h NUmero de instancias NV UINT Obtener Varia segun el objeto
Servicios de clase

ID Servicio

OEh Obtener_un_atributo

Atributo de instancia

ID Descripcion Regla de acceso

Varia segun el objeto

Servicios de instancia

ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
10h Establecer_atributo_sencillo
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Tarjetas de comunicacion externa DeviceNet

Objeto de informacion del dispositivo base, Clase 0x96

El objeto Informacién del dispositivo base se utiliza para obtener informacién sobre el dispositivo base

al que esté conectada esta tarjeta opcional.

Tabla 187. Objeto de informacion del dispositivo base

Descripciones de objeto

Atributos de clase

Predeterminado/

ID Descripcion NV Tipo de datos Regla de acceso Observacion
01h Revision NV UINT Obtener 1
02h Instancias méax. NV UINT Obtener 1
03h Numero de instancias NV UINT Obtener 1
Servicios de clase
ID Servicio
OEh Obtener_un_atributo
Atributo de instancia
ID Descripcion NV Tipo de datos Regla de acceso
01h Nombre del producto NV CADENA_CORTA  Obtener "PowerXL DG1"
02h Revision de firmware NV Estructura de: Obtener
Revision principal USINT
Revisién secundaria USINT
03h Version de hardware NV USINT Obtener 0xXX
04h Codigo de producto NV UINT Obtener 0x3000
05h Numero de Serie NV UDINT Obtener Tiempo de ejecuciéon = 0

Servicios de instancia

ID Servicio

OEh Obtener_un_atributo
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Apéndice A—Lista de ID de parametros

Apéndice A—Lista de ID de parametros

Descripcion del parametro

Tabla 188. Lista de ID de parametros

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance EtherNet/IP DeviceNet Instance DeviceNet Descripcion del parametro
M 1 1 502 0 160 1 1 160 1 1 Frecuencia de salida

M 2 24 1 0 160 1 2 160 1 2 Referencia de frecuencia
M 3 2 503 0 160 1 3 160 1 3 Velocidad Motor

M 4 3 504 0 160 1 4 160 1 4 Intensidad motor

M 5 4 507 0 160 1 5 160 1 5 Par motor

M 6 5 513 1 160 1 6 160 1 6 Potencia motor

M 7 6 501 0 160 1 7 160 1 7 Tensién motor

M 8 7 501 1 160 1 8 160 1 8 Tension circuito intermedio
M 9 8 822 6 160 1 9 160 1 9 Temperatura aparato

M 10 9 822 4 160 1 10 160 1 10 Temperatura motor

M 11 15 2 1 160 1 11 160 1 11 Referencia de par

M 12 10 560 0 160 1 12 160 1 12 Entrada analdgica 1

M 13 11 560 1 160 1 13 160 1 13 Entrada analdgica 2

M 14 25 570 0 160 1 14 160 1 14 Salida analdgica 1

M 15 575 570 1 160 1 15 160 1 15 Salida analdgica 2

M 16 12 550 0 160 1 16 160 1 16 DI1, DI2, DI3

M 17 13 550 3 160 1 17 160 1 17 Dl4, DI5, DI6

M 18 576 550 6 160 1 18 160 1 18 D17, DI8

M 19 14 754 0 160 1 19 160 1 19 DO1

M 20 557 455 0 160 1 20 160 1 20 RO1, RO2, RO3

M 21 558 3103 0 160 1 22 160 1 21 TC1,TC2, TC3

M 22 559 3125 0 160 1 23 160 1 22 Intervalo 1

M 23 560 3125 1 160 1 24 160 1 23 Intervalo 2

M 24 561 3125 2 160 1 25 160 1 24 Intervalo 3

M 25 562 3125 3 160 1 26 160 1 25 Intervalo 4

M 26 563 3125 4 160 1 27 160 1 26 Intervalo 5

M 27 569 3101 0 160 1 28 160 1 27 Temporizador 1

M 28 571 3101 1 160 1 29 160 1 28 Temporizador 2

M 29 573 3101 2 160 1 30 160 1 29 Temporizador 3

M 30 16 2150 0 160 1 31 160 1 30 PID1, Referencia

M 31 18 2864 0 160 1 32 160 1 31 PID1, Feedback

M 32 20 2167 0 160 1 33 160 1 32 PID1, Valor de Error

M 33 22 2166 0 160 1 34 160 1 33 PID1, Salida

M 34 23 2133 0 160 1 35 160 1 34 PID1, Estado

M 35 32 2150 1 160 1 36 160 1 35 PID2, Referencia

M 36 34 2864 1 160 1 37 160 1 36 PID2, Feedback

M 37 36 2167 1 160 1 38 160 1 37 PID2, Valor de error

M 38 38 2166 1 160 1 39 160 1 38 PID2, Salida

M 39 39 2133 1 160 1 40 160 1 39 PID2, Estado

M 40 26 N/A N/A 160 1 41 N/A N/A N/A Motores en Funcionamiento
M 41 27 580 0 160 1 42 160 1 41 Temperatura PT100

M 42 28 947 0 160 1 44 160 1 42 Codigo de fallo més reciente
M 43 583 790 0 162 1 11 160 1 43 Estado bateria RTC

M 44 1686 0 0 164 1 57 160 1 44 Instancia potencia motor
M 45 2120 N/A N/A 164 1 77 160 1 45 Ahorros de energia

M 46 30 327 0 160 1 45 160 1 46 Multi-Monitorizacion

P 11 101 20 0 160 1 162 162 1 1 Frecuencia minima
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Apéndice A—Lista de ID de parametros

Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro
P 12 102 20 1 160 1 163 162 1 2 Frecuencia méaxima

P 13 103 130 0 160 1 164 162 1 3 Rampa Aceleracion 1

P 14 104 134 0 160 1 165 162 1 4 Rampa deceleracién 1

P 15 486 N/A N/A 161 1 114 162 1 5 Intensidad Nominal Motor
P 16 489 N/A N/A 161 1 115 162 1 6 Velocidad Nom Motor

P 17 490 N/A N/A 161 1 116 162 1 7 Factor Potencia Motor

P 18 487 N/A N/A 161 1 17 162 1 8 Tension Nominal Motor

P 1,9 488 N/A N/A 161 1 118 162 1 9 Frecuencia Nominal Motor
P 1,10 1685 N/A N/A 164 1 56 162 1 10 Local/Remoto al arrancar
P 1,11 135 408 0 160 1 150 162 1 11 Modo de Control Remoto
P 1,12 1695 N/A N/A 164 1 63 162 1 12 Modo de control local

P 1,13 136 436 0 160 1 152 162 1 13 Referencia local

P 1,14 137 437 0 160 1 153 162 1 14 Referencia remoto 1

P 1,15 1679 622 3 164 1 53 162 1 15 Inversion Permitida

P 21 222 263 0 160 1 52 163 1 1 Al1, Modo

P 22 175 260 0 160 1 54 163 1 2 Al1, Rango de Sefal

P 23 176 264 0 160 1 55 163 1 3 Al1, Min

P 24 177 265 0 160 1 56 163 1 4 Al1, Max

P 25 174 266 0 160 1 57 163 1 5 Al1, Filtrado

P 26 181 267 0 160 1 62 163 1 6 Al1, Inversién

P 27 178 268 0 160 1 63 163 1 7 Al1 Histéresis palanca

P 28 179 271 0 160 1 64 163 1 8 Al1 Limite de reposo

P 29 180 272 0 160 1 65 163 1 9 Al1 Retraso de reposo

P 2,10 133 262 0 160 1 66 163 1 10 Al1, Offset Joystick

P 211 223 263 1 160 1 53 163 1 11 Al2, Modo

P 212 183 260 1 160 1 58 163 1 12 Al2, Rango de Sefal

P 213 184 264 1 160 1 59 163 1 13 Al2, Min

P 214 185 265 1 160 1 60 163 1 14 Al2, Max

P 215 182 266 1 160 1 61 163 1 15 Al2, Filtrado

P 2,16 189 267 1 160 1 67 163 1 16 Al2, Inversién

P 217 186 268 1 160 1 68 163 1 17 Al2, Histeresis del Joystick
P 2,18 187 271 1 160 1 69 163 1 18 Al2, Limite Descanso Joystick
P 2,19 188 272 1 160 1 70 163 1 19 Al2, Limite Retardo Joystick
P 2,20 134 262 1 160 1 71 163 1 20 Al2, Offset Joystick

P 221 144 35 1 160 1 50 163 1 21 Al Referencia minima

P 222 145 34 1 160 1 51 163 1 22 Al Referencia maxima

P 3.1 143 423 1 160 1 169 164 1 1 Funcién de Arranque 1

P 32 190 414 0 160 1 72 164 1 2 Orden de marcha 1

P 33 191 414 1 160 1 73 164 1 3 Orden de Marcha 2

P 34 881 409 0 160 1 200 164 1 4 Entrada Termistor

P 35 198 421 2 160 1 74 164 1 5 Inversion

P 3,6 192 402 0 160 1 75 164 1 6 Fallo Externo NO 1

P 37 193 402 1 160 1 76 164 1 7 Fallo Externo NC 1

P 3.8 200 400 7 160 1 77 164 1 8 Reset Fallo

P 39 194 400 16 160 1 78 164 1 9 Marcha Permitida

P 3,10 205 432 0 160 1 79 164 1 10 Velocidad Fija BO

P 3,11 206 432 1 160 1 80 164 1 1 Velocidad Fija B1

P 312 207 432 2 160 1 81 164 1 12 Velocidad Fija B2

P 3,13 550 2134 0 160 1 82 164 1 13 Habilitar Control PID1

P 3,14 553 2134 1 160 1 83 164 1 14 PID2, Habilitar Control
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

Apéndice A—Lista de ID de parametros

N.° del Registro Subindice
elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo
de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro
P 3,15 195 435 0 160 1 84 164 1 15 1Selezccionar tiempos Acc/Dec
o
P 3,16 201 400 5 160 1 85 164 1 16 Congelar Rampa
3,17 215 402 5 160 1 86 164 1 17 Blogueo de Pardmetros
3,18 203 421 4 160 1 87 164 1 18 Aumentar Potencidémetro
Motorizado
P 3,19 204 421 5 160 1 88 164 1 19 Disminuir Potenciémetro
Motorizado
P 3,20 216 405 0 160 1 89 164 1 20 Restaurar Potenciémetro
Motorizado
P 3,21 196 406 0 160 1 90 164 1 21 Modo de Control Remoto
P 3,22 197 406 1 160 1 91 164 1 22 Modo de Control Local
3,23 209 407 0 160 1 92 164 1 23 Se2leccionar Control Remoto 1
o
P 3,24 217 403 0 160 1 93 164 1 24 1SelezccionarJuego Pardmetros
o
P 3,25 218 0 0 160 1 94 164 1 25 Activar Bypass
P 3,26 202 402 4 160 1 95 164 1 26 Activar Freno DC
P 3,27 219 402 2 160 1 96 164 1 27 Modo Humo
P 3,28 220 402 3 160 1 97 164 1 28 Fire Incendio
P 3,29 221 638 0 160 1 98 164 1 29 Seleccion modo ref. inc. 1/2
P 3,30 351 410 0 160 1 99 164 1 30 PID1, Seleccionar Referencia
P 331 352 410 1 160 1 100 164 1 31 PID2, Seleccionar Referencia
P 332 199 400 8 160 1 101 164 1 32 Habilitar Velocidad Jog
P 3,33 224 3104 0 160 1 102 164 1 33 Activar Temporizador 1
P 3,34 225 3104 1 160 1 103 164 1 34 Activar Temporizador 2
P 335 226 3104 2 160 1 104 164 1 35 Activar Temporizador 3
P 3,36 208 415 0 160 1 105 164 1 36 Al Ref Select BO
P 3,37 210 1910 0 160 1 106 164 1 37 Enclavamiento Motor 1
P 3,38 211 1910 1 160 1 107 164 1 38 Enclavamiento Motor 2
P 3,39 212 1910 2 160 1 108 164 1 39 Enclavamiento Motor 3
P 3,40 213 1910 3 160 1 109 164 1 40 Enclavamiento Motor 4
P 3,41 214 1910 4 160 1 110 164 1 41 Enclavamiento Motor 5
P 3,42 747 400 3 160 1 11 164 1 42 Parada de Emergencia
P 343 1246 1804 0 160 1 113 164 1 43 Sobrecarga Bypass
P 344 2119 N/A N/A 164 1 76 164 1 44 Direccién Modo Incendio
P 3,45 2206 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A 2° Funcién de Arranque
P 3,46 2207 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A 22 Orden Marcha/Paro 1
P 3,47 2208 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A 22 Orden Marcha/Paro 2
P 3.48 2293 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Fallo Externo 2, NO
P 3,49 2294 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Fallo Externo 2, NC
P 3,50 2295 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Fallo Externo 3, NO
P 3,51 2296 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Fallo Externo 3, NC
P 3,52 2297 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Texto Fallo Externo 1
P 3,53 2298 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Texto Fallo Externo 2
P 3,54 2299 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Texto Fallo Externo 3
P 3,565 2312 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Sezleccién Juego Pardmetros 1
o
P 41 227 276 0 160 1 114 165 1 1 AO1, Modo
P 4,2 146 460 0 160 1 116 165 1 2 AO1, Funcion
P 43 149 279 0 160 1 117 165 1 3 AO1, Min
P 44 147 277 0 160 1 118 165 1 4 AO1, Filtrado
P 45 150 274 0 160 1 119 165 1 5 AO1, Escalado
P 4.6 148 278 0 160 1 120 165 1 6 AO1, Inversién
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Apéndice A—Lista de ID de parametros

Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 4,7 173 275 0 160 1 121 165 1 7 AO1, Offset

P 48 228 276 1 160 1 115 165 1 8 AO2, Modo

P 49 229 460 1 160 1 122 165 1 9 AO2, Funcién

P 4,10 232 279 1 160 1 123 165 1 10 AO2, Min

P 4,11 230 277 1 160 1 124 165 1 11 AO2, Filtrado

P 4,12 233 274 1 160 1 125 165 1 12 AO2, Escalado

P 413 231 278 1 160 1 126 165 1 13 AQO2, Inversién

P 414 234 275 1 160 1 127 165 1 14 AO02, Offset

P 51 151 461 0 160 1 128 166 1 1 DO1

P 52 152 451 0 160 1 129 166 1 2 RO1, Funcién

P 53 153 451 1 160 1 130 166 1 3 RO2, Funcién

P 54 538 451 2 160 1 131 166 1 4 RO3, Funcién

P 556 154 1201 0 160 1 132 166 1 5 FregLimit1Supv

P 56 155 1101 0 160 1 133 166 1 6 f-OutLevell

P 57 157 1201 1 160 1 134 166 1 7 Supervision Limite Frecuencia 2

P 5,8 158 1101 1 160 1 135 166 1 8 Valor Supervision Limite
Frecuencia 2

P 59 159 1202 0 160 1 136 166 1 9 Supervisién Limite Par

P 5,10 160 1102 0 160 1 137 166 1 10 Valor Supervisién Limite Par

P 511 161 1200 0 160 1 138 166 1 1 Supervisién Limite Referencia

P 512 162 1100 0 160 1 139 166 1 12 Valor Supervisién Limite
Referencia

P 5,13 163 2205 1 160 1 140 166 1 13 Retardo Desconexion Freno
Externo

P 514 164 2205 0 160 1 141 166 1 14 Retardo Conexion Freno
Externo

P 5,15 165 1222 1 160 1 142 166 1 15 Supervisiéon Limite
Temperatura

P 5,16 166 822 0 160 1 143 166 1 16 Valor Supervision Limite
Temperatura

5,17 167 1203 0 160 1 144 166 1 17 Supervisién Limite Potencia

P 5,18 168 1103 0 160 1 145 166 1 18 Valor Supervision Limite
Potencia

P 5,19 170 1504 0 160 1 146 166 1 19 Seleccion Supervision Entrada
Analdgica

P 5,20 171 1204 0 160 1 147 166 1 20 Limite Supervisién Entrada
Analdgica

P 5,21 172 1404 0 160 1 148 166 1 21 Valor Limite Supervisién
Entrada Analdgica

P 5,22 1346 2860 0 161 1 6 166 1 22 PID1, Activar Supervisiéon

P 5,23 1347 2861 0 161 1 7 166 1 23 PID1, Limite Supervision Alto

P 524 1349 2862 0 161 1 8 166 1 24 PID1, Supervisién Limite Bajo

P 5,25 1351 2863 0 161 1 9 166 1 25 PID1, Retardo Supervision

P 5,26 1408 2860 1 161 1 59 166 1 26 PID2, Activar Supervision

P 5,27 1409 2861 1 161 1 60 166 1 27 PID2, Limite Supervision Alto

P 5,28 1411 2862 1 161 1 61 166 1 28 PID2, Limite Supervisién Bajo

P 5,29 1413 2863 1 161 1 62 166 1 29 PID2, Retardo Supervision

P 5,30 2112 N/A N/A 164 1 69 166 1 30 RO1, Retardo Conexién

P 5,31 2113 N/A N/A 164 1 70 166 1 31 RO1, Retardo Desconexion

P 5,32 2114 N/A N/A 164 1 71 166 1 32 RO2, Retardo Conexién

P 5,33 2115 N/A N/A 164 1 72 166 1 33 RO2, Retardo Desconexion

P 534 2116 N/A N/A 164 1 73 166 1 34 RO3, Retardo Conexién

P 5,35 2117 N/A N/A 164 1 74 166 1 35 RO3, Retardo Desconexion

P 5,36 2118 N/A N/A 164 1 75 166 1 36 RO3, Inversion

P 5,37 2189 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Supervisién Intensidad Salida 1
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

Apéndice A—Lista de ID de parametros

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 5,38 2190 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Valor Supervision Intensidad
Salida 1

P 539 2191 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Supervisién Intensidad Salida 2

5,40 2192 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Valor Supervision Intensidad

Salida 2

P 5,41 2193 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Segunda Seleccion
Supervisién Entrada Analdgica

P 5,42 2194 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Segundo Limite Supervisién
Entrada Analégica

P 5,43 2195 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Segundo Valor Limite
Supervision Entrada Analdgica

P 5,44 2196 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision
Intensidad Salida 1

P 5,45 2197 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision
Intensidad Salida 2

P 5,46 2198 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision Entrada
Analogica

P 5,47 2199 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Segunda Histéresis
Supervision Entrada Analdgica

P 5,48 2200 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision Limite
Frecuencia 1

P 5,49 2201 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision Limite
Frecuencia 2

P 5,50 2202 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision Par
Salida

P 5,51 2203 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision Limite
Referencia

P 552 2204 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision Limite
Temperatura

P 5,53 2205 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Histéresis Supervision Limite
Potencia

P 6,1 751 2002 0 162 1 84 167 1 1 Seleccién Funcién Légica

P 62 752 2000 0 162 1 85 167 1 2 Légica Entrada 1

P 63 753 2001 0 162 1 86 167 1 3 Logica Entrada 2

P 71 138 408 1 160 1 151 168 1 1 Control Remoto 2

P 72 139 437 1 160 1 154 168 1 2 Referencia Remota 2

P 7.3 141 1 8 160 1 155 161 1 12 Referencia frecuencia teclado

P 74 116 621 1 160 1 156 168 1 4 Direccioén por Teclado

P 75 114 622 1 160 1 157 168 1 5 Paro por Teclado

P 76 117 1 9 160 1 159 168 1 6 Referencia Jog

P 77 156 111 4 160 1 160 168 1 7 Tiempo Aceleraciéon
Potenciometro Motorizado

P 78 169 423 2 160 1 161 168 1 8 Modo Restablecer Referencia
Potenciémetro Motorizado

P 79 252 620 0 160 1 167 168 1 9 Modo de Arranque

P 7,10 253 620 1 160 1 168 168 1 10 Modo de Parada

P 7,11 247 117 0 160 1 166 168 1 11 Forma de Rampa 1

P 712 248 117 1 160 1 172 168 1 12 Forma de Rampa 2

P 713 249 130 1 160 1 170 168 1 13 Tiempo aceleracion 2

P 714 250 134 1 160 1 171 168 1 14 Tiempo deceleracion 2

P 7,15 256 41 0 160 1 173 168 1 15 Salto de frecuencia 1 Min

P 716 257 42 0 160 1 174 168 1 16 Salto de frecuencia 1 Méx

P 717 258 41 1 160 1 175 168 1 17 Salto de frecuencia 2 Min

P 7,18 259 42 1 160 1 176 168 1 18 Salto de frecuencia 2 Méx

P 719 260 41 2 160 1 177 168 1 19 Salto de frecuencia 3 Min

P 7,20 261 42 2 160 1 178 168 1 20 Salto de frecuencia 3 Méx

P 7,21 264 43 0 160 1 179 168 1 21 Omitir factor de rampa de

rango
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento  de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 7,22 267 639 0 160 1 180 168 1 22 Funcién de pérdida de
potencia

P 7,23 268 151 0 160 1 181 168 1 23 Tiempo Perdida de Potencia

P 724 2122 N/A N/A 164 1 78 168 1 24 Moneda

P 7,25 2123 N/A N/A 164 1 79 168 1 25 Coste De La Energia

P 7,26 2124 N/A N/A 164 1 80 168 1 26 Tipo de datos

P 7,27 2125 N/A N/A 164 1 81 168 1 27 Restablecer Ahorro de Energia

P 81 287 255 0 161 1 81 168 1 28 Modo de control del Motor

P 82 107 281 0 161 1 120 168 1 29 Limite de intensidad

P 83 109 60 0 161 1 82 168 1 30 Optimizacion V/f

P 84 108 61 0 161 1 74 168 1 31 Caracteristica V/f

P 85 289 23 0 161 1 75 168 1 32 Punto de Debilitamiento del
Campo (FWP)

P 86 290 24 0 161 1 76 168 1 33 Tension en el Punto de
Debilitamiento del Campo

P 87 291 23 1 161 1 77 168 1 34 Frecuencia Punto Medio V/Hz

P 88 292 24 1 161 1 78 168 1 35 Tension Punto Medio V/Hz

P 89 293 27 0 161 1 79 168 1 36 Tensién a Frecuencia Cero

P 8,10 288 390 0 161 1 80 168 1 37 Frecuencia de conmutacion

P 811 1665 341 0 164 1 22 168 1 38 Modo Filtro Sinusoidal

P 812 294 626 3 161 1 83 168 1 39 Control Sobretension

P 813 298 2901 0 161 1 84 168 1 40 Caida de Carga

P 8,14 299 340 0 161 1 85 168 1 41 Identificaciéon Motor

P 815 1574 20 7 163 1 193 168 1 42 Limite Frecuencia Negativa

P 816 1576 20 6 163 1 194 168 1 43 Limite Frecuencia Positiva

P 8,17 1585 140 0 163 1 199 168 1 44 Constante Tiempo Filtro
Rampa Frecuencia Salida

P 8,18 1591 2406 1 163 1 203 168 1 45 Constante de tiempo de filtro
de error de velocidad

P 8,19 1692 2405 0 163 1 204 168 1 46 Error Velocidad Paro
Frecuencia

P 8,20 1593 2400 0 163 1 205 168 1 47 Control de Velocidad
Proporcional

P 8,21 1594 2401 0 163 1 206 168 1 48 Control de Velocidad Integral

P 8,22 1595 2400 3 163 1 207 168 1 49 Control Velocidad Proporcional
En Punto de Debilitamiento
del Campo

P 8,23 1596 2400 1 163 1 208 168 1 50 Control de Velocidad por
debajo de FO

P 824 1597 2403 0 163 1 209 168 1 51 Control de Velocidad FO

8,25 1598 2403 1 163 1 210 168 1 52 Control de Velocidad F1

P 8,26 1599 2410 0 163 1 211 168 1 53 Control de Velocidad
Proporcional por debajo de Par O

P 8,27 1600 2404 0 163 1 212 168 1 54 Control de Velocidad TO

P 8,28 1601 2406 0 163 1 213 168 1 55 Constante de Tiempo Filtrado
Control Velocidad Derivada

P 8,29 1602 30 1 163 1 214 168 1 56 Limite Par Motor

P 8,30 1603 31 1 163 1 215 168 1 57 Limite Par Generador

P 831 1604 36 1 163 1 216 168 1 58 Limite Par FWD

P 832 1605 37 1 163 1 217 168 1 59 Limite Par REV

P 8,33 1607 282 0 163 1 219 168 1 60 Limite Potencia Motor

P 834 1608 282 1 163 1 220 168 1 61 Limite Potencia Generador

P 8,35 1611 2420 0 163 1 223 168 1 62 Contante de Tiempo
Compensacion Aceleracion

P 8,36 1612 2421 0 163 1 224 168 1 63 Constante Tiempo Filtrado

Compensacion Aceleracion
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

Apéndice A—Lista de ID de parametros

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 837 1620 254 0 163 1 232 168 1 64 Referencia Flujo

P 8,38 1621 223 1 163 1 233 168 1 65 Magnetizacion en estado
Parado

P 8,39 1622 132 0 163 1 234 168 1 66 Tiempo Boost Arranque

8,40 1623 105 0 163 1 235 168 1 67 Tiempo Rampa Intensidad

Flujo

P 841 1624 118 2 163 1 236 168 1 68 Tiempo Arranque Velocidad
Cero

P 8,42 1625 118 3 163 1 237 168 1 69 Tiempo Parada Velocidad Cero

P 843 1630 2902 0 163 1 241 168 1 70 Constante Tiempo Filtrado
Control Caida

P 844 1631 420 4 163 1 242 168 1 71 Seleccion Par Arranque

P 8,45 1632 2 3 163 1 243 168 1 72 Par Inicial Memorizado al
Arranque

P 8,46 1633 36 0 163 1 244 168 1 73 Par de Arranque FWD

P 847 1634 37 0 163 1 245 168 1 74 Par de Arranque REV

P 8,48 1635 506 0 163 1 246 168 1 75 Par Arranque Real

P 8,49 1667 133 0 164 1 21 168 1 76 Tiempo Par en el Arranque

P 8,50 771 N/A N/A 162 1 123 168 1 77 Resistencia Motor Estator

P 8,51 772 N/A N/A 162 1 124 168 1 78 Resistencia Rotor Motor

P 8,52 773 N/A N/A 162 1 125 168 1 79 Inductancia Fuga Motor

P 8,53 774 N/A N/A 162 1 126 168 1 80 Inductancia Comun Motor

P 8,54 775 223 0 162 1 127 168 1 81 Intensidad Magnetizacion

P 91 306 840 29520 160 1 182 169 1 1 Respuesta frente a un fallo en
la entrada 4 mA

P 92 331 1 7 160 1 183 169 1 f-Ref@4-20mAFault

P 93 307 840 36864 160 1 197 169 1 Respuesta frente a un fallo
externo

P 94 332 840 12592 160 1 198 169 1 4 Respuesta frente a un fallo de
entrada de fase

P 95 330 840 12576 160 1 202 169 1 5 Respuesta frente a un fallo por
Subtension

P 96 308 840 13080 160 1 199 169 1 6 Respuesta frente a un fallo en
la Fase de Salida

P 9,7 309 840 9008 160 1 203 169 1 7 Respuesta frente a un fallo a
tierra

P 98 310 840 17168 160 1 192 169 1 8 Respuesta frente a Proteccion
térmica motor

P 99 311 1012 0 160 1 193 169 1 9 Intensidad Térmica Motor
Frecuencia Cero

P 9,10 312 1011 0 160 1 194 169 1 10 Constante Tiempo Intensidad
Termica Motor

P 911 313 840 28963 160 1 184 169 1 11 Respuesta frente a fallo por
motor bloqueado

P 9,12 314 1010 0 160 1 185 169 1 12 Limite Intensidad Bloqueo

P 9,13 315 1010 1 160 1 186 169 1 13 Tiempo Limite Bloqueo

P 9,14 316 1010 2 160 1 187 169 1 14 Limite Frecuencia Bloqueo

P 9,15 317 840 28979 160 1 188 169 1 15 Respuesta frente a un fallo por
subcarga

P 916 318 1013 0 160 1 189 169 1 16 Par Subcarga Frecuencia
Nominal

P 917 319 1013 1 160 1 190 169 1 17 Limite de Par a Frecuencia
cero

P 9,18 320 1011 1 160 1 191 169 1 18 Tiempo Limite Subcarga

P 9,19 333 840 28978 160 1 201 169 1 19 Respuesta frente a un fallo por
termistor

P 9,20 750 861 0 162 1 83 169 1 20 Respuesta frente a Arranque

en linea
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento  de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 9,21 334 840 29953 160 1 195 169 1 21 Respuesta frente a un fallo de
Fieldbus

P 9,22 335 840 35088 160 1 196 169 1 22 Respuesta frente a un fallo de
Tarjeta Opcional

P 9,23 1564 840 16912 163 1 188 169 1 23 Respuesta frente a un fallo de
subtemperatura en el aparato

P 924 321 846 0 160 1 206 169 1 24 Tiempo de espera AR

P 9,25 322 846 1 160 1 207 169 1 25 Tiempo de cola AR

P 9,26 323 847 0 160 1 208 169 1 26 Modo de arranque con reinicio
automatico

P 9,27 324 845 12832 160 1 209 169 1 27 Intentos tras Subtension

P 928 325 845 12816 160 1 210 169 1 28 Intentos tras Sobretension

P 9,29 326 845 8736 160 1 211 169 1 29 Intento tras Sobreintensidad

P 930 327 845 29520 160 1 212 169 1 30 Intentos tras fallo por 4 mA

P 931 329 845 28978 160 1 213 169 1 31 Intentos tras Fallo por
Termistor Motor

P 932 328 845 36864 160 1 214 169 1 32 Intentos tras Fallo Externo

P 9,33 336 845 28978 160 1 215 169 1 33 Intentos Subcarga Motor

P 934 955 840 35344 160 1 204 169 1 34 Fallo RTC

P 9,35 337 840 29536 160 1 205 169 1 35 Respuesta frente a un fallo de
PT100

P 9,36 1256 840 35345 163 1 127 169 1 36 Respuesta frente a un fallo por
bateria RTC baja.

P 9,37 1257 840 28688 163 1 128 169 1 37 Respuesta frente a un fallo
Vida Ventilador

P 9,38 1678 N/A N/A 163 1 187 169 1 38 Respuesta a conflicto de
direccion IP

P 9,39 2126 N/A N/A 164 1 82 169 1 39 Modo Clima Frio

P 9,40 2127 N/A N/A 164 1 83 169 1 40 Nivel de Tension Clima Frio

P 941 2128 N/A N/A 164 1 84 169 1 41 TimeOut Clima Frio

P 9,42 2129 N/A N/A 164 1 85 169 1 42 Password Clima Frio

P 9,43 2130 N/A N/A 164 1 86 169 1 43 Respuesta frente a un
fallo de subtemperatura en el
aparato

P 9,44 2158 N/A N/A 164 1 113 169 1 44 Limite Fallo a tierra

P 9,45 2157 N/A N/A 164 1 112 169 1 45 Respuesta frente a un fallo de
comunicacién con el Teclado

P 9,46 2159 N/A N/A 164 1 114 169 1 46 Modo Precalentamiento

P 9,47 2160 N/A N/A 164 1 115 169 1 47 Fuente Temperatura
Precalentamiento

P 948 2161 N/A N/A 164 1 116 169 1 48 Temperatura Marcha
Precalentamiento

P 9,49 2162 N/A N/A 164 1 117 169 1 49 Temperatura Paro
Precalentamiento

P 9,50 2163 N/A N/A 164 1 118 169 1 50 Tensién Salida
Precalentamiento

P 10,1 1294 2100 0 160 1 216 170 1 1 PID1, Proporcional

P 10,2 1295 2101 0 160 1 217 170 1 2 PID1, Integral

P 10,3 1296 2102 0 160 1 218 170 1 3 PID1, Derivada

P 104 1297 2870 0 160 1 219 170 1 4 PID1, Unidad de proceso

P 10,5 1298 2871 0 160 1 221 170 1 5 PID1, Unidad Min

P 10,6 1300 2872 0 160 1 222 170 1 6 PID1, Unidad Méx

P 10,7 1302 2873 0 160 1 220 170 1 7 PID1, Decimales

P 10,8 1303 2850 0 160 1 223 170 1 8 PID1, Inversién

P 10,9 1304 2851 0 160 1 224 170 1 9 PID1, Banda Muerta

P 10,10 1306 2852 0 160 1 225 170 1 10 PID1, Tiempo Retardo Banda
Muerta

P 10,11 1307 2170 0 160 1 226 170 1 11 PID1, Referencia por teclado 1
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

Apéndice A—Lista de ID de parametros

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 10,12 1309 2179 0 160 1 227 170 1 12 PID1, Referencia por teclado 2

P 10,13 1311 2151 0 160 1 228 170 1 13 PID1, Tiempos de Rampa

P 10,14 1312 2110 0 160 1 229 170 1 14 PID1, Referencia 1

P 10,15 1313 2168 0 160 1 230 170 1 15 PID1, Referencia Min 1

P 10,16 1314 2169 0 160 1 231 170 1 16 PID1, Referencia Méx 1

P 10,17 1315 2136 0 160 1 232 170 1 17 PID1, Referencia Sleep 1

P 10,18 1316 2137 0 160 1 233 170 1 18 PID1, Referencia Frecuencia
Sleep 1

P 10,19 1317 2138 0 160 1 234 170 1 19 PID1, Tiempo retardo Sleep 1

P 10,20 1318 2139 0 160 1 235 170 1 20 PID1, Nivel Wake-Up 1

P 10,21 1320 2154 0 160 1 236 170 1 21 PID1, Referencia Boost 1

P 10,22 1321 2116 0 160 1 237 170 1 22 PID1, Fuente Referencia 2

P 10,23 1322 2177 0 160 1 238 170 1 23 PID1, Referencia Min 2

P 10,24 1323 2178 0 160 1 239 170 1 24 PID1, Referencia Méx 2

P 10,25 1324 2140 0 160 1 240 170 1 25 PID1, Referencia Sleep 2

P 10,26 1325 2141 0 160 1 241 170 1 26 PID1, Referencia Frecuencia
Sleep 2

P 10,27 1326 2142 0 160 1 242 170 1 27 PID1, Tiempo Retardo Sleep 2

P 10,28 1327 2143 0 160 1 243 170 1 28 PID1, Nivel Wake-Up 2

P 10,29 1329 2157 0 160 1 244 170 1 29 PID1, Referencia Boost 2

P 10,30 1330 2171 0 160 1 245 170 1 30 PID1, Funcién Feedback

P 10,31 1331 2153 0 160 1 246 170 1 31 PID1, Feedback proporcional 1

P 10,32 1332 2112 0 160 1 247 170 1 32 PID1, Feedback 1

P 10,33 1333 2172 0 160 1 248 170 1 33 PID1, Feedback 1 Min

P 10,34 1334 2173 0 160 1 249 170 1 34 PID1, Feedback 1 Max

P 10,35 1335 2117 0 160 1 250 170 1 35 PID1, Fuente Feedback 2

P 10,36 1336 2181 0 160 1 251 170 1 36 PID1, Feedback Min 2

P 10,37 1337 2182 0 160 1 252 170 1 37 PID1, Feedback Min 2

P 10,38 1338 2800 0 160 1 253 170 1 38 PID1, Funcion feedforward

P 10,39 1339 2801 0 160 1 254 170 1 39 PID1, Proporcional
Feedforward 2

P 10,40 1340 2810 0 160 1 255 170 1 40 PID1, Fuente Feedforward

P 10,41 1341 2811 0 161 1 1 170 1 41 PID1, Feedforward Min 1

P 10,42 1342 2812 0 161 1 2 170 1 42 PID1, Feedforward Max 1

P 10,43 1343 2815 0 161 1 3 170 1 43 PID1, Fuente feedforward

P 10,44 1344 2816 0 161 1 4 170 1 44 PID1, Feedforward Min 2

P 10,45 1345 2817 0 161 1 5 170 1 45 PID1, Feedforward Méax 2

P 10,46 1352 2830 0 161 1 10 170 1 46 PID1, Compensacion
Referencia 1

P 10,47 1353 2831 0 161 1 1 170 1 47 PID1, Compensacion
Referencia Méx 1

P 10,48 1354 2835 0 161 1 12 170 1 48 PID1, Compensacion
Referencia 2

P 10,49 1355 2836 0 161 1 13 170 1 49 PID1, Compensacion
Referencia Méax 2

P 11,1 1356 2100 1 161 1 14 171 1 1 PID2, Proporcional

P 11,2 1357 2101 1 161 1 15 171 1 2 PID2, Integral

P 113 1358 2102 1 161 1 16 171 1 3 PID2, Derivada

P 114 1359 2870 1 161 1 17 171 1 4 PID2, Unidad de Proceso

P 11,5 1360 2871 1 161 1 19 171 1 5 PID2, Unidad de Proceso Min

P 11,6 1362 2872 1 161 1 20 171 1 6 PID2, Unidad de Proceso Méax

P 11,7 1364 2873 1 161 1 18 171 1 7 PID2, Decimales

P 11,8 1365 2850 1 161 1 21 171 1 8 PID2, Inversion

P 11,9 1366 2851 1 161 1 22 171 1 9 PID2, Banda Muerta
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 11,10 1368 2852 1 161 1 23 171 1 10 PID2, Tiempo Retardo Banda
Muerta

P 11,11 1369 2170 1 161 1 24 171 1 11 PID2, Referencia por teclado 1

P 11,12 1371 2179 1 161 1 25 171 1 12 PID2, Referencia por teclado 2

P 11,13 1373 2151 1 161 1 26 171 1 13 PID2, Tiempos de Rampa

P 11,14 1374 2110 1 161 1 27 171 1 14 PID2, Fuente Referencia 1

P 11,15 1375 2168 1 161 1 28 171 1 15 PID2, Referencia Min 1

P 11,16 1376 2169 1 161 1 29 171 1 16 PID2, Referencia Méx 1

P 11,17 1377 2136 1 161 1 30 171 1 17 PID2, Referencia Sleep 1

P 11,18 1378 2137 1 161 1 31 171 1 18 PID2, Referencia Frecuencia
Sleep 1

P 11,19 1379 2138 1 161 1 32 171 1 19 PID2, Retardo Referencia
Sleep 1

P 11,20 1380 2139 1 161 1 33 171 1 20 PID2, Tiempo retardo Sleep 1

P 11,21 1382 2154 1 161 1 34 171 1 21 PID2, Referencia Boost 1

P 11,22 1383 2116 1 161 1 35 171 1 22 PID2, Fuente Referencia 2

P 11,23 1384 2177 1 161 1 36 171 1 23 PID2, Referencia Min 2

P 11,24 1385 2178 1 161 1 37 171 1 24 PID2, Referencia Méx 2

P 11,25 1386 2140 1 161 1 38 171 1 25 PID2, Referencia Sleep 2

P 11,26 1387 2141 1 161 1 39 171 1 26 PID2, Referencia Frecuencia
Sleep 2

P 11,27 1388 2142 1 161 1 40 171 1 27 PID2, Tiempo Retardo Sleep 2

P 11,28 1389 2143 1 161 1 41 171 1 28 PID2, Nivel Wake-Up 2

P 11,29 1391 2157 1 161 1 42 171 1 29 PID2, Referencia Boost 2

P 11,30 1392 2171 1 161 1 43 171 1 30 PID2, Funcién Feedback

P 11,31 1393 2153 1 161 1 44 171 1 31 PID2, Feedback Proporcional

P 11,32 1394 2112 1 161 1 45 171 1 32 PID2, Fuente Feedback 1

P 11,33 1395 2172 1 161 1 46 171 1 33 PID2, Feedback Min 1

P 11,34 1396 2173 1 161 1 47 171 1 34 PID2, Feedback Méx 1

P 11,35 1397 2117 1 161 1 48 171 1 35 PID2, Fuente Feedback 2

P 11,36 1398 2181 1 161 1 49 171 1 36 PID2, Feedback Min 2

P 11,37 1399 2182 1 161 1 50 171 1 37 PID2, Feedback Méx 2

P 11,38 1400 2800 1 161 1 51 171 1 38 PID2, Funcion Feedforward

P 11,39 1401 2801 1 161 1 52 171 1 39 PID2, Feedforward
Proporcional

P 11,40 1402 2810 1 161 1 53 171 1 40 PID2, Fuente Feedforward 1

P 11,41 1403 2811 1 161 1 54 171 1 41 PID2, Feedforward Min 1

P 11,42 1404 2812 1 161 1 55 171 1 42 PID2, Feedforward Max 1

P 11,43 1405 2815 1 161 1 56 171 1 43 PID2, Fuente Feedforward 2

P 11,44 1406 2816 1 161 1 57 171 1 44 PID2, Feedforward Min 2

P 11,45 1407 2817 1 161 1 58 171 1 45 PID2, Feedforward Méax 2

P 11,46 1414 2830 1 161 1 63 171 1 46 PID2, Compensacion
Referencia 1

P 11,47 1415 2831 1 161 1 64 171 1 47 PID2, Compensacion
Referencia Méax 1

P 11,48 1416 2835 1 161 1 65 171 1 48 PID2, Compensacion
Referencia 2

P 11,49 1417 2836 1 161 1 66 171 1 49 PID2, Compensacion
Referencia Méax 2

P 121 105 5 1 161 1 67 172 1 1 Frecuencia Fija 1

P 12,2 106 5 2 161 1 68 172 1 2 Frecuencia Fija 2

P 123 118 5 3 161 1 69 172 1 3 Frecuencia Fija 3

P 12,4 119 5 4 161 1 70 172 1 4 Frecuencia Fija 4

P 12,5 120 5 5 161 1 71 172 1 5 Frecuencia Fija 5
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 12,6 121 5 6 161 1 72 172 1 6 Frecuencia Fija 6

P 12,7 122 5 7 161 1 73 172 1 7 Frecuencia Fija 7

P 131 295 53 0 161 1 86 173 1 1 Limite de Par

P 13,2 303 420 2 161 1 89 173 1 2 Seleccién Referencia Par

P 13,3 782 2 2 162 1 138 161 1 11 Referencia Par Teclado

P 134 304 50 1 161 1 90 173 1 4 Referencia Par Méax

P 135 305 50 0 161 1 91 173 1 5 Referencia Par Min

P 13,6 1666 N/A N/A 164 1 23 173 1 6 Frecuencia Control Par Méax

P 13,7 1636 3401 0 163 1 247 173 1 7 Ancho Ventana Positivo

P 13,8 1637 3401 1 163 1 248 173 1 8 Ancho Ventana Negativo

P 13,9 1638 3401 2 163 1 249 173 1 9 Limites Ventana Positivo

P 13,10 1639 3401 3 163 1 250 173 1 10 Limites Ventana Negativo

P 13,11 1640 140 1 163 1 251 173 1 11 "giempo Filtrado Referencia

ar

P 13,12 1606 N/A N/A 163 1 218 173 1 12 Nivel Par Arranque

P 8,49 1667 133 0 164 1 21 168 1 76 Tiempo Par en el Arranque

P 13,14 1684 N/A N/A 164 1 55 173 1 14 Tiempo de magnetizacién de
estado de parada

14,1 254 2227 0 161 1 95 174 1 1 Intensidad Frenado DC

P 14,2 263 2222 0 161 1 96 174 1 2 Tiempo Frenado DC en el
Arranque

P 14,3 262 2223 0 161 1 97 174 1 3 Frecuencia Frenado DC en la
parada

P 14,4 255 2222 1 161 1 98 174 1 4 Tiempo Frenado DC a la
Parada

P 14,5 251 2204 0 161 1 99 174 1 5 Transistor de Frenado

P 14,6 266 2214 0 161 1 100 174 1 6 Frenado de Flujo

P 14,7 265 2217 0 161 1 101 174 1 7 Intensidad Frenado de Flujo

P 151 535 538 0 161 1 102 175 1 1 Fucién Modo Incendio

P 15,2 536 438 0 161 1 103 175 1 2 Fuente Referencia Modo
Incendio

P 153 537 28 2 161 1 104 175 1 3 Frecuencia Minima Modo
Incendio

P 154 565 1 5 161 1 105 175 1 4 Referencia Frecuencia 1
Modo Incendio

P 155 564 1 6 161 1 106 175 1 5 Referencia Frecuencia 2
Modo Incendio

P 15,6 554 1 11 161 1 107 175 1 6 Frecuencia Purga Humos

P 16,1 577 8402 0 161 1 122 176 1 1 Intensidad Nominal Motor 2

P 16,2 578 8409 0 161 1 123 176 1 2 Velocidad Nominal Motor 2

P 16,3 579 8407 0 161 1 124 176 1 3 Factor Potencia Motor 2

P 16,4 580 8403 0 161 1 125 176 1 4 Tensién Nominal Motor 2

P 16,5 581 8408 0 161 1 126 176 1 5 Frecuencia Nominal Motor 2

P 16,6 1419 8410 0 162 1 128 176 1 6 Resistencia Estator Motor 2

P 16,7 1420 8413 0 162 1 129 176 1 7 Resistencia Rotor Motor 2

P 16,8 1421 8416 0 162 1 130 176 1 8 Inductancia de Fuga Motor 2

P 16,9 1422 8417 0 162 1 131 176 1 9 Inductancia Comun Motor 2

P 16,10 1423 8415 0 162 1 132 176 1 10 Intensidad Excitacion Motor 2

P 171 1418 1801 0 163 1 141 177 1 1 Fuente Habilitar Bypass

P 17,2 544 1802 0 161 1 129 177 1 2 Tiempo Retardo Bypass

P 17,3 542 1800 1 161 1 130 177 1 3 Bypass Automatico

P 17,4 543 1802 1 161 1 131 177 1 4 Tiempo Retardo Bypass
Automatico

P 17,5 547 1803 0 161 1 132 177 1 5 Bypass por Fallo

Sobreintensidad
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro
P 17,6 546 1803 1 161 1 133 177 1 6 Bypass por Fallo IGBT

P 17,7 548 1803 2 161 1 134 177 1 7 Bypass por Fallo 4 mA

P 17,8 545 1803 3 161 1 135 177 1 8 Bypass por Subtensién

P 17,9 549 1803 4 161 1 136 177 1 9 Bypass por Sobretension

P 18.1.1.1 2218 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.1.1.2 2230 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2
P 18.1.1.3 2242 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.1.1.4 2254 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.1.1.6 2266 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.1.2.1 2219 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.1.2.2 2231 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2
P 18.1.2.3 2243 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.1.2.4 2255 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.1.2.56 2267 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.1.3.1 2220 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.1.3.2 2232 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2
P 18.1.3.3 2244 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.1.3.4 2256 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.1.3.56 2268 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.2.1.1 2221 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.2.1.2 2233 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2
P 18.2.1.3 2245 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.2.1.4 2257 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.2.1.5 2269 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.2.2.1 2222 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.2.2.2 2234 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2

P 18.2.2.3 2246 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.2.2.4 2258 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.2.25 2270 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.2.3.1 2223 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.2.3.2 2235 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2

P 18.2.3.3 2247 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.2.3.4 2259 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.2.3.5 2271 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.2.4.1 2224 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.2.4.2 2236 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2

P 18.2.4.3 2248 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.2.4.4 2260 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.2.45 2272 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.2.5.1 2225 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.25.2 2237 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2

P 18.2.56.3 2249 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.2.5.4 2261 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.25.5 2273 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.2.6.1 2226 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.2.6.2 2238 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2

P 18.2.6.3 2250 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3
P 18.2.6.4 2262 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4
P 18.2.6.56 2274 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5
P 18.2.7.1 2227 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.2.7.2 2239 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

Apéndice A—Lista de ID de parametros

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 18.2.7.3 2251 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3

P 18.2.7.4 2263 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4

P 18275 2275 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5

P 18.2.8.1 2228 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 1

P 18.2.8.2 2240 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 2

P 18.2.8.3 2252 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 3

P 18.2.8.4 2264 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 4

P 18.2.85 2276 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Convertidor de frecuencia 5

P 183.1 2279 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Modo MPFC

P 1832 2278 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A ID convertidor MPFC

P 1833 342 1911 0 161 1 137 178 1 1 Numero de motores

P 1834 2284 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Fuente Regulacion MPFC

P 1835 2285 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Método de recuperacion

P 1836 2286 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Fuente Callback

P 1837 2311 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Anadir/eliminar Bomba

P 1838 343 1922 0 161 1 138 178 1 2 Ancho de banda PID

P 1839 2315 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Frecuencia provisional

P 18.3.10 2316 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Frecuencia de anulacion de
provisionalidad

P 18.3.11 344 1923 0 161 1 139 178 1 3 Afadir/eliminar retardo

P 18.3.12 350 1909 0 161 1 140 178 1 4 Permitir enclavamiento

P 18.3.13 346 1904 0 161 1 141 178 1 5 Convertidor de Frecuencia
Incluido

P 18.3.14 345 1900 0 161 1 142 178 1 6 Habilitar Alternancia

P 18.3.16 347 1901 0 161 1 143 178 1 7 Intervalo de alternancia

P 18.3.16 349 1902 0 161 1 144 178 1 8 Limite Frecuencia Alternancia

P 18.3.17 348 1903 0 161 1 145 178 1 9 Limite de Motores en
Alternancia

P 18.3.18 2280 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Activar Tiempo de
Funcionamiento

P 18.3.19 2281 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Limite Tiempo
Funcionamiento

P 18.3.20 2283 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A Reinicio Tiempo de
Funcionamiento

P 18.3.21 483 636 0 160 1 47 178 1 10 Arranque Damper

P 18.3.22 484 118 0 160 1 48 178 1 1 TimeOut

P 18.3.23 485 118 1 160 1 49 178 1 12 Retardo enclavamiento

P 19,1 491 3120 0 161 1 146 179 1 1 Tiempo Activacion Intervalo 1

P 19,2 493 3121 0 161 1 147 179 1 2 Tiempo Desconexion Intervalo 1

P 193 517 3122 0 161 1 148 179 1 3 Dia Inicio Intervalo 1

P 194 518 3123 0 161 1 149 179 1 4 Dia Fin Intervalo 1

P 19,5 519 3124 0 161 1 150 179 1 5 Canal Intervalo 1

P 19,6 495 3120 1 161 1 151 179 1 6 Tiempo Activacion Intervalo 2

P 19,7 497 3121 1 161 1 152 179 1 7 Tiempo Desconexion Intervalo 2

P 19,8 520 3122 1 161 1 153 179 1 8 Dia Inicio Intervalo 2

P 19,9 521 3123 1 161 1 154 179 1 9 Dia Fin Intervalo 2

P 19,10 522 3124 1 161 1 155 179 1 10 Canal Intervalo 2

P 19,11 499 3120 2 161 1 156 179 1 1 Tiempo Activacion Intervalo 3

P 19,12 501 3121 2 161 1 157 179 1 12 Tiempo Desconexién Intervalo 3

P 19,13 523 3122 2 161 1 158 179 1 13 Dia Inicio Intervalo 3

P 19,14 524 3123 2 161 1 159 179 1 14 Dia Fin Intervalo 3

P 19,15 525 3124 2 161 1 160 179 1 15 Canal Intervalo 3

P 19,16 503 3120 3 161 1 161 179 1 16 Tiempo Activacion Intervalo 4
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 19,17 505 3121 3 161 1 162 179 1 17 Tiempo Desconexion Intervalo 4

P 19,18 526 3122 3 161 1 163 179 1 18 Dia Inicio Intervalo 4

P 19,19 527 3123 3 161 1 164 179 1 19 Dia Fin Intervalo 4

P 19,20 528 3124 3 161 1 165 179 1 20 Canal Intervalo 4

P 19,21 507 3120 4 161 1 166 179 1 21 Tiempo Activacion Intervalo 5

P 19,22 509 3121 4 161 1 167 179 1 22 Tiempo Desconexién Intervalo 5

P 19,23 529 3122 4 161 1 168 179 1 23 Dia Inicio Intervalo 5

P 19,24 530 3123 4 161 1 169 179 1 24 Dia Fin Intervalo 5

P 19,25 531 3124 4 161 1 170 179 1 25 Canal Intervalo 5

P 19,26 511 3100 0 161 1 171 179 1 26 Duracién Temporizador 1

P 19,27 532 3102 0 161 1 172 179 1 27 Canal Temporizador 1

P 19,28 513 3100 1 161 1 173 179 1 28 Duracién Temporizador 2

P 19,29 533 3102 1 161 1 174 179 1 29 Canal Temporizador 2

P 19,30 515 3100 2 161 1 175 179 1 30 Duracién Temporizador 3

P 19,31 534 3102 2 161 1 176 179 1 31 Canal Temporizador 3

P 20.1.1 1556 442 0 163 1 179 180 1 1 Origen Salida de Datos FB 1

P 20.1.2 1557 442 1 163 1 180 180 1 2 Origen Salida de Datos FB 2

P 20.1.3 1558 442 2 163 1 181 180 1 3 Origen Salida de Datos FB 3

P 20.1.4 1559 442 3 163 1 182 180 1 4 Origen Salida de Datos FB 4

P 20.1.5 1560 442 4 163 1 183 180 1 5 Origen Salida de Datos FB 5

P 20.1.6 1561 442 5 163 1 184 180 1 6 Origen Salida de Datos FB 6

P 20.1.7 1562 442 6 163 1 185 180 1 7 Origen Salida de Datos FB 7

P 20.1.8 1563 442 7 163 1 186 180 1 8 Origen Salida de Datos FB 8

P 2021 586 3220 0 161 1 192 181 1 1 RS485, Ajustes de
comunicacion

P 2022 587 3221 0 161 1 193 181 2 RS485, Direccion

P 20.2.3 584 3222 0 161 1 194 181 1 3 RS485, Velocidad de
Transmision

P 20.2.4 585 3224 0 161 1 195 181 1 4 RS485, Tipo de Paridad

P 2025 588 3225 0 161 1 196 181 1 5 RS485, Estado del Protocolo

P 20.26 589 3226 0 161 1 197 181 1 6 RS485, Esclavo Ocupado

P 20.2.7 590 3227 0 161 1 198 181 1 7 RS485, Error Paridad

P 20.2.8 591 3228 0 161 1 199 181 1 8 RS485, Error en Esclavo

P 2029 592 3229 0 161 1 200 181 1 9 RS485, Ultimo Fallo

P 20.2.10 593 3290 0 161 1 201 181 1 10 Modbus RTU, Timeout
Comunicacion

P 20.2.11 594 3232 0 161 1 202 181 1 11 BACnet, Velocidad de
Transmisién

P 20.2.12 595 3272 0 161 1 203 181 1 12 BACnet, Direccion MAC

P 20.2.13 596 N/A N/A 161 1 204 181 1 13 BACnet, Numero Instancia

P 20.2.14 598 3273 0 161 1 205 181 1 14 Tiempo de espera de
comunicaciones BACNet

P 20.2.15 599 3265 0 161 1 206 181 1 15 BACnet, Estado Protocolo

P 20.2.16 600 3274 0 161 1 207 181 1 16 Cédigo de fallo BACNet

P 20.3.1 1500 3249 0 161 1 208 182 1 1 Ethernet, Modo Direccion IP

P 2032 1507 3246 0 161 1 209 182 1 2 Ethernet, Direccion IP activa

P 20.3.3 1509 3247 0 161 1 210 182 1 3 Ethernet, Méscara Subred
Activa

P 20.34 1511 3248 0 161 1 211 182 1 4 Ethernet, Gateway Activa por
Defecto

P 2035 1513 3242 0 161 1 212 182 1 5 BACnet, Direccion MAC

20.3.6 1501 3243 0 162 1 139 182 1 6 Ethernet, Direccién IP Estatica

P 20.3.7 1503 3244 0 162 1 140 182 1 7 Ethernet, Méscara Subred

Estética
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N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 20.3.8 1505 3245 0 162 1 141 182 1 8 Ethernet, Gateway Estatica

P 2039 608 N/A N/A 164 1 b4 182 1 9 Ethernet IP, Estado Protocolo

P 20.3.10 609 N/A N/A 161 1 213 182 1 10 Etnernet, Limite de
Conexiones

P 20.3.11 610 N/A N/A 161 1 214 182 1 11 ModBus TCP, ID Aparato

P 20.3.12 611 N/A N/A 161 1 215 182 1 12 Ethernet, Timeout

P 20.3.13 612 3235 0 161 1 216 182 1 13 Estado protocolo Modbus TCP

P 20.3.14 613 3236 0 161 1 217 182 1 14 RS485, Esclavo Ocupado

P 20.3.15 614 3237 0 161 1 218 182 1 15 RS485, Error Paridad

P 20.3.16 615 3238 0 161 1 219 182 1 16 Fallo Esclavo TCP

P 20.3.17 616 3239 0 161 1 220 182 1 17 RS485, Ultimo Fallo

P 20.4.1 2139 N/A N/A 164 1 98 N/A N/A N/A SmartWire, Estado del
Protocolo

P 2042 2141 N/A N/A 164 1 100 N/A N/A N/A RS485, Velocidad de
Transmision

P 2111 340 323 0 162 1 21 183 1 1 Idioma

P 2112 142 256 0 160 1 46 183 1 2 Aplicacion

P 2113 619 976 0 162 1 22 183 1 3 Conjunto de Pardmetros

P 2114 620 302 0 162 1 23 183 1 4 Cargar parametros al Teclado

P 2115 621 302 1 162 1 24 183 1 5 Cargar Parémetros al
Convertidor

P 2116 623 305 0 162 1 26 183 1 6 Comparacién de pardmetros

P 2117 624 320 0 162 1 27 183 1 7 Contrasefa

P 2118 625 304 0 162 1 28 183 1 8 Blogueo de Pardametros

P 2119 627 328 0 162 1 30 183 1 9 Cambiar Valores
Multi-Monitorizacién

P 21.1.10 628 326 0 162 1 31 183 1 10 Pantalla por Defecto

P 21111 629 330 0 162 1 32 183 1 11 Tiempo de Timeout

P 21.1.12 630 324 0 162 1 33 183 1 12 Ajustar Contraste

P 21.1.13 631 330 1 162 1 34 183 1 13 Tiempo de Retroiluminacion

P 21.1.14 632 627 0 162 1 35 183 1 14 Control del Ventilador

P 21.1.15 633 362 0 162 1 36 183 1 15 Tiempo de espera de
confirmacion con teclado

P 21.1.16 634 366 0 162 1 37 183 1 16 Numero de reintento con
teclado

P 2121 640 207 2 161 1 255 184 1 1 Version del Software del
Teclado

P 2122 642 206 0 162 1 1 184 1 Version del Sistema

P 2123 644 207 1 162 1 2 184 1 Version Software Aplicacion

P 2131 646 2206 0 162 1 184 1 4 Estado del Transistor de
Frenado

P 2132 647 2200 0 162 1 10 184 1 5 Resistencia de Frenado

P 2133 648 209 0 162 1 8 184 1 6 Numero de Serie

P 2141 566 3000 0 160 1 21 185 1 1 Reloj Tiempo Real

P 2142 582 3001 0 162 1 12 185 1 2 Horario de verano

P 2143 601 520 1 162 1 13 185 1 3 Contador MWh

P 2144 603 522 0 162 1 14 185 1 4 Total de Dias en
Funcionamiento

P 2145 606 521 2 162 1 15 185 1 5 Total de Horas en
Funcionamiento

P 2146 604 806 0 162 1 16 185 1 Contador Parcial MWh

P 2147 635 322 3 162 1 17 185 1 7 Reinicio Contador Parcial
MWh

P 2148 636 870 0 162 1 18 185 1 8 Parcial de Dias en

Funcionamiento
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

P 2149 637 871 0 162 1 19 185 1 9 Parcial de Horas en
Funcionamiento

P 21410 639 322 4 162 1 20 185 1 10 Reinicio Contador Parcial de
Dias y Horas

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Estado tarjeta opcional

B 212 889 550 100 162 1 160 186 1 2 DI1, DI2, DI3

B 213 888 754 100 162 1 159 186 1 3 DO1, D02, DO3

B 214 891 593 100 162 1 162 186 1 4 Resistencia Termistor

B 215 887 753 100 162 1 158 186 1 5 Estado Termistor

B 221 241 461 100 162 1 155 186 1 6 DO1

B 222 242 461 101 162 1 156 186 1 7 DO2, Funcion

B 223 243 461 102 162 1 157 186 1 8 DO3, Funcion

B 224 890 343 100 162 1 161 186 1 9 Configurar Termistor

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Estado tarjeta opcional

B 312 894 560 100 162 1 181 186 1 11 Al1, Valor

B 313 897 570 100 162 1 184 186 1 12 AO1, Valor

B 314 899 570 101 162 1 186 186 1 13 AO2, Valor

B 3.21 893 263 100 162 1 180 186 1 14 Al1, Modo

B 322 124 260 100 162 1 164 186 1 15 Al1, Rango de Senal

B 323 125 264 100 162 1 165 186 1 16 Al1, Min

B 324 126 265 100 162 1 166 186 1 17 Al1, Max

B 325 123 266 100 162 1 179 186 1 18 Al1, Filtrado

B 326 127 267 100 162 1 163 186 1 19 Al1, Inversion

B 327 896 276 100 162 1 183 186 1 20 AO1, Modo

B 328 235 460 100 162 1 167 186 1 21 AO1, Funcién

B 329 238 279 100 162 1 168 186 1 22 AO1, Min

B 3210 236 277 100 162 1 169 186 1 23 AO1, Filtrado

B 3211 239 274 100 162 1 170 186 1 24 AO1, Escalado

B 3212 237 278 100 162 1 171 186 1 25 AO1, Inversion

B 3213 240 275 100 162 1 172 186 1 26 AO1, Offset

B 3.2.14 898 276 101 162 1 185 186 1 27 AO2, Modo

B 3215 269 460 101 162 1 173 186 1 28 AO2, Funcién

B 3216 270 279 101 162 1 174 186 1 29 AO2, Min

B 3217 271 277 101 162 1 175 186 1 30 AQO2, Filtrado

B 3218 272 274 101 162 1 176 186 1 31 AO2, Escalado

B 3219 273 278 101 162 1 177 186 1 32 AO2, Inversion

B 3220 274 275 101 162 1 178 186 1 33 AO02, Offset

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Estado tarjeta opcional

B 412 900 455 100 162 1 190 186 1 35 RO1, RO2, RO3

B 4.21 540 451 100 162 1 187 186 1 36 RO1, Funcién

B 422 541 451 101 162 1 188 186 1 37 RO2, Funcion

B 423 551 451 102 162 1 189 186 1 38 RO3, Funcién

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Estado tarjeta opcional

B 5.1.2 905 756 100 162 1 195 186 1 40 Estado PT100

B 513 902 584 100 162 1 194 186 1 41 Valores PT100

B 5.2.1 901 N/A N/A 162 1 191 186 1 42 Seleccionar PT100

B 522 338 581 100 162 1 192 186 1 43 Limite Advertencia PT100

B 523 339 582 100 162 1 193 186 1 44 Fallo Limite PT100

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Estado tarjeta opcional

B 6.1.2 908 550 100 162 1 196 186 1 46 DI1, DI2, DI3

B 6.1.3 1696 550 103 162 1 197 186 1 47 Dl4, DI5, DI6

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Estado tarjeta opcional
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

Apéndice A—Lista de ID de parametros

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo  Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

B 712 2131 N/A N/A 164 1 90 186 1 49 SmartWire, Estado del
Protocolo

B 7.21 1242 3201 100 163 1 116 186 1 50 RS485, Direccion

B 722 1243 3202 100 163 1 117 186 1 51 RS485, Velocidad de
Transmisién

B 723 1244 3203 100 163 1 118 186 1 52 Datos Profibus

B 724 1245 N/A N/A 163 1 119 186 1 53 Modo de Funcionamiento

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Estado tarjeta opcional

B 8.1.2 2132 N/A N/A 164 1 91 N/A N/A N/A SmartWire, Estado del
Protocolo

B 8.2.1 2133 N/A N/A 164 1 92 N/A N/A N/A Nodo ID

B 822 2134 N/A N/A 164 1 93 N/A N/A N/A RS485, Velocidad de
Transmisién

B 823 2135 N/A N/A 164 1 94 N/A N/A N/A Modo de Funcionamiento

B 211 883 710 100 162 1 151 186 1 1 Estado tarjeta opcional

B 9.1.2 2136 N/A N/A 164 1 95 187 1 2 SmartWire, Estado del
Protocolo

B 9.21 2137 N/A N/A 164 1 96 187 1 3 DeviceNet, Direccion MAC

B 922 2138 N/A N/A 164 1 97 187 1 4 RS485, Velocidad de
Transmisién

B 923 2187 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A DeviceNet, Tipo 10 Poll

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Estado tarjeta opcional

B 11.1.2 915 550 200 162 1 208 187 1 1 DI1, DI2, DI3

B 1113 914 N/A N/A 162 1 207 187 1 12 DO1, DO2, DO3

B 1114 917 593 200 162 1 210 187 1 13 Resistencia Termistor

B 1115 913 753 200 162 1 206 187 1 14 Estado Termistor

B 11.21 244 461 200 162 1 203 187 1 15 DO1

B 1122 245 461 201 162 1 204 187 1 16 DO2, Funcién

B 1123 246 461 202 162 1 205 187 1 17 D03, Funcién

B 1124 916 343 200 162 1 209 187 1 18 Configurar Termistor

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Estado tarjeta opcional

B 1212 920 N/A N/A 162 1 229 187 1 20 Al1, Valor

B 1213 923 N/A N/A 162 1 232 187 1 21 AO1, Valor

B 1214 925 N/A N/A 162 1 234 187 1 22 AO2, Valor

B 1221 919 N/A N/A 162 1 228 187 1 23 Al1, Modo

B 1222 129 260 200 162 1 212 187 1 24 Al1, Rango de Sefal

B 1223 130 264 200 162 1 213 187 1 25 Al1, Min

B 1224 131 265 200 162 1 214 187 1 26 Al1, Max

B 1225 128 N/A N/A 162 1 227 187 1 27 Al1, Filtrado

B 1226 132 N/A N/A 162 1 211 187 1 28 Al1, Inversién

B 1227 922 N/A N/A 162 1 231 187 1 29 AO1, Modo

B 1228 275 460 200 162 1 215 187 1 30 AO1, Funcién

B 1229 276 279 200 162 1 216 187 1 31 AO1, Min

B 12.2.10 277 277 200 162 1 217 187 1 32 AO1, Filtrado

B 12.2.11 278 274 200 162 1 218 187 1 33 AO1, Escalado

B 12212 279 278 200 162 1 219 187 1 34 AO1, Inversiéon

B 12.2.13 280 275 200 162 1 220 187 1 35 AO1, Offset

B 12.2.14 924 N/A N/A 162 1 233 187 1 36 AO2, Modo

B 12.2.15 281 460 201 162 1 221 187 1 37 AO2, Funcion

B 12.2.16 282 279 201 162 1 222 187 1 38 AO2, Min

B 12.2.17 283 277 201 162 1 223 187 1 39 AO2, Filtrado

B 12.2.18 284 274 201 162 1 224 187 1 40 AQ2, Escalado

B 12219 285 278 201 162 1 225 187 1 41 AQ2, Inversiéon
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Tabla 188. Lista de ID de parametros, continuacion

N.° del Registro Subindice

elemento de PROFIBUS PROFIBUS Clase EtherNet/IP Atributo Clase DeviceNet Atributo

de menu  Modbus PNU PNU EtherNet/IP Instance  EtherNet/IP DeviceNet Instance  DeviceNet Descripcion del parametro

B 12.2.20 286 275 201 162 1 226 187 1 42 AO2, Offset

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Estado tarjeta opcional

B 13.1.2 926 455 200 162 1 238 187 1 44 RO1, RO2, RO3

B 13.2.1 552 451 200 162 1 235 187 1 45 RO1, Funcién

B 1322 555 451 201 162 1 236 187 1 46 RO2, Funcién

B 13.23 556 451 202 162 1 237 187 1 47 RO3, Funcion

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Estado tarjeta opcional

B 1412 931 756 200 162 1 243 187 1 49 Estado PT100

B 1413 928 0 0 162 1 242 187 1 50 Valores PT100

B 1421 927 0 0 162 1 239 187 1 51 Seleccionar PT100

B 1422 937 581 200 162 1 240 187 1 52 Limite Advertencia PT100

B 1423 938 582 200 162 1 241 187 1 53 Fallo Limite PT100

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Estado tarjeta opcional

B 15.1.2 934 550 200 162 1 244 187 1 55 DI1, DI2, DI3

B 15.1.3 1697 550 203 162 1 245 187 1 56 Dl4, DI5, DI6

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Estado tarjeta opcional

B 16.1.2 2142 N/A N/A 164 1 101 187 1 58 SmartWire, Estado del
Protocolo

B 16.2.1 1250 3201 200 163 1 120 187 1 59 RS485, Direccion

B 16.2.2 1251 3202 200 163 1 121 187 1 60 RS485, Velocidad de
Transmision

B 16.2.3 1252 3203 200 163 1 122 187 1 61 Datos Profibus

B 16.24 1253 0 0 163 1 123 187 1 62 Modo de Funcionamiento

B 11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Estado tarjeta opcional

B 17.1.2 2143 N/A N/A 164 1 102 187 1 64 SmartWire, Estado del
Protocolo

B 17.21 2144 N/A N/A 164 1 103 187 1 65 Nodo ID

B 17.2.2 2145 N/A N/A 164 1 104 187 1 66 RS485, Velocidad de
Transmision

B 17.23 2146 N/A N/A 164 1 105 187 1 67 Modo de Funcionamiento

11.1.1 910 710 200 162 1 199 187 1 10 Estado tarjeta opcional

B 18.1.2 2147 N/A N/A 164 1 106 187 1 69 SmartWire, Estado del
Protocolo

B 1821 2148 N/A N/A 164 1 107 187 1 70 DeviceNet, Direccion MAC

B 1822 2149 N/A N/A 164 1 108 187 1 71 RS485, Velocidad de
Transmisién

B 1823 2188 N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A N/A DeviceNet, Tipo 10 Poll

O 1 1 502 0 160 1 1 160 1 1 Frecuencia de salida

0 2 24 1 0 160 1 2 160 1 2 Referencia de frecuencia

O 3 2 503 0 160 1 3 160 1 3 Velocidad Motor

O 4 3 504 0 160 1 4 160 1 4 Intensidad motor

O b 4 507 0 160 1 5 160 1 5 Par motor

O 6 5 513 1 160 1 6 160 1 6 Potencia motor

o 7 6 501 0 160 1 7 160 1 7 Tension motor

O 8 7 501 1 160 1 8 160 1 8 Tensién circuito intermedio

O 9 8 822 6 160 1 9 160 1 9 Temperatura aparato

O 10 9 822 4 160 1 10 160 1 10 Temperatura motor

o " 782 2 2 162 1 138 161 1 1 Referencia Par Teclado

0 12 141 1 8 160 1 155 161 1 12 Referencia frecuencia teclado

O 13 1307 2170 0 160 1 226 170 1 11 PID1, Referencia por teclado 1

O 14 1309 2179 0 160 1 227 170 1 12 PID1, Referencia por teclado 2
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Apéndice B—Valores de datos del proceso

SALIDA de datos del proceso (esclavo — maestro)

El maestro del Fieldbus puede leer los valores reales del conversor de frecuencia por medio de las variables de datos del

proceso.

Todas las aplicaciones de software usan los datos del proceso de la forma siguiente:

Tabla 189. SALIDA de datos del proceso (esclavo — maestro)

Datos Valor Unidad Escala Predeterminado, Min./Max.
Salida 1 de datos del proceso  Frecuencia de salida Hz 0,01 Hz

Salida 2 de datos del proceso  Velocidad Motor rpm 1 rpm

Salida 3 de datos del proceso Intensidad motor A 0,1A

Salida 4 de datos del proceso  Par motor % 0,10%

Salida 5 de datos del proceso  Potencia motor % 0,10%

Salida 6 de datos del proceso  Tensién motor V 0,1V

Salida 7 de datos del proceso  Tension del circuito intermedio DC~ V 1V

Salida 8 de datos del proceso

Codigo de fallo mas reciente

Note: El grupo de parametros de comunicacién de toda aplicaciéon presenta un parametro de
seleccion para todos los datos del proceso. Los valores de monitorizacion y los parametros
de convertidor pueden seleccionarse utilizando el nUmero de ID. Las selecciones
predeterminadas se muestran en la tabla anterior. Consulte el Apéndice A para conocer los
ID de Modbus que pueden ajustarse mediante el grupo de salida de datos del proceso del
modulo de funcién, P20.1 en el teclado.
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ENTRADA de datos del proceso (esclavo R maestro)

La palabra de control, la referencia y los datos del proceso se usan con las aplicaciones integrales de la forma siguiente:

Tabla 190. ENTRADA de datos del proceso (esclavo R maestro)

Aplicacion Estandar y multi-bomba Tipo de Predeter-
Datos Valor datos Unidad Escala minado
Referencia Referencia de velocidad UINT % 0,01% 0
Palabra de control fija del médulo de Palabra de control Arranque/Parada/ UINT — — —
funcién Restablecer fallo

PD1 - PD7 No se usa UINT — — —

PD8 Salida Analdgica UINT — — —
Aplicacion Control multi-propésito Tipo de Predeter-
Datos Valor datos Unidad Escala minado
Referencia Referencia de velocidad UINT % 0,01% 0
Palabra de control fija del médulo de Palabra de control Arranque/Parada/ UINT — — —
funcién Restablecer fallo

Entrada 1 de datos del proceso Referencia de par UINT % 0,10% 0
Entrada 2 de datos del proceso Referencia del PLC PID1 UINT % 0,01% 0
Entrada 3 de datos del proceso Valor real 1 del PLC PID1 UINT % 0,01% 0
Entrada 4 de datos del proceso Valor real 2 del PLC PID1 UINT % 0,01% 0
Entrada 5 de datos del proceso Referencia del PLC PID2 UINT % 0,01% 0
Entrada 6 de datos del proceso Valor real 1 del PLC PID2 UINT % 0,01% 0
Entrada 7 de datos del proceso Valor real 2 del PLC PID2 UINT % 0,01% 0
Entrada 8 de datos del proceso Salida Analdgica UINT % 0,01% 0
Aplicacion Control de PID Tipo de Predeter-
Datos Valor datos Unidad Escala minado
Referencia Referencia de velocidad UINT % 0,01% 0
Palabra de control fija del médulo de Palabra de control Arranque/Parada/ UINT — — —
funcién Restablecer fallo

Entrada 1 de datos del proceso No se usa UINT — — —
Entrada 2 de datos del proceso Referencia del PLC PID1 UINT % 0,01% 0
Entrada 3 de datos del proceso Valor real 1 del PLC PID1 UINT % 0,01% 0
Entrada 4 de datos del proceso Valor real 2 del PLC PID1 UINT % 0,01% 0
Entrada 5 de datos del proceso Referencia del PLC PID2 UINT % 0,01% 0
Entrada 6 de datos del proceso Valor real 1 del PLC PID2 UINT % 0,01% 0
Entrada 7 de datos del proceso Valor real 2 del PLC PID2 UINT % 0,01% 0
Entrada 8 de datos del proceso Salida Analdgica UINT % 0,01% —

Para cambiar la aplicacion, acceda a la Aplicaciéon P21.1.2
para ajustar la aplicacién Todo en uno deseada.
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Codigos de fallo

Tabla 191. Lista de codigos de fallo

Apéndice C—Codigos de fallo

Cadigo Cadigo de
de Predetermi- Cdédigo de fallo
fallo Nombre de fallo Tipo de fallo nado Realizacion fallo CIP PROFIdrive
1 Sobreintensidad U-V-W Fallo DSP 0x2310h 8976
2 Sobretensién aparato Fallo DSP 0x3210h 12816
3 Fallo a tierra Configurable Fallo DSP 0x2330h 9008
5 Interruptor de Carga Fallo DSP 0xA000h 12849
6 Parada de Emergencia Fallo MCU 0xA001h 21121
7 Disparo Saturacion Fallo DSP 0xA002h 29040
9 Bajo voltaje Configurable Fallo DSP/MCU 0x3220h 12576
10 Desequilibrio Intensidad Entrada Configurable Fallo DSP 0xA004h 8528
11 Desequilibrio Intensidad Salida Configurable Fallo DSP 0xA005h 9040
12 Supervision Resistencia de Frenado Fallo DSP 0x7110h 28944
13 Subtemperatura aparato Configurable Advertencia DSP 0x4320h 16928
14 Sobretemperatura aparato Fallo DSP 0x4310h 16912
15 Motor Bloqueado Configurable No hay accién DSP 0x7121h 28963
16 Sobretemperatura Motor Configurable No hay accién DSP 0x4210h 17168
17 Subcarga Motor Configurable No hay accién DSP 29d 28979
18 Conflicto Direccioén IP Configurable Advertencia MCU 0xA006h 30070
19 Fallo EPPROM Placa Potencia Fallo MCU 0xA007h 21795
20 Fallo FRAM Fallo MCU 0xA008h 21777
21 Fallo S-Flash advertencia MCU 0xA009h 21796
25 Fallo Watchdog MCU Fallo MCU 0x6010h 24848
26 Evitar Arranque Fallo MCU O0xAO00Ah 35585
29 Fallo Termistor Configurable Fallo MCU 0x7300h 28978
32 Ventilador de refrigeracion Fallo DSP 0xA00Bh 28689
36 Fallo compatibilidad Fallo MCU 0x5200h 24849
37 Aparato cambiado Advertencia MCU 0xA00Ch 35360
38 Aparato afadido Advertencia MCU 0xA00DhN 35361
39 Aparato eliminado Fallo MCU 0xAOQQEh 35362
40 Aparato desconocido Fallo MCU 0xAO00Fh 35363
41 Temperatura IGBT Fallo DSP 66d 16913
50 Fallo 4-20 mA Configurable No hay accion MCU 0xA011h 29520
51 Respuesta frente a un fallo externo Configurable Fallo MCU 0x9000h 36864
52 Fallo de comunicaciones del teclado Configurable Fallo MCU 0xA012h 21264
54 Fallo de tarjeta OPT Configurable Fallo MCU 0xA013h 35073
b5 Fallo de reloj de tiempo real Configurable Advertencia MCU 0xA015h 35344
56 Fallo PT100 Configurable Fallo MCU 0xA016h 29536
57 Fallo ID Motor Fallo DSP 0xA017h 29072
59 Error Cableado Potencia Fallo DSP 0x5400h 37121
58 Fallo Medicion Intensidad Fallo DSP 0x2100h 9217
60 Sobretemperatura Placa Control Fallo DSP 0x4300h 16914
61 Fallo Alimentacion Interna Fallo MCU 0x5112h 20737
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Tabla 191. Lista de codigos de fallo, continuacion

Cadigo Cadigo de
de Predetermi- Codigo de fallo
fallo Nombre de fallo Tipo de fallo nado Realizacion fallo CIP PROFldrive
62 Demasiados reinicios de busqueda Fallo DSP 0xA018h 33809
de velocidad
63 Desequilibrio Intensidad Salida Fallo DSP 26d 9056
64 Reemplace la Bateria Configurable Advertencia MCU 0xA019h 35345
65 Reemplace el Ventilador Configurable Advertencia  MCU 0xAO01Ah 28688
66 Safety Torque Off Fallo DSP 0xA01Bh 21665
67 control de limite de corriente Advertencia DSP 0x2200h 8977
68 Control Sobretension Advertencia DSP 0x3310h 12817
69 Fallo del sistema - Termistor SPI Fallo MCU 0xA01Ch 21009
70 Fallo del sistema - Pardmetro DSP  Fallo MCU 0xA01Dh 22018
71 Fallo del sistema - Fallo MCU O0xAO1Eh 22019
Intercomunicador
72 Fallo EPPROM Placa Potencia Fallo MCU 0xAO01Fh 22305
73 FRAM interno Fallo MCU 0xA020h 22033
74 Error de datos de FRAM Fallo MCU 0xA021h 21809
75 Fallo de la EEPROM de la tarjeta de Fallo MCU 0xA022h 22035
alimentacion interna
76 Error de datos de EEPROM Fallo MCU 0xA023h 21808
77 Memoria Flash serie interna Fallo MCU 0xA024h 22051
82 Sobrecarga Bypass Fallo MCU 0xA025h 28980
83 Fallo Comunicacién Configurable Fallo MCU 0xA026h 30064
84 Fallo Comunicacién Configurable Fallo MCU 0xA027h 30065
85 Fallo Comunicacién Configurable Fallo MCU 0xA028h 30066
86 Fallo Comunicacién Configurable Fallo MCU 0x8100h 30067
87 Fallo Comunicacién Configurable Fallo MCU 0xA029h 30068
88 Fallo Comunicacién Configurable Fallo MCU 0xA02Ah 30069
89 Subtensién en la entrada Fallo DSP 0xA02Bh 30070
90 Subtemperatura aparato Advertencia/Fallo DSP 0x3221h 30071
91 Fallo Tarjeta Opcional Fallo MCU 0xA02Ch 30072
92 Fallo externo 2 Configurable Fallo MCU 0xA02Dh NA
93 Fallo externo 3 Configurable Fallo MCU 0xA02Eh NA

Note: Configurable: los fallos que se especifican como “Configurable” tienen el “Parametro de
configuracién de fallo” asociado. Este pardmetro de configuracién puede configurarse con
el teclado (menu P9. Protecciones) o utilizando el objeto especifico del proveedor EIP del

168

PowerXL.

1. Sin accion.

2. Advertencia.

3. Fallo.

4. Fallo, Parada forzada.
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