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PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansli Strtculer

Garanti Kosullari ve Sinirli Sorumluluk

Bu belgede verilen bilgiler, oneriler, agiklamalar ve emniyet isaretlemeleri Eaton'in deneyimini
ve kararlarini esas almaktadir ve tUm sartlari kapsamaktadir.. Daha fazla bilgi icin Eaton satis
ofisine danisiimalidir. Bu belgede belirtilen Grlnlerin satisi, Eaton ile alici arasinda baska bir
sOzlesme bulunmadigi takdirde, ilgili Eaton satis hikUmlerinde belirtilen sart ve kosular
gercevesinde yapilir.

TARAFLAR ARASINDA, MEVCUT HERHANGI BIR SOZLESMEDE OZELLIKLE
BELIRLENENLER HARICINDE, HERHANGI BIiR TICARI AMACI DA KAPSAYAN, ACIKCA
VEYA IMA EDILEREK VARILMIS, HICBIR MUTABAKAT, ANLASMA VEYA GARANTI
BULUNMAMAKTADIR. BU TUR BiR SOZLESMEDE EATON'IN TUM YUKUMLULUGU
BILDIRILIR. BU BELGENIN ICERIKLERI TARAFLAR ARASINDAKI HERHANGI BIR
SOZLESMENIN BI‘R BOLUMU VEYA TAMAMINI OLUSTURMAYACAK VEYA MEVCUT
HERHANGI BIR SOZLESMENIN TAMAMI VEYA BIR KISMINI DEGISTIRMEYECEKTIR..

Is burada verilen bilgi, 6neri ve burada bulunan agiklamalardan kaynaklanan, cihazin, tesisin
veya enerji sisteminin kullanilabilme imkaninin kaybi veya hasar gérmesi, sermaye kayb,
mevcut enerji sisteminin kullaniminda ek giderler, ya da alici veya kullaniciya musteri
tarafindan yapilan hak talepleri de dahil olmak ancak bunlarla sinirli kalamamak kaydi ile, ortaya
cikabilecek her tUrlt haksiz fiil (ihmal de dahil olmak Gzere), kesin sorumluluk veya baska
sekilde, 6zel, dogrudan veya veya dolayli, her ne sekilde olursa olsun tesadifi veya bir sonug
olarak olusan hasar veya cihazin kullanim imkaninin kaybindan Eaton higbir sekilde aliciya veya
sozlesmedeki kullaniciya karsi sorumlu olmayacaktir; . Bu kilavuzda bulunan bilgiler bildirimde
bulunmaksizin degistirilebilir..

Kapak Fotografi: Eaton PowerXL DG1 Series Surucusu
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Destek Hizmetleri

Destek Hizmetleri

Eaton'in amaci, Urdnlerimizin kullaniminda mumkun olan en Ust seviyede memnun
kalmanizdir. Size hizli, candan ve dogru yardimi saglamak i¢in Kendimizi adamis
bulunmaktayiz. Ister telefon, faks veya isterseniz e-posta lUzerindeN Eaton destek bilgilerine
glnun 24 saati ve haftanin yedi gint ulasabilirsiniz.

Genis bir yelpazede sundugumuz hizmetlerimizin listesi asagida verilmistir.

Uriin fiyati, stok durumu, siparis verme, teslimati hizlandirma ve tamirat konulari igin yerel
dagiticiniz ile temasa gegmelisiniz.

Web sitesi

Uriin hakkinda bilgi edinmek icin Eaton Web sitesini kullanin. Yerel dagiticilar veya Eaton satis
ofisleri ile ilgili bilgileri de burada bulabilirsiniz.

Web Site Adresi

www.eaton.com/drives

EatonCare Miisteri Destek Merkezi

Siparis vermek, stok durumu, sevkiyat belgeleri,, mevcut bir siparisi hizlandirma, acil
sevkiyatlar, artn fiyat bilgileri, garanti cercevesi disindaki iadeler ve yerel dagiticilar veya satis
ofisleri bilgileri konusunda destege ihtiyaciniz olmasi durumunda EatonCare Destek Merkezini
arayin.

Cagri: 877-ETN-CARE (386-2273) (08:00-18:00. Dogu Standart Saati)
Calisma Saatleri Disi Acil Durumlar: 800-543-7038 (18:00-08:00. Dogu Standart Saati)

Siricu Teknik Destek Merkezi

Cagri: 877-ETN-CARE (386-2273) segim 2, secim 6
(08:00-17:00. B.D. Merkezi Saat. [UTC -6])
e-posta: TRCDrives@Eaton.com

Avrupa'da Bulunan Miisteriler icin iletisim Bilgileri

Telefon: +49 (0) 228 6 02-3640

Yardim Hatti: +49 (0) 180 5 223822
e-posta: AfterSalesEGBonn@Eaton.com
www.eaton.com/moeller/aftersales
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PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansli Strtculer

Givenlik

A

Uyan!
Tehlikeli Elektrik Gerilimi!

Kuruluma Baslamadan Once

Cihazin glc kaynagi baglantisini kesin

Cihazlarin yanlislikla yeniden baslatilamayacagindan emin
olun

Kaynak yalitimini dogrulayin
Cihazi topraklayin ve kisa devre yaptirin
Herhangi bir bitisik bileseni kapatin

Bu cihaz/sistem Uzerinde EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Kisim
100) uyarinca sadece uygun ve nitelikli personel calisabilir

Kurulumdan ve cihaza dokunmadan evvel elektrostatik yuk
bulunmadigindan emin olun

islevsel topraklama (FE, PRES) koruyucu topraklamaya (PE)
veya potansiyel denklestirmeye baglanmalidir. Sistem
kurucusu bu baglantinin uygulanmasindan sorumludur

Baglanti kablolari ve sinyal hatlar kurulmalidir boylece
enduktif veya kapasitif karisim otomasyon fonksiyonlarini
zayiflatmaz

Otomasyon cihazlarini ve ilgili isletim dgelerini, istenmeyen
isletime kars! iyi korunacak sekilde kurun

Sinyal tarafindaki agik bir devre, otomasyon cihazlarinda
tanimlanmamis durumlar dogurmamasi icin 1/O arayUziine
uygun emniyet donanim ve yazilim onlemleri
uygulanmalidir

24V kaynakta ¢ok dusuk voltajin guvenilir bir elektriksel

izolasyonunun olmasini saglayin. Sadece |IEC 60364-4-41
(VDE 0100 Bolim 410) veya HD384.4.41 S2 ile uyumlu

glc kaynagdi Uniteleri kullanin

Giris voltajinda siniflandirilan degerden sapmalar
ozelliklerde belirtilen tolerans sinirini asmamalidir; aksi
halde bu sapmalar arizaya ve tehlikeli isletime sebebiyet
verebilir

IEC/EN 60204-1 ile uyumlu acil durdurma cihazlari
otomasyon cihazlarinin tum isletim modlarinda yururlUkte
olmalidir. Acil durdurma cihazlarini agma bir yeniden
baslatmaya sebep olmamalidir

Kasalarda veya kontrol dolaplarinda montaj igin tasarlanmis
cihazlar sadece kurulduktan sonra ve kapall kasalarda
calistirimali ve kontrol edilmelidir. MasaUstu veya
tasinabilir birimler sadece kapali kasalarda calistiriimali ve
kontrol edilmelidir

Bir voltaj dusUsU veya ariza sonrasinda kesintiye ugrayan
programlarin dogru bir sekilde yeniden baslatiimasini
saglamak icin onlemler alinmalidir. Bu, kisa bir sure igin
dahi tehlikeli isletim durumlarina sebep olmamalidir.
Gerekliyse acil durdurma cihazlari uygulanmalidir

Otomasyon sisteminde yaralanma veya hasara sebep
olabilecek arizalarda, bir ariza veya bozulma durumunda
emniyetli bir isletim durumu saglamak icin harici tedbirler
uygulanmalidir (ornek olarak ayri kisitlama salterleri,
mekanik baglantilar vasitasiyla vb.)

Koruma siniflarina bagli olarak ayarlanabilir frekans
surUculeri, isletim esnasinda veya isletim sonrasinda yuklU
metal parcalar, hareketli veya donen bilesenler veya sicak
yuzeyler igerebilir

Gerekli kapaklarin gikarilmasi, motor veya ayarlanabilir
frekans surtcUstnun yanls isletimi cihaz arizasina ve ciddi
yaralanmalara veya hasara sebebiyet verebilir

Gecerli ulusal kaza 6nleme ve emniyet yurttmelikleri,
calisir durumdaki tim ayarlanabilir frekans suriculerinde
gercgeklestirilen galismalari icin gegerlidir

Elektriksel kurulumlar ilgili yonetmelikler uyarinca
gerceklestirilmelidir (6rnek olarak kablo kesitleri, sigortalar,
PE iliskin olarak)

Nakliye, kurulum, devreye almak ve bakim sadece nitelikli
personel tarafindan gerceklestiriimelidir (IEC 60364,
HD 384 ve ulusal mesleki guvenlik yonetmelikleri)

Ayarlanabilir frekans strdculerini iceren kurulumlar, gecerli
guvenlik yonetmelikleri uyarinca ilave izleme ve koruma
cihazlar bulundurmalidir. Calistirma yazilimi kullanilarak
ayarlanabilir frekans surdclleri Gzerinde gergeklestirilen
degisimlere izin verilir

Calistirma esnasinda tum kapaklar ve kapilar kapali
tutulmahdir

Insanlara veya donanima karsi tehlikeleri azaltmak icin
kullanici, strtcu ariza veya bozulmasinin sonuglarini

(artan motor hizi veya motorun ani durusu) kisitlayan
makine duzenleme tedbirlerine yer vermelidir. Bu tedbirler
sunlari icerir:

e Guvenlikle ilgili degiskenleri izliemek i¢in diger bagimsiz
cihazlar (hiz, hareket, devre sonlari vb.)

e Elektriksel veya elektriksel olmayan sistem gapinda
onlemler (elektriksel veya mekanik baglantilar)

e GUc kaynagindan baglantisi kesildikten sonra
ayarlanabilir frekans surtcusunun yUuklU pargalarina veya
kablo baglantilarina asla temas etmeyin. Kapasitorlerdeki
yuk sebebiyle bu parcalar baglanti kesildikten sonra hala
yukld olabilir. Uygun uyari isaretlerini takin

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansh Siriciler MNO040004TR—Nisan 2015  www.eaton.com Xi



PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansli Strtculer

Tanim ve Semboller

A UYARI

Bu sembol yiiksek voltaji gostermektedir. Size ve bu
donanimi galistiran diger kisiler icin tehlikeli olan 6gelere
veya islemlere dikkatinizi cekmektedir. Mesaji okuyun ve
talimatlan dikkatli bir sekilde izleyin. Bu sembol,
"Guvenlik Uyan Sembola" dir. lki uyan kelimesi
bulunmaktadir: asagida aciklandigi gibi DIKKAT veya
UYARI.

4\ UYARI

Kacinilmadig: takdirde ciddi yaralanma veya o6liimle
sonuglanabilecek potansiyel olarak tehlikeli bir durumu
belirtmektedir.

A\ DIKKAT

Kacmilmadigl takdirde dusuk veya orta derece yaralanma
veya Urune ciddi hasarla sonuglanabilecek potansiyel olarak
tehlikeli bir durumu belirtmektedir. Kaginilmadigi takdirde
DIKKAT uyarisinda aciklanan durum ciddi sonuclara yol
acabilir.  Onemli guvenlik onlemleri DIKKAT uyarisinda
aciklanmistir (UYARI'da oldugu gibi).

Tehlikeli Yiksek Gerilim
A UYARI

Motor kontrol donanimi ve elektronik kontrol cihazlar

tehlikeli hat voltajlarina baghdir. Siiriiciilere ve
elektronik kontrol cihazlarina bakim yaparken hat
geriliminde veya gerilim lzerinde kasalar veya
cikintilarda  yiikli bilesenler bulunabilir.  Elektrik

carpmasina karsi korunmak icin son derece dikkatli
olunmalidir.

Bir yalitim vyastigi Uzerinde durun ve bilesenleri kontrol
ederken tek elle calismasi bir aliskanlik haline getirin. Acil bir
durum olusmasi durumunda her zaman baska bir kisi ile
birlikte calisin. Kontrol cihazlarini kontrol etmeden veya bakim
gerceklestirmeden once glcu kesin. Donanimin dogru bir
sekilde topraklandigindan emin olun. Elektronik kontrol
cihazlan veya donen duzenekler Uzerinde calisirken emniyet
gozlukleri kullanin.

xii PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansh Siiriiciler

Uyarilar ve ikazlar

Bu kilavuz kisisel glvenliginizi saglamak ve urln ya da bagh
araclarin istenmeden arizalanmasini amaclayan acgikca
gorunen uyari ve ikazlar igermektedir. Lutfen uyarilar ve
ikazlarda belirtilen bilgileri dikkatlice okuyunuz.

A UYARI

PowerXL DG1den sebeke cereyani baglantisi kesilse
dahi, réle cikislan ve diger 1/0 terminallerinde tehlikeli
kontrol gerilimleri bulunabilmektedir.

A UYARI

Ethernet/BACnet/IP kablosunu tus takiminin altindaki
terminale baglamadiginizdan emin olun! Bu, Kkisisel
bilgisayariniza zarar verebilir.

A UYARI

Modbus TCP kablosunu tus takiminin altindaki terminale
baglamadiginizdan emin olun. Bu, kisisel bilgisayariniza
zarar verebilir!

A\ DIKKAT

Surdclnln istek disi yeniden calistirimasini énlemek Uzere,
hatayi resetlemeden once harici kontrol sinyalini iptal edin.
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Onemli Giivenlik Bilgileri

Tehlikeli Yiiksek Gerilim

A UYARI

AC siricii ana sebekeye baglandiginda, PowerXL DG1'in
gu¢ unitesinin parcalarinda elektrik enerjisi vardir. Bu
gerilim ile temasa gecmek son derece tehlikelidir ve
6lim ya da ciddi yaralanmalara neden olabilir.

A UYARI
PowerXL DG1 ana sebekeye baglandiginda, motor calisir

Onemli Uyarilar

A\ UYARI
PowerXL DG1 AC siiriicii sadece sabit kurulum amachdir.
A UYARI

AC suricii ana sebekeye bagliyken herhangi bir 6lcim
yapmayiniz.

A\ UYARI

PowerXL DG1 suriiciilerin toprak akacak akimi 3.5 mA
AC degerini asmaktadir. EN 61800-5-1 standardina gore,

durumda ilmasa dahi, motor terminalleri U, V, W ile fren bir  desteklenmis korumali  toprak  baglantisi
direnci terminallerinde elektrik enerjisi mevcuttur. saglanmalidir.
A UYARI A UYARI

AC siriciiniin ana sebeke ile baglantisini kestikten
sonra, tus takimindaki gostergelerin sonmelerini
bekleyin (Eger baglanmis tus takimi yoksa, kapaktaki
gostergelere bakin). PowerXL DG1 baglantilarinda
herhangi bir caisma yapmadan 6nce 5 dakika daha
bekleyin. Bu siire sona ermeden 6nce kapagi agmayin.
Bu siirenin dolmasindan sonra herhengi bir gerilimin
mevcut olmadigindan emin olmak icin bir él¢clim aleti
kullanin. Herhangibir elektrik isine baslamadan 6nce her
zaman i¢in gerilimin olmadigindan emin olun.

A UYARI

Kontrol 1/0-terminalleri ana sebeke cereyanndan izole
edilmislerdir. Ancak, PowerXL-DG1 unitesimnin ana
sebeke cereyani ile olan baglantisi kesilse dahi, réle
cikislani ve diger 1/0 terminallerinde tehlikeli seviyede
kontrol gerilimi mevcut olabilir.

AC siiriicii bir makinenin bir parcasi olarak kullanildig:
takdirde, makineyi bir kaynaktan tecrit cihazi ile techiz
etmek iireticinin sorumlulugundadir (EN 60204-1).

A UYARI

Sadece Eaton tarafindan saglanan yedek parcalar
kullanilabilir.

A\ UYARI

Giic¢ verildiginde, gii¢ freninde veya hata resetlemede,
baslat sinyali aktif ise ve baslat/durdur mantigi icin pals
kontrolii secilmis degilse, motor derhal calismaya
baslayacaktir. Dahasi, parametreler, uygulamalar veya
yazihmlar degistirildigi takdirde 1/0 islevleri (baslat
girisleri de dahil) degisebilir. Bu nedenler, beklenmeyen
bir baslatma tehlike dogurabilecekse baglantiyi kesin.

A UYARI

A UYARI

AC siricusiini ana sebekeye baglamadan o6nce on
kapak ve PowerXL DG1 kablo kapaklarinin kapal
oldugundan emin olun.

A UYARI

Bir rampa durdurma esnasinda (bakimz Uygulama
kilavuzu) motor hala siiriiciye gerilim uUretiyor olacaktir.
Bu nedenle, motor tamamen durmadan oénce AC
suriiciiniin parcalarina dokunmayiniz. Tus takimindaki
gostergelerin sonmesini bekleyin (tus takimi takilmamissa
kapaktaki gostergelere bakin). Siiriicii Gizerinde herhangi
bir calismaya baslamadan dnce 5 dakika daha bekleyin.

Otomatik yeniden baslat fonksiyonu aktif hale getirildigi
takdirde otomatik hata resetlemeden sonra motor
otomatik olarak calismaya baslar. Daha ayrintili bilgi icin
Uygulama Kilavuzuna bakin.

A UYARI

Motor veya motor kablolar tizerinde 6l¢ciim yapmadan
once, motor kablosu ile AC siiriicii baglantisini kesin.

A UYARI

Devre panolan zerindeki elemanlara dokunmayin.
Statik gerilim bosalmasi elemanlara zarar verebilir.

A UYARI

AC siriciniin  EMC seviyelerinin kaynak aginizin
sartlarina uygun oldugunu kontrol edin.
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Ek Uyarilar

A DIKKAT

PowerXL DG1 AC her zaman icgin isaretli topraklama
terminaline baglanti vyapilarak topraklanmalidir. PowerXL
DG1'in toprak kacak akimi 3.5 mA AC dederini asmaktadir.
EN 61800-5-1'e gore ilgili koruyucu devrelere ait
asagidakisartlardan birinin yerine getirilmesi gerekemektedir:

a) Koruyucu iletken, toplam uzunlugu boyunca en az
10 mm2 Cu veya 16 mm2 kesit alanina sahip olacaktir.

b

Koruyucu iletkenin kesit alaninin 10 mm2 Cu veya
16 mm2 Al degerlerinin altinda olmasi durumunda,
koruyucu iletken kesit alaninin takriben 10 mm2 Cu veya
16 mm2 Al degerinden az olmayacak bicimde ikinci bir
koruyucu iletken kullanilacaktir.

c) Koruyucu iletkenin surekliliginde herhangi bir kesinti
olmasi durumunda kaynak baglantisinin otomatik olarak
kesilmesi. Kaynak kablosunun veya kablo kilifinin bir
bolimuand olusturmadig her bir koruyucu topraklama
iletkeni igcin kesitalani asagidaki degerlerin altinda
olmamalidir:

— Mekanik koruma saglandidi takdirde 2.5 mm2; veya
— Mekanik koruma saglanmadigi takdirde 4 mm?2.

AC sUrlcU icindeki topraklama hatasi koruma surictyu
sadece motordaki veya motor kablosundaki topraklama
hatalarina karsi korur. Kisisel koruma amacl degildir. AC
sUrlcu icindeki topraklama hatasi koruma surdcuyu
sadece motordaki veya motor kablosundaki topraklama
hatalarina karsi korur. Kisisel koruma amacli degildir. AC
sUrlclnun iginde mevcut bulunan yuksek kapasitif
akimlar nedeni ile hata akimi koruma anahtarlari dizgtn
islem gormeyebilir.

PowerXL DG1'in  herhangi bir kisminda gerilim
dayaniklilik testi yapmayin. Testlerin nasil yapiimasi
gerektigi ile ilgili belli yontemler mevcuttur. Bu yontemi
g6z ardi etmek hasar gormus urlinle sonuglanabilir.

Xiv PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansh Siiriiciler
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Bolim 1—PowerXL DG1 Series Genel Bakis

Bo6liim 1—PowerXL DG1 Series Genel Bakis

Bu bolim, bu kilavuzun amacini ve iceriklerini, alim kontrol
tavsiyelerini ve DG1 Series Acik Strlcl katalog numaralama
sistemini aciklamaktadir.

Bu Kilavuz Nasil Kullanilmalidir

Bu kilavuzun amaci size kurulum, ayar ve parametre
ozellilestirmesi, baslatim, sorun giderme ve Eaton DG1
Series ayarlanabilir frekans surtclsU (AFD) bakimi hakkinda
gerekli bilgileri saglamaktir. Donanimin emniyetli bir sekilde
kurulumu ve isletimiicin, DG1 Series AFD'ye enerji vemeden
once bu kilavuzun baslangicinda bulunan emniyet
yonergelerini ve asagidaki bolimlerde 0zetlenen prosedurleri
izleyin. Bu kilavuzu elinizin altinda bulundurun ve kaynak
amacl olarak tim kullanicilara, teknisyenlere ve bakim
personeline dagitin.

Alim ve Denetleme

DG1 Series AFD, nakliye dncesinde bir dizi zorlu fabrika kalite
kontrollerine tabi tutulur. Nakliye sirasinda paketlemenin veya
donanimin hasar gormesi mumkundur. DG1 Series AFD'yi
aldiktan sonra lUtfen su hususlar kontrol edin:

Paketin montaj kilavuzu (ILO40016EN), Hizli Baslangig
Kilavuzu (MNO40006EN), Kullanim Kilavuzu CD'si
(CD040002EN) ve aksesuar paketini icerdiginden emin olun.
Aksesuar paketi sunlari icerir:

e Kaucuk grometler
e Kontrol kablosu topraklama klemensleri
e ilave topraklama vidalari

Nakliye sirasinda hasar gérmediginden emin olmak icin Grinu
inceleyin.

Tip etiketi Uzerinde bulunan pargca numarasinin, siparisinizdeki
katalog numarasina uydugundan emin olun.

Nakliye hasari olusmussa litfen hemen nakliyeyi
gerceklestiren sirkete talepte bulunun.

Sevkiyat, siparisiniz ile ayni degilse IUtfen Eaton Elektrik
temsilciniz ile iletisime gegin.

Not: Paketi atmayin. Koruyucu mukavva Uzerine basili
sablon, DG1 AFD'nin duvar veya bir panoya montajini
yaparken isaretleme igin sablon olarak kullanilabilir.

Zaman Araligi Kontrolii Batarya Etkinlestirme

PowerXL DG1 Series AFD'de zaman araligi kontroll (RTC)
fonksiyonunu etkinlestirmek igin, RTC bataryasi (hali hazirda
surlcliye monte edilmis durumdadir) kontrol paneline
baglanmalidir.

Ana surlcU kapagini ¢gikarin ve dogrudan tus takimi altinda
bulunan RTC bataryasini bulun ve kontrol paneli Gzerinde
bulunan giris yuvasina beyaz 2 kablolu konnektora baglayin.

Sekil 1. RTC Batarya Baglantisi

L] |

; .r-hr .
Tablo 1. Genel Kisaltmalar
Kisaltma Tanim
CT Yuksek asirt yUk degeri (% 150) ile sabit tork
VT Dusuk asin yuk degeri (%110) ile deg@isken tork
IH Yiksek Asin Yik Akimi (% 150)
I Duisuk Asirt Yak Akimi (%110)
AFD Ayarlanabilir Frekans Surtcusu
VFD Degisken Frekans SurlcisU
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Bolim 1—PowerXL DG1 Series Genel Bakis

Deger Etiketi
Sekil 2. Deger Etiketi

' ™
F:I'N
Puvaring Eusivess Workhwids
Type: DG1-347D6FB-C21C
Slyle No9702-1001-XXP
Adicle No:9702-1001-XXP
PowerXL™ DG1 VFD
CTNT Input Dutput
KW (UV-) 380440 39 [0-Vin 30
KW JF(Hz) 50BOHz  [0-400Hz
1 (A) |84 7619
SHPY |UV-) [440-500 3 |0~Vin 33
-HP [F{Hz) [B0%0Hz 0-400 Hz
1 (A) |84 f6I76
Enclosure Rating|TYPE 1 /1P 21
User installation manual: MNO4 0002EN
Senal NO. - XOOO00000 SN, PN,
EAN Kodu X — Tir,
icerir /'EhHim&Bﬂ-ﬂIIBﬁ! Tarih igerir

NAED Kodu —”
igerir NAED TEBRRSETE TS

E1296
Field instafied condudions mudt be copper rated & 75°C
H000CK, wwew ealon com  Made in China

AN A

Tarih Kodu: 20131118

Karton Etiketler (Birlesik Devletler ve Avrupa)

Yukarida gosterilen deger etiketi ile aynidir.

2 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suraculeri
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Katalog Numara Sistemi

Sekil 3. Katalog Numaralama Sistemi

Seriler

Bolim 1—PowerXL DG1 Series Genel Bakis

Gii¢ Bélimii

Opsiyonlar

D G1

Temel Isimlendirme

D = Suirlcu

Seriler

Evre Referansi

G1 = Genel amag

3 =3~ GIRIS/3~ CIKIS

- 344D3 FB-C21¢C

Kartlarin Kaplamalari

C = Kaplanmis

Dahili Fren Kiyicisi

Kasa (IP Siniflandirma)

N = Fren Kiyicisi yok
B = Fren Kiyicisi

Giris/Cikis Gerilim Sinifi

20 = P20
21 = IP21/tip 1
54 = |P54/tip 12

Ekran Secenegi

C = LCD (grafik)
N = Ekran yok

3D7 =3,7 A, 0,65 kW, 0,75 hp
4D8 =4,8 A, 0,75 kW, 1 hp
6D6 =6,6 A, 1,1 kW, 1,6 hp
7D8 =7,8 A, 1,6 kW, 2 hp
011=11A,22kW,3hp
012 =12,56 A, 3kW, 5 hp (VT)
017 =17,6 A, 3, 7kW, 5 hp
025 =25 A, 5,5 kW, 7,56 hp
031=31A, 75kW, 10 hp
048 =48 A, 11 kW, 15 hp
061 =61 A, 15 kW, 20 hp
075 =75 A, 18,5 kW, 25 hp
088 =88 A, 22 kW, 30 hp
114 =114 A, 30 kW, 40 hp
143 =143 A, 37 kW, 50 hp
170 =170 A, 45 kW, 60 hp
211 =211 A, 55 kW, 75 hp
248 =248 A, 75 kW, 100 hp

2D2=2,2A,0,75kW, 1 hp
3D3=33A, 1,1TkW, 156hp
4D3 = 4,3 A, 1,5kW, 2 hp
5D6 = 5,6 A, 2,2 kW, 3 hp
7D6 = 7,6 A, 3kW, 5 hp

9D0 =9 A, 4 kW, 7,5 hp (VT)
012 =12A,55kW, 7,5 hp
016 = 16 A, 7,5 kW, 10 hp
023 = 23 A, 11 kW, 15 hp
031 =31A, 15kW, 20 hp
038 = 38 A, 18 kW, 25 hp
046 = 46 A, 22 kW, 30 hp
061 =61 A, 30 kW, 40 hp
072 = 72 A, 37 kW, 50 hp
087 = 87 A, 45 kW, 60 hp
105 = 105 A, 55 kW, 75 hp
140 = 140 A, 75 kW, 100 hp
170 = 170 A, 90 kW, 125 hp
205 = 205 A, 110 kW, 150 hp
245 = 245 A, 150 kW, 200 hp

3D3=33A, 1,5kW, 2 hp
4D5 = 4,5A, 2,2 kW, 3 hp
7D5 = 7,5 A, 3,7 kW, 5 hp
010 = 10 A, 5,5 kW, 7,5 hp
013 = 13,5 A, 7,5 kW, 10 hp
018 = 18 A, 11 kW, 15 hp
022 = 22 A, 15 kW, 20 hp
027 = 27 A, 18 kW, 25 hp
034 = 34 A, 22 kW, 30 hp
041 = 41 A, 30 kW, 40 hp
052 = 52 A, 37 kW, 50 hp
062 = 62 A, 45 kW, 60 hp
080 = 80 A, 55 kW, 75 hp
100 = 100 A, 75 kW, 100 hp
125 = 125 A, 90 kW, 125 hp
144 = 144 A, 110 KW, 150 hp
208 = 208 A, 150 kW, 200 hp

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Surucileri

2 =230V (208-240 V, -15%, +10%) Dahili EMC Filtresi
4 =400 V (380-500 V, -15%, +10%) D = Sadece DC bobini
5 =600V (625-600 V, -15%, +10%) E = Sadece EMC filtresi
F = Dahili EMC filtresi ve DC bobini
N = EMC filtresi yok, DC bobini yok
Cikis Akimi Sinifi (CT)
208-240 V 380-500 V 525-600 V
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Bolim 1—PowerXL DG1 Series Genel Bakis

Gii¢ Degerleri ve Uriin secimi

DG1 Series Siruculer—208-240 Volt

Tablo 2. Tip 1/1P21
Sabit Tork (CT) / Yiiksek Asin Yiik (IH)

Degisken Tork (VT) / Diisiik Asin Yiik (IL)

230V, 50 Hz kW 230V, 60 Hz Akim 230V, 50 Hz 230V, 60 Hz Akim
Kasa boyutu degeri hp A kW degeri hp A Tip
FR1 0,55 0,75 3,7 0,75 1 4,8 DG1-323D7FB-C21C
0,75 1 4,8 11 1,5 6,6 DG1-324D8FB-C21C
1.1 1,5 6,6 1,5 2 7.8 DG1-326D6FB-C21C
1,5 2 7.8 2,2 3 1 DG1-327D8FB-C21C
2,2 3 1 3 — 12,5 DG1-32011FB-C21C
FR2 3 — 12,5 3.7 5 17,5 DG1-32012FB-C21C
3.7 5 17,5 5,5 7.5 25 DG1-32017FB-C21C
5,5 7.5 25 7.5 10 31 DG1-32025FB-C21C
FR3 7.5 10 31 1 15 48 DG1-32031FB-C21C
1 15 48 15 20 61 DG1-32048FB-C21C
FR4 15 20 61 18,5 25 75 DG1-32061FN-C21C
18,5 25 75 22 30 88 DG1-32075FN-C21C
22 30 88 30 40 114 DG1-32088FN-C21C
FR5 30 40 114 37 50 143 DG1-32114FN-C21C
37 50 143 45 60 170 DG1-32143FN-C21C
45 60 170 55 75 211 DG1-32170FN-C21C
FR6 @ 55 75 211 75 100 261 DG1-32211FN-C21C
75 100 248 90 125 312 DG1-32248FN-C21C

Tablo 3. Tip 12/IP54

Sabit Tork (CT) / Yuksek Asiri Yiik (IH)

Degisken Tork (VT) / Dusik Asin Yiik (IL)

230V, 50 Hz kW 230V, 60 Hz Akim 230V, 50 Hz 230V, 60 Hz Akim
Kasa boyutu degeri hp A kW degeri hp A Tip
FR1 0,55 0,75 3.7 0,75 1 4,8 DG1-323D7FB-C54C
0,75 1 4,8 1.1 1.5 6.6 DG1-324D8FB-C54C
1.1 15 6.6 15 2 7.8 DG1-326D6FB-C54C
1,5 2 7.8 2,2 3 1 DG1-327D8FB-C54C
2,2 3 1 3 — 12,5 DG1-32011FB-C54C
FR2 3 — 12,5 3.7 5 17,5 DG1-32012FB-C54C
3.7 5 17,5 5,5 7.5 25 DG1-32017FB-C54C
5,5 7.5 25 7.5 10 31 DG1-32025FB-C54C
FR3 7.5 10 31 1 15 48 DG1-32031FB-C54C
1 15 48 15 20 61 DG1-32048FB-C54C
FR4 15 20 61 18,5 25 75 DG1-32061FN-C54C
18,6 25 75 22 30 88 DG1-32075FN-C54C
22 30 88 30 40 114 DG1-32088FN-C54C
FR5 30 40 114 37 50 143 DG1-32114FN-C54C
37 50 143 45 60 170 DG1-32143FN-C54C
45 60 170 55 75 211 DG1-32170FN-C54C
FR6 @ 55 75 211 75 100 261 DG1-32211FN-C54C
75 100 248 90 125 312 DG1-32248FN-C54C
Not

® FR6, 2016'da stoklarda olacaktir.

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suraculeri
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Bolim 1—PowerXL DG1 Series Genel Bakis

DG1 Series Siiriciiler—380-500 Volt
Tablo 4. Tip 1/IP21

Sabit Tork (CT) / Yuaksek Asiri Yiik (IH) Degisken Tork (VT) / Dasik Asin Yiik (IL)
400 V, 50 Hz kW 460 V, 60 Hz Akim 400V, 50 Hz 460V, 60 Hz Akim
Kasa boyutu degeri hp A kW degeri hp A Tip
FR1 0,75 1 2,2 1.1 1,5 3,3 DG1-342D2FB-C21C
11 1,5 3,3 1,5 2 4,3 DG1-343D3FB-C21C
1,5 2 4,3 2,2 3 5,6 DG1-344D3FB-C21C
2,2 3 5,6 3 5 7.6 DG1-345D6FB-C21C
3 5 7.6 4 — 9 DG1-347D6FB-C21C
4 — 9 55 7.5 12 DG1-349DOFB-C21C
FR2 556 7,5 12 7,5 10 16 DG1-34012FB-C21C
7.5 10 16 1" 15 23 DG1-34016FB-C21C
1M 15 23 15 20 31 DG1-34023FB-C21C
FR3 15 20 31 18,5 25 38 DG1-34031FB-C21C
18,5 25 38 22 30 46 DG1-34038FB-C21C
22 30 46 30 40 61 DG1-34046FB-C21C
FR4 30 40 61 37 50 72 DG1-34061FN-C21C
37 50 72 45 60 87 DG1-34072FN-C21C
45 60 87 55 75 105 DG1-34087FN-C21C
FR5 55 75 105 75 100 140 DG1-34105FN-C21C
75 100 140 90 125 170 DG1-34140FN-C21C
90 125 170 110 150 205 DG1-34170FN-C21C
FR6 @ 110 150 205 132 200 261 DG1-34205FN-C21C
150 200 245 160 250 310 DG1-34245FN-C21C

Tablo 5. Tip 12/1P54

Sabit Tork (CT) / Yiiksek Asin Yiik (IH) Degisken Tork (VT) / Disiik Asin Yiik (IL)
400 V, 50 Hz kW 460 V, 60 Hz Akim 400V, 50 Hz 460V, 60 Hz Akim
Kasa boyutu degeri hp A kW degeri hp A Tip
FR1 0,75 1 2,2 1.1 15 3.3 DG1-342D2FB-C54C
11 1,5 3.3 1,5 2 4,3 DG1-343D3FB-C54C
1,5 2 4,3 2,2 3 5,6 DG1-344D3FB-C54C
2,2 3 5,6 3 5 7.6 DG1-345D6FB-C54C
3 5 7,6 4 — 9 DG1-347D6FB-C54C
4 — 9 5,5 7.5 12 DG1-349DOFB-C54C
FR2 5,5 7.5 12 7.5 10 16 DG1-34012FB-C54C
7.5 10 16 11 15 23 DG1-34016FB-C54C
1 15 23 15 20 31 DG1-34023FB-C54C
FR3 15 20 31 18,5 25 38 DG1-34031FB-C54C
18,5 25 38 22 30 46 DG1-34038FB-C54C
22 30 46 30 40 61 DG1-34046FB-C54C
FR4 30 40 61 37 50 72 DG1-34061FN-C54C
37 50 72 45 60 87 DG1-34072FN-C54C
45 60 87 55 75 105 DG1-34087FN-C54C
FR5 55 75 105 75 100 140 DG1-34105FN-C54C
75 100 140 90 125 170 DG1-34140FN-C54C
90 125 170 110 150 205 DG1-34170FN-C54C
FR6 © 110 150 205 132 200 261 DG1-34205FN-C54C
150 200 245 160 250 310 DG1-34245FN-C54C

Not
@ FR6, 2016'da stoklarda olacaktir.
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Bolim 1—PowerXL DG1 Series Genel Bakis

DG1 Series Siricller—600 Volt®
Tablo 6. Tip 1/1P21

Sabit Tork (CT) / Yuksek Asiri Yiik (IH) Degisken Tork (VT) / Duasik Asin Yiik (IL)
600 V, 60 Hz kW 600 V, 60 Hz Akim 600V, 60 Hz 600V, 60 Hz Akim
Kasa boyutu degeri hp A kW degeri hp A Tip
FR1 1,5 2 3,3 2,2 3 4,5 DG1-353D3FB-C21C
2,2 3 4,5 3,7 5 7.5 DG1-354D5FB-C21C
3,7 5 7.5 5,5 7.5 10 DG1-357D5FB-C21C
FR2 55 7.5 10 7.5 10 13,5 DG1-35010FB-C21C
7.5 10 13,5 1" 15 18 DG1-35013FB-C21C
1" 15 18 15 20 22 DG1-35018FB-C21C
FR3 15 20 22 18,5 25 27 DG1-35022FB-C21C
18,5 25 27 22 30 34 DG1-35027FB-C21C
22 30 34 30 40 | DG1-35034FB-C21C
FR4 30 40 41 37 50 52 DG1-35041FN-C21C
37 50 52 45 60 62 DG1-35052FN-C21C
45 60 62 55 75 80 DG1-35062FN-C21C
FR5 55 75 80 75 100 100 DG1-35080FN-C21C
75 100 100 90 125 125 DG1-35100FN-C21C
90 125 125 110 150 144 DG1-35125FN-C21C
FR6 @ 110 150 144 150 200 208 DG1-35144FN-C21C
150 200 208 187 250 250 DG1-35208FN-C21C

Tablo 7. Tip 12/1P54

Sabit Tork (CT) / Yuaksek Asiri Yiik (IH) Degisken Tork (VT) / Dasik Asin Yiik (IL)
600 V, 60 Hz kW 600 V, 60 Hz Akim 600 V, 60 Hz 600 V, 60 Hz Akim
Kasa boyutu degeri hp A kW degeri hp A Tip
FR1 1,5 2 3.3 2,2 3 4,5 DG1-353D3FB-C54C
2,2 3 4,5 3.7 5 7.5 DG1-354D5FB-C54C
3.7 5 7.5 5,5 7,5 10 DG1-357D5FB-C54C
FR2 5,5 7.5 10 7.5 10 13,5 DG1-35010FB-C54C
7.5 10 13,6 1 15 18 DG1-35013FB-C54C
1 15 18 15 20 22 DG1-35018FB-C54C
FR3 15 20 22 18,5 25 27 DG1-35022FB-C54C
18,5 25 27 22 30 34 DG1-35027FB-C54C
22 30 34 30 40 41 DG1-35034FB-C54C
FR4 30 40 iy 37 50 52 DG1-35041FN-C54C
37 50 52 45 60 62 DG1-35052FN-C54C
45 60 62 55 75 80 DG1-35062FN-C54C
FR5 55 75 80 75 100 100 DG1-35080FN-C54C
75 100 100 90 125 125 DG1-35100FN-C54C
90 125 125 110 150 144 DG1-35125FN-C54C
FR6 @ 110 150 144 150 200 208 DG1-35144FN-C54C
150 200 208 187 250 250 DG1-35208FN-C54C

Notlar
@ 600V, Mayis 2015 tarihinde stoklarda olacaktir.
@ FR6, 2016'da stoklarda olacaktir.
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Bolim 2—Tus Takimina Genel Bakis

Bo6liim 2—Tus Takimina Genel Bakis

Tus takimi, sdrlcd ile kullanicr arasindaki ara yUzdur. Bir LCD
ekran, 3 LED isik ve 11 tustan olusur. Kontrol tus takimi ile,
bir motorun hizini kontrol etmek, cihazin durumunu
denetlemek ve ayarlanabilir frekans surdcusinin
parametrelerini ayarlamak mumkindir. Bakiniz Sekil 4.

Sekil 4. Tus takimi ve Ekran

= .
Programlanabilir | Programlanabilir
Degeri Artir RUN FAULT
Menlyl Yukar Kaldir .
—— —— Yerel ve Uzak Kontroli
Degistirin
BACK LOCAL 4
RESET m | imleci Saga Kaydirin
S A ==
Geri/Reset Tusu —
S 3
. 'h-—ﬂ'j\ Baslatma Tusu

Durdurma Tusu

imleci Sola Kaydirin

Giris Menusu Degeri Azalt
Secimi Teyit Etme Meniiyt Asagi Kaldir
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Bolim 2—Tus Takimina Genel Bakis

Tus Takimi Digmeleri

Tuslarin Aciklamalan

Tablo 8. Tus Takimi Digmeleri
Tus Aciklama

Soft Tus 1, Soft Tus 1, Soft Tus 2:

Soft Tus 2 Bu iki tusun fonksiyonlari asagidaki gibi olacaktir:

Forward/Reverse, bu motorun galisma yonunua degistirecektir.
Menu, bu ana menUye geri donecektir.

e Details, bu hatanin ayrintilarini gosterielcektir.

e Bypass, bu surlclyl baypas moduna sokacaktir.

e Jog, bu jog fonksiyonunu aktif hale getirecektir.

e Favorite, bu parametreyi Sik Kullanilanlar MenUsUne ekleyecektir.
e Delete, bu parametreyi Sik Kullanilanlar MenUsUnden cgikaracaktir.

=

o
@ :
o o

Back/Reset Back/Reset:
Bu tusun g entegre fonksiyonu vardir. Bu tus normal modda backward-geri tusu olarak islev
BAGK gorUr. Duzenleme modunda islevi iptal olarak kullanilir. Ayni zamanda, hata olustugunda

hatalar resetlemek icin de kullanilir.

RESET * Biradimi yedekler.

e Duzenleme modunda degisimi iptal eder

e Aktif hatalari resetler (bu tusa herhangi bir sayfada 2 saniyeden fazla basarak tim aktif
hatalar resetlenir).

e Sdrlculyu fabrika varsayilan ayarlarina geri dondurmek icin Stop ve Back/Reset tuslarina
5 saniye sure ile basiniz

Local/Remote Lokal veya Uzaktan Kontrol Secimi
Baslama ve devir hizi referanslari icin Lokal veya Uzaktan Kontrol arasinda degisim saglar.
LUGAL Lokal ve uzaktan kumanda kontrollerine es gelen alanlar uygulama iginde segilecektir.
Yukari Yukari ve Asagi Oklari
Asagi e istenen menli 6gesini secmek icin menii listesinde asagi veya yukar dogru hareket
edin.

e Aktif hane asagl yukari hareket ettirilirken parametrenin parga parcga dizenlenmesi.

e Secilen parametre referans degerinin artirilmasi/azaltiimasi.

e Parametre karsilastirma modunda mevcut degerin karsilastirma parametre degerinden
farkli oldugu degerlerin parametrelerinde asagi yukari hareket edin.

e Parametre sayfasinda okuma modunda iken, bu parametrenin énceki veya sonraki
kardes parametresine hareket edin.

MOl

-]
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Bolim 2—Tus Takimina Genel Bakis

Tablo 8. Tus Takimi Diugmeleri , devami

lkon

Tus

Aciklama

<

Sol

Sol Ok
e Gezinme tusu, bir parametreyi hane hane dizenlerken sola hareket.
e Biradimi yedekler.

Sag

Sag Ok

e Parametre Grup moduna girer.

e Grup modundan parametre moduna girer.

e Bu parametre yazilabilirken, parametre tim dizenleme moduna girer.

e TUm duzenleme modundan parametre parca parca dlizenleme moduna girer.
e Gezinme tusu, bir parametreyi parca parca dizenlerken sada hareket

ry
{r
N
=~
b {

Y~

OK

Tamam:

e Herhangi bir sayfada 5 saniyeden fazla (5 saniye de dahil) basildiginda tim hata
gecmisini silecektir.

e Bu tus, parametre ayarlarini kaydetmek icin parametre dlizenleme modunda kullanilir.

e Baslangic sihirbazinin sonunda baslangig listesini teyit etmek igin

e Parametreler karsilastirma modunda karsilastirmayi teyit igin.

Asagidakiler, sag tus ile de aynidir.

e Bu parametre yazilabilirken, parametre tum dizenleme moduna girer.

e Parametre Grup moduna girer.

e Grup modundan parametre moduna girer.

Durdur

Durdur:

Bu tus, normal galisma durumunda motoru durdurma tus olarak islev gorur. Bu tus igin
varsaylilan her zaman igin aktif olmasidir. Sadece, "Tus Takimi" kontrol kaynag olarak
secildiginde parametre P7.5 ile degistirilebilir.

e Tus takimindan motor durdurma

Baslat

Baslat:

"Tus Takimi" aktif kontrol kaynagi olarak secildiginde bu tus normal operasyonda motor
baslatma tusu olarak islev yapar.

Tus Baslat tusuna dokunduktan sonra Tus Takimi referans noktasi oldugunda, Tus Takimi
Referans Ekranina dogrudan atlayacaktir.
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Bolim 2—Tus Takimina Genel Bakis

LED Isiklan

Tablo 9. LED Durum Géstergeleri
Gosterge Aciklama

G CALIS:
Surdcu veya Baypas konumunda VFD'nin calistigini
CALIS ve yUkU kontrol ettigini gosterir.
Durdur komutu verildiginde ancak motor hala
yavaslamaya devam ettiginde yanip soner.

. Hata:
Bir veya daha fazla aktif hata yanar Agin.
Hata Bir veya daha fazla aktif hata uyarisi bulundugunda
yanip séner.
O Lokal veya Uzaktan Kontrol Secimi
Lokal: Lokal kontrol yeri secildiyse Isik yanacaktir.

Uzaktan Uzaktan Kontrol: Uzaktan kontrol yeri secildiyse isik
Kontrol sonik kalacaktir.

LCD Ekran

Tus Takimi LCD ekrani motorun ve surdcinin durumunu ve
motor veya surlcu fonksiyonlarinda herhangi bir hata varsa
hatayi gosterir. LCD ekranda kullanici menu yapisindaki
mevcut yeri ve gosterilen 6ge ile ilgili bilgileri gordr.

Genel Bakis

Ekranda bes satir gosterilecektir. Genel gorinim asagida
Sekil 5'deki gibidir..

Sekil 5. LCD'nin Genel Goériniimi

Yén Durumu MenU Konumu

SurGcu Durumu Kontrol Yeri

s

O Operate Mode

Aktif

Segim F: Parameter
BYPASS 13:53 JOG

Gergek Zaman Saati

Soft Tus 1 (ss:dd) Soft Tus 2

Fonksiyon Etiketi Fonksiyon Etiketi

10 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suruaculeri

Satirlarin agiklamasi asagidaki gibidir:
ilk satir Durum satiridir ve sunlari gdsterir:

e RUN / STP / NRD— Motor calismaktaysa, galisma
durumu "RUN" olarak gdsterilecek, aksi takdirde "STP"
mesaji gorunttlenecektri. Durdurma mesaji gonderildigi
halde motor hala yavaslayarak donmeye devam ediyorsa,
“"RUN" mesaji yanip sénecektir. Strlcl hazir degilse veya
hicbir sinyal gelmediyse, "NRD" mesaji goruntulenecektir.

e FWD / REV— Motorun donUsU saat yonundeyse, ekranda
"FWD" mesaji gorulecek, aksi takdirde "REV" mesaji
gorulecektir.

e KEY /1/0 / BPS / BUS— Hali hazirda baypas
durumundaysa, "BPS" mesaji gosterilecek, aksi takdirde
akim kontrol kaynagi I/O terminali ise "I/O" mesaji
goruntutlenecektir. Eger Tus Takimiysa, o takdirde "KEY"
mesajl, aksi takdirde "BUS" mesaji gorlntllenecektir..

e PAR/ MON / FLT / OPE / QSW / FAV / TPM— Mevcut
sayfa parametre menusu ise, ekranda "PAR" mesaji
gosterilecek, izleme menuUsu ise, o takdirde "MON" mesajl
goruntulenecek, hata menusunde ise "FLT" mesajl,
operasyon menusunde ise "OPE" mesajl, hizli baslatma
sihirbazinda ise "QSW" mesaji, secime bagli kart
menuslnde ise "BOA", Sik Kullanilanlar Menusunde ise
"FAV", ana menude ise "TPM" mesajlar goruntulenecektir.

ikinci satir Kod satindir. Men{i kodunu gésterir.

Uclincl satir Isim satiridir, Meni ismini veya parametre
ismini gosterir.

Dorduncu satir Deger satiridir, alt menu ismini veya
parametre degerlerini gosterir.

Besinci satir ise Soft Tus satindir. Soft Tus 1 ve Soft Tus 2
fonksiyonlari degistirilebilir. Gergcek zaman ise ortadadir.

Hosgeldiniz Sayfasi
LCD Hosgeldiniz Sayfasini gosterielcektir. Bakiniz Sekil 6.

Sekil 6. Hosgeldiniz Sayfasi
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Yikseltme Sayfasi

Hosgeldiniz sayfasindan sonra, tus takimi MCU'nun
hafizasinda farkli tus takimi firmware versiyonu olup
olmadigini kontrol edecektir. Eger cevap evet ise, o halde
kullaniciya tus takimini guncelleyip glncellemeyecegini
soracaktir.

Sekil 7. Yiikseltme Sayfasi

Current Version: 1.01.0003

To Upgrade Version: 1.01.0004

To Upgrade? Press OK or BACK.
13:53

Oto Yedekleme Sayfasi

Eger tus takimi yeni bir surlclye baglanmissa, otomatik
yedekleme sayfasi kullaniclya yUkleme veya indirme
(upload/download ) yapmasini bildirmek Gzere gosterilecektir.

Sekil 8. Otomatik Yedekleme Sayfasi

Download from keypad

Upload to keypad
13:53

Bolim 2—Tus Takimina Genel Bakis

Soft Tus Tanimlama

Farkli sayfalarda farklh tanimlari bulunan iki adet soft tus
bulunmaktadir.

Tablo 10. Soft Tuslar

Tus Takimi Varsayilan Varsayilan
Ekran Sayfasi Soft Tus 1 Soft Tus 2
Ana Menii Sayfasi  NULL veya BYPASS JOG

Grup DUgiim Sayfasi GERI veya ILERI MENU
Parametre Digim  NULL veya SIK MENU
Sayfasi KULLANILAN

Sik Kullanilanlar SiL MENU
Sayfasi

Hata Sayfas! AYRINTI MENU

1. Ana Menude (kok digimu) "JOG" sagda gosterilecektir.
Baypas etkinlestirildigi takdirde "BAYPAS"
solda gosterilecektir. Aksi takdirde hicbir sey
gosterilmeyecektir. Bakiniz Sekil 9.

Sekil 9. Ana Menii

O: Operate Mode

M: Monitor

P: Parameter

BYPASS 13:53 JOG

2. Parametre grubu icin iki soft tus (ILERI/GERI ve MENU
gosterilecektir.Sekil 10

Sekil 10. Grup Dugiim Sayfasi

P1: InterLockStart

P2 Al Function

P3: DI Function
REVERSE

13:53 MEMNU
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Bolim 2—Tus Takimina Genel Bakis

3.

Parametre menusu icin eger bu paramtere sik
kullanilanlar listesine dahil edilmemisse, iki soft tus
"sik kullanilanlar" ve "MENU" gosterilecektir. Eger sik

5. Hata grubu igin iki soft tus "AYRINTI" ve "MENU"
gosterilecektir. Bakiniz Sekil 13. Daha fazla bilgi icin
bakiniz Sayfa 16.

kullanilanlar listesine eklenmisse, sadece tek bir soft tus

"MENU" ekranin saginda gorilecektir. Sekil 13. Hata Sayfasi

Sekil 11. Parametre Sayfasi FWD FLT
F1.2

F2.2 Over Voltage

Al2 Mode 2012-4-812:30:45

0- 20mA DETAIL 13:53 MENU
FAVORITE 13:53 MENU

4. Bir parametre sik kullanilanlar listesine eklenmisse, sik
kullanilanlar menUsunde gdsterilecektir. Sonra sik
kullanilanlar menusune girdiginizde iki soft tus "SIL" ve
"MENU" gdsterilecektir, "SIL" secilen parametreyi sik
kullanilanlar listesinden silebileceginiz anlamina
gelmektedir, Bakiniz Sekil 12.

Sekil 12. Sik Kullanilanlar Meniisiinden Parametre
Sayfasi

F2.2. Al2 Mode

M2: Reference Frequency

M3 Motor Speed

DELETE 1353 MENU
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Bolim 3—Meniiye Genel Bakis

Ana Menu Sayfasi

Tus takimindaki veriler mend ve alt menulerde
dizenlenmislerdir. Ilk menU seviyeleri M, P, F, B, T, Ove S
igerir ve Ana Menu olarak adlandirihir.

Sekil 14. Ana Menii Sayfasi

P: Parameter
BYPASS 13:53 JOG

Menii icinde Gezinme

Bu bolum, menu yapisindaki her bir bolumde gezinme igin
temel bilgiler verir.

Sekil 15. Ana Menii icinde Gezinme

Back/left key Right/OK key

Bolim 3—MenUye Genel Bakis

<« > .
M - Monitor T M1 - Output Frequency M1
e Output Frequency
UPﬁ(ey —— M46 — Multi-Monitoring 0.00 Hz
Downlkey p - parameters P1 - Basic Parameters P1.1 - Min Frequency P1.1
—E l: Min Frequency
P21 - System P1.15 — Reverse Enable 0.00 Hz

F- Fault ———— 71— F1- Active Fault

—— F2 - History Fault

B - Optional Boards

T- Favorite

0O - Operate Mode

S— Startup Wizard
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Bolim 3—MenUye Genel Bakis

Menii Yapisi

Tablo 11. Tus Takimi Menileri

Oge Aciklama Oge Aciklama Oge Aciklama
izZleme  M1—Cikis Frekansi M24—Sre3 Para- P1—Temel Hata F1—Aktif Hata
metreler Parametreler
M2—Frekans Referansi ~ M25—Sire4 P2—Analog Giris F2—Hata Gegmisi
M3—Motor Devir Sayisi  M26—S(reb P3—Komuta Kaynak Opsiyonel Bx—SlotA
Kartlar
M4—Motor Akimi M27—Zamanlayici1 Kalan P4—Analog Cikis Bx—SlotB
M5—Motor Tork M28—Zamanlayici2 Kalan P5—Dijital Cikis Sik Kullanilan ~ —
M6—Motor Gic Rel M29—Zamanlayici3 Kalan P6—Lojik Fonksiyon isletim Modu ~ O1—Cikis Frekansi
M7—Motor Gerilimi M30—PID1 Ayar noktasl P7—Sdricu Kontrol 02—Frekans Referansi
M8—DC-Bara Gerilimi M31—PID1 Geribildirim P8—Motor Kontrol O3—Motor Devir Sayisi
M9—Cihaz Sicakligi M32—PID1 HataDeger P9—Korumalar O4—NMotor Akimi
M10—Motor Sicakligi M33—PID1 Cikis P10—PID Kontrol O5—Motor Tork
Unitesi 1
M11—Tork Referansi M34—PID1 Durum P11—PID Kontrol O6—Motor Gug Rel
Unitesi 2
M12—Analog Giris1 M35—PID2 Ayar noktasl P12—Onayarl Hiz O7—Motor Gerilimi
M13—Analog Giris2 M36—PID2 Geribildirim P13—Tork Kontrol 08—DC-Bara Gerilimi
M14—Analog ¢ikis1 M37—PID2 HataDeger P14—Fren 09—Cihaz Sicakligi
M15—Analog ¢ikis2 M38—PID2 Cikis P15—Yangin Modu 010—Motor Sicakligi
M16—DI1'den 3'e Durum M39—PID2 Durum P16—ikinci Motor R11—M-Ref TusTakimi
Parametresi
M17—DI4'den 6'ya M40—~Calisan Yedek P17—Baypas R12—f-RefTusTakimi
Durum Sdruculer
M18—DI7'den 8'e Durum M41—PT100 Sicaklik P18—1 = Coklu Pompa R13—PID1 Tus Takimi
Kontrol Ayar noktasi 1
M19—DO1 Durum M42—En Son Aktif Hata P19—Zaman Araligi R14—PID1 Tus Takimi
Kontroll Ayar noktas 2
M20—RO1'den 3'e M43—RTC-BataryaDurum P20—Haberlesme Baslangic S—Baslangic Sihirbazi
Durum Sihirbaz
M21—Zamanlayici M44—NMotor Gug P21—Sistem
Durumu
M22—Sire1 M45—Enerji Tasarrufu
M23—Siire2 M46—Coklu izleme
Not: Secilen uygulamaya bagl olarak degisiklik

gOsterecektir

14 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suruaculeri
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Bolim 3—MenUye Genel Bakis

M—izleme

izleme sayfasinda kullanici coklu izleme parametreleri disinda parametreleride dlzenleme yapamayacaktir. Coklu izleme
parametreleri ekranda 3 izleme degerini gérintileme olanagi saglar. Uc deder listelenmis degerlerden herhangi birine
degistirilebilir.

izleme icin gezinme Sekil 16'de oldugu gibidir.

Sekil 16. M—izleme

Startup Wizard

Ri gn--::-f
P Parametar
BYPASS 1353 JOG

Down Key 45

tirmas

T
MA5: Energy Savang
M1 Dutput Frequency
REVERSE 1353 MEMNL

Right'Ok key

T
SN N I EE

Output Frequency: 45Hz

Wotor Speed. O

FAVORITE 1353 MENL

B

M2 Freq Referance W1 Output Frequency

REVERSE 1353 MENU REVERSE 1353 MEMU
Dieriiri
Rightf O kg Fey
v

T M1 Output Frequency

P
0 00Hz M3 Motor Speed

FAVDRITE 1353 MENU REVERSE 1353 MENU

Ctput Freguency: 45Hz Output Freguency: 454z

Up ke 142

Motor Spead. 0 ipm Motor Spead 0 rpm

FAVORITE 13:53 MEMLU FAVORITE 1353 MEMU
Ok kay

v
Output Freguency. 45Hz
Motor Current. 0.0A
Matar Spaed. O rpm

FAVORITE 1353 WENLI

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Siriciileri MN040004TR—Nisan 2015 www.eaton.com
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Bolim 3—MenUye Genel Bakis

F—Hata

Uc hata sayfasi vardir. Birincisi F1 aktif hatalardir; ikincisi hata
olustugunda otomatik olarak agilacaktir, G¢lnclsU ise F2 hata
gecmisidir.

Eger aktif hata / hata ge¢gmisi yoksa, "Hata Yok" mesaji
gosterilecektir.

Aktif Hata
Aktif hatalar icin gezinme Sekil 17'de oldugu gibidir.
Sekil 17. Aktif Hatalar

P. Parameters Right/OK

B: Optional Boards

FLT

F1. Active Fault

™ F2: FaultHistory

AYRINTI soft tusuna basildiktan sonra, hatalar hakkinda
asagidaki ayrintili bilgiler gosterielcektir: Referans noktasinda,
hata kodu, tipi, gi¢ gun sayimi, gug saat sayimi, frekans,
akim, gerilim, gug, tork, DC gerilim, birim sicakhidi, calisma
durumu, yona, uyari, Sifir Hiz, MWh sayimi.

BYPASS 13:53 JOG REVERSE 13:53 MENU
FWD FLT
F1.7. Over Current
Has active faults
ver Voltage
Right/OK key
F1.2: System Fault
REVERSE 13:53 MENU
Right/OK
y key
FWD
F1.1 Code 2
Soft key 1
Over Voltage o ey » Type Fault
2012.04.08 12:30:45 Operation Days: 0
DETAILS 13:53 MENU 13:53 MENU
Down key
i
FLT
Type: Fault
Operation Days: 0
Operation Hours: 0
13:53 MENU
FLT FLT
F1: Active Fault Right/OK
. ) key |
F2: Fault History No active No Fault
fault
REVERSE 1353 MENU REVERSE 1353 MENU

16 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suruaculeri
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Bolim 3—MenUye Genel Bakis

Acilan Hata
Agcllan aktif hata icin gezinme Sekil 18'de oldugu gibidir..

Sekil 18. Acgilan Aktif Hatalar

i

Back key to

the last page

| FWD i KEY [l FLT | [ FWD | KEY |

F1.2 Code 2
Over Valtage Soft key 1 Type Faul
201204 0B 12:30.45 Operation Days: 0
DETAILS 1353 MEMU 1353 MEMLI

Yeni bir aktif hata oldugunda, en son aktif hata sayfasi
acilacaktir, acilan hata sayfasi aktif hata sayfasi ile aynidir.

Back/Reset tusuna 2 saniye sure ile basilarak, kullanicinin
seyrettigi son sayfaya geri donulecektir.

TUum aktif hata sartlari yerine getiriimediginde, back/reset
tusuna 2 saniyeden daha fazla sure ile basilarak tim aktif
hatalar resetlenecektir.

Kullanici asagifyukari tuslarr ile tim aktif hatalari
gorebileceklerdir.

Aktif hatalar ve acilan hatalar sayfasi aynidir ancak biri "Back”
tusuna yanit vermektedir. Aktif hatalar sayfasinda Back
tusuna basildiginda son seviye menusune doner. Agilan
hatalar menUsu sayfasinda ise son sayfaya doner.

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Siriciileri MN040004TR—Nisan 2015 www.eaton.com 17



Bolim 3—MenUye Genel Bakis

Hata Gec¢misi
Hata gecmisnde gezinme Sekil 19 'da oldugu gibidir.

Herhangi bir sayfada aktif hatalari temizlemek icin OK tusu
kullanilirken, hata gecmisi igin sifresiz olarak 5 saniyeden
fazla tusa basilir.

Sekil 19. Hata Gecmisi
FLT

F1: Active Fault

F2: HistoryFault

REVERSE 13:53 MENU

FLT

F2.10: Over Current

) Has faults history
F2.1: Over Voltage

Right/'OK key
F2.2: System Fault
REVERSE 13.53 MENU
Right/OK
k
\J =
FLT FLT
F2.1 Code: 2
Soft key 1
Over Voltage » Type Fault
2012.04.08 12:30:45 Operation Days: 0
DETAILS 13:53 MENU 13:53 MENU
Down key
\l
FLT
Type: Fault
Operation Days: 0
Operation Hours: 0
13:53 MENU
FLT FLT
F1: Active Fault Right/OK
key
7' HistoryFaul » Mo Fault
F2: HistoryFault No fault
history
REVERSE 1353 MENU REVERSE ~ 13:53 MENU

18 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suricileri MN040004TR—Nisan 2015  www.eaton.com



P—Parametreler
Parametre menusinde gezinme Sekil 20 'de gosterilmistir.

Parametre sayfasinda parametre kodu ikinci satirda
gosterilecektir (P1.1 gibi).

Parametre sayfasinda parametre ismi Gglncu satirda
gosterilecektir (Minimum Frekans gibi).

Sekil 20. Paramete Meniisiine Genel Bakis

#ft ke B0
vl ha wellt ity
Win Frequency wab bl i Frequency e
000 Ha 000 Hz N
AT K WERL FANTRITE 1353 L
Ligaoen kiry 10
y wdlAmrg -
P11
Wi Fraguancy
010 Hr
EAYDRITE 13 WML
Ol iy B
+ corkie

FANVORITE 1353 MENL

Bircok 6zel sayfa vardir.
1. P21.1.3 Parametre Ayari. BakinizSekil 21.

Kullanici parametreleri yukleyebilecek veya
depoleyebilecektir. Secenekler ise soyledir: Varsayilan
degerleri yeniden ylUkleme, Set 1'i Yeniden ytkleme, Set 2'yi
Yeniden Yukleme, Set 1'i Depolama, Set 2'yi Depolama,
Resetleme, Varsayilan Degerleri Yeniden Yikleme. Ozel
hususlar ise sunlardir:

e Buislem esnasinda "beklemede" yanip sonecetir.
Bu, islemin baslamis oldugu anlamina gelir.

e Sirec sona erdidiginde OK gorlnecektir.

e Varsayilan parametreler ylklendikten sonra surlcl yeniden
calismaya baslayacaktir.

e "Varsayillan Degerleri Yeniden YUkle" satis standardi igindir.
Tamamen islev goren surlclde kullanmayin.

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Surucileri

Fgntkwia | P11

Bolim 3—MenUye Genel Bakis

Parametre sayfasinda parametrenin degeri ve birimi
dordincl satirda gosterilecektir (0.00 Hz)

Eger parametre yazilip okunuyorsa, sag tusa basilarak
parametre degeri yanip sonmeye baslayacaktir, bu da deger
dlzenlenebilir demektir.

Eger deger sadece okunabiliyorsa, sag tusa basmak higbir
etki yapmaz, bu da demektir ki deger dlzenlenemez.

L

gyt | P21 Systam
F Faull P2 Anaiog inpus
BYPASS 1353 0o 5 VENL
RightOe;

Bight kiy F'1 21 Remoln 1 Ref

Hz P12 Max Froguescy
FAVORTE 1353 MERL REVERSE 1353 WEMU

FANDRITE 1351 MEHNL

Win Fregeency
bl

FAVORITE 1353 MEHL

MNO040004TR—Nisan 2015  www.eaton.com 19
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Bolim 3—MenUye Genel Bakis

Sekil 21. Parametre Seti
BEEE EEE SN R

P20; Communication

1 Basic Parametars

REVERSE 13:53 MEML

Right/OK and
down keys

P211.2 Applicabion

F2114 Upto Keypad
REVERSE

13:53

MENLU

Right key
twice

L
[ STP | FAWD il KEY il PAR | [ STP | FWD I KEY i PAR |

P2113
Parameter Seis

FAVORITE

13:53 MENU
Ok key
v
P2113
Parameter Sets
Waiting...
FAVORITE 13:53 MEMLI

v

| ST W FWD ) KEY M PAR
P2113

Farameter Sets

OK
FAVORITE 1

(]
R
Cad

MEMLI

Down
by

P2113

-
Parameter Sels

FAVORITE

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suruaculeri
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2. P21.1.4 tus takimina dogru ve P21.1.5 tus takimindan asagi

Bu islem esnasinda "beklemede" yanip sonecetir.
Bu, islemin baslamis oldugu anlamina gelir. Streg sona
erdidiginde OK goriinecektir.

Sekil 22. Tus Takimindan Yikleme

P21.1.4 Upto Keypad

P21.1.5. Down from Ke

P21.1.6: ParamComparison

REVERSE 13:53 MENU

Right key
twice

‘
P21.1.5 Down key P21.1.5

Down from Keypad * Down from Keypad
All Parameters All, No Motor
FAVORITE 13:53 MEMNU

FAVORITE 13:53

Ok key

\

P21.1.5

PAR

Down from Keypad
Waiting...
FAVORITE

13:53 MENU

v

P21.1.5

Down from Keypad
OK
FAVORITE

13:53 MENU

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Surucileri

Bolim 3—MenUye Genel Bakis

Transferini saglamak Uzere parametreleri tus takiminda
depolar. Tus takimindan asagi parametreleri tus
takimindan sUrtcuye indirmek icindir.

MENU

MNO040004TR—Nisan 2015  www.eaton.com 21



Bolim 3—MenUye Genel Bakis

3. P21.1.6 Parametrelerin Karsilastiriimasi

Operasyondan sonra farkli parametrelerin sayisi

gosterilecektir. Sag tusa basildiginda ilk farkli parametre
gOsterilecektir.

Kullanici mevcut degerde degisiklik yapmak istedigi
takdirde kullanici sag tusla dizenleme moduna
girebilecektir.

Parametre ismi ikinci satirda, tus takimi/varsayilan
deger/set 1/set 2'den gelen deger Uglncu satirda,
mevcut deger ise dorduncU satirda gosterilecektir.

Kullanici asagi/yukari tuslariyla farkli parametrelere goz
atabilecektir.

Bu islem esnasinda "beklemede" yanip sonecetir.
Bu, islemin baslamis oldugu anlamina gelir.
Bittiginde "OK" gorulecektir. Bakiniz Sekil 23.
Sekil 23. Parametrelerin Karsilastiriimasi

STl P KEY i PAR | STP i FWD i KEY i PAR EEIGE NN B T
F21.1.56 Daoven From Koeypaed 21 18 FX16

168

= 2
Fright kry Ot ey

P21 17 Password par with Kaypad Wisting
REVERSE 13:53 MENLU EAVORITE 1353 MEMNU 1353
P21.14 Fan Controd Parameter Name
Right ke
Compane wilh Keypad gl oy = Contlinpous Compared Value
l (keypad, default, set1, set2)
5 STparaurE
1353 1353 Current Value in Drive
Right key
L
Fan Contral Fan Contro
Up ke
Coon i ous P ey Conbifucus
1353 i
O hary O kay
L v
Fan Control Fan Control
Cenbnuous Conbinuous
Tampirature Continuous
353 1353
Chown by o by

L] ¥

| STP W PO KET M PAR
Backiight Time

2 rmin

1 min

1353

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suricileri MN040004TR—Nisan 2015  www.eaton.com



4. P21.1.7 Parola

Parola parametrelerin glvenligini korur. Sifir kullaniimiyor
demektir, aksi takdirde kullanimdadir. Parola
kullaniliyorsa, kulanici gene de parametre degerlerini
gorebilir ancak dizenleme yapmadan once sifre girmesi
gereklidir. Parolayi degistirmeden énce kullanici mevcut
parolayi girmelidir.

0000 parola kullaniimiyor demektir, varsayilan olarak
parola 0000 olarak ayarlanmistir.

Parola araligi 0001 ila 9999 arasinda olacaktir. Parolanin
kurulumu ve kontroll Sekil 4-21'de gosterildigi Uzeredir.

Sekil 24. Parola

STP FWD KEY
P21.1.6 - ParamComparion P21.1.7
P21.1.7 - Password FIaMOKKeY | password
P21.1.8 - Parameter Lock Not use

REVERSE 13:53 MENU FAVORITE 13:53

Bolim 3—MenUye Genel Bakis

Parola ayar sayfasina girin. Parola 0000 ise,
"Kullaniilmamaktadir' mesaji gortlecektir. Parola 0000
degilse, "Kullanimda" mesaji gorulecektir.

kullanimda ise ve kullanici yanlis parola girerse "basarisiz"
mesajl goruldr.

3 saniye sureyle "basarisiz' mesaji goruldukten sonra
sayfa parametre okuma sayfasina geri donecektir.

Parola kullanimda ise ve kullnici dogru parolayi girerse,
duzenlenebilecegini gosterir bicimde deger yanip
sonecektir.

STP FWD KEY

P21.1.7 P21.1.7
OK key
Password -«+—— Password
In use 0001
FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53

P21.1.7
Right key
» | Password

0000

MENU FAVORITE 13:53 MENU

Up key
PAR
MENU

P2.1 - Al1 Mode P22

P2.2 - Al Signal Range Right/OKkey | Al1 Signal Range

P2.3 - Al1 Custom Min 0-100%

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53

P2.2

Rightkey | Password?

Passwordinuse|  ()00Q

MENU

FAVORITE 13:53 MENU

!

P2.2 P22

Al1 Signal Range OK key Password?

0-100% Password right | () 4

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53

Up key

MENU

P2.2

After 3s
Password?

Failed

FAVORITE 13:53

Not:

OKkey | Password wrong

MENU

PArola unutuldugu taksdirde IUtfen Eaton Musteri Destek Hizmentleri ile temasa gecin. Fabrika goz ardi etme parolasi

"1001"dir. Bu her tarlu parolayi goz ardi edecektir. Bir parolayi goz ardi etmek Uzere kullanilirsa, ilerde kullanim amach

olarak parolayi yeniden ayarladiginizdan emin olun.

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Surucileri
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Bolim 3—MenUye Genel Bakis

Deger Diizenleme

Bu baslik altinda deger dizenleme ile ilgili ydontemler ile
parola kullanimi ve parametre kilitleme etkinlestirildiginde
degisim duzenlemesine ne olacagi gosterilir.

deger duzenleme igin U¢ yontemimiz bulunmaktadir: Tusa
basma ve bsili tutarak dlzenleme, parca parca dizenleme,
tiklaya tiklaya duzenleme.

Sekil 25. Parametre Degerlerini Diizenleme
L sTe QP ) KEY i PAR

P11 P11
Min Fraguency _.L alt kay win Fraquancy
D.00HZ Hz
FAVORITE 13,53 MEMU FAVORITE 1353
Up kery Up kay
L
| STP i FWD i KEY Q| PAR ] [ sP W Fo l eV |
P11 P11
Min Frequency Laft ey Min Freguency
00Hz 11Hz
FAVORITE 1353 MENU FAVORITE 1353
Lip ke
y J0mes

L
L STP ) FD | KEY Qi PAR |

-
o P11

_ vin Freguancy
Min Fraguancy

0.00Hz 10Hz

FAVORITE 1353 MENU FAVORITE 1353

24 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suruaculeri

Ayrintilar igin, lUtfen bakiniz Sekil 25. Dizenlenebilir
parametreler icin, okuma moduna girmek icin "Sag" tusa bir
kere basin (sadece bu parametrenin dederini okuyun), "Sag"
tusa tekrar basarak dizenleme moduna girin (kullanici bu
parametrenin degerini degistirebilir), "Sag" tuss bur kere daha
basarak parca barca dizenleme moduna girin.

Kullanici, mevcut duzenlenebilir parcayi degistirmek icin
Sol/Sag tusunu kullanacaktir. Bir sayly1 dizenlerken dairesel
olarak artar/eksilir, drnegin, Yukari tusuna bir daha basarak
tus 9'dan Q0'a degisir.

Right P20 Rarmotel Raf

2B
bwice
=4 Max Fraquency

MEMU REVERSE 1353 MENU
Drown key '
LR | EEN EEE SN B
P11

Min Frequency
H

MEMLI FAVORITE 1353 NERU

MENU
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1. Eger parola kullanimda ise, parametre degerlerini
dlzenlemeden once parolanin kontroll gerekir.

2. 1 dakika icinde hicbir hareket yapilmazsa, parolanin
yeniden kontrolU gerekecektir.

3. parametre kilidi etkinlestirildigi takdirde, kullanici
parametreyi dizenlemek istedig takdirde ekranda "Kilitli"
mesajl gorulecektir.

Sekil 26. Parametre Kilitli

Bolim 3—MenUye Genel Bakis

STP [ FWD
P2.1 - Al1 Mode pP2.2
P2.2 - A1 Signal Range FighioKkey | Al1 Signal Range
P2.3 - Al1 Custom min 0 - 100%
REVERSE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU
Right key Locked

P2.2

Al1 Signal Range

*Locked*

After 3s

FAVORITE 13:53 MENU

T-Sik Kullanilanlar

sik Kullanilanlar kullanicinin sik kullandigi parametreleri toplar.
Kullanici, "SIK KULLANILAN" soft tusuna basarak sik
kullanilanlar listesine bir parametre ekleyebilir veya "SIL"

soft tusunu kullanarak sik kullanilanlar listesinden silebilir.

Sik kullanilanlar listesine bir parametre eklenmemisse
parametre sayfasinda "SIK KULLANILANLAR" soft tuslari
gorulur (bakiniz 12 sayfasinda Sekil 11). Eger sik kullnilanlar
listesibe eklenmisse, "SIK KULLANILANLAR" soft tusu
gOsterilmeyecektir.

Sik kullanilanlar listesine bir parametere eklenmisse sik
kullanilanlar menusunde gordlecektir. Sonra sik kullanilanlar
mendusune girdiginizde "SIL" soft tusu gorUlecektir. Bu da size
secili parametreyi sik kullanilanlar listesinden silme izni
verecektir (bakiniz 12 sayfasinda Sekil 12).

Sik kullanilanlar listesinden bir parametre silindikten sonra sik
kullanilanlar listesindeki bir sonraki parametre varsayilan
olarak segilecektir.

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Surucileri
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Bolum 4—Baslangic

Bolum 4—Baslangic

Baslangi¢ Sihirbazi Sayfasi

Baslangi¢ Sihirbazi mendsU, ana menunun bir alt mendsudur.
Kullanici bu mentye girdikten sonra Baslangi¢ Sihirbazi
baslayacaktir.

Baslangi¢ Sihirbazinda surlcU tarafindan gerekli olan belli
bilgileri vermeniz istenecektir ki, motorunuzu kontrol etmeye
baslayabilsin. Bu sure¢ esnasinda, ihtiyaclariniza en gok uyan
bir uygulama da segebilirsiniz.

Baslangi¢ Sihirbazindaki parametreler su sirayla olacaktir:

Dil, Zaman Araligi Kontrolt, Gunisigi Tasarrufu, Uygulama,
Minimum Frekans, Maksimum Frekans, Motor Nom Frekans,
Motor Nom Akim, Akim Limiti, Motor Nom Devir Sayisi,
Motor PF, Motor Nom Gerilim, Motor Nom Frekans,
Hizlanma Suresi 1, Yavaslama Suresi 1, Lokal Kontrol
Kaynagi, Uzak 1 Kontrol Kaynagi, Lokal Referans, Uzak 1
Referans, Uygulama Ayari

Kullanici Uygulamayi degistirecek olursa, surtcu ve tus takimi
rsetlenecektir.

26 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suruaculeri
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Baslangi¢ Sihirbazi

Bolum 4—Baslangic

Tablo 12. Baslangi¢ Sihirbazi Talimatlari, devami

Baslangi¢ Sihirbazinda surlcU tarafindan gerekli olan belli Oge Aciklama
bilgileri vermeniz istenecektir ki, motorunuzu kontrol etmeye - T
baslayabilsin. Sihirbazda asagidaki soft tuslara ihtiyaciniz 10 g/la?/‘fglr Nom Devir m;nksl:hlhyzm
olacaktir:
11 Motor PF Min: 0.30
Yukari/Asagi tuslari. Maks: 1.0
A Degeri degistirmek igin bunlari kullanin. 12 Motor Nom Gerilim ~ Min: 180 V
Maks: 690 V
N 13 Motor Nom Frekansi Min: 30.00 Hz
L Maks: 400.00 Hz
o 14 t-hizlan1 Min: 0.1 sn
v Maks: 3000.0 sn
[ 15 t-yavasla Min: 0.1 sn
Maks: 3000.0 sn
?\""-"""‘; OKtusu. 16 Lokal Kontrol Kaynagi 0 = Tus Takimi
Bu tus ile segimi teyit edin ve bir sonraki bolime 1 =1/0 terminal Baslat 1
> gecin. 2 =1/O terminal 2
A 3 = Fieldbus
Geri/Reset tusu. 17 Lokal Referans 0 = Analog Giris1
. Kaynagi 1 = Analog Giris2
BACK | Ik soruda bu soruya basildigi takdirde, Baslangic 2 = Slot A: Analog Giris1
RESET| Sihirbazi iptal edilecektir. 3 = Slot B: Analog Girig1
4 = Al1 Joystick
Eger Baslangic Sihirbazinin herhangi bir adiminda 5 = Al2 Joystick
bu tusa basilacak olursa, Baslangi¢ Sihirbazi iptal 6 =Tus Takimi
olacaktir. 7 = Fieldbus Ref
8 = Motor Potu
Eaton PowerXL DG1 frekans ceviricinize guc verildikten ve 9 = Maksimum frekans
Baslangi¢ Sihirbazi etkinlestirildikten sonra, strictntzi 10 = Al1 + Al2
kolaylikla ayarlamaniz icin bu talimatlari takip edin. 11 = Al1-Al2
12 = AlI2-Al1
13 =Al1 * Al2
Tablo 12. Baslangi¢ Sihirbaz1 Talimatlari 14 = Al1 or A2
" 15 = Minimum (Al1, Al2)
Oge Agiklama 16 = PID1 Kontrol ¢ikisi
1 Baslangic Sihirbazi OK tusina bas 18 UzakKontrol Kaynagi 0 = Tus Takimi
2 Dil 0 = ingilizce 1 =1/O terminal Baslat 1
1 = Cince 2 =1/0O terminal 2
2 = Almancao 3 = Fieldbus
3 Zaman Araligi yy.aa.gg 19 Uzak Referans 0 = Analog G!r!sﬂ
Kontroll ss:dd:ss 1 = Analog Giris2
——— 2 = Slot A: Analog Giris1
4 Gunisigr Tasarrufu 0 = Kapall 3 = Slot B: Analog Giris1
1=EU 4 = Al1 Joystick
2=Us 5 = AI2 Joystick
5 Uygulama 0 = Standart 6 =Tus Takimi
1 =Coklu Pompa 7 = Fieldbus Ref
2 = Coklu-PID 8 = Motor Potu
3 = Cok Amacli 9 = Maksimum frekans
6 f-min Minimum: 0.00Hz A
Maksimum: Maksimum 12 = AI2—AI
Frekans 13 = Al * Al2
7 Maksimum Frekans ~ Minimum: Minimum Frekans 14 = Al1 or Al2
Maksimum: 400.00Hz 15 = Minimum (Al1, Al2)
8 Motor Nom Akim Min: 0.1A 16 = PID1 Kontrol cikisi
Maks: 500.0A Artik Baslangic Sihirbazi tamamlanmustir. Bir daha glic
9 l-AkimLimiti Min: 1h*1/10 verilene kadar bir daha gorilmeyecektir. Eger resetlemek
Maks: |h*2 isterseniz, litfen ana menulden segin ("Baslangic Sihirbaz!")
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Uygulama Makro Mini Sihirbaz

Coklu Pompa ve Fan Kontrol Mini Sihirbazi

Tablo 13. Coklu Pompa ve Fan Kontrol

Oge Aciklama

20 PID 1 Process Birimi Birimleri Se¢
21 PID1 ProsesBirimiMin Minimum: —-99999.99
Maks.: PID1 ProsesBirimiMaks
22  PID1 ProsesBirimiMaks ~ Minimum: Proces Birimi Asgari
Maksimum: 99999.99
23 PID1 Ayar Noktasl 1 Secim Fonksiyonu
Kaynak
24 PID1 Ayar Noktasl 1 Minimum: PID 1 Proces Birimi
TusTakimi Asgari
Maksimum: PID1
ProsesBirimiMaks
25 PID 1 Geri Bildirim 1 Giris Sec¢
Kaynak
26 PID1 Geribildirim 1 Min Minimum: =%200
Maksimum: %200
27  PID1 Geribildirim 1 Maks  Minimum: =%200
Maksimum: %200
28 Motorlarin Sayisi Minimum: 1
Maksimum: 5
29 Bant Genisligi Minimum: %0
Maksimum: %100
30 t-Gecikme Bant Genisligi  Minimum: 0 sn
Maksimum: 3600 sn
31 Kilitleme Etkin 0 = Devre Disl
1 = Etkin
28 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suruaculeri

PID Mini-Sihirbaz

PID Mini-Sihirbaz Hizlil Ayar Menusunde etkinlestirilmistir.
Sihirbaz PID kontrol Unitesini "bir geri bildirim/bir ayar noktasi
modunda kullanacagini varsayar. Kontrol kaynagi 1/0O A ve
varsayllan proces birimi "%"dir. PID mini sihirbaz asagidaki

degerlerin ayarlanmasini ister:

Tablo 14. PID Mini-Sihirbaz Degerleri
Oge Aciklama

20 PID 1 Process Birimi Birimleri Sec
21 PID1 ProsesBirimiMin Minimum: —-99999.99
Maks.: PID1 ProsesBirimiMaks
22  PID1 ProsesBirimiMaks Minimum: PID1 Proces Birimi
Asgari
Maksimum: 99999.99
23 PID1 Ayar Noktasi 1 Secim Fonksiyonu
Kaynak
24 PID1 Ayar Noktasi 1 Minimum: PID 1 Proces Birimi
TusTakimi Asgari
Maksimum: PID1
ProsesBirimiMaks
25 PID 1 Geri Bildirim 1 Giris Sec
Kaynak
26 PID1 Geribildirim 1 Min Minimum: —=%200
Maksimum: %200
27 PID1 Geribildirim 1 Maks  Minimum: =%200

Maksimum: %200
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Boliim 5—Standart Uygulama

Giris

Standart Uygulama genellikle coklu pompa kontrol, PID
donguler veya ileri seviyede kontrol donguleri gerektirmeyen
Motor Kontrol senaryolarinda kullanilir. Kullaniciya yerel ve
uzaktan kumanda ve referans sinyallerini tanimlama olanagi
saglar. Bunlara ek olarak, analog giris ve ¢ikis sinyallerinin
arzu edilen motor tepkisi esas alinarak siniflandirma olanagi
da saglanir. Ayrica, belli islevlere sahip olmasini saglayacak
sekilde kontrol planlarini programlanabilecek 8 adet dijital
giris, 3 adet role ¢ikisi ve 1 adet dijital ¢cikis da mevcuttur.
Frekans veya hiz kontrol modunda olacak ve ayari yapilacak
V/Hz egrisi segilebilecek olanaklari bulunan motor kontrol
planinda tam &zellestirme yapma imkani saglar. Ek kullanici
kontrolu igin Strdct/Motor korumalari tanimlanmis eylemlere
gore ozellestirilebilir. Asagida, Standart Uygulamada bulunan
diger ozelliklerin bir listesi verilmistir.

Standart Uygulamalarda su fonksiyonlar mevcutttur:

¢ Secilebilir dijital giris fonksiyonu

e Sedgilebilir dijital ¢ikis fonksiyonu

e Referans filtre, olgekleme, ¢evrim, offset ve aralik.

e Cikis sinyali filtre, 6lcekleme, ¢evrim, offset ve aralik.

¢ Secilebilir analog ¢ikis fonksiyonu.

e Programlanabilir baslat / durdur ve geri sinyal mantigi

e Hizlanma/Yavaslama rampalarindan iki bagimsiz takim
e Segrileri

e Atlama frekansi

¢ Baslama kaynagi (Yerel / Uzaktan kumanda fonksiyonu)
¢ Referans kaynak

e hizli baslangic

e Yavas calisma

e Volt/ Hertz kontrolu

e Gercek zamanl saat fonksiyonu - RTC zaman gostergesi
e Surlcu sicaklik limiti denetimi

e Cikis Frekansi 1 limit denetimi

e Cikis Frekansi 2 limit denetimi

e Tork limiti denetimi

Bolim 5—Standart Uygulama

e Referans frekansi limiti denetimi
e GUg limiti denetimi

e Analog giris limiti denetimi

e Otomatik yeniden baslama

e Glg kaybini asmak

e Egilim tamponu

e Programlanabilir anahtarlama frekansi
e Cok Onayarli Hiz

e Acil Durdurma

¢ Hat Baslatma Kilidini C6z

e Fan Kontrol

e DC Fren

e Aki Freni

e Dinamik Fren

e Motor Akim limiti denetimi

1/0 Kontrolleri
e Terminalden Fonksiyona (TTF) Programlama

DG1 sUrlcUsundeki dijital girislerin programlanmasinin
arkasindaki tasarim fikri, o fonksiyona bir dijital giris atayacak
coklu fonksiyonlardan olusan 'Terminalden Fonksiyona'
programlamayi kullanmaktir. Strlcideki parametreler belli
fonksiyonlarla ve dijital giris ile bazi durumlarda hangi
secgeneklerin bulunduguna bagli olarak slotlarin tanimlanmasi
ile kurulmuslardir. StrGcl kontrol panolarinin kullanimi igin
bunlar DigIN: 1 ila DigIN: 8 olarak anilacaklardir. llave secenek
kartlan kullanildiginda ise, bunlar DigIN:X:IQY:Z olarak
tanimlanacaklardir. Burada X kartin yerlestirildigi, ya A, ya da
B olmasi gereken slotu ifade etmektedir. IQY ise, 10 1 veya
IO 5 olmasi gereken kart tipini belirlemektedir. Z de, mevcut
bulunan kart segeneg@inde hangi girisin kullaniimakta
oldugunu gostermektedir.

e “Fonksiyondan Terminale” (FTT) Programlama

DG1 slrlcUsundeki réle gikislarinin ve dijital cikislarin
programlanmasinin arkasindaki tasarim fikri, 'Fonksiyondan
Terminale ' programlamay!i kullanmaktir. Role gikisi veya bir
dijital ¢ikis da olsa, bir parametre atanmis bir terminalden
olusmaktadir. Bu parametrenin icinde belirlenebilecek degisik
fonksiyonlar bulunmaktadir.

Standart Uygulama Parametreleri, bu kilavuzun 150
Sayfasinda "Parametrelerin Aciklanmasi" bashg@i altinda
tanimlanmistir. Agiklamalar, paramatre numaralarina gore
dUzenlenmistir.
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Bolim 5—Standart Uygulama

Kontrol I/0 Konfiglirasyonu

e 240 Vac ve 24 Vdc kontrol kabslolarini ayri bir kanaldan gegirin.

e Ekranlanacak iletisim kablosu

Tablo 15. I/0 Baglantisi

I:h:l_th
| OFF [+1] |
All:Dta I.I:I'lu": ] I | AlL: O to 20 mA | OFF | ON OFF | oN | OFF | OoN
Azl 2| | mmm—————Tp @ [ Z [ 2
ARl 3 || |eeeessseeee * 3 | | 3 |
A2 0to 20 mA AlZ:0to 10V A2 =10V to+10 V
Harici Kablolama Pin Sinyal Adi  Sinyal Varsayilan Ayar Aciklama
1 +10V Ref. Cikis Gerilimi — 10 Vdc Gig Kaynagi
,_3:’ 2 All+ Analog Giris1 0-10V Gerilim Referans Hizi (4 mA ila 20 mA arasinda programlanabilir)
3 Al1- Analog Giris 1 Topraklama — Analog Giris 1 Genel (Topraklama)
4 Al2+ Analog Giris2 4 mAila20 mA Akim Referans Hizi (0 ila 10 V arasinda programlanabilir)?
@:: 5 Al2— Ana Giris 2 Topraklama — Analog Giris 2 Genel (Topraklama)
L- 6 GND I/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
— 7 DIN5S Dijital giris 5 f-Sabit Segme BO Frekans gikisini On Ayar Hizi 1'e ayarlar
—"— 38 DIN6 Dijital giris 6 f-Sabit Se¢cme B1 Frekans cikisini On Ayar Hizi 2'ye ayarlar
—"—9 DIN7 Dijital giris 7 Acil Durdurma (TI-)  Giris, VFD cikisinin durmasina zorlar
—"—— 10 DIN8 Dijital giris 8 Uzaktan Zorla (Tl+)  Giris, VFD'yi Yakindan Uzaga alir
= " CMB DI5'ten DI8'e Ortak Topraklanmis Kaynak girisine izin verir
F- 12 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin /O Topraklama
4'— 13 24 +24 Vdc Cikisi — Kumanda gerilim ¢ikisi (100 mA maks.)
| 14 DO1 Durum Dijital ¢ikis 1 Hazir Slruclnun calismaya hazir oldugunu gosterir
| 15 24 Vo +24 Vdc Cikisi — Kumanda gerilim ¢ikisi (100 mA maks.)
16 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin /O Topraklama
®I 17 AO1+ Analog ¢ikis1 Cikis Frekansi Motora 0-60 Hz ¢ikis frekansini gésterir (4 mA ila 20 mA)
| 18 AO2+ Analog ¢ikis2 Motor Akimi Motorun, motor akimini gosterir O-FLA (4 mA ila 20 mA)
| 19 24 Vi +24 Vdc Girisi — Harici kontrol gerilim girisi
JL 20 DIN1 Dijital giris 1 ileri RUN Giris, surlictyd ileri yonde baslatir (baslatma etkin)
—/_‘_ 21 DIN2 Dijital giris 2 Geri RUN Giris, surliciyl geri yonde baslatir (baslatma etkin)
J_l_ 22 DIN3 Dijital giris 3 Harici Hata1 Kaynagi Giris, surliciinin hata vermesine sebep oluyor
J_|_ 23 DIN4 Dijital giris 4 HataReset Kaynagi  Giris, etkin hatalari sifirlar
L_ 24 CMA DI1'den Dl4'e Ortak Topraklanmis Kaynak girisine izin verir
25 A RS-485 Sinyal A — Endustriyel Veri Agi Haberlesme (Modbus, BACnet)
26 B RS-485 Sinyal B — Endustriyel Veri Agi Haberlesme (Modbus, BACnet)
27 R3NO Role 3 Normalde Agik Hizda Role ¢ikisi 3, VFD'nin Ref. Frekansinda oldugunu gosterir
28 RINC Role 1 Normalde Kapali RUN Rolce cikisi 1, VFD'nin bir run durumunda oldugunu gésterir
29 R1CM Réle 1 Ortak
30 RTNO Réle 1 Normalde Acik
31 R3CM Role 3 Ortak Hizda Role ¢ikisi 3, VFD'nin Ref. Frekansinda oldugunu gosterir
32 R2NC Roéle 2 Normalde Kapali Hata Role ¢ikisi 2, VFD'nin bir hata durumunda oldugunu gosterir
33 R2CM Réle 2 Ortak
34 R2NO Role 2 Normalde Agik

Notlar

Yukaridaki kablolama, bir SINK yapilandirmasini gdstermektedir. CMA ve CMB'nin topraklanmis olmasi 6nemlidir (kesik hat ile gosterildigi gibi). Bir KAYNAK
yapilandirma isteniyorsa CMA ve CMB'ye 24 V kablolama uygulayin ve girisleri topraklayarak kapatin. Al1 icin +10 V kullanirken Al1'i topraklamak énemlidir
(kesit hat ile gosterildigi gibi). Al1 veya Al2 icin +10 V kullaniliyorsa 3, 5 ve 6 terminallerinde birlikte baglanti koprusui olusturulmasi gerekmektedir.
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Tablo 16. Siiriicii Haberlesme Portlan

Port iletisim

RJ45 Tus Takimi Portu

Yiikleme / indirme Parametreleri USB'den RJ45'e
Uzaktan Bindirilmis Tus Takimi Ethernet

Surdcu Aygit Donaniminin USB'den RJ45'e

Guncellenmesi
RJ45 Ethernet Port

Yiikleme / indirme Parametreleri Ethernet

Ethernet IP iletisimleri Ethernet

Modbus TCP iletisimleri Ethernet

RS-485 Seri Port ®

Yiikleme / indirme Parametreleri iki Telli Bukumlu Cift
Surdcu Aygit Donaniminin iki Telli Blkumlu Cift
Guncellenmesi

Modbus RTU iletisimleri iki Telli Bukumlu Cift
BACnet MS/TP lletisimleri iki Telli BukamlG Cift

@ Ekranli kablo énerilir.
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Standart Uygulama-Parametreler Listesi

ilerdeki sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametreler listesini bulacaksiniz.

Parametre aciklamalari, bu kilavuzun 150 Sayfasinda "Parametrelerin Aciklanmasi” bashg

altinda tanimlanmistir. Agiklamalar, paramatre numaralarina gore dizenlenmistir.

Sutunlarin agiklanmasi:

Code = tus takiminda konum gdstergesi; operatore mevcut parametre numarasini gosterir.
Parameter = Parametrenin adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Max = Parametrenin maksimum degeri

Unit = Parametre deg@erinin birimi; varsa verilmistir
Default = Fabrika tarafindan belirlenmis deger

ID = Parametrenin kimlik numarasi

Tablo 17. izle—M

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

M1 Cikis Frekansi Hz 0,00 1

M2 Frekans Referansi Hz 0,00 24

M3 Motor Devir Sayisi dev/dak O 2

M4 Motor Akimi A 0,0 3

M5 Motor Tork % 0,0 4

M6 Motor GUc Rel % 0,0 5

M7 Motor Gerilimi V 0,0 6

M8 DC-Bara Gerilimi Vv 0 7

M9 Cihaz Sicakhgi °C 0,0 8

M10 Motor Sicakhgi % 0,0 9

M12 Analog Giris1 Muhtelif 0,00 10

M13 Analog Giris2 Muhtelif 0,00 11

M14 Analog ¢ikis1 Muhtelif 0,00 25

M15 Analog ¢lkis2 Muhtelif 0,00 575

M16 DI1'den 3'e Durum 0 12

M17 Dl4'den 6'ya Durum 0 13

M18 DI7'den 8'e Durum 0 576

M19 DO1 Durum 0 14

M20 RO1'den 3'e Durum 0 557

M41 PT100 Maks Sicaklik °C 1000,0 27

M42 En Son Aktif Hata 0 28 Ek B Sayfa 224 de Hata
Kodlarina bakiniz.

M43 RTC-BataryaDurum 583 0 = Yuklenmedi
1 = Ylklendi
2 = Pili degistirin
3 = Asin Gerilim

M44 Motor GUg kW 0,000 1686

M45 Enerji Tasarrufu Muhtelif 0 2120

M46 Coklu izleme 1,2,3 30

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 5—Standart Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
01 Cikis Frekansi Hz 0,00 1
02 Frekans Referansi Hz 0,00 24
03 Motor Devir Sayisi dev/dak O 2
04 Motor Akimi A 0,0 3
(0]5) Motor Tork % 0,0 4
06 Motor GUc Rel % 0,0 5
o7 Motor Gerilimi V 0,0 6
(O]] DC-Bara Gerilimi V 0 7
09 Cihaz Sicakhgi °C 0,0 8
010 Motor Sicakhgi % 0,0 9
R12®@ f-RefTusTakimi Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
Tablo 19. Temel Parametreler—P1
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P1.1®@ f-min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101
P1.2@ f-maks Par. P1.1 400,00 Hz 60,00 102
P1.3@ t-hizlan1 0,1 3000,0 sn 3,0 103
P1.4@ t-yavaslal 0,1 3000,0 sn 3.0 104
P1.5® Motor Nom Akim Surdctd Nom  Surtdct Nom A SurtciNom CT 486
CT*1/10 CT*2
P1.6® Motor Nom Devir 300 20000 dev/dak  Motor Nom 489
Sayisl Devir Sayisi
P1.7® Motor PF 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Motor Nom Gerilim 180 690 Vv Motor Nom 487
Gerilim
P1.9® Motor Nom Frekans 8,00 400,00 Hz Motor Nom 488
Frekansi
P1.10® LokalUzak @Baslangic 0 1685 0 = Son Degeri Tut
1 = Yakin Kontrol
2 = Uzaktan Kontrol
P1.11® Uzak1 KontrolYeri 0 135 0 = I/0 Terminalden Baslat 1
1 = EndUstriyel veri agi
2 =1/0O Terminalden Baslat 2
3 = Tus Takimi
P1.12®@ Lokal Kontrol Kaynagi 0 1695 0 = Tus Takimi
1 =1/O Terminalden Baslat 1
2 =1/O Terminalden Baslat 2
3 = Endustriyel veri agi
Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 19. Temel Parametreler—P1, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P1.13@@  Lokal Referans 6 136 0 = Analog Giris1
Kaynagi 1 = Analog Giris2
2 = Analog Giris101
3 = Analog Giris201
4 = Al1 Joystick
5 = Al2 Joystick
6 = Tus Takimi
7 = Endustriyel veri agi Ref
9 = f-maks
10 = Al1 + Al2
11 = Al1-Al2
12 = AI2-Aln
13 =Al1 * Al2
14 = Al1 veya Al2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = Maks (Al1, Al2)
P1.140@  f-RefUzak1 Kaynagi 1 137 Bkz. P1.13
P1.15® Ters Etkin 1 1679 0 = Devre Disi
1 = Etkin
Tablo 20. Analog Giris—P2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P2.1 Al1 Modu 1 222 0=0-20mA
1=0-10V
P2.2® Al Sinyal Araligi 0 175 0=0-100% /0-20 mA/0-10 V
1 =20-100% /4-20 mA /2-10V
2 = Ozellestirilmis
P2.3® Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176
P2.4® Al1 Maks Par. P2.3 100,00 % 100,00 177
P25®@ Al t-Filtre 0,00 10,00 sn 0,10 174
P26®@ Al1 Ters cevir 0 181 0 = Analog Deger Evrilmemis
1 = Analog Deger Evirilmis
P2.7® Al1 JS Histerezis 0,00 20,00 % 0,00 178
P2.8® Al1 JS Uyku Limiti 0,00 100,00 % 0,00 179
P2.9® Al1 JS t-UykuDelay 0,00 320,00 sn 0,00 180
P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133
P2.11 Al2 Modu 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=-10ila+10V
P2.12® Al2 Sinyal Araligi 1 183 0=0-100% /0-20 mA/
Oila10V/-10ila10V
1=20-100% /4-20 mA/
2ilal0V/-6ila10V
2 = Ozellestiriimis
P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184
P2.14® Al2 Maks Par. P2.13 100,00 % 100,00 185
P2.15® Al2 t-Filtre 0,00 10,00 sn 0,10 182
P2.16® Al2 Ters cevir 0 189 Bkz. P2.6
P2.17® Al2 JS Histerezis 0,00 20,00 % 0,00 186
P2.18® Al2 JS Uyku Limiti 0,00 100,00 % 0,00 187
P2.19® Al2 JS t-UykuDelay 0,00 320,00 sn 0,00 188
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 20. Analog Giris—P2, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
pP2.21® Al RefMin 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144
P2.22® Al RefMaks Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Tablo 21. Dijital Giris—P3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P3.1 0@ Baslat Fonksiyonu1l 0 143 0 = lleri - Geri
Secme 1 = Baslat/Geri

2 = Baslat/Etkinlestir
3 = Baslat Palsi/Durdur Palsi

P3.2®@ BaslatDurdurCMD1 2 190 0 = DigIN:ForceOpen
Kaynak 1 1 = DigIN:ForceClose
2 =Dl
3=DI2
4 =DI3
5=Dl4
6 =DI5
7 =DI6
8=DI7
9=DI8
10 = DigIN: A: 101: 1
11 = DigIN: A: 101: 2
12 = DigIN: A: 101: 3
13 = DigIN: A: 105: 1
14 = DigIN: A: 105: 2
15 = DigIN: A: 105: 3
16 = DigIN: A: 105: 4
17 = DigIN: A: 105: 5
18 = DigIN: A: 105: 6
19 = DigIN: B: 101: 1
20 = DigIN: B: 101: 2
21 =DigIN: B: 101: 3
22 = DigIN: B: 105: 1
23 = DigIN: B: 105: 2
24 = DigIN: B: 105: 3
25 = DigIN: B: 105: 4
26 = DigIN: B: 105: 5
27 = DigIN: B: 105: 6

28 = Zamanlayici1 Kanal
29 = Zamanlayici2 Kanal
30 = Zamanlayici3 Kanal

P3.3® BaslatDurdurCMD2 3 191 Bkz. P3.2
Kaynak 1

P3.40® Termistor Giris 0 881 0 = Komuta Kaynak
1 = Termistor Girisi

P3.5@ iLERI/GERI Kaynag 0 198 Bkz. P3.2

P3.6®@ HariciHata Kapali1 Kaynagi 4 192 Bkz. P3.2

P3.7@ HariciHata Acik1 Kaynagi 1 193 Bkz. P3.2

P3.8@ HataReset Kaynagi 5 200 Bkz. P3.2

P3.9® CalisEtkin Kaynagi 1 194 Bkz. P3.2

P3.10® f-Sabit Secme B0 6 205 Bkz. P3.2

P3.11® f-Sabit Segcme B1 7 206 Bkz. P3.2

P3.12® f-Sabit Secme B2 0 207 Bkz. P3.2

P3.15® t-hizlan/yavasla Secme BO 0 195 Bkz. P3.2

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansh Siriciler MNO040004TR—Nisan 2015  www.eaton.com 35



Bolim 5—Standart Uygulama

Tablo 21. Dijital Giris—P3, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P3.16® RampaDondurma Kaynagi 0 201 Bkz. P3.2

P3.17® Parametrekoruma Kaynagi 0 215 Bkz. P3.2

P3.21® UzakKontrol Kaynagi 9 196 Bkz. P3.2

P3.22® Lokal Kontrol Kaynagi 0 197 Bkz. P3.2

P3.23® Uzak Secme BO 0 209 Bkz. P3.2

P3.26® DC-Fren Etkin Kaynag 0 202 Bkz. P3.2

P3.32® Jog Kaynagi 0 199 Bkz. P3.2

P3.36@ Al Ref Se¢me B 0O 0 208 Bkz. P3.2

P3.42® Acil Stop 1 747 Bkz. P3.2

P3.45 ®@  Baslat Fonksiyonu2 Se¢me 0 2206 Bkz. P3.1

P3.46®@ BaslatDurdurCMD'1 2 2207 Bkz. P3.2

Kaynak 2
P3.47® BaslatDurdurCMD2 3 2208 Bkz. P3.2
Kaynak 2

P3.48®@ HariciHata Acik2 Kaynagi 0 2293 Bkz. P3.2

P3.49® HariciHata Kapali2 Kaynagi 1 2294 Bkz. P3.2

P3.50@ HariciHata Acik3 Kaynagi 0 2295 Bkz. P3.2

P3.51® HariciHata Kapali3 Kaynagi 1 2296 Bkz. P3.2

P3.52® Harici Hatal Metni 0 2297 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicakhg!
3 = Dusuk Basing
4 = Yiksek Basing
5 = DUlsuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kagagi

P3.53® Harici Hata2 Metni 1 2298 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicaklg!
3 = Dusuk Basing
4 = Yiksek Basing
5 = DUlsuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kagagi

P3.54® Harici Hata3 Metni 2 2299 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicaklg!
3 = Dusuk Basing
4 = Yiksek Basing
5 = Dusuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kagagi

P3.55® ParametreSet Segme BO 0 2312 Bkz. P3.2

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 22. Analog Cikis—P4

Bolim 5—Standart Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P4.1@ AO1 Modu 0 227 0=0-20mA
1=0-10V

P4.2®@ AO1 Fonksiyonu 1 146 0 = Kullaniimamis
1 = Cikis Frekansi
2 = Frekans Referansi
3 = Motor Devir Sayisi
4 = Motor Akimi
5 = Motor Tork (0-Nom)
6 = Motor Gug Rel
7 = Motor Gerilimi
8 = DC-Bara Gerilimi
19 = Analog Giris1
20 = Analog Giris2
21 = Cikis Frekansi
(-2 ila +2N)
22 = Motor Tork (-2 ila +2N)
23 = Motor GUc Rel
(-2 ila +2N)
24 = PT100 Sicaklik
25 = FB Veri Giris 1
26 = FB Veri Giris 2
27 = FB Veri Giris 3
28 = FB Veri Giris 4
29 = FB Veri Giris 5
30 = FB Veri Giris 6
31 = FB Veri Giris 7
32 = FB Veri Giris 8

P4.3® AO1 Min 1 149 0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4® AO1 t-Filtre 0,00 10,00 sn 1,00 147

P45® AO1 Olgek 10 1000 % 100 150

P4.6® AO1 Ters gevir 0 148 0 = Analog Deger
Evriimemis
1 = Analog Deger Evirilmis

P47® AO1 Ofset -100,00 100,00 % 0,00 173

P4.8@ AO2 Modu 0 228 Bkz. P4.1

P4.9®@ AQO2 Fonksiyonu 4 229 Bkz. P4.2

P4.10® AO2 Min 1 232 Bkz. P4.3

P411®@ AO2 t-Filtre 0,00 10,00 sn 1,00 230

P4.12® AO2 Olgek 10 1000 % 100 233

P4.13® AO2 Ters gevir 0 231 Bkz. P4.6

P4.14@ AO2 Ofset -100,00 100,00 % 0,00 234

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 5—Standart Uygulama

Tablo 23. Dijital Cikis—P5

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P5.1@ DO1 Fonksiyonu 1 151 0 = Kullaniimamis
1 = Hazrr
2 = CALIS
3 = Hata
4 = Hata Evirme
5 = Uyari
6 = Yon Degistirilmis
7 = Hizda
8 = Sifir frekansi
9 = f-OutLevel1 Check
10 = f-OutLevel2 Check
13 = Cihazda Asiri Sicaklik
14 = Asin akim U-V-W
15 = Cihazda Asiri Gerilim
16 = Sebekede Dusuk Gerilim
17 = 4 mA Referans Hata/Uyari
20 = M-CikisSeviyeKontrol
21 = f-Ref CikisKontrol
22 = |/O'dan Kontrol
23 = Istenmeyen Donus Yonu
24 = Motor termistor hatasl
27 = Harici Hata
28 = RemoteControl Kaynak
29 = Jog Kaynagi
30 = Motorda Asiri Sicaklik
31 = Giris Veri1 Degeri
32 = Giris Veri2 Degeri
33 = Giris Veri3 Degeri
34 = Giris Veri4 Degeri
36 = Zamanlayici1 Durum
37 = Zamanlayici2 Durum
38 = Zamanlayici3 Durum
39 = Hizl Durus Aktif
40 = P-CikisSeviyeKontrol
41 = SicaklikSeviyeKontrol
42 = Al Seviye Kontrol
51 = I-OutCheck1
52 = |-OutCheck?2
53 = Al Level1 Check
54 = DC Sarj Anahtari Kapama
55 = On Isitma Aktif
56 = Soguk Hava Aktif

P5.2®@ RO1 Fonksiyonu 2 1562 Bkz. P5.1
P5.3® RO2 Fonksiyonu 3 153 Bkz. P5.1
P5.4®@ RO3 Fonksiyonu 7 538 Bkz. P5.1
P5.5® f-OutLevel1 Check 0 154 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.6® f-OutlLevell 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 155
P5.7@ f-OutLevel2 Check 0 157 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.8® f-OutlLevel2 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 158
P5.9® M-CikisSeviyeKontrol 0 159 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.10@ M-CikisSeviye -1000,0 1000,0 % 100,0 160
P5.11® f-Ref CikisKontrol 0 161 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.12® f-Ref Seviye 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.15® SicaklikSeviyeKontrol 0 165 Bkz. P5.11
P5.16® SicaklikSeviyeKontrol  -10,0 75,0 °C 40,0 166

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 5—Standart Uygulama

Tablo 23. Dijital Cikis—P5, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P5.17® P-CikisSeviyeKontrol 0 167 Bkz. P5.11
P5.18@ P-CikisSeviye 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19® Al Denetim Se¢gme BO 0 170 0 = Analog Giris1
1 = Analog Giris2
P5.20® Al Seviye1 Kontrol 0 171 Bkz. P5.11
P5.21® Al Seviye1 Kontrol 0,00 100,00 % 0,00 172
P5.30 RO1 Anahtar-Ag 0 320 sn 0 2111
Gecikmesi
P5.31 RO1 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2112
Gecikmesi
P5.32 RO2 Anahtar-Ag 0 320 sn 0 2113
Gecikmesi
P5.33 RO2 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2114
Gecikmesi
P5.34 RO3 Anahtar-Ag 0 320 sn 0 2115
Gecikmesi
P5.35 RO3 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2116
Gecikmesi
P5.36 RO 3 Lojik 0 2117 0 = Hayir
1=Yes
P5.37 @ [-CikisKontrol1 0 2189 0 = Limit Yok

1 = Alt limitin gozetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi

P5.38 @ I-CikisSeviye1 0 DCl_uwDrive A DCl_uwDrive 2190
NomCurrCT*2 NomCurrCT
P5.39 @ I-CikisKontrol2 0 2191 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.40 @ I-CikisSeviye2 0 DCl_uwDrive A DCl_uwDrive 2192
NomCurrCT*2 NomCurrCT
P5.41 @ Al Denetim2 Segcmel BO 0 2193 0 = Analog Giris1
1 = Analog Giris2
P5.42 @ Al Seviye2 Kontrol 0 2194 Bkz. P5.11
P5.43 @ Al1 Seviye 2 0 100 % 0 2195
P5.44 @ I-Cikis1 Kontrol Histerezis 0,1 1 A 0,1 2196
P5.45 @ I-Cikis2 Kontrol Histerezis 0,1 1 A 0.1 2197
P5.46 @ Al1 Kontrol1 Histerezis 1 10 % 1 2198
P5.47 @ Al1 Kontrol2 Histerezis 1 10 % 1 2199
P5.48 @ f-CikisSeviye1 Kontrol 0,1 1 Hz 0,1 2200
Histerezis
P5.49 @ f-CikisSeviye2 Kontrol 0,1 1 Hz 0,1 2201
Histerezis
P5.50 @ M-CikisSeviye Kontrol 1 5 % 1 2202
Histerezis
P5.51 @ f-Ref Kontrol Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2203
P5.52 @ SicaklikSeviye Kontrol 1 10 ? 1 2204
Histerezis
P5.53 @ P-CikisSeviye Kontrol 0,1 10 % 0,1 2205
Histerezis
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 5—Standart Uygulama

Tablo 24. Siriicii Kontrol—P7

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P7.1@ Remote2 ControlPlace 1 138 Bkz. P1.11
P7.20@ f-RefUzak2 Kaynagi 7 139 Bkz. P1.13
P7.3® f-RefTusTakimi Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4® Tus Takimi Yon( 0 116 0=lleri ,
1 = ILERI/GERI Kaynagi
P75® Tus Takimi Durdur 1 114 0 = Tus Takimi-Etkin
1 = Her zaman Etkin
P7.6® f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 17
P7.9®@ Baslat Modu 0 252 0 = Rampa
1 = Flying Start
P7.10® Durdur Modu 1 253 0 = Servest Durus
1 = Rampa
P7.11® t-SRampar 0,0 10,0 sn 0,0 247
P7.12® t-SRampa2 0,0 10,0 sn 0,0 248
P7.13® t-hizlan2 0,1 3000,0 sn 10,0 249
P7.14@ t-yavasla2 0.1 3000,0 sn 10,0 250
P7.15® f-Atlama1 Min 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16® f-Atlama1 Maks Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Atlama2 Min 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
pP7.18® f-Atlama2 Maks Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
pP7.19®@ f-Atlama3 Min 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20® f-Atlama3 Maks Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
pP7.21® t-Atlama Faktord 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Guc Kaybi Fonksiyonu 0 267 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P7.23® t-GUgKaybi 0,3 5,0 sn 2,0 268
P7.24 Para Birimi $ 2121 0=3%
1=GBP
2 =Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
P7.25 Enerji Maliyeti Muhtelif 0 2122
P7.26 Veri Tipi 0 2123 0 = Kimdulatif
1 = Gunluk Ort
2 = Haftalik Ortalama
3 = Aylik Ort
4 =Yillik Ort
P7.27 Enerji Tasarrufu Reset 0 2124 0 = Hareket yok
1 = Reset
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 25. Motor Kontrol—P8

Bolim 5—Standart Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P8.1®@ Motor Kontrol Modu 0 287 0 = V/f Kontroll
1 = Hiz Kontrolu
P8.2® [-AkimLimiti SUrlct Nom Sudrdct Nom A Surtct Nom VT 107
CT*1/10 CT*2
P8.30@ V/f-Optimizasyon 0 109 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P8.40® V/f-Karakteristik 0 108 0 = Dogrusal
1 = Karesel
2 = Programlanabilir
3 = Dogrusal ve Akl Optimizasyonu
P8.50® f-Vmaks 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 ®@ V-maks 10,00 200,00 % 100,00 290
P8.7 @ f-MidV/f 0,00 Par. P8.5 Hz V/Hz Orta Nokta 291
Frekansi
P8.80®@ V-MidV/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90® V-Yikseltme 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10®@ Anahtarlama Frekansi Minimum Anahtar- Maksimum Anah-  kHz Varsayilan Anahtarlama 288
lama Frekansi tarlama Frekansi Frekansi CT
P8.11® Sine Filtre Modu 0 1665 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P8.12@@  Asin Gerilim Kontrol 1 294 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P8.17® t-FiltreRampaCikis 0 3000 ms 0 1585
P8.39®@ t-hizlanMYUkselme -1 32000 sn 0 1622
Tablo 26. Korumalar—P9
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P9.10@ Aksiyon@4-20mA Hatasi 0 306 0= Uareket yok
1=
2= Uzglt:: Onceki Frekans
3 = Uyari: Onayarl Frekans
4 =Hata
5 = Hata Durumunda Serbest Durus
P9.20@ f-Ref@4-20mAHatas! 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30®@ Harici Hata1 Kaynagi 2 307 Bkz. P9.11
P9.4 0@ Aksiyon@Faz Kaybi 2 332 Bkz. P9.11
P9.50@ Aksiyon@Sebekede Diisiik 2 330 Bkz. P9.11
Gerilim
P9.6 @ Aksiyon@Cikista Faz Kaybi 2 308 Bkz. P9.11
P9.7 0@ Aksiyon@Toprak Hatasi U-V-W 2 309 Bkz. P9.11
P9.80®@ Aksiyon@Motorda Asiri 310 Bkz. P9.11
Sicaklik
P9.9® Imaks (f-Ref=0) Seviye 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10®@ t63-MotorZamanSabiti 1 200 dk 12 312
P9.11 0@ Aksiyon@Motor durdu 0 313 ﬁ): Uareket yok
= Uyar
2= H\étaI
3 = Hata Durumunda Serbest Durus
P9.12® |-DurmaSeviyesi 0,1 Aktif Motor A Aktif Motor 314
Nom 1*2 Nom I1*13/10
P9.13® Durma t-Limiti 1,0 120,0 sn 15,0 315
P9.14® f-DurmaSeviye 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.150®@ A_klfiyon@l\/lotorda yetersiz 0 317 Bkz. P9.11
yu
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 5—Standart Uygulama

Tablo 26. Korumalar—P9, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P9.16® M-Min (f>f-Vmaks) Limiti 10,0 150,0 % 50,0 318

P9.17® M-Min (f-Ref=0) Limiti 5,0 150,0 % 10,0 319

P9.18@ Yetersiz YUk t-Limiti 2,00 600,00 sn 20,00 320

P9.190® ﬁ;tsaig?n@l\/lotor termistor 2 333 Bkz. P9.11

P9.20@ Hat Baslatma Kilidini C6z 2 750 0 = Devre Digi, Degistirilmedi

1 = Etkin, Degistiriimedi
2 = Devre Disi, Degistirildi
3 = Etkin, Degistirildi

P9.21®@  Aksiyon@Network 2 334 Bkz. P9.11
Haberlesme Hatasi
P9.22®@  Aksiyon@Opsiyon Karti 2 335 Bkz. P9.11
Baglanti Hatasi
P9.23®@  Aksiyon@Cihazda Diisiik 2 1564 Bkz. P9.11
Sicaklik
P9.24® REAF Bekleme Suresi 0,10 10,00 sn 0,50 321
P9.25® REAF Deneme Siiresi 0,00 60,00 sn 30,00 322
P9.26® REAF Modu 0 323 0 = Flying Start
P9.27® Cihazda Diistik Gerilim 0 10 1 324
Girisimleri
P9.28@ Cihazda Asin Gerilim 0 10 1 325
Girisimleri
P9.29@ Asir akim Girisimleri 0 3 1 326
P9.30@ 4-20mA Hatasi Girisimleri 0 10 1 327
P9.31® Motor termistor hatasi 0 10 1 329
Girisimleri
P9.32@ Harici Hata Girisimleri 0 10 0 328
P9.33® Motorda yetersiz yik 0 10 1 336
Girigimleri
P9.34®@  Aksiyon@Gercek Zaman 1 955 Bkz. P9.11
Saati Hatasi
P9.35®@  Aksiyon@PT100 Hatasi 2 337 Bkz. P9.11
P9.36@@  Aksiyon@Pili degistirin 1 1256 Bkz. P9.11
P9.37®@  Aksiyon@Cihaz Fanini 1 1257 Bkz. P9.11
Degistirin
P9.38®@  Aksiyon@IP cakismasi 1 1678 Bkz. P9.11
P9.39 Soguk Hava Modu 0 2126 0 = Hayir
1=Yes
P9.40 V-Soguk Hava 0 20 % 2 2127
P9.41 Soguk Hava Zaman Asmi (Q 10 dk 3 2128
P9.44 @ ToprakHatas! Limiti 0 30 % 15 2158
P9.45 ®@  Aksiyon@Tus takimi Hatasi 2 2157 Bkz. P9.11
P9.46 @ On Isitma Modu 0 2159 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P9.47 @ T-Onlsitma Kaynagi 0 216 0 0 = Cihaz Sicakhgi
1 = PT100 Maks Sicaklik
P9.48 @ T-Onlsitma Baslat 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 ® T-Onlsitma Durdur 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 ® On Isitma Cikis Gerilimi 0,0 20,0 % 2,0 2163

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 27. Onayarh Hiz—P12

Bolim 5—Standart Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P121@ f-Sabit1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105

P122® f-Sabit2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106

P12.3® f-Sabit3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118

P12.4@ f-Sabit4 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119

P125@ f-Sabitb 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120

P12.6® f-Sabit6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121

P12.7® f-Sabit7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122

Tablo 28. Fren—P14

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P14.1®@  DC-Fren Akimi SlrGct Nom  Sdrtuci Nom A SirlGct Nom 254

CT*15/100  CT*15/10 CT*1/2

P14.2@®  t-DCFren@Baslangic 0,00 600,00 sn 0,00 263

P143®@  f-DCBrake@Durdurma 0,10 10,00 Hz 1,50 262

P14.4@®  t-DCBrake@Durdurma 0,00 600,00 sn 0,00 255

P14.5®@  Fren Kiyicisi 0 251 0 = Devre Disi
1 = B(Run) T(Rdy)
2 = Harici
3 = B(Rdy) T(Rdy)
4 = B(Run) T(No)

P14.6©@  Aki Freni 0 266 0 = Kapali
1 =Acik

P14.7@@  Aki Freni Akimi Aktif Motor  Par. P8.2 A Aktif Motor 265

Nom I*1/10 Nom 1*1/2

Tablo 29. FB Veri Cikis Kaynagi—P20.1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P20.1.1@  FB Veri Cikis 1 Sel 1 1556

P20.1.2®  FB Veri Cikisl 2 Sel 2 1557

P20.1.3@  FB Veri Cikisi 3 Sel 3 1558

P20.1.4® FB Veri Cikisi 4 Sel 4 1559

P20.1.56@  FB Veri Cikisi 5 Sel 5 1560

P20.1.6@ FB Veri Cikisi 6 Sel 6 1561

P20.1.7@  FB Veri Cikisl 7 Sel 7 1562

P20.1.8@  FB Veri Cikisi 8 Sel 28 1563

Tablo 30. Modbus RTU—P20.2

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P20.2.1 RS485 Haberlesme 0 586 0 = Modbus RTU

Modu 1 = BACnet MS/TP

2 = SmartWire-DT

P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587

P20.2.3 RS485 Baudrate 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 5—Standart Uygulama

Tablo 30. Modbus RTU—P20.2, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.4 RS485 ParityTipi 2 585 0 = None
1 =0dd
2 = Even
P20.2.5 RS485 0 588 0 = Protokol Durumu
ProtokolDurumu 1 = Durduruldu
2 = Operasyonel
3 = Hatali
P20.2.6 RS485 SlaveMesgul 0 589 0 = MUsait
1 = Mesgul
P20.2.7 RS485 ParityHatasl 0 590
P20.2.8 RS485 SlaveHatasi 0 591
P20.2.9 RS485 Son Hata Cevabi 0 592
P20.2.10  Modbus RTU COM Timeout ms 10000 593
Tablo 31. BACnet MS/TP—P20.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.11 TCP Baudrate 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 = 76800
4 =115200
P20.2.12  BACnet Adres 0 127 1 595
P20.2.13  BACnet Ornek 0 4194302 0 596
Numarasi
P20.2.14  BACnet lletisim Siresi Sonu ms 6000 598
P20.2.15  BACnet 0 599 0 = Durduruldu
ProtokolDurumu 1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.2.16 BACnet hata Kodu 0 600 0 = None
1 = Master
2 = MAC ID ¢ift
3 = Baudrate Hatasl
Tablo 32. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.3.1 TCP IP Addres Modu 1 1500 0 = Statik IP
1 = DHCP AutolP
P20.3.2 TCP Aktif IP Addres 1507
P20.3.3 TCP Aktif Alt ag Maskesi 1509
P20.3.4 TCP Aktif Varsayilan Ag gecidi 1511
P20.3.5 BACnet MAC Adres 1513
P20.3.6 TCP Statik IP Addres 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statik Alt ag Maskesi 255.255.255.0 1503
P20.3.8 TCP Statik Varsayilan Ag gecidi 192.168.1.1 1505
P20.3.9 EIP ProtokolDurumu 0 608 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.3.10  TCP BaglantiSiniri 5 609
P20.3.11 TCP Cihaz ID 1 610
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 32. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3, devam eden

Bolim 5—Standart Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.3.12 TCP Haberlesme ms 10000 611
Zaman Asimi
P20.3.13  TCP ProtokolDurumu 0 612 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.3.14  RS485 SlaveMesgul 0 613 0 = MUsait
1 = Mesgul
P20.3.15  Modbus TCP Parite Hatasi 0 614
Tablo 33. SmartWire-DT—P20.4
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.4.1 Protokol Durumu 0 2139
P20.4.2 RS485 Baudrate 0 2141 0 = 125 kBaud
= 250 kBaud
Tablo 34. Temel Ayar—P21.1
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.1.1 Dil 0 340 0 = Turkce
1 = Dil Paketine Bagldir
2 = Dil Paketine Baglidir
P21.1.2®  Uygulama 0 142 0 = Standart
1 = Coklu Pompa
2 = Coklu PID
3 = Cok Amagl
P21.1.3 Parametre Ayari 0 619 0 = Hayir
1 = Varsayilanlari YUkle
2 = PAR Set 1'i ylkle
3 = PAR Set 2'yi yukle
4 = PAR Set 1'i depola
5 = PAR Set 2'yi depola
6 = Reset
7 = Varsayilanlan Yukle VM
P21.1.4 TusTakiminaParametre 0 620 0 = Hayir
Setinden 1=Yes
P21.1.5 ParametreSetindenTus 0 621 0 = Hayir
Takimina 1 = Tum Parametreler
2 =Tum, Motor Yok
3 = Uygulama Parametreleri
P21.1.6 Parametre 0 623 0 = Hayir
Karsilastirma 1 = Tus Takimi ile Karsilastir
2 = Varsayilan ile Karsllastir
3 = Set 1 ile kiyaslayin
4 = Set 2 ile kiyaslayin
P21.1.7 Parola 0 9999 0 624
P21.1.8 Parametre Kilit 0 625 0 = Degisiklige [zin Ver
1 = Degisiklige Izin Verme
P21.1.9 Coklu izlemeDegisim 0 627 Bkz. P21.1.8
P21.1.10  Varsayilan Sayfa 0 628 0 = None
1 = Ana Menu
2 = Coklu Izleme
3 = Sik Kullanilan MenU
P21.1.11 Sistem Zaman Asimi 0 65535 sn 30 629
Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 5—Standart Uygulama

Tablo 34. Temel Ayar—P21.1, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.1.12 Kontrast Ayarlama 5 18 12 630
P21.1.13  Arka Aydinlatma 1 65535 dk 10 631
Zamani
P21.1.14  Fan Kontrol 2 632 0 = Surekli
1 = Sicaklik
2 = Enerjilendir ve Calistir
3 = Sicaklik hesapla
P21.1.15  Haberlesme Kaybi 200 5000 ms 200 633
Zaman Asimi
P21.1.16  Modbus RTU 1 10 5 634
Haberlesme Zaman
Asimi Girisleri
Tablo 35. Versiyon Bilgisi—P21.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.2.1 Tus Takimi Software 640
Surimu
pP21.2.2 Sistem Surimu 642
P21.2.3 Uygulama Software Uygulama Cihaz 644
SUrdma Yazilimi
Tablo 36. Uygulama Bilgisi—P21.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.3.1 Fren Kiyicisi Durumu 646 0 = Hayir
1=Yes
P21.3.2 Fren Direnci 647 Bkz. P21.3.1
P21.3.3 Seri Numarasi 648
Tablo 37. Kullanici Bilgisi—P21.4
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.4.1 Zaman Araligi Kontrolu 0.0.0.1:1:13 566
P21.4.2 Gunisigi Tasarrufu 0 582 0 = Kapali
1=EU
2=US
P21.4.3 MWh Metre MWh 601
P21.4.4 t-GUnGUgAcik 603
P21.4.5 t-SaatGUcAcik 606
P21.4.6 MWh@Hata1 MWh 604
P21.4.7 Reset MWh@Hata 0 635 0 = Reset Yok
1 = Reset
P21.4.8 t-GUnGUcAcIk@Hata 636
P21.4.9 t-SaatGucAcik@Hata 637
P21.4.10  Reset-t-GlUcAcik@Hata 0 639 Bkz. P21.4.7
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Boliim 6 —Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Giris

Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulama, coklu pompa ve fan
sistemlerinin arzu edilen akim, basing veya sicaklik degerini
sabit tutmak amagli uygulamalarda kullaniimak Gzere
tasarlanmistir. Bu da, bir strtcuyu kontrol etmek icin tek bir
PID déngu kullanarak arzulanan surecin disinda surdculer ya
da kontaktorler aracihigi ile galistirilan ve durdurulan motorlarin
baglanmasina olanak saglar. Ayrica, 5 sUrtclye kadar bir
coklu master/lead-lag programi kullanarak tek bir PID dongu
kullanimi ve isletimine olanak saglar. Ayni zamanda, calisma
strelerini esit tutmak igin coklu motorlar arasinda degistirme
yapma olanagi saglar. Kontrol agisindan ise programlanabilir
8 dijital ¢ikis ve 2 analog giris ile 2 kontrol nopktasi ve
referans yeri secimine olanak saglar. Sistemi denetim altinda
tutmak ve yedek motorlari devreye sokmak igin 3
programlanabilir role ¢ikisi, programlanabilir 1 dijital ¢ikis ve
2 takim analog ¢ikis mevcuttur. Uygulama, frekans veya
motor devir hizi kontrolU ile motor kontrol programinin
ozellestiriimesine olanak saglamasinin yani sira V/Hz edrisinin
ozellestiriimesine de olanak saglanmaktadir. Surtcu / Motor
korumalari belirlenen aksiyonlar dogrultusunda
ozellestirilebilir. Asagida Coklu Pompa ve Fan Kontrol
Uygulamasinda mevcut Standart Uygulama ozelliklerine ek
olarak diger ozelliklerin de listeleri verilmistir.

P21.1.2. menustnde Coklu Pompa ve Fan Kontrol
Uygulamasini secin.

Coklu Pompa ve Fan. Standart Uygulama ve Ek
Fonksiyonlardaki tim fonksiyonlari icermektedir.

e Baslangi¢c Gecikmesi

e Yangin modu

¢ Duman tasfiye modu

e Motorlar igim kilitlenme

e Coklu Pompa KontrolU

e Otomatik degistirme fonksiyonu

e Baypas

e Gergek zamanli saat fonksiyonu - zamanlayici
e Gercek zamanl saat fonksiyonu - aralikli
e PM setback

e iki bagimsiz motor parametresi

e PID

e Coklu-Master/Lead-Lag

1/0 Kontrolleri
e Terminalden Fonksiyona (TTF) Programlama

DG1 sUrlcUsundeki dijital girislerin programlanmasinin
arkasindaki tasarim fikri, o fonksiyona bir dijital giris atayacak
coklu fonksiyonlardan olusan 'Terminalden Fonksiyona'
programlamayi kullanmaktir. Strlcldeki parametreler belli
fonksiyonlarla ve dijital giris ile bazi durumlarda hangi
segeneklerin bulunduguna bagli olarak slotlarin tanimlanmasi
ile kurulmuslardir. StrGcl kontrol panolarinin kullanimi igin
bunlar DigIN: 1 ila DigIN: 8 olarak anilacaklardir. llave secenek
kartlan kullanildiginda ise, bunlar DigIN:X:IQY:Z olarak
tanimlanacaklardir. Burada X kartin yerlestirildigi, ya A, ya da
B olmasi gereken slotu ifade etmektedir. IQY ise, 10 1 veya
IO 5 olmasi gereken kart tipini belirlemektedir. Z de, mevcut
bulunan kart segeneginde hangi girisin kullaniimakta
oldugunu gostermektedir.

e "“Fonksiyondan Terminale” (FTT) Programlama

DG1 sUrlcusundeki role gikislarinin ve dijital cikislarin
programlanmasinin arkasindaki tasarim fikri, 'Fonksiyondan
Terminale ' programlamay! kullanmaktir. Role gikisi veya bir
dijital ¢ikis da olsa, bir parametre atanmis bir terminalden
olusmaktadir. Bu parametrenin icinde belirlenebilecek degisik
fonksiyonlar bulunmaktadir.

Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulama parametrelerinin
aciklamalari bu kilavuzun 150 sayfasinda "Parametre
Aciklamalar" bashgi altinda verilmistir. Aciklamalar
parametrelere gore duzenlenmistir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Kontrol Ornekleri

Tek sirici

Sekil 27. iki Pompali Otomatik Degistirme, Ana Sema
FE

L1 —
L2 —

Lz — l
1 Fsufﬁ

DG1

FE FE
[ LI iy
kA1 M M2 M
KXoV 2oV
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Sekil 28. iki Pompali Otomatik Degistirme Sistemi Temel Kontrol Semasi

230 Vac Vains

____________ .
i
| DG1 Kontrol Panosu !
I 24 Vdc 33 :
|

RO1 !

| 0 13 21 DIN2 RO2 DIN3 ¢ 22 |
I ¢30 34 |
[ S I I I__——1____ !

Autom. (I) Line Autom. 0 Line

N A SR N b -
1N/ AN SNy Ve

K2 K1

K2 /- Ki /-

ki ] k[ ] ke[ ] kea[ ]

M1/DG1 M1/Line M2/DG1 M2/Line
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Sekil 29. U¢ Pompali Otomatik Degistirme Ornegi, Ana Sema

FE
L1—
L ——
L —

5 H]EF -0t (][] 08

DG1 A
SRR
|
R 3 dd
K1\ \-\ Kz\ -\-\ Kg\ \-\
FE FE FE
I IR L
kA kA kA
M1 (o M2 (L M2 (S0
Sekil 30. Ug Pompali Otomatik Degistirme Sistemi Temel Kontrol Semasi
230 Vac
! pG1cB K I pG1cB K | pG1cB |
:24 Vdc : : DIN3 : : DIN4
13 '21DIN2 | [ 122 ! [ 23
LT C | O I | O S,
e o, et ARt ity Heterh ety Aty Sttt Bl Ry il
IR DG1 33 DG1 31 !
: CB cB I
I 930 34 27 :
| R DR A (PR NN R I R A SR 1
A Oline A ?J_Line A ?ﬁEne
s A--/---\----i 52 /\i s\ /\i
K3 K3 K1
K2 K3j K1 K3j K2\ K1 j
K2 K1 K2
K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3
K1 K1.1 K2 K2.1 K3 K3.1
M1/DG1  M1/Line M2/DG1  M2/Line M3/DG1  M3/Line
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Sekil 31. Ug Yedek Siiriicii ile PFC Uygulama

Kilitli Acik
Gozetim 4 ﬁgﬁ(al'
S Kilitli Kapali
Kilitli Goézetim 3 Acik
Gozetimler Kilitli Kapali 5—7
Gozetim 2 Aclk 1
Kilitli Kapali |
Gozetim 1 |
|

Acik
Kapali S —

Yedek 3 Galismakta |

|
|
|
|
|
Acik I
Réel Kapall l_! I| Yedek 2 Calismakta |
Kontrolii ﬁgg(ah | i : Yedek 1 Calismakta |
ﬁg;)kah : : Ana Siiriicli Calismakta
| |
| |
Azami Frekans } A' a \
Yedek 1,2 ve 3 ——24——4 L_6+|__L_8_Y_k_{__l__
Baslama Frekansi /1 /I I | II \ \ I I
/1 /I:,"/ [N T W L W A
Ana Siiriicii Iy, Iy A I W T W
Cikis frekansi A A AN : I \\ | \\ | \\ | \\
VAV I EEEAVAVAA
T T :/ \l \I \l \
Yedek1,2ve3 | I __y3__y % Y Ny N
Durma Frekansi | 7 l|- | 1 v
/ | | \
/ | | \
A . 1 | \
sgari frekans } I
|
| |
| |
| |
f : :
100% [————1————1 =1 | -7 I S DR -———
: I, | Ana \\
| I 7 |sirici| S\
Yedek I——/ s N
Siiricil
el )I’ M Yedek Siiriicii 2 AN
PID Cikis /,/ - A
N
Pid Yedek Stirticii 3 N
2, \\
s PR \\
4 Yedek Stiricti 1 N
17 AR
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Sekil 32. Coklu Pompa Kontrol Egrisi

R

P3

Sekil 33. Coklu Sirucii / Coklu Pompa Yerlesimi

L]

—~

Start/Stop
To | RS485 ] |
Drive 1 Drive 2 Drive 3
Master Backup Slave
[Feedbacly master
Interiqgck 1 Inted 1 Interi 1
Motor 1 Motor 2 Motor 3
Sensor
Pump | Pump 2 Pump 3
Pool
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Sekil 34. 0-10 V transdiserli 10 V kaynak ile PowerXL Siriciileri

E DGl Master DG1 Master DG1 Master D1 Slave Drive
Output Drive Drive (Badk up) Drive [Badk up)
0-10V 10> | L
transducer r T 10V 10+ 10v+ 10v+
v All+ All+ All+ All+
L All- All- all- all-
Nate | 1
GHND GND GHD GMND
= 10v+ Supplies along —] b 5 —
with Graunds for each A | A a | A
Master should be ]
connected. 8 ] 8 ] 8 | 8
= Run Commands need A A S
to be wired into each T vyl TT e -
Master drive, b 1 — ] p

T v

Sekil 35. 4-20 mA Transduserli 10 V kaynak ile Power XL Siriiculeri

E DG1 Master DG Master DG Master
Output Drive Drive (Bads up) Drive (Badk up) EG1 Flawt Drive

4-20mA ~1C ) . . 1
Nete transduder 10+ 10V# 10+ 10V+
- 10V Supplies along Are | A2+ | Az | A2+ |
with Grownds for ench — — i —
Master should be AL | Al | A | Al |
connected, GND GND GND GND
- All Master drive analog . . .
inputs should be set up A 1A A A
for valtage on the B B B B
terminals except for the |-_' |__' |-_' —

~ ) " o

very last Masterin the

b 1

lime. 11 h. 11 o t

= Run Commands need l‘ ; ll ' !
to be wired into each

Master drive. é é J?

Sekil 36. 4-20 mA Transdiserli Harici Kaynakh PowerXL Siiriiciileri

Ext. 24V
Supphy
N .
E DG1 Master DG 1 Master DE1 Slave Dri
Output Drive (Back up) Drive (Badk up) e Hrive
4-20mA,
transducer 10W+ | Lovs 10w+ |
AIZ+ Fen A2+ |
Note Al2- Al2- Al2-
- All Master drive analog 3] GHD GHD
inputs should be set up — A n

for voltage on the
terminals except for the
wery last Master in the
lime.

- Aun Commands need
to be wired into eadh
Master drive.

=
m

A

by

AUFTTE
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Sekil 37. Bant Genisligi Geri Besleme

ST N |: L
Interlock 5 O . { | 1 | ||
In terlocks _"gr_' [ I R T Ll B | [
ht!rlﬂ:kzgff 1 | L LI LI LI
et ok T T T T] 3 TR 1 S
I R | | | |1
= N || L] ||
iFr } - |
& e
Falay Control T 1 1 ] 1 N 1 ]
o7 S = =
&, e e e
I N A || il |1
I | | || ||
tox 7oee | A e
Staging r"IJ| fr /'Ir \ 1 : :
s e ! A | [ !
Dutort. | VA I | I
F!' N BT
PRRER | i | | I | l
Ih—;tra:i:r.:' | I I ] | I | i
i e - N N -
g N T I I | | | | ||
£ I | | ] ||
siin L L L1 T 1] | | il |1
N A AN A RN O P N N s N
WS EEEEE F =i
hnzlplh/“\ﬂllglgj! || L] ||w
w1t
e X NI A 0
FID Fesdback \ Nf I ! I | : | | ||
Fesitace | | | | | | | | 1 K |1
RN L1 ]
= A2 = A3 Femorc A2 P Az re AT
SRR o -
1 E 1 5 % 7 £
1. Geri bildirim bant genisligi disinda, c¢ikis frekansi 5.  Geri bildirim bant genisligi disinda, cikis frekansi
sergilenen frekans Uzerinde, baslatma gecikme sayicisi, sergilenmeyen frekans Uzerinde, baslatma gecikme
gecikme zamanlari hatali ve i¢ kilit 2 tamam, ilgili roleyi sayicisl, gecikme zamanlari hatali, eklenen sonuncu
kapatarak yedek motor 1'i ekleyin. oldugu icin yedek motor 2'yi cikarin.
Yukaridaki gibi, yedek motor 2'yi ekleyin. 6. Yukarida oldugu gibi, yedek motor 3'U ¢ikarin

3. Yedek 2'nin i¢ kilidi kaybolmus, yedekleme olarak derhal 7. Yukanda oldugu gibi, yedek motor 1'i ¢ikarin.
yedek 3'U ekleyin.

4. ¢ kilit tekrar eski haline dondiigiinden, yedek motor 2'yi
tekrar ekleyin.
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Kontrol I/0 Konfiglirasyonu

Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

e 240 Vac ve 24 Vdc kontrol kabslolarini ayri bir kanaldan gegirin.
e Ekranlanacak iletisim kablosu

Tablo 38. Coklu Pompa ve Fan Uygulama Varsayilan 1/0 baglantisi

I:h:l_th
| OFF [+1] |
All:Dta I.I:I'lu": ] I AlL: O to 20 mA OFF ON OFF | oN | OFF OoN
M2 2 —————————l 2 = | [ 2
Azl 3 | [eeeeesee=e 3 | | -3 3 |
A2 0to 20 mA AlZ:0to 10V A2 =10V to+10 V
Harici Kablolama Pin Sinyal Adi  Sinyal Varsayilan Ayar Aciklama
1 +10V Ref. Cikis Gerilimi — 10 Vdc Gig Kaynagi
&m) 2 All+ Analog Giris1 0-10V Gerilim Referans Hizi (4 mA ila 20 mA arasinda programlanabilir)
3 Al1- Analog Giris 1 Topraklama — Analog Giris 1 Genel (Topraklama)
4 Al2+ Analog Giris2 4 mAila20 mA Akim Referans Hizi (0 ila 10 V arasinda programlanabilir)?
@:: 5 Al2— Ana Giris 2 Topraklama — Analog Giris 2 Genel (Topraklama)
L_ 6 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
— 7 DIN5S Dijital giris 5 f-Sabit Segme BO Frekans cikisini On Ayar Hizi 1'e ayarlar
—"— 38 DIN6 Dijital giris 6 f-Sabit Se¢cme B1 Frekans cikisini On Ayar Hizi 2've ayarlar
—"—9 DIN7 Dijital giris 7 Acil Durdurma (TI-)  Giris, VFD cikisinin durmasina zorlar
—"—— 10 DIN8 Dijital giris 8 Uzaktan Zorla (Tl+)  Giris, VFD'yi Yakindan Uzaga alir
= " CMB DI5'ten DI8'e Ortak Topraklanmis Kaynak girisine izin verir
'— - 12 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
4'— 13 24V +24 Vdc Cikisi — Kumanda gerilim ¢ikisi (100 mA maks.)
| 14 DO1 Durum Dijital ¢ikis 1 Hazir SUrlclndn calismaya hazir oldugunu gosterir
| 15 24 Vo +24 Vdc Cikisi — Kumanda gerilim ¢ikisi (100 mA maks.)
16 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
& 17 AO1+ Analog ¢ikis1 Cikis Frekansi Motora 0-60 Hz ¢ikis frekansini gésterir (4 mA ila 20 mA)
| 18 AO2+ Analog ¢ikis2 Motor Akimi Motorun, motor akimini gosterir O-FLA (4 mA ila 20 mA)
| 19 24 Vi +24 Vdc Girisi — Harici kontrol gerilim girisi
JL 20 DIN1 Dijital giris 1 ileri RUN Giris, surtictyd ileri yonde baslatir (baslatma etkin)
—/_‘_ 21 DIN2 Dijital giris 2 Geri RUN Giris, sUrtclyu geri yonde baslatir (baslatma etkin)
J_l_ 22 DIN3 Dijital giris 3 Harici Hata1 Kaynagi Giris, surliciinin hata vermesine sebep oluyor
J_|_ 23 DIN4 Dijital giris 4 HataReset Kaynagi  Giris, etkin hatalari sifirlar
L_ 24 CMA DI1'den Dl4'e Ortak Topraklanmis Kaynak girisine izin verir
25 A RS-485 Sinyal A — Endustriyel Veri Agi Haberlesme (Modbus, BACnet)
26 B RS-485 Sinyal B — Endustriyel Veri Agi Haberlesme (Modbus, BACnet)
27 R3NO Réle 3 Normalde Agik Hizda Role ¢ikisi 3, VFD'nin Ref. Frekansinda oldugunu gosterir
28 RINC Role 1 Normalde Kapali RUN Rolce cikisi 1, VFD'nin bir run durumunda oldugunu gésterir
29 R1CM Réle 1 Ortak
30 RTNO Role 1 Normalde Acik
31 R3CM Role 3 Ortak Hizda Role ¢ikisi 3, VFD'nin Ref. Frekansinda oldugunu gosterir
32 R2NC Roéle 2 Normalde Kapali Hata Role ¢ikisi 2, VFD'nin bir hata durumunda oldugunu gosterir
33 R2CM Role 2 Ortak
34 R2NO Role 2 Normalde Agik
Notlar

Yukaridaki kablolama, bir SINK yapilandirmasini gostermektedir. CMA ve CMB'nin topraklanmis olmasi 6nemlidir (kesik hat ile gosterildigi gibi). Bir KAYNAK
yapilandirma isteniyorsa CMA ve CMB'ye 24 V kablolama uygulayin ve girisleri topraklayarak kapatin. Al1 icin +10 V kullanirken Al1'i topraklamak énemlidir
(kesit hat ile gosterildigi gibi). Al1 veya Al2 icin +10 V kullaniliyorsa 3, 5 ve 6 terminallerinde birlikte baglanti koprusi olusturulmasi gerekmektedir.
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Tablo 39. Siiriicii Haberlesme Portlar

Port

iletisim

RJ45 Tus Takimi Portu

Yiikleme / indirme Parametreleri

USB'den RJ45'e

Uzaktan Bindirilmis Tus Takimi

Ethernet

Surdcu Aygit Donaniminin
Guncellenmesi

USB'den RJ45'e

RJ45 Ethernet Port

Yiikleme / indirme Parametreleri Ethernet
Ethernet IP iletisimleri Ethernet
Modbus TCP iletisimleri Ethernet

RS-485 Seri Port @

Yiikleme / indirme Parametreleri

iki Telli Bikumlii Cift

Surdcu Aygit Donaniminin
Guncellenmesi

ki Telli Bukumli Cift

Modbus RTU iletisimleri

iki Telli Bikumlii Cift

BACnet MS/TP iletisimleri

iki Telli BukamlG Cift

@ Ekranli kablo énerilir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Pompa ve Fan Uygulamasi - Parametreler Listesi

ilerdeki sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametreler listesini bulacaksiniz.
Parametre aciklamalari, bu kilavuzun 150 Sayfasinda "Parametrelerin Aciklanmasi” bashg

altinda tanimlanmistir. Agiklamalar, paramatre numaralarina gore dizenlenmistir.

Sutunlarin agiklanmasi:

Code = tus takiminda konum gdstergesi; operatore mevcut parametre numarasini gosterir.
Parameter = Parametrenin adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Max = Parametrenin maksimum degeri

Unit = Parametre degerinin birimi; varsa verilmistir
Default = Fabrika tarafindan belirlenmis deger

ID = Parametrenin kimlik numarasi

Tablo 40. izle—M

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
M1 Cikis Frekansi Hz 0,00 1
M2 Frekans Referansi Hz 0,00 24
M3 Motor Devir Sayisi dev/dak O 2
M4 Motor Akimi A 0,0 3
M5 Motor Tork % 0,0 4
M6 Motor GUc Rel % 0,0 5
M7 Motor Gerilimi V 0,0 6
M8 DC-Bara Gerilimi Vv 0 7
M9 Cihaz Sicakhgi °C 0,0 8
M10 Motor Sicakhgi % 0,0 9
M12 Analog Giris1 Muhtelif 0,00 10
M13 Analog Giris2 Muhtelif 0,00 11
M14 Analog ¢ikis1 Muhtelif 0,00 25
M15 Analog ¢lkis2 Muhtelif 0,00 575
birim
M16 DI1'den 3'e Durum 0 12
M17 Dl4'den 6'ya Durum 0 13
M18 DI7'den 8'e Durum 0 576
M19 DO1 Durum 0 14
M20 RO1'den 3'e Durum 0 557
M21 Zamanlayici Durumu 0 558
M22 Sure1 0 559 0 = Aktif Degil
1 = Aktif
M23 Slre2 0 560 Bkz. M22
M24 Sire3 0 561 Bkz. M22
M25 Sire4 0 562 Bkz. M22
M26 Slreb 0 563 Bkz. M22
M27 Zamanlayici1 Kalan sn 0 569
M28 Zamanlayici2 Kalan sn 0 571
M29 Zamanlayici3 Kalan sn 0 573
M30 PID1 Ayar noktasl Muhtelif 0,00 16
M31 PID1 Geribildirim Muhtelif 0,00 18
M32 PID1 HataDeger Muhtelif 0,00 20
M33 PID1 Cikis % 0,00 22
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 40. izle—M, devam eden
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
M34 PID1 Durum 0 23 0 = Durduruldu
1 = Calisiyor
2 = Uyku Modu
M40 Calisan Motorlar 0 26
M41 PT100 Maks Sicaklik °C 1000,0 27
M42 En Son Aktif Hata 0 28 Ek B Sayfa 224 de Hata
Kodlarina bakiniz.
M43 RTC-BataryaDurum 583 0 = Yuklenmedi
1 = Yiklendi
2 = Pili degistirin
3 = Asin Gerilim
Ma4 Motor Glg kW 0,000 1686
M45 Enerji Tasarrufu Muhtelif 2120
M46 Coklu izleme 0,1,2 30
Tablo 41. isletim Modu—0
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
01 Cikis Frekansi Hz 0,00 1
02 Frekans Referansi Hz 0,00 24
03 Motor Devir Sayisi dev/dak 0 2
04 Motor Akimi A 0,0 3
05 Motor Tork % 0,0 4
06 Motor Gug Rel % 0,0 5
07 Motor Gerilimi V 0,0 6
08 DC-Bara Gerilimi V 0 7
09 Cihaz Sicakhgi °C 0,0 8
010 Motor Sicakhgi % 0,0 9
R12® f-RefTusTakimi Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
R13®@ PID1 Ayar Noktasi 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0 1307
TusTakimi
R14® PID1 Ayar Noktasi 2 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0 1309
TusTakimi
Tablo 42. Temel Parametreler—P1
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P1.1@ f-min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101
P1.2®@ f-maks Par. P1.1 400,00 Hz 60,00 102
P1.3® t-hizlan1 0.1 3000,0 sn 3,0 103
P1.4® t-yavaslal 0,1 3000,0 sn 3,0 104
P1.5® Motor Nom Akim Surdctd Nom  Surtct Nom A SurdctiNom CT 486
CT*1/10 CT*2
P1.6® Motor Nom Devir 300 20000 dev/dak  Motor Nom 489
Sayisi Devir Sayisi
P1.7® Motor PF 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Motor Nom Gerilim 180 690 V Motor Nom 487
Gerilimi
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 42. Temel Parametreler—P1, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P1.9® Motor Nom Frekans 8,00 400,00 Hz Motor Nom Frekansi 488
P1.10® LokalUzak @Baslangic 0 1685 0 = Son Degeri Tut

1 = Yakin Kontrol
2 = Uzaktan Kontrol

P1.11® Uzak1 KontrolYeri 0 135 0 = I/O Terminalden Baslat 1
1 = Endustriyel veri agi
2 =1/0O Terminalden Baslat 2
3 = Tus Takimi

P1.12 Lokal Kontrol Kaynagi 0 1695 0 = Tus Takimi
1 =1/O Terminalden Baslat 1
2 =1/O Terminalden Baslat 2
3 = EnduUstriyel veri agi

P1.13@@  Lokal Referans 6 136 0 = Analog Giris1
Kaynag 1 = Analog Giris2
2 = Analog Giris101
3 = Analog Giris201
4 = Al1 Joystick
5 = Al2 Joystick

6 = Tus Takimi

7 = Endustriyel veri adi Ref
9 = f-maks

10 = Al1 + Al2

11 = Al1-Al2

12 = Al2-AlN

13 =Al1* Al2

14 = Al1 veya Al2

15 = Min (Al1, Al2)

16 = Maks (Al1, Al2)
17 = PID Kontrol Cikisi

P1.14®@  f-RefUzak1 Kaynagi 1 137 Bkz. P1.13
P1.15® Ters Etkin 1 1679 0 = Devre Disi
1 = Etkin

Tablo 43. Analog Giris—P2

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P2.1 Al Modu 1 222 0=0-20 mA
1=0-10V

P2.2® Al1 Sinyal Araligi 0 175 0=0-100% /0-20 mA/0-10 V
1=20-100% /4-20 mA/2-10V
2 = Ozellestirimis

P2.3® Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176

P2.4®@ Al1 Maks Par. P2.3 100,00 % 100,00 177

P25® Al t-Filtre 0,00 10,00 sn 0,10 174

P2.6@ Al1 Ters gevir 0 181 0 = Analog Deger Evrilmemis
1 = Analog Deger Evirilmis

pP2.7@ Al1 JS Histerezis 0,00 20,00 % 0,00 178

P2.8®@ Al1 JS Uyku Limiti 0,00 100,00 % 0,00 179

P2.9®@ Al1 JS t-UykuDelay 0,00 320,00 sn 0,00 180

P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133

P2.11 Al2 Modu 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=-10ila+10V

P2.12® Al2 Sinyal Araligi 1 183 0=0-100% /0-20 mA/
0ila10V/-10ila10V
1=20-100% /4-20 mA /
2ilal0V/-6ila10V
2 = Ozellestirilmis

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 43. Analog Giris—P2, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184

P2.14® Al2 Maks Par. P2.13 100,00 % 100,00 185

P2.15® Al2 t-Filtre 0,00 10,00 sn 0,10 182

P2.16® Al2 Ters cevir 0 189 Bkz. P2.6
P2.17® Al2 JS Histerezis 0,00 20,00 % 0,00 186

pP2.18® Al2 JS Uyku Limiti 0,00 100,00 % 0,00 187

P2.19® Al2 JS t-UykuDelay 0,00 320,00 sn 0,00 188

P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134

pP2.21® Al RefMin 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144

P2.22® Al RefMaks Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Tablo 44. Dijital Giris—P3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P3.10@ Baslat Fonksiyonu1 0 143 0 = lleri - Geri
Secme 1 = Baslat/Geri

2 = Baslat/Etkinlestir
3 = Baslat Palsi/Durdur Palsi

P3.2® BaslatDurdurCMD1 2 190 0 = DigIN:ForceOpen

Kaynak 1 1 = DigIN:ForceClose

2=DI
3=DI2
4 =DI3
5=Dl4
6=DI5
7 =DI6
8 =DI7
9=DI8
10 = DigIN: A: 101: 1
11 = DigIN: A: 101: 2
12 = DigIN: A: 101: 3
13 = DigIN: A: 105: 1
14 = DigIN: A: 105: 2
15 = DigIN: A: 105: 3
16 = DigIN: A: 105: 4
17 = DigIN: A: 105: 5
18 = DigIN: A: 105: 6
19 = DigIN: B: 101: 1
20 = DigIN: B: 101: 2
21 =DigIN: B: 101: 3
22 = DigIN: B: 105: 1
23 = DigIN: B: 105: 2
24 = DigIN: B: 105: 3
25 = DigIN: B: 105: 4
26 = DigIN: B: 105: 5
27 = DigIN: B: 105: 6

28 = Zamanlayici1 Kanal
29 = Zamanlayici2 Kanal
30 = Zamanlayici3 Kanal

P3.3@ BaslatDurdurCMD2 3 191 Bkz. P3.2
Kaynak 1
P3.40@ Termistor Giris 0 881 0 = Komuta Kaynak
1 = Termistor Girisi
P35® ILERI/GERI Kaynag! 0 198 Bkz. P3.2
P3.6@ HariciHata Kapali1 4 192 Bkz. P3.2
Kaynagi
P3.7@ HariciHata Acik1 1 193 Bkz. P3.2
Kaynagi
P3.8®@ HataReset Kaynagi 5 200 Bkz. P3.2
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 44. Dijital Giris—P3, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P3.9@ CalisEtkin Kaynagi 1 194 Bkz. P3.2

P3.10® f-Sabit Secme BO 6 205 Bkz. P3.2

P3.11® f-Sabit Se¢cme B1 7 206 Bkz. P3.2

P3.12® f-Sabit Secme B2 0 207 Bkz. P3.2

P3.13® PID1 Etkin 1 550 Bkz. P3.2

P3.15® t-hizlan/yavasla Secme 0 195 Bkz. P3.2
BO

P3.16® RampaDondurma 0 201 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.17® Parametrekoruma 0 215 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.21® UzakKontrol Kaynagi 9 196 Bkz. P3.2

P3.22® Lokal Kontrol Kaynagdi 0 197 Bkz. P3.2

P3.23® Uzak Se¢me BO 0 209 Bkz. P3.2

P3.24® Parameterset Secme 0 217 Bkz. P3.2
BO

P3.25® Baypas Baslat 0 218 Bkz. P3.2

P3.26® DC-Fren Etkin Kaynagi 0 202 Bkz. P3.2

P3.27® DumanModu Kaynagi 0 219 Bkz. P3.2

P3.28@ Yangin Modu 0 220 Bkz. P3.2

P3.29® f-RefYanginModu 0 221 Bkz. P3.2
Secme BO

P3.30® PID1 Ayar Noktasi 0 351 Bkz. P3.2
Secme BO

P3.32® Jog Kaynagi 0 199 Bkz. P3.2

P3.33@ Zamanlayici1 0 224 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.34® Zamanlayici2 0 225 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.35® Zamanlayici3 0 226 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.36@ Al Ref Secme B 0 0 208 Bkz. P3.2

P3.37@ Motor1 0 210 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.38@ Motor2 0 211 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.39@ Motor3 0 212 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.40® Motor4 0 213 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.41® Motorb 214 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.42®@ Acil Stop 1 747 Bkz. P3.2

P3.43® Motor Baypas Asiri 0 1246 Bkz. P3.2
Yakld

P3.44 YanginModu Yoénu 0 2118 Bkz. P3.2

P3.45®®  Baslat Fonksiyonu2 0 2206 Bkz. P3.1
Secme

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 44. Dijital Giris—P3, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P3.46 @ BaslatDurdurCMD1 2 2207 Bkz. P3.2
Kaynak 2
P3.47 @ BaslatDurdurCMD2 3 2208 Bkz. P3.2
Kaynak 2
P3.48 @ HariciHata Acik2 0 2293 Bkz. P3.2
Kaynagi
P3.49 @ HariciHata Kapali2 1 2294 Bkz. P3.2
Kaynagi
P3.50 @ HariciHata Acik3 0 2295 Bkz. P3.2
Kaynagi
P3.51 @ HariciHata Kapali3 1 2296 Bkz. P3.2
Kaynagi
P3.52 @ Harici Hatal Metni 0 2297 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicaklg!
3 = Dusuk Basing
4 = Yiksek Basing
5 = DUlsuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kagagi
P3.53 @ Harici Hata2 Metni 1 2298 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicakligi
3 = Dusuk Basinc
4 = Yiksek Basing
5 = DUsuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kagagi
P3.54 @ Harici Hata3 Metni 2 2299 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicaklgi
3 = Dusuk Basing
4 = Yiksek Basing
5 = DUsuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kagagi
P3.55 @ ParametreSet Se¢cme 0 2312 Bkz. P3.2
BO
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 45. Analog Cikis—P4

Kod

Parametreler

Min. Maks.

Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Birim

Varsayilan ID

Not

P41®

AO1 Modu

0 227

0=0-20mA
1=0-10V

P4.2®

AO1 Fonksiyonu

1 146

0 = Kullaniimamis

1 = Cikis Frekansi

2 = Frekans Referansi
3 = Motor Devir Sayisi
4 = Motor Akimi

5 = Motor Tork (0-Nom)
6 = Motor Gug Rel

7 = Motor Gerilimi

8 = DC-Bara Gerilimi

9 = PID1 Ayar noktasl
10 = PID1 Geribildirim 1
11 = PID1 Geribildirim 2
12 = PID1 Kontrol Hata
Degeri

13 = PID1 Cikis

19 = Analog Giris1

20 = Analog Giris2

21 = Cikis Frekansi

(-2 ila +2N)

22 = Motor Tork (=2 ila +2N)

23 = Motor GUg Rel
(-2 ila +2N)

24 = PT100 Sicaklik
25 = FB Veri Giris 1
26 = FB Veri Giris 2
27 = FB Veri Giris 3
28 = FB Veri Giris 4
29 = FB Veri Giris 5
30 = FB Veri Giris 6
31 = FB Veri Giris 7
32 = FB Veri Giris 8

P4.3®

AO1 Min

1 149

0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4@

AO1 t-Filtre

0,00 10,00

sn

1,00 147

P45®

AO1 Olcek

10 1000

%

100 150

P4.6®

AO1 Ters gevir

0 148

0 = Analog Deger
Evriimemis

1 = Analog Deger Evirilmis

P47 @

AO1 Ofset

-100,00 100,00

%

0,00 173

P4.8®

AO2 Modu

0 228

Bkz. P4.1

P4.9®

AQO2 Fonksiyonu

4 229

Bkz. P4.2

P4.10®

AO2 Min

1 232

Bkz. P4.3

P411@

AO2 t-Filtre

0,00 10,00

sn

1,00 230

P4.12@

AO02 Olcek

10 1000

%

100 233

P4.13@

AO2 Ters gevir

0 231

Bkz. P4.6

P4.14®

AQO2 Ofset

-100,00 100,00

%

0,00 234

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 46. Dijital Cikis—P5

Kod Parametreler Min.

Maks.

Birim

Varsayilan

ID

Not

P5.1@ DO1 Fonksiyonu

1

151

0 = Kullanilmamis

1 =Hazrr

2 =CALIS

3 =Hata

4 = Hata Evirme

5 = Uyar

6 = Yon Degistiriimis

7 = Hizda

8 = Sifir frekansi

9 = f-OutlLevell Check

10 = f-OutLevel2 Check

11 = PID1 Denetim

13 = Cihazda Asir Sicaklik
14 = Asin akim U-V-W

15 = Cihazda Asin Gerilim
16 = Sebekede Duslk Gerilim
17 = 4 mA Referans Hata/Uyarl
20 = M-CikisSeviyeKontrol
21 = f-Ref CikisKontrol

22 = |/O'dan Kontrol

23 = Istenmeyen Donus Yonu
24 = Motor termistor hatasl
25 = Yangin Modu

26 = Baypas Modunda

27 = Harici Hata

28 = RemoteControl Kaynak
29 = Jog Kaynagi

30 = Motorda Asiri Sicaklik
31 = Giris Veri1 Degeri

32 = Giris Veri2 Degeri

33 = Giris Veri3 Degeri

34 = Giris Veri4 Degeri

35 = Baslangi¢ Gecikmesi
36 = Zamanlayici1 Durum
37 = Zamanlayici2 Durum
38 = Zamanlayici3 Durum
39 = Hizli Durus Aktif

40 = P-CikisSeviyeKontrol
41 = SicaklikSeviyeKontrol
42 = Al Seviye Kontrol

43 = Motor 1 Calisiyor

44 = Motor 2 Calisiyor

45 = Motor 3 Calisiyor

46 = Motor 4 Calisiyor

47 = Motor 5 Calislyor

49 = PID1 UykuModu

51 = |-OutCheck1

52 = I-OutCheck2

53 = Al Level1 Check

54 = DC Sarj Anahtari Kapama
55 = On Isitma Aktif

56 = Soguk Hava Aktif

P5.2®@ RO1 Fonksiyonu

152

Bkz. P5.1

P5.3@ RO2 Fonksiyonu

153

Bkz. P5.1

P5.4@ RO3 Fonksiyonu

538

Bkz. P5.1

P5.5®@ f-OutLevel1 Check

Ol W|N

154

0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi

P5.6®@ f-OutLevell 0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

155

P5.7® f-OutLevel2 Check

157

0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi

P5.8®@ f-OutLevel2 0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

158

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 46. Dijital Cikis—P5, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P5.9®@ M-CikisSeviyeKontrol 0 159 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.10® M-CikisSeviye -1000,0 1000,0 % 100,0 160
P5.11® f-Ref CikisKontrol 0 161 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.12® f-Ref Seviye 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.15® SicaklikSeviyeKontrol 0 165 Bkz. P5.11
P5.16®@ SicaklikSeviyeKontrol  -10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17® P-CikisSeviyeKontrol 0 167 Bkz. P5.11
P5.18@ P-CikisSeviye 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19®@ Al Denetim Se¢me BO 0 170 0 = Analog Giris1
1 = Analog Giris2
P5.20® Al Seviye1 Kontrol 0 171 Bkz. P5.11
P5.21® Al Seviye1 Kontrol 0,00 100,00 % 0,00 172
P5.22® PID1 Denetim 0 1346 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P5.23® PID1 DenetimMaks Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1347
P5.24® PID1 DenetimMin Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1349
P5.25@ PID1 t-Gecikme Denetim 0 3000 sn 0 1351
P5.30 RO1 Anahtar-Ag Gecikmesi 320 sn 0 2111
P5.31 RO1 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2112
Gecikmesi
P5.32 RO2 Anahtar-A¢ Gecikmesi 320 sn 0 2113
P5.33 RO2 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2114
Gecikmesi
P5.34 RO3 Anahtar-A¢ Gecikmesi ( 320 sn 0 2115
P5.35 RO3 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2116
Gecikmesi
P5.36 RO 3 Lojik 0 2117 0 = Hayir
1=Yes
P5.37 @ I-CikisKontrol1 0 2189 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.38 @ I-CikisSeviye1 0 DCl_uwDrive A DCI_uwDrive 2190
NomCurrCT*2 NomCurrCT
P5.39 @ I-CikisKontrol2 0 2191 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.40 @ I-CikisSeviye2 0 DCl_uwDrive A DCIl_uwDrive 2192
NomCurrCT*2 NomCurrCT
P5.41® Al Denetim2 Secmel 0 2193 0 = Analog Girig1
BO 1 = Analog Giris2
P5.42 @ Al Seviye2 Kontrol 0 2194 Bkz. P5.11
P5.43 @ Al1 Seviye 2 0 100 % 0 2195
P5.44 @ I-Cikis1 Kontrol Histerezis 0,1 1 A 0,1 2196
P5.45 ® I-Cikis2 Kontrol Histerezis 0,1 1 A 0,1 2197
P5.46 @ Al1 Kontrol1 Histerezis 1 10 % 1 2198
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 46. Dijital Cikis—P5, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P5.47 @ Al1 Kontrol2 Histerezis 1 10 % 2199
P5.48 @ f-CikisSeviye1 Kontrol 0,1 1 Hz 0,1 2200
Histerezis
P5.49 @ f-CikisSeviye2 Kontrol 0,1 1 Hz 0,1 2201
Histerezis
P5.50 @ M-CikisSeviye Kontrol 1 5 % 1 2202
Histerezis
P5.51® f-Ref Kontrol Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2203
P5.52 @ SicaklikSeviye Kontrol 1 10 derece C 1 2204
Histerezis
P5.53 @ P-CikisSeviye Kontrol 0,1 10 % 0,1 2205
Histerezis
Tablo 47. Siiricii Kontrol—P7
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P7.1@ Remote2 ControlPlace 1 138 Bkz. P1.11
P7.20@ f-RefUzak2 Kaynagi 7 139 Bkz. P1.13
P7.3® f-RefTusTakimi Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4® Tus Takimi Yon( 0 116 0=lleri ,
1 = ILERI/GERI Kaynagi
P75® Tus Takimi Durdur 1 114 0 = Tus Takimi-Etkin
1 = Her zaman Etkin
pP7.6® f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 17
P7.9®@ Baslat Modu 0 252 0 = Rampa
1 = Flying Start
P7.10® Durdur Modu 1 253 0 = Servest Durus
1 = Rampa
P7.11® t-SRampar 0,0 10,0 sn 0,0 247
P7.12® t-SRampa2 0,0 10,0 sn 0,0 248
P7.13® t-hizlan2 0,1 3000,0 sn 10,0 249
P7.14® t-yavasla2 0,1 3000,0 sn 10,0 250
P7.15® f-Atlama1 Min 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16® f-Atlama1 Maks Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Atlama2 Min 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
P7.18® f-Atlama2 Maks Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
pP7.19® f-Atlama3 Min 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20® f-Atlama3 Maks Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® t-Atlama Faktoru 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Guc Kaybi Fonksiyonu 0 267 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P7.23® t-GlgKaybi 0,3 5,0 sn 2,0 268
P7.24 Para Birimi $ 2121 0=3%
1=GBP
2 =Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 47. Siriicii Kontrol—P7, devam eden

Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P7.25 Enerji Maliyeti 0 2122
P7.26 Veri Tipi 0 2123 0 = Kimilatif
1 = Gunluk Ort
2 = Haftalik Ortalama
3 = Aylik Ort
4 = Yillik Ort
P7.27 Enerji Tasarrufu Reset 0 2124 0 = Hareket yok
1 = Reset
Tablo 48. Motor Kontrol—P8
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P8.10@ Motor Kontrol Modu 0 287 0 = V/f Kontrolu
1 = Hiz Kontrolu
P8.2® [-AkimLimiti Surdcd Nom  Surtdct Nom A Surdcd Nom VT 107
CT*1/10 CT*2
P8.30®@ V/f-Optimizasyon 0 109 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P8.4 0@ V/f-Karakteristik 0 108 0 = Dogrusal
1 = Karesel
2 = Programlanabilir
3 = Dogrusal ve Aki Optimizasyonu
P8.5 0@ f-Vmaks 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 ©@ V-maks 10,00 200,00 % 100,00 290
P8.7 0@ f-MidV/f 0,00 Par. P8.5 Hz V/Hz Egrisi Orta 291
Nokta Frekansi
P8.8 0@ V-MidV/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90@ V-Ylkseltme 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10® Anahtarlama Frekansi  Minimum Maksimum  kHz Varsayilan 288
Anahtar Anahtar Anahtarlama
Frekansi Frekansi Frekansi CT
P8.11® Sine Filtre Modu 0 1665 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P8.12®@  Asin Gerilim Kontrol 1 294 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P8.17® t-FiltreRampaCikis 0 3000 ms 0 1585
P8.39® t-hizlanMYUkselme -1 32000 sn 0 1622
Tablo 49. Korumalar—P9
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P9.10@ Aksiyon@4-20mA 0 306 ?f Ua{r;?lket yok
Hatasi 2= Uzan: Onceki Frekans
3 = Uyari: Onayarli Frekans
4 = Hata
5 = Hata Durumunda Serbest Durus
P9.20® f-Ref@4-20mAHatasi 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Harici Hata1 Kaynagi 2 307 Bkz. P9.11
P9.40® Aksiyon@Faz Kaybi 2 332 Bkz. P9.11
P9.50@ Aksiyon@Sebekede 2 330 Bkz. P9.11
Dusuk Gerilim
P9.6 0@ Aksiyon@Cikista Faz Kaybi 308 Bkz. P9.11
P9.7 @ Aksiyon@Toprak Hatasi U-V-W 309 Bkz. P9.11
P9.8®® Aksiyon@Motorda Asir Sicaklik 310 Bkz. P9.11
Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 49. Korumalar—P9, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P9.9®@ Imaks (f-Ref=0) Seviye 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10® t63-MotorZamanSabiti 1 200 dk 12 312
P9.11@®  Aksiyon@Motor durdu 0 313 ?f Ua;tilket yok
2 - HZta
3 = Hata Durumunda Serbest Durus
P9.12® [-DurmaSeviyesi 0,1 Aktif Motor A Aktif Motor 314
Nom I1*2 Nom 1*13/10
P9.13®@ Durma t-Limiti 1,0 120,0 sn 15,0 315
P9.14® f-DurmaSeviye 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.15@®  Aksiyon@Motorda 0 317 Bkz. P9.11
yetersiz yuk
P9.16®@ M-Min (f>f-Vmaks) Limiti 10,0 150,0 % 50,0 318
P9.17® M-Min (f-Ref=0) Limiti 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18® Yetersiz YUk t-Limiti 2,00 600,00 sn 20,00 320
P9.19@@  Aksiyon@Motor 2 333 Bkz. P9.11
termistor hatasi
P9.20@ Hat Baslatma Kilidini 2 750 0 = Devre Disi, Degistiriimedi
Cf)Z 1 = Etkin, Degwstlrllumed_l _
2 = Devre Disi, Degistirildi
3 = Etkin, Degistirildi
P9.21@®  Aksiyon@Network 2 334 Bkz. P9.11
Haberlesme Hatasi
P9.22®@  Aksiyon@Opsiyon Karti 2 335 Bkz. P9.11
Baglanti Hatasi
P9.23@@  Aksiyon@Cihazda 2 1564 Bkz. P9.11
Dusuk Sicaklik
P9.24® REAF Bekleme Siresi 0,10 10,00 sn 0,50 321
P9.25® REAF Deneme Slresi 0,00 60,00 sn 30,00 322
P9.26®@ REAF Modu 0 323 0 = Flying Start
P9.27® Cihazda Diistik Gerilim 0 10 1 324
Girisimleri
P9.28@ Cihazda Asin Gerilim 0 10 1 325
Girisimleri
P9.29® Asirt akim Girisimleri 0 3 1 326
P9.30® 4-20mA Hatasi Girisimleri 0 10 1 327
P9.31@ Motor termistor hatasi 0 10 1 329
Girisimleri
P9.32® Harici Hata Girisimleri 0 10 0 328
P9.33®@ Motorda yetersiz yik 0 10 1 336
Girisimleri
P9.34®@  Aksiyon@Gergek 1 955 Bkz. P9.11
Zaman Saati Hatas|
P9.35@@  Aksiyon@PT100 Hatasl 2 337 Bkz. P9.11
P9.36@@  Aksiyon@Pili degistirin 1 1256 Bkz. P9.11
P9.37@@  Aksiyon@Cihaz Fanini 1 1257 Bkz. P9.11
Degistirin
P9.38@@  Aksiyon@IP cakismasi 1 1678 Bkz. P9.11
P9.39 Soguk Hava Modu 0 2126 0 = Hayir
1=Yes
P9.40 V-Soguk Hava 0 20 % 2 2127
P9.41 Soguk Hava Zaman Asimi Q 10 dk 3 2128
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 49. Korumalar—P9, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan

Not

P9.44 ® ToprakHatasi Limiti 0 30 % 15

2158

P9.45 @@  Aksiyon@Tus takimi Hatasi 2

2157

Bkz. P9.11

P9.46 @ On Isitma Modu 0

2159

0 = Devre Disi
1 = Etkin

P9.47 @ T-Onlsitma Kaynagi 0

2160

0 = Cihaz Sicakhg
1 = PT100 Maks Sicaklik

P9.48 @ T-Onlsitma Baslat 0,0 19,9 °C 10,0

2161

P9.49 @ T-Onlsitma Durdur 20,0 40,0 °C 20,0

2162

P9.50 @ On Isitma Cikis Gerilimi 0,0 20,0 % 2,0

2163

Tablo 50. PID Kontrol Unitesi 1—P10

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan

Not

P10.1@ PID1 Kp 0,00 200,00 % 100,00

1294

P10.2@ PID1Ti 0,00 600,00 sn 1,00

1295

P10.3@ PID1 Kd 0,00 100,00 sn 0,00

1296

P10.4®@  PID1 ProsesBirimi 0

1297

0=%

1 =1/dk

2 =rpm

3 =ppm

4 = pps

5 =1/sn

6 = I/dk
7=1/s

8 = kg/sn
9 = kg/dk
10 = kg/s
11 = m3/sn
12 = m3/dk
13 =m3/s
14 = m/sn
15 = mbar
16 = bar
17 = pa

18 = kPa
19 =mVS
20 = kW
21 =°C

22 = GPM
23 = gal/sn
24 = gal/dk
25 = gal/s
26 = lb/sn
27 = Ib/dk
28 =1b/s
29 = CFM
30 = ft3/sn
31 = ft3/dk
32 = ft3/s
33 = ft/sn
34 =inwg
35 = ft wg
36 = PSI
37 = Ib/in2
38 =HP
39 =°F

P10.5® PID1 ProsesBirimiMin  -99999,99  99999,99 Muhtelif 0,00

1298

P10.6® PID1 ProsesBirimiMaks —99999,99 99999,99 Muhtelif 100,00

1300

P10.7® PID1 Ondaliklar 0 4 2

1302

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 50. PID Kontrol Unitesi 1—P10, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P10.8®@  PID1 Delta Ters 0 1303 0 = Analog Deger
Cevirme Evrilmemis
1 = Analog Deger Eviriimis
P10.9@ PID1 OliBant 0,00 99999,99 Muhtelif 0,00 1304
P10.10®  PID1 t-Gecikme 0,00 320,00 sn 0,00 1306
OluBant
P10.11® PID1 Ayar Noktasi 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1307
TusTakimi
P10.12@  PID1 Ayar Noktasi 2 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1309
TusTakimi
P10.13®  PID1 t-hizlan 0,00 300,00 sn 0,00 1311
P10.14®@ PID1 Ayar Noktasi 1 1 1312 0 = Kullaniimamis
Kaynak 1 = PID1 Tus Takimi Ayar
Noktasl 1
2 = PID1 Tus Takimi Ayar
Noktasi 2
3 = Analog Giris1
4 = Analog Giris2
5 = Analog Giris101
6 = Analog Giris201
7 = FB Veri Giris 1
8 = FB Veri Giris 2
9 = FB Veri Giris 3
10 = FB Veri Giris 4
11 = FB Veri Giris 5
12 = FB Veri Giris 6
13 = FB Veri Giris 7
14 = FB Veri Giris 8
P10.15® PID1 Ayar Noktasi 1 Min - 200,00 200,00 % 0,00 1313
P10.16@  PID1 Ayar Noktasi 1 -200,00 200,00 % 100,00 1314
KompMaks
P10.17®@ PID1 Ayar noktasi 1 Uyku 0 1315 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P10.18®@ ?’ILIJMkAyar noktasi 1 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
_Uyku
P10.19®  PID1 Ayar noktasi 1 0 3000 sn 0 1317
t-UykuGecikmesi
P10.20@ PID1 Ayar noktasi 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1318
UyanmaSeviyesi
P10.21®  PID1 Ayar noktasi 1 -2,0 2,0 1,0 1320
Yikseltme
P10.22®@ PID1 Ayar Noktasi 2 2 1321 Bkz. P10.14
Kaynak
P10.23@  PID1 Ayar Noktasi 2 Min  —200,00 200,00 % 0,00 1322
P10.24®  PID1 Ayar Noktasi 2 Maks —200,00 200,00 % 100,00 1323
P10.256@@ PID1 Ayar noktasi 2 Uyku 0 1324 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P10.26®@ fI"lLIJDLAyar noktasi 2 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
_Uyku
P10.27@  PID1 Ayar noktasi 2 0 3000 sn 0 1326
t-UykuGecikmesi
P10.28® PID1 Ayar noktasi 2 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1327
UyanmaSeviyesi
P10.29®  PID1 Ayar noktasi 2 -2,0 2,0 1,0 1329
Yikseltme
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 50. PID Kontrol Unitesi 1—P10, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P10.30®@ PID1 Geribildirim Fonk 0 1330 0 = Kaynak,
1 = KAREKOK(Kaynak 1)
2 = KAREKQK(Kaynak 1-Kaynak 2)
3 = KAREKOK (Kaynak 1) +
KAREKOK(Kaynak 2)
4 = Kaynak 1 + Kaynak 2
5 = Kaynak 1-Kaynak 2
6 = ASGARI(Kaynak 1,Kaynak 2)
7 = AZAMI(Kaynak 1,Kaynak 2)
8 = ORTALAMA(Kaynak1, Kaynak2)

P10.31@  PID1 Geribildirim -1000,0 1000,0 % 100,0 1331
Kazang
P10.32@@ PID1 Geribildirim 1 1 1332 <1>= Kull?mlrgam$
= Analog Giris
Kaynak 2 = Analog Giris2
3 = Analog Giris101
4 = Analog Giris201
5 = FB Veri Giris 1
6 = FB Veri Giris 2
7 = FB Veri Giris 3
8 = FB Veri Giris 4
9 = FB Veri Giris 5
10 = FB Veri Giris 6
11 = FB Veri Giris 7
12 = FB Veri Giris 8
13 = PT100 Maks Sicaklik
P10.33@ PID1 Geribildirim 1 Min =200,00 200,00 % 0,00 1333
P10.34®  PID1 Geribildirim 1 -200,00 200,00 % 100,00 1334
Maks
P10.35@@ PID1 Geribildirim 2 0 1335 Bkz. P10.32
Kaynak
P10.36@  PID1 Geribildirim 2 Min —=200,00 200,00 % 0,00 1336
P10.37® PID1 Geribildirim 2 -200,00 200,00 % 100,00 1337
Max
P10.38®@ PID1 ileri Besleme 0 1338 0 = Kaynak1,
Fonk 1 = KAREKOK(Kaynak 1)
2 = KAREKOK(Kaynak 1-Kaynak 2)
3 = KAREKOK (Kaynak 1) +
KAREKOK(Kaynak 2)
4 = Kaynak 1 + Kaynak 2
5 = Kaynak 1-Kaynak 2
6 = ASGARI(Kaynak 1,Kaynak 2)
7 = AZAMI(Kaynak 1,Kaynak 2)
8 = ORTALAMA(Kaynak1,
Kaynak?2)
P10.39®@ PID1 ileri Besleme -1000,0 1000,0 % 100,0 1339
Kazancg
P10.400@ PID1 Feedforward 1 0 1340 <1): ﬁull?mlrgamas
= Analog Giri
Kaynak 2= Analog Girig2
3 = Analog Giris101
4 = Analog Giris201
5 = FB Veri Giris 1
6 = FB Veri Giris 2
7 = FB Veri Giris 3
8 = FB Veri Giris 4
9 = FB Veri Giris 5
10 = FB Veri Giris 6
11 = FB Veri Giris 7
12 = FB Veri Giris 8
P10.41®  PID1 ileri Besleme 1 200,00 200,00 % 0,00 1341
Min
P10.42®  PID1 Feedforward 1 -200,00 200,00 % 100,00 1342
Max
P10.43@@ PID1 Feedforward 2 0 1343 Bkz. P10.40
Kaynak
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 50. PID Kontrol Unitesi 1—P10, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P10.44®  PID1 lleri Besleme 2 -200,00 200,00 % 0,00 1344
Min
P10.45®  PID1 Feedforward2  -200,00 200,00 % 100,00 1345
Max
P10.46@  PID1 Ayar Noktasi 1 0 1352 0 = Devre Disi
Komp 1 = Etkin
P10.47®  PID1 Ayar Noktasi 1 —-200,00 200,00 % 0,00 1353
KompMaks
P10.48®  PID1 Ayar Noktasi 2 0 1354 0 = Devre Disi
Komp 1 = Etkin
P10.49®  PID1 Ayar Noktasi2 ~ -200,00 200,00 % 0,00 1355
KompMaks
Tablo 51. Onayarh Hiz—P12
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P121® f-Sabit1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P12.2® f-Sabit2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3® f-Sabit3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4@ f-Sabit4 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P12.5® f-Sabitb 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6® f-Sabit6é 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7® f-Sabit7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122
Tablo 52. Fren—P14
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P14.1@@  DC-Fren Akimi SUrlct Nom Sudrtct Nom A Surtci Nom 254
CT*15/100 CT*15/10 CT*1/2
P14.20®  t-DCFren@Baslangic 0,00 600,00 sn 0,00 263
P14.30@  f-DCBrake@Durdurma 0,10 10,00 Hz 1,50 262
P14.4@®  t-DCBrake@Durdurma 0,00 600,00 sn 0,00 255
P14.5@@  Fren Kiyicisi 0 251 0 = Devre Disi
1 = B(Run) T(Rdy)
2 = Harici
3 = B(Rdy) T(Rdy)
4 = B(Run) T(No)
P14.6©@  Aki Freni 0 266 0 = Kapali
1 =Acik
P14.70@  Aki Freni Akimi Aktif Motor  Par. P8.2 A Aktif Motor 265
Nom 1*1/10 Nom 1*1/2
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 53. Yangin Modu—P15

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P15.1@@  YanginModu 0 535 0 = Normalde Acik Kontak
Fonksiyon 1 = Normalde Kapali Kontak

P15.20®  f-RefYanginModu 0 536 0 = Ates modu Minimum
Fonksiyonu Frekans eransi

2 = Fieldbus Ref
3 = Analog Giris1
4 = Analog Giris2
5= Al1+Al2

6 = PID1 Kontrol

P15.3® f-MinYanginModu Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4® f-Ref 1 YanginModu 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5@ f-Ref 2 YanginModu 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.6®@  f-Ref Duman Tahliye 0,0 100,0 % 50,0 554

Tablo 54. ikinci Motor Parametresi—P16

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P16.1® Motor2 Nom Akim Surtct Nom Sirtcd Nom A SdriciNom CT 577
CT*1/10 CT*1/10

P16.2® Motor2 Nom Devir 300 20000 dev/dak  2inci Motor Nom 578
Sayisi Devir Sayis!

P16.3® Motor2 PF 0,30 1,00 0,85 579

P16.4® Motor Nom Voltage2 180 690 V 2inci Motor Nom V 580

P16.5® Motor Nom 8,00 400,00 Hz 2inci Motor 581
Frequency?2 Nom Frekansi

P16.6 ® Motor2 Stator Direnci 0,001 65,535 Ohm 0,033 1419

P16.7 ® Motor2 Rotor Direnci 0,001 65,535 Ohm 0,034 1420

P16.8® Motor2 Kacak Endtiktansi 0,001 65,535 mh 0,128 1421

P16.9 ® Motor2 Karsilikli Endiiktansi 0,01 655,35 mh 3,44 1422

P16.10 @  Miknatislanma Akimi2 0,1 Surdct Nom A 0,1 1423
@M=0 Curr CT*2

Tablo 55. Baypas—P17

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P17.1®@  Baypas Etkin Kaynagi 0 1418 0 = Devre Disl
1 = Etkin

P17.20®  t-Gecikme Baypas 1 32765 sn 5 544

P17.3@@  Oto Baypas 0 542 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.40®  t-Gecikme OtoBaypas 0 32765 sn 10 543

P17.50®  Baypas@Asiriakim 0 547 0 = Devre Disl
1 = Etkin

P17.60®  Baypas@IGBT Hata 0 546 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.70®  Baypas@4-20mA-Hata 0 548 0 = Devre Disl
1 = Etkin

P17.8@®  Baypas@Dusukgerilim 0 545 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.9@®  Baypas@Asirigerilim 0 549 0 = Devre Disi
1 = Etkin

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 56. Coklu Pompa isletim Modu—P18.1.1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P18.1.1.1  Slrlcl 1 0 2218 0 = Cevrimdisi
1 = Slave Surtcu
2 = Master Surlcu

P18.1.1.2  Sirlcu 2 0 2230 0 = Cevrimdisi
1 = Slave Surtcu
2 = Master Surucu

P18.1.1.3  Sirlca 3 0 2242 0 = Cevrimdisi
1 = Slave Surlcu
2 = Master SUrucu

P18.1.1.4  SurlcU 4 0 2254 0 = Cevrimdisi
1 = Slave Surtcu
2 = Master SUrucu

P18.1.1.5  Surlcu 5 0 226 6 0 = Cevrimdisl
1 = Slave Surtcu
2 = Master Surlcu

Tablo 57. Coklu Pompa Durumu—P18.1.2

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.1.2.1  Sirlcd 1 5 2219 0 = Durduruldu
1 = Uyku

2 = Duzenleniyor
3 = CMD igin Bekliyor

4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen

P18.1.2.2  Sdrlcu 2 5 2231 0 = Durduruldu
1 = Uyku

2 = Duzenleniyor
3 = CMD igin Bekliyor

4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen

P18.1.2.3  Surdcu 3 5 224 3 0 = Durduruldu
1 = Uyku

2 = Duzenleniyor
3 = CMD i¢in Bekliyor

4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen

P18.1.2.4  Sirict 4 5 2255 0 = Durduruldu
1 = Uyku

2 = Duzenleniyor
3 = CMD igin Bekliyor

4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen

P18.1.2.5  Sirlci 5 5 2267 0 = Durduruldu
1 = Uyku

2 = Duzenleniyor

3 = CMD igin Bekliyor
4 = Takip eden

5 = Bilinmeyen

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 58. Coklu Pompa Ag Durumu—P18.1.3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.1.3.1  Sdrlcul 1 0 2220 0 = Baglanti yok
1 = Hata

2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok

P18.1.3.2  Sdurlcu 2 0 2232 0 = Baglanti yok

1 = Hata

2 = Pompa Kaybi

3 = Degisim gerekli

4 = Hata yok
P18.1.3.3  Surlcu 3 0 2244 0 = Baglanti yok

1 = Hata

2 = Pompa Kaybi

3 = Degisim gerekli

4 = Hata yok
P18.1.3.4  Sdrlcu 4 0 2256 0 = Baglanti yok

1 = Hata

2 = Pompa Kaybi

3 = Degisim gerekli

4 = Hata yok
P18.1.3.5  Surlcu b5 0 2268 0 = Baglanti yok

1 = Hata

2 = Pompa Kaybi

3 = Degisim gerekli

4 = Hata yok
Tablo 59. Coklu Pompa En Son Hata Kodu—P18.2.1
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.1.1  Sirlcd 1 0 2221
P18.2.1.2  Sdrlcu 2 0 2233
P18.2.1.3  Sirlict 3 0 2245
P18.2.1.4  Slrlcl 4 0 2257
P18.2.1.5  Sirlct 5 0 2269
Tablo 60. Coklu Pompa Cikis Frekansi—P18.2.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.2.1  Slrlcl 1 Hz 0 2222
P18.2.2.2  Sirlct 2 Hz 0 2234
P18.2.2.3  Sirlict 3 Hz 0 2246
P18.2.2.4  Slrlcu 4 Hz 0 2258
P18.2.2.5  Sirlct 5 Hz 0 2270
Tablo 61. Coklu Pompa Motor Gerilimi—P18.2.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.3.1  Slrlcu 1 \ 0 2223
P18.2.3.2  Surlct 2 vV 0 2235
P18.2.3.3  Slrlci 3 \ 0 2247
P18.2.3.4  Sirict 4 Vv 0 2259
P18.2.3.5  Slrlcl 5 \ 0 2271

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 62. Coklu Pompa Motor Akimi—P18.2.4

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.4.1  Slrlcu 1 A 0 2224
P18.2.4.2  Surlct 2 A 0 2236
P18.2.4.3  Slrlcl 3 A 0 2248
P18.2.4.4  Sirict 4 A 0 2260
P18.2.4.5 Slrlcl 5 A 0 2272

Tablo 63. Coklu Pompa Motor Tork—P18.2.5

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.56.1  Slrlcu 1 % 0 2225
P18.2.5.2  Sirlct 2 % 0 2237

P18.2.5.3  Surlct 3 % 0 2249
P18.2.56.4  Slrlcu 4 % 0 2261

P18.2.5.5  Surlct 5 % 0 2273

Tablo 64. Coklu Pompa Motor Giicii—P18.2.6

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.6.1  Surlcu 1 % 0 2226
P18.2.6.2  Slrlcu 2 % 0 2238

P18.2.6.3  Surlict 3 % 0 2250

P18.2.6.4  Slrlcl 4 % 0 2262

P18.2.6.5  Surlci 5 % 0 2274

Tablo 65. Coklu Pompa Motor Devir Sayisi—P18.2.7

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.7.1  Surici 1 dev/dak 0 2227

P18.2.7.2  Sirlcu 2 dev/dak 0 2239

P18.2.7.3  Sdrlcu 3 dev/dak 0 2251

P18.2.7.4  Siricut 4 dev/dak 0 2263

P18.2.7.5  Slrlcl 5 dev/dak 0 2275

Tablo 66. Coklu Pompa Motor Calisma Siiresi—P18.2.8

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.8.1  Slrlcu 1 s 0 2228

P18.2.8.2  Surlcu 2 s 0 2240

P18.2.8.3  Slrlci 3 s 0 2252

P18.2.8.4  Sirict 4 s 0 2264

P18.2.8.,5  Surlct 5 s 0 2276

Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 67. Coklu Pompa Ayarlari—P18.3

Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.3.1@@ MPFC Modu 0 2279 0 = Devre disi
1 = Tek sUrucu Kontrol
2 = Goklu Surtcu Agi
P18.3.2®@ MPFC SurtculD 0 5 0 2278
P18.3.3@®@ Motorlarin Sayisi 1 5 1 342
P18.3.4®@ MPFC Dizenleme 0 228 4 0=Ag9
Kaynagi 1 = PID Kontrolor 1
P18.3.5 @@ Kurtarma Yontemi 0 2285 0 = Otomatik
1 = Durdur
P18.3.6 @@ MPFC Reset Kaynagi 0 2286 0 = Hareket yok
1=STO
P18.3.7@  Ekle/Cikar SlrlcU 0 2311 0 = MPFC DrivelD
Segimi 1 = Calisma Sdresi
P18.3.8@  PID Bant Genisligi 0 100 Muhtelif 10 343
P18.3.9 @@ Kademelendirme Frekansi Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
P18.3.10 @@ Kademelendirmeyi 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
Bozma Frekansi
P18.3.11® Ekle/Cikar Gecikmesi 0 3600 sn 10 344
P18.3.12®@ Kilitleme Etkin 0 350 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.13® Frekans Konv. icerir 1 346 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.14® OtoDegis Etkin 0 345 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.15@ t-OtoDegis Araligi 0 3000 s 48 347
P18.3.16 @ AutoChange f-Limit Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
P18.3.17® Auto-Change Motors 0 5 1 348
P18.3.18 @ t-CalismaSuresi Etkin 0 2280 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P18.3.19® t-CalismaSdresi Limiti 0 300000 s 0 2281
P18.3.20 @ t-CalismaSuresi Reset 0 2283 0 = Hareket yok
1 = Reset
P18.3.21 ®@ GecikmeliBaslat Modu 0 483 0 = Normal
1 = Kilitli Baslat
2 = Kilitli Gozetimli Baslat
3 = Kilitli Gecikmeli Baslat
P18.3.22 @@ GecikmeliBaslat Zaman Asimi 1 32500 sn 5 484
P18.3.23 ®®@ t-GecikmeliBaslat Kilitteme 1 32500 sn 5 485
Tablo 68. Zaman Araligi Kontrolii—P19
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P19.1® Sure1 t-Aclk 0,0,0 491
P19.2® Sure1 t-Kapall 0,0,0 493
P19.3® Sure1 Baslatma GUnu 0 517 0 = Pazar
1 = Pazartesi
2 = Sali
3 = Carsamba
4 = Persembe
5= Cuma
6 = Cumartesi
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 68. Zaman Araligi Kontrolii—P19, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P19.4® Sure1 Durus Gunu 0 518 Bkz. P19.3

P19.5® Sure1 Kanal 0 519 0 = Kullaniimamis
1 = Zamanlayici1 Kanal
2 = Zamanlayici2 Kanal
3 = Zamanlayici3 Kanal

P19.6® Sire2 t-Acik 0,0,0 495

P19.7® Sure?2 t-Kapall 0,0,0 497

P19.8@ Slre2 Baslatma GUnU 0 520 Bkz. P19.3

P19.9® Sure2 Durus Gunu 0 521 Bkz. P19.3

P19.10®@  Sire2 Kanal 0 522 Bkz. P19.5

P19.11®  Slre3 t-Acik 0,0,0 499

P19.12®  Sire3 t-Kapali 0,0,0 501

P19.13®  Sire3 Baslatma Gunu 0 523 Bkz. P19.3

P19.14®  Sure3 Durus Gunu 0 524 Bkz. P19.3

P19.15®  Sire3 Kanal 0 525 Bkz. P19.5

P19.16®  Slre4 t-Acik 0,0,0 503

P19.17®  Slre4 t-Kapall 0,0,0 505

P19.18@  Sire4 Baslatma Gunu 0 526 Bkz. P19.3

P19.19®  Sure4 Durus GUnU 0 527 Bkz. P19.3

P19.20® Sure4 Kanal 0 528 Bkz. P19.5

P19.21®  Slreb t-Acik 0,0,0 507

P19.22®  Slreb t-Kapall 0,0,0 509

P19.23®  Slreb Baslatma Gunu 0 529 Bkz. P19.3

P19.24®  Sureb Durus GUnu 0 530 Bkz. P19.3

P19.256®  Sireb Kanal 0 531 Bkz. P19.5

P19.26®  t-Zamanlayici1 0 72000 sn 0 511

P19.27®  Zamanlayici1 Kanal 0 532 0 = Kullanilmamis
1 = Zamanlayici1 Kanal
2 = Zamanlayici2 Kanal
3 = Zamanlayici3 Kanal

P19.28®  t-Zamanlayici2 0 72000 sn 0 513

P19.29®  Zamanlayici2 Kanal 0 533 Bkz. P19.27

P19.30®  t-Zamanlayici3 0 72000 sn 0 515

P19.31®  Zamanlayici3 Kanal 0 534 Bkz. P19.27

Tablo 69. FB Veri Cikis Kaynagi—P20.1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P20.1.1® FB Veri Cikis 1 Sel 1 1556

P20.1.2®  FB Veri Cikisi 2 Sel 2 1557

P20.1.3@ FB Veri Cikisi 3 Sel 3 1558

P20.1.4® FB Veri Cikisl 4 Sel 4 1559

P20.1.5@ FB Veri Cikisi 5 Sel 5 1560

P20.1.6@  FB Veri Cikisl 6 Sel 6 1561

P20.1.7@  FB Veri Cikisi 7 Sel 7 1562

P20.1.8®  FB Veri Cikisi 8 Sel 28 1563

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 70. Modbus RTU—P20.2

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.1 RS485 Haberlesme 0 586 0 = Modbus RTU
Modu 1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Baudrate 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485 ParityTipi 2 585 0 = None
1 =0dd
2 = Even
P20.2.5 RS485 0 588 0 = Protokol Durumu
ProtokolDurumu 1 = Durduruldu
2 = Operasyonel
3 = Hatall
P20.2.6 RS485 SlaveMesgul 0 589 0 = MUsait
1 = Mesgul
P20.2.7 RS485 ParityHatasi 0 590
P20.2.8 RS485 SlaveHatasi 0 591
P20.2.9 RS485 Son Hata Cevabi 0 592
P20.2.10  Modbus RTU COM Timeout ms 1000 0 593
Tablo 71. BACnet MS/TP—P20.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.11 TCP Baudrate 2 594 0 =9600
1=19200
2 = 38400
3 =76800
4 =115200
P20.2.12 BACnet Adres 0 127 1 595
P20.2.13 BACnet Ornek Numarasi 0 4194302 0 596
P20.2.14  BACnet iletisim Siiresi Sonu ms 6000 598
P20.2.15  BACnet ProtokolDurumu 0 599 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.2.16 BACnet hata Kodu 0 600 0 = None
1 = Master
2 = MAC ID cift
3 = Baudrate Hatasi
Tablo 72. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.3.1 TCP IP Addres Modu 1 1500 0 = Statik IP
1 = DHCP AutolP
P20.3.2 TCP Aktif IP Addres 1507
P20.3.3 TCP Aktif Alt ag Maskesi 1509
P20.3.4 TCP Aktif Varsayilan 1511
Ag gegidi
P20.3.5 BACnet MAC Adres 1513
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Tablo 72. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.3.6 TCP Statik IP Addres 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statik Alt ag 255.255.255.0 1503
Maskesi
P20.3.8 TCP Statik Varsayilan 192.168.1.1 1505
Ag gegcidi
P20.3.9 EIP ProtokolDurumu 0 608 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.3.10  TCP BaglantiSiniri 5 609
P20.3.11 TCP Cihaz ID 1 610
P20.3.12  TCP Haberlesme ms 10000 611
Zaman Asimi
P20.3.13  TCP ProtokolDurumu 0 612 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.3.14  RS485 SlaveMesgul 0 613 0 = MUsait
1 = Mesgul
P20.3.15  Modbus TCP Parite Hatasl 0 614
Tablo 73. SmartWire-DT—P20.4
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.4.1 Protokol Durumu 0 2139
P20.4.2 RS485 Baudrate 0 2141 0 = 125 kBaud
1 =250 kBaud
Tablo 74. Temel Ayar—P21.1
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.1.1 Dil 0 340 0 = Turkge
1 = Dil Paketine Baghdir
2 = Dil Paketine Baglidir
P21.1.2®  Uygulama 0 142 0 = Standart
1 = Coklu Pompa
2 = Coklu PID
3 = Cok Amagli
P21.1.3 Parametre Ayari 0 619 0 = Hayir
1 = Varsayilanlari Yukle
2 = PAR Set 1'i yiikle
3 = PAR Set 2'yi yukle
4 = PAR Set 1'i depola
5 = PAR Set 2'yi depola
6 = Reset
7 = Varsayilanlari Yukle VM
P21.1.4 TusTakiminaParametre 0 620 0 = Hayir
Setinden 1=Yes
P21.1.5 ParametreSetindenTus 0 621 0 = Hayir
Takimina 1 = TUum Parametreler
2 = Tum, Motor Yok
3 = Uygulama Parametreleri
P21.1.6 Parametre 0 623 0 = Hayir
Karsilastirma 1 = Tus Takimi ile Karsilastir
2 = Varsayllan ile Karsilastir
3 = Set 1 ile kiyaslayin
4 = Set 2 ile kiyaslayin
P21.1.7 Parola 0 9999 0 624
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 74. Temel Ayar—P21.1, devam eden

Bolim 6—Coklu Pompa ve Fan Kontrol Uygulamalari

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.1.8 Parametre Kilit 0 625 0 = Degisiklige |zin Ver
1 = Degisiklige Izin Verme
P21.1.9 Coklu izlemeDegisim 0 627 Bkz. P21.1.8
P21.1.10  Varsayilan Sayfa 0 628 0 = None
1 = Ana Menu
2 = Coklu Izleme
3 = Sik Kullanilan Menu
P21.1.11 Sistem Zaman Asimi 0 65535 sn 30 629
P21.1.12 Kontrast Ayarlama 5 18 12 630
P21.1.13  Arka Aydinlatma Zamani 1 65535 dk 10 631
P21.1.14  Fan Kontrol 2 632 0 = Surekli
1 = Sicaklik
2 = Enerjilendir ve Calistir
3 = Sicaklik hesapla
P21.1.15  Haberlesme Kaybi 200 5000 ms 200 633
Zaman Asimi
P21.1.16 Modbus RTU Haberlesme 1 10 5 634
Zaman Asimi Girisleri
Tablo 75. Versiyon Bilgisi—P21.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.2.1 Tus Takimi Software Surima 640
P21.2.2 Sistem Surimu 642
P21.2.3 Uygulama Software Uygulama Cihaz 644
Surimu Yazilimi
Tablo 76. Uygulama Bilgisi—P21.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.3.1 Fren Kiyicisi Durumu 646 0 = Hayir
1=Yes
P21.3.2 Fren Direnci 647 Bkz. P21.3.1
P21.3.3 Seri Numarasi 648
Tablo 77. Kullanici Bilgisi—P21.4
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.4.1 Zaman Araligi Kontrolu 0.0.0.1:1:13 566
P21.4.2 Gunisigi Tasarrufu 0 582 0 = Kapali
1=EU
2=US
P21.4.3 MWh Metre MWh 601
P21.4.4 t-GUnGUcAcik 603
P21.4.5 t-SaatGucgAgIk 606
P21.4.6 MWh@Hata1 MWh 604
P21.4.7 Reset MWh@Hata 0 635 0 = Reset Yok
1 = Reset
P21.4.8 t-GUnGUcAcik@Hata 636
P21.4.9 t-SaatGucAgik@Hata 637
P21.4.10  Reset-t-GlcAcik@Hata 0 639 Bkz. P21.4.7
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Béliim 7—Coklu PID Uygulamasi

Giris

Coklu PID Uygulama, dijital giris kullanimi ile belirlenmis

2 adet PID kontrol uygulama ile kullanilmak Gzere
tasarlanmustir. PID ile, frekans dondsturdcuye bir tus
takimindan, analog girislerden veya endusftriyel ag
sisteminden veri girisinden bir ayar referansi verilir. Ayrica,
geri bildirim olarak anilan sistemde akim, sicaklik ve basinci
olgen analog bir prob kullanir. Frekans donusturtct bu geri
bildirimi alarak ayar noktasi ile karsilatirir. Bu noktadan
hareketle, Kazang, Integrasyon Siresi, ve bunun yani sira
tUrev sureleri dikkate alinarak ayar port degerine gore
motorun devir hizini dizeltir ve hicbir ek unsur kullanmadan
motor devir hizini sabit tutar. StrlcU KontrolU agisindan ise,
programlanabilir 8 sayisal giris, 2 analog giris, 3 role cikisl,

1 sayisal giris ve 2 analog girisle 2 kontrol noktasi ve referans
yerine sahiptir. Motor kontrolu frekans veya motor devir
hizina 6zellestirilebilir ve V/Hz egrisi programlanabilir.
Surdcl / Motor koruma secimleri belirlenmis aksiyonlara gore
programlanabilir. Asagida, Coklu PID Uygulamada bulunan
Standart, Coklu Pompa ve Uygulama 6zelliklerine ek olarak
verilen ek ozelliklerin listesi verilmistir.

P21.1.2 meniisiinde Coklu PID Uygulamayi seginiz.

Coklu PID Uygulamada Coklu Pompa, Fan Uygulamasi ve Ek
fonksiyonlarda bulunan tim fonksiyonlar mevcuttur.

e ikinci PID kontrol

Sekil 38. PID Kontrol Unitesi Akis Semasi

PID Controller
Gain

PID Controller |
Time

Setpoint
B

PID Controller D
Time
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Sensor Feedback g

1/0 Kontrolleri
e Terminalden Fonksiyona (TTF) Programlama

DG1 surlcUsUndeki dijital girislerin programlanmasinin
arkasindaki tasarim fikri, o fonksiyona bir dijital giris atayacak
coklu fonksiyonlardan olusan 'Terminalden Fonksiyona'
programlamayi kullanmaktir. Strlctdeki parametreler belli
fonksiyonlarla ve dijital giris ile bazi durumlarda hangi
seceneklerin bulunduguna bagl olarak slotlarin tanimlanmasi
ile kurulmuslardir. StrGcl kontrol panolarinin kullanimi igin
bunlar DigIN: 1 ila DigIN: 8 olarak anilacaklardir. llave secenek
kartlari kullanildiginda ise, bunlar DigIN:X:IOY:Z olarak
tanimlanacaklardir. Burada X kartin yerlestirildigi, ya A, ya da
B olmasi gereken slotu ifade etmektedir. IOY ise, 10 1 veya
|0 5 olmasi gereken kart tipini belirlemektedir. Z de, mevcut
bulunan kart seceneginde hangi girisin kullaniimakta
oldugunu gostermektedir.

e "“Fonksiyondan Terminale” (FTT) Programlama

DG1 surlcUsUndeki role cikislarinin ve dijital ¢ikislarin
programlanmasinin arkasindaki tasarim fikri, 'Fonksiyondan
Terminale ' programlamayi kullanmaktir. Role gikisi veya bir
dijital cikis da olsa, bir parametre atanmis bir terminalden
olusmaktadir. Bu parametrenin iginde belirlenebilecek degisik
fonksiyonlar bulunmaktadir.

Coklu PID Uygulama parametreleri bu kilavuzun XXXXXXX
sayfasinda "Parametrelerin Aciklanmasi” bashgi altinda
verilmistir. Aciklamalar parametre sayilarina gore
dizenlenmistir.150

Measured
Disturbance

Feedforward
Controller

Processor
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Kontrol I/0 Konfiglirasyonu

e 240 Vac ve 24 Vdc kontrol kabslolarini ayri bir kanaldan gegirin.

e Ekranlanacak iletisim kablosu

Tablo 78. Coklu PID Uygulama Varsayilan 1/0 Konfigiirasyonu o

Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

I:h:l_th
| OFF [+1] |
All:Dta I.I:I'lu": ] I | AlL: O to 20 mA | OFF ON OFF | oN | OFF OoN
Azl 2| mmm—————Tp 1 [ Z ] [ 2
Azl 3 | [eeeeesee=e 3 | | -3 3 |
A2 0to 20 mA AlZ:0to 10V A2 =10V to+10 V
Harici Kabllama Pin Sinyal Adi  Sinyal Varsayilan Ayar Aciklama
1 +10V Ref. Cikis Gerilimi — 10 Vdc Gig Kaynagi
&m) 2 All+ Analog Giris1 0-10V Gerilim Referans Hizi (4 mA ila 20 mA arasinda programlanabilir)
3 Al1- Analog Giris 1 Topraklama — Analog Giris 1 Genel (Topraklama)
4 Al2+ Analog Giris2 4 mAila20 mA Akim Referans Hizi (0 ila 10 V arasinda programlanabilir)?
@:: 5 Al2— Ana Giris 2 Topraklama — Analog Giris 2 Genel (Topraklama)
L_ 6 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
— 7 DIN5S Dijital giris 5 f-Sabit Segme BO Frekans cikisini On Ayar Hizi 1'e ayarlar
—"— 38 DIN6 Dijital giris 6 f-Sabit Se¢cme B1 Frekans cikisini On Ayar Hizi 2've ayarlar
—"—9 DIN7 Dijital giris 7 Acil Durdurma (TI-)  Giris, VFD cikisinin durmasina zorlar
—"—— 10 DIN8 Dijital giris 8 Uzaktan Zorla (Tl+)  Giris, VFD'yi Yakindan Uzaga alir
= " CMB DI5'ten DI8'e Ortak Topraklanmis Kaynak girisine izin verir
'— - 12 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
4'— 13 24V +24 Vdc Cikisi — Kumanda gerilim ¢ikisi (100 mA maks.)
| 14 DO1 Durum Dijital ¢ikis 1 Hazir SUrlclndn calismaya hazir oldugunu gosterir
| 15 24 Vo +24 Vdc Cikisi — Kumanda gerilim ¢ikisi (100 mA maks.)
16 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
& 17 AO1+ Analog ¢ikis1 Cikis Frekansi Motora 0-60 Hz ¢ikis frekansini gésterir (4 mA ila 20 mA)
| 18 AO2+ Analog ¢ikis2 Motor Akimi Motorun, motor akimini gosterir O-FLA (4 mA ila 20 mA)
| 19 24 Vi +24 Vdc Girisi — Harici kontrol gerilim girisi
JL 20 DIN1 Dijital giris 1 ileri RUN Giris, surtictyd ileri yonde baslatir (baslatma etkin)
—/_‘_ 21 DIN2 Dijital giris 2 Geri RUN Giris, sUrtclyu geri yonde baslatir (baslatma etkin)
J_l_ 22 DIN3 Dijital giris 3 Harici Hata1 Kaynagi Giris, surliciinin hata vermesine sebep oluyor
J_|_ 23 DIN4 Dijital giris 4 HataReset Kaynagi  Giris, etkin hatalari sifirlar
L_ 24 CMA DI1'den Dl4'e Ortak Topraklanmis Kaynak girisine izin verir
25 A RS-485 Sinyal A — Endustriyel Veri Agi Haberlesme (Modbus, BACnet)
26 B RS-485 Sinyal B — Endustriyel Veri Agi Haberlesme (Modbus, BACnet)
27 R3NO Réle 3 Normalde Agik Hizda Role ¢ikisi 3, VFD'nin Ref. Frekansinda oldugunu gosterir
28 RINC Role 1 Normalde Kapali RUN Rolce cikisi 1, VFD'nin bir run durumunda oldugunu gésterir
29 R1CM Réle 1 Ortak
30 RTNO Role 1 Normalde Acik
31 R3CM Role 3 Ortak Hizda Role ¢ikisi 3, VFD'nin Ref. Frekansinda oldugunu gosterir
32 R2NC Roéle 2 Normalde Kapali Hata Role ¢ikisi 2, VFD'nin bir hata durumunda oldugunu gosterir
33 R2CM Role 2 Ortak
34 R2NO Role 2 Normalde Agik
Notlar

Yukaridaki kablolama, bir SINK yapilandirmasini gostermektedir. CMA ve CMB'nin topraklanmis olmasi 6nemlidir (kesik hat ile gosterildigi gibi). Bir KAYNAK
yapilandirma isteniyorsa CMA ve CMB'ye 24 V kablolama uygulayin ve girisleri topraklayarak kapatin. Al1 icin +10 V kullanirken Al1'i topraklamak énemlidir
(kesit hat ile gosterildigi gibi). Al1 veya Al2 icin +10 V kullaniliyorsa 3, 5 ve 6 terminallerinde birlikte baglanti koprusi olusturulmasi gerekmektedir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 79. Siiriicii Haberlesme Portlar

Port

iletisim

RJ45 Tus Takimi Portu

Yiikleme / indirme Parametreleri

USB'den RJ45'e

Uzaktan Bindirilmis Tus Takimi

Ethernet

Surdcu Aygit Donaniminin
Guncellenmesi

USB'den RJ45'e

RJ45 Ethernet Port

Yiikleme / indirme Parametreleri Ethernet
Ethernet IP iletisimleri Ethernet
Modbus TCP iletisimleri Ethernet

RS-485 Seri Port @

Yiikleme / indirme Parametreleri

iki Telli Bikumlii Cift

Surdcu Aygit Donaniminin
Guncellenmesi

ki Telli Bukumli Cift

Modbus RTU iletisimleri

iki Telli Bikumlii Cift

BACnet MS/TP iletisimleri

iki Telli BukamlG Cift

@ Ekranli kablo énerilir.
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Coklu PID Uygulama - Parametreler Listesi

ilerdeki sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametreler listesini bulacaksiniz.
Parametre aciklamalari, bu kilavuzun 150 Sayfasinda "Parametrelerin Aciklanmasi” bashg
altinda tanimlanmistir. Agiklamalar, paramatre numaralarina gore dizenlenmistir.

Sutunlarin agiklanmasi:

Code = tus takiminda konum gdstergesi; operatore mevcut parametre numarasini gosterir.
Parameter = Parametrenin adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Max = Parametrenin maksimum degeri

Unit = Parametre degerinin birimi; varsa verilmistir
Default = Fabrika tarafindan belirlenmis deger

ID = Parametrenin kimlik numarasi

Tablo 80. izle—M

Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

M1 Cikis Frekansi Hz 0,00 1

M2 Frekans Referansi Hz 0,00 24

M3 Motor Devir Sayisi dev/dak O 2

M4 Motor Akimi A 0,0 3

M5 Motor Tork % 0,0 4

M6 Motor GUc Rel % 0,0 5

M7 Motor Gerilimi V 0,0 6

M8 DC-Bara Gerilimi V 0 7

M9 Cihaz Sicakhgi °C 0,0 8

M10 Motor Sicakhgi % 0,0 9

M12 Analog Giris1 Muhtelif 0,00 10

M13 Analog Giris2 Muhtelif 0,00 11

M14 Analog ¢ikis1 Muhtelif 0,00 25

M15 Analog ¢lkis2 Muhtelif 0,00 575

M16 DI1'den 3'e Durum 0 12

M17 Dl4'den 6'ya Durum 0 13

M18 DI7'den 8'e Durum 0 576

M19 DO1 Durum 0 14

M20 RO1'den 3'e Durum 0 557

M21 Zamanlayici Durumu 0 558

M22 Sure1 0 559 0 = Aktif Degil
1 = Aktif

M23 Slre2 0 560 Bkz. M22

M24 Sire3 0 561 Bkz. M22

M25 Slre4 0 562 Bkz. M22

M26 Sireb 0 563 Bkz. M22

M27 Zamanlayici1 Kalan sn 0 569

M28 Zamanlayici2 Kalan sn 0 571

M29 Zamanlayici3 Kalan sn 0 573

M30 PID1 Ayar noktasi Muhtelif 0,00 16

M31 PID1 Geribildirim Muhtelif 0,00 18

M32 PID1 HataDeger Muhtelif 0,00 20

M33 PID1 Cikis % 0,00 22
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 80. izle—M, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

M34 PID1 Durum 0 23 0 = Durduruldu
1 = Calisiyor
2 = Uyku Modu

M35 PID2 Ayar noktasl Muhtelif 0,00 32

M36 PID2 Geribildirim Muhtelif 0,00 34

M37 PID2 HataDeger Muhtelif 0,00 36

M38 PID2 Cikis % 0,00 38

M39 PID2 Durum 0 39 Bkz. M34

M40 Calisan Motorlar 0 26

M41 PT100 Maks Sicaklik °C 1000,0 27

M42 En Son Aktif Hata 0 28 Ek B Sayfa 224 de Hata
Kodlarina bakiniz.

M43 RTC-BataryaDurum 583 0 = Yuklenmedi
1 = Yiklendi
2 = Pili degistirin
3 = Asir Gerilim

M44 Motor GUg kW 0,000 1686

M45 Enerji Tasarrufu Mubhtelif 2120

M46 Coklu izleme 0,1,2 30

Tablo 81. isletim Modu—0

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

01 Cikis Frekansi Hz 0,00 1

02 Frekans Referansi Hz 0,00 24

03 Motor Devir Sayisi dev/dak O 2

04 Motor Akimi A 0,0 3

05 Motor Tork % 0,0 4

06 Motor Glg Rel % 0,0 5

07 Motor Gerilimi Vv 0,0 6

08 DC-Bara Gerilimi V 0 7

09 Cihaz Sicakhg °C 0,0 8

010 Motor Sicakhgi % 0,0 9

R12®@ f-RefTusTakimi Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141

R13@ PID1 Ayar Noktasi 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0 1307

TusTakimi
R14®@ PID1 Ayar Noktasi 2 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0 1309
TusTakimi

Tablo 82. Temel Parametreler—P1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P1.1@ f-min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101

P1.2® f-maks Par. P1.1 400,00 Hz 60,0 102

P1.3® t-hizlan1 0.1 3000,0 sn 3,0 103

P1.4® t-yavaslal 0,1 3000,0 sn 3,0 104

P1.5® Motor Nom Akim SUrtcl Nom  Sudrtcti Nom A SUrtciNom CT 486

CT*1/10 CT*2

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 82. Temel Parametreler—P1, devam eden

Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P1.6® Motor Nom Devir 300 20000 dev/dak  Motor Nom 489
Sayisi Devir Sayisi
P1.7® Motor PF 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Motor Nom Gerilim 180 690 V Motor Nom 487
Gerilimi
P1.9® Motor Nom Frekans 8,00 400,00 Hz Motor Nom 488
Frekansi
P1.10® LokalUzak @Baslangic 0 168 5 0 = Son Degeri Tut
1 = Yakin Kontrol
2 = Uzaktan Kontrol
P1.11® Uzak1 KontrolYeri 0 135 0 = 1/O Terminalden Baslat 1
1 = EndUstriyel veri agi
2 =1/O Terminalden Baslat 2
3 = Tus Takimi
P1.12 Lokal Kontrol Kaynagi 0 1695 0 = Tus Takimi
1 =1/0O Terminalden Baslat 1
2 =1/0 Terminalden Baslat 2
3 = EndUstriyel veri agi
P1.13®@  Lokal Referans 6 136 0 = Analog Giris1
Kaynagi 1 = Analog Giris2
2 = Analog Giris101
3 = Analog Giris201
4 = Al1 Joystick
5 = Al2 Joystick
6 = Tus Takimi
7 = Endustriyel veri agi Ref
9 = f-maks
10 = AlT + AI2
11 = Al1-Al2
12 = Al2-Aln
13 =Al1 * Al2
14 = Al1 veya Al2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = Maks (Al1, Al2)
17 = PID Kontrol Cikisl
P1.140@  f-RefUzak1 Kaynagi 1 137 Bkz. P1.13
P1.15® Ters Etkin 1 1679 0 = Devre Disi
1 = Etkin
Tablo 83. Analog Giris—P2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P2.1 Al1 Modu 1 222 0=0-20 mA
1=0-10V
P2.2® Al1 Sinyal Araligi 0 175 0=0-100% /0-20 mA/0-10V
1=20-100% /4-20 mA /2-10V
2 = Ozellestirilmis
P2.3® Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176
P2.4® Al1 Maks Par. P2.3 100,00 % 100,00 177
P25® Al t-Filtre 0,00 10,00 sn 0,10 174
P2.6@ Al1 Ters gevir 0 181 0 = Analog Deger Evrilmemis
1 = Analog Deger Evirilmis
P2.7® Al1 JS Histerezis 0,00 20,00 % 0,00 178
P2.8® Al1 JS Uyku Limiti 0,00 100,00 % 0,00 179
P2.9® Al1 JS t-UykuDelay 0,00 320,00 sn 0,00 180
P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133
P2.11 Al2 Modu 0 223 0 =0-20 mA
1=0-10V
2=-10ila+10V
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 83. Analog Giris—P2, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P2.12® Al2 Sinyal Araligi 1 183 0=0-100% /0-20 mA/
Oila10V/-10ila10V
1=20-100% /4-20 mA/
2ilal0V/-6ila10V
2 = Ozellestiriimis

P2.13®@ Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184
P2.14® Al2 Maks Par. P2.13 100,00 % 100,00 185
P2.15® Al2 t-Filtre 0,00 10,00 sn 0,10 182
P2.16®@ Al2 Ters gevir 0 189 Bkz. P2.6
P2.17® Al2 JS Histerezis 0,00 20,00 % 0,00 186
P2.18@ Al2 JS Uyku Limiti 0,00 100,00 % 0,00 187
P2.19® Al2 JS t-UykuDelay 0,00 320,00 sn 0,00 188
P2.20@ Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
P2.21® Al RefMin 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144
P2.22® Al RefMaks Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 84. Dijital Giris—P3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P3.10@ Baslat Fonksiyonu1 0 143 0 = lleri - Geri
Segcme 1 = Baslat/Geri

2 = Baslat/Etkinlestir
3 = Baslat Palsi/Durdur Palsi

P3.2®@ BaslatDurdurCMD1 2 190 0 = DigIN:ForceOpen
Kaynak 1 1 = DigIN:ForceClose
2 =D
3=DI2
4 =DI3
5=Dl4
6 =DI5
7=Dl6
8=DI7
9=DI8
10 = DigIN: A: 101: 1
11 = DigIN: A: 101: 2
12 = DigIN: A: 101: 3
13 = DigIN: A: 105: 1
14 = DigIN: A: 105: 2
15 = DigIN: A: 105: 3
16 = DigIN: A: 105: 4
17 = DigIN: A: 105: 5
18 = DigIN: A: 105: 6
19 = DigIN: B: 101: 1
20 = DigIN: B: 101: 2
21 = DigIN: B: 101: 3
22 = DigIN: B: 105: 1
23 = DigIN: B: 105: 2
24 = DigIN: B: 105: 3
25 = DigIN: B: 105: 4
26 = DigIN: B: 105: 5
27 = DigIN: B: 105: 6

28 = Zamanlayici1 Kanal
29 = Zamanlayici2 Kanal
30 = Zamanlayici3 Kanal

P3.3® BaslatDurdurCMD2 3 191 Bkz. P3.2
Kaynak 1

P3.40@ Termistor Giris 0 881 0 = Komuta Kaynak
1 = Termistor Girisi

P3.5@ ILERI/GERI Kaynagi 0 198 Bkz. P3.2

P3.6@ HariciHata Kapali1l Kaynagi 4 192 Bkz. P3.2

P3.7® HariciHata Acik1 Kaynagi 1 193 Bkz. P3.2

P3.8@ HataReset Kaynagi 5 200 Bkz. P3.2

P3.9@ CalisEtkin Kaynagi 1 194 Bkz. P3.2

P3.10® f-Sabit Segme BO 6 205 Bkz. P3.2

P3.11® f-Sabit Secme B1 7 206 Bkz. P3.2

P3.12® f-Sabit Secme B2 0 207 Bkz. P3.2

P3.13®@ PID1 Etkin 1 550 Bkz. P3.2

P3.14@ PID2 Etkin 1 553 Bkz. P3.2

P3.15® t-hizlan/yavasla Se¢cme BO 0 195 Bkz. P3.2

P3.16®@ RampaDondurma Kaynagi 0 201 Bkz. P3.2

P3.17® Parametrekoruma Kaynagi 0 215 Bkz. P3.2

P3.21® UzakKontrol Kaynagi 9 196 Bkz. P3.2

P3.22® Lokal Kontrol Kaynagi 0 197 Bkz. P3.2

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 84. Dijital Giris—P3, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P3.23® Uzak Se¢cme BO 0 209 Bkz. P3.2

P3.24® Parameterset Secme BO 0 217 Bkz. P3.2

P3.25® Baypas Baslat 0 218 Bkz. P3.2

P3.26®@ DC-Fren Etkin Kaynagi 0 202 Bkz. P3.2

P3.27® DumanModu Kaynagi 0 219 Bkz. P3.2

P3.28@ Yangin Modu 0 220 Bkz. P3.2

P3.29® f-RefYanginModu 0 221 Bkz. P3.2
Secme BO

P3.30® PID1 Ayar Noktasi 0 351 Bkz. P3.2
Secme BO

P3.31@ PID2 Ayar Noktasi 0 352 Bkz. P3.2
Segimi

P3.32® Jog Kaynagi 0 199 Bkz. P3.2

P3.33® Zamanlayici1 0 224 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.34® Zamanlayici2 0 225 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.35® Zamanlayici3 0 226 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.36@ Al Ref Secme B 0 0 208 Bkz. P3.2

P3.37® Motor1 0 210 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.38@ Motor2 0 211 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.39® Motor3 0 2129 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.40® Motor4 0 2130 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.41® Motorb 2130 214 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.42® Acil Stop 1 747 Bkz. P3.2

P3.43® Motor Baypas Asiri 0 1246 Bkz. P3.2
Yakla

P3.44 YanginModu Yonu 0 2118 Bkz. P3.2

P3.45®@  Baslat Fonksiyonu2 0 2206 Bkz. P3.1
Secme

P3.46 @ BaslatDurdurCMD1 2 2207 Bkz. P3.2
Kaynak 2

P3.47 @ BaslatDurdurCMD2 3 2208 Bkz. P3.2
Kaynak 2

P3.48 @ HariciHata Acik2 0 2293 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.49 @ HariciHata Kapali2 1 2294 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.50 @ HariciHata Aglk3 0 2295 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.51® HariciHata Kapali3 1 2296 Bkz. P3.2
Kaynag!

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 84. Dijital Giris—P3, devam eden

Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P3.652 @ Harici Hatal Metni 0 2297 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicakligi
3 = DusUk Basing
4 = YUksek Basing
5 = Dusuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kagagi

P3.63 @ Harici Hata2 Metni 1 2298 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = Yiksek Motor Sicakligi
3 = DusUk Basing
4 = YUksek Basing
5 = Dusuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kagagi

P3.54 @ Harici Hata3 Metni 2 2299 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = Yiksek Motor Sicakligi
3 = Dusuk Basing
4 = YUksek Basing
5 = Dusuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestirilmis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kacgagi

P3.55® ParametreSet Secme 0 2312 Bkz. P3.2

BO

Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 85. Analog Cikis—P4

Kod

Parametreler

Min.

Maks.

Birim

Varsayilan

ID

Not

P41®

AO1 Modu

0

227

0=0-20mA
1=0-10V

P4.2®

AO1 Fonksiyonu

146

0 = Kullaniimamis

1 = Cikis Frekansi

2 = Frekans Referansi
3 = Motor Devir Sayisi
4 = Motor Akimi

5 = Motor Tork (0-Nom)
6 = Motor Gug Rel

7 = Motor Gerilimi

8 = DC-Bara Gerilimi

9 = PID1 Ayar noktasl
10 = PID1 Geribildirim 1
11 = PID1 Geribildirim 2
12 = PID1 Kontrol Hata
Degeri

13 = PID1 Cikis

14 = PID2 Ayar noktas
15 = PID2 Geribildirim 1
16 = PID2 Geribildirim 2
17 = PID2 Kontrol Hata
Degeri

18 = PID2 Cikis

19 = Analog Giris1

20 = Analog Giris2

21 = Cikis Frekansi

(-2 ila +2N)

22 = Motor Tork (-2 ila +2N)
23 = Motor GUg Rel

(-2 ila +2N)

24 = PT100 Sicaklik

25 = FB Veri Giris 1

26 = FB Veri Giris 2

27 = FB Veri Giris 3

28 = FB Veri Giris 4

29 = FB Veri Giris b

30 = FB Veri Giris 6

31 = FB Veri Giris 7

32 = FB Veri Giris 8

P4.3®

AO1 Min

149

0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4®

AO1 t-Filtre

0,00

10,00

sn

147

P45®

AO1 Olgek

10

1000

%

150

P4.6®

AO1 Ters gevir

148

0 = Analog Deger
Evriimemis
1 = Analog Deger Evirilmis

P4.7®

AQO1 Ofset

-100,00

100,00

%

173

P4.8®

AO2 Modu

228

Bkz. P4.1

P4.9®

AO2 Fonksiyonu

229

Bkz. P4.2

P4.10@

AO2 Min

232

Bkz. P4.3

P411@

AO2 t-Filtre

0,00

10,00

sn

230

P4.12@

A02 Olgek

10

1000

%

233

P4.13®

AO2 Ters gevir

231

Bkz. P4.6

P4.14®

AQO2 Ofset

-100,00

100,00

%

234

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 86. Dijital Cikis—P5

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan

ID

Not

P5.1@ DO1 Fonksiyonu 1

151

0 = Kullanilmamis

1 = Hazir

2 = CALIS

3 =Hata

4 = Hata Evirme

5 = Uyari

6 = Yon Degistirilmis

7 = Hizda

8 = Sifir frekansi

9 = f-OutLevel1 Check

10 = f-OutLevel2 Check

11 = PID1 Denetim

12 = PID2 Denetim

13 = Cihazda Asiri Sicaklik
14 = Asirt akim U-V-W

15 = Cihazda Asiri Gerilim
16 = Sebekede Duslk Gerilim
17 = 4 mA Referans Hata/
Uyari

20 = M-CikisSeviyeKontrol
21 = f-Ref CikisKontrol

22 = |/O'dan Kontrol

23 = Istenmeyen Donus Yonu
24 = Motor termistor hatasi
25 = Yangin Modu

26 = Baypas Modunda

27 = Harici Hata

28 = RemoteControl Kaynak
29 = Jog Kaynagi

30 = Motorda Asiri Sicaklik
31 = Giris Veri1 Degeri

32 = Giris Veri2 Degeri

33 = Giris Veri3 Degeri

34 = Giris Veri4 Degeri

35 = Baslangic Gecikmesi
36 = Zamanlayici1 Durum
37 = Zamanlayici2 Durum
38 = Zamanlayici3 Durum
39 = Hizli Durus Aktif

40 = P-CikisSeviyeKontrol
41 = SicaklikSeviyeKontrol
42 = Al Seviye Kontrol

43 = Motor 1 Calisiyor

44 = Motor 2 Calisiyor

45 = Motor 3 Calisiyor

46 = Motor 4 Calisiyor

47 = Motor 5 Calisiyor

48 = Lojik Teyit

49 = PID1 UykuModu

50 = PID2 UykuModu

51 = I-OutCheck1

52 = |-OutCheck?2

53 = Al Level1 Check

54 = DC Sarj Anahtari Kapama
55 = On Isitma Aktif

56 = Soguk Hava Aktif

P5.2® RO1 Fonksiyonu

152

Bkz. P5.1

P5.3@ RO2 Fonksiyonu

153

Bkz. P5.1

P5.4® RO3 Fonksiyonu

538

Bkz. P5.1

O N|W| N

P5.5®@ f-OutLevel1 Check

154

0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gozetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi

P5.6@ f-OutlLevell 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00

155

P5.7®@ f-OutLevel2 Check 0

157

0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 86. Dijital Cikis—P5, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P5.8@ f-OutLevel2 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 158
P5.9@ M-CikisSeviyeKontrol 0 159 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gozetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.10@ M-CikisSeviye -1000,0 1000,0 % 100,0 160
P5.11® f-Ref CikisKontrol 0 161 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.12® f-Ref Seviye 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.15® SicaklikSeviyeKontrol 0 165 Bkz. P5.11
P5.16® SicaklikSeviyeKontrol  -10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17® P-CikisSeviyeKontrol 0 167 Bkz. P5.11
P5.18® P-CikisSeviye 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19® Al Denetim Segme BO 0 170 0 = Analog Giris1
1 = Analog Giris2
P5.20® Al Seviye1 Kontrol 0 171 Bkz. P5.11
P5.21® Al Seviye1 Kontrol 0,00 100,00 % 0,00 172
P5.22® PID1 Denetim 0 1346 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P5.23® PID1 DenetimMaks Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1347
P5.24® PID1 DenetimMin Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1349
P5.25®@ PID1 t-Gecikme Denetim 0 3000 sn 0 1351
P5.26® PID2 Denetim 0 1408 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P5.27® PID2 DenetimMaks Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1409
P5.28®@ PID2 DenetimMin Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1411
P5.29®@ PID2 t-Gecikme Denetim 0 3000 sn 0 1413
P5.30 RO1 Anahtar-Ac 0 320 sn 0 2111
Gecikmesi
P5.31 RO1 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2112
Gecikmesi
P5.32 RO2 Anahtar-Ag 0 320 sn 0 2113
Gecikmesi
P5.33 RO2 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2114
Gecikmesi
P5.34 RO3 Anahtar-Ag 0 320 sn 0 2115
Gecikmesi
P5.35 RO3 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2116
Gecikmesi
P5.36 RO 3 Lojik 0 2117 0 = Hayir
1=Yes
P5.37 @ I-CikisKontrol1 0 2189 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.38 @ I-CikisSeviye1 0 DCl_uwDrive A DCI_uwDrive 2190
NomCurrCT*2 NomCurrCT
P5.39® [-CikisKontrol2 0 2191 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 86. Dijital Cikis—P5, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P5.40 @ I-CikisSeviye2 0 DCl_uwDrive A DCl_uwDrive 2192
NomCurrCT*2 NomCurrCT
P5.41 @ Al Denetim2 Secmel 0 2193 0 = Analog Girig1
BO 1 = Analog Giris2
P5.42 @ Al Seviye2 Kontrol 0 2194 Bkz. P5.11
P5.43 @ Al1 Seviye 2 0 100 % 0 2195
P5.44 @ I-Cikis1 Kontrol Histerezis 0,1 1 A 0,1 2196
P5.45 ® I-Cikis2 Kontrol Histerezis 0,1 1 A 0,1 2197
P5.46 @ Al1 Kontrol1 Histerezis 1 10 % 1 2198
P5.47 @ Al1 Kontrol2 Histerezis 1 10 % 1 2199
P5.48 @ f-CikisSeviye1 Kontrol 0,1 1 Hz 0,1 2200
Histerezis
P5.49 @ f-CikisSeviye2 Kontrol 0,1 1 Hz 0,1 2201
Histerezis
P5.50 @ M-CikisSeviye Kontrol 1 5 % 1 2202
Histerezis
P5.51 @ f-Ref Kontrol Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2203
P5.52 @ SicaklikSeviye Kontrol 1 10 ? 1 2204
Histerezis
P5.53 @ P-CikisSeviye Kontrol 0,1 10 % 0,1 2205
Histerezis

Tablo 87. Siriicii Kontrol—P7

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P7.1@ Remote2 ControlPlace 1 138 Bkz. P1.11
P7.20@ f-RefUzak2 Kaynagi 7 139 Bkz. P1.13
P7.3® f-RefTusTakimi Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4® Tus Takimi Yén( 0 116 0=lileri ,
1 = ILERI/GERI Kaynagi
P75® Tus Takimi Durdur 1 114 0 = Tus Takimi-Etkin
1 = Her zaman Etkin
P7.6® f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 17
P7.9® Baslat Modu 0 252 0 = Rampa
1 = Flying Start
P7.10® Durdur Modu 1 253 0 = Servest Durus
1 = Rampa
P7.11® t-SRampar 0,0 10,0 sn 0,0 247
P7.12® t-SRampa2 0,0 10,0 sn 0,0 248
P7.13® t-hizlan2 0,1 3000,0 sn 10,0 249
P7.14@ t-yavasla2 0.1 3000,0 sn 10,0 250
P7.15® f-Atlamal Min 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
pP7.16® f-Atlamal Maks Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Atlama2 Min 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
pP7.18®@ f-Atlama2 Maks Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19® f-Atlama3 Min 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20® f-Atlama3 Maks Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® t-Atlama Faktord 0,1 10,0 1,0 264
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 87. Siiriicii Kontrol—P7, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P7.22® Gug Kaybi Fonksiyonu 0 267 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P7.23® t-GUgKaybi 0,3 5,0 sn 2,0 268
P7.24 Para Birimi 2121 0=%
1=GBP
2 =Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
P7.25 Enerji Maliyeti 0 2122
P7.26 Veri Tipi 0 2123 0 = Kimulatif
1 = GUnluk Ort
2 = Haftalik Ortalama
3 = Aylik Ort
4 = Yillik Ort
P7.27 Enerji Tasarrufu Reset 0 2124 0 = Hareket yok
1 = Reset
Tablo 88. Motor Kontrol—P8
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P8.1 @ Motor Kontrol Modu 0 287 0 = V/f Kontrol
1 = Hiz KontrolU
P8.2® [-AkimLimiti Surdctd Nom  Surtdct Nom A SurdciNom CT 107
CT*1/10 CT*2
P8.30®@ V/f-Optimizasyon 0 109 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P8.40® V/f-Karakteristik 0 108 0 = Dogrusal
1 = Karesel
2 = Programlanabilir
3 = Dogrusal ve Aki
Optimizasyonu
P8.50® f-Vmaks 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 0@ V-maks 10,00 200,00 % 100,00 290
P8.7 ®® f-MidV/f 0,00 Par. P8.5 Hz V/Hz Egrisi Orta 291
Nokta Frekansi
P8.80® V-MidV/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90® V-Yikseltme 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10® Anahtarlama Frekansi  Minimum Maksimum  kHz Varsayilan 288
Anahtarlama Anahtarlama Anahtarlama
Frekansi Frekansi Frekansi CT
P8.11® Sine Filtre Modu 0 1665 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P8.12@@  Asin Gerilim Kontrol 1 294 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P8.17® t-FiltreRampaCikis 0 3000 ms 0 1585
P8.39®@ t-hizlanMYUkselme -1 32000 sn 0 1622
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 89. Korumalar—P9

Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P9.10® Aksiyon@4-20mA 0 306 0 = Hareket yok
Hatasi 1=Uyan
2 = Uyarr: Onceki Frekans
3 = Uyari: Onayarli Frekans
4 = Hata
5 = Hata Durumunda
Serbest Durus
P9.2 0@ f-Ref@4-20mAHatasi 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Harici Hata1 Kaynagi 2 307 Bkz. P9.11
P9.40@ Aksiyon@Faz Kaybi 2 332 Bkz. P9.11
P9.50@ Aksiyon@Sebekede 2 330 Bkz. P9.11
Dusuk Gerilim
P9.6 0@ Aksiyon@Cikista Faz 2 308 Bkz. P9.11
Kaybi
P9.7 0@ Aksiyon@Toprak 2 309 Bkz. P9.11
Hatasi U-V-W
P9.80®@ Aksiyon@Motorda 2 310 Bkz. P9.11
Asiri Sicaklik
P9.9®@ Imaks (f-Ref=0) Seviye 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10® t63-MotorZamanSabiti 1 200 dk 12 312
P9.11@@  Aksiyon@Motor durdu 0 313 0 = Hareket yok
1 = Uyan
2 = Hata
3 = Hata Durumunda
Serbest Durus
P9.12® [-DurmaSeviyesi 0,1 Aktif Motor A Aktif Motor 314
Nom 1*2 Nom I1*13/10
P9.13® Durma t-Limiti 1,0 120,0 sn 15,0 315
P9.14® f-DurmaSeviye 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.15@@  Aksiyon@Motorda 0 317 Bkz. P9.11
yetersiz yuk
P9.16®@ M-Min (f>f-Vmaks) 10,0 150,0 % 50,0 318
Limiti
P9.17®@ M-Min (f-Ref=0) Limiti 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18® Yetersiz YUk t-Limiti 2,00 600,00 sn 20,00 320
P9.19@@  Aksiyon@Motor 2 333 Bkz. P9.11
termistor hatasi
P9.20® Hat Baslatma Kilidini 2 750 0 = Devre Disl,
Coz Degistirilmedi
1 = Etkin, Degistiriimedi
2 = Devre Disl, Degistirildi
3 = Etkin, Degistirildi
P9.21@®  Aksiyon@Network 2 334 Bkz. P9.11
Haberlesme Hatasi
P9.22@@  Aksiyon@Opsiyon Karti 2 335 Bkz. P9.11
Baglanti Hatasi
P9.23@®  Aksiyon@Cihazda 2 1564 Bkz. P9.11
Dusuk Sicaklik
P9.24® REAF Bekleme Siresi 0,10 10,00 sn 0,50 321
P9.25®@ REAF Deneme Suresi 0,00 60,00 sn 30,00 322
P9.26® REAF Modu 0 323 0 = Flying Start
Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 89. Korumalar—P9, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P9.27® Cihazda Dusuk Gerilim 0 10 1 324
Girisimleri
P9.28®@ Cihazda Asiri Gerilim 0 10 1 325
Girisimleri
P9.29® Asiri akim Girisimleri 0 3 1 326
P9.30@ 4-20mA Hatasl 0 10 1 327
Girigimleri
P9.31® Motor termistor hatasi 0 10 1 329
Girigimleri
P9.32® Harici Hata Girisimleri 0 10 0 328
P9.33® Motorda yetersiz yik 0 10 1 336
Girisimleri
P9.34®@  Aksiyon@Gergek 1 955 Bkz. P9.11
Zaman Saati Hatas
P9.35@@  Aksiyon@PT100 Hatasl 2 337 Bkz. P9.11
P9.36@@  Aksiyon@Pili degistirin 1 1256 Bkz. P9.11
P9.37@@  Aksiyon@Cihaz Fanini 1 1257 Bkz. P9.11
Degistirin
P9.38@@  Aksiyon@IP cakismasi 1 1678 Bkz. P9.11
P9.39 Soguk Hava Modu 0 2126 0 = Hayir
1=Yes
P9.40 V-Soguk Hava 0 20 % 2 2127
P9.41 Soguk Hava Zaman 0 10 dk 3 2128
Asimi
P9.44 @ ToprakHatasi Limiti 0 30 % 15 2158
P9.45 @@  Aksiyon@Tus takimi 2 2157 Bkz. P9.11
Hatasi
P9.46 @ On Isitma Modu 0 2159 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P9.47®  T-Onlsitma Kaynagi 0 2160 0 = Cihaz Sicaklig
1 = PT100 Maks Sicaklik
P9.48 @ T-Onlsitma Baslat 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49@®  T-Onlsitma Durdur 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 @ On Isitma Cikis 0,0 20,0 % 2,0 2163
Gerilimi
Tablo 90. PID Kontrol Unitesi 1—P10
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P10.1® PID1 Kp 0,00 200,00 % 100,00 1294
P10.2® PID1 Ti 0,00 600,00 sn 1,00 1295
P10.3@ PID1 Kd 0,00 100,00 sn 0,00 1296
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 90. PID Kontrol Unitesi 1—P10, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P10.4®@  PID1 ProsesBirimi 0 1297 0=%
1=1/dk
2 =rpm
3 =ppm
4 =pps
5 =1/sn
6 = I/dk
7=1I/s
8 = kg/sn
9 = kg/dk
10 = kg/s
11 = m3/sn
12 = m3/dk
13 =m3/s
14 = m/sn
15 = mbar
16 = bar
17 = pa
18 = kPa
19 =mVS
20 = kW
21 =°C
22 = GPM
23 = gal/sn
24 = gal/dk
25 = gal/s
26 = Ib/sn
27 = Ib/dk
28 = Ib/s
29 = CFM
30 = ft3/sn
31 = ft3/dk
32 = ft3/s
33 = ft/sn
34 =inwg
35 =ftwg
36 = PSI
37 = Ib/in2
38 = HP
39="°F

P10.5@ PID1 ProsesBirimiMin  -99999,99  99999,99 Muhtelif 0,00 1298

P10.6® PID1 -99999,99  99999,99 Muhtelif 100,00 1300
ProsesBirimiMaks

P10.7® PID1 Ondaliklar 0 4 2 1302

P10.8@@  PID1 Delta Ters 0 1303 0 = Analog Deger
Cevirme Evrilmemis
1 = Analog Deger Evirilmis

P10.9® PID1 OliiBant 0,00 99999,99 Muhtelif 0,00 1304

P10.10@  PID1 t-Gecikme 0,00 320,00 sn 0,00 1306
OltBant

P10.11®  PID1 Ayar Noktasi 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1307
TusTakimi

P10.12®  PID1 Ayar Noktasi2 ~ Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1309
TusTakimi

P10.13®  PID1 t-hizlan 0,00 300,00 sn 0,00 1311

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 90. PID Kontrol Unitesi 1—P10, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P10.14®@ PID1 Ayar Noktasi 1 1 1312 0 = Kullanimamis
Kaynak 1 = PID1 Tus Takimi Ayar Noktasi 1
2 = PID1 Tus Takimi Ayar Noktas| 2
3 = Analog Giris1
4 = Analog Giris2
5 = Analog Giris101
6 = Analog Giris201
7 = FB Veri Giris 1
8 = FB Veri Giris 2
9 = FB Veri Giris 3
10 = FB Veri Giris 4
11 = FB Veri Giris 5
12 = FB Veri Giris 6
13 = FB Veri Giris 7
14 = FB Veri Giris 8
P10.15®  PID1 Ayar Noktasi 1 -200,00 200,00 % 0,00 1313
Min
P10.16®  PID1 Ayar Noktasi 1 -200,00 200,00 % 100,00 1314
KompMaks
P10.17®@ PID1 Ayar noktasi 1 0 1315 0 = Devre Disi
Uyku 1 = Etkin
P10.18®  PID1 Ayar noktasi 1 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
f-Uyku
P10.19®@ PID1 Ayar noktasi 1 0 3000 sn 0 1317
t-UykuGecikmesi
P10.20@  PID1 Ayar noktasi 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1318
UyanmaSeviyesi
P10.21®  PID1 Ayar noktasi 1 -2,0 2,0 1,0 1320
Yukseltme
P10.22®@ PID1 Ayar Noktasi 2 2 1321 Bkz. P10.14
Kaynak
P10.23®  PID1 Ayar Noktasi2 ~ -200,00 200,00 % 0,00 1322
Min
P10.24®  PID1 Ayar Noktasi2 ~ -200,00 200,00 % 100,00 1323
Maks
P10.25®@ PID1 Ayar noktasi 2 0 1324 0 = Devre Disl
Uyku 1 = Etkin
P10.26®  PID1 Ayar noktasi 2 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
f-Uyku
P10.27®  PID1 Ayar noktasi 2 0 3000 sn 0 1326
t-UykuGecikmesi
P10.28®  PID1 Ayar noktasi 2 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1327
UyanmaSeviyesi
P10.29®  PID1 Ayar noktasi 2 -2,0 2,0 1,0 1329
Yukseltme
P10.30@@ PID1 Geribildirim Fonk 0 1330 0 = Kaynak,
1 = KAREKQK(Kaynak 1)
2 = KAREKQK(Kaynak 1-Kaynak 2)
3 = KAREKOK (Kaynak 1) +
KAREKOK(Kaynak 2)
4 = Kaynak 1 + Kaynak 2
5 = Kaynak 1-Kaynak 2
6 = ASGARI(Kaynak 1,Kaynak 2)
7 = AZAMI(Kaynak 1,Kaynak 2)
8 = ORTALAMA(Kaynak1,
Kaynak?2)
P10.31@  PID1 Geribildirim -1000,0 1000,0 % 100,0 1331
Kazang
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 90. PID Kontrol Unitesi 1—P10, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P10.320@ PID1 Geribildirim 1 1 1332 0 = Kullanilmamis
Kaynak 1 = Analog Giris1

2 = Analog Giris2

3 = Analog Giris101
4 = Analog Giris201
5 = FB Veri Giris 1
6 = FB Veri Giris 2
7 = FB Veri Giris 3
8 = FB Veri Giris 4
9 = FB Veri Giris 5
10 = FB Veri Giris 6
11 = FB Veri Girig 7
12 = FB Veri Giris 8
13 = PT100 Maks Sicaklik

P10.33® PID1 Geribildirim 1 Min —200,00 200,00 % 0,00 1333
P10.34® PID1 Geribildirim 1 Maks —200,00 200,00 % 100,00 1334
P10.35@@ PID1 Geribildirim 2 0 1335 Bkz. P10.32
Kaynak
P10.36@ PID1 Geribildirim 2 Min —200,00 200,00 % 0,00 1336
P10.37® PID1 Geribildirim 2 Max —200,00 200,00 % 100,00 1337
P10.38@@ PID1 ileri Besleme 0 1338 0 = Kaynak,
Fonk 1 = KAREKQK(Kaynak 1)
2 = KAREKQK(Kaynak 1-Kaynak 2)
3 = KAREKOK (Kaynak 1) +
KAREKOK(Kaynak 2)
4 = Kaynak 1 + Kaynak 2
5 = Kaynak 1-Kaynak 2
6 = ASGARI(Kaynak 1,Kaynak 2)
7 = AZAMI(Kaynak 1,Kaynak 2)
8 = ORTALAMA(Kaynak1,
Kaynak?2)
P10.39®@ PID1 ileri Besleme -1000,0 1000,0 % 100,0 1339
Kazang
P10.400@ PID1 Feedforward 1 0 1340 ﬁ)= Eull:lamln(qa_amﬁ
= Analog Giri
Kaynak 2 = Analog Girig2
3 = Analog Giris101
4 = Analog Giris201
5 = FB Veri Giris 1
6 = FB Veri Giris 2
7 = FB Veri Giris 3
8 = FB Veri Giris 4
9 = FB Veri Giris 5
10 = FB Veri Giris 6
11 = FB Veri Girig 7
12 = FB Veri Giris 8
P10.41® PID1 ileri Besleme 1 Min —200,00 200,00 % 0,00 1341
P10.42® PID1 Feedforward 1 Max —200,00 200,00 % 100,00 1342
P10.43@®@ PID1 Feedforward 2 0 1343 Bkz. P10.40
Kaynak
P10.44® PID1 ileri Besleme 2 Min —200,00 200,00 % 0,00 1344
P10.45® PID1 Feedforward 2 Max —200,00 200,00 % 100,00 1345
P10.46®  PID1 Ayar Noktasi 1 0 1352 0 = Devre Disi
Komp 1 = Etkin
P10.47® PID1 Ayar Noktasi 1 -200,00 200,00 % 0,00 1353
KompMaks
P10.48®  PID1 Ayar Noktasi 2 0 1354 0 = Devre Disi
Komp 1 = Etkin
P10.49®@ PID1 Ayar Noktasi 2 -200,00 200,00 % 0,00 1355
KompMaks
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 91. PID Kontrol Unitesi 2—P11

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P11.1® PID2 Kp 0,00 200,00 % 100,00 1356
P11.2® PID2Ti 0,00 600,00 sn 1,00 1357
P11.3® PID2 Kd 0,00 100,00 sn 0,00 1358
P11.4®@  PID2 ProsesBirimi 0 1359 Bkz. P10.4
P11.5® PID2 ProsesBirimiMin —99999,99  99999,99 Muhtelif 0,00 1360
P11.6® PID2 ProsesBirimiMaks ~ -99999,99  99999,99 Muhtelif 100,00 1362
P11.7® PID2 Ondaliklar 0 4 2 1364
P11.8@@  PID2 Delta Ters Cevirme 0 1365 0 = Analog Deger Evrilmemis
1 = Analog Deger Evirilmis
P11.9® PID2 OliBant 0,00 99999,99 Muhtelif 0,00 1366
P11.10@  PID2 t-Gecikme OliiBant 0,00 320,00 sn 0,00 1368
P11.11@ PID2 Ayar Noktasi 1 Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1369
TusTakimi
P11.12® PID2 Ayar Noktasi 2 Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1371
TusTakimi
P11.13®  PID2 t-hizlan 0,00 300,00 sn 0,00 1373
P11.14®® PID2 Ayar Noktasi 1 1 1374 Bkz. P10.14
Kaynak
P11.15® PID2 Ayar Noktasi 1 Min - —200,00 200,00 % 0,00 1375
P11.16®@  PID2 Ayar Noktasi 1 Maks -200,00 200,00 % 100,00 1376
P11.17®@ PID2 Ayar noktasi 1 Uyku 0 1377 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P11.18® PID2 Ayar noktasi 1 f-Uyku 0,00 400,00 Hz 0,00 1378
P11.19® PID2 Ayar noktasi 1 0 3000 sn 0 1379
t-UykuGecikmesi
P11.20®  PID2 Ayar noktasi 1 Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1380
UyanmaSeviyesi
P11.21® PID2 Ayar noktasi 1 -2,0 2,0 1,0 1382
YUkseltme
P11.22®@ PID2 Ayar Noktasi 2 2 1383 Bkz. P10.14
Kaynak
P11.23®  PID2 Ayar Noktasi 2 Min  —200,00 200,00 % 0,00 1384
P11.24®  PID2 Ayar Noktasi 2 Maks -200,00 200,00 % 100,00 1385
P11.25@@ PID2 Ayar noktasi 2 Uyku 0 1386 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P11.26@ PID2 Ayar noktasi 2 -Uyku 0,00 400,00 Hz 0,00 1387
P11.27® PID2 Ayar noktasi 2 0 3000 sn 0 1388
t-UykuGecikmesi
P11.28@  PID2 Ayar noktasi 2 Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1389
UyanmaSeviyesi
P11.29® PID2 Ayar noktasi 2 -2,0 2,0 1,0 1391
Yikseltme
P11.300@ PID2 Geribildirim Fonk 0 1392 Bkz. P10.30
P11.31® PID2 Geribildirim Kazang —1000,0 1000,0 % 100,0 1393
P11.32®@ PID2 Geribildirim 1 1 1394 Bkz. P10.32
Kaynak
P11.33® PID2 Geribildirim 1 Min  -200,00 200,00 % 0,00 1395
P11.34®@  PID2 Geribildirim 1 Maks —200,00 200,00 % 100,00 1396
P11.35@@ PID2 Geribildirim 2 Kaynak 0 1397 Bkz. P10.32
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 91. PID Kontrol Unitesi 2—P11, devam eden

Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P11.36@  PID2 Geribildirim 2 Min  -200,00 200,00 % 0,00 1398
P11.37®  PID2 Geribildirim 2 Max —200,00 200,00 % 100,00 1399
P11.380@ PID2 ileri Besleme Fonk 0 1400 Bkz. P10.38
P11.39@  PID2 ileri Besleme Kazanc —1000,0 1000,0 % 100,0 1401
P11.40®@ PID2 Feedforward 1 Kaynak 0 1402 Bkz. P10.40
P11.41@  PID2lleri Besleme 1 Min  —200,00 200,00 % 0,00 1403
P11.42®  PID2 Feedforward 1 Max —200,00 200,00 % 100,00 1404
P11.43®@ PID2 Feedforward 2 0 1405 Bkz. P10.40
Kaynak
P11.44® PID2 ileri Besleme 2 Min  —200,00 200,00 % 0,00 1406
P11.45®  PID2 Feedforward 2 Max —200,00 200,00 % 100,00 1407
P11.46®@ PID2 Ayar Noktasi 1 Komp 0 1414 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P11.47®  PID2 Ayar Noktasl 1 -200,00 200,00 % 0,00 1415
KompMaks
P11.48® PID2 Ayar Noktasi 2 Komp 0 1416 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P11.49®@  PID2 Ayar Noktasi 2 —-200,00 200,00 % 0,00 1417
KompMaks
Tablo 92. Onayarh Hiz—P12
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P121® f-Sabit1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P12.2® f-Sabit2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3® f-Sabit3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4® f-Sabit4 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P12.5® f-Sabitb 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6® f-Sabit6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7® f-Sabit7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122
Tablo 93. Fren—P14
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P14.1@@  DC-Fren Akimi SUrtcl Nom  Sudrdcti Nom A Sirtci Nom 254
CT*15/100 CT*15/10 CT*1/2
P14.20®  t-DCFren@Baslangic 0,00 600,00 sn 0,00 263
P14.3@@  f-DCBrake@Durdurma 0,10 10,00 Hz 1,50 262
P14.4®@  t-DCBrake@Durdurma 0,00 600,00 sn 0,00 255
P14.5®@  Fren Kiyicisi 0 251 0 = Devre Disi
1 = B(Run) T(Rdy)
2 = Harici
3 = B(Rdy) T(Rdy)
4 = B(Run) T(No)
P14.6©@  Aki Freni 0 266 0 = Kapali
1 =Acik
P14.7®@ Akl Freni Akimi Aktif Motor  Par. P8.2 A Aktif Motor 265
Nom 1*1/10 Nom 1*1/2
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 94. Yangin Modu—P15

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P15.1@@  YanginModu 0 535 0 = Normalde Acik Kontak
Fonksiyon 1 = Normalde Kapali Kontak

P15.20@  f-RefYanginModu 0 536 0 = Yangin Modu Minimum Frekansi
Fonksiyonu 1 =Yangin Modu Referansi

2 = Fieldbus Referansi
3 = Analog Giris1

4 = Analog Giris2

5 = Al1+Al2

6 = PID1 Kontrol

P15.3® f-MinYanginModu Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4® f-Ref 1 YanginModu 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5@ f-Ref 2 YanginModu 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.6@®  f-Ref Duman Tahliye 0,0 100,0 % 50,0 554

Tablo 95. ikinci Motor Parametresi—P16

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P16.1® Motor2 Nom Akim Surdct Nom  Surict Nom A SurdctiNom CT 577
CT*1/10 CT*2

P16.2® Motor2 Nom Devir Sayisi 300 20000 dev/dak  2inci Motor Nom 578
Devir Sayisi

P16.3® Motor2 PF 0,30 1,00 0,85 579

P16.4® Motor Nom Voltage2 180 690 V 2inci Motor 580
Nom Gerilimi

P16.5® Motor Nom Frequency?2 8,00 400,00 Hz 2inci Motor 581
Nom Frekansi

P16.6 ©® Motor2 Stator Direnci 0,001 65,5635 Ohm 0,033 1419

P16.7 ® Motor2 Rotor Direnci 0,001 65,5635 Ohm 0,034 1420

P16.8 ® Motor2 Kagak Endiktansi 0,001 65,535 mh 0,128 1421

P16.9® Motor2 Karsilikli Enduktansi 0,01 655,35 mh 3,44 14 22

P16.10®  Miknatislanma Akimi2 @M=0 0,1 Sdrtct Nom A 0,1 1423

Curr CT*2

Tablo 96. Baypas—P17

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P17.1®@  Baypas Etkin Kaynagi 0 1418 0 = Devre Disl
1 = Etkin

P17.20®  t-Gecikme Baypas 1 32765 sn 5 544

P17.3@@  Oto Baypas 0 542 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.40®  t-Gecikme OtoBaypas 0 32765 sn 10 543

P17.50@  Baypas@Asiriakim 0 547 0 = Devre Disl
1 = Etkin

P17.60®  Baypas@IGBT Hata 0 546 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.7@®  Baypas@4-20mA-Hata 0 548 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.80®  Baypas@Dusukgerilim 0 545 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.99®  Baypas@Asirigerilim 0 549 0 = Devre Disi
1 = Etkin

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 97. Coklu Pompa isletim Modu—P18.1.1

Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.1.1.1  Sdrlcul 1 0 2218 0 = Cevrimdisl

1 = Slave Surtcu

2 = Master Surucu
P18.1.1.2  Surdcu 2 0 2230 0 = Cevrimdisi

1 = Slave SUrlcu

2 = Master Surucu
P18.1.1.3  Sirdca 3 0 2242 0 = Cevrimdisi

1 = Slave Surtcu

2 = Master SUrucu
P18.1.1.4  Surlcu 4 0 2254 0 = Cevrimdisl

1 = Slave Surtcu

2 = Master Suricu
P18.1.1.5  Surlcu 5 0 2266 0 = Cevrimdisl

1 = Slave Surtcu

2 = Master Surucu
Tablo 98. Coklu Pompa Durumu—P18.1.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.1.2.1  SlrGcl 1 5 2219 0 = Durduruldu

1 = Uyku

2 = Duzenleniyor

3 = CMD igin Bekliyor

4 = Takip eden

5 = Bilinmeyen
P18.1.2.2  Surdcu 2 5 2231 0 = Durduruldu

1 = Uyku

2 = Duzenleniyor

3 = CMD icin Bekliyor

4 = Takip eden

5 = Bilinmeyen
P18.1.2.3  Surdcu 3 5 2243 0 = Durduruldu

1 = Uyku

2 = Duzenleniyor

3 = CMD i¢gin Bekliyor

4 = Takip eden

5 = Bilinmeyen
P18.1.2.4  Slrlcl 4 5 2255 0 = Durduruldu

1 = Uyku

2 = Duzenleniyor

3 = CMD igin Bekliyor

4 = Takip eden

5 = Bilinmeyen
P18.1.2.5  Surdcu 5 5 2267 0 = Durduruldu

1 = Uyku

2 = Duzenleniyor

3 = CMD icin Bekliyor

4 = Takip eden

5 = Bilinmeyen
Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 99. Coklu Pompa Ag Durumu—P18.1.3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.1.3.1  Sdrlcul 1 0 2220 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
P18.1.3.2  Sdurlcu 2 0 2232 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
P18.1.3.3  Sdrlcu 3 0 2244 0 = Baglanti yok
1 =Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
P18.1.3.4  Sdrlcu 4 0 2256 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
P18.1.3.5  Surlcu b5 0 2268 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
Tablo 100. Coklu Pompa En Son Hata Kodu—P18.2.1
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.1.1  Sdrlcd 1 0 2221
P18.2.1.2  Sirlct 2 0 2233
P18.2.1.3  Sdrlcu 3 0 2245
P18.2.1.4  Sirict 4 0 2257
P18.2.1.5  Slrlcl 5 0 2269
Tablo 101. Coklu Pompa Cikis Frekansi—P18.2.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.2.1  Sirlct 1 Hz 0 2222
P18.2.2.2  Sirlcu 2 Hz 0 2234
P18.2.2.3  Sdrlcu 3 Hz 0 2246
P18.2.2.4  Sirict 4 Hz 0 2258
P18.2.2.5  Slrlcl 5 Hz 0 2270
Tablo 102. Coklu Pompa Motor Gerilimi—P18.2.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.3.1  Surict 1 vV 0 2223
P18.2.3.2  Slrlcu 2 \ 0 2235
P18.2.3.3  Sirtct 3 Vv 0 2247
P18.2.3.4  Slrlcl 4 V 0 2259
P18.2.3.5  Sirlct 5 Vv 0 2271
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 103. Coklu Pompa Motor Akimi—P18.2.4

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.4.1  Sirlci 1 A 0 2224
P18.2.4.2  Sirlcu 2 A 0 2236
P18.2.4.3  Slrlcl 3 A 0 2248
P18.2.4.4  Slrlcl 4 A 0 2260

P18.2.4.5 Slrlcl 5 A 0 2272

Tablo 104. Coklu Pompa Motor Tork—P18.2.5

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.56.1  Slrlcu 1 % 0 2225
P18.2.6.2  Slrlcu 2 % 0 2237

P18.2.6.3  Slrlcl 3 % 0 2249

P18.2.56.4  Slrlcu 4 % 0 2261

P18.2.6.5  Slrlcl 5 % 0 2273

Tablo 105. Coklu Pompa Motor Giicii—P18.2.6

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.6.1  Slrlcd 1 % 0 2226
P18.2.6.2  Slrlcu 2 % 0 2238

P18.2.6.3  Sirlcl 3 % 0 2250

P18.2.6.4  Slrlcl 4 % 0 2262

P18.2.6.5  Slrlcl 5 % 0 2274

Tablo 106. Coklu Pompa Motor Devir Sayisi—P18.2.7

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.7.1  SlrlGcl 1 dev/dak 0 2227

P18.2.7.2  Sirlci 2 dev/dak 0 2239

P18.2.7.3  Sirlcu 3 dev/dak 0 2251

P18.2.7.4  Slrlcl 4 dev/dak 0 2263

P18.2.7.5  Slrlcl 5 dev/dak 0 2275

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 107. Coklu Pompa Motor Calisma Siiresi—P18.2.8

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.8.1  Sdrlcu 1 s 0 2228
P18.2.8.2  Sirlcu 2 s 0 2240
P18.2.8.3  Sirdcu 3 S 0 2252
P18.2.8.4  Slrlcl 4 s 0 2264
P18.2.8.5  Sirlcu 5 S 0 2276
Tablo 108. Coklu Pompa Ayarlari—P18.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.3.1 @@ MPFC Modu 0 2279 0 = Devre Disi
1 = Tek surlcu Kontrol
2 = Coklu Surdcu Agi
P18.3.2@@ MPFC SirlculD 0 5 0 2278
P18.3.3@@ Motorlarin Sayisi 1 5 1 342
P18.3.4 @@ MPFC Dlzenleme 0 2284 0=Ag3
Kaynagi 1 = Geri Bildirim
P18.3.5@@ Kurtarma Yontemi 0 2285 0 = Otomatik
1 = Durdur
P18.3.6 @@ MPFC Reset Kaynagi 0 2286 ? = gi_lqbeket yok
P18.3.7@  Ekle/Cikar Sirlcu 0 2311 0 = MPFC DrivelD
Secimi 1 = Calisma Suresi
P18.3.8@  PID Bant Genisligi 0 100 Muhtelif 10 343
P18.3.9 @@ Kademelendirme Frekansi Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
P18.3.10 @@ Kademelendirmeyi 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
Bozma Frekansi
P18.3.11 @ Ekle/Cikar Gecikmesi 0 3600 sn 10 344
P18.3.12 @ Kilitleme Etkin 0 350 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.13® Frekans Konv. icerir 1 346 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.14® OtoDegis Etkin 0 345 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.15@ t-OtoDegis Araligi 0 3000 s 48 347
P18.3.16 @ AutoChange f-Limit Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
P18.3.17® Auto-Change Motors 0 5 1 348
P18.3.18 @ t-CalismaSuresi Etkin 0 2280 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.19®@ t-CalismaSuresi Limiti 0 300000 s 0 2281
P18.3.20@ t-CalismaSuresi Reset 0 2283 0 = Hareket yok
1 = Reset
P18.3.21 ®@ GecikmeliBaslat Modu 0 483 0 = Normal
1 = Kilitli Baslat
2 = Kilitli Gozetimli Baslat
3 = Kilitli Gecikmeli Baslat
P18.3.22 ®@ GecikmeliBaslat 1 32500 sn 5 484
Zaman Asimi
P18.3.23 ®@ t-GecikmeliBaslat 1 32500 sn 5 485
Kilitleme

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 109. Zaman Araligi Kontroli—P19

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P19.1® Sure1 t-Aclk 0,0,0 491
P19.2® Sure1 t-Kapal 0,0,0 493
P19.3® Sure1 Baslatma GUnu 0 517 0 = Pazar
1 = Pazartesi
2 = Sali
3 = Carsamba
4 = Persembe
5 = Cuma
6 = Cumartesi
P19.4® Sure1 Durus Gunu 0 518 Bkz. P19.3
P19.5® Sire1 Kanal 0 519 0 = Kullanilmamis

1 = Zamanlayici1 Kanal
2 = Zamanlayici2 Kanal
3 = Zamanlayici3 Kanal

P19.6®@ Sire2 t-Acik 0,0,0 495

P19.7® Sure2 t-Kapall 0,0,0 497

P19.8@ Slre2 Baslatma GUnU 0 520 Bkz. P19.3

P19.9® Sure2 Durus Gunu 0 521 Bkz. P19.3

P19.10® Sure2 Kanal 0 522 Bkz. P19.5

P19.11®  Slre3 t-Agik 0,0,0 499

P19.12®  Slre3 t-Kapall 0,0,0 501

P19.13®  Slre3 Baslatma Gunu 0 523 Bkz. P19.3

P19.14®  Sire3 Durus GUnu 0 524 Bkz. P19.3

P19.156®@  Sire3 Kanal 0 525 Bkz. P19.5

P19.16®  Sire4 t-Agik 0,0,0 503

P19.17®  Sire4 t-Kapali 0,0,0 505

P19.18®  Slre4 Baslatma Gunu 0 526 Bkz. P19.3

P19.19®  Sire4 Durus GUnu 0 527 Bkz. P19.3

P19.20®  Sire4 Kanal 0 528 Bkz. P19.5

P19.21®  Sireb t-Acik 0,0,0 507

P19.22®  Sireb t-Kapali 0,0,0 509

P19.23®  Sureb Baslatma Gunu 0 529 Bkz. P19.3

P19.24®  Sireb Durus GUnu 0 530 Bkz. P19.3

P19.26®  Sireb Kanal 0 531 Bkz. P19.5

P19.26®  t-Zamanlayici1 0 72000 sn 0 511

P19.27®  Zamanlayici1 Kanal 0 532 0 = Kullaniimamis
1 = Zamanlayici1 Kanal
2 = Zamanlayici2 Kanal
3 = Zamanlayici3 Kanal

P19.28®  t-Zamanlayici2 0 72000 sn 0 513

P19.29®  Zamanlayici2 Kanal 0 533 Bkz. P19.27

P19.30®  t-Zamanlayici3 0 72000 sn 0 515

P19.31®  Zamanlayici3 Kanal 0 534 Bkz. P19.27

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 110. FB Veri Cikis Kaynagi—P20.1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P20.1.1@  FB Veri Cikis 1 Sel 1 1556
P20.1.2® FB Veri Cikisi 2 Sel 2 1557
P20.1.3®  FB Veri Cikisi 3 Sel 3 1558
P20.1.4®  FB Veri Cikisi 4 Sel 4 1559
P20.1.56®  FB Veri CikisI 5 Sel 5 1560
P20.1.6@  FB Veri Cikisi 6 Sel 6 1561
P20.1.7®  FB Veri Cikisi 7 Sel 7 1562
P20.1.8@  FB Veri CikisI 8 Sel 28 1563
Tablo 111. Modbus RTU—P20.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.1 RS485 Haberlesme 0 586 0 = Modbus RTU
Modu 1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Baudrate 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485 ParityTipi 2 585 0 = None
1 =0dd
2 = Even
P20.2.5 RS485 0 588 0 = Protokol Durumu
ProtokolDurumu 1 = Durduruldu
2 = Operasyonel
3 = Hatall
P20.2.6 RS485 SlaveMesgul 0 589 0 = MUsait
1 = Mesgul
P20.2.7 RS485 ParityHatasi 0 590
P20.2.8 RS485 SlaveHatasi 0 591
P20.2.9 RS485 Son Hata 0 592
Cevabi
P20.2.10  Modbus RTU COM ms 10000 593
Timeout

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 112. BACnet MS/TP—P20.2

Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.11 TCP Baudrate 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 = 76800
4 =115200
P20.2.12 BACnet Adres 127 1 595
P20.2.13  BACnet Ornek 0 4194302 0 596
Numarasi
P20.2.14  BACnet Iletisim Siresi ms 6000 598
Sonu
P20.2.15  BACnet 0 599 0 = Durduruldu
ProtokolDurumu 1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.2.16 BACnet hata Kodu 0 600 0 = None
1 = Master
2 = MAC ID cift
3 = Baudrate Hatasl
Tablo 113. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.3.1 TCP IP Addres Modu 1 1500 0 = Statik IP
1 = DHCP AutolP
P20.3.2 TCP Aktif IP Addres 1507
P20.3.3 TCP Aktif Alt ag Maskesi 1509
P20.3.4 TCP Aktif Varsayilan 1511
Ag gecidi
P20.3.5 BACnet MAC Adres 1513
P20.3.6 TCP Statik IP Addres 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statik Alt ag Maskesi 255.255.255.0 1503
P20.3.8 TCP Statik Varsayilan 192.168.1.1 1505
Ag gecidi
P20.3.9 EIP ProtokolDurumu 0 608 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.3.10  TCP BaglantiSiniri 5 609
P20.3.11 TCP Cihaz ID 1 610
P20.3.12 TCP Haberlesme ms 10000 611
Zaman Asimi
P20.3.13  TCP ProtokolDurumu 0 612 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.3.14  RS485 SlaveMesgul 0 613 0 = Musait
1 = Mesgul
P20.3.15  Modbus TCP Parite Hatasi 0 614
Tablo 114. SmartWire DT—P20.4
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.4.1 Protokol Durumu 0 2139
P20.4.2 RS485 Baudrate 0 2141 0 =125 kBaud
1 =250 kBaud
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 115. Temel Ayar—P21.1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.1.1 Dil 0 340 0 = Turkce
1 = Dil Paketine Bagldir
2 = Dil Paketine Baglidir
P21.1.2®  Uygulama 0 142 0 = Standart
1 = Coklu Pompa
2 = Coklu PID
3 = Cok Amach
P21.1.3 Parametre Ayari 0 619 0 = Hayir
1 = Varsayilanlari YUkle
2 = PAR Set 1'i yikle
3 = PAR Set 2'yi yukle
4 = PAR Set 1'i depola
5 = PAR Set 2'yi depola
6 = Reset
7 = Varsayilanlar Ytkle VM
P21.1.4 TusTakiminaParametre 0 620 0 = Hayir
Setinden 1=Yes
P21.1.5 ParametreSetindenTus 0 621 0 = Hayir
Takimina 1 = Tam Parametreler
2 = Tum, Motor Yok
3 = Uygulama Parametreleri
P21.1.6 Parametre 0 623 0 = Hayir
Karsilastirma 1 = Tus Takimi ile Karsilastir
2 = Varsayllan ile Karsilastir
3 = Set 1 ile kiyaslayin
4 = Set 2 ile kiyaslayin
P21.1.7 Parola 0 9999 0 624
P21.1.8 Parametre Kilit 0 625 0 = Degisiklige izin Ver
1 = Degisiklige Izin Verme
P21.1.9 Coklu izlemeDegisim 0 627 Bkz. P21.1.8
P21.1.10  Varsayilan Sayfa 0 628 0 = None
1 = Ana Menu
2 = Coklu Izleme
3 = Sik Kullanilan Menu
P21.1.11 Sistem Zaman Asimi 0 65535 sn 30 629
P21.1.12 Kontrast Ayarlama 18 12 630
P21.1.13  Arka Aydinlatma 65535 dk 10 631
Zamani
P21.1.14  Fan Kontrol 2 632 0 = Surekli
1 = Sicaklik
2 = Enerjilendir ve Calistir
3 = Sicaklik hesapla
P21.1.15  Haberlesme Kaybi 200 5000 ms 200 633
Zaman Asimi
P21.1.16 Modbus RTU Haberlesme 1 10 5 634
Zaman Asimi Girigleri
Tablo 116. Versiyon Bilgisi—P21.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.2.1 Tus Takimi Software 640
Strimu
P21.2.2 Sistem SUrimu 642

P21.2.3 Uygulama Software
Strimu

Uygulama Cihaz 644

Yazilimi

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolum 7—Coklu PID Uygulamasi

Tablo 117. Uygulama Bilgisi—P21.3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P21.3.1 Fren Kiyicisi Durumu 646 0 = Hayir
1=Yes

P21.3.2 Fren Direnci 647 Bkz. P21.3.1

P21.3.3 Seri Numarasi 648

Tablo 118. Kullanici Bilgisi—P21.4

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P21.4.1 Zaman Araligi KontrolU 0:0.0.1:1:13 566

P21.4.2 Gunisigi Tasarrufu 0 582 0 = Kapali
1=EU
2=US

P21.4.3 MWh Metre MWh 601

P21.4.4 t-GUnGUcAcik 603

P21.4.5 t-SaatGucAcgik 606

P21.4.6 MWh@Hata' MWh 604

P21.4.7 Reset MWh@Hata 0 635 0 = Reset Yok
1 = Reset

P21.4.8 t-GUnGUcAcik@Hata 636

P21.4.9 t-SaatGucAcgik@Hata 637

P21.4.10 Reset-t-GucAcik@Hata 0 639 Bkz. P21.4.7

Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amacl Uygulama

Bolum 8—Cok Amach Uygulama

Giris

Cok Amach Uygulama, ileri seviyede motor kontrol sistemi
yetenegi bulunan ¢ok sayida uygulama icin tasarlanmistir.
Standart, Coklu Pompa, Fan ve Coklu PID uygulamalrda
mevcut fonksiyonlarin aynisini alarak bunlara bazi ek kontrol
teknikleri eklenmistir. Uygulama, programlanabilir 8 dijital
giris, 2 analog giris, 3 role ¢ikisi, 1 dijital ¢ikis ve 2 analog ¢ikis
kullanan 2 kontrol yeri ile tasarlanmistir. Motor kontrolu
acisindan frekans ve hiz kontrol yeteneklerini saglar ve buna
Tork Kontroltnln yani sira Agik Dongu Hiz Kontrolinu de
ekler. V/Hz egrisinin ayari igin, ¢ikis yapmak ve motor
ozelliklerini kimlige kaydederek daha iyi kontrol icin belli
olgUmleri parametrelerine girme yetenegine sahiptir.
Uygulamaya bagli olarak, arzulanan hareketler icin SdrlcU
Motor korumalari programlanabilir.Asagida Standart, Coklu
Pompa ve Fan ile Coklu PID uygulamalarina ek olarak bulunan
ozellikler verilmistir.

Motor Potensiyometre Referans Kontrolu

e Harici Fren KontrolU

Coklu Yuklerle Boyun Bikme Fonksiyonu

Motor Tanimlama

Motor Kontrol modlari

114 PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansh Siiriiciiler

e |/O Kontrolleri
e "Terminalden Fonksiyona" (TTF) Programlama

DG1 suricusUndeki dijital ¢ikislar ve role cikislarinin
arkasindaki tasarim amaci "Terminalden Fonksiyona"
ozelligini kullanmaktir. O fonksiyona atanmis sayisal
girislerde coklu fonksiyonlardan olusur, strtcudeki
parametreler belirli fonksiyonlarla ve hangi seceneklerin
mevcut olduguna bagli olarak sayisal girisin ve bazi
durumlarda slotlarin tanimlanmasi ile ayarlanmistir.
Surlcu kontrol panolarinin kullanimr igin bunlar

DigIN: 1 ila DigIN: 8 olarak anilacaklardir. llave secenek
kartlan kullanildiginda ise, bunlar DigIN:X:IQY:Z olarak
tanimlanacaklardir. Burada X kartin yerlestirildigi, ya A,
ya da B olmasi gereken slotu ifade etmektedir.

QY ise, 10 1 veya |0 5 olmasi gereken kart tipini
belirlemektedir. Z de, mevcut bulunan kart segeneginde
hangi girisin kullaniimakta oldugunu goéstermektedir

e "“Fonksiyondan Terminale” (FTT) Programlama

DG1 surlcustndeki dijital cikislar ve role gikislarinin
arkasindaki tasarim amaci "Fonksiyondan Terminale"
programlama kullanmaktir. Parametre atanmis bir sayisal
¢ikis veya role cikisi da olsa bir terminalden olusur. Bu
parametre dahilinde ayarlanabilecek farkli fonksiyonlari
mevcuttur.

Cok Amaclh Uygulama parametreleri bu kilavuzun 150
sayfasinda, "Parametrelerin Tanimi" basligi altinda
aciklanmistir. Aciklamalar parametre numaralarina gore
dUzenlenmistir.
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Kontrol I/0 Konfiglirasyonu

e 240 Vac ve 24 Vdc kontrol kabslolarini ayri bir kanaldan gegirin.
e Ekranlanacak iletisim kablosu

Tablo 119. Cok Amach Uygulama Varsayilan 1/0 Konfigiirasyonu

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

I:h:l_th
| OFF [+1] |
All:Dta I.I:I'lu": ] I AlL: O to 20 mA OFF ON OFF | oN | OFF OoN
M2 2 —————————l 2 = | [ 2
Azl 3 | [eeeeesee=e 3 | | -3 3 |
A2 0to 20 mA AlZ:0to 10V A2 =10V to+10 V
Harici Kablolama Pin Sinyal Adi  Sinyal Varsayilan Ayar Aciklama
1 +10V Ref. Cikis Gerilimi — 10 Vdc Gig Kaynagi
&m) 2 All+ Analog Giris1 0-10V Gerilim Referans Hizi (4 mA ila 20 mA arasinda programlanabilir)
3 Al1- Analog Giris 1 Topraklama — Analog Giris 1 Genel (Topraklama)
4 Al2+ Analog Giris2 4 mAila20 mA Akim Referans Hizi (0 ila 10 V arasinda programlanabilir)?
@:: 5 Al2— Ana Giris 2 Topraklama — Analog Giris 2 Genel (Topraklama)
L_ 6 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
— 7 DIN5S Dijital giris 5 f-Sabit Segme BO Frekans cikisini On Ayar Hizi 1'e ayarlar
—"— 38 DIN6 Dijital giris 6 f-Sabit Se¢cme B1 Frekans cikisini On Ayar Hizi 2've ayarlar
—"—9 DIN7 Dijital giris 7 Acil Durdurma (TI-)  Giris, VFD cikisinin durmasina zorlar
—"—— 10 DIN8 Dijital giris 8 Uzaktan Zorla (Tl+)  Giris, VFD'yi Yakindan Uzaga alir
= " CMB DI5'ten DI8'e Ortak Topraklanmis Kaynak girisine izin verir
'— - 12 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
4'— 13 24V +24 Vdc Cikisi — Kumanda gerilim ¢ikisi (100 mA maks.)
| 14 DO1 Durum Dijital ¢ikis 1 Hazir SUrlclndn calismaya hazir oldugunu gosterir
| 15 24 Vo +24 Vdc Cikisi — Kumanda gerilim ¢ikisi (100 mA maks.)
16 GND 1/O Sinyal Topraklama — Referans ve Kontrol igin I/O Topraklama
& 17 AO1+ Analog ¢ikis1 Cikis Frekansi Motora 0-60 Hz ¢ikis frekansini gésterir (4 mA ila 20 mA)
| 18 AO2+ Analog ¢ikis2 Motor Akimi Motorun, motor akimini gosterir O-FLA (4 mA ila 20 mA)
| 19 24 Vi +24 Vdc Girisi — Harici kontrol gerilim girisi
JL 20 DIN1 Dijital giris 1 ileri RUN Giris, surtictyd ileri yonde baslatir (baslatma etkin)
—/_‘_ 21 DIN2 Dijital giris 2 Geri RUN Giris, sUrtclyu geri yonde baslatir (baslatma etkin)
J_l_ 22 DIN3 Dijital giris 3 Harici Hata1 Kaynagi Giris, surliciinin hata vermesine sebep oluyor
J_|_ 23 DIN4 Dijital giris 4 HataReset Kaynagi  Giris, etkin hatalari sifirlar
L_ 24 CMA DI1'den Dl4'e Ortak Topraklanmis Kaynak girisine izin verir
25 A RS-485 Sinyal A — Endustriyel Veri Agi Haberlesme (Modbus, BACnet)
26 B RS-485 Sinyal B — Endustriyel Veri Agi Haberlesme (Modbus, BACnet)
27 R3NO Réle 3 Normalde Agik Hizda Role ¢ikisi 3, VFD'nin Ref. Frekansinda oldugunu gosterir
28 RINC Role 1 Normalde Kapali RUN Rolce cikisi 1, VFD'nin bir run durumunda oldugunu gésterir
29 R1CM Réle 1 Ortak
30 RTNO Role 1 Normalde Acik
31 R3CM Role 3 Ortak Hizda Role ¢ikisi 3, VFD'nin Ref. Frekansinda oldugunu gosterir
32 R2NC Roéle 2 Normalde Kapali Hata Role ¢ikisi 2, VFD'nin bir hata durumunda oldugunu gosterir
33 R2CM Role 2 Ortak
34 R2NO Role 2 Normalde Agik
Notlar

Yukaridaki kablolama, bir SINK yapilandirmasini gostermektedir. CMA ve CMB'nin topraklanmis olmasi 6nemlidir (kesik hat ile gosterildigi gibi). Bir KAYNAK
yapilandirma isteniyorsa CMA ve CMB'ye 24 V kablolama uygulayin ve girisleri topraklayarak kapatin. Al1 icin +10 V kullanirken Al1'i topraklamak énemlidir
(kesit hat ile gosterildigi gibi). Al1 veya Al2 icin +10 V kullaniliyorsa 3, 5 ve 6 terminallerinde birlikte baglanti koprusi olusturulmasi gerekmektedir.
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Bolim 8—Cok Amacl Uygulama

Tablo 120. Siiriicii Haberlesme Portlari

Port

iletisim

RJ45 Tus Takimi Portu

Yiikleme / indirme Parametreleri

USB'den RJ45'e

Uzaktan Bindirilmis Tus Takimi

Ethernet

Surdcu Aygit Donaniminin
Guncellenmesi

USB'den RJ45'e

RJ45 Ethernet Port

Yiikleme / indirme Parametreleri Ethernet
Ethernet IP iletisimleri Ethernet
Modbus TCP iletisimleri Ethernet

RS-485 Seri Port @

Yiikleme / indirme Parametreleri

iki Telli Bikumlii Cift

Surdcu Aygit Donaniminin
Guncellenmesi

ki Telli Bukumli Cift

Modbus RTU iletisimleri

iki Telli Bikumlii Cift

BACnet MS/TP iletisimleri

iki Telli BukamlG Cift

@ Ekranli kablo énerilir.
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Cok Amach Uygulama-Parametreler Listesi

ilerdeki sayfalarda, ilgili parametre gruplari icinde parametreler listesini bulacaksiniz.
Parametre aciklamalari, bu kilavuzun 150 Sayfasinda "Parametrelerin Aciklanmasi” bashg
altinda tanimlanmistir. Agiklamalar, paramatre numaralarina gore dizenlenmistir.

Sutunlarin agiklanmasi:

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Code = tus takiminda konum gdstergesi; operatore mevcut parametre numarasini gosterir.

Parameter = Parametrenin adi

Min = Parametrenin minimum degeri

Max = Parametrenin maksimum degeri

Unit = Parametre degerinin birimi; varsa verilmistir
Default = Fabrika tarafindan belirlenmis deger

ID = Parametrenin kimlik numarasi

Tablo 121. izle—M

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

M1 Cikis Frekansi Hz 0,00 1

M2 Frekans Referansi Hz 0,00 24

M3 Motor Devir Sayisi dev/dak O 2

M4 Motor Akimi A 0,0 3

M5 Motor Tork % 0,0 4

M6 Motor GUc Rel % 0,0 5

M7 Motor Gerilimi V 0,0 6

M8 DC-Bara Gerilimi V 0 7

M9 Cihaz Sicakhgi °C 0,0 8

M10 Motor Sicakhgi % 0,0 9

M11 Torque Reference % 0,0 15

M12 Analog Giris1 Muhtelif 0,00 10

M13 Analog Giris2 Muhtelif 0,00 11

M14 Analog ¢lkis Muhtelif 0,00 25

M15 Analog ¢ikis2 Muhtelif 0,00 575

M16 DI1'den 3'e Durum 0 12

M17 Dl4'den 6'ya Durum 0 13

M18 DI7'den 8'e Durum 0 576

M19 DO1 Durum 0 14

M20 RO1'den 3'e Durum 0 557

M21 Zamanlayici Durumu 0 558

M22 Sure1 0 559 0 = Aktif Degil
1 = Aktif

M23 Sire2 0 560 Bkz. M22

M24 Sire3 0 561 Bkz. M22

M25 Slre4 0 562 Bkz. M22

M26 Sureb 0 563 Bkz. M22

M27 Zamanlayici1 Kalan sn 0 569

M28 Zamanlayici2 Kalan sn 0 571

M29 Zamanlayici3 Kalan sn 0 573

M30 PID1 Ayar noktasl Muhtelif 0,00 16

M31 PID1 Geribildirim Muhtelif 0,00 18

M32 PID1 HataDeger Muhtelif 0,00 20

M33 PID1 Cikis % 0,00 22
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Tablo 121. izle—M, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

M34 PID1 Durum 0 23 0 = Durduruldu
1 = Calisiyor
2 = Uyku Modu

M35 PID2 Ayar noktasl Muhtelif 0,00 32

M36 PID2 Geribildirim Muhtelif 0,00 34

M37 PID2 HataDeger Muhtelif 0,00 36

M38 PID2 Cikis % 0,00 38

M39 PID2 Durum 0 39 Bkz. M34

M40 Calisan Motorlar 0 26

M41 PT100 Maks Sicaklik °C 1000,0 27

M42 En Son Aktif Hata 0 28 Ek B Sayfa 224 de Hata
Kodlarina bakiniz.

M43 RTC-BataryaDurum 583 0 = Yuklenmedi
1 = Ylklendi
2 = Pili degistirin
3 = Asir Gerilim

M44 Motor GUg kW 0,000 1686

M45 Enerji Tasarrufu Mubhtelif 2120

M46 Coklu izleme 0,1,2 30
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Tablo 122. isletim Modu—0O

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
01 Cikis Frekansi Hz 0,00 1
02 Frekans Referansi Hz 0,00 24
03 Motor Devir Sayisi dev/dak 0 2
04 Motor Akimi A 0,0 3
05 Motor Tork % 0,0 4
06 Motor Gug Rel % 0,0 5
o7 Motor Gerilimi Vv 0,0 6
08 DC-Bara Gerilimi \ 0 7
09 Cihaz Sicakhgi °C 0,0 8
010 Motor Sicakhgi % 0,0 9
R11 M-Ref TusTakimi -300,0 300,0 % 0,0 782
R12® f-RefTusTakimi Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
R13@ PID1 Ayar Noktasi 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0 1307
TusTakimi
R14 @ PID1 Ayar Noktasi 2~ Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0 1309
TusTakimi
Tablo 123. Temel Parametreler—P1
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P1.1® f-min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101
P1.2® f-maks Par. P1.1 400,00 Hz 60,00 102
P1.3® t-hizlan1 0,1 3000,0 sn 3,0 103
P1.4® t-yavaslal 0,1 3000,0 sn 3,0 104
P15® Motor Nom Akim Surtct Nom  Sirtcd Nom A SuriciNom CT 486
CT*1/10 CT*2
P1.6® Motor Nom Devir 300 20000 dev/dak  Motor Nom 489
Sayisl Devir Sayisi
P1.7® Motor PF 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Motor Nom Gerilim 180 690 V Motor Nom 487
Gerilimi
P1.9® Motor Nom Frekans 8,00 400,00 Hz Motor Nom 488
Frekansi
P1.10® LokalUzak @Baslangic 0 168 5 0 = Son Degeri Tut
1 = Yakin Kontrol
2 = Uzaktan Kontrol
P1.11® Uzak1 KontrolYeri 0 135 0 = 1/O Terminalden Baslat 1
1 = EndUstriyel veri agi
2 =1/O Terminalden Baslat 2
3 = Tus Takimi
P1.12 Lokal Kontrol Kaynagi 0 1695 0 = Tus Takimi
1 =1/O Terminalden Baslat 1
2 = 1/O Terminalden Baslat 2
3 = EndUstriyel veri agi
Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 123. Temel Parametreler—P1, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P1.13@@  Lokal Referans 6 136 0 = Analog Giris1
Kaynagi 1 = Analog Giris2
2 = Analog Giris101
3 = Analog Giris201
4 = Al1 Joystick
5 = Al2 Joystick
6 = Tus Takimi
7 = EndUstriyel veri agl Ref
8 = Motor Potu
9 = f-maks
10 = Al1 + A2
11 = Al1-Al2
12 = AI2-Aln
13 =Al1 * Al2
14 = Al1 veya Al2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = Maks (Al1, Al2)
17 = PID Kontrol Cikisi
P1.14@®  f-RefUzak1 Kaynagi 1 137 Bkz. P1.13
P1.15® Ters Etkin 1 1679 0 = Devre Disi
1 = Etkin
Tablo 124. Analog Giris—P2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P2.1 Al1 Modu 1 222 0=0-20mA
1=0-10V
P2.2® Al1 Sinyal Araligi 0 175 0=0-100% /0-20 mA/0-10 V
1=20-100% /4-20 mA /2-10 V
2 = Ozellestiriimis
pP2.3@ Al1T Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176
P2.4® Al1 Maks Par. P2.3 100,00 % 100,00 177
P2.5®@ Al1 t-Filtre 0,00 10,00 sn 0,10 174
P2.6® Al1 Ters cevir 0 181 0 = Analog Deger
Evrilmemis
1 = Analog Deger Evirilmis
pP2.7@ Al1 JS Histerezis 0,00 20,00 % 0,00 178
P2.8® Al1 JS Uyku Limiti 0,00 100,00 % 0,00 179
P2.9® Al1 JS t-UykuDelay 0,00 320,00 sn 0,00 180
P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133
P2.11 Al2 Modu 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=-10ila+10V
P2.12® Al2 Sinyal Araligi 1 183 0=0-100% /0-20 mA/
Oila10V/-10ila10V
1=20-100% /4-20 mA/
2ilal0V/-6ila10V
2 = Ozellestiriimis
P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184
P2.14® Al2 Maks Par. P2.13 100,00 % 100,00 185
P2.15® Al2 t-Filtre 0,00 10,00 sn 0,10 182
P2.16® Al2 Ters cevir 0 189 Bkz. P2.6
P2.17® Al2 JS Histerezis 0,00 20,00 % 0,00 186
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 124. Analog Giris—P2, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
pP2.18® Al2 JS Uyku Limiti 0,00 100,00 % 0,00 187
P2.19® Al2 JS t-UykuDelay 0,00 320,00 sn 0,00 188
P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
pP2.21® Al RefMin 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144
P2.22® Al RefMaks Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Tablo 125. Dijital Giris—P3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P3.10@ Baslat Fonksiyonu1 0 143 0 = lleri - Geri
Secme 1 = Baslat/Geri

2 = Baslat/Etkinlestir
3 = Baslat Palsi/Durdur Palsi

P3.2®@ BaslatDurdurCMD1 2 190 0 = DigIN:ForceOpen
Kaynak 1 1 = DigIN:ForceClose
2=DNI
3=DI2
4 =DI3
5=Dl4
6 =DI5
7=Dl6
8=DI7
9=DI8
10 = DigIN: A: 101: 1
11 = DigIN: A: 101: 2
12 = DigIN: A: 101: 3
13 = DigIN: A: 105: 1
14 = DigIN: A: 105: 2
15 = DigIN: A: 105: 3
16 = DigIN: A: 105: 4
17 = DigIN: A: 105: 5
18 = DigIN: A: 105: 6
19 = DigIN: B: 101: 1
20 = DigIN: B: 101: 2
21 =DigIN: B: 101: 3
22 = DigIN: B: 105: 1
23 = DigIN: B: 105: 2
24 = DigIN: B: 105: 3
25 = DigIN: B: 105: 4
26 = DigIN: B: 105: 5
27 = DigIN: B: 105: 6

28 = Zamanlayici1 Kanal
29 = Zamanlayici2 Kanal
30 = Zamanlayici3 Kanal

P3.3@ BaslatDurdurCMD2 3 191 Bkz. P3.2
Kaynak 1

P3.40@ Termistor Giris 0 881 0 = Komuta Kaynak
1 = Termistor Girisi

P3.5® ILERI/GERI Kaynag 0 198 Bkz. P3.2

P3.6@ HariciHata Kapali1 Kaynag! 4 192 Bkz. P3.2

P3.7@ HariciHata Acik1 Kaynagi 1 193 Bkz. P3.2

P3.8® HataReset Kaynagi 5 200 Bkz. P3.2

P3.9®@ CalisEtkin Kaynagi 1 194 Bkz. P3.2

P3.10® f-Sabit Se¢cme BO 6 205 Bkz. P3.2

P3.11® f-Sabit Se¢me B1 7 206 Bkz. P3.2

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 125. Dijital Giris—P3, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P3.12® f-Sabit Secme B2 0 207 Bkz. P3.2

P3.13@ PID1 Etkin 1 550 Bkz. P3.2

P3.14® PID2 Etkin 1 553 Bkz. P3.2

P3.15® t-hizlan/yavasla Secme 0 195 Bkz. P3.2
BO

P3.16®@ RampaDondurma 0 201 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.17® Parametrekoruma 0 215 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.18®@ MotorPot YUKARI 0 203 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.19@ MotorPot ASAGI 0 204 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.20® Reset MotorPot 0 216 Bkz. P3.2

P3.21® UzakKontrol Kaynagi 9 196 Bkz. P3.2

P3.22® Lokal Kontrol Kaynagi 0 197 Bkz. P3.2

P3.23® Uzak Se¢cme BO 0 209 Bkz. P3.2

P3.24® Parameterset Secme 0 217 Bkz. P3.2
BO

P3.25® Baypas Baslat 0 218 Bkz. P3.2

P3.26® DC-Fren Etkin Kaynagi 0 202 Bkz. P3.2

P3.27® DumanModu Kaynagi 0 219 Bkz. P3.2

P3.28® Yangin Modu 0 220 Bkz. P3.2

P3.29® f-RefYanginModu 0 221 Bkz. P3.2
Secme BO

P3.30® PID1 Ayar Noktasi 0 351 Bkz. P3.2
Secme BO

P3.31® PID2 Ayar Noktasi 0 352 Bkz. P3.2
Secimi

P3.32® Jog Kaynag! 0 199 Bkz. P3.2

P3.33@ Zamanlayici1 0 224 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.34® Zamanlayici2 0 225 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.35®@ Zamanlayici3 0 226 Bkz. P3.2
BaslatKaynagi

P3.36@ Al Ref Segme B 0 0 208 Bkz. P3.2

P3.37® Motor1 0 210 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.38@ Motor2 0 211 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.39®@ Motor3 0 212 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.40® Motor4 0 2130 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.41® Motorb 2130 214 Bkz. P3.2
KilitlemeKaynagi

P3.42® Acil Stop 1 747 Bkz. P3.2

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 125. Dijital Giris—P3, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P3.43® Motor Baypas Asiri 0 1246 Bkz. P3.2
Yakla

P3.44 YanginModu Yoénu 0 2118 Bkz. P3.2

P3.45®®  Baslat Fonksiyonu2 0 2206 Bkz. P3.1
Secme

P3.46 @ BaslatDurdurCMD1 2 2207 Bkz. P3.2
Kaynak 2

P3.47 @ BaslatDurdurCMD2 3 2208 Bkz. P3.2
Kaynak 2

P3.48 @ HariciHata Acgik2 0 2293 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.49 @ HariciHata Kapali2 1 2294 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.50 @ HariciHata Acik3 0 2295 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.51 @ HariciHata Kapali3 1 2296 Bkz. P3.2
Kaynagi

P3.52 @ Harici Hatal Metni 0 2297 0 = Harici Hata

1 = Titresimi kesme

2 = YUksek Motor Sicakligi

3 = Dusuk Basing

4 = Ylksek Basing

5 = Dlsuk Su Seviyesi

6 = Damper Kenetlenme

7 = Calisma Etkinlestiriimis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama

10 = Conta kacagi

P3.53 @ Harici Hata2 Metni 1 2298 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicakligi
3 = Dusuk Basing
4 = Ylksek Basing
5 = Dusuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestiriimis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kacagi

P3.54 @ Harici Hata3 Metni 2 2299 0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicakligi
3 = Dusuk Basing
4 = Ylksek Basing
5 = Dusuk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkinlestiriimis
8 = Donma Ststik Durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta kacagi

P3.55 @ ParametreSet Secme 0 2312 Bkz. P3.2
BO

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 126. Analog Cikis—P4

Kod

Parametreler

Min.

Maks.

Birim

Varsayilan

ID

Not

P41®

AO1 Modu

0

227

0=0-20mA
1=0-10V

P4.2®

AO1 Fonksiyonu

146

0 = Kullaniimamis

1 = Cikis Frekansi

2 = Frekans Referansi
3 = Motor Devir Sayisi
4 = Motor Akimi

5 = Motor Tork (0-Nom)
6 = Motor Gug Rel

7 = Motor Gerilimi

8 = DC-Bara Gerilimi

9 = PID1 Ayar noktasl
10 = PID1 Geribildirim 1
11 = PID1 Geribildirim 2
12 = PID1 Kontrol Hata
Degeri

13 = PID1 Cikis

14 = PID2 Ayar noktas
15 = PID2 Geribildirim 1
16 = PID2 Geribildirim 2
17 = PID2 Kontrol Hata
Degeri

18 = PID2 Cikis

19 = Analog Giris1

20 = Analog Giris2

21 = Cikis Frekansi

(-2 ila +2N)

22 = Motor Tork (-2 ila +2N)
23 = Motor GUg Rel

(-2 ila +2N)

24 = PT100 Sicaklik

25 = FB Veri Giris 1

26 = FB Veri Giris 2

27 = FB Veri Giris 3

28 = FB Veri Giris 4

29 = FB Veri Giris b

30 = FB Veri Giris 6

31 = FB Veri Giris 7

32 = FB Veri Giris 8

P4.3®

AO1 Min

149

0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4®

AO1 t-Filtre

0,00

10,00

sn

147

P45®

AO1 Olgek

10

1000

%

150

P4.6®

AO1 Ters gevir

148

0 = Analog Deger
Evriimemis
1 = Analog Deger Evirilmis

P4.7®

AQO1 Ofset

-100,00

100,00

%

173

P4.8®

AO2 Modu

228

Bkz. P4.1

P4.9®

AO2 Fonksiyonu

229

Bkz. P4.2

P4.10@

AO2 Min

232

Bkz. P4.3

P411@

AO2 t-Filtre

0,00

10,00

sn

230

P4.12@

A02 Olgek

10

1000

%

233

P4.13®

AO2 Ters gevir

231

Bkz. P4.6

P4.14®

AQO2 Ofset

-100,00

100,00

%

234

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 127. Dijital Cikis—P5

Kod

Parametreler Min. Maks. Birim

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Varsayilan

ID

Not

P5.1®

DO1 Fonksiyonu

1

151

0 = Kullanilmamis

1 = Hazrr

2 =CALIS

3 = Hata

4 = Hata Evirme

5 = Uyari

6 = Yon Degistirilmis

7 = Hizda

8 = Sifir frekansi

9 = f-OutLevell Check

10 = f-OutLevel2 Check

11 = PID1 Denetim

12 = PID2 Denetim

13 = Cihazda Asiri Sicaklik
14 = Asin akim U-V-W

15 = Cihazda Asiri Gerilim
16 = Sebekede Dusuk Gerilim
17 = 4 mA Referans Hata/Uyari
18 = Harici Fren Aktif

19 = Harici Fren Aktif Degil
20 = M-CikisSeviyeKontrol
21 = f-Ref CikisKontrol

22 = |/O'dan Kontrol

23 = Istenmeyen Donus Yonu
24 = Motor termistor hatasi
25 = Yangin Modu

26 = Baypas Modunda

27 = Harici Hata

28 = RemoteControl Kaynak
29 = Jog Kaynagi

30 = Motorda Asir Sicaklik
31 = Giris Veri1 Degeri

32 = Giris Veri2 Degeri

33 = Giris Veri3 Degeri

34 = Giris Veri4 Degeri

35 = Baslangic Gecikmesi
36 = Zamanlayici1 Durum
37 = Zamanlayici2 Durum
38 = Zamanlayici3 Durum
39 = Hizlh Durus Aktif

40 = P-CikisSeviyeKontrol
41 = SicaklikSeviyeKontrol
42 = Al Seviye Kontrol

43 = Motor 1 Calisiyor

44 = Motor 2 Calisiyor

45 = Motor 3 Calisiyor

46 = Motor 4 Calisiyor

47 = Motor 5 Calisiyor

48 = Lojik Teyit

49 = PID1 UykuModu

50 = PID2 UykuModu

51 = I-OutCheck1

52 = |-OutCheck?2

53 = Al Levell Check

54 = DC Sarj Anahtari Kapama
55 = On Isitma Aktif

56 = Soguk Hava Aktif

P5.2®

RO1 Fonksiyonu

152

Bkz. P5.1

P5.3®

RO2 Fonksiyonu

153

Bkz. P5.1

P5.4®

RO3 Fonksiyonu

538

Bkz. P5.1

P5.5®

f-OutLevel1 Check

Ol N W N

154

0 = Limit Yok

1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
3 = Fren Agma Kontrolu

P5.6®

f-OutLevell 0,00 Par. P1.2 Hz

0,00

155

P5.7®

f-OutLevel2 Check

157

0 = Limit Yok

1 = Alt limitin gozetilmesi
2 = Ust limitin gdzetilmesi
3 = Fren Kapatma Kontroll
4 = Fren agma / kapama
Kontroll

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 127. Dijital Cikis—P5, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P5.8@ f-OutLevel2 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 158
P5.9@ M-CikisSeviyeKontrol 0 159 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gozetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
3 = Fren Kapatma Kontrolu
P5.10@ M-CikisSeviye -1000,0 1000,0 % 100,0 160
P5.11® f-Ref CikisKontrol 0 161 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gozetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.12@ f-Ref Seviye 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.13® HariciFren KAPALI 0,0 100,0 sn 0,5 163
Gecikme
P5.14® HariciFren ACIK 0,0 100,0 sn 1,5 164
Gecikme
P5.15® SicaklikSeviyeKontrol 0 165 Bkz. P5.11
P5.16@ SicaklikSeviyeKontrol  -10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17® P-CikisSeviyeKontrol 0 167 Bkz. P5.11
P5.18® P-CikisSeviye 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19®@ Al Denetim Se¢me B0 0 170 0 = Analog Giris1
1 = Analog Giris2
P5.20® Al Seviye1 Kontrol 0 171 Bkz. P5.11
P5.21® Al Seviye1 Kontrol 0,00 100,00 % 0,00 172
P5.22® PID1 Denetim 0 1346 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P5.23® PID1 DenetimMaks Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1347
P5.24® PID1 DenetimMin Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1349
P5.25® PID1 t-Gecikme 0 3000 sn 0 1351
Denetim
P5.26® PID2 Denetim 0 1408 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P5.27® PID2 DenetimMaks Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1409
P5.28® PID2 DenetimMin Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1411
P5.29® PID2 t-Gecikme 0 3000 sn 0 1413
Denetim
P5.30 RO1 Anahtar-Ac 0 320 sn 0 2111
Gecikmesi
P5.31 RO1 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2112
Gecikmesi
P5.32 RO2 Anahtar-Ac 0 320 sn 0 2113
Gecikmesi
P5.33 RO2 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2114
Gecikmesi
P5.34 RO3 Anahtar-Ag 0 320 sn 0 2115
Gecikmesi
P5.35 RO3 Anahtar-Kapat 0 320 sn 0 2116
Gecikmesi
P5.36 RO 3 Lojik 0 2117 0 = Hayir
1=Yes
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 127. Dijital Cikis—P5, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P5.37 @ I-CikisKontrol1 0 2189 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.38 @ I-CikisSeviye1 0 DCl_uwDrive A DCI_uwDrive 2190
NomCurrCT*2 NomCurrCT
P5.39 @ I-CikisKontrol2 0 2191 0 = Limit Yok
1 = Alt limitin gézetilmesi
2 = Ust limitin gozetilmesi
P5.40 @ I-CikisSeviye2 0 DCl_uwDrive A DCIl_uwDrive 2192
NomCurrCT*2 NomCurrCT
P5.41® Al Denetim2 Secmel 0 2193 0 = Analog Giris1
BO 1 = Analog Giris2
P5.42 @ Al Seviye2 Kontrol 0 2194 Bkz. P5.11
P5.43 @ Al1 Seviye 2 0 100 % 0 2195
P5.44 @ [-Cikis1 Kontrol 0,1 1 A 0,1 2196
Histerezis
P5.45® [-Cikis2 Kontrol 0,1 1 A 0,1 2197
Histerezis
P5.46 @ Al1 Kontrol1 Histerezis 1 10 % 1 2198
P5.47 @ Al1 Kontrol2 Histerezis 1 10 % 1 2199
P5.48 @ f-CikisSeviye1 Kontrol 0,1 1 Hz 0,1 2200
Histerezis
P5.49 @ f-CikisSeviye2 Kontrol 0,1 1 Hz 0,1 2201
Histerezis
P5.50 @ M-CikisSeviye Kontrol 1 5 % 1 2202
Histerezis
P5.51 @ f-Ref Kontrol Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2203
P5.52 ® SicaklikSeviye Kontrol 1 10 ? 1 2204
Histerezis
P5.53 @ P-CikisSeviye Kontrol 0,1 10 % 0,1 2205
Histerezis
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 128. Lojik Fonksiyon—P6

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P6.1@ Lojik Fonksiyon Segimi 0 751 0 =AND
1=0R
2 = XOR

P6.2® Logic Giris 1 0 752 0 = Kullanilmamis
1 = Hazir
2 = CALIS
3 = Hata
6 = Yon Degistirilmis
7 = Uyar
8 = Sifir frekansi
9 = 1/O'dan Kontrol
15 = Harici Fren Kontrol
16 = Baypas Modunda
17 = Hizda
18 = UzakKontrol Kaynagi
19 = f-OutlLevel1 Check
20 = f-OutLevel2 Check
22 = PID1 Denetim
23 = PID2 Denetim
24 = Cihazda Asiri Sicaklik
28 = 4 mA Referans Hata /
Uyari
29 = Asin akim U-V-W
30 = Cihazda Asiri Gerilim
31 = Sebekede Dustk
Gerilim
32 = M-CikisSeviyeKontrol
33 = f-Ref CikisKontrol
34 = Istenmeyen Donds
Yonu
35 = Cihazda Asiri Sicaklik
36 = Baypas Etkin Kaynagi
37 = Jog Kaynagi
38 = Motorda Asin Sicaklik
39 = Giris Veri1 Degeri
40 = Giris Veri2 Degeri
41 = Giris Veri3 Degeri
42 = Giris Veri4 Degeri
43 = Baslangi¢c Gecikmesi
44 = Zamanlayici1 Durum
45 = Zamanlayici2 Durum
46 = Zamanlayici3 Durum
47 = Hizh Durus Aktif
48 = P-CikisSeviyeKontrol
49 = SicaklikSeviyeKontrol
50 = Al Seviye Kontrol
51 = Motor 1 Calislyor
52 = Motor 2 Calisiyor
53 = Motor 3 Calisiyor
54 = Motor 4 Calisiyor
55 = Motor 5 Calisiyor
56 = Lojik Teyit

Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 128. Lojik Fonksiyon—P6, devam eden

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P6.3@ Logic Giris 1 0 753 0 = Kullanilmamis
1 = Hazir
2 = CALIS
3 =Hata
6 = Yon Degistirilmis
7 = Uyar
8 = Sifir frekansi
9 = |/O'dan Kontrol
15 = Harici Fren Kontrol
16 = Baypas Modunda
17 = Hizda
18 = UzakKontrol Kaynagi
19 = f-OutLevel1 Check
20 = f-OutlLevel2 Check
22 = PID1 Denetim
23 = PID2 Denetim
24 = Cihazda Asir Sicaklik
28 = 4 mA Referans Hata /
Uyari
29 = Asirt akim U-V-W
30 = Cihazda Asirt Gerilim
31 = Sebekede Dusuk
Gerilim
32 = M-CikisSeviyeKontrol
33 = f-Ref CikisKontrol
34 = Istenmeyen Donus
Yénu
35 = Cihazda Asiri Sicaklik
36 = Baypas Etkin Kaynagi
37 = Jog Kaynagi
38 = Motorda Asin Sicaklik
39 = Giris Veri1 Degeri
40 = Giris Veri2 Degeri
41 = Giris Veri3 Degeri
42 = Giris Veri4 Degeri
43 = Baslangi¢ Gecikmesi
44 = Zamanlayici1 Durum
45 = Zamanlayici2 Durum
46 = Zamanlayici3 Durum
47 = Hizlh Durus Aktif
48 = P-CikisSeviyeKontrol
49 = SicaklikSeviyeKontrol
50 = Al Seviye Kontrol
51 = Motor 1 Calislyor
52 = Motor 2 Calisiyor
53 = Motor 3 Calisiyor
54 = Motor 4 Calisiyor
55 = Motor 5 Calisiyor
56 = Lojik Teyit
Tablo 129. Siiricii Kontrol—P7
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P7.1@ Remote2 ControlPlace 1 138 0 = 1/0O Terminali
1 = EnduUstriyel veri agi
pP7.20@ f-RefUzak2 Kaynagi 7 139 Bkz. P1.13
pP7.3® f-RefTusTakimi Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4® Tus Takimi Yonu 0 116 0=lleri .
1 = ILERI/GERI Kaynagi
P7.5® Tus Takimi Durdur 1 114 0 = Tus Takimi-Etkin
1 = Her zaman Etkin
P7.6@ f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 17
P7.7@ t-hizlanMotorPot 0,1 2000,0 Hz/sn 10,0 156
Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 129. Siiriicii Kontrol—P7, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
pP7.8@ MotorPot Reset Modu 0 169 0 = Reset Yok
1 = Reset: Durdur+ Enerijiyi
Kes
2 = Reset: Enerjiyi Kes
P7.9®@ Baslat Modu 0 252 0 = Rampa
1 = Flying Start
P7.10® Durdur Modu 1 253 0 = Servest Durus
1 = Rampa
P7.11® t-SRampat 0,0 10,0 sn 0,0 247
P7.12® t-SRampa2 0,0 10,0 sn 0,0 248
P7.13@ t-hizlan2 0,1 3000,0 sn 10,0 249
P7.14® t-yavasla2 0,1 3000,0 sn 10,0 250
P7.15® f-Atlama1 Min 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16® f-Atlama1 Maks Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Atlama2 Min 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
pP7.18® f-Atlama2 Maks Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19® f-Atlama3 Min 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
pP7.20® f-Atlama3 Maks Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® t-Atlama Faktoru 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Gug Kaybi Fonksiyonu 0 267 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P7.23® t-GUgKaybi 0,3 5,0 sn 2,0 268
P7.24® Para Birimi $ 2121 0=9%
1=GBP
2 =Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
P7.25® Enerji Maliyeti 0 2122
P7.26®@ Veri Tipi 0 2123 0 = Kimulatif
1 = GUnluk Ort
2 = Haftalik
3 = Aylik Ort
4 =Yillik Ort
P7.27 Enerji Tasarrufu Reset 0 2124 0 = Hareket yok
1 = Reset

Tablo 130. Motor Kontrol—P8
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P8.10@ Motor Kontrol Modu 0 287 0 = V/f Kontroll
1 = Hiz Kontrolu
5 = Agik Dongu Hiz Kontrol
6 = Acitk Dongu Tork Kontrol

P8.2® [-AkimLimiti Surdcd Nom  Surtdct Nom A Surdcd Nom VT 107
CT*1/10 CT*2
P8.30®@ V/f-Optimizasyon 0 109 0 = Devre Disl
1 = Etkin
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 130. Motor Kontrol—P8, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P8.4 0@ V/f-Karakteristik 0 108 0 = Dogrusal
1 = Karesel

2 = Programlanabilir
3 = Dogrusal ve Aki
Optimizasyonu

P8.50@ f-Vmaks 8,00 400,00 Hz 60,00 289

P8.6 ®® V-maks 10,00 200,00 % 100,00 290

P8.70® f-MidV/f 0,00 Par. P8.5 Hz V/Hz Egrisi Orta 291

Nokta Frekansi

P8.8®@ V-MidV/f 0,00 100,00 % 100,00 292

P8.90® V-Ylkseltme 0,00 40,00 % 0,00 293

P8.10® Anahtarlama Frekansi  Minimum Maksimum  kHz Varsayilan 288

Anahtarlama Anahtarlama Anahtarlama
Frekansi Frekansi Frekansi CT

P8.11® Sine Filtre Modu 0 1665 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P8.12®@  Asin Gerilim Kontrol 1 294 0 = Devre Disl
1 = Etkin

P8.13® DroopDegeri 0,00 100,00 % 0,00 298

P8.14® Motor Tanimlama 0 299 0 = Hareket yok
1 = Motor Tanimlama
Sadece Motor Stator Direnci
2 = Kimlik : Calismaiile
3 = Kimlik : Calismasiz

P8.15@@  f-maksGERI -400,00 Par. P8.16 Hz -400,00 1574

P8.16@@  f-maksiLERI Par. P8.15 400,00 Hz 400,00 1576

P8.17® t-FiltreRampaCikis 0 3000 ms 0 1585

P8.18®@ t-FiltreDevirSayisiHata 0 3000 ms 0 1591

P8.19®@ MSC Baslat 0,00 320,00 Hz 0,00 1592

@DevirSayisiHata

P8.20@ MSC Kp 0,0 1000,0 % 100,0 1593

P8.21® MSC Ti 0,0 3200,0 ms 20,0 1594

P8.22®@ MSC (f>f-UMax) Kp 0,0 1000,0 % 100,0 1595

P8.23®@ MSC (f<f0) Kp 0,0 1000,0 % 0,0 1596

P8.24® MSC 0 0,00 Par. P8.25 Hz 0,00 1597

P8.25@ MSC 1 Par. P8.24 Par. P8.5 Hz 0,00 1598

P8.26®@ MSC (M<MO0) Kp 0,0 1000,0 % 0,0 1599

P8.27®@ MSC MO 0,0 100,0 % 0,0 1600

P8.28®@ MSC Kp t-Filtre 0 3000 ms 0 1601

P8.29® M-Maks Motor 0,0 300,0 % 300,0 1602

P8.30®@ M-Maks Jeneratif 0,0 300,0 % 300,0 1603

P8.31@ Maks Tork ILERI 0,0 300,0 % 300,0 1604

P8.32®@ Maks Tork GERI 0,0 300,0 % 300,0 1605

P8.33®@ P-Maks Motor 0,0 300,0 % 300,0 1607

P8.34®@ P-Maks Jeneratif 0,0 300,0 % 300,0 1608

P8.35@ t-HizlanKomp 0,0 1000,0 % 0,0 1611

P8.36@ t-FiltreHizlanKomp 0 3000 ms 0 1612

P8.37@ Akl 0,0 500,0 % 100,0 1620

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 130. Motor Kontrol—P8, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P8.38@ Miknatislanma Akimi 0,0 100,0 % 100,0 1621
@Durma
P8.39®@ t-hizlanMYUkselme -1 32000 sn 0 1622
P8.40®@ t-Uyarma 0 32000 ms 200 1623
P8.41® t-Baslat Gecikme@n=0 0 32000 ms 100 1624
P8.42® t-Durdur Gecikme@n=0 0 32000 ms 100 1625
P8.43® t-FiltreDroop 0 3000 ms 0 1630
P8.44@ M-Baslat Kaynagi 0 1631 0 = Kullaniimamig
1 = Tork Hafizasi
2 = Tork Referansi . X .
3 = Yol Verme Torku ILERI/GERI
P8.45® M-Baslat Hafizasi -300,0 300,0 % 0,0 1632
P8.46® M-BaslatiLERI -300,0 300,0 % 0,0 1633
P8.47® M-BaslatGERI -300,0 300,0 % 0,0 1634
P8.48 M-Baslat RelCikis % 1635
P8.49® t-BaslangigTorku 0 10000 ms 50 1667
P8.50® Motor Stator Direnci 0,00 1 65,535 Ohm 0,033 771
P8.51® Motor Rotor Direnci 0,001 65,535 Ohm 0,034 772
P8.52® Motor Kagak Endiktansi 0,001 65,5635 mh 0,128 773
P8.53® Motor Karsilikli Endlktansi 0,01 655,35 mh 3,44 774
P8.54® Miknatislanma Akimi 0,1 Surlct Nom A 0,1 775
@M=0 CT*2
Tablo 131. Korumalar—P9
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P9.10® Aksiyon@4-20mA 0 306 0 = Hareket yok
Hatas! J=Uyan
2 = Uyari: Onceki Frekans
3 = Uyari: Onayarli Frekans
4 = Hata
5 = Hata Durumunda Serbest Durus
P9.2 0@ f-Ref@4-20mAHatasi 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Harici Hata1 Kaynagi 2 307 Bkz. P9.11
P9.40@ Aksiyon@Faz Kaybi 2 332 Bkz. P9.11
P9.50@ Aksiyon@Sebekede 2 330 Bkz. P9.11
Dusuk Gerilim
P9.6 0@ Aksiyon@Cikista Faz Kaybi 308 Bkz. P9.11
P9.7 0@ Aksiyon@Toprak 309 Bkz. P9.11
Hatasi U-V-W
P9.80® Aksiyon@Motorda 2 310 Bkz. P9.11
Asiri Sicakhk
P9.9® Imaks (f-Ref=0) Seviye 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10® t63-MotorZamanSabiti 1 200 dk 12 312
P9.11®@  Aksiyon@Motor durdu 0 313 ﬁ>= Uareket yok
= arl
2= H\éta
3 = Hata Durumunda Serbest Durus
P9.12® [-DurmaSeviyesi 0,1 Aktif Motor A Aktif Motor 314
Nom 1*2 Nom 1*13/10
P9.13® Durma t-Limiti 1,0 120,0 sn 15,0 315
P9.14® f-DurmaSeviye 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 131. Korumalar—P9, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P9.15@@  Aksiyon@Motorda 0 317 Bkz. P9.11
yetersiz yuk
P9.16® M-Min (f>f-Vmaks) Limiti 10,0 150,0 % 50,0 318
P9.17® M-Min (f-Ref=0) Limiti 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18®@ Yetersiz Yuk t-Limiti 2,00 600,00 sn 20,00 320
P9.19®@  Aksiyon@Motor termistor 2 333 Bkz. P9.11
hatasi
P9.20® Hat Baslatma Kilidini C6z 2 750 0 = Devre Disi, Degistiriimedi

1 = Etkin, Degistiriimedi
2 = Devre Disl, Degistirildi
3 = Etkin, Degistirildi

P9.21®@  Aksiyon@Network 2 334 Bkz. P9.11
Haberlesme Hatasi
P9.22®@  Aksiyon@Opsiyon Karti 2 335 Bkz. P9.11
Baglanti Hatasl
P9.23@@  Aksiyon@Cihazda Disiik 2 1564 Bkz. P9.11
Sicaklik
P9.24® REAF Bekleme Suresi 0,10 10,00 sn 0,50 321
P9.25® REAF Deneme Suresi 0,00 60,00 sn 30,00 322
P9.26®@ REAF Modu 0 323 0 = Flying Start
P9.27® Cihazda DusUk Gerilim 0 10 1 324
Girisimleri
P9.28® Cihazda Asiri Gerilim 0 10 1 325
Girisimleri
P9.29® Asiri akim Girisimleri 0 3 1 326
P9.30@ 4-20mA Hatasi Girisimleri Q 10 1 327
P9.31® Motor termistor hatasi 0 10 1 329
Girisimleri
P9.32® Harici Hata Girisimleri 0 10 0 328
P9.33® Motorda yetersiz yik 0 10 1 336
Girisimleri
P9.34®@  Aksiyon@Gergek Zaman 1 955 Bkz. P9.11
Saati Hatasl
P9.35@@  Aksiyon@PT100 Hatasi 2 337 Bkz. P9.11
P9.36®@  Aksiyon@Pili degistirin 1 1256 Bkz. P9.11
P9.37®@  Aksiyon@Cihaz Fanini 1 1257 Bkz. P9.11
Degistirin
P9.38®@  Aksiyon@IP cakismasi 1 1678 Bkz. P9.11
P9.39 Soguk Hava Modu 0 2126 0 = Hayir
1=Yes
P9.40 V-Soguk Hava 0 20 % 2 2127
P9.41 Soguk Hava Zaman Asimi Q 10 dk 3 2128
P9o.44 @ ToprakHatas! Limiti 0 30 % 15 2158
P9.45 @@  Aksiyon@Tus takimi Hatasi 2 2157 Bkz. P9.11
P9.46 ® On Isitma Modu 0 2159 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P9.47 ® T-Onlsitma Kaynagi 0 2160 0 = Cihaz Sicaklig
1 = PT100 Maks Sicaklik
P9.48 ® T-Onlsitma Baslat 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 ® T-Onlsitma Durdur 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 @ On Isitma Cikis Gerilimi 0,0 20,0 % 2,0 2163
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekansh Siriciler MNO040004TR—Nisan 2015  www.eaton.com 133



Bolim 8—Cok Amacl Uygulama

Tablo 132. PID Kontrol Unitesi 1—P10

Kod

Parametreler Min.

Maks.

Birim

Varsayilan

Not

P10.1@

PID1 Kp 0,00

200,00

%

100,00

1294

P10.2®

PID1Ti 0,00

600,00

sn

1,00

1295

P10.3®

PID1 Kd 0,00

100,00

sn

0,00

1296

P10.40@

PID1 ProsesBirimi

0

1297

0=%
1=1/dk

2 =rpm

3 =ppm

4 = pps
5=1/sn

6 = I/dk
7=I/s

8 = kg/sn
9 = kg/dk
10 = kg/s
11 = m3/sn
12 = m3/dk
13 =m3/s
14 = m/sn
15 = mbar
16 = bar
17 = pa

18 = kPa
19 =mVS
20 = kW
21 =°C

22 = GPM
23 = gal/sn
24 = gal/dk
25 = gal/s
26 = Ib/sn
27 = Ib/dk
28 = Ib/s
29 = CFM
30 = ft3/sn
31 = ft3/dk
32 = ft3/s
33 = ft/sn
34 =inwg
35 =ftwg
36 = PSI
37 = Ib/in2
38 =HP
39 =°F

P10.5@

PID1 ProsesBirimiMin —-99999,99

99999,99

Muhtelif

0,00

1298

P10.6@

PID1 ProsesBirimiMaks —-99999,99

99999,99

Muhtelif

100,00

1300

P10.7@

PID1 Ondaliklar 0

4

1302

P10.80@

PID1 Delta Ters
Cevirme

1303

0 = Analog Deger
Evriimemis
1 = Analog Deger Evirilmis

P10.9@

PID1 OliBant 0,00

99999,99

Muhtelif

0,00

1304

P10.10®

PID1 t-Gecikme 0,00
OliBant

320,00

sn

0,00

1306

P10.11®

PID1 Ayar Noktasi 1 Par. P10.5
TusTakimi

Par. P10.6

Muhtelif

0,00

1307

P10.12®

PID1 Ayar Noktasi 2 Par. P10.5
TusTakimi

Par. P10.6

Muhtelif

0,00

1309

P10.13®

PID1 t-hizlan 0,00

300,00

sn

0,00

1311

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Tablo 132. PID Kontrol Unitesi 1—P10, devam eden
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P10.14®@ PID1 Ayar Noktasi 1 1 1312 0 = Kullaniimarmis
Kaynak 1 =PID1 Tus Takimi Ayar Noktasi 1
2 = PID1 Tus Takimi Ayar Noktas| 2
3 = Analog Giris1
4 = Analog Giris2
5 = Analog Girig101
6 = Analog Giris201
7 = FB Veri Giris 1
8 = FB Veri Giris 2
9 = FB Veri Giris 3
10 = FB Veri Giris 4
11 = FB Veri Girig 5
12 = FB Veri Giris 6
13 = FB Veri Giris 7
14 = FB Veri Giris 8
P10.15® PID1 Ayar Noktasi 1 -200,00 200,00 % 0,00 1313
Min
P10.16® PID1 Ayar Noktasi 1 -200,00 200,00 % 100,00 1314
KompMaks
P10.17®@ PID1 Ayar noktasi 1 0 1315 0 = Devre Disi
Uyku 1 = Etkin
P10.18®@ PID1 Ayar noktasi 1 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
f-Uyku
P10.19®  PID1 Ayar noktasi 1 0 3000 sn 0 1317
t-UykuGecikmesi
P10.20@  PID1 Ayar noktasi 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1318
UyanmaSeviyesi
P10.21®  PID1 Ayar noktasi 1 -2,0 2,00 1,0 1320
Yikseltme
P10.22®@ PID1 Ayar Noktasi 2 2 1321 Bkz. P10.14
Kaynak
P10.23® PID1 Ayar Noktasi 2 —-200,00 200,00 % 0,00 1322
Min
P10.24® PID1 Ayar Noktasi 2 -200,00 200,00 % 100,00 1323
Maks
P10.25@@ PID1 Ayar noktasi 2 2,00 1324 0 = Devre Disi
Uyku 1 = Etkin
P10.26®  PID1 Ayar noktasi 2 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
f-Uyku
P10.27® PID1 Ayar noktasi 2 0 3000 sn 0 1326
t-UykuGecikmesi
P10.28® PID1 Ayar noktasi 2 Par. P10.5 Par. P10.6 Muhtelif 0,00 1327
UyanmaSeviyesi
P10.29® PID1 Ayar noktasi 2 -2,0 2,0 1,0 1329
Yukseltme
P10.30®@ PID1 Geribildirim Fonk 0 1330 0 = Kaynak1,
1 = KAREKOK(Kaynak 1)
2 = KAREKQK(Kaynak 1-Kaynak 2)
3 = KAREKOK (Kaynak 1) +
KAREKOK(Kaynak 2)
4 = Kaynak 1 + Kaynak 2
5 = Kaynak 1-Kaynak 2
6 = ASGARI(Kaynak 1,Kaynak 2)
7 = AZAMI(Kaynak 1,Kaynak 2)
8 = ORTALAMA(Kaynak1, Kaynak2)
P10.31® PID1 Geribildirim -1000,0 1000,0 % 100,0 1331
Kazang
Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amacl Uygulama

Tablo 132. PID Kontrol Unitesi 1—P10, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P10.320@ PID1 Geribildirim 1 1 1332 ?= Eullflamln&amas
= Analog Giris
Kaynak 2= Analog Giris2
3 = Analog Giris101
4 = Analog Giris201
5 = FB Veri Giris 1
6 = FB Veri Giris 2
7 = FB Veri Giris 3
8 = FB Veri Giris 4
9 = FB Veri Giris 5
10 = FB Veri Giris 6
11 = FB Veri Girig 7
12 = FB Veri Giris 8
13 = PT100 Maks Sicaklik
P10.33® PID1 Geribildirim 1 Min —200,00 200,00 % 0,00 1333
P10.34®  PID1 Geribildirim 1 Maks —200,00 200,00 % 100,00 1334
P10.35@@ PID1 Geribildirim 2 0 1335 Bkz. P10.32
Kaynak
P10.36@ PID1 Geribildirim 2 Min —200,00 200,00 % 0,00 1336
P10.37@  PID1 Geribildirim 2 Max —200,00 200,00 % 100,00 1337
P10.38®@ PID1 ileri Besleme 0 1338 0 = Kaynak1,
Fonk 1 = KAREKOK(Kaynak 1)
2 = KAREKQK(Kaynak 1-Kaynak 2)
3 = KAREKOK (Kaynak 1) +
KAREKOK(Kaynak 2)
4 = Kaynak 1 + Kaynak 2
5 = Kaynak 1-Kaynak 2
6 = ASGARI(Kaynak 1,Kaynak 2)
7 = AZAMI(Kaynak 1,Kaynak 2)
8 = ORTALAMA(Kaynak1, Kaynak2)
P10.39®@ PID1 ileri Besleme -1000,0 1000,0 % 100,0 1339
Kazancg
P10.400@ PID1 Feedforward 1 0 1340 ?= Eullflamlrgamas
= Analog Giris
Kaynak 2 = Analog Giris2
3 = Analog Giris101
4 = Analog Giris201
5 = FB Veri Giris 1
6 = FB Veri Giris 2
7 = FB Veri Giris 3
8 = FB Veri Giris 4
9 = FB Veri Giris 5
10 = FB Veri Giris 6
11 = FB Veri Giris 7
12 = FB Veri Giris 8
P10.41®  PID1 ileri Besleme 1 —200,00 200,00 % 0,00 1341
Min
P10.42®  PID1 Feedforward 1 -200,00 200,00 % 100,00 1342
Max
P10.43@@ PID1 Feedforward 2 0 1343 Bkz. P10.40
Kaynak
P10.44® PID1 ileri Besleme 2 —200,00 200,00 % 0,00 1344
Min
P10.45®@ PID1 Feedforward 2 -200,00 200,00 % 100,00 1345
Max
P10.46®  PID1 Ayar Noktasi 1 0 1352 0 = Devre Disl
Komp 1 = Etkin
P10.47® PID1 Ayar Noktasi 1 -200,00 200,00 % 0,00 1363
KompMaks
P10.48®  PID1 Ayar Noktasi 2 0 1354 0 = Devre Disl
Komp 1 = Etkin
P10.49® PID1 Ayar Noktasi 2 -200,00 200,00 % 0,00 1355
KompMaks
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Tablo 133. PID Kontrol Unitesi 2—P11

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P11.1® PID2 Kp 0,00 200,00 % 100,00 1356
P11.2® PID2 Ti 0,00 600,00 sn 1,00 1357
P11.3® PID2 Kd 0,00 100,00 sn 0,00 1358
P11.4®@  PID2 ProsesBirimi 0 1359 Bkz. P10.4
P11.5® PID2 ProsesBirimiMin -99999,99  99999,99 Muhtelif 0,00 1360
P11.6® PID2 ProsesBirimiMaks -99999,99  99999,99 Muhtelif 100,00 1362
P11.7® PID2 Ondaliklar 0 4 2 1364
P11.80® PID2 Delta Ters Cevirme 0 1365 0 = Analog Deger Evrilmemis
1 = Analog Deger Evirilmis
P11.9® PID2 OluBant 0,00 99999,99 Muhtelif 0,00 1366
P11.10®  PID2 t-Gecikme OliBant 0,00 320,00 sn 0,00 1368
P11.11®  PID2 Ayar Noktasi 1 Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1369
TusTakimi
P11.12® PID2 Ayar Noktasi 2 Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1371
TusTakimi
P11.13® PID2 t-hizlan 0,00 300,00 sn 0,00 1373
P11.14®@ PID2 Ayar Noktasi 1 Kaynak 1 1374 Bkz. P10.14
P11.156® PID2 Ayar Noktasi 1 Min  —200,00 200,00 % 0,00 1375
P11.16®@ PID2 Ayar Noktasi 1 Maks  —200,00 200,00 % 100,00 1376
P11.17®2@ PID2 Ayar noktasi 1 Uyku 0 1377 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P11.18®  PID2 Ayar noktasi 1 f-Uyku 0,00 400,00 Hz 0,00 1378
P11.19® PID2 Ayar noktasi 1 0 3000 sn 0 1379
t-UykuGecikmesi
P11.20@  PID2 Ayar noktasi 1 Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1380
UyanmaSeviyesi
P11.21®  PID2 Ayar noktasi 1 -2,0 2,0 1,0 1382
Yikseltme
P11.22®@ PID2 Ayar Noktasi 2 Kaynak 2 1383 Bkz. P10.14
P11.23® PID2 Ayar Noktasi 2 Min -~ —200,00 200,00 % 0,00 1384
P11.24® PID2 Ayar Noktasi 2 Maks  —200,00 200,00 % 100,00 1385
P11.25@@ PID2 Ayar noktasi 2 Uyku 0 1386 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P11.26®  PID2 Ayar noktasi 2 f-Uyku 0,00 400,00 Hz 0,00 1387
P11.27® PID2 Ayar noktasi 2 0 3000 sn 0 1388
t-UykuGecikmesi
P11.28@  PID2 Ayar noktas 2 Par. P11.5 Par. P11.6 Muhtelif 0,00 1389
UyanmaSeviyesi
P11.29®  PID2 Ayar noktasi 2 -2,0 2,0 1,0 1391
Yikseltme
P11.30@@ PID2 Geribildirim Fonk 0 1392 Bkz. P10.30
P11.31® PID2 Geribildirim Kazan¢ ~ —1000,0 1000,0 % 100,0 1393
P11.32®@ PID2 Geribildirim 1 Kaynak 1 1394 Bkz. P10.32
P11.33@ PID2 Geribildirim 1 Min -200,00 200,00 % 0,00 1395
P11.34® PID2 Geribildirim 1 Maks ~ —200,00 200,00 % 100,00 1396
P11.35@@ PID2 Geribildirim 2 Kaynak 0 1397 Bkz. P10.32
P11.36@ PID2 Geribildirim 2 Min —-200,00 200,00 % 0,00 1398
P11.37® PID2 Geribildirim 2 Max -200,00 200,00 % 100,00 1399
P11.38®@ PID2 ileri Besleme Fonk 0 1400 Bkz. P10.38
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 133. PID Kontrol Unitesi 2—P11, devam eden

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P11.39® PID2 lleri Besleme Kazanc  —1000,0 1000,0 % 100,0 1401

P11.40®@ PID2 Feedforward 1 Kaynak 0 1402 Bkz. P10.40

P11.41®  PID2leri Besleme 1 Min  —200,00 200,00 % 0,00 1403

P11.42® PID2 Feedforward 1 Max ~ —200,00 200,00 % 100,00 1404

P11.43®@ PID2 Feedforward 2 Kaynak 0 1405 Bkz. P10.40

P11.44®  PID2 ileri Besleme 2 Min  —200,00 200,00 % 0,00 1406

P11.45® PID2 Feedforward 2 Max  —200,00 200,00 % 100,00 1407

P11.46® PID2 Ayar Noktasi 1 Komp 0 1414 0 = Devre Disl
1 = Etkin

P11.47®  PID2 Ayar Noktasi 1 -200,00 200,00 % 0,00 1415

KompMaks

P11.48® PID2 Ayar Noktasi 2 Komp 0 1416 0 = Devre Disl
1 = Etkin

P11.49® PID2 Ayar Noktasi 2 —200,00 200,00 % 0,00 1417

KompMaks

Tablo 134. Onayarl Hiz—P12

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P121® f-Sabit1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105

P12.2® f-Sabit2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106

P12.3® f-Sabit3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118

P12.4® f-Sabit4 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119

P12.5® f-Sabith 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120

P12.6® f-Sabit6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121

P12.7® f-Sabit7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122

Tablo 135. Tork Kontrol—P13

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P13.1® M-Maks 0,0 400,0 % 400,0 295

P13.2® M-Ref Kaynagdi 0 303 0 = Kullaniimamis
1 = Analog Giris1
2 = Analog Giris2
3 = Analog Giris101
4 = Analog Giris201
5 = Al1 Joystick
6 = Al2 Joystick
7 = M-Ref Keypad
8 = FB Veri Girisi 1

P13.3 M-Ref TusTakimi -300,0 300,0 % 0,0 782

P13.4® M-RefMaks -300,0 300,0 % 100,0 304

P13.5® M-RefMin -300,0 300,0 % 0,0 305

P13.6 MSC Sinirlayici Modu 0 1666 0 = Maksimum Negatif
Frekans...Maksimum Pozitif Frekans
1 = -|Frekans Rampasi Kapall|...
+|Frekans Rampasi Kapall|
2 = Maksimum Negatif Frekans...
Frekans Rampasi Kapali(MIN)
3 = Frekans Rampasi Kapal. ..
Maksimum Pozitif Frekans (MAX)
4 = Frekans Rampasi Kapall +
-Pozitif/Negatif Genislikli Pencere
5 = 0...Frekans Rampasi Kapall
(pozitif veya negatif yonde)
6 = Frekans Rampasi + Arti/Eksi/Arti
Kapall/Eksi Kapall Pencere

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 135. Tork Kontrol—P13, devam eden

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P13.7® Tork'danHiza ILERI 0,00 50,00 Hz 2,00 1636
P13.8@ Tork'danHiza GERI 0,00 50,00 Hz 2,00 1637
P13.9® TorkModuKAPALI 0,00 Par. P13.7 Hz 0,00 1638
ILERI
P13.10®  TorkModuKAPALI 0,00 Par. P13.8 Hz 0,00 1639
GERI
P13.11@  Tork Referansi t-Filtre 0 32000 ms 0 1640
P13.12 M-Baslat Rel 0 1000,0 % 250,0 1606
P13.13 t-BaslangigTorku 0 10000 ms 50 1667
P13.14 t-Uyarma @Durma 0 32000 S 0 1684
Tablo 136. Fren—P14
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P14.1@@  DC-Fren Akimi SUrlct Nom Surtct Nom A Surdcid Nom 254
CT*15/100 CT*15/10 CT*1/2
P14.20®  t-DCFren@Baslangic 0,00 600,00 sn 0,00 263
P14.3@@  {-DCBrake@Durdurma 0,10 10,00 Hz 1,50 262
P14.4@®  t-DCBrake@Durdurma 0,00 600,00 sn 0,00 255
P14.5@@  Fren Kiyicisi 0 251 0 = Devre Disi
1 = B(Run) T(Rdy)
2 = Harici
3 = B(Rdy) T(Rdy)
4 = B(Run) T(No)
P14.6©@  Aki Freni 0 266 0 = Kapali
1 =Acik
P14.7@@ Akl Freni Akimi Aktif Motor  Par. P8.2 A Aktif Motor 265
Nom 1*1/10 Nom 1*1/2
Tablo 137. Yangin Modu—P15
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P15.1@@  YanginModu 0 535 0 = Normalde Acik Kontak
Fonksiyon 1 = Normalde Kapali Kontak
P15.20®  f-RefYanginModu 0 536 0 = Yangin Modu Minimum
Fonksiyonu Frekansi
1 = Yangin Modu Referansi
2 = Fieldbus Referansi
3 = Analog Giris1
4 = Analog Giris2
5 = Al1+AlI2
6 = PID1 Kontrol
P15.3® f-MinYanginModu Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4® f-Ref 1 YanginModu 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5® f-Ref 2 YanginModu 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.6@@  f-Ref Duman Tahliye 0,0 100,0 % 50,0 554
Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 138. ikinci Motor Parametresi—P16

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P16.1® Motor2 Nom Akim Surdcd Nom  Surtdct Nom A SurdciNom CT 577
CT*1/10 CT*2
P16.2® Motor2 Nom Devir 300 20000 dev/dak  2inci Motor 578
Sayisi Nom Devir
Sayisi
P16.3® Motor2 PF 0,30 1,00 0,85 579
P16.4® Motor Nom Voltage2 180 690 V 2inci Motor 580
Nom Gerilimi
P16.5® Motor Nom 8,00 400,00 Hz 2inci Motor 581
Frequency?2 Nom Frekansi
P16.6® Motor2 Stator Direnci 0,00 1 65,535 Ohm 0,033 1419
P16.7® Motor2 Rotor Direnci 0,00 1 65,535 Ohm 0,034 1420
P16.8® Motor2 Kacgak 0,001 65,535 mh 0,128 1421
EndUktansi
P16.9® Motor2 Karsilikh 0,01 655,35 mh 3,44 1422
Enduktansi
P16.10® Miknatislanma Akimi2 0,1 Surtct Nom A 0,1 1423
@M=0 CT*2

Tablo 139. Baypas—P17

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P17.1@@  Baypas Etkin Kaynagi 0 1418 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.20®  t-Gecikme Baypas 1 32765 sn 5 544

P17.3@@  Oto Baypas 0 542 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.40®  t-Gecikme OtoBaypas 0 32765 sn 10 543

P17.5@®  Baypas@Asiriakim 0 547 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.60@®  Baypas@IGBT Hata 0 546 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.70®  Baypas@4-20mA-Hata 0 548 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.8@@  Baypas@Dusukgerilim 0 545 0 = Devre Disi
1 = Etkin

P17.99@  Baypas@Asirigerilim 0 549 0 = Devre Disi
1 = Etkin

Tablo 140. Coklu Pompa isletim Modu—P18.1.1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P18.1.1.1  Slrlcl 1 0 2218 0 = Cevrimdisi
1 = Slave Surtcu
2 = Master Surlcu

P18.1.1.2  Sdrdca 2 0 2230 0 = Cevrimdisi
1 = Slave Surlcu
2 = Master Surucu

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 140. Coklu Pompa isletim Modu—P18.1.1, devam eden

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.1.1.3  Surdcu 3 0 2242 0 = Cevrimdisl
1 = Slave SUrlcu
2 = Master Surtcu
P18.1.1.4  Slrlcu 4 0 2254 0 = Cevrimdisi
1 = Slave SUrlcu
2 = Master Sdrlcu
P18.1.1.5  Sirlcu 5 0 2266 0 = Cevrimdisi
1 = Slave Surtcu
2 = Master Sdrlcu
Tablo 141. Coklu Pompa Durumu—P18.1.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.1.2.1  Sdrlcd 1 5 2219 0 = Durduruldu
1 = Uyku
2 = Duzenleniyor
3 = CMD igin Bekliyor
4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen
P18.1.2.2  Sirlcu 2 5 2231 0 = Durduruldu
1 = Uyku
2 = Duzenleniyor
3 = CMD igin Bekliyor
4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen
P18.1.2.3  Slrlcl 3 5 2243 0 = Durduruldu
1 = Uyku
2 = Duzenleniyor
3 = CMD igin Bekliyor
4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen
P18.1.2.4  Surdcu 4 5 2255 0 = Durduruldu
1 = Uyku
2 = Duzenleniyor
3 = CMD icin Bekliyor
4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen
P18.1.2.5  Slrlcl 5 5 2267 0 = Durduruldu
1 = Uyku
2 = Duzenleniyor
3 = CMD igin Bekliyor
4 = Takip eden
5 = Bilinmeyen
Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 142. Coklu Pompa Ag Durumu—P18.1.3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.1.3.1  Sdrlcul 1 0 2220 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
P18.1.3.2  Sdlrlca 2 0 2232 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
P18.1.3.3  Sirlcl 3 0 2244 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
P18.1.3.4  Sdrlcu 4 0 2256 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
P18.1.3.5  Slrlcu b 0 2268 0 = Baglanti yok
1 = Hata
2 = Pompa Kaybi
3 = Degisim gerekli
4 = Hata yok
Tablo 143. Coklu Pompa En Son Hata Kodu—P18.2.1
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.1.1  SlrGcd 1 0 2221
P18.2.1.2  Slrlcu 2 0 2233
P18.2.1.3  Sirlcl 3 0 2245
P18.2.1.4  Slrlcl 4 0 2257
P18.2.1.5  Slrlcl 5 0 2269
Tablo 144. Coklu Pompa Cikis Frekansi—P18.2.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.2.1  Slrlcl 1 Hz 0 2222
P18.2.2.2  Sirlcu 2 Hz 0 2234
P18.2.2.3  Sirlcl 3 Hz 0 2246
P18.2.2.4  Slrlcu 4 Hz 0 2258
P18.2.2.5 Slrlcl 5 Hz 0 2270
Tablo 145. Coklu Pompa Motor Gerilimi—P18.2.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.3.1  Slrlcd 1 V 0 2223
P18.2.3.2  Sirlcu 2 V 0 2235
P18.2.3.3  Sdrlcu 3 vV 0 2247
P18.2.3.4  Slrlcl 4 V 0 2259
P18.2.3.5  Slrlcl 5 V 0 2271
Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Tablo 146. Coklu Pompa Motor Akimi—P18.2.4

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.4.1  Slrlcu 1 A 0 2224
P18.2.4.2  Surlcu 2 A 0 2236
P18.2.4.3  Slrlcl 3 A 0 2248
P18.2.4.4  Sirict 4 A 0 2260
P18.2.4.5 Slrlcl 5 A 0 2272

Tablo 147. Coklu Pompa Motor Tork—P18.2.5

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.56.1  Slrlcu 1 % 0 2225
P18.2.5.2  Sirlct 2 % 0 2237
P18.2.5.3  Surlct 3 % 0 2249
P18.2.56.4  Slrlcu 4 % 0 2261

P18.2.5.5  Surlct 5 % 0 2273

Tablo 148. Coklu Pompa Motor Giicii—P18.2.6

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.6.1  Surtcu 1 % 0 2226
P18.2.6.2  Slrlcu 2 % 0 2238

P18.2.6.3  Sirlct 3 % 0 2250
P18.2.6.4  Slrlcl 4 % 0 2262

P18.2.6.,5  Surlct 5 % 0 2274

Tablo 149. Coklu Pompa Motor Devir Sayisi—P18.2.7

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.7.1  Suritci 1 dev/dak 0 2227

P18.2.7.2  Sirlcu 2 dev/dak 0 2239

P18.2.7.3  Sirlcu 3 dev/dak 0 2251

P18.2.7.4  Sirict 4 dev/dak 0 2263

P18.2.7.5  Slrlcl 5 dev/dak 0 2275

Tablo 150. Coklu Pompa Motor Calisma Siiresi—P18.2.8

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.2.8.1  Sdrlcu 1 s 0 2228

P18.2.8.2  Surlct 2 s 0 2240

P18.2.8.3  Slrlcl 3 s 0 2252

P18.2.8.4  Sirict 4 s 0 2264

P18.2.8.,5  Surlct 5 s 0 2276

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amacl Uygulama

Tablo 151. Coklu Pompa Ayarlari—P18.3

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P18.3.1 @@ MPFC Modu 0 2279 0 = Devre Disi
1 = Tek surdcu Kontrol
2 = Goklu Surtcu Agi
P18.3.2 @@ MPFC SurlculD 0 5 0 2278
P18.3.3 @@ Motorlarin Sayisi 1 5 1 342
P18.3.4 ®@ MPFC Dizenleme 0 2284 0=Ag9
Kaynagi 1 = PID Kontrolor 1
P18.3.6 @@ Kurtarma Yontemi 0 2285 0 = Otomatik
1 = Durdur
P18.3.6 @@ MPFC Reset Kaynagi 0 2286 0 = Hareket yok
1=STO
P18.3.7 @  Ekle/Cikar SlrlcU 0 2311 0 = MPFC DrivelD
Segimi 1 = Calisma Sduresi
P18.3.8@ PID Bant Genisligi 0 100 Muhtelif 10 343
P18.3.9 @@ Kademelendirme Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
Frekansi
P18.3.10 @@ Kademelendirmeyi 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
Bozma Frekansi
P18.3.11 @ Ekle/Cikar Gecikmesi 0 3600 sn 10 344
P18.3.12 @ Kilitleme Etkin 0 350 0 = Devre Disl
1 = Etkin
P18.3.13@ Frekans Konv. icerir 1 346 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.14 @ OtoDegis Etkin 0 345 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.15 @ t-OtoDegis Aralig 0 3000 s 48 347
P18.3.16 @ AutoChange f-Limit Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
P18.3.17 @ Auto-Change Motors 0 5 1 348
P18.3.18 @ t-CalismaSduresi Etkin 0 2280 0 = Devre Disi
1 = Etkin
P18.3.19 @ t-CalismaSuresi Limiti 0 300000 s 0 2281
P18.3.20 @ t-CalismaSuiresi Reset 0 2283 0 = Hareket yok
1 = Reset
P18.3.21 ®@ GecikmeliBaslat Modu 0 483 0 = Normal
1 = Kilitli Baslat
2 = Kilitli Gozetimli Baslat
3 = Kilitli Gecikmeli Baslat
P18.3.22 ®@ GecikmeliBaslat 1 32500 sn 5 484
Zaman Asimi
P18.3.23 ®@ t-GecikmeliBaslat 1 32500 sn 5 485
Kilitleme
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Tablo 152. Zaman Araligi Kontrolii—P19

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P19.1® Sure1 t-Aclk 0,0,0 491
P19.2® Sure1 t-Kapal 0,0,0 493
P19.3® Sure1 Baslatma GUnu 0 517 0 = Pazar
1 = Pazartesi
2 = Sali
3 = Carsamba
4 = Persembe
5 = Cuma
6 = Cumartesi
P19.4® Sure1 Durus Gunu 0 518 Bkz. P19.3
P19.5® Sire1 Kanal 0 519 0 = Kullanilmamis

1 = Zamanlayici1 Kanal
2 = Zamanlayici2 Kanal
3 = Zamanlayici3 Kanal

P19.6®@ Sire2 t-Acik 0,0,0 495

P19.7® Sure2 t-Kapall 0,0,0 497

P19.8@ Slre2 Baslatma GUnU 0 520 Bkz. P19.3

P19.9® Sure2 Durus Gunu 0 521 Bkz. P19.3

P19.10® Sure2 Kanal 0 522 Bkz. P19.5

P19.11®  Slre3 t-Agik 0,0,0 499

P19.12®  Slre3 t-Kapall 0,0,0 501

P19.13®  Slre3 Baslatma Gunu 0 523 Bkz. P19.3

P19.14®  Sire3 Durus GUnu 0 524 Bkz. P19.3

P19.156®@  Sire3 Kanal 0 525 Bkz. P19.5

P19.16®  Sire4 t-Agik 0,0,0 503

P19.17®  Sire4 t-Kapali 0,0,0 505

P19.18®  Slre4 Baslatma Gunu 0 526 Bkz. P19.3

P19.19®  Sire4 Durus GUnu 0 527 Bkz. P19.3

P19.20®  Sire4 Kanal 0 528 Bkz. P19.5

P19.21®  Sireb t-Acik 0,0,0 507

P19.22®  Sireb t-Kapali 0,0,0 509

P19.23®  Sureb Baslatma Gunu 0 529 Bkz. P19.3

P19.24®  Sireb Durus GUnu 0 530 Bkz. P19.3

P19.26®  Sireb Kanal 0 531 Bkz. P19.5

P19.26®  t-Zamanlayici1 0 72000 sn 0 511

P19.27®  Zamanlayici1 Kanal 0 532 0 = Kullaniimamis
1 = Zamanlayici1 Kanal
2 = Zamanlayici2 Kanal
3 = Zamanlayici3 Kanal

P19.28®  t-Zamanlayici2 0 72000 sn 0 513

P19.29®  Zamanlayici2 Kanal 0 533 Bkz. P19.27

P19.30®  t-Zamanlayici3 0 72000 sn 0 515

P19.31®  Zamanlayici3 Kanal 0 534 Bkz. P19.27

Notlar
@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amacl Uygulama

Tablo 153. FB Veri Cikis Kaynagi—P20.1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P20.1.1@  FB Veri Cikis 1 Sel 1 1556
P20.1.2® FB Veri Cikisi 2 Sel 2 1557
P20.1.3®  FB Veri Cikisi 3 Sel 3 1558
P20.1.4®  FB Veri Cikisi 4 Sel 4 1559
P20.1.56®  FB Veri CikisI 5 Sel 5 1560
P20.1.6@  FB Veri Cikisi 6 Sel 6 1561
P20.1.7®  FB Veri Cikisi 7 Sel 7 1562
P20.1.8@  FB Veri CikisI 8 Sel 28 1563
Tablo 154. Modbus RTU—P20.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.1 RS485 Haberlesme 0 586 0 = Modbus RTU
Modu 1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 RS485 Adres 1 247 1 587
P20.2.3 RS485 Baudrate 1 584 0 = 9600
1=19200
2 =38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 RS485 ParityTipi 2 585 0 = None
1 =0dd
2 = Even
P20.2.5 RS485 0 588 0 = Protokol Durumu
ProtokolDurumu 1 = Durduruldu
2 = Operasyonel
3 = Hatal
P20.2.6 RS485 SlaveMesgul 0 589 0 = MUsait
1 = Mesgul
P20.2.7 RS485 ParityHatasi 0 590
P20.2.8 RS485 SlaveHatasi 0 591
P20.2.9 RS485 Son Hata 0 592
Cevabl
P20.2.10  Modbus RTU COM ms 10000 593
Timeout
Tablo 155. Modbus MS/TCP—P20.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.11 TCP Baudrate 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =76800
4 =115200
P20.2.12  BACnet Adres 0 127 1 595
P20.2.13  BACnet Ornek 0 4194302 0 596

Numarasi

Notlar
@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.
@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 155. Modbus MS/TCP—P20.2, devam eden

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.2.14 BACnet lletisim Suresi ms 6000 598
Sonu
P20.2.15  BACnet 0 599 0 = Durduruldu
ProtokolDurumu 1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.2.16 BACnet hata Kodu 0 600 0 = None
1 = Master
2 = MAC ID cift
3 = Baudrate Hatasi
Tablo 156. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.3.1 TCP IP Addres Modu 1 1500 0 = Statik IP
1 = DHCP AutolP
P20.3.2 TCP Aktif IP Addres 1507
P20.3.3 TCP Aktif Alt ag 1509
Maskesi
P20.3.4 TCP Aktif Varsayilan 1511
Ag gegcidi
P20.3.5 BACnet MAC Adres 1513
P20.3.6 TCP Statik IP Addres 192.168.1.254 1501
P20.3.7 TCP Statik Alt ag 255.255.255.0 1503
Maskesi
P20.3.8 TCP Statik Varsayilan 192.168.1.1 1505
Ag gegidi
P20.3.9 EIP ProtokolDurumu 0 608 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.3.10  TCP BaglantiSiniri 5 609
P20.3.11 TCP Cihaz ID 1 610
P20.3.12  TCP Haberlesme ms 10000 611
Zaman Asimi
P20.3.13  TCP ProtokolDurumu 0 612 0 = Durduruldu
1 = Operasyonel
2 = Hatali
P20.3.14  RS485 SlaveMesgul 0 613 0 = MUsait
1 = Mesgul
P20.3.15  Modbus TCP Parite 0 614
Hatasi
Tablo 157. SmartWire DT—P20.4
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P20.4.1 Protokol Durumu 0 2139
P20.4.2 RS485 Baudrate 0 2141 0 = 125 kBaud
1 =250 kBaud
Notlar

@ Parametre degerleri ancak siiriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Bolim 8—Cok Amacl Uygulama

Tablo 158. Temel Ayar—P21.1

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.1.1 Dil 0 340 0 = Turkce
1 = Dil Paketine Bagldir
2 = Dil Paketine Baglidir
P21.1.2®  Uygulama 0 142 0 = Standart
1 = Coklu Pompa
2 = Coklu PID
3 = Cok Amach
P21.1.3 Parametre Ayari 0 619 0 = Hayir
1 = Varsayilanlari YUkle
2 = PAR Set 1'i yikle
3 = PAR Set 2'yi yukle
4 = PAR Set 1'i depola
5 = PAR Set 2'yi depola
6 = Reset
7 = Varsayilanlar Ytkle VM
P21.1.4 TusTakiminaParametre 0 620 0 = Hayir
Setinden 1=Yes
P21.1.5 ParametreSetinden 0 621 0 = Hayir
TusTakimina 1 = Tum Parametreler
2 = Tum, Motor Yok
3 = Uygulama Parametreleri
P21.1.6 Parametre 0 623 0 = Hayir
Karsilastirma 1 = Tus Takimi ile Karsilastir
2 = Varsayllan ile Karsilastir
3 = Set 1 ile kiyaslayin
4 = Set 2 ile kiyaslayin
P21.1.7 Parola 0 9999 0 624
P21.1.8 Parametre Kilit 0 625 0 = Degisiklige izin Ver
1 = Degisiklige Izin Verme
P21.1.9 Coklu izlemeDegisim 0 627 Bkz. P21.1.8
P21.1.10  Varsayilan Sayfa 0 628 0 = None
1 = Ana Menu
2 = Coklu Izleme
3 = Sik Kullanilan Menu
P21.1.11 Sistem Zaman Asimi 0 65535 sn 30 629
P21.1.12 Kontrast Ayarlama 18 12 630
P21.1.13  Arka Aydinlatma 65535 dk 10 631
Zamani
P21.1.14  Fan Kontrol 2 632 0 = Surekli
1 = Sicaklik
2 = Enerjilendir ve Calistir
3 = Sicaklik hesapla
P21.1.15  Haberlesme Kaybi 200 5000 ms 200 633
Zaman Asimi
P21.1.16  Modbus RTU 1 10 5 634
Haberlesme Zaman
Asimi Girisleri
Tablo 159. Versiyon Bilgisi—P21.2
Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not
P21.2.1 Tus Takimi Software 640
Surdma
P21.2.2 Sistem Surdmu 642

P21.2.3 Uygulama Software
SUrdma

Uygulama Cihaz 644

Yazilimi

Notlar

@ Parametre degerleri ancak siriicti durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Tablo 160. Uygulama Bilgisi—P21.3

Bolim 8—Cok Amach Uygulama

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P21.3.1 Fren Kiyicisi Durumu 646 0 = Hayir
1=Yes

P21.3.2 Fren Direnci 647 Bkz. P21.3.1

P21.3.3 Seri Numarasi 648

Tablo 161. Kullanici Bilgisi—P21.4

Kod Parametreler Min. Maks. Birim Varsayilan ID Not

P21.4.1 Zaman Araligi KontrolU 0.0.0.1:1:13 566

P21.4.2 Gunisigi Tasarrufu 0 582 0 = Kapali
1=EU
2=US

P21.4.3 MWh Metre MWh 601

P21.4.4 t-GUnGUcAcik 603

P21.4.5 t-SaatGucAcgik 606

P21.4.6 MWh@Hata1 MWh 604

P21.4.7 Reset MWh@Hata 0 635 0 = Reset Yok
1 = Reset

P21.4.8 t-GUnGUcAcik@Hata 636

P21.4.9 t-SaatGucAcgik@Hata 637

P21.4.10 Reset-t-GucAcik@Hata 0 639 Bkz. P21.4.7

Notlar

@ Parametre degerleri ancak strlci durdurulduktan sonra degistirilebilir.

@ Makrolar degistirilirken parametre degerleri varsayilan degerlere ayarlanacaktir.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

llerdeki sayfalarda parametre numaralarina gére dizenlenmis parametre tanimlarini
bulacaksiniz.

Bazi parametre isimlerinin ardindan parametrenin dahil edildigi uygulamalari gésteren bir
numara kodu gelmektedir. Asagidaki uygulamalar listesine bakiniz. Ayrica, altlarinda
parametrelerin degisik uygulamalarda ortaya cikti§l parametre sayilari da verilmistir.

Uygulama Seviyesi

1 Standart Uygulama

2 Coklu Pompa ve Fan Uygulamasi
3 Coklu-PID Uygulama

4 Cok Amach Uygulama

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P1.1 101 f-min 1,2,3,4 RW
P1.2 102 f-maks 1,2,3,4 RW
Bunlar, frekans dénustiricunln frekans limitlerini tanimlar. Bu parametrelerin
maksimum degeri 400 Hz.dir. Minimum frekans, maksimum frekans seviyesinin
daha altinda olmalidir. Bu da diger frekans parametre ayarlarini sinirlayacaktir.
P1.3 103 t-hizlan1 1,2,3,4 RW
Cikis frekansinin sifir frekansindan maksimum frekans seviyesine (P 1.2) hizlanmasi
icin gerekli olan sure. Diger frekans seviyelerinden hizlanirken, hizlanma suresi
toplam hizlanma suresinin bir bélimu olacaktir.
P1.4 104 t-yavasla1 1,23,4 RW

Cikis frekansinin maksimum frekans seviyesinden (P 1.2) sifir frekansina yavaslamasi
icin gerekli olan sure. Diger frekans seviyelerinden yavaslarken, yavaslama suresi
toplam yavaslama suresinin bir bolimU olacaktir.

Sekil 39. Hizlanma ve Yavaslama Siiresi

fout [ A‘
(Hz) 0
|
|
I
|
|
I
I
|
|
I
I
|
|
I

7 777777777777 2

o [ f S

e

The values for the acceleration time t; and the deceleration time t, are calculated as follows:

(PL.2-P1L1) % P1.3 ty w PL2-PLIXP1A
P12 P12

Tanimlanmis hizlanma (P1.3) ve yavaslama sureleri (P1.4) belirlenen frekans

degerlerindeki tum degisikliklere uygulanir.

Eger baslat-serbest birak (FWD, REV) 6zelligi kapatiimissa, ¢ikis frekansi (fout) derhal

sifira ayarlanir. Motor kontrolstz bir bicimde yavaslar.

Kontrollt bir yavaslama istendigi takdirde, (P1.4 seviyesinden bir degerle) P7.10

parametresinin 1 olmasi gerekir.

@ Minimum, c¢ikis frekans seviyesi (P1.4 0 Hz'den buyuktir), striictinin hizlanma ve yavaslama
sUreleri t1 veya t2'ye indirgenmistir.

1 o=
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P1.5 486 Motor Nom Akim 1,2,3,4 RW
Motor nominal isim plakasi tam yUk akimi. Bu de@eri motorun anma degeri
plakasinda bulun.
Sekil 40. Plaka degerlerinden Motor Parametreleri
P1.8 P1.5
A i
o | o
\ 230/400V__ || 4.0/2.3A |
\ 0.75 kW ][ cos¢0.67 |
\ 1410 min-1 || 50 Hz|
o | | o
/()g v [PL7]
INE ) P1.6 P1.9
P1.6 489 Motor Nom Devir Sayisi 1,2,3,4 RW
Motor nominal isim plakasi temel hizi. Motorun anma plakasinda bu degeri bulun.
P1.7 490 Motor PF 1,2,3,4 RW
Motor nominal nameplate full load power factor. Motor nominal isim plakasi tam yUk
glc faktort. Motorun anma plakasinda bu degeri bulun.
P1.8 487 Motor Nom Gerilim 1,2,3,4 RW
Motor nominal isim plakasi temel gerilim. Motorun anma plakasinda bu degeri bulun.
P1.9 488 Motor Nom Frekans 1,2,3,4 RW
Motor nominal isim plakasi temel frekans. Motorun anma plakasinda bu degeri
bulun. Saha Zayiflatma Noktasini (P8.4) ayni degere ayarlar.
P1.10 1685 LokalUzak @Baslangi¢ 1,2,3,4 RW
Surdcunln girdigi kontrol alanindaki baslama glclnu seger. Varsayilan olarak,
sUrlcunun kapatildiginda icinde bulundugu en son durumu koruyacaktir. Yerel veya
Uzak secilerek, surtcu kapandiginda hangi konumda olursa olsun, o modda
calismaya baslayacaktir.
0 = Son Degeri Tut
1 = Yakindan Kontrol
2 = Uzaktan Kontrol
P1.11 135 Uzak 1 Kontrol Yeri 1,2,3,4 RW
Surdclnln, uzak konumda baslat komutu icin nereye bakacagini seger. /O
terminalleri sayisal buttnlesik girislerden teskil edilecektir. Fieldbus bir haberlesme
veri yoludur. Tus takimi ekraninda hangi modun segildig gortuntutlenecektir.
P1.12 1695 Lokal Kontrol Kaynagi 1,2,3,4 RW

Surdcunln yerel lokasyondayken nerede baslat komutu arayacagini seger. /O
terminalleri sayisal butlnlesik girisler veya tus takimindaki Start/Stop tuslari
girislerinden teskil edilir. Tus takimi ekraninda hangi modun secildigi
goruntlleyecektir.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P1.13 136 Lokal Referans Kaynagi 1,2,3,4 RW
Bu parametre lokal kontrol konumu icin referansi belirler. Bu de@er analog tus takimi
girisinden veya fiedbus referans sinyalinden beslenir.
Coklu
Pompa Coklu Cok
Uygulama - Se¢im Standart ve Fan PID Amach
0 = Analog Giris1—terminal 2 ve 3'de analog giris u u u u
1 = Analog Giris2—terminal 4 ve 5'de analog giris ] ] ] ]
2 = Slot A: Analog Giris 1—slot A'da genisleme plakasinda analog giris n n n n
3 = Slot B: Analog Giris1—Slot B'de genisleme plakasinda analog giris u u u u
4 = Analog Giris1 joystick—terminal 2 ve 3'de analog giris, jostick kontrolii amacli kullanilir. u u u u
5 = Analog Giris2 joystick—aterminal 4 ve 'de analog giris terminalleri, joystik kontrol icin kullaniir. ® u u u
6 =Tus Takimi—tus takimi referans (P1.7.3) [ ] [ ] [ ] [ ]
7 = Fieldbus Ref—iletisim basbarindan gonderilen referans [ ] [ ] [ | [ |
8 = Motor Pot—nhizi artirmak/azaltmak icin dijital girislere dijital giris secer. — — — u
9 = Maksimum Frekans—Maksimum Frekans degeri (P1.1.2) u u u u
10 = Al1+Al2—analog giris degerlerini toplar u u u n
11 = Al1-Al2—Analog Giris1 degerini Analog Giris2 degerinden cikarir [ ] [ ] [ ] [ ]
12 = AlI2-Al1—Analog Giris2 degerini Analog Giris1 degerinden ¢ikarir u u | |
13 = Al1*Al2—Analog Giris1 ve Analog Giris2 degerlerini carpar u u u u
14 = Al1 veya Al2—digital girisi esas alarak analog girisleri secer u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—en disUk degere sahip analog girisleri secer u u u u
16 = Max (Al1, Al2)—daha yUksek degere sahip analog girisleri secer [ ] [ ] [ ] [ ]
17 = PID1 Kontrol—Clikisin referans degderini muhafaza etmek igin PID hesabini seger — | | |
P1.14 137 f-RefUzak1 Kaynagi 1,2,3,4 RW
Bu parametre Uzak1 kontrol modu igin refernasi belirler. Bu deger bir analog giris tus
takimindan veya fieldbus referans sinyalinden beslenemez.
Coklu
Pompa Coklu Cok
Uygulama - Se¢im Standart ve Fan PID Amach
0 = Analog Giris1—terminal 2 ve 3'de analog giris u u u u
1 = Analog Girisg2—terminal 4 ve 5'de analog giris | | ] ]
2 = Slot A: Analog Giris 1—slot A'da genisleme plakasinda analog giris u u u u
3 = Slot B: Analog Giris1—Slot B'de genisleme plakasinda analog giris u u u u
4 = Analog Giris1 joystick—terminal 2 ve 3'de analog giris, jostick kontrolti amagl kullanilir. u u u u
5 = Analog Giris2 joystick—aterminal 4 ve 'de analog giris terminalleri, joystik kontroldi iin kullaniir. ™ n n n
6 =Tus Takimi—tus takimi referans (P1.7.3) [ ] [ ] [ ] [ ]
7 = Fieldbus Ref—iletisim basbarindan gonderilen referans [ | [ | [ | [ |
8 = Motor Pot—hizi artirmak/azaltmak icin dijital girislere dijital giris secer. — — — u
9 = Maksimum Frekans—Maksimum Frekans degeri (P1.1.2) u u u u
10 = Al1+Al2—analog giris degerlerini toplar u u u n
11 = Al-Al2—Analog Giris1 degerini Analog Giris2 degerinden ¢ikarir | | | |
12 = AI2-Al1—Analog Giris2 degerini Analog Giris1 degerinden ¢ikarir u | | |
13 = Al1*Al2—Analog Giris1 ve Analog Giris2 degerlerini carpar u u u u
14 = Al1 veya Al2—digital girisi esas alarak analog girisleri secer u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—en disUk degere sahip analog girisleri secer u u u u
16 = Max (Al1, Al2)—daha yUksek degere sahip analog girisleri secer | | | |
17 = PID1 Kontrol—Cikisin referans degderini muhafaza etmek igin PID hesabini seger — | | |
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P1.15 1679 Ters Etkin 1,2,3,4 RW
Ters motor yonunu devreye alir veya devre disi birakir.
P2.1 222 Al1 Modu 1,2,3,4 RW
Akim veya gerilim igin Analog Giris 1, 2 ve 3 terminalleri modunu ayarlar. Kontrol
panosunda, tus takiminin solundaki DIP anahtarlarinin da ayarlanmasi gerekir. DG1'in
Terminal 1'iicin 10 V'luk kaynak kullaniliyorsa, devreyi tamamlamak Uzere Termina
6'dan giris terminali 3'Un A1'ine topraklama baglantisi yapiimasi gerekir. Harici bir
kaynak ile akim devresi tamamlaniyorsa, topraklama baglantisina gerek kalmaz.
P2.2 175 Al1 Sinyal Arahgi 1,2,3,4 RW
Bu parametre ile siz de analo giris sinayli 1'in analog girisini secebilirsiniz. Al1
Mode'un secimine bagl olarak 0-%100, 0 ila 10 V, 0-20 mA veya—-10 Vila 10 V'a
esittir. %20 ila %100 ise 2 ila 10 V, 4-20 mA, veya -6 V to 10 V'a esittir. "Istege
Bagll" secimler igin istege bagl sinyal araligini devreye almak tUzere P 2.3 ve P 2.4'e
bakiniz.
Sekil 41. Analog Giris Al Olgceklendirme
Cikis frekansi
P222{———————————
P2.1 = Ozel ‘ }
|
P2.2=0 \ }
|
|
|
X
P2.21 Al2 = 20 - 100% | e
J J | | | (Term. 3,4)
T T T
0 L amA ! 20 mA
P2.3 P2.4
P2.3 176 Al1 Min 1,2,3,4 RW
P2.4 177 Al1 Maks 1,2,3,4 RW
=ila %100 arasindaki herhangi bir giris sinyali araligi icin bu parametreler analog giris
sinyalini ayarlar.
AlT Min <= Al1 Maks
P2.5 174 Al1 t-Filtre 1,2,3,4 RW

Bu parametreye 0'dan daha buyUk bir deger verildigi takdirde Analog giris
sinyallerinden gelen bozunumlari filtre eden fonksiyonlar aktif hale gecerler.

Uzun bir filtreleme sturesi dizenleme yanitinin yavaslamasina neden olur.

Sekil 42. Analog Giris1 Sinyal Filtreleme

Al
AO

100%

63%

Notlar
Al t(s) @ Hatalar ile birlikte Analog Sinyal (Filtre Edilme
Al2 mis)
AO1 @ Filtre edilmis analog sinyal
P4.11] AO2 ® Avyarlana degerin %63'tUnde filtre zaman sabi
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P2.6 181 Al1 Ters gevir 1,2,3,4 RW

Referans sinyalini evirir. Maksimum referans minimum frekans seklini alir ve
minimum referans da maksimum frekans seklini alir.

Bu paranetre = 0 ise, analog Vj, sinyalinin evriimesi gergeklesmez.
Bu paranetre = 1 ise, analog V,, sinyalinin evrilmesi gerceklesir.
Sekil 43. Analog Giris1 Sinyal Degeri Evirilmemis

A

Cikis frekansi
P222 |——————————— ———
P2.2/2.12=0

Al1=0-100%

P2.2/2.12 =1
Al1 = Ozel

|
|
|
|
|
P2.21 }
|

[

[

[

[

[

[

[

[

[

J
0 P23/2.13 P2.4/2.14  100%
Sekil 44. Analog Giris1 Sinyal Evirimi
A

Cikis frekansi
P2.22 R———

|

|
P2.2/2.12=0 |
Al1=0-100% |
|

|

|

|P2.2/2,12 =1
LA” = Ozel
P2.21 *777‘ 777777 - | A1

| | | (Term. 2)

T T -

T
0 P2.3/2.13 P2.4/2.14 100%

Maksimum Analog Giris1 sinyali = minimum ayar hiz
Minimum Analog Giris1 sinyali = Maksimum ayar hizi
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

RO/RW

P2.7

178

Al1 JS Histerezis

Bu parametre O ila %20 arasinda joystick histerezini tanimlar. Joystick geriden ileriye

alindiginda, cikis frekansi lineer olarak secilen minimum frekans seviyesine duser
(joystick orta konumda iken) ve joystick ileri komut alana kadar da o seviyede kalir.
Joystikin frekansin secilen maksimum degere dogru hareket etmesi i¢in ne kadar
baslangic noktasina dogru dondurllmesi gerektigi bu parametre ile tanimlanan
joystick histerezinin miktarina baghdir.

Parametrenin degeri O ise, joystick orta noktadan ileri komuta dogru hareket
ettirildiginde frekans hemen lineer olarak artmaya baslar. Kontrol ileriden geriye
degistirildiginde frekans ayni yolu tersinden tekrarlar. Bakiniz Sekil 45.

Sekil 45. Joystick Histerezisine Ornek

Frekans referansi

Hz

GERI ileri

50% 50%
Referans
Olgekleme A B
Azami /
P2.22 =70 Hz

Geriden ileriye
Azamifrekans__ | | N | I
P1.2= 50 Hz \
ileriden Geriye
Analog giris
)
; (V/mA)

Asgari frekans !
P1 = Rt | (0-10V/20 mA)
Olgeklendirme
Min P2.21 =0 Hz P2.3/2.13 t T P2.4/2.14

=20% Manevra kolu histerez

P27 =20%

Bu 6rnekte, P1.2.9 degeri (Sleep limit) =0 dur.

=90%
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P2.8

179

Al1 JS Uyku Limiti

1,23,4

Al sinyal seviyesi bu parametrede tanimlanan Uyku Limitinin altina duserse, frekans
cevirici ¢cikis minimum frekansini sabit tutar. Bu, uyku geciktirici cevirici A1 sinyal
seviyesine, joystick kullanilarak tekrar ylkselene kadar ¢ikisin kapatilabilmesine

olanak saglamaktadir.

Sekil 46. Uyku Limit Fonksiyonu 6rnegi

Frekans referansi
Hz GERI ileri
50% 50%

Referans

Olgeklendirme
Azami
P2.22 =70 Hz

Azami frekans — 1 |
P1.2 =50 Hz

Baslat

|
DUR Baslat

Asgari frekans
P1.1 = Ref.

@

Geriden Ileriye

ileriden Geriye

Analog giris
(V/mA)
(0-10V/20 mA)

Olgeklendirme

Min P2.21 = 0 Hz P2.3/2.13

=20%

Manevra kolu histerez
P1.2.8 =20%

Sleep Limit
P2.7/2.18 =7%
>

P2.4/2.14
=90%

RW

P2.9

180

Al1JS t-UykuDelay

1,23,4

Bu Parametre, frekans gevirici ¢ikisini minimum frekans deg@erine getirmek igin
Parametre P 2.9 tarafindan tanimlanan Uyku Limitinin altinda kalmak Gzere analog

sinyalin sUresini tanimlar.

RW

P2.10

133

Al1 JS Offset

1,23,4

Frekans sifir noktasi Al araliginin ortasidir. Joystick ofsetin anlami ise bu orta
noktanin ileri veya geri yoninde ne kadar hareket ettigidir.

RW

P2.11

223

Al2 Modu

1,2,3,4

Akim veya gerilim icin Analog Giris 2, 4 ve 5 terminalleri igin modunu ayarlar. Kontrol
panosunda, tus takiminin solundaki DIP anahtarlarinin da ayarlanmasi gerekir. DG1'in
Terminal 1'iicin 10 V'luk kaynak kullaniliyorsa, devreyi tamamlamak Uzere Termina
6'dan giris terminali 5'in A1'ine topraklama baglantisi yapilmasi gerekir. Harici bir
kaynak ile akim devresi tamamlaniyorsa, topraklama baglantisina gerek kalmaz.

RW

P2.12

183

AI2 Sinyal Arahigi

1,234

RW

P2.13

184

Al2 Min

1,23,4

RW

P2.14

185

Al2 Maks

1,23,4

RW

P2.15

182

Al2 t-Filtre

1,2,3,4

RW

P2.16

189

AI2 Ters cevir

1,234

RW

P2.17

186

Al2 JS Histerezis

1,23,4

RW

P2.18

187

Al2 JS Uyku Limiti

1,23,4

RW

P2.19

188

Al2 JS t-UykuDelay

1,2,3,4

RW

P2.20

134

Al2 JS Offset
Bakiniz Analog Giris1 parametreler.

1,234

RW

P2.21

144

Al RefMin

1,2,3,4

RW
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Uygulama

RO/RW

P2.22

145

Al RefMaks

0.00 <= P2.21 <= P2.22 <= 400.00. Degerler 0 dlcekleme seviyesindeyken
maksimum ve minimum frekans degerlerini takip edecektir.

Sekil 47. Referans Olcgekli ve Olceksiz

P2.22

P2.21

Cikis frekansi

_| Azami Frekans P1.2

Referans Olgekleme
Azami Deger (P2.22)

T Asgari frekans P1.1

Analog
giris [V]

1,23,4

Cikis frekansi

_| Azami Frekans P1.2

Analog

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
| giris [V]

Asgari frekans P1.1

0
Referans Olgekli
(Olgek kullaniimis)

10

0

10

. Referans Olgeksiz
(Olgek kullanilmamis [P2.21 = 0])
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P3.1 143 Baslat/Durdur mantigi 1,2,3,4 RW

DI fonksiyonu icin, belli bir fonksiyonu tanimlamak icin bir sabit giris ve bir sabit
cikisin bulundugu fonksiyon icin terminal programlama (TTF) yontemini kullaniriz.

0 = P3.2: DI kapali kontakt = ileri baslat P3.3: DI kapali kontakt = geri baslat
Sekil 48. ileri Baslat / Geri Baslat

FWD | Cikis frekansi
Durdurma Fonksiyonu
(P7.10) = Yavaslatma

REV

DIN1 —_——

DIN2 _— 4 —

1 = P3.2: DI kapali kontakt = kontagi baslat/ac = durdurP3.3: DI kapali kontakt = geri
/ acik kontakt = ileri

Sekil 49. Baslat, Durdur ve Geri

FWD Cikis frekansi Durdurma Fonksiyonu
(P7.10) = Yavaslatma

REV

DINT @ — 1

bN2 - ]

Notlar

® Ik secilen yon en yiiksek éncelige sahiptir.

@ DIN1 kontagi acildiginda ddnme yénii degismeye baslar.

® Eger ;ileri Baslat (DIN1) v3 Geri Baslat (DIN2) sinyalleri ayni anda aktif olurlarsa, ileri Baslat (DIN1)
sinyali onceliklidir.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P3.1 143 2 = P3.2: DI kapali kontakt = baslat / agik kontakt = durdur P3.3: DI kapali kontakt = 1, 2, 3, 4 RW
baslatma devreye alinmis / acik kontakt = baslatma devre disi ve motoru
calistiryorsa surlcu durdurulmus. Motor yonu ileriye dogru devam eder.
3 = Ug telli baglanti (pals kontrol) : P3.2 : DI agiktan kapaliya degisir = baslat palsi
P3.3: DI kapalidan agiga degisir = durdur palsi P3.5: DI kapali kontakt = geri / agik
kontakt = ileri
Sekil 50. Baglatma Palsi / Durdurma Palsi
Cikis frekansi Baslatma ve durdurma
Durdurma Fonksiyonu pulslari es zamanli
(P7.10) = Yavaslatma oldugu takdirde Durdurma
Pulsu Baslatma Pulsundan
/ / baskin ¢ikar
|
t
i ! i
\ ‘ \
\ } \
REV } \ }
|
|
|
|
DIN1 ‘ _
Start {
DIN2 ‘
Stop H U
P3.2 190 Baslat Fonksiyonu 1 1,2,3,4 RW
P3.1'de listesi verilen baslat / durdur mantigi igin Sinyal Segimi1. Farkli Ayarlar:
DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki
secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama
Kanali X'deki secime bagl kart girislerini gosterir.
P3.3 191 Baslat Fonksiyonu 2 1,23,4 RW
P3.1'de listesi verilen baslat / durdur mantidi igin Sinyal Secimi2. Farkli Ayarlar:
DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki
secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama
Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
P3.4 881 Termistor Giris 1,2,3,4 RW
Bu parametre, DIN7 ve DIN8'i dijital giris veya termistor girisi olarak tanimlar. Bu
parametre devreye girdiginde, DIN7 ve DIN8'i 4.7 kOhm'da tetikleyen bir termistor
girisine donusturdr.
P3.5 198 iLERI/GERI Kaynagi 1,2,3,4 RW
3 telli baslat / durdur mantigi kullanirken motorun donme yonundn degistiriimesine
olanak saglar. Farkl Ayarlar: DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini gosterir,
DigilN:A:IOX:X A slotundaki secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:I0OX:X B
slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
Kontakt Acik = ileri yonde.
Kontakt Kapall = Geri Yonde.
P3.6 192 HariciHata Kapali1 Kaynagi 1,2,3,4 RW

SUrlcUnln hata yapmasina neden olan harici girise izin verir. Farkli Ayarlar: DigilN:X
kart Uzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:IOX:X A slotundaki segime bagli
kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki
secime bagli kart girislerini gosterir. P3.52'de hatanin tanimi degistirilebilir.

Kapall Kontakt = Harici Hata
Aclk kontakt = harici hata yok.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P3.7 193 HariciHata Kapali1 Kaynagi 1,2,3,4 RW
SUrlcUnlUn hata yapmasina neden olan harici girise izin verir. Farkli Ayarlar: DigilN:X
kart Uzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:IOX:X A slotundaki secime bagli
kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki
secime bagli kart girislerini gosterir. P3.52'de hatanin tanimi degistirilebilir.
Kapali kontakt = harici hata yok
Acik kontakt = harici hata.
P3.8 200 HataReset Kaynagi 1,2,3,4 RW
Harici hata resetleme girisine izin verir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Uzerindeki
terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki secime bagli kart girislerini
gosterir, DigilN:B:10X:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagl kart
girislerini gosterir.
DI acik kontakttan kapall kontaga degisim: hata resetleme.
P3.9 194 CahigEtkin Kaynagi 1,2,3,4 RW
Frekans konvertordnun ¢ikisi agmasi igin baslat komutunun yani sira gerekli olan
baslat girisinin glvenligini saglar. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Uzerindeki terminal
girislerini gosterir, DigiIN:A:l0OX:X A slotundaki secime bagli kart girislerini gosterir,
DigiIN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli kart girislerini
gosterir.
Kapall Kontakt = Motoru baslatmak etkinlestirilmis.
Acik kontakt = Motorun baslatiimasi devre disi birakilmis.
P3.10 205 f-Sabit Secme B0 1,2,3,4 RW
P3.11 206 f-Sabit Secme B1 1,2,3,4 RW
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P3.12 207 f-Sabit Secme B2 1,2,3,4 RW
Onceden ayarlanmis hiz referanslarini segmek igin onayarl bit secimi. Ug sayisal
girisi etkinlestirmek yedi énayarli hiz elde edilmesine izin verecektir. Girisler arasinda
secim yaparken hizlanma ve yavaslama surelerini takip edecektir. Farkli Ayarlar:
DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki
secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama
Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
Sekil 51. Sabit Frekanslarin Aktivasyonu
f
(Hz)
15 Hz
10 Hz
5 Hz
0 Hz o
t(s)
DI3 BO
| | i | i
DI4 3 | B1 3 B1 | |
DI1 | FWD |
Fixed Frequency
Input (Binary) Fixed Frequency
BO B1 B2 (Factory setting)
X — — Preset Speed 1, P12.1 =5 Hz
— X — Preset Speed 2, P12.2 =10 Hz
X X — Preset Speed 3, P12.3=15Hz
— — X Preset Speed 4, P12.4 =20 Hz
X — X Preset Speed 5, P12.5 =25 Hz
— X Preset Speed 6, P12.6 = 30 Hz
X X X Preset Speed 7, P12.7 =35 Hz
P3.13 550 PID1 Etkin 2,3,4 RW
P1.1.13 ve3ya P1.1.14'de .referans yeri olarak ayarlandiginda PID1 kontrol modunun
aktive edilmesine izin verir. Giris etkinlestiriimedgi takdirde slrlci PID1 kontrol
Unitesi referans olarak ayarlandiginda sUrtcu ¢ikisi baslama yapmayacaktir. Farkli
Avyarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gésterir, DigilN:A:lOX:X A
slotundaki secime bagli kart girislerini gésterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve
Zamanlama Kanali X'deki segime bagli kart girislerini gosterir.
Kontakt Kapali: PID1 kontrol modunu etkinlestirir
P3.14 553 PID2 Etkin 3.4 RW
PID1 kontrol modunun aktiflestiriimesine izin verir. Giris etkinlestiriimedigi takdirde,
sUrlcul PID1 kontrol Unitesi referans olarak ayarlandiginda surdcu ¢ikisi baslama
yapmayacaktir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir,
DigiIN:A:10OX:X A slotundaki se¢ime bagl kart girislerini gosterir, DigilN:B:|OX:X B
slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
Kontakt Kapali: PID 2 kontrol modu etkin.
PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suriciler MN040004TR—Nisan 2015  www.eaton.com 161



Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P3.15 195 Hizlan/Yavasla Siiresi Ayarlama 1,2,3,4 RW
Hizlanma/yavaslama suresi 1 ile hizlanma/yavaslama 2 suresi arasinda secim yapar.
Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A
slotundaki secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:I0OX:X B slotundaki ve
Zamanlama Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
Kapall kontakt = 2inci takim hizlanma/yavaslama suresi uygulanmis.
Aclk kontakt = Tinci takim hizlanma/yavaslama suresi uygulanmis.
P3.16 201 RampaDondurma Kaynagi 1,2,3,4 RW
Referans sinyali degisse dahi hiz degisme yetenegini devre disi birakir. Giris
etkinlestirilirse, ¢ikis giris etkinlestirildikten dnceki degerde kalir. Farkli Ayarlar:
DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki
secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama
Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
Kapall kontact: surtcu cikis frekansi yUkselemez veya disemez, akim gikisina bagli
kalir.
P3.17 215 Parametrekoruma Kaynagi 1,2,3,4 RW
Bu giris etkinlestirildiginde parametreleri degistirme yetenegi devre disi kalir. Bu,
sifre korumali olarak kullanilabilir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Uzerindeki terminal
girislerini gosterir, DigiIN:A:I0OX:X A slotundaki se¢ime bagl kart girislerini gosterir,
DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki segime bagli kart girislerini
gosterir.
Kapall kontakt: tim yazili parametreler dizeltilemez.
P3.18 203 MotorPot YUKARI Kaynagi 4 RW
Motor Potansiyometresi bir referans olarak ayarlanmistir. Bu giris etkinlestirildiginde
referans degerini arttirir ve kontakt acilir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki
terminal girislerini gosterir, DigilN:A:IOX:X A slotundaki segime bagl kart girislerini
gosterir, DigilN:B:10X:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagl kart
girislerini gosterir.
Kapali kontakt: Potansiyometre degeri artmaya devam eder.
P3.19 204 MotorPot ASAGI Kaynagi 4 RW
Motor Potansiometresi bir referans olarak ayarlanmistir. Bu ¢ikis devreye alindiginda,
kontakt acilana kadar refernas degerini disuruar. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart
Uzerindeki terminal girislerini gdsterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki segime bagli kart
girislerini gosterir, DigilN:B:I0OX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki segcime
bagli kart girislerini gosterir.
Kapali kontakt: Potansiyometre degeri dismeye devam eder.
P3.20 216 Reset MotorPot 4 RW
Motor Potansiyometre degeri referans sinyali olarak kullanildiginda, kontakt
kapandiginda referans degerini sifira ayarlar. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki
terminal girislerini gosterir, DigiIN:A:lOX:X A slotundaki segime bagl kart girislerini
gosterir, DigilN:B:10X:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki segime bagl kart
girislerini gosterir.
Kapall kontakt: Potansiyometre degeri sifira resetlenir.
P3.21 196 UzakKontrol Kaynagi 1,2,3,4 RW
Secim harici kontrol panelinin frekans geviricilerin kontrollne izin verir. Farkli Ayarlar:
DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini gésterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki
secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama
Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
Kapall Kontakt: uzaktan kumandaya zorlar.
P3.22 197 Lokal Kontrol Kaynagi 1,2,3,4 RW
Secim harici kontrol panelinin frekans geviricilerin kontrollne izin verir. Farkli Ayarlar:
DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini gésterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki
secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama
Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
Kapall kontakt: yerel kontrol igin zorlar.
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Uygulama

RO/RW

P3.23

209

Uzak 1/2 Segcme

1,23,4

Secim, Uzaktan kontrol 1 (P1.11 veP1.14) ile Uzaktan kontrol 2 (P7.1 ve P7.2)
arasinda degisime izin verir. Bu da kontrol ve referans konumlarini degistirir. Farkl
Avyarlar: DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:IOX:X A
slotundaki segime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:I0OX:X B slotundaki ve

Zamanlama Kanali X'deki segime bagli kart girislerini
kapall kontakt: uzak 2 kontrol kaynagi olaral segilir.
Aclk kontakt: uzak 1 kontrol kaynag olarak segilir.

gosterir.

RW

P3.24

217

ikinci Motor Parametre Secme

2,3,4

Secim, motor parametre seti 1 (P1 Grubu) ve parametre seti 2 (P16 Grubu) arasinda
degisime izin veir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir,
DigiIN:A:10OX:X A slotundaki se¢ime bagl kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B

slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli

kart girislerini gosterir.

Kapall kontakt: 2inci motor parametreleri uygulamaya konmustur.

RW

P3.25

218

Baypas Baslat

Secim, baypas ve surlici modlari arasinda degisime
etkinlestirildiginde, baypas cikis kontaktorl de surtc
etkinlestirilir. Devre disi birakildiginda ise, bu role aci

2,3,4
izin verir. Bu giris
UyU baypas yapmak Ulzere
lir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart

Gzerindeki terminal girislerini gdsterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki segime bagli kart

girislerini gosterir, DigilN:B:I0OX:X B slotundaki ve Za
bagli kart girislerini gosterir.

Kapall kontakt: baypasa gecis
Acik kontakt: strlclye gegis

manlama Kanali X'deki secime

RW

P3.26

202

DC-Fren Etkin Kaynagi

Secim, kapali bir kontaktta DC frenini etkinlestirir. Et
yardimci olmak Uzere sUrlcinin motora DC gerilimi

1,234

kinlestirildiginde, durmaya
enjekte etmesine neden

olacaktir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir,
DigilN:A:IOX:X A slotundaki secime bagli kart girislerini gosterir, DigiIN:B:I0OX:X B

slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli
Kapall kontakt: DC fren fonksiyonu etkinlestiriimistir.

kart girislerini gosterir.

RW

P3.27

219

DumanModu Kaynagi

2,3, 4

Secim, 6nayarli duman tahliye hizinin etkinlestirilmesine izin verir. Farkli Ayarlar:
DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:IOX:X A slotundaki
secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama

Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
Kapall kontakt: strtct duman tahliye modundadir.

RW

P3.28

220

Yangin Modu

2,3,4

Secim, sUrlclnun hatalarin goz ardi edilecegdi ve surlclye verilecek referans
komutlariicin dnayarl hi<zlarin verilecegi atesleme moduna gecmesini saglar. Bunlar
P16 grubunda secilebilir durumdadir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal
girislerini gosterir, DigiIN:A:I0X:X A slotundaki segime bagl kart girislerini gosterir,

DigiIN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'
gosterir.

Kapall kontakt: strlcu atesleme modundadir. Tum h

deki segime bagli kart girislerini

atalari g6z ardi eder.

RW

P3.29

221

Atesleme Mordu Ref Segcme

2,3, 4

Secim, P15.4 ve P15.5 araciligi ile ayarlanan atesleme modu hizi referans 1 ve

referans 2 arasinda degisime izin verir. Farkli Ayarlar
terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A slotund
gosterir, DigilN:B:10X:X B slotundaki ve Zamanlama
girislerini gosterir.

. DigiIN:X kart Uzerindeki
aki secime bagl kart girislerini
Kanali X'deki secime bagl kart

Kapall kontakt: surtcu ¢ikis referans frekans secimi 2.

RwW
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P3.30 351 PID1 Ayar Noktasi Segme B0 2,3,4 RW
P3.31 352 PID2 Ayar Noktasi Segme B0 3,4 RW

Secim, pid KONTROL MODUNDA, Ayarnoktasi 1 ve ayarnoktasi 2 arasinda segim

yapllmasina izin verir. Kullandiginiz PID kontrol tnitesinne bagl olarak, bu da coklu

ayar noktalarina izin verir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini

gosterir, DigilN:A:lIOX:X A slotundaki secime bagli kart girislerini gosterir,

DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki segime bagli kart girislerini

gosterir.

Kapall kontakt: PID 1 icin ayarnoktasi 2 segilir.

Acik kontakt: PID 1 icin ayar noktasi 1 secilir.
P3.32 199 Jog Kaynagi 1,2,3,4 RW

Secim, atlama frekansini etkinlestirir ve sistemi yavasca ilerletmek tzere slrlcUyU

calistirir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gdsterir,

DigilN:A:IOX:X A slotundaki secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B

slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki segime bagli kart girislerini gosterir.

Kapali kontakt: strlcl atlama modundadir.
P3.33 224 Zamanlayici1 BaslatKaynagi 2,3,4 RW
P3.34 225 Zamanlayici2 BaslatKaynagi 2,3,4 RW
P3.35 226 Zamanlayici3 BaslatKaynagi 2,3,4 RW

Secim, zamanlayici fonksiyonlarinin saymaya baslamasini etkinlestirir. Farkli Ayarlar:

DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki

secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama

Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.

Kapall kontakt: Zamanlayici 1, Zamanlayici 2 veya Zamankayici 3 galistirilacaktir.
P3.36 208 Al Ref Kaynak Secme 1,2,3,4 RW

Secim, kontrol panelinin Uzerine yerlestiriimis Al1 ve Al2 referans sinyalleri arasinda

degisim yapar. Farkl Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir,

DigiIN:A:10X:X A slotundaki secime bagl kart girislerini gosterir, DigilN:B:|OX:X B

slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.

Kapali kontakt: Referans kaynagi icin Al2 segilir.

Acik kontakt: Referans kaynagi icin Al1 secilir.
P3.37 210 Motor1 KilitlemeKaynagi 2,34 RW
P3.38 211 Motor2 KilitlemeKaynagi 2,34 RW
P3.39 212 Motor3 KilitlemeKaynagi 2,34 RW
P3.40 213 Motor4 KilitlemeKaynagi 2,3,4 RW
P3.41 214 Motor5 KilitlemeKaynagi 2,34 RW

Yardimci motorlarin baglandigini teyit edecek ve onlarin galismasina izin verecek

girisleri secer. Girisler devre disi birakildigi takdirde, strlct bunu baglanmamis bir

motor olarak gérecek ve booster/otomatik degisim sirasindaki bir sonraki motora

atlayacaktir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Uzerindeki terminal girislerini gosterir,

DigilN:A:IOX:X A slotundaki secime bagli kart girislerini gosterir, DigilN:B:|OX:X B

slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki segime bagli kart girislerini gosterir.

Kapali kontact: motor kenetlenme sinyali aktif hale gecirilir

Aclk kontakt: motor kenetlenme sinyali aktif hale gegirilmemis
P3.42 747 Acil Stop 1,2,3,4 RW

Fonksiyon frekans geviricinin motoru sirmesini iptal eder. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart

Gzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:IOX:X A slotundaki secime bagl kart

girislerini gosterir, DigilN:B:I0OX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime

bagli kart girislerini gosterir.

Aclk Kontakt: Motorun galisma yetenegini devre disi birakir.

kapali Kontakt: Motorun calisma yetenegini etkinlestirir.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P3.43 1246 Motor Baypas Asiri Yiikli 2,3,4 RW
Fazla yuk blokaj girisini kullanirken fonksiyon frekans geviriciyi hatali duruma dusUrUr.
SirlcuyU hataya distrmek icin role bu girise beslenecektir. Farkli Ayarlar: DigilN:X kart
Uzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:lOX:X A slotundaki secime bagl kart
girislerini gosterir, DigilN:B:I0OX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagl
kart girislerini gosterir.
Kapall kontakt: motor baypasta fazla yuktedir.
Yukaridaki fonksiyonlari gergeklestirmek igin TTF yontemini kullanin.
P3.44 2118 YanginModu Yonii 2,3,4 RW
Atesleme modu girisi etkinlestirildiginde fonksiyon motorun geri galismasina izin verir.
Farkli Ayarlar: DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:IOX:X A
slotundaki secime bagl kart girislerini gosterir, DigiIN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama
Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
P3.45 2206 Baslat Fonksiyonu2 Se¢cme 1,2,3,4 RW
Bu fonksiyon, bir uzaktan kontrol i¢cin ek mekanin ¢alistirma komutu vermesine izin verir.
DigilN:X kart Gzerindeki terminal girislerini gosterir, DigilN:A:IOX:X A slotundaki secime
bagl kart girislerini gosterir, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki
secime bagli kart girislerini gésterir.
P3.46 2207 BaslatDurdurCMD1 Kaynak 2 1,2,3,4 RW
TP3.45'de listelenen baslat/durdur mantidi igin 2inci sinyal segimi 1. DigilN:X'in kart
Uzerindeki terminal girislerini goéstermesi, DigilN:A:lIOX:X'in A slotundaki segime bagli kart
girislerini gostermesi, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime
bagli kart girislerini gostermesi icin ayarlanabilir.
P3.47 2208 BaslatDurdurCMD2 Kaynak 2 1,2,3,4 RW
TP3.45'de listelenen baslat/durdur mantidi igin 2inci sinyal segimi 2. DigilN:X'in kart
Uzerindeki terminal girislerini gdéstermesi, DigilN:A:lIOX:X'in A slotundaki se¢ime bagli kart
girislerini gostermesi, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime
bagli kart girislerini gostermesi icin ayarlanabilir.
P3.48 2293 HariciHata Acik2 Kaynagi 1,2,3,4 RW
Harici girisin slrlclUde hataya neden olmasina izin veirr. DigilN:X'in kart Uzerindeki
terminal girislerini gostermesi, DigilN:A:lIOX:X'in A slotundaki secime bagl kart girislerini
gostermesi, DigilN:B:I0OX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli kart
girislerini gostermesi icin ayarlanabilir. Hatalar ile ilgili agiklamalar P3.53'de degistirilebilir.
Kapall Kontakt = Harici Hata
Aclk kontakt = harici hata yok.
P3.49 2294 HariciHata Kapali2 Kaynagi 1,2,3,4 RW
Harici girisin slrlclUde hataya neden olmasina izin veirr. DigilN:X'in kart Uzerindeki
terminal girislerini gostermesi, DigilN:A:lOX:X'in A slotundaki segime bagli kart girislerini
gostermesi, DigilN:B:IOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagl kart
girislerini gostermesi icin ayarlanabilir. Hatalar ile ilgili aciklamalar P3.53'de degistirilebilir.
Kapali kontakt = harici hata yok
Acik kontakt = harici hata.
P3.50 2295 HariciHata Acik3 Kaynagi 1,2,3,4 RW
Harici girisin strlclde hataya neden olmasina izin veirr. DigilN:X'in kart Gzerindeki
terminal girislerini gostermesi, DigilN:A:lIOX:X'in A slotundaki se¢cime bagl kart girislerini
gostermesi, DigilN:B:I0OX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli kart
girislerini gostermesi igin ayarlanabilir. Hatalar ile ilgili aciklamalar P3.53'de degistirilebilir.
Kapall Kontakt = Harici Hata
Aclk kontakt = harici hata yok.
P3.51 2296 HariciHata Kapali3 Kaynagi 1,2,3,4 RW
Harici girisin slrlclde hataya neden olmasina izin veirr. DigilN:X'in kart Uzerindeki
terminal girislerini gostermesi, DigiIN:A:lIOX:X'in A slotundaki secime bagl kart girislerini
gostermesi, DigilN:B:lIOX:X B slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime baglh kart
girislerini gostermesi icin ayarlanabilir. Hatalar ile ilgili aciklamalar P3.53'de degistirilebilir.
Kapall kontakt = harici hata yok
Aclk kontakt = harici hata.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P3.52 2297 Harici Hata 1 Metni 1,2,3,4 RW
Harici hata 1 NO veya NC'yi kullanirken, bu parametre metinin degistirilmesine izin
verir.
0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicaklig
3 = Dusuk Basing
4 = Yuksek Basing
5 = DUsUk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkin
Donmada statik durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta Kacagi
P3.53 2298 Harici Hata 2 Metni 1,2,3,4 RW
Harici hata 2 NO veya NC'yi kullanirken, bu parametre metinin degistirilmesine izin
verir.
0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicaklig
3 = DusUk Basing
4 = Yuksek Basing
5 = DUsUk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkin
Donmada statik durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta Kagagi
P3.54 2299 Harici Hata 3 Metni 1,2,3,4 RW
Harici hata 3 NO veya NC'yi kullanirken, bu parametre metinin degistirilmesine izin
verir.
0 = Harici Hata
1 = Titresimi kesme
2 = YUksek Motor Sicaklig
3 = DUsUk Basing
4 = Yuksek Basing
5 = DusuUk Su Seviyesi
6 = Damper Kenetlenme
7 = Calisma Etkin
Donmada statik durdurma
9 = Duman algilama
10 = Conta Kagagi
P3.55 2312 Parametre Ayari 1/Ayar 2 1,2,3,4 RW
SUrlclnln depolanan parametre ayari 1 veya ayar 2 arasinda segim yapmasina izin
verir. Bu da parametrelerin P21.1.3 Uzerinden hafizaya alinmasini gerektirir.
DigiIN:A:I0OX:X A slotundaki secime bagl kart girislerini gosterir, DigilN:B:I0OX:X de B
slotundaki ve Zamanlama Kanali X'deki secime bagli kart girislerini gosterir.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P4.1 227 AO1 Modu 1,2,3,4 RW

Analog Cikis 1 akim veya gerilimi igin analog ¢ikis modunu secer. Sinyalin mA veya V
arasinda degisimini gerceklestirmek icin dahili roleler mevcuttur.

P4.2 146 AO1 Fonksiyonu 1,23,4 RW
Analog Cikis 1 terminali 22 icin arzu edilen fonksiyonu seger.

Coklu
Pompa Coklu Cok
Uygulama - Fonksiyon Standart ve Fan PID Amach

0 = Kullaniimiyor - fonksiyonu yok | | | ]

1 = Cikis Frekansi - motor icim frekans cikisi (O—Fmax) | | ] ]

2 = Frekans Referansi —referans frekansi (Fmin—Fmax) u u | |

3 = Motor Devir Hiz—motor devir hizi(0-Motor Nominal Hizi) u u u u

4 = Motor Akim—motor ¢ikis akimi(O—Inmotor) u u u u

5 = Motor Torku—motor torku(0-Tnmotor) u u u u

6 = Motor Gucli—hesaplanan motor glicu (0—-Pnmotor) | | | |

7 = Motor Gerilimi—g¢ikis motor gerilimi(O-Unmotor) ) | | [ | [ |

8 = DC BARA GERILIMI—DC BARA GERILIM SEVIYESI (0-1000 V) u u u u

9 = PID1 Ayar noktas—PID Ayar noktasi DEGERI (ayar noktasi minimum-ayar noktasi maksimum) — u - u
10 = PID1 Geri bildirim 1—PID gergek degeri 1 (geri bildirim 1 minimum-geri bildirim 1 maksimum) — u - u
11 = PID1 Geri Bildirim 2—PID 2 gergek degeri (geri bildirim 2 minimum — geri bildirim 2 maksimum) — | — |
12 = PID1 Kontrol Hatasi Degeri—PID hata degeri — | — |
13 = PID1 Kontrol Cikisi — PID kontrol Unitesi cikisi — L — u
14 = PID2 Ayar noktasi — PID ayar noktas| degeri (ayar noktasi minimum — ayar noktasi maksimum) — - | u
15 = PID2 Geri Bildirim 1—PID gercek deger 1 (geri besleme 1 minimum-—geri besleme 1 maksimum) — — | u
16 = PID 2 Geri bildirim 2 — PID gercek 2 degeri(geri bildirim 2 minimum — geri besleme 2 maksimum) — — u u
17 = PID2 Kontrol Hata Degeri — PID hata degeri — — | |
18 = PID2 Kontrol Cikisi — PID kontrol Unitesi gikisi — — u u
19 = Analog Giris 1 — Analog Giris 1 [ ] [ ] u u
20 = Analog Giris 2 — Analog Girig 2 [ ] [ ] u u
21 = Cikis Frekansi — Cikis Frekansi (-2 ila +2x nominal frekans) [ ] [ ] [ ] [ ]
22 = Motor Torku—Motor c¢ikis torku (=2 to +2x Thmotor) | | [ | [ |
23 = Motor Glcli—Motorun hesaplanmis glcl (=2 ila +2x Pnmotor) u u u u
24 = PT100 Sicaklik — Termistor giris sicakligi u u u u
P4.3 149 AO1 Min 1,2,3,4 RW

Minimum sinyal deg@erini ya 0 mA ya da 4 mA olarak tanimlar (AO1 modu = 0-20 mA);
0V veya 2V (AO1 modu = 0-10 V). Ayrintilar icin bakiniz Sekil 53.

0 = Minimum deger 0 V/0O mA olarak ayarlanir.
1 = Minimum deger 2 V/4 mA olarak ayarlanir.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P4.4 147 AO1 t-Filtre 1,2,3,4 RwW

Analog ¢ikis sinyaliicin filtreleme auresini belirler. Daha yuksek bir sayi ¢ikis sinyaline
daha cok filtreleme suresi ekler. Bu paramtereyi 0.00 degerine ayarlamak filtrelemeyi
devre disl birakacaktir.

Sekil 52. Analog Cikis Filtreleme

Al
AO
100%
63%
i
Al t(s)  Notes
Al2 @ Hatali analog sinyal (filtrelenmemis)
AO1 @ Filtrelenmis analog sinyal
P41 AO2 @ Ayarlanmis degerin %63'iinde filtre zaman sabiti
P4.5 150 AO1 Olcek 1,2,3,4 RW

Analog ¢ikis fonksiyonu igin olgekleme faktorli %10 ile %100 arasindadir. Bu deger
ayarlanarak analog sinyal 6lgegi 0-10 V / 0-20 mA ile 2-10 V / 4-20 mA arasinda
uzatilir veya kisaltilir.

Sekil 53. Analog Gikis Olcekleme

Analog
Cikis P4.5
Akimi P4.12 = 200% P45
WmAT———— =y P4.12 = 100%
// /// |
// /// |
// /// ‘
AP |
12 mA +———— SV o A - P45
,/ s _--""lPa12=50%
1M0OmA +———= 7;«17 777'4:777 ‘
s Pt [
; A | P4.3
P43 PRy | tarafindan
Pa10 =14&=A/_~ _ _ _~— _  _ _ ___ _ | secilmis
' 4 mA 1 sinyalin
| azami
P4.3 | degeri P4.10
P4.10 = |
omA O 05 1.0
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P4.6 148 AO1 Ters gevir 1,2,3,4 RW

Analog ¢ikis sinyalini evirir. Normalde 0 V/0mA/2V /4 mA = %0ve 10V /20 mA

= %100 ddur. Evrildiginde OV/0mA/2V /4 mA =100% ve 10V /20 mA = %0 olur.

Maksimum ¢ikis sinyali = Minimum ayar degeri

Minimum cikis sinyali = Maksimum ayar degeri

Sekil 54. Analog Cikis Evirimi

Analog Cikis Akimi

20mMA g ————————————

12 mA - ——=1P4.5

10mA L — — A\ N D | P4.12 = 50%

. .. | Pas
AmA+ —— — — SN =l P4.12 = 100%
Pa5/Pa 12\ | P4.3/P4.10
0mA = 200% . ile secilmis
0 0.5 1.0

P4.7 375 AO1 Ofset 1,2,3,4 RW

Ek ofset olcek faktorl eklemek icin analog cikis minimum degerine % —100.0 ila

% 100.0 arasinda bir deger ekleyin.
P4.8 228 AO2 Modu 1,2,3,4 RW

Analog Cikis 2 akim veya gerilim icin analog ¢ikis modunu seger. Sinyalin mA veya V

arasinda degisimi icin dahili roleler mevcuttur.
P4.9 229 AO2 Fonksiyonu 1,2,3,4 RW

Selects the desired function for the AO1 terminal 24 igin arzu edilen fonksiyonu

seger.
P4.10 232 AO2 Min 1,2,3,4 RW
P4.11 230 AO2 t-Filtre 1,2,3,4 RW
P4.12 233 A02 Olcek 1,2,3,4 RW
P4.13 231 AO2 Ters gevir 1,2,3,4 RW
P4.14 234 AO2 Ofset 1,2,3,4 RW

AO1 parametrelerine bakin.
P5.1 151 DO1 Fonksiyonu 1,2,3,4 RW
P5.2 152 RO1 Fonksiyonu 1,2,3,4 RW
P5.3 153 RO2 Fonksiyonu 1,2,3,4 RW
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P5.4 538 RO3 Fonksiyonu 1,2,3,4 RW
Coklu
Pompa Coklu Cok
Uygulama Fonksiyon Standart ve Fan PID Amach

0 = Kullanilmamis

Operasyonel degil.

1 = Hazir Frekans cevirici operasyonlar icin hazirdir.
2 = CALIS Frekans cevirici motoru galistiriyor.

3 = Hata Bir hata sonucu durdurma olustu.

4 = Hata Evrilmis Bir hata sonucu durdurma olusmadi.

5 = Uyari Frekans geviricide uyarilar bulunur.

6 = GERI Geri komutu aktive edilmistir.

7 = Hizda Cikis frekansi referansa erismistir.

8 = Sifir Frekansi
9 = Frekans Limiti 1 denetimi
10 = Frekans Limiti 2 denetimi

Motor cikisi sifir frekansindadir.
Frekans Limiti 1'e erisilmistir.
Frekans Limiti 2'ye erisilmistir.

11 = PID1 denetimi

12 = PID2 denetimi

13 = Fazla i1sinma uyarisi
14 = Asiri akim duzenli
15 = Asiri gerilim duzenli

PID1 kontrol Unitesi seviyesine erisildi
PID2 kontrol Unitesi seviyesine erisildi
Surdcu asirt iIsinma olustu

Asiri akim kontrol Unitesi etkinlestirildi
Asiri gerilimkontrol Unitesi etkinlestirildi

16 = Dusuk gerilim duzenli
17 = 4 mA Hata

18 = Harici Fren

19 = Harici Fren Evirilmis
20 = Tork limiti denetimi

Dusuk gerilim kontrol Unitesi etkinlestirildi.
4 mA referans hatasi olustu

Harici fren etkinlestirildi

Harici fren kontrolu evirildi.

Tork limit degerine erisildi

21 = Referans limiti denetimi
22 = |/O'dan Kontrol

23 = Istenmeyen Donds Yonu
24 = Termal hata

25 = Ates Modu

Referans limitine erisildi

Kontrol yeri I/O etkinlestirildi.
Aktif yon referans yonunden farkl
Termal hata olustu

Atis modu etkinlestirildi.

26 = Baypas calisma

27 = harici Hata

28 = Uzaktan Kontrol

29 = Atlama hizi

30 = Motor termal koruma

Baypas modu etkinlestirildi

Harici hata olustu

Uzaktan kontrol yeri etkinlestirildi.

SUrlcU atlama modunda

Motorda hesaplanan sicaklik hatasi etkinlestirildi.

31 = Fieldbus giris 1
32 = Fieldbus giris 2
33 = Fieldbus giris 3
34 = Fieldbus giris 4

35 = Baslangi¢ Gecikme Kontrol

FB kontrol kelimesi tarafindan kontrol ediliyor.
FB kontrol kelimesi tarafindan kontrol ediliyor.
FB kontrol kelimesi tarafindan kontrol ediliyor.
FB kontrol kelimesi tarafindan kontrol ediliyor.
Baslangic Gecikmesi girisi etkinlestirildi.

36 = Zamanlayici 1 durumu
37 = Zamanlayici 2 durumu
38 = Zamanlayici 3 durumu
39 = Acil durdurma

40 = GUgc limiti denetimi

Zamnanlayici 1 etkinlestirildi

Zamnanlayici 2 etkinlestirildi

Zamnanlayici 3 etkinlestirildi

Acil durum durdurma etkinlestirildi, strtcul hata verdi.
Gug limit degerine erisildi.

41 = Sicaklik limiti denetimi
42 = Analog giris denetimi
43 = Motor 1 kontrol

44 = Motor 2 kontrol

45 = Motor 3 kontrol

Tork limit degerine erisildi

Analog limit degerine erisildi
Yedek motor 1 etkinlestirildi
Yedek motor 2 etkinlestirildi
Yedek motor 3 etkinlestirildi

46 = Motor 4 kontrol

47 = Motor 5 kontrol

48 = mantik gerceklesmis
49 = PID1 uyku

50 = PID2 Suyku

Yedek motor 4 etkinlestirildi —
Yedek motor 5 etkinlestirildi —
Lojik fonksiyonu etkinlestirildi —
PID1 Kontrol Unitesi Uyku Modu Aktif —
PID2 Kontrol Unitesi Uyku Modu Aktif —
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P5.4 538 RO3 Fonksiyonu, devami 1,2,3,4 RW
Ayar Degeri Sinyal icerigi
51 = Motor Akimi 1 Denetim Motor Akimi denetim degeri aktif
52 = Motor Akimi 2 Denetim Motor Akimi denetim degeri aktif
53 = ikinci Al Limiti Denetim Analog giris denetimi aktif
DC Sarj Anahtari kapali DC bartasi sarj edilmis
55 = On Isitma Aktif On Isitma Kontrol modu etkinlestirilmis.
56 = Soguk Hava Aktif Soguk hava modu etkinlestirilmis
P5.5 154 f-CikisSeviye1 Kontrol 1,2,3,4 RW

Frekans denetim kontrol Unitesinin algak limit mi yoksa yuksek limit olarak mi islev
gordugunu secer, ya da bir harici fren kontrol rélesini etkinlestirir.

0 = Denetim yok

1 = Alcak sinir denetimi

2 = YUksek limit denetimi

3 = fren yapma kontroll (sadece 4. Uygulama)

P5.6 155 f-CikisSeviye1 1,2,3,4 RW
P5.5 tarafindan denetim altinda tutulan frekans degerini seger.

Eger cikis frekansi ayarlanan limitin (P5.6) altina disecek olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3,
ve P5.4'Un ayarlarina bagli olarak, bu fonksiyon dijital ¢ikis DO1 veya role gikislar
RO1, RO2 veya ROS kanaliyla uyari mesaji verir.

Sekil 55. Denetim Fonksiyonu

f[Hz] P5.5=2

Example: |21 RO’|7 21|RO1 — 21|RO1 7
22|RO1 22|RO1 22|RO1

23 R01g 23 RO111\ 23 RO‘Ig

P5.7 157 f-CikisSeviye2 Kontrol 1,2,3,4 RW

Frekans denetim kontrol Unitesinin algak limit mi yoksa yUksek limit olarak mi islev
gordugunu seger, ya da bir harici fren kontrol rélesini etkinlestirir/devre disi birakir.

0 = Limit Yok

1 = Alcak sinir denetimi

2 = YUksek limit denetimi

3 = Fren kesme kontrolu (sadece Uygulama 4)
4 = Fren yapma kontrolU (sadece Uygulama 4)

P5.8 158 f-CikisSeviye2 1,2,3,4 RW
P5.7 tarafindan denetim altinda tutuklan frekans degerini secer. Bakiniz Sekil 55.

Eger cikis frekansi ayarlanan limitin (P5.7) altina dlsecek veya Uzerine ¢ikacak olursa,
P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'Un ayarlarina bagl olarak, bu fonksiyon dijital ¢ikis D01
veya role cikislart RO1, RO2 veya RO3 kanaliyla uyari mesaji verir.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P5.9 159 M-CikisSeviyeKontrol 1,2,3,4 RW
Tork denetim kontrol Unitesinin algak limit mi yoksa ylksek limitli mi olarak islev
gordugunu secer, ya da mekanik freni devre disi birakir (tork koruma).
0 = Limit Yok
1 = Algak sinir denetimi
2 = YUksek limit denetimi
3 = Fren kesme kontrolU (sadece Uygulama 4)

P5.10 160 M-CikisSeviye 1,23,4 RW
Burada P5.9 tarafindan denetim altinda tutulacak tork degerini ayarlayin.
Eger cikis frekansi ayarlanan limitin (P5.10) altina dUsecek veya Uzerine cikacak

olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'Un ayarlarina bagli olarak, bu fonksiyon dijital ¢ikis
D01 veya role cikislart RO1, RO2 veya RO3 kanaliyla uyari mesaji verir.

P5.11 161 f-Ref CikisKontrol 1,2,3,4 RW
Referans denetim kontrol Unitesinin algak limitli mi yoksa yuksek limitli mi islev
gorduguna secer.
0 = Denetim yok
1 = Alcak sinir denetimi
2 = YUksek limit denetimi

P5.12 162 f-Ref Seviye 1,2,3,4 RW
Frekans degeri P5.11 tarafindan denetim altinnda tutulacaktir.
Eger cikis frekansi ayarlanan limitin (P5.12) altina dUsecek veya Uzerine gikacak

olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'Un ayarlarina bagli olarak, bu fonksiyon dijital ¢ikis
D01 veya role gikislari RO1, RO2 veya RO3 kanaliyla uyari mesaji verir.

P5.13 163 HariciFren KAPALI Gecikme 4 RW

P5.14 164 HariciFren ACIK Gecikme 4 RW
Harici bir fren modulindn devreye alinmasi / devre disi birakilmasi igin yeterli stre
tanimak Uzere harici frenin fonksiyonu slre geciktirmeli olabilir. Bakiniz Sekil 56.

Fren kontrol sinyali, dijital ¢cikis DO1 veya role ¢ikislari RO1, RO2 veya RO3'den biri
kanaliyla programlanabilir; bakiniz P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4.

Sekil 56. Harici Fren Kontrol

a) b)
t,. = P5.13 t,,= P5.14 ty: = P5.13 to=P5.14

. P <>
Harici [~ <> Harici 1 | [<=
I
|

. | Fren: OFF DO1/RO1/
Fren: OFF | | DO1/RO1/ |
ON ! i | RO2/RO3 ON ! RO2/RO3
|
! |
| |
DIN1: RUN FWD DIN1: START |—| !
STOP PULSE ;
DIN2: RUN REV DINZ: STOP
STOP t PULSE |_|

a) Baslat/Durdur Lojik secimi, P3.1 =0, 1 veya 2.
b) Baslat/Durdur Lojik segimi, P3.1 = 3.

P5.15 165 SicaklikSeviyeKontrol 1,2,3,4 RW
Sicaklik denetim kontrol Unitesinin strlcU sicakh@inin algak limit mi yoksa ylksek
limiti olarak mi islev gordugunu seger.
0 = Denetim yok
1 = Alcak sinir denetimi
2 = YUksek limit denetimi

P5.16 166 Sogutucu Sicakhgi 1,2,3,4 RW
Bu sicaklik degeri P5.15 tarafindan denetim altinda tutulmaktadir.

Eger frekans cevirici Unitesinin sicakligi ayarlanan limitin (P5.16) altina disecek veya
Uzerine clkacak olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'Un ayarlarina bagl olarak, bu
fonksiyon dijital ¢ikis DO1 veya role cikislart RO1, RO2 veya RO3 kanaliyla uyari
mesajl verir.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P5.17 167 P-CikisSeviyeKontrol 1,2,3,4 RW
Gug denetim kontrol Unitesinin algak limit mi yoksa yuksek limitli mi islev gordugunu
secer.
0 = Denetim yok
1 = Algak sinir denetimi
2 = YUksek limit denetimi
P5.18 168 P-CikisSeviye 1,2,3,4 RW
Gug degeri P5.17 tarafindan denetim altinda tutulmaktadir.
Eger hesaplanan guc degeri ayarlanan limitin (P5.18) altina dusecek veya Uzerine
clkacak olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'Un ayarlarina bagl olarak, bu fonksiyon
dijital ¢ikis DO1 veya réle gikislart RO1, RO2 veya ROS kanaliyla uyari mesaji verir.
P5.19 170 Al Denetim Se¢cme 1,2,3,4 RW
Analog Giris denetiminde kullanmak igin analog sinyal secer.
0 = Al1'den (terminal 2 ve 3, Or potansiyometre) analog referans.
1 = Al2'den (terminal 4 ve 5, Or.: transduser) analog referans.
P5.20 171 Al Seviye Kontrol 1,2,3,4 RW
Analog giris denetim kontrol Unitesinin algak limit mi yoksa yuksek limitli mi islev
gordugunu secer.
0 = Denetim yok
1 = Alcak sinir denetimi
2 = YUksek limit denetimi
P5.21 172 Al DenetimliDeger 1,2,3,4 RW
Secilen analog girisin degeri P5.20 tarafindan denetim altinda tutulmaktadir.
Eger secilen analog giris ayarlanan limitin (P5.21) altina disecek veya Uzerine c¢ikacak
olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'Un ayarlarina bagli olarak, bu fonksiyon dijital ¢ikis
veya role cikislari kanaliyla uyari mesaji verir.
P5.22 1346 PID1 Denetim 2,3,4 RW
P5.23 1347 PID1 DenetimMaks 2,3,4 RW
P5.24 1349 PID1 DenetimMin 2,3,4 RW
P5.25 1351 PID1 t-Gecikme Denetim 2,3,4 RW
P5.26 1408 PID2 Denetim 3,4 RW
P5.27 1409 PID2 DenetimMaks 3,4 RW
P5.28 1411 PID2 DenetimMin 3,4 RW
P5.29 1413 PID2 t-Gecikme Denetim 3.4 RW
Referans yakinlarindaki alt ve Ust limitler ayarlanir. Fiili deger bu ayarlanan degerin
altina veya Ustlne gectiginde, bir sayici Gecikmeye dogdru saymaya baslar. Fiili deger
izin verilen alan icinde kaldigi middetge ayni sayici asaglya dogru sayar. Gecikme
suresinden sonra role cgikis degerini calistiracaktir. Basing seviyesi hatalari igin bunlar
bir sayisal girise beslenebilir.
P5.30 2111 RO1 Anahtar-A¢ Gecikmesi 1,2,3,4 RW
RO1'in devreye girmesi igin gecikme suresi.
P5.31 2112 RO1 Anahtar-Kapat Gecikmesi 1,2,3,4 RW
RO1'in devreden ¢ikmasi igin gecikme suresi.
P5.32 2113 RO2 Anahtar-A¢ Gecikmesi 1,2,3,4 RW
RO2n'in devreye girmesi icin gecikme suresi.
P5.33 2114 RO2 Anahtar-Kapat Gecikmesi 1,2,3,4 RW
RO2'nin devreden gikmasi icin gecikme suresi.
P5.34 2115 RO3 Anahtar-A¢ Gecikmesi 1,23,4 RW
RO3'ln devreye girmesi icin gecikme suresi.
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kod

Modbus Kimligi Parametre Uygulama

RO/RW

P5.35

2116

RO3 Anahtar-Kapat Gecikmesi 1,2,3,4
RO3'ln devreden ¢cikmasi igin gecikme suresi.

RW

P5.36

2117

RO3 Evirim 1,2,3,4

Form A rolesinde RO3 ¢ikis fonksiyonunun normalde acik yerine evirerek normalde
kapali hale getirir.

1 = Evrilmemis
2 = Evirilmis

RW

P5.37

2189

I-CikisKontrol1 1,2,3,4
Frekans ¢evrim fonksiyonlarinda motor akim limit deg@eri ayarlarinin nasil esas

alindigini secer. Surticu aktif motor akimini izler ve denetim degerini esas almayarak

kendisini devreye sokar.

0 = Denetim yok

1 = Alcak sinir denetimi

2 = YUksek limit denetimi

RW

P5.38

2190

I-CikisSeviye1 1,2,3,4
Secilmis motor akim degeri P5.37 tarafindan gozlemlenecektir.

Eger secilen analog giris ayarlanan limitin (P5.38) altina dUsecek veya Uzerine cikacak
olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'(in ayarlarina bagl olarak, bu fonksiyon dijital ¢ikis
veya role ¢ikislari kanaliyla uyari mesaji verir.

RW

P5.39

2191

I-CikisKontrol2 1,2,3,4
Frekans cevrim fonksiyonlarinda motor akim limit degeri ayarlarinin nasil esas

alindigini secer. Surdcu aktif motor akimini izler ve denetim degerini esas almayarak

kendisini devreye sokar.

0 = Denetim yok

1 = Algak sinir denetimi

2 = YUksek limit denetimi

RW

P5.40

2192

I-CikisSeviye2 1,2,3,4
Secilmis motor akim degeri P5.39 tarafindan gozlemlenecektir.

Eger segilen analog giris ayarlanan limitin (P5.40) altina dUsecek veya Uzerine gikacak
olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'Uin ayarlarina bagl olarak, bu fonksiyon dijital cikis
veya role cikislari kanaliyla uyari mesaji verir.

RW

P5.41

2193

ikinci Al Denetim Se¢me 1,2,3,4
Analog giris denetiminde kullanmak Uzere analog sinyalini secer.

0 = Al1'den (terminal 2 ve 3, Or.: potansiyometre) analog referans.

1 = Al2'den (terminal 4 ve 5, Or.: transdiiser) analog referans.

RW

P5.42

2194

ikinci Al Seviye Denetim 1,2,3,4
Frekans ¢evrim fonksiyonlarinda nasil motor akim limit degeri ayarlarinin esas

alindigini secer.

0 = Denetim yok

1 = DUsuk limit denetimi

2 = YUksek limit denetimi

RW

P5.43

2195

ikincs Al Seviye Denetim Degeri 1,2,3,4
Secilmis motor akim degeri P5.42 tarafindan gozlemlenecektir.
Eger secilen analog giris ayarlanan limitin (P5.43) altina dUsecek veya Uzerine cikacak

olursa, P5.1 ila P5.2, P5.3, ve P5.4'(in ayarlarina bagl olarak, bu fonksiyon dijital ¢ikis
veya role ¢ikislari kanaliyla uyari mesaji verir.

RW

P5.44

2196

I-Cikis1 Kontrol Histerezis 1,234

Bu deger, motor akimi 1 denetiminin kendini devreye alacagi ve devreden cikaracagi
bant genisligini secer.

RW

P5.45

2197

I-Cikis2 Kontrol Histerezis 1,2,3,4

Bu deger, motor akimi 2 denetiminin kendini devreye alacagi ve devreden ¢ikaracagi
bant genisligini secer.

RW

174
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P5.46 2198 Al1 Kontrol1 Histerezis 1,2,3,4 RW
Bu deger, Al denetiminin kendini devreye alacadi ve devreden ¢ikaracagi bant
genisligini secer.
P5.47 2199 Al1 Kontrol2 Histerezis 1,2,3,4 RW
Bu deger, Al denetiminin kendini devreye alacagi ve devreden ¢ikaracagi bant
genisligini secer.
P5.48 2200 f-CikisSeviye1 Kontrol Histerezis 1,23,4 RW
Bu deger, Cikis Frekansi denetiminin kendini devreye alacadi ve devreden ¢ikaracagi
bant genisligini secer.
P5.49 2201 f-CikisSeviye2 Kontrol Histerezis 1,2,3,4 RW
Bu deger, Cikis Frekansi denetiminin kendini devreye alacagi ve devreden ¢ikaracagi
bant genisligini secer.
P5.50 2202 M-CikisSeviye Kontrol Histerezis 1,2,3,4 RW
Bu deger, Tork denetiminin kendini devreye alacagi ve devreden c¢ikaracagi bant
genisligini secer.
P5.51 2203 f-Ref Kontrol Histerezis 1,2,3,4 RW
Bu deger, Referans Limiti denetiminin kendini devreye alacagi ve devreden
cikaracagi bant genisligini secer.
P5.52 2204 SicaklikSeviye Kontrol Histerezis 1,2,3,4 RW
Bu deger, sicaklik limiti denetiminin kendini devreye alacagdi ve devreden cikaracagi
bant genisligini secer.
P5.53 2205 P-CikisSeviye Kontrol Histerezis 1,23,4 RwW
Bu deger, gu¢ limiti denetiminin kendini devreye alacagi ve devreden cikaracagi bant
genisligini secer.
P6.1 751 Lojik Fonksiyon Sec¢imi 4 RW
Lojik Fonksiyon parametreler P6.2(A) ve P6.3 (B)'yi birbirleriyle mantiksal olarak
baglamaniza olanak saglar. Farkli Ayarlar: AND—hem aktif olmayi, sonra da mantigi
etkinlestirmeyi gosterir, OR—eger girislerden biri veya her ikisi aktif ise, mantigi
etkinlestirecektir, XOR—eger girislerden biri aktif ise mantik etkinlestirilecek, ancak
girislerin her ikisi de ayni durumda ise, mantik devre disi kalacaktir.
Sonug (LOG) sayisal ¢ikislar DO, RO1, RO2 ve RO3'e atanabilirler.
0 =AND
1=0R
2 = XOR
P6.2 752 Lojik isletme Girisi A 4 RW
Lojik fonksiyonu hesaplamasi igin Giris A P6.1'de tanimlanmistir.
P6.3 753 Mantik isletme Giris B 4 RW
Lojik fonksiyonu hesaplamasi icin Giris B P6.1'de tanimlanmistir.
P7.1 138 Uzak2 KontrolYeri 1,2,3,4 RW
Surdclnln 2. baslat komutunu nerede arayacagini seger. I/O terminalleri diijital
butUnlesik girisleri olusturacaktir. Fieldbus bir iletisim barasi olacaktir. Tus takimi
hangi modun secildigini gosterecektir. Dijital giris kontrol yeri 1 ve kontrol yeri
2 arasinda secgim yapacaktir.
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P7.2 139 f-RefUzak2 Kaynagi 1,2,3,4 RW
Uzak 2 frekans modundayken hangi frekans referansi kaynagini arayacagini secer.
Coklu
Pompa Coklu Cok
Uygulama - Se¢im Standart ve Fan PID Amach
0 = Analog Giris1—terminal 2 ve 3'de analog giris | | | |
1 = Analog Giris2—terminal 4 ve 5'de analog giris u u | |
2 = Slot A: Analog Giris 1—slot A'da genisleme plakasinda analog giris u u u u
3 = Slot B: Analog Giris1—Slot B'de genisleme plakasinda analog giris u u u u
4 = Analog Giris1 joystick—terminal 2 ve 3'de analog giris, jostick kontrolii amagl kullanilr. u u u u
5 = Analog Giris2 joystick—aterminal 4 ve 'de analog giris terminalleri, joystik kontrold icin kullaniir. ® u u u
6 =Tus Takimi—tus takimi referans (P1.7.3) [ [ [ [
7 = Fieldbus Ref—iletisim basbarindan gonderilen referans | | ] ]
8 = Motor Pot—hizi artirmak/azaltmak icin dijital girislere dijital giris secer. — — — n
9 = Maksimum Frekans—Maksimum Frekans degeri (P1.1.2) u u u u
10 = Al1+Al2—analog giris degerlerini toplar u u u u
11 = Al1-Al2—Analog Giris1 degerini Analog Giris2 degerinden ¢ikarir u u u u
12 = AI2-Al1—Analog Giris2 degerini Analog Giris1 degerinden ¢ikarir ] ] ] ]
13 = Al1*Al2—Analog Giris1 ve Analog Giris2 degerlerini carpar u n n n
14 = Al veya Al2—digital girisi esas alarak analog girisleri seger u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—en diisiik dedere sahip analog girisleri secer u u u u
16 = Max (Al1, Al2)—daha ylksek degere sahip analog girisleri secer [ ] [ [ [
17 = PID1 Kontrol—Cikisin referans degerini muhafaza etmek icin PID hesabini seger — | | ]
P7.3 141 f-RefTusTakimi 1,2,3,4 RW
Bu parametre ile frekans referansi ayarlanabilir. Bu parametre calistirma menusinde
R1.12 Tus Takimi referansina baglanmistir.
P7.4 116 Tus Takimi Yoni 1,2,3,4 RW
0 = ileri: tus takimi aktif kontrol yerindeyken motorun dénusti ileri dogru veya saat
yonUundedir.
1 = Geri: tus takimi aktif kontrol yerindeyken motorun dénUsuU geri veya saatin ters
yonUundedir.
P7.5 114 Tus Takimi Durdur 1,2,3,4 RW
Durdurma tusunu, segili kontrol yerine bagimli kalmadan surtctyt her zaman
durduran bir etkin nokta yapmak igin. Yerel ve uzak olarak kullanilmak igin bu
paramterenin degerini Her Zaman Etkinlestiriimis olarak ayarlayin. Etkinlestir - Tus
takimini calistirmakla durdurma tusu sadece tus takimi modunda veya yerel kontrol
yerinde etkinlesir.
P7.6 117 f-Ref Jog 1,2,3,4 RW
Sigrama hizi ayar noktasini tanimlar. Bu hiz Sigrama Hizi i¢in programlanmis dijital
giris tarafindan segilir. Etkinlestirildiginde, slrlcU calismaya baslar ve bu hiza erisir.
Giris kaldirildiginda surdct durur.
Bu parametrenin degeri otomatik olarak maksimum ve minimum frekans arasinda
sinirlanir (P1.1.1 ve P1.1.2)
P7.7 156 t-hizlanMotorPot 4 RW
Motor potansiyometre referans degerinin degisim hizini tanimlar.
P7.8 169 MotorPot Reset Modu 4 RW

Frekans ceviriciyi kapatirken veya frekans geviricinin glicinu keserken motor
potansiyometre referans sinyalinin nasil ele alindigini tanimlar.

0 = Reset yok—referans en son ayar noktasinda kalir

1 = Hafiza resetleme, durma veya glc kesmede - sUrlcu durduruldugunda veya glc
surlcuye dongulendiginde, 0'a resetler.

2 = Glg kesmede hafiza resetleme - Sadece slrtcundn glcunun azaltildiginda
referans 0'a resetler.
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P7.9 252 Baslat Modu 1,2,3,4 RW
0 = Rampa: Ayarlanan hizlanma suresi icinde frekans cevirici 0 Hz'den baslayarak
ayarlanan hizlanma suresi icinde ayarlanan referans degerine erisir. (Yuk merkezi
veya baslama sUrtiinmesi daha uzun hizlanma suresine neden olabilmektedir).
1 = Hizli baslangig: frekans gevirici motorun calistigi hiza denk gelen frekansi arayan
motora kuicuk bir gerilim uygulayarak galisan bir motora donusebilir. Arayis
maksimum frekanstan baslayarak dogru deger bulunana kadar azalir. Bundan
sonra, ayarlanan hizlanma/yavaslama parametrelerine gore ayarlanan referans
degerlerine artirihr/disurdlar.
Baslat komutu verildiginde motor serbest durusta ise, bu modu kullanarak hizli
baslangica gegin.
P7.10 253 Durdur Modu 1,2,3,4 RW
0 = Serbest Durus: Stop komutu verildikten sonra ferkans ceviriciden herhangi bir
kontrol olmadan motor serbest durusa gecer. Motor atalet kaybini esas almadan
yavaslar.
1 = Rampa: Stop komutundan sonra motor hizi ayarlana yavaslama parametrelerine
gore yavaslatilir. Uretilen enerji ylksekse ve daha hizli bir yavaslama
gerekiyorsa, daha hizli bir yavaslama igin harici bir frenleme direnci gerekebilir.
Etkinlestirilmis Normal durus: Rampa/Calisma
Devre disi Durdur: Serbest durus
P7.11 247 t-SRampa1 1,2,3,4 RW
P7.12 248 t-SRampa2 1,2,3,4 RW
Hizlanma ve yavaslama rampalarinin baslangi¢ ve sonlari bu parametrelerle
yumusatilabilir. 0.0 degeri verilecek olursa, referans sinyalindeki degisikliklere derhal
tepki vermeye neden olan bir dogrusal rampa sekli elde edilir.
Bu parametre igin 0.1 ila 10 saniye arasinda bir dger ayarlandiginda ise, egimin
basinda ve sonunda S-seklinde hizlanma/yavaslama egrisi elde edilir. Hizlanma suresi
P1.3 ve P1.4 veya P7.13 ve P7.14 tarafindan belirlenir.
Sekil 57. Hizlanma/Yavaslama(S-seklinde)
Hz
/ i
P1.3,P1.4 | i
(P7.13, P7.14) ! !
| |
i i
| |
P7.11 (P7.12)
/;
A
i i
| |
P7.11 (P7.12)
t
P7.13 249 t-hizlan2 1,2,3,4 RW
P7.14 250 t-yavasgla2 1,2,3,4 RW
Bu degerler cikis frekansinin sifir frekansindan ayarlanan maksimum frekansa
hizlanmsi icin gerekli streye tekabdl eder (P1.2). Bu parametreler tek bir uygulama
icin iki degisik hizlanma/yavaslama zaman takimi olanag@i saglar. Aktif set
programlanabilir dijital giris ile secilebilir.
P7.15 256 f-Atlama1 Min 1,2,3,4 RW
P7.16 257 f-Atlama1 Maks 1,2,3,4 RW
P7.17 258 f-Atlama2 Min 1,2,3,4 RW
P7.18 259 f-Atlama2 Maks 1,2,3,4 RW
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P7.19 260 f-Atlama3 Min 1,2,3,4 RW
P7.20 261 f-Atlama3 Maks 1,2,3,4 RW

mekanik rezonans sorunlari nedeniyle belli frekanslardan uzak durmak
gerekebilmektedir. Bu parametrelerle limitler 'atlama frekansi' alanlarinda
ayarlanmistir. Frekans cevirici ayarli frekanslari atlayacak, rampa suresi de ayni
olacaktir. Bakiniz Sekil 58.

Sekil 58. Atlama Frekansi Alani Ayarlama Ornegi

Cikis

frekansi
(Hz) /

Referans (Hz)

P7.21 264 PH Hizlanma/Yavaslama Rampasi 1,2,3,4 RW
Cikis frekansi secilmis yasak frekans araliginda iken hizlanma/yavaslama suresini
tanimlar, Ramppa hizi (secilmis hizlanma/yavaslama slresi 1 ve 2) bu faktor ile
carpilir. Or.: 0.1 degeri hizlanma suresini yasak frekans araligi limitleri disinda 10 kere
daha kisaltir.

Sekil 59. Atlama Frekanslari arasinda Rampa Hizi 6lcekleme

Cikis ///
frekansi PR
(Hz) P7.21=0.2 -
7
//
LA I -7
(P7.18; P7.20) P
//
AL I | Pl
(P7.17; P7.19) P7.21=1.2
Zaman (s)
P7.22 267 Gii¢ Kaybi Fonksiyonu 1,2,3,4 RW

Surdctyd mimkin oldugu kadar uzun sure calisir vaziyette tutmak igin ¢ikis gerilimini
azaltmak Uzere sUrlcuyU etkinlestirir.

1 = Gug kayip fonksiyonunu etkinlestir
0 = Gug kayip fonkssiyonunu devre disi birak

P7.23 268 t-GlicKaybi 1,2,3,4 RW

Surtcl kapanmadan énce izin verilen gug kaybr maksimum suresi. AC giris gerilimi
bu zaman ayarindan 6nce kendini toplarsa suricu galismaya devam edecektir.
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P7.24 2121 Para Birimi 1,2,3,4 RW
Enerji tasarrufu hesabi icin kullanilan para birimini ayarlar.
0=%
1=GBP
2 = Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6 =Fr
7 =Kr
P7.25 2122 Enerji Maliyeti 1,2,3,4 RW
Surdcu alaninda kWh basina yerel enerji maliyeti.
P7.26 2123 Veri Tipi 1,2,3,4 RW
Enerji tasarrufunu goruntilemek icin format seger. Surlcu bir saatte dort okuma alir
ve bu ayari esas alarak ortalamayi hesaplar. Yapilan tasarruf ayni ylk icin genelde
kullanilan yol vericinin masrafi ile karsilastirilir.
f 0 = Kimulatif
1 = GunlUk Ort
2 = Haftalik Ortalama
3 = Aylik Ort
4 =Yillik Ort
P7.27 2124 Enerji Tasarrufu Reset 1,2,3,4 RW
Enerji hesaplarini resetler.
P8.1 287 Motor Kontrol Modu 1,2,3,4 RW
0 = Frekans kontroll: Motor, bir frekansi referans alarak kontrol edilir. Gerilim
referansi, programlanan egriye gore V/Hz oranindan hesap edilir (gikis frekansi
¢OzUnUrldligu = 0.01 Hz). Frekans referansi I/O terminalinden, tus takimindan
veya iletisim barasindan biri olabilir.
1 = Hiz Kontroll: Motor, kayma kompensasyonunu da hesaba katarak bir frekans
referansi verilerek kontrol edilir. Gerilim referansi, programlanan egriye gore
V/Hz oranindan hesap edilir (¢ikis frekansi ¢ozUnurltligu = 0.01 Hz). Frekans
referansi I/O terminalinden, tus takimindan veya iletisim barasindan biri olabilir.
5 = Hiz kontroll (agik dongu): Standart Hiz Kontrol Moduna benzerdir ancak
motordan gelen geri bildirimlerle motordan kaymalarin miktarini dahili olarak
hesaplar. Hesaplamalari yapabilmek icin ¢alisan bir motor kimligine ihtiyag duyar.
6 = Tork kontrolu (acik dongu): Motor surUcuye verilen bir tork referansi esas olarak
alinarak kontrol edilir. Daha sonra, motor ytkune bagli olarak, strtcu bu tork
degerini muhafaza edecektir. Motor is controlled based on a torque reference
given to the drive.
P8.2 107 I-AkimLimiti 1,2,3,4 RW
Bu parametre frekans ceviriciden izin verilen maksimum motor akimini belirler.
Paranetre deger arali§i boyuttan boyuta degisir. Motor akimi bu seviyeye eristikten
sonra, akim kontrol Unitesine gider ve bu akimi distrmek Uzere cikisi sinirlamaya
calisir.
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P8.3 109 V/f-Optimizasyon 1,2,3,4 RW
Otomatik Tork Destegi

Motora gelen gerilim otomatik olarak degisir ve dusuk frekanslarda yol alip galismak
icin yeterli torku Uretir. gerilimdeki artis motor tipine ve gictne baglidir. Otomatik
tork destegi, yol verme torkunun yol verme sirtinmesinin yiksekligi nedeniyle
yuksek oldugu uygulamalarda, 6rnegin konveydr bantlarda kullanilir,

Ornek:

0 Hz'den baslatmak igin ne tur degisiklikler gereklidir?

Oncelikle motor nominal degerlerini ayarkayin (Parametre Grubu P1)
Secenek 1: Otomatik tork destegini etkinlestirin.

Secgenek 2: Programlanabilir V/Hz egrisi

Arzu edilen tork degerini elde etmek icin, sifir noktasi gerilimi ve orta nokta gerilim/
ferkans degerlerinin (parametre grubu P8'de) ayarlanmasi gerekir ki, motor dusuk
frekanslarda yeterli akimi ¢ekebilsin. Ik 6nce P8.4 parametresini Programlanabilir V/Hz
egrisine (deger 2) ayarlayin.

Sifir noktas! gerilimini P8.9 sifir noktasinda yeterli hizi ayarlayacak kadar artirin.
Daha sonra orta nokta gerilimi P8.8'i % 100" ve orta nokta frekansi P8.7'yi de
P8.8/% 100*P1.9 dederine ayarlayin.

Not: Yiksek tork - disuk hiz uygulamalarinda - motorun asiri isinmasi olasidir. Eger
motorun bu sartlar altinda uzun sureli galistirimasi zorunlu ise, motorun
sogutulmasina 6zel énem verilmelidir. Eger sicaklik cok fazla artis gostermeye
meyillenirse, harici sogutma kullanin.
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P8.4 108 V/f-Karakteristik 1,2,3,4 RW
Dogrusal

0 = Motoru gerilimi, 0 Hz ila motorun nominal gerilim ile beslendigi alan zayiflama
noktasina kadar olan sabit aki alaninda frekans dahilinde dogrusal olarak degisim
gosterir. Tork ugulamalarinda dogrusal bir V/Hz orani kullanilmalidir. Eger
herhangi bir baska ayara gerek yoksa, varsayilan ayarlar kullaniimalidr.

Karesel

1 = Motoru gerilimi, 0 Hz ila motorun nominal gerilim ile beslendigi alan zayiflama
noktasina kadar olan sabit aki alaninda frekans ile birlikte karesel bir egriyi takip
ederek degisim gosterir. Motor alan zayiflama noktasinin altinda magnetize bir
bicimde calisir ve daha az tork ile elektromanyetik guraltt Uretir. Yikan tork
gereksinimi hizin karesine orantili olan uygulamalarda, érnegin santrifij fanlarda
ve pompalarda, karesel V/Hz orani kullanilabilir.

Sekil 60. Motor Geriliminin Dogrusal ve Karesel Degisimi

U[v]
uin—————m—————————————
P8.5 | Motorun varsayilan | Alan Zayiflama
nominal gerilimi | Noktasi

Dogrusal

Karesel
| Motorun varsayilan

| nominal
| frekansi

f [Hz]

|
I
T

Programlanabilir V/Hz egrisi

2 = V/Hzegrisi Ug farkl noktada programlanabilir. Bu noktalar sifir frekans gerilimi,
orta nokta ve alan zayiflama noktasidir. Diger alanlarin uygulama gereksinimleri
karsilamadigi durumlarda programlanabilir V/Hz kullanilabilir. Notor tanimlama
modunda calisirken bu parametre, V/Hz egrisinin altinda kalan bélgedeki
degerlerin yani sira varsayilan degerler ve motorun direng bilgileri le birlikte
ayarlanir.

Sekil 61. Programmlanabilir V/Hz Egrisi

Un
P8.6

Motorun varsayilan
nominal gerilimi

} Alan Zayiflama
Noktasi

|
|
|
|
|
|
\
\
\
\
|
|
|
|
|
}
T

P8.8
(Varsayilan T——— > f
%100) | Motc_:run varsayilan
P8.9 | PO:"IInéﬂ
T rekansi
(Varsayilan l / f[Hz]
t
%0) P8.7 P8.5

(Varsayilan5 Hz)
Aki Optimizasyonu ile birlikte dogrusal

3 = Enerji tasarrufu saglamak ve bozunum ile gurdltu seviyelerini azaltmak igin
frekans gevirici minimum motor akimini aramaya baslar. Bu fonksiyon ayrica
fanlar, pompalar, ve gibi sabit motor yukli uygulamalarda kullanilabilir.
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kod

Modbus Kimligi Parametre

RO/RW

P8.5

289

f-Vmaks

Alan zayiflama noktasi, ¢ikis geriliminin maksimum ayarlanmis degere (P8.6) eristigi

noktadir. Bu deger genellikle motorun isim etiketiyle belirlenmektedir. Motorun
ozellikleri verildiyse, daha ileri safhada da ayarlanabilir.

RwW

P8.6

290

V-maks

Alan zayiflama noktasinin Gzerindeki frekanslarda cikis gerilimi ayarlanan maksimum
degerde kalir. Alan zayiflama noktasinin altindaki frekansin Uzerinde cikis gerilimi
ayarlanan maksimum deg@erde kalir. Alan zayiflama noktasinin altindaki frekansta
cikis gerilimi V/Hz egrisi parametrelerin ayarlarina baglidir. Bakiniz P8.3, P8.4, P8.6 ve

P8.9.

P1.8 ve P1.9 (motorun nominal gerilim ve nominal frekansi) parametreleri

ayarlandiginda, P8.5 ve P8.6 prametreleri otomatik olarak karsit degerlere ayarlanir.
Alan zayiflama noktasi ve maksimum ¢ikis gerilimi icin farkli degerlere ihtiyaciniz

varsa, P1.8 ve P1.9 parametrelerini ayarladiktan sonra bunlari degistirin.

RW

P8.7

291

f-MidV/f

P8.4 ile programlanabilir V/Hz egrisi secildiyse, bu parametre egrinin orta nokta

frekansini tanimlar. Farkli bir V/Hz rampasina sahip olmak igin bu deger 0 ila FWP
arasinda herhangi bir noktaya ayarlanabilir. FWP noktasina ayarlandigi takdirde, taa

egriye kadar maksimum gerilimi saglayacaktir. Bakiniz Sekil 61.

RW

P8.8

292

V-MidV/f

P8.4 ile programlanabilir V/Hz gerisi secildiyse, bu parametre egrinin orta nokta
gerilimini tanimlar. Bu deger sifir frekansi ila FWP gerilimi arasinda herhangi bir

noktaya ayarlanabilir. Bu bu noktaniin altinda veya Usttnde farkli rampa degerlerine

sahip olabilir. Bakiniz Sekil 61.

RW

P8.9

293

V-Yikseltme

Programlanabilir VHz egrisi P8.4 ile birlikte secilmisse, bu parametre egrinin sifir

frekansi egrisini tanimlar. Bu degeri %0'in Uzerinde bir degere koyarken, ek bir
gerilim verilir. Bazi durumlarda, bu deger cok yUksek tutularak motorun asiri
doymasina neden olunabilir. Bakiniz Sekil 61.

RW

P8.10

288

Anahtarlama Frekansi

Bu parametre pals genligi modulasyonunun frekansini ayarlar. Daha ytksek

anahtarlama frekanslari daha temiz akin sinls dalgasina yol acarken, daha dusuk

frekanslar kiyici sinds dalgasina neden olurlar.
Yuksek bir anahtarlama frekansi kullanilarak motor gurdltisd minimum duzeye

indirgenebilir ama, Is1 yaylliminin miktari artar. Anahtarlama frekansinin artiriimasi

frekans ¢evirim biriminin kapasitesini azaltir.

Termal asiri yuke karli korunmak igin, anahtarlama frekansi otomatik olarak azaltilir,

aslinda, ortam sicakliginin yiksek olmasinin yani sira yuk akimlari da fazladir.

RW

P8.11

1665

Sine Filtre Modu

Motor cikisina bagll kablolara frekans ceviricinin sinus filtresi olarak baglanmasini
saglar. Bu baglandiginda, bu durumu yansitmak Uzere motor ¢ikisi ayarlanacaktir. Bu

ayni zamanda surlcunln motor termal koruma noktasina eristiginde sabit bir
anaktarlama frekansina sahip olmasini saglar.

RW

P8.12

294

Asiri Gerilim Kontrol

Bu parametreler, asiri gerilim kontrol Unitelerinin operasyon disina itilmesini saglar.
Bu ise, ornegin kaynak geriliminin -% 15 ile +% 10'dan daha fazla deg@isim gdsterdigi

ve uygulamanin bu asiri gerilime toleransi yoksa, faydali olabilir. Bu durumda
regulatér, kaynak salinimlarini dikkate alarak cikis frekansini kontrol eder.

0 = Kontrol Unitesi kapatilmis
1 = Kontrol Unitesi acik

RW

P8.13

298

DroopDegeri

Droop fonksiyonu, hizin ytkun bir fonksiyonu olarak dismesini saglar. Bu paramtere
motorun torkuna denk gelen miktari ayarlar. Bu tipik olarak yukleri gcoklu VFDlerle

paylasirken kullanilir.

RW
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kod

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P8.14

299

Motor Tanimlama

Bu parametre ile birlikte strtici motoru tanimlayacak ve yol verme torku ile agik
dongu akim kontrollnu iyilestirmek Gzere ayar parametrelerini kullanir. Bu
operasyonda ayar yapilmasindan sonra test yapilana ve tekrar 0'a ayarlanana kadar
aktif kalacaktir. Tamamlandiktan sonra, elde edilen direnc deg@erlerine karsilik gelmek
ve optimize edilmis motor kontroll elde etmek Uzere V/Hz egrisini ayarlayacaktir.

0 = Aktif degil

1 = Kimlik belirleme, sadece stator
2 = Kimlik Calisma ile

3 = Kimlik Calismasiz

4

RwW

P8.15

1574

f-maksGERI
Frekans Limiti negatif yonde

RW

P8.16

1576

f-maksiLERI
Frekans limiti pozitif yonde

RW

P8.17

1585

t-FiltreRampaCikis

Surdcu yeni birreferans frekansiona dagru rampa yaparken kullanilan filtre zamani.

1,23,4

RW

P8.18

1591

t-FiltreDevirSayisiHata
Agclk dongu hiz kontrol modunda hiz kontrol filtre suresi

RW

P8.19

1592

MSC Baslat @DevirSayisiHata

Durma konumunda, hiz dongu kontroltnU basa almak igin hiz hatasi.

RW

P8.20

1593

MSC Kp
Aclk dongu hiz kontrol kazanci

RW

P8.21

1594

MSC Ti
Acik dongu hiz knotrolu butunlesik sure

RW

P8.22

1595

MSC (f>f-UMax) Kp
Alan Zayiflama Noktasinda acik dongu hiz kontrolU

RW

P8.23

1596

MSC (f<f0) Kp
0 Hz altinda acik dongu hiz kontroll kazanci xx

RW

P8.24

1597

MScC fo
0 frekansinda agik dongu hiz kontrolU.

RW

P8.25

1598

MSC f1
1 frekansinda acik dongu hiz kontrold

Kp
i
P2

T N . | —

Ep
calcul ation

FAZIKR_FO

Frequenty

- -
PEI4 D ! PRSI FASE PN

RW

P8.26

1599

MSC (M<Mo0) Kp
Tork 0 altinda acgik dongu hiz kazanci

RW
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P8.27 1600 MSC M0 4 RW
Tork 0'da agik dongu hiz

P8.28 1601 MSC Kp t-Filtre 4 RW
Aglk dongu hiz kontrol kazanci filtre hatti

P8.29 1602 M-Maks Motor 4 RW
Acik dongu tork kontrol modunda tork limit ayari

P8.30 1603 M-Maks Jeneratif 4 RW
Jenerator icin tork limit ayari

P8.31 1604 Maks Tork ILERI 4 RW
lleri yonde tork limit ayari

P8.32 1605 Maks Tork GERI 4 RW
Geri yonde tork limit ayari

P8.33 1607 P-Maks Motor 4 RW
Acik dongu tork kontrol modunda mpotor gug limiti ayari

P8.34 1608 P-Maks Jeneratif 4 RW
Acik dongu tork kontrol modunda jenerator gug limit ayari

P8.35 1611 t-HizlanKomp 4 RW
Hizlanma taviz suresi

P8.36 1612 t-FiltreHizlanKomp 4 RW
Hizlanma taviz filtre suresi

P8.37 1620 Akl 4 RW
lleri derecede programlama kullanilirken ¢ikisi motora beslenecek aki miktari igin
referans secgimi

P8.38 1621 Miknatislanma Akimi @Durma 4 RW
Motor Tanimlamaigin ileri derecede programlama yaparken magnetizasyon akim %
seviyesi

P8.39 1622 t-hizlanMYiikselme 1,2,3,4 RW
Otomatik tork destegi ile kullanilan hizlanma stresi. Destegin etkinlestirildigi stre
miktarini kisitlar.

P8.40 1623 t-Uyarma 4 RW
lleri seviyede motor kontroline ihtiya¢ duyuldugunda aki rampa seviyesini kullanma
sUresi

P8.41 1624 Sifir Hiz1 Baslatma Zamani 4 RW
Motoru baslatirken sifir hiz gecikimi

P8.42 1625 Sifir Hizi Durdurma Zamani 4 RW
Motoru durdururken sifir hiz gecikimi

P8.43 1630 t-FiltreDroop 4 RW
Droop kontroll kullanirken filtre stresi

P8.44 1631 Baslatma Torku Se¢imi 4 RW
Baslatma tork referasinin nereden (Baslatma Hafizasi, Tork Referansi veya Baslatma
Torku FWD/REV) geldigini seger

P8.45 1632 Baslatma Hafizasi ile Baslat 4 RW
Tork degeri hafizada depolanir. P8.48'e baktiginiz takdirde yol vermede torkun
nereden verildigini secebilirsiniz. Her ikisinin de ayni olmasi gerekiyorsa, bu hem ileri,
hem de geri icin 6n ayar degeridir.

P8.46 1633 Baslatma Torku ileri 4 RW
ileri ydnde baslatma torkunun miktarini seger.

P8.47 1634 Baslatma Torku Geri 4 RW
Geri yonde baslatma torkunun miktarini seger
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P8.48 1635 Baslatma Tiorku Fiili 4 RO
Fiili baslatma torku
P8.49 1667 t-BaslangicTorku 4 RW
Bu, ileriveya geri, yol verme senasinda yol verme tork takviyesinin ne kadar sure ile
aktif oldugudur.
P8.50 771 Motor Stator Direnci 4 RW
Motor stator degeri gergektir. Bu deger, motordaki sarimlardan stator sariminin
direncidir.
P8.51 772 Motor Rotor Direnci 4 RW
Motor rotor direnci gercek bir degerdir. Bu degermotorun rotor direncidir. Motor
tanimlama yapilirken bu deger de olgultr (P8.14).
P8.52 773 Motor Kacak Endiiktansi 4 RW
Motorun kagak enduktansi gercek degerdir. Bu deger, motordaki higbir sarima bagli
olmayan manyetik endtktan bir degeridir. Kimlik belirleme yapilirken deger dlcular
(P8.24)
P8.53 774 Motor Karsilikli Endiiktansi 4 RW
Motor Karsiliklt Endtktansi gercek degerdir. Bu deger, motordakis iki sarim
arasindaki enduktansin miktaridir. Deger, motor belirleme testleri yapilirken (P8.14)
oledldr.
P8.54 775 Tahrik Akimi 4 RW
Motor yUksUz akim degeri gergektir. Bu deger, motorda doner bir manyetik alan
yaratmak icin gerekli elektrik akimi miktaridir. Deger, tanimlama testleri esnasinda
(P8.14) olcular.
P9.1 306 Aksiyon@4-20mA Hatasi 1,2,3,4 RW
4-20 mA referans sinyali kullanilmissa ve sinyal 5 saniye stre ile 4 mA seviyesinin ya
da 0.5 saniye sureyle 0.5 mA seviyesinin altina disecek olursa bir uyari veya hata
eylemi yapilir ve bir mesaj verilir. Bilgi ayni zamanda dijital ¢cikis DO 1 veya role
clkislart RO 1 ve RO 2'ye de programlanabilir.
0 = Higbir eylem yok
1 = Uyarl
2 = Uyari, 10 saniye geriden frekans referans olarak ayarlanmistir.
3 = Uyari, on frekans ayari P9.2 referans olarak ayarlanmistir.
4 = Hata, P7.10'a gore hatadan sonra durma modu.
5 = Hata, hatadan sonra her zaman icin durma modu, her zaman icin serbest durusla.
P9.2 331 f-Ref@4-20mAHatasi 1,2,3,4 RW
4 mA hata olustugunda, strtcUunun cikis frekansi P9.1 = 3 oldugunda, bu onayarl
hiza gider.
P9.3 307 Harici Hata 1,2,3,4 RW
Programlanabilir sayisal girislerde harici hata kaynagindan bir uyari veya hata eylemi
yapilir ve bir mesaj verilir (DIN 3 varsayilan degere doner). Bilgi ayni zamanda dijital
cikis DO 1 veya role cikislari RO 1 ve RO 2'ye de programlanabilir.xx
0 = Higbir eylem yok
1 = Uyar
2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus
P9.4 332 Aksiyon@Faz Kaybi 1,2,3,4 RW
giris fazi denetimi frekans ceviricinin giris fazlarinin takriben esit akimlara sahip
olmasini saglar.
0 = Higbir eylem yok
1 = Uyar
2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P9.5

330

Diisiik Gerilim Hata Tepkisi

Frekans cevirici DC bara gerilimini izler. Eger ayarlanan seviyenin altina diserse,

sUrlcU bu ayara gore tepki verir.
0 = Higbir eylem yok
1 = Uyar

2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus

1,23,4

RW

P9.6

308

Aksiyon@Cikista Faz Kaybi

Motorun ¢ikis fazi denetimi motor fazlarinin esit akim deg@erlerine sahip olmasini
saglar. Eger fazlar arasinda %5'lik bir fark olusacak olursa, frekans cevirici bu ayara

bagli olarak tepki verecektir.
0 = Hicbir eylem yok
1 = Uyan

2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus

1,23,4

RW

P9.7

309

Aksiyon@Toprak Hatasi U-V-W

Topraklama hata koruma motor faz akimlarinin toplamlarinin sifir olmasini saglar.
P9.44 izin verilebilir toprak akim seviyelerinin ayarlanmasina olanak saglar. Fazla akim
koruma her zaman calisir ve frekans geviriciyi yuksek akimli topraklama hatalarindan

koror. Frekans cevirici asagidaki ayarlara karsilik verecektir.

0 = Higbir eylem yok
1 = Uyarn

2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu

3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus

1,23,4

RW

P9.8

310

Motorda Asin Sicakhk

Motor durdurma secildigi takdirde, strlcu duracak ve % hesaplanan motor sicakhigdi

esas alinarak hata evresini etkinlestircektir. Hesaplanan motor sicakliginda
surtcunun ilk gic degerleri ve sirlcu calisirken gozlemlenen degerler esas
alinmistir. Bu korumayi etkisiz kilmak, yani parametreyi 0'a ayarlamak motorun

termal evresini %0'a resetleyecektir.
0 = Higbir eylem yok
1 = Uyan

2 = Hata, ID 506'ya gore hatadan sonra durdur modu.
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus

1,23,4

RW
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kod

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P9.9

31

Imaks (f-Ref=0) Seviye 1,2,3,4 RW

Akim, I,Motor deg@erinin % 0O ila % 150'si arasinda ayarlanabilir. .Bu parametre termal
akim degerini sifir frekans degeri igin ayarlar. Bakiniz Sekil 62.

Varsayilan de@er, motorda hicbir harici sogutma olmadigini varsayilarak ayarlanir.
Eger harici bir fan kullnilirsa, bu parametre %90'a (belki daha da yUksege) ayarlanir.

Not: Deger, motor isim plakasi verisimin bir yizdesi olarak, P1.5 (motorun
nominal akimi) siiriictinin nominal akimi olarak kabul edilmeden ayarlanir.
Motorun nominal akimi motorun fazla isinmadan dogrudan hatta kullanimi ile
motorundayanabilecegiakimdur.

Motorun nominal akim parametresini degistirirseniz, bu paramtere otomatik olarak
varsayilan degerine geri donecektir.

Bu parametreyi ayarlamak, sadece P1.16 tarafindan belirlenen strictnin maksimum
cikis akimini etkilemez.

Sekil 62. Motor Termal Akim It Egrisi

PSogutma

Asiri ylk alani

100%

P9.9 = 40%
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P9.10 312 Motor Termal Siiresi 1,2,3,4 RW
Bu slre 1 ila 200 dakika arasinda ayarlanabilir.
Bu motorun termal sire sabitidir; motor ne kadar blylkse zaman sabiti o kadar
blyuktur. Zaman sabiti, hesaplanan termal evrenin son degerinin %63'Une eristigi
suredir.
Motor termal zaman sabiti motor tasarimina 6zeldir ve farkli motor Ureticileri arasinda
farklihk gosterir.
Eder motorun t6-suresi (t6 slresi, saniye cinsinden motorun emniyetli olarak anma
akiminin 6 kati degerinde calisacagi akimdir) biliniyorsa (motor Ureticisi tarafindan
verilen), zaman sabiti parametresi de ayni esas Uzerine ayarlanabilir. Parmak hesabi
kuralina gore, motor termal suresi sabiti dakika cinsinden 2 x t6'dir. Motor durma
evresinde ise, zaman sabiti dahili olarak ayarlanan parametre degerinin Ug¢ katidir.
Durma evresinde sogutmada konveksiyon esas alinmistir ve zaman sabiti atirilir.
Bakiniz Sekil 63.
Sekil 63. Motor Sicaklik Hesabi
Motor Sicakhgi
I____i Durma Alani T
oL |
| : r—————= ."\\X\
/N e
Motor | = | . -** Hata/Uyan
Akimi I : '."' Po.8
Ny 1 I
|
|
|
I .
! Zaman Sabiti T*
- Motor Sicakhigi © = (I/i1)2 x (1-e"Y/T)
Zamani
* Motor boyutu tarafindan yapilan degisiklikler ve P9.10 ile ayarlamalar
P9.11 313 Aksiyon@Motor durdu 1,2,3,4 RW
Durma ederek koruma bir tir asir akim korumadir. Motoru istop etmis saft gibi kisa
sureli asir yuk durumlarinda motoru korur. Bu, akim seviyesi, frekans seviyesi ve
slre esas alinarak kullanici tarafindan segilebilirdir.
0 = Hareket yok
1 = Uyar
2 = Hata
3 = Hata Durumunda Serbest Durus
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P9.12 314 I-DurmasSeviyesi 1,2,3,4 RW

Akim, 0.1-I, Motor*2 degerine ayarlanabilir. Durma etme evresini olusmasi igin
akimin bu sinirt gegmesi gerekir. Bakiniz Sekil 64. Yazilim I,Motor*2 degerinden
daha buyuk bir degerin girilmesine izin vermez. . P1.5, nominal motor akimi
degistirildigi takdirde bu parametre otomatik olarak varsayilan degerine (I) doner .

Sekil 64. Durma Karakteristigi Ayarlari

Stop Etme Alani

P9.12

P9.14 f

P9.13 315 Durma t-Limiti 1,2,3,4 RW
Bu slre 1.0 ila 120.0 sn arasina ayarlanabilir.
Bu slre, durma etme sureci icin taninan maksimum suredir. Durma etme suresi,
akimin limit ayarlarinin Gzerinde olmasini esas alan dahili bir yukari/asagi sayici ile

sayllir. Durma etme suresi sayici degeri bu limitin Uzerine ¢ikacak olursa, koruma
motoru durduracaktir (bakiniz P9.11).

Sekil 65. Durma Etme Siiresi Sayimi

Stop Etme Zamani Sayicisi

Durma Alani /
P9.13

Durdurma

|
\
} Uyansi P9.11
\
\
|
\
|
|
} Zamani
Stop Etme_
Stop Etme ||
Yok
P9.14 316 f-DurmaSeviye 1,2,3,4 RW

Frekans 1 ila fmax (P1.1.2) arasina ayarlanabilir.

istlop etme evresinin olusmasi igin, ¢ikis frekasni bu limitin altinda kalmali ve akim
limiti istop etme sUresince akim limitinin Gzerinde olmalidir.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P9.15 317 Aksiyon@Motorda yetersiz yiik 1,2,3,4 RW
Motor torku Fnom degerinin ve zaman suresince FO tork seviyelerinin altina duserse,
yetersiz yuk korumasi etkinlestirilir. Korumayi parametreyi 0'a ayarlayarak devre disi
birakmak, yetersiz yik zaman sayacini da sifira resetleyecektir.
0 = Hicbir eylem yok
1 = Uyan
2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus
P9.16 318 M-Min (f>f-Vmaks) Limiti 1,2,3,4 RW
Tork limiti %10.0 ila %150.0 x T,Motor degerleri arasinda bir degere ayarlanabilir.
Bu parametre, ¢ikis frekansi alan zayiflama noktasina esit veya bu degerin Ustliinde
oldugunda izin verilen minimum tork degerini verir. Bakiniz Sekil 66.
P1.5, nominal motor akimini degistirdiginiz takdirde bu parametre otomatik olarak
varsayilan degere resetlenecektir.
Sekil 66. Minimum Yiik Ayari
Tork
P9.16 - ——————— —— — —
|
|
|
|
|
|
|
|
P9.17 :
YetersizIYL’ik Alani
|
|
| ! d
5 Hz f-Vmaks P8.4
P9.17 319 M-Min (f-Ref=0) Limiti 1,2,3,4 RW
Tork limiti %5.0 ila %150.0 x T,Motor degerleri arasinda ayarlanabilir.
Bu parametre sifir frekansi ile izin verilen minimum tork degerini verir.
Bakiniz Sekil 67.
P1.5, nominal motor akim degerini degistirdiginiz takdirde bu parametre otomatik
olarak varsayilan degere resetlenecektir.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P9.18 320 Yetersiz Yiik t-Limiti 1,2,3,4 RW
Bu slre, 2.0 sn ile 600.0 sn arasinda bir degere ayarlanabilir.

Bu,bir yetersiz ylik durumunun devam etmesine izin verilen maksimum suredir.
Dahili bir yukari/asag@i sayicisi biriken yetersiz yuk sUresini sayar. Yetersiz yUk sayicisi
degeri bu sinirin Uzerine c¢ikacak olursa, P9.15'e gore oruma bir durdurma
gerceklestirecektir. Strlcu durduruldugu takdirde yetersiz yik sayicisi yuk alti
sayicisi sifira resetlenecektir. Bakiniz Sekil 67.x

Sekil 67. Yetersiz Yiik Sire¢c Sayim Fonksiyonu

Yetersiz ylik
zamani sayicisi

Durma Alani

Durdurma
Uyansi P0.15

Zamani
Yetersiz yuk
Yetersiz ylk yok ||
P9.19 333 Aksiyon @Motor termistor hatasi 1,2,3,4 RW

parametreyi 0'a ayarlamakla koruma devre disi kalacaktir. Motor termistor girisi
etkinlestirildigi takdirde, hata sartlarinin etkinlestrilmesi gereklidir. Bir motorun
sarimlarindaki motor termistorleri veya harici bir sesor ile birlikte kullanildiginda, P9.8
Motor Twermal Koruma devre disi birakilabilir.

0 = Higbir eylem yok

1 = Uyarn

2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu

3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus

P9.20 750 Hat Baslatma Kilidini C6z 1,.2,3,4 RW

Eger 1/O c¢alis komutu hala etkin ise, motorun baslatma gu¢ dongustnde frekans
cevirici tepkisini belirler.x

0 = Enerji verildiginde 1/0 komut tepkisi. Kontrol kaynagi I/O konumuna
degistirildiginde 1/0O komutlarina verlen higbir tepki yoktur.

1 = Eneriji verildginde 1/0 komutlarini yanitlama. Kontrol kaynagdi I/O konumuna
degistirildiginde, 1/O komutlarina verilen higbir tepki yoktur.

2 = Enerji verildginde I/0O komutlarini yanitla. Kontrol kaynagi I/O konumuna
degistirildiginde, 1/0O komutlarina verilen tepki mevcuttur.

3 = Enerji verildginde I/O komutlarini yanitlama. Kontrol kaynagi /0 konumuna
degistirildiginde, 1/0O komutlarina verilen tepki mevcuttur.

P9.21 334 Aksiyon@Network Haberlesme Hatasi 1,23,4 RW
Fieldbus panosu kullanildiginda ve PLC ile iletisim portu arasinda iletisim
kesildiginde, fieldbus hatasi igin tepki modunu ayarlar. Bakiniz P9.19.x

P9.22 335 Aksiyon @Opsiyon Karti BaglantllHata.ﬂ 1,2,3,4 RW
Kaybolan veya hata yapan, Nerkezi Islemci ile iletisim kuramayan secenek
panosunun olusturdugu pano slot hatasi igin tepki modunu ayarlar. Bakiniz P9.19.

P9.23 1564 Aksiyon@Cihazda Dustik Sicaklik 1,2,3,4 RW

Bu koruma sogutucuda dusuk frekansli cevirici sicakligina tepkiyi ayarlar. Bakiniz
P9.19.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P9.24 321 REAF Bekleme Siiresi 1,2,3,4 RW
Belirli bir hata durumu alindiktan sonra frekans geviricinin motoru otomatik olarak

yeniden calistirmayi denemeden dnce gegecek slreyi tanimlar. Otomatik calistirma
hatalari P 9.27 ila P9.33'de listelenmistir.

P9.25 322 Deneme Siresi 1,2,3,4 RW

Bir hatadan sonra yeniden baslatmayi denemeden once surdcinin Bekleme
Suresinden (P9.24) sonraki sureyi belirler. Alarmi resetlemeden bu slre gectikten
sonra surucl hata verecektir. Bakiniz Sekil 68.

Sekil 68. iki Yeniden baslatmali Otomatik Yeniden Baslatma Ornegi

P9.23‘egdre‘ P9.23'e gore | P9.23'e gore |
Bekleme | Bekleme | Bekleme |
Zamani Zamani Zamani
Hata Tetikleme 1 1 1
| | |
| | |
| | |
Motor Durma | | |
Sinyali } } }
| Yeniden baslama | Yeniden baslama 2 |
|
Motor Baglama |
Sinyali } }
Denetim } Deneme Zamani {
Par. P9.24 |
|
Hata Durumu Aktif
RESET/Hata
Reset Kaynag Otomatik Fonksiyon (Deneme = 2)

P9.27 ila P9.32, P9.25 tarafindan belirlenen, deneme suresince yapilacak maksimum
otomatik yeniden baslatma sayisini belirler. Zaman sayimi birinci otomatik yeniden
baslatma ile baslar. Deneme slresince olusan hatalarin sayisi P9.27 ila P9.32
arasinda belirlenen degerleri astig takdirde hata durumu aktif hale gelir. Aksi
takdirde, deneme sUlresi gegikten sonra hata silinir ve bir sonraki hata igin tekrar
deneme sUresi sayimi tekrar baslar.

Deneme stresi iginde tek bir hata kaldigi takdirde, hata durumu gergek olacaktir.

P9.26 323 REAF Modu 1,2,3,4 RW

Otomatik yeniden baslatma igin Baslatma fonksiyonu bu parametre ile segilir. Bir
otomatik yeniden baslatma sarti Uzerine parametre baslatma modunu tanimlar.

0 = Rampa ile Baslatma
1 = Flying start
2 = P7.9'a gore Baslatma

P9.27 324 Cihazda Diisiik Gerilim Girisimleri 1,23,4 RW
Bu parametre, yetersiz gerilim nedeni ile motor istop ettikten sonra, P9.25 tarafindan
belirlenen slre iginde kag kere otomatik yeniden baslatma yapilabilecegini belirler.

0 = Otomatik yeniden baslatma yok
>0 = Asiri gerilim hatasi nedeniyle motor istop ettikten sonra otomatik yeniden

baslatma sayisi. Bu hata, DC-link gerilimi normal seviyesine dondukten sonra
hata resetlenir ve slrlcl otomatik olarak baslatilir.

P9.28 325 Cihazda Asin Gerilim Girisimleri 1,2,3,4 RW
Bu parametre, deneme esnasinda kag tane otomatik yeniden baslatma
yapllabilecegini belirler.
Bir asir gerilim nedeni ile motor istop etmesinden sonra P9.25 tarafindan belirlenen
slre.

0 = Asiri akim nedeni ile motor istop ettikten sonra higbir otomatik yeniden
baslatma mevcut degil.

>0 = Asiri gerilim hatasi nedeniyle motor istop ettikten sonra otomatik yeniden
baslatma sayisi. Bu hata, DC-link gerilimi normal seviyesine dondukten sonra
hata resetlenir ve slrlcl otomatik olarak baslatilir.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P9.29 326 Asiri akim Girisimleri 1,2,3,4 RW
Bu parametre, P9.25 tarafindan belirlenen sure iginde kac kere otomatik yeniden baslatma
yapllabilecegini belirler.
Not: IGBT sicaklik hatasi, Doyma Hatasi ve Asirt Akim Hatalari bu hatanin parcalari olarak
dahil edilebilir.
0 = Asiri akim nedeniyle motorun istop etmesinden sonra otomatik yeniden baslatma
yok.
>0 = asir akim nedeniyle , doyma nedeniyle veya IGBT hatasi nedeniyle motorun istop
etmesi durumunda otomatik yeniden baslama sayisi
P9.30 327 4-20mA Hatasi Girisimleri 1,2,3,4 RW
Bu parametre, P9.25 tarafindan belirlenen sure icinde kag kere otomatik yeniden baslatma
yapilabilecegini belirler.
0 = Referans hatasl nedeniyle motorun istop etmesinden sonra otomatik olarak yeniden
baslama yok.
>0 = Analog akim sinyalinin (4—20 mA) normal seviyeye donmesinden sonra (>4 mA)
otomatik yeniden baslatma sayisi
P9.31 329 Motor termistér hatasi Girisimleri 1,23,4 RW
Bu parametre, P9.25 tarafindan belirlenen sure iginde kag kere otomatik yeniden baslatma
yapilabilecegini belirler.
0 = Motorun sicaklik hatasi nedeniyle istoip etmesinden sonra otomatik yeniden
baslatma yok.
>0 = Motor sicakligi normal seviyelere dustlkte sonra otomatik yeniden baslatma sayisi.
P9.32 328 Harici Hata Girigsimleri 1,2,3,4 RW
Bu parametre, P9.25 tarafindan belirlenen sure icinde kac kere otomatik yeniden baslatma
yapilabilecegini belirler.
0 = harici hata nedeniyle motorun istop etmesinden sonra hicbir otomatik yeniden
baslatmamevcut degil.
>0 = Harici hata nedeniyle motorun istop etmesinden sonra otomatik yeniden baslatma
sayisl.
P9.33 336 Motorda yetersiz yik Girisimleri 1,2,3,4 RW
Bu parametre, P9.25 tarafindan belirlenen sure icinde kag kere otomatik yeniden baslatma
yapilabilecegini belirler.
0 = Yetersiz yuk nedeniyle motorun istop etmesinden sonra otomatik yeniden baslatma
yok.
>0 = Yetersiz yUk nedeniyle motor istop ettikten sonra otomatik yeniden baslatma sayisi
P9.34 955 Aksiyon@Gercek Zaman Saati Hatasi 1,23,4 RW
RTC (Gergek zamanli saat) hatasi koruma gercek zaman gostergesinin dogru olmasini, ara
ve zamanlayici fonksiyonlarinin normal olarak isleyebilmesini saglar.
0 = Hicbir eylem yok
1 = Uyar
2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus
P9.35 337 Aksiyon@PT100 Hatasi 1,2,3,4 RW
PT100 Termistor koruma, motor PT100 termistorler ve giris secenegi karti ile kullanilir.
Motor ayarlanan sicaklik hata seviyesine eristiginde frekans ceviricisinin hata yapmasi igin
klullanilir.
0 = Hicbir eylem yok
1 = Uyarn
2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus
P9.36 1256 Aksiyon @Pili degistirin 1,2,3,4 RW

Frekans geviricinin Gergek Zamanli Saat pilindeki duslk gerilime ne sekilde tepki
verecegini ayarlar.

0 = Hicbir eylem yok

1 = Uyar

2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu

3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P9.37 1257 Aksiyon @Cihaz Fanini Degistirin 1,2,3,4 RW
Fan omra 2 aydan az kaldiginda kullanicinin fani degistirmesini uyarmak igin Fan
Degisim Hatasi gorulecektir. Stre, strdcinin enerji acik stresine baglidir.
0 = Higbir eylem yok
1 = Uyan
2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus
P9.38 1678 Aksiyon @IP cakismasi 1,2,3,4 RW
Tanimlana IP adrsinde bir hata oldugunu gésterir. Anlami ise, tanimlanan IP adresi ile
bir cok cihaz oldugudur.
0 = Higbir eylem yok
1 = Uyan
2 = Hata, P7.10'a gore hata olustuktan sonra durdur modu
3 = Hata, hatadan sonra durdur modu, her zaman serbest durus
P9.39 2126 Soguk Hava Modu 1,2,3,4 RW
Bu parametre ile, frekans ceviricinin yetersiz sicaklik limitinin —10°C'dan -30°C'a
dismesine neden olan soguk hava fonksiyonunu etkinlestirir. Sonra da bu, frekans
ceviricinin sicakligi —30°C ila —20°C oldugunda isinma 6zelligini etkinlestirir. Motor,
calis komutu verldiginde, Soguk Hava zaman asimi (ID2128) ve motorun isinmasina
izin vermek Uzere 0.5 Hz'de Soguk Hava Gerilimi (ID2127) cikisi icin acilacaktir. If it
does not warm up above —20°C'in Uzerine gikmayacak olursa, bir streden sonra
frekans cevirici yetersiz sicaklik hatasi verecektir. Frekans gevirici —20°C'in lzerine
clkacak olursa ¢ikis, referansi takip etmeye baslayacaktir.
0 = Hayir
1=Yes
P9.40 2127 V-Soguk Hava 1,2,3,4 RW
Bu parametre ile, soguk hava isinma surecinde iken motora ¢ikis yapan motor
geriliminin %sini secebileceksiniz.
P9.41 2128 Soguk Hava Zaman Asimi 1,234 RW
Bu parametre ile, isinma surecinde galisacak olan frekans surtctntn sure limitini
secebileceksiniz.
P9.42 2129 Soguk Hava Parola 1,2,3,4 RW
Bu parola yetersiz sicaklik hatasini goz ardi etmenize olanak saglar. Bu parametre, tus
takiminda sag ve sol soft tuslara basilarak gorultr. P9.43'e erismek Uzere parola
32866'ya ayarlanmalidir. Bu deger glg dongusuinde resetlenecektir.
P9.43 2130 Siiriici Yetersiz Sicaklik Hatasi G6z Ardi Etme 1,2,3,4 RW
Parolanin dogru degere ayarlanmasi ile bu parametre etkinlestirilir ve yetersiz sicaklik
hatasinin goz ardi edilmesine olanak saglar. Gl ¢evrime girdiginde bu fonksiyon
resetlenir.x
P9.44 2158 ToprakHatasi Limiti 1,2,3,4 RW
Topraklama hatasi koruma seviyesini ayarlar. Bu koruma, surdcindn ¢ikisinda
topraga gorinen kagak akimin miktarina baghdir.
P9.45 2157 Aksiyon@Tus takimi Hatasi 1,23,4 RW
Bu parametre, tus takiminin kaldinlmasi durumunda tus takimi iletisim tepkisinin
fonksiyonunu tanimlar.
0 = Hareket yok
1 = Uyarl
2 = Hata
3 = Hata Durumunda Serbest Durus
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P9.46 2159 On Isitma Modu 1,2,3,4 RW
Bu parametre 6n i1sitma fonksiyonunu etkinlestirir/devre disi birakir. Bu aprametre
etkinlestirildiginde, ¢con isitma sicaklik kaynagini takip eder ve on isitma giris
sicakliginin altina dusecek olursa, bugulanmayi engellemek Gizere akimin motoru
takip etmesi saglanir..x
0 = Devre disl
1 = Etkin
P9.47 2160 T-Onlsitma Kaynag 1,2,3,4 RW
Sicakligin geldigi yerdeki kaynadi seger. Ya surtcu sogutucu sicakligina, ya da PT100
sensor sicakligina ayarlanabilir.
0 = SUrlcl sogutucu sicakhigi
1 = Motorun icinde PT100 sicaklik sensoru
P9.48 2161 T-Onlsitma Baslat 1,2,3,4 RW
On 1sinma etkinlestirildiginde sicaklik. On 1sinma geriliminin motordan gegisini
saglamak ve akim olusturmak amaci ile strucu bir galisma durumuna gecger.
P9.49 2162 T-Onlsitma Durdur 1,2,3,4 RW
On isitma devre disi birakildiginda sicaklik. Sicaklik bu sinifin (izerinde oldugu takdirde
surtcu bir durma konumuna gecer.
P9.50 2163 On Isitma Cikis Gerilimi 1,2,3,4 RW
SUrlcu 6n i1sitma operasyon modundayken gerilim seviyesi ¢ikisi motora baglanir. Bu
gerilim, motorun isim plakasinda yazan gerilimin belli bir yuzdesidir.
P10.1 1294 PID1 Kp 2,3,4 RW
PID Kontrol Unitesinin kazancini tanimlar. Yikudn ilkdegerine gore artisin egimini
ayarlar. Deger %100'e ayarlanmissa, degerdeki % 10'luk bir degisiklik kontrol Unitesi
clkisinda %10'luk bir degisime neden olur.
P10.2 1295 PID1 Ti 2,3,4 RW
PID Kontrol Unitesinin entegrasyonunu tanimlar. Zaman icinde entegral siire
referans ve geri bildirim sinyali arasindaki sapmaya katkida bulunur. Bu deger 1.00
saniyeye ayarlanmissa, hata degeri kontrol ¢ikisinda % 10.00 saniyelik bir degisiklige
neden olur. Deger 0.0'a ayarlandiginda frekans cevirici PD kontrol Unitesi olarak islev
gordr.
P10.3 1296 PID1 Kd 2,3,4 RW
PID Kontrol Unitesinin sapmasini tanimlar. Bu deger geri besleme sinyali (izerindeki
degisim oranini ayarlayacaktir. Bu deger 1.00 saniyeye ayarlanmissa, 1.00 saniye
suresince hata degerinde % 10'luk bir degisiklik kontrol ¢ikisinin %10.00
degismesine neden olur. Deger 0.0'a ayarlanmissa, frekans cevirici Pl kontrol tnitesi
olarak islem gordr.
P10.4 1297 PID1 ProsesBirimi 2,3,4 RW
PID Geri besleme igin birim tlrinu tanimlar.
P10.5 1298 PID1 ProsesBirimiMin 2,3,4 RW
Minimum strec birim degerini tanimlar.
P10.6 1300 PID1 ProsesBirimiMin 2,3,4 RW
Minimum strec birim degerini tanimlar.
P10.7 1302 PID1 Ondaliklar 2,3,4 RW
Birim degerin islenmesinde ondalik hanelerin sayisini tanimlar.
P10.8 1303 PID1 Delta Ters Cevirme 2,3,4 RW
Islen degeri cikisinin geri besleme sinyaline ne sekilde tepki verecegini tanimlar.
0 = Normal, Geri besleme ayar noktasindan az ise, PID kontrol Unitesi cikisi artar.
1 = Cevrilmis, Geri besleme ayar noktasindan az ise, PID kontrol Unitesi ¢ikisi azalir.
P10.9 1304 PID1 OliBant 2,3,4 RW
Islem birimlerinde ayar noktasi civarinda PID 0lU bandi. Bu, osilasyon veya kontrol
Unitesinin aktivasyonu/deaktivasyonu icin higbir hareket yapilmayan banttir. Bir
gecikme igin geri besleme 0lU bant alaninda kalacaksa, PID ¢ikisi kilitlenmistir.
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P10.10

1306

PID1 t-Gecikme OliiBant

Arzulanan zaman gecikmesi icin PID islem degeri Oli Bant alanindan cikacaksa,
kontrol Unitesi tekrar baslangica donecek ve tekrar ayni seviyeye erismeyi

deneyecektir

2,3,4

RW

P10.11

1307

PID1 Ayar Noktasi 1 TusTakimi

Bu, PID geri besleme degerinin uyum amacl kullaniimasi igin depolanmis tus takimi

ayar noktasidir.

2,3,4

RW

P10.12

1309

PID1 Ayar Noktasi 2 TusTakimi

Bu, PID geri besleme degerinin uyum amagl kullaniimasi igin depolanmis tus takimi

ayar noktasidir.

2,3, 4

RW

P10.13

1311

PID1 t-hizlan

islem degerindeki ylikselen ve alcalan rampa siirelerini tanimlar.

2,3, 4

RW

P10.14

1312

PID1 Ayar Noktasi 1 Kaynak

Ayar noktasi kaynagini tanimlar. Bu, bir dahili 6n ayar degeri, tus takimi ayarnoktasi

veya Fieldbus mesaiji olabilir.

2,34

RW

P10.15

1313

PID1 Ayar Noktasi 1 Min
Minimum degeri tanimlar.

2,3,4

RW

P10.16

1314

PID1 Ayar Noktasi 1 Maks
Maksimum degeri tanimlar.

2,3,4

RW

P10.17

1315

PID1 Ayar noktasi 1 Uyku

PID Ayar Noktasi Uyku modunu etkinlestirir. Frekans, uyku gecikme suresi igin uyku
g-frekans degerinin altinda kalacak ise fonksiyon, ¢ikisi devre disi birakacaktir. Geri

besleme uyanma seviyesinin Uzerine ¢iktiginda ¢ikis tekrar etkinlesecektir.

2,3,4

RW

P10.18

1316

PID1 Ayar noktasi 1 f-Uyku

Cikis frekansi, uyku gecikmesi paramteresi igin tanimlanandana daha buyuk bir stire

icin bu limitin altina distuglnde, slrtcU uyku moduna girer.

2,3,4

RW

P10.19

1317

PID1 Ayar noktasi 1 t-UykuGecikmesi

SUrlcu cikisi dismeden dnce frekansin uyku seviyesinin altinda kalmasi gereken

minimum sure.

2,3, 4

RW

P10.20

1318

PID1 Ayar noktasi 1 UyanmaSeviyesi

Surdcu cikisini yeniden etkinlestirmek icin PID geri besleme degerinin asmasi
gereken seviyeyi tanimlar. Secilmis islem birimlerini kullanir.

2,3,4

RW

P10.21

1320

PID1 Ayar noktasi 1 Yikseltme

Ayar noktasi carpim degeri ile yukseltilebilir.

2,3, 4

RwW

P10.22

1321

PID1 Ayar Noktasi 2 Kaynak

Ayar noktasl kaynagini tanimlar. Bu, bir dahili 6n ayar degeri, tus takimi ayarnoktasi

veya Fieldbus mesaiji olabilir.

2,3,4

RW

P10.23

1322

PID1 Ayar Noktasi 2 Min
Minimum degeri tanimlar.

2,3,4

RW

P10.24

1323

PID1 Ayar Noktasi 2 Maks
Maksimum degeri tanimlar.

2,3, 4

RW

P10.25

1324

PID1 Ayar noktasi 2 Uyku

PID uyku fonksiyonunu etkinlestir. Uyku gecikme suresiigin frekans uyku frekansinin
altina dusttgunde, bu fonksiyon cikisi devre disi birakacaktir. Geri besleme uyanma

seviyesinin uzerine ¢iktiginda ¢ikis yeniden etkinlestirilir.

2,3,4

RW

P10.26

1325

PID1 Ayar noktasi 2 f-Uyku

Cikis frekansi, uyku gecikmesi paramteresi igin tanimlanandana daha buyuk bir stire

icin bu limitin altina disttuglnde, slrtcU uyku moduna girer.

2,3,4

RW

P10.27

1326

PID1 Ayar noktasi 2 t-UykuGecikmesi

Cikis dismeden once frekansin uyku seviyesinin altinda kalmasi gereken minimum

sure miktart.

2,3, 4

RW
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P10.28 1327 PID1 Ayar noktasi 2 UyanmaSeviyesi 2,3,4 RW
SUrlcu ¢ikisinin tekrar etkinlestiriimesi icin PID geri besleme degerinin asmasi
gereken seviyeyi belirler. Secilmis islem birimleri kullanir.

P10.29 1329 PID1 Ayar noktasi 2 Yiikseltme 2,3,4 RW
Ayar noktasi bir garpan degeri ile artirilabilir.

P10.30 1330 PID1 Geribildirim Fonk 2,3,4 RW
Geri bildirim olarak kullanilan tek bir sinyal segin. Bu parametre 2 kaynakl matematik
fonksiyonlarinin yapilmasina izin verir.

P10.31 1331 PID1 Geribildirim Kazang 2,3,4 RW
Olciim cihazlarindan alinan geri beslem sinyalleri ile ilgili olarak Kazanci tanimlayin.

P10.32 1332 PID1 Geribildirim 1 Kaynak 2,3,4 RW
Geri besleme sinyalinin surlclye nereden besleme yapildigini, analog mu yoksa
Fieldbus veri degeri ile mi beslendigini tanimlayin.

P10.33 1333 PID1 Geribildirim 1 Min 2,3,4 RW
Geri bildirim 1 sinyali igin Minimum Birim Degeri.

P10.34 1334 PID1 Geribildirim 1 Maks 2,3,4 RW
Geri bildirim 1 sinyali igin Maksimum Birim Degeri.

P10.35 1335 PID1 Geribildirim 2 Kaynak 2,3,4 RW
Geri besleme sinyalinin surlclye nereden besleme yapildigini, analog mu yoksa
Fieldbus veri degeri ile mi beslendigini tanimlayin.

P10.36 1336 PID1 Geribildirim 2 Min 2,3,4 RW
Geri bildirim 2 sinyali icin Minimum Birim Degeri.

P10.37 1337 PID1 Geribildirim 2 Max 2,3,4 RW
Geri bildirim 2 sinyali igin Maksimum Birim Degeri.

P10.38 1338 PID1 ileri Besleme Fonk 2,3,4 RW
ileri besleme komutu olarak kullanilan tek bir sinyal secin. Bu, islemcinin geri
besleme kanali ile gormedigi ana rahatsizliklari hesaba katmak Gzere kullanilir.

P10.39 1339 PID1 ileri Besleme Kazang 2,3,4 RW
lleri besleme kazang kontrol seviyesini tanimlayin.

P10.40 1340 PID1 ileri Besleme 1 Kaynak 2,34 RW
ileri besleme sinyalinin nereden beslendigini tanimlayin. Bu bir analog sinyal veya
Fieldbus islem degeri olabilir.

P10.41 1341 PID1 ileri Besleme 1 Min 2,3, 4 RW
lleri bildirim Minimum Degerini tanimlayin

P10.42 1342 PID1 ileri Besleme 1 Maks 2,3,4 RW
lleri bildirim Maksimum Birim Degerini tanimlayin

P10.43 1343 PID1 ileri Besleme 2 Kaynak 2,34 RW
ileri besleme sinyalinin nereden beslendigini tanimlayin. Bu bir analog sinyal veya
Fieldbus islem degeri olabilir.

P10.44 1344 PID1 ileri Besleme 2 Min 2,3, 4 RW
lleri bildirim2 Minimum Birim Degerini tanimlayin

P10.45 1345 PID1 ileri Besleme 2 Maks 2,3,4 RW
lleri bildirim2 Maksimum Birim Degerini tanimlayin

P10.46 1352 PID1 Ayar Noktasi 1 Komp 2,3,4 RW
Ayar npktasi 1 degeri igin basing kayip telafi etme ¢ozUmunu etkinlestirir.

P10.47 1353 PID1 Ayar Noktasi 1 KompMaks 2,3,4 RW
Frekansa katma deger géreceli olarak eklenmistir. Ayar noktasi telafisi = maksimum
telafi (cikis frekansi - minimum frekans)/(maksimum frekans - minimum frekans)

P10.48 1354 PID1 Ayar Noktasi 2 Komp 2,3,4 RW
Ayar npktasi 2 degeri igin basing kayip telafi etme ¢ozUmunu etkinlestirir.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P10.49 1355 PID1 Ayar Noktasi 2 KompMaks 2,3,4 RW

Frekansa katma deger goreceli olarak eklenmistir. Ayar noktasi telafisi = maksimum
telafi *(cikis frekansi - minimum frekans)/(maksimum frekans - minimum frekans)

PID Uygulama ayari icin siire¢

Oncelikle PID Kazancini (P10.1) %0.0'a ve PID | Stresini(P10.2) 20 saniyeye
ayarlayin. Frekans geviriciyi baslatin ve sistem istikrarli bir bicimde isletilirken ayar
noktasina hizli bir seklilde erisildigini teyit edin. Teyit edemiyorsaniz, strlcU hizi sabit
olarak osilasyona baslayana kadar PID Kazancini (P10.1) arttirin. Bu olduktan sonra
PID Kazancini (P10.1) osilasyonu azaltmak icin hafifce azaltin. Buradan PID Kazanci
(P10.1) igin bulunan degeri degerin 0.5 katina getirin ve geri besleme sinyali tekrar
osilasyona baslayana kadar PID | stresini (P10.2) azaltin. PID | stresini (P10.2)
osilasyon durana kadar azaltin ve bu degeri 1.2 ile carparak bu saqyiyi PID | suresi
(P10.2) olarak kullanin. Sinyal gurultUsu ylUksek frekanslarda goruluyorsa sinyal
filitresini cesitlendirmek etmek amaciyla filitre stresini arttirin. Daha ince ayar
gerekiyorsa, nelerin etkilendigini gosteren tabloya bakin.

Sekil 69. PID Uygulama Ayari

istikrarli Durum

Tepki Yiikselme siiresi Fazla salinim Ayar siresi Hatasi

PID Kazancini Arttirin Yukselmeyi azaltin - Fazla salinimi arttirir Etkilenmemis Hatayi Azaltir

PID 1 Suresini arttir Yukselmeyi azaltin - Fazla salinimi arttirir Ayarlamayi arttirir Hatalari ortadan kaldirir
PID 0 slresini arttir Etkilenmemis Fazla salinimi azaltir Avyarlamayi azaltir Etkilenmemis

Yikselme suresi - Cikisin, ilk defa icin arzulanan seviyenin %90'ina erismek igin
gerekli olan stre

Fazla Salinim - Tepe noktasi ile istikrarli durum arasindaki fark

Ayarlama Suresi - sistemin istikrarli duruma gegmesi icin gerekli olan sure

Istikrarli Durum Hatas - Istikrarli durum seviyesi ile arzulanan ¢ikis seviyesi arasindaki
fark

Tepe
Zamani
—_—

Asma

Arzulanan \

Kati Hal
Genlik LS N D U i* '

r- Hatasi

0.20 — —

Ayar Zamani

Yikselma Zamani

P11.1 1356 PID2 Kp 3,4 RW
Bkz. P10.1.

P11.2 1357 PID2 Ti 3,4 RW
Bkz. P10.2.

P11.3 1358 PID2 Kd 3,4 RW
Bkz. P10.3.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P11.4 1359 PID2 ProsesBirimi 3,4 RW
Bkz. P10.4.

P11.5 1360 PID2 ProsesBirimiMin 3,4 RW
Bkz. P10.5.

P11.6 1362 PID2 ProsesBirimiMaks 3.4 RW
Bkz. P10.6.

P11.7 1364 PID2 Ondaliklar 3.4 RW
Bkz. P10.7.

P11.8 1365 PID2 Delta Ters Cevirme 3,4 RW
Bkz. P10.8.

P11.9 1366 PID2 OliiBant 3,4 RW
Bkz. P10.9.

P11.10 1368 PID2 t-Gecikme OliiBant 3,4 RW
Bkz. P10.10.

P11.11 1369 PID2 Ayar Noktasi 1 TusTakimi 3,4 RW
Bakiniz P10.11.

P11.12 1371 PID2 Ayar Noktasi 2 TusTakimi 3,4 RW
Bakiniz P10.12.

P11.13 1373 PID2 t-hizlan 3.4 RW
Bakiniz P10.13.

P11.14 1374 PID2 Ayar Noktasi 1 Kaynak 3,4 RW
Bakiniz P10.14.

P11.15 1375 PID2 Ayar Noktasi 1 Min 3,4 RW
Bakiniz P10.15.

P11.16 1376 PID2 Ayar Noktasi 1 Maks 3,4 RW
Bakiniz P10.16.

P11.17 1377 PID2 Ayar noktasi 1 Uyku 3,4 RW
Bakiniz P10.17.

P11.18 1378 PID2 Ayar noktasi 1 f-Uyku 3.4 RW
Bakiniz P10.18.

P11.19 1379 PID2 Ayar noktasi 1 t-UykuGecikmesi 3,4 RW
Bakiniz P10.19.

P11.20 1380 PID2 Ayar noktasi 1 UyanmaSeviyesi 3,4 RW
Bakiniz P10.20.

P11.21 1382 PID2 Ayar noktasi 1 Yikseltme 3,4 RW
Bakiniz P10.21.

P11.22 1383 PID2 Ayar Noktasi 2 Kaynak 3,4 RW
Bakiniz P10.22.

P11.23 1384 PID2 Ayar Noktasi 2 Min 3,4 RW
Bakiniz P10.23.

P11.24 1385 PID2 Ayar Noktasi 2 Maks 3,4 RW
Bakiniz P10.24.

P11.25 1386 PID2 Ayar noktasi 2 Uyku 3,4 RW
Bakiniz P10.25.

P11.26 1387 PID2 Ayar noktasi 2 f-Uyku 3,4 RW

Bakiniz P10.26.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P11.27 1388 PID2 Ayar noktasi 2 t-UykuGecikmesi 3,4 RW
Bakiniz P10.27.

P11.28 1389 PID2 Ayar noktasi 2 UyanmaSeviyesi 3,4 RW
Bakiniz P10.28.

P11.29 1391 PID2 Ayar noktasi 2 Yikseltme 3,4 RW
Bakiniz P10.29.

P11.30 1392 PID2 Geribildirim Fonk 3.4 RW
Bakiniz P10.30.

P11.31 1393 PID2 Geribildirim Kazang 3,4 RW
Bakiniz P10.31.

P11.32 1394 PID2 Geribildirim 1 Kaynak 3,4 RW
Bakiniz P10.32.

P11.33 1395 PID2 Geribildirim 1 Min 3,4 RW
Bakiniz P10.33.

P11.34 1396 PID2 Geribildirim 1 Maks 3.4 RW
Bakiniz P10.34.

P11.35 1397 PID2 Geribildirim 2 Kaynak 3.4 RW
Bakiniz P10.35.

P11.36 1398 PID2 Geribildirim 2 Min 3.4 RW
Bakiniz P10.36.

P11.37 1399 PID2 Geribildirim 2 Max 3,4 RW
Bakiniz P10.37.

P11.38 1400 PID2 ileri Besleme Fonk 3,4 RW
Bakiniz P10.38.

P11.39 1401 PID2 ileri Besleme Kazang 3,4 RW
Bakiniz P10.39.

P11.40 1402 PID2 ileri Besleme 1 Kaynak 3,4 RW
Bakiniz P10.40.

P11.41 1403 PID2 ileri Besleme 1 Min 3,4 RW
Bakiniz P10.41.

P11.42 1404 PID2 ileri Besleme 1 Maks 3,4 RW
Bakiniz P10.42.

P11.43 1405 PID2 ileri Besleme 2 Kaynak 3,4 RW
Bakiniz P10.43.

P11.44 1406 PID2 ileri Besleme 2 Min 3,4 RW
Bakiniz P10.44.

P11.45 1407 PID2 ileri Besleme 2 Maks 3.4 RW
Bakiniz P10.45.

P11.46 1414 PID2 Ayar Noktasi 1 Komp 3,4 RW
Bakiniz P10.46.

P11.47 1415 PID2 Ayar Noktasi 1 KompMaks 3,4 RW
Bakiniz P10.47.

P11.48 1416 PID2 Ayar Noktasi 2 Komp 3,4 RW
Bakiniz P10.48.

P11.49 1417 PID2 Ayar Noktasi 2 KompMaks 3,4 RW
Bakiniz P10.49.
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Uygulama

RO/RW

P12.1

105

f-Sabit1 1,23,4

RW

P12.2

106

f-Sabit2 1,23,4

Minimum ve maksimum frekanslar (P1.1, P1.2) arasinda parametre degerleri
otomatik olarak sinirlanir. Arzulanan frekansi giris uygulandiginda referans verildigi
sekilde ayarlar.

RW

P12.3

118

f-Sabit3 1,23,4

RW

P12.4

119

f-Sabit4 1.2,3,4

RW

P12.5

120

f-Sabitb 1.2,3,4

RW

P12.6

121

f-Sabit6 1,2,3,4

RW

P12.7

122

f-Sabit7 1,23,4

Bu parametre degerleri secilen cok adimli hizlari tanimlar. Bu parametre degerleri
maksimum ve minimum frekanslar arasinda (P1.1 ve P1.2) otomatik olarak
sinirlanirlar.

RW

P13.1

295

M-Maks 4

Bu parametre ile acik dongu tork kontrolindeyken tork limitini %0.0 ila %400.0
arasinda ayarlayabilirsiniz.

RW

P13.2

303

M-Ref Kaynagi 4
Tork referansi igin kaynak tanimlar.
0 = Kullanilmamis

1 = Analog Giris1

2 = Analog Giris2

3 = SlotA:Al1

4 = SlotB:Al1

5 = Al1 Hysterese

6 = Al2 joystick

7 = M-Ref Keypad

8 = Fieldbus Ref

RW

P13.3

782

M-Ref TusTakimi 4
Tork referans ayar noktasi igin tus takimi segildiginde, kiymet buraya girilebilir.

RW

P13.4

304

M-RefMaks 4

RW

P13.5

305

M-RefMin 4

Tork referansi igin minimum ve maksimum seviyeyi - %300.0 ve %300.0 arasinda
olacak bicimde olgekler.

RW

P13.6

1666

Tork Kontrol Frekansi Maksimum 4

Tork kontrol modunda iken, bu parametre surtcunun islem yapacagi hiz cercevesini
tanimlar.

0 = f-Max (neg) ... -Max (pos)

1 = -|f-PreRamp] ... +|f-PostRamp|

2 = f-Max (neg) ... f-PostRamp (min)

3 = f-PostRamp ... f-Max (pos)

4 = f-PostRamp + TorqueToSpeed Width

5=0... f-PostRamp

6 = f-PostRamp + TorqueToSpeed FWD/REV/OFF

RW

P13.7

1636

Tork'danHiza iLERI 4

SUrlcl Tork Kontrol Modundan Hiz kontroltine gectiginde frekans pozitif yondedir.
Bu da, P13.6 Maksimum Frekans Ayar noktasi segenek 4 veya 6'ya atifta bulunur.

RW

P13.8

1637

Tork'danHiza GERI 4

Surdct Tork Kontrol Modundan Hiz kontrolliine gegtiginde frekans negatif yondedir.
Bu da, P13.6 Maksimum Frekans Ayar noktasi segenek 4 veya 6'ya atifta bulunur.

RW
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P13.9

1638

TorkModuKAPALI ILERI 4

SUrlcu Tork Kontrol Modundan Hiz kontrollne ¢iktiginda frekans pozitif yondedir. Bu
da, P13.6 Maksimum Frekans Ayar noktasi secenek 6'ya atifta bulunur.

RW

P13.10

1639

TorkModuKAPALI GERIi 4

Surdct Tork Kontrol Modundan Hiz kontrollne ¢iktiginda frekans negatif yondedir.
Bu da, P13.6 Maksimum Frekans Ayar noktasi segenek 6'ya atifta bulunur.

RW

P13.11

1640

Tork Referansi t-Filtre 4
Tork referans filitre siresi

RW

P13.12

1606

M-Baslat Rel 4
YUlzde olarak yol verme torku

RW

P13.13

1667

t-BaslangicTorku 4

Acik dongu tork kontrol modunda yol verme torku seviyesi icin yol verme torku
suresi siniri

RW

P13.14

1684

t-Uyarma @Durma 4

Acik dongu tork kontrol modunda motoru durdurmak tzere motor durdurma
manyetizasyon suresi

RW

P14.1

254

DC-Fren Akimi 1,23,4
DC-frenleme esnasinda motora enjekte edilen akim seviyesini tanimlar.

RW

P14.2

263

t-DCFren@Baslangi¢ 1,2,3,4
Baslat komutu veriildiginde DC-freni etkinlestirilmistir. Bu parametre, referans

seviyesine rampa yapmadan once surlcinin motora DC enjekte etme slresini

tanimlar. Bu, basla komutu verilmeden 6nce potansiyel olarak donmekte olan

motorlar durdurmak igindir.

RW

P14.3

262

f-DCBrake @Durdurma 1,2,3,4
Durdurmada DC-frenlemenin uygulandidi ¢ikis frekansi. Bakiniz Sekil 70.x

RW
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Uygulama

RO/RW

P14.4

255

t-DCBrake @Durdurma 1,2,3,4

Durdurmada DC-frenlemenin uzunlugunu tanimlar. DC frenin fonksiyonu Rampada
kullanilan durdurma fonksiyonuna, P7.10, bagldir. Frekans P14.3'(n altina
dusttugunde DC enjeksiyon frenlemenin motoru durdurmasui saglanir.

0.0 DC-fren kullaniimamistir
>0.0 DC-fren kullanimdadir ve islevselligi Stop Fonksiyonuna (P7.10) baglidir.
Par. P7.10 = 0; Durdurma Fonksiyonu = Serbest Durus:

Stop komutundan sonra, frekans ceviricisinin kontroll olmadan motor serbest olarak
durur.

DCenjeksiyon ile, secenege bagl harici fren direnci kullanmadan motor elektriksel
olarak mumkun olan en kisa strede durdurulabilir.

Dcfrenleme basladiginda frenleme stresi frekansa gore olgeklendirilir. Frekans
motorun nominal frekasindan buyuk veya esitse, parametre P14.4'Un ayarlanmis
degeri frenleme suresini belirler. Frekans nominal frekansin % 10'una esit veya daha
klcuUkse, frenleme suresi P14.+'Un ayarlanmis degerinin % 10'udur.

Sekil 70. Durma modu = Serbest Durus iken DC Frenleme Siiresi

f@'k'§ f9|k|§
fn fn T
\\ Cikis frekansi
— \\/ Motor Devir Sayisi
\,
\,
\\ Cikis frekansi
A Motor Devir Sayis
0.1 x fn r Devir Sayisi
DC-Frenleme AGIKN, —
. +— DC-Frenleme ACIK
L t=1xP144 \ \ | t=0.1xP14.4
I | ! |
CALIS CALIS
DUR DUR

Par. P7.10 = 1; Durma fonksiyonu = Rampa:

Durdurma komutumdan sonra, Motorun hizi, DC frenlemenin basladigi P14.3 ile
tanimlanmis hiza, mimkun olan en hizli bicimde ayarlanmis yavaslama
parametrelerne gore azalir.

Frenleme slresi P14.4 tarafindan belirlenir. Yuksek atalet mevcut ise, daha hizli
frenleme icin harici frenleme direnci kullanilmasi 6nerilir. Bakiniz Sekil 71.

Sekil 71. Durma Modu = Rampa iken DC Frenleme Siiresi

\ .
~— Motor Devir Sayisi
\\ Cikis frekansi

I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
P143 F—————~— T
|
|
|
L
|
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P14.5 251 Fren Kiyicisi 1,2,3,4 RW
Frekans cevirici motoru yavaslatirken, motorun ataleti ve yUk bir harici frenleme
direncine yuklenir. Bu da frekans ceviricinin ylka hizlanmaya esit bir torkla (dogru
fren direnci secildigi midetge) yavaslatmasina neden olur.
0 = Fren kiyicisi kulaniimamis
1 = BFren kiyici kullanimda ve calisrken test edilmis. READY-hazir konumunda da
test edilebilir.
2 = Harici fren kiyici (test yok)
3 = Calisirken READY-hazir konumunda kullaniimis ve test edilmis.
4 = Calurken kullaniimis (test yok)
P14.6 266 Aki Freni 1,2,3,4 RW
15 kW'dan klclUk motorlarda DC frenleme yerine aki frenlemesi daha uygun bir
frenleme seklidir.
Frenleme gerektiginde, frekans azaltilir ve motordaki aki arttirilir, buna karsilik da
motorun frenleme yetenegi artar. DC frenlemenin aksine, frenleme esnasinda motor
hizi kontrollG kalir.
Aki frenleme ACIK veya KAPALI oalrak ayarlanabilir.
0 = Aki frenleme KAPALI
1 = Akl frenleme ACIK
Note: Akl frenleme motordaki enerjiyi istya donUustiurtr ve motorda herhangi bir
hasara neden olmamak igin fasilali olarak bu isi kullanilmalidir.
P14.7 519 Aki Freni Akimi 1,2,3,4 RW
Aki Freni etkinlestirildiginde aki frenleme akim degeri ¢ikisini belirler.
P15.1 535 YanginModu Fonksiyon 2,34 RW
Bu parametre, arzulanan sayisal giris (P3.28) ilgili ates modu fonksiyonunun kontakt
kapama mi yoksa kontakt agma yoluylami belirlendigini belirler.
0 = Kapanan kontakt ates modu fonksiyonunu baslatir.
1 = Acllan kontakt ates modu fonksiyonunu baslatir.
P15.2 536 f-RefYanginModu Fonksiyonu 2,3,4 RW
Bu parametre, ates modu etkinlestirildiginde referans konumu ayarlar.
0 = Yangin modu minimum frekans (P15.3)
1 = Ates Modu Ref—segilecek dijital giris kullanimi ile P15.4 ve P15.5'i takip eder.
2 = Fieldbus Ref—Feldbus uygulamasindan referans
3 = Al1—Analog Giris 1
4 = Al2—Analog Giris 2
5 = Al1 + Al2—Analog Giris 1 Analog Giris 2'ye eklenmistir.
6 = PID 1 Kontrol—PID kontrol algoritma ayarlarini takip eder
P15.3 537 f-MinYanginModu 2,3,4 RW
Bu parametre yangin modu icin minimum ¢ikis frekansini ayarlar. Referans komutu
icin bir secim olarak kullanilabilir.
P15.4 565 f-Ref 1 YanginModu 2,3,4 RW
Bu parametre, yangin modu referans 1 icin %0't Minimum Frekans (P1.1) ve
%100'U Maksimum Frekans (P1.2) olarak esas alinacak olursa, surtcu isletme
yUzdesini ayarlar.
P15.5 564 f-Ref 2 YanginModu 2,3,4 RW
Bu parametre, yangin modu referans 2 icin %0't Minimum Frekans (P1.1) ve
%100'U Maksimum Frekans (P1.2) olarak esas alinacak olursa, surtcu isletme
yUzdesini ayarlar.
P15.6 554 f-Ref Duman Tahliye 2,3,4 RW
Duman tahliye icin frekans ayari. Dijital giris secimi icin Onayarli Hiz kullanilmistir.
Yizde icin, %0 Minimum Frekans (P1.1) ve %100Maksimumi Frekans (P1.2) olarak
esas alinmistir.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P16.1 557 Motor2 Nom Akim 2,3,4 RW
Ikinci motor ayari isim plakasi akimi. Dijital giris esas alinarak segilmistir.

P16.2 578 Motor2 Nom Devir Sayisi 2,3,4 RW
ikinci motor ayari isim plakasi, RPM. Dijital giris esas alinarak segilmistir.

P16.3 579 Motor2 PF 2,3,4 RW
Ikinci motor ayari isim plakasi glc faktoru. Dijital giris esas alinarak secilmistir.

P16.4 580 Motor2 Nom Gerilim 2,3,4 RW
Ikinci motor ayari isim plakasi gerilimi. Dijital giris esas alinarak secilmistir.

P16.5 581 Motor2 Nom Frekans 2,3,4 RW
Ikinci motor ayari isim plakasi frekansi. Dijital giris esas alinarak segilmistir.

P16.6 1419 Motor2 Stator Direnci 4 RW
Motor stator direnci ikinci ayari, 2. motor ayari igin gergek degerler.

P16.7 1420 Motor2 Rotor Direnci 4 RW
Motor rotor direnci ikinci ayari, 2. motor ayari igin gercek degerler.

P16.8 1421 Motor2 Kacak Endiiktansi 4 RW
Motor kayip enduktansi ikinci ayari, 2. motor ayari igin gergek degerler.

P16.9 1422 Motor2 Karsilikli Endiiktansi 4 RW
Motor karsilikli enduktansi ikinci ayari, 2. motor ayari icin gercek degerler.

P16.10 1423 tahrik Akimi 2 4 RW
Motor yUksuz akim ikinci ayari, 2. motor ayari icin gercek degerler.

P17.1 1418 Baypas Etkin Kaynagi 2,3,4 RW
Bu parametre, baypas moda girisin etkinlestirilip etkinlestiriimedigini belirler. Bir kere
etkinlestirildikten sonra, tus takimindaki "Baypas" soft tusu baypasi baslatmak tzere
ortaya cikar.

P17.2 544 t-Gecikme Baypas 2,3,4 RW
Bu parametre, motor yol aldiginda I/O, Fieldbus veya tus takimi Uzerinden baypas
sinyali uygulandiginda aradaki zaman gecikmesini belirler. Ayni zamanda baypas
kaldirildiktan sonra surlclye geri gecis suresini belirler.

P17.3 542 Oto Baypas 2,3,4 RW
Bu parametre, Asir Gerilim Hatasi sartlari esas alinarak baypasa otomatik olarak
gegcis yaplilip yapilamayacagini tanimlar. Yetersiz Gerilim Hatasi Baypas (P10.9)
parametreleri Gzerinden belli bir Otomatik Baypas hatasi (P10.5) sartlari esas alinarak
etkinlestirilir.
0 = Otomatik Baypas devre disi birakild.
1 = Otom. bypass etkinlestirildi.

P17.4 543 t-Gecikme OtoBaypas 2,3,4 RW
Bu parametre, baypasa otomatik gecis yapilamdan once, Yetersiz Gerilim Hatasi
Baypas (P10.9) parametreleri Gzerinden Asir Gerilim Hatas| Otomatik Baypas (P10.5)
sartlari ile tanimlandigi Uzere, sire gecikmesini tanimlar.

P17.5 547 Baypas @Asiriakim 2,3,4 RW
Bu parametre, asiri akim hatasi otomatik yeni baslama denemeleri asildiktan sonra
baypasa otomatik olarak bir gecis olup olmayacagini belirler.
0 = Asiri akim hata denemelerini otomatik olarak baypas etme 6zelligi devre disi

birakildiktan sonra hata olustugunda baypas.

1 = Asirt akim hata denemeleri etkinlestirildiginde, denemeler asildiginda baypas

P17.6 546 Baypas @IGBT Hata 2,34 RW
Bu parametre, IGBT hatasi otomatik yeniden galistirma denemeleri asildiginda
baypasa otomatik olarak gecilip gecilmeyecegini belirler.
0 = IGBT hata denemeleri asma devre disi birakildiginda otomatik baypas
1 = IGBT hata denemeleri asma etkinlestirildiginde otomatik baypas
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P17.7 548 Baypas @4-20mA-Hata 2,3,4 RW
Bu parametre, refernas kaybi hatasi ve otomatik yeniden calistirma denemeleri
aslldiginda baypasa otomatik olarak gecilip gecilmeyecegini belirler.
0 = Referans kaybi hatasi otomayik deneme asimlari devre disi birakildiginda
otomatik baypas
1 = Referans kaybi hata denemeleri asma etkinlestirildiginde otomatik baypas
Not: P1.7.1 (4 mA (Referans) Hata Otomatik Baypas) 4 veya 5'e (Hata)
ayarlanmalidir.
P17.8 545 Baypas@Diisiikgerilim 2,3,4 RW
Bu parametre, yetersiz gerilim hatasi otomatik yeniden calistirma denemeleri
asildiginda baypasa otomatik olarak gegcilip gegilmeyecegini belirler.
0 = Yetersiz Gerilim hatasi otomayik deneme asimlari devre disi birakildiginda
otomatik baypas
1 = Yetrsiz Gerilim hata denemeleri asma etkinlestirildiginde otomatik baypas
P17.9 549 Baypas@Asirigerilim 2,3,4 RW
Bu parametre, asiri gerilim hatasi otomatik yeniden calistirma denemeleri asildiginda
baypasa otomatik olarak gegilip gegilmeyecegini belirler.
0 = Asir Gerilim hatasl otomayik deneme asimlari devre disi birakildiginda otomatik
baypas
1 = Asiri Gerilim hata denemeleri asma etkinlestirildiginde otomatik baypas
P18.1.1.1 2218 Siiriica 1 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Strdct 1'in isletme
modunu verir.
0 = Cevrimdisi—tek surlct modundayken, ¢oklu surlicide masterini kaybetmis
slave surlcU veya slave surlcu ates modundayken.
1 = Slave SurlcU—Coklu sUrtct modunda bir yedek slrlcu olarak islev gorur.
2 = Master Surlci—Coklu surlci modunda dizenleyici strdcu olarak islev gorar
P18.1.1.2 2230 Siiriica 2 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Strtcut 2'nin isletme
modunu verir.
0 = Cevrimdisi—tek slrlci modundayken, ¢oklu sirlicide masterini kaybetmis
slave surlcU veya slave surlcl ates modundayken.
1 = Slave SurlcU—Coklu sUrtict modunda bir yedek slrlcu olarak islev gortr.
2 = Master Surdci—Coklu surlcl modunda duzenleyici surtcu olarak islev gorar
P18.1.1.3 2242 Siiriica 3 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Strtct 3'Un isletme
modunu verir.
0 = Cevrimdisi—tek slrlci modundayken, coklu sirlcide masterini kaybetmis
slave sUrlcU veya slave surlcu ates modundayken.
1 = Slave SurlcU—Coklu slrtict modunda bir yedek slrlcu olarak islev gorr.
2 = Master Surdci—Coklu surlci modunda duzenleyici surtcu olarak islev gorar
P18.1.1.4 2254 Sirici 4 2,3,4 RO

Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surutculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Strtct 4'Un isletme
modunu verir.

0 = Cevrimdisi—tek slrlci modundayken, coklu sdrlicide masterini kaybetmis
slave sUrlcU veya slave surlcu ates modundayken.

1 = Slave SurlcU—Coklu sUrtict modunda bir yedek slrlcu olarak islev gorr.
2 = Master Surdci—Coklu slrlci modunda duzenleyici strdcu olarak islev gorar
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kod Modbus Kimligi Parametre

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Uygulama

RO/RW

P18.1.1.5 2266

Sirici 5 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Strdct 5'in isletme
modunu verir.

0 = Cevrimdisi—tek slrlci modundayken, coklu sirlclide masterini kaybetmis
slave sUrlcU veya slave surlcu ates modundayken.

1 = Slave Surlci—Coklu slrtct modunda bir yedek slrlcl olarak islev gorr.
2 = Master Surdci—Coklu surlci modunda duzenleyici surtcu olarak islev gorar

RO

P18.1.2.1 2219

Sirici 1 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken ¢oklu pompa seviyesi
agisindan Surlcd 1'in durumunu verir.

0 = Durdurulmus—Durdurulan master veya tekli strlcu igin

1 = Uykuda—Uykuda olan master veya tekli surlcu igin

2 = Dlzenlemede—Calismakta olan master veya tekli strlcu igin
3 = CMD icin beklemede—Durdurulan slave sUrlcu igin

4 = Takipte—Calismakta olan slave sUrucu igin

5 = Bilinmemekte—diger strlct mendulerinde gérintulenen baglantisi kesilmis
sUrUcdler igin

RO

P18.1.2.2 2231

Sirici 2 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surutculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken goklu pompa seviyesi
acisindan Surtcu 2'nin durumunu verir.

0 = Durdurulmus—Durdurulan master veya tekli strlcu igin

1 = Uykuda—Uykuda olan master veya tekli surlcu igin

2 = Dlzenlemede—Calismakta olan master veya tekli srlcu igin
3 = CMD igin beklemede—Durdurulan slave sirlcu igin

4 = Takipte—Calismakta olan slave sUrucu igin

5 = Bilinmemekte—diger strlcti mendulerinde gérintulenen baglantisi kesilmis
sUrUcdler igin

RO

P18.1.2.3 2243

Sirici 3 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
strucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken goklu pompa seviyesi
acisindan SurlcU 3'Un durumunu verir.

0 = Durdurulmus—Durdurulan master veya tekli strlcu igin

1 = Uykuda—Uykuda olan master veya tekli surlcu igin

2 = Dlzenlemede—Calismakta olan master veya tekli srlcu igin
3 = CMD igin beklemede—Durdurulan slave slrlcu igin

4 = Takipte—Calismakta olan slave sUrucu igin

5 = Bilinmemekte—diger strlct mendulerinde gérintulenen baglantisi kesilmis
sUrUcdler igin

RO
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P18.1.2.4 2255

Sirici 4 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken goklu pompa seviyesi
acisindan SurlcU 4'Un durumunu verir.

0 = Durdurulmus—Durdurulan master veya tekli strlcu igin

1 = Uykuda—Uykuda olan master veya tekli strtcu igin

2 = Dlzenlemede—Calismakta olan master veya tekli srlcu igin
3 = CMD igin beklemede—Durdurulan slave slrlcu igin

4 = Takipte—Calismakta olan slave sUrucu igin

5 = Bilinmemekte—diger strtct mendulerinde gérintulenen baglantisi kesilmis
surlculer igin

RO

P18.1.2.5 2267

Sirici 5 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken ¢oklu pompa seviyesi
acisindan SurlcU 5'in durumunu verir.

0 = Durdurulmus—Durdurulan master veya tekli strlcu igin

1 = Uykuda—Uykuda olan master veya tekli strtcu igin

2 = Dlzenlemede—Calismakta olan master veya tekli srlcU igin
3 = CMD igin beklemede—Durdurulan slave sirlcu igin

4 = Takipte—Calismakta olan slave sUrucu igin

5 = Bilinmemekte—diger slrtcl mendulerinde gérintulenen baglantisi kesilmis
surlculer icin

RO

P18.1.3.1 2220

Siricii 1 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tUzere Modbus tzerinden goklu
sUrUcdlerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Ag Durumu agisindan
Surlcu 1'in durumunu verir.

0 = Baglantisi Kesilmis—Baglantisi kesilmis slave surucu, tekli strlcu veya devre disi
birakilmis MPFC icin

1 = Hata—Hatadan etkilenen surdcdler igin

2 = Pompa Kaybi—baglanti sinyalini kaybeden sarlculer igin

3 = Degisim gerekli—calisma suresi limitin Uzerinde olan surUcdler igin
4 = Hata yok

RO

P18.1.3.2 2232

Siirici 2 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Ag Durumu agisindan
Surdcd 2'nin durumunu verir.

0 = Baglantisi Kesilmis—Baglantisi kesilmis slave surtcu, tekli strtct veya devre disi
birakilmis MPFC igin

1 = Hata—Hatadan etkilenen surdcdler icin

2 = Pompa Kaybi—baglanti sinyalini kaybeden suruculer igin

3 = Degisim gerekli—calisma suresi limitin Gzerinde olan surtculer igin
4 = Hata yok

RO
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P18.1.3.3 2244 Siiriica 3 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
sUruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Ag Durumu agisindan
SUrlcl 3'Un durumunu verir.
0 = Baglantisi Kesilmis—Baglantisi kesilmis slave surucu, tekli strlcu veya devre disi
birakilmis MPFC igin
1 = Hata—Hatadan etkilenen surdcduler icin
2 = Pompa Kaybi—baglanti sinyalini kaybeden suarlcller igin
3 = Degisim gerekli—calisma suresi limitin Gzerinde olan surtculer igin
4 = Hata yok
P18.1.3.4 2256 Siiriica 4 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Ag Durumu agisindan
SUrlcl 4'Gn durumunu verir.
0 = Baglantisi Kesilmis—Baglantisi kesilmis slave surtcu, tekli strtct veya devre disi
birakilmis MPFC igin
1 = Hata—Hatadan etkilenen surdculer icin
2 = Pompa Kaybi—baglanti sinyalini kaybeden suruculer icin
3 = Degisim gerekli—calisma suresi limitin Uzerinde olan surtculer igin
4 = Hata yok
P18.1.3.5 2268 Siiriica 5 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak Uzere Modbus tzerinden goklu
sUrUcdlerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Ag Durumu agisindan
SUrlcl 5'in durumunu verir.
0 = Baglantisi Kesilmis—Baglantisi kesilmis slave surucu, tekli strlcu veya devre disi
birakilmis MPFC igin
1 = Hata—Hatadan etkilenen surdcduler igin
2 = Pompa Kaybi—baglanti sinyalini kaybeden sdrlcller igin
3 = Degisim gerekli—calisma suresi limitin Uzerinde olan surtculer igin
4 = Hata yok
P18.2.1.1 2221 Siiriici 1 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken En Son Hata Kodu
agisindan Surlcu 1'in durumunu verir. Master surtclden bu gorulecektir.
P18.2.1.2 2233 Siiriica 2 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken En Son Hata Kodu
agisindan Surlcu 2'nin durumunu verir. Master sUrlctden bu gorulecektir.
P18.2.1.3 2245 Siiriica 3 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
sUrutculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken En Son Hata Kodu
agisindan Surlcu 3'Un durumunu verir. Master surtcuden bu gorulecektir.
P18.2.1.4 2257 Sirici 4 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surutculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken En Son Hata Kodu
agisindan Surlcu 4'Un durumunu verir. Master surtcuden bu gorulecektir.
P18.2.1.5 2269 Siiriica 5 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken En Son Hata Kodu
agisindan Surlcu 5'in durumunu verir. Master surtclden bu gorulecektir.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P18.2.2.1 2222 Siiriici 1 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Cikis Frekansi acisindan
SUrlcy 1'in durumunu verir. Master suructden bu gorulecektir.
P18.2.2.2 2234 Siiriica 2 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Cikis Frekansi agisindan
SUrlcl 2'nin durumunu verir. Master surtctden bu gorUlecektir.
P18.2.2.3 2246 Siiriica 3 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Cikis Frekansi agisindan
SUrlcl 3'Un durumunu verir. Master slrlcuden bu gorllecektir.
P18.2.2.4 2258 Siiriict 4 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus Uzerinden coklu
surutculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Cikis Frekansi agisindan
SUrlcl 4'Un durumunu verir. Master surlcuden bu gorullecektir.
P18.2.2.5 2270 Siiriica 5 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
surutculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Cikis Frekansi agisindan
SUrlcl 5'in durumunu verir. Master suructden bu gorulecektir.
P18.2.3.1 2223 Siiriici 1 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Gerilimi agisindan
SUrlcl 1'in durumunu verir. Master suructden bu gorulecektir.
P18.2.3.2. 2235 Siiriica 2 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Gerilimi agisindan
SUrlcl 2'nin durumunu verir. Master surtctden bu gorUlecektir.
P18.2.3.3 2247 Siiriica 3 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Gerilimi agisindan
SUrlcl 3'Un durumunu verir. Master sirlcuden bu gorllecektir.
P18.2.3.4 2259 Siiriicta 4 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Gerilimi agisindan
SUrlcl 4'Un durumunu verir. Master slrlcuden bu gorllecektir.
P18.2.3.5 2271 Sirici 5 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Gerilimi agisindan
SUrlcl 5'in durumunu verir. Master surtctden bu gorulecektir.
P18.2.4.1 2224 Siiriica 1 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surtculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Akimi agisindan
SUrlcl 1'in durumunu verir. Master surtctden bu gorulecektir.
P18.2.4.2 2236 Siiriica 2 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surutculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Akimi agisindan
SUrlcl 2'nin durumunu verir. Master surtctden bu gorulecektir.
P18.2.4.3 2248 Siricia 3 2,3,4 RO
Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
suruculerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Akimi agisindan
SUrlcl 3'Un durumunu verir. Master surlcuden bu gordlecektir.
P18.2.4.4 2260 Siiriica 4 2,3,4 RO

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak Gzere Modbus Uzerinden goklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Akimi agisindan
SUrlcl 4'Un durumunu verir. Master slrlcuden bu gorullecektir.
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kod

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P18.2.45

2272

Sirici 5
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Akimi agisindan
SUrlcl 5'in durumunu verir. Master surtuctden bu gorulecektir.

2,3, 4

RO

P18.2.5.1

2225

Siricii 1
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Torku agisindan
SUrlcl 1'in durumunu verir. Master surtuctden bu gorulecektir.

2,3, 4

RO

P18.2.5.2

2237

Sirici 2
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Torku agisindan
SUrlcl 2'nin durumunu verir. Master surtctden bu gorUlecektir.

2,3, 4

RO

P18.2.5.3

2249

Sirici 3
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tUzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Torku agisindan
SUrlcl 3'Un durumunu verir. Master slrlcuden bu gordlecektir.

2,3,4

RO

P18.2.5.4

2261

Siricii 4
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tUzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Torku agisindan
SUrlcl 4'Un durumunu verir. Master slrlcuden bu gorulecektir.

2,3, 4

RO

P18.2.5.5

2273

Sirici 5
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tUzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Torku agisindan
SUrlcl 5'in durumunu verir. Master surtctden bu gorulecektir.

2,3,4

RO

P18.2.6.1

2226

Siricii 1
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tUzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Glcu agisindan
SUrlcl 1'in durumunu verir. Master surtuctden bu gorulecektir.

2,3, 4

RO

P18.2.6.2

2238

Siricii 2
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Glcu agisindan
SUrlcl 2'nin durumunu verir. Master surtctden bu gorulecektir.

2,3,4

RO

P18.2.6.3

2250

Sirici 3
Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu

surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Glcu agisindan
SUrlcl 3'Un durumunu verir. Master sirlcuden bu gordlecektir.

2,3, 4

RO

P18.2.6.4

2262

Siiriica 4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak Gzere Modbus Uzerinden goklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Glcu agisindan
SUrlcl 4'Un durumunu verir. Master sirlcuden bu gorllecektir.

2,3,4

RO

P18.2.6.5

2274

Siiriica 5

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak Gzere Modbus Uzerinden goklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Glcu agisindan
SUrlcl 5'in durumunu verir. Master surtuctden bu gorulecektir.

2,3,4

RO

P18.2.7.1

2227

Siiriica 1

Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Devir Sayisi
agisindan Surlcu 1'in durumunu verir. Master surtclden bu gorllecektir.

2,3,4

RO

P18.2.7.2

2239

Siiriicta 2

Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Devir Sayisi
agisindan Surlcu 2'nin durumunu verir. Master surlctden bu gorulecektir.

2,3,4

RO

P18.2.7.3

2251

Siiriica 3

Bu parametre, bireysel motorlar galistirmak tGzere Modbus Uzerinden ¢oklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Devir Sayisi
agisindan Surlcu 3'Un durumunu verir. Master surtcuden bu gorulecektir.

2,3,4

RO
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P18.2.7.4

2263

Sirici 4 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Devir Sayisi
acisindan Surtcu 4'Gn durumunu verir. Master surtictuden bu gorulecektir.

RO

P18.2.7.5

2275

Sirici 5 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Devir Sayisi
acisindan Surtcu 5'in durumunu verir. Master surictden bu gorllecektir.

RO

P18.2.8.1

2228

Siricii 1 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
strucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Calisma Siresi
acisindan SurtcU 1'in durumunu verir. Master surictden bu gorllecektir.

RO

P18.2.8.2

2240

Siricii 2 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Calisma Siresi
acisindan Surtcu 2'nin durumunu verir. Master surtctden bu goérilecektir.

RO

P18.2.8.3

2252

Sirici 3 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
strucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Calisma Siresi
acisindan Surtcu 3'Gn durumunu verir. Master surtctden bu gorulecektir.

RO

P18.2.8.4

2264

Sirici 4 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tzere Modbus tzerinden goklu
strucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Calisma Siresi
acisindan Surtcu 4'Gn durumunu verir. Master surtctden bu gorulecektir.

RO

P18.2.8.5

2276

Sirici 5 2,3,4

Bu parametre, bireysel motorlari galistirmak tGzere Modbus tzerinden goklu
surucllerin baglanmasiyla Coklu Pompa Modu uygulanirken Motor Calisma Siresi
acisindan Surtcu 5'in durumunu verir. Master surictden bu gorllecektir.

RO

P18.3.1

2279

MPFC Modu 2,3,4
Cok pompali bir konfigtrasyonda kullanilan strlcl sayisini belirler.

0 = Devre Dis—MPFC fonksiyonu devre disi birakilmis

1 = Tekli sirlicu—ana motor igin tekli surdcu, diger motorlarda yukleniciler
kullaniimis

2 = Coklu surtci—coklu slrtculerle coklu takip eden silsile

RW

P18.3.2

2778

MPFC SiiriicilD 2,34

Coklu surucu dizininde bu stricinin adresini belirler. .iletigimir_) olusmast igin bu
benzersiz bir ag tanimlayici olmalidir. Islem sirasini belirlemek Gzere bu kimligin yani
sira Modbus adresi de farkli ayarlanmalidir.

RW

P18.3.3

342

Motorlarin Sayisi 2,3,4

Coklu pompa sistemi ile birlikte kullanilacak yedek motor/pompalarin toplam sayisi.
Tekli strtct modunda tekli strtictdeki motor miktari olarak islev gortr. Coklu surlcU
modundayken, tek seferde cogu suricu aktifmis gibi fonksiyon gosterir.

RW

P18.3.4

2284

MPFC Diizenleme Kaynagi 2,3,4

Hem baslat/durudur sinyali, hem de PID Geri besleme olarak baglantisi yapiimis
sUrUcdler "Geri Bildirim" amagli olarak kullanilabilirler, boylelikle master olabilme
yetenegine sahip olurlar.

0=Ag
1 = PID Kontrol Unitesi 1

RW

P18.3.5

2285

Kurtarma Yontemi 2,3,4

This parameter is for the slave when multi-drive system lost master, slave drive can
continue run if it set to be “Automatic”, however slave drive will stop immediately if
it is set to be “Stop”.

0 = Otomatik
1 = Durdur

RW
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Uygulama

RO/RW

P18.3.6

2286

MPFC Reset Kaynag 2,3,4

Sometimes some information needs to be callback from slave to master and affect
whole system; if slave drive has a callback source as STO, when it suffers STO fault,
master drive will answer this callback and shutdown whole system.

0 = Hareket yok
1=STO

RW

P18.3.7

2311

Add/Remove Drive Selection 2,3,4

In default, MPFC system will add/remove pump according to their drive ID, from
small to large; and the order can also depend on each slave drive's running time: add
the drive has shortest running time and remove the drive has longest running time
first. Not used in single drive mode.

0 = MPFC DrivelD
1 = Calisma Suresi

RW

P18.3.8

343

PID Bant Genisligi 2,3,4

Percentage based off the setpoint above and below which defines when the aux
motor will come online or offline.

RW

P18.3.9

2315

f-Kademelendirme 2,3,4

Master drive can only add pump when output frequency is over staging frequency
and feedback is out of bandwidth.

RW

P18.3.10

2316

f-KademeCikartma 2,3,4

Master drive can only reduce pump when output frequency is below de-staging
frequency and feedback is out of bandwidth.

RW

P18.3.11

344

Add/Remove Delay 2,3,4
With feedback outside the bandwidth and the output frequency is over/below the
staging/de-staging frequency, this time must pass before motors/pumps are added

or removed from the system.

RW

P18.3.12

350

Kilitleme Etkin 2,3,4

This parameter enables the drive to look at the digital input interlocks to tell which
motor is available for running or if they were brought offline. When in Multi drive
mode only looks at interlock 1 or in single drive control when not including frequency
converter.

RW

P18.3.13

346

Frekans Konv. icerir 2,3,4

When enable this tells the drive if the motor/pump connected to frequency converter
is included in the auto change sequence when using auxiliary contacts. Not available
in multi-drive mode.

RW

P18.3.14

345

OtoDegis Etkin 2,3,4

Autochange will rotate the starting order/priority of the motors in the system to get
equal run time on all the motors. Not available in multi-drive mode.

RW

P18.3.15

347

t-OtoDegis Araligi 2,3,4

Defines how often to rotate starting order of motors/pumps. Not available in
multi-drive mode.

RW

P18.3.16

349

OtoDegis f-Limiti 2,3,4
An autochange is done when the autochange interval has elapsed and the drive is
running below autochange frequency limit. Not available in multi-drive mode.

RW

P18.3.17

348

OtoDegis Motorlar 2,3,4

An auto change is done when the auto change interval has elapsed and the number
of running aux motors is less than auto change motor limit. Not available in
multi-drive mode.

RW

P18.3.18

2280

t-CalismaSiresi Etkin 2,34
The run time counter will start counting only if this parameter is enabled.

0 = Devre disi

1 = Etkin

RW
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P18.3.19 2281

t-CalismaSiiresi Limiti 2,3,4

If drive run time is over this limit, there will be “Need Alternation” warning.
Limit equals 0 means run time counter disabled.

RW

P18.3.20 2283

t-CalismaSiiresi Reset 2,34
One-time parameter, set to be 1 will clear run time counter.

RW

P18.3.21 483

GecikmeliBaslat Modu 2,3,4

This parameter determines the function of damper. Not available in multi-drive
mode.

0 = Start—standard start

1 = Interlocked Start—To use this, a relay output, RO1-R0O3, needs to be
programmed for selections 35 “Damper Control,” and a digital input DIN must be
programmed for selection “RunEn/INTLK.” The relay output is used to energize an
element of the driven system, such as a damper, seal water solenoid, or a pre-lube
pump. Upon a return acknowledgement contact closure to the programmed digital
input, the frequency converter will start.

2 = Interlock Time Start—This functions the same as the Interlocked Start, except
that if the return acknowledgement contact is not received within the Interlock
Timeout, a “prevent-up start” fault is displayed in keypad and the start sequence will
need to be restarted.

3 = Delay Start—This start is similar to the Interlocked Start, except that a return
contact is not used. After the “Delay Time"” following the relay output closure, the
frequency converter starts.

RW

P18.3.22 484

GecikmeliBaglat Zaman Asimi 2,3,4

The timeout time used for an Interlocked Time Start, after which the start sequence
must be restarted if no acknowledgement contact is received. Not available in
multi-drive mode.

RW

P18.3.23 485

t-GecikmeliBaslat Kilitleme 2,3,4

The delay time following a Delay Start, after which the frequency converter will be
started. Not available in multi-drive mode.

RW

P19.1 491

Siire1 t-Acik 2,3,4

On time for Interval function. It uses 24-hour format. Use to specify a time for a
desired function be enabled.

RW

P19.2 493

Siire1 t-Kapali 2,3,4

Off time for Interval function. It uses 24-hour format. Use to specify a time for a
desired function be enabled.

RW

P19.3 517

Siire1 Baslatma Gunii 2,3,4
On day of week for Interval function.

0 = Pazar

1 = Pazartesi

2 = Sali

3 = Carsamba

4 = Persembe

5 = Cuma

6 = Cumartesi

RW

P19.4 518

Siire1 Durus Ginu 2,3,4
On day of week for Interval function.

0 = Pazar

1 = Pazartesi

2 = Sall

3 = Carsamba

4 = Persembe

5 =Cuma

6 = Cumartesi

RW

214

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Sariacialer MNO040004TR—Nisan 2015 www.eaton.com



Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

P19.5 519 Siire1 Kanal 2,3,4 RW
Select affected time channel to store the interval time.
0 = Kullanilmamis
1 = Timer1 Channel
2 = Timer2 Channel
3 = Timer3 Channel

P19.6 495 Siire2 t-Acik 2,3,4 RW
Bkz. P19.1.

P19.7 497 Siire2 t-Kapal 2,34 RW
Bkz. P19.2.

P19.8 520 Siire2 Baslatma Giinii 2,3,4 RW
Bkz. P19.3.

P19.9 521 Siire2 Durus Ginu 2,3,4 RW
Bkz. P19.4.

P19.10 522 Siire2 Kanal 2,3,4 RW
Bkz. P19.5.

P19.11 499 Sire3 t-Acgik 2,3,4 RW
Bkz. P19.1.

P19.12 501 Siire3 t-Kapah 2,3,4 RW
Bkz. P19.2.

P19.13 523 Siire3 Baslatma Giinii 2,3,4 RW
Bkz. P19.3.

P19.14 524 Siire3 Durus Guini 2,3,4 RW
Bkz. P19.4.

P19.15 525 Siire3 Kanal 2,3,4 RW
Bkz. P19.5.

P19.16 503 Sire4 t-Acik 2,3,4 RW
Bkz. P19.1.

P19.17 505 Siire4 t-Kapal 2,3,4 RW
Bkz. P19.2.

P19.18 526 Siire4 Baslatma Giinii 2,3,4 RW
Bkz. P19.3.

P19.19 527 Siire4 Durus Gini 2,3,4 RW
Bkz. P19.4.

P19.20 528 Siire4 Kanal 2,3,4 RW
Bkz. P19.5.

P19.21 507 Siireb t-Acik 2,3, 4 RW
Bkz. P19.1.

P19.22 509 Siireb t-Kapali 2,3,4 RW
Bkz. P19.2.

P19.23 529 Sire5 Baslatma Giini 2,3,4 RW
Bkz. P19.3.

P19.24 530 Siire5 Durus Giinii 2,3,4 RW
Bkz. P19.4.

P19.25 531 Sire5 Kanal 2,34 RW
Bkz. P19.5.
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

kod

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P19.26

511

t-Zamanlayici1

The timer will run when activated by DI.

2,3, 4

RW

P19.27

532

Zamanlayici1 Kanal

Select affected time channel.
0 = Kullanilmamis

1 = Timer1 Channel

2 = Timer2 Channel

3 = Timer3 Channel

2,3,4

RW

P19.28

513

t-Zamanlayici2
Bkz. P19.26.

2,34

RW

P19.29

533

Zamanlayici2 Kanal
Bkz. P19.27.

2,34

RW

P19.30

515

t-Zamanlayici3
Bkz. P19.26.

2,3, 4

RW

P19.31

534

Zamanlayici3 Kanal
Bkz. P19.27.

2,3, 4

RW

P20.1.1

1556

FB Veri Cikisi 1 Sel

Selects fieldbus process data word to pass over fieldbus.

1,23,4

RW

P20.1.2

1557

FB Veri Cikisi 2 Sel

Selects fieldbus process data word to pass over fieldbus.

1,23,4

RW

P20.1.3

1558

FB Veri Cikisi 3 Sel

Selects fieldbus process data word to pass over fieldbus.

1,234

RW

P20.1.4

1559

FB Veri Cikisi 4 Sel

Selects fieldbus process data word to pass over fieldbus.

1,234

RW

P20.1.5

1560

FB Veri Cikis1 5 Sel

Selects fieldbus process data word to pass over fieldbus.

1,23,4

RW

P20.1.6

1561

FB Veri Cikisi 6 Sel

Selects fieldbus process data word to pass over fieldbus.

1,23,4

RW

P20.1.7

1562

FB Veri Cikisi 7 Sel

Selects fieldbus process data word to pass over fieldbus.

1,23,4

RW

P20.1.8

1563

FB Veri Cikisi 8 Sel

Selects fieldbus process data word to pass over fieldbus.

1,23,4

RW

P20.2.1

586

RS485 Haberlesme Modu

This parameter defines the communication protocol for RS-485.

0 = Modbus RTU
1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT

1,23,4

RW

P20.2.2

587

Bagimh Adres

This parameter defines the slave address for RS-485 communication.

1,2,3,4

RW

P20.2.3

584

Baudrate

This parameter defines communication speed for RS-485 communication.

1,23,4

RW

P20.2.4

585

Parite Tiira

This parameter defines parity type for RS-485 communication.

1,23,4

RW

216

PowerXL DG1 Series Ayarlanabilir Frekans Suruculer

MNO040004TR—Nisan 2015 www.eaton.com



kod

Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P20.2.5

588

Protokol Durumu

This parameter shows the protocol status for RS-485 communication.
0 = Protokol Durumu

1 = Durduruldu

2 = QOperasyonel

3 = Hatall

1,23,4

RO

P20.2.6

589

Bagimli Mesgul
Shows the status of the Slave device on the network.

1,23,4

RO

P20.2.7

590

Parite Hatasi
Counts the amount of Parity Errors seen on the RS-485 network.

1,23,4

RO

P20.2.8

591

Bagimli Hatasi

Bagimli birim iletisim hatasiz mesaj aldigi ancak ele alamadiginda hata cevabi verilir.

1,23,4

RO

P20.2.9

592

Son Hata Tepkisi
lletisim Uzerinden goruintilenecek son aktif hatayi depolar.

1,23,4

RO

P20.2.10

593

Modbus RTU Haberlesme Zaman Asimi

Bir mesaj alinmamissa Modbus RTU Uzerinde olusacak iletisim hatasinda ne kadar
sure ile bekleyecegini secer.

1,23,4

RW

P20.2.11

594

TCP Baudrate
BACnetin iletisim hizi.

1,2,3,4

RW

P20.2.12

595

BACnet MAC Adres
Selects the Anlik modunda konuslandirilacak sUrtctunin BACnet Adresini seger.

1,23,4

RW

P20.2.13

596

BACnet Ornek Numarasi
BACnet Anlik deg@erini secer.

1,23,4

RW

P20.2.14

598

BACnet Haberlesme Zaman Asimi

BACnet Uzerinde iletisim hatasi olusmadan once ne kadar slre ile bekleyecegini
secer.

1,23,4

RW

P20.2.15

599

BACnet ProtokolDurumu
BACnet protokoll durumunu gosterir.

1,23,4

RO

P20.2.16

600

BACnet Hata Kodu
BACnet protokol hatalari.
0 = None

1 = Master

1,23,4

RW

P20.3.1

1500

TCP IP Addres Modu

Bu parametre EIP/Modbus TCP icin IP adres konfiglrasyonunu tanimlamistir.
0 = DHCP AutolP

1 = Statik IP

1,23,4

RW

P20.3.2

1507

TCP Aktif IP Addres
Hali hazirda kullanilan IP adresi.

1,23,4

RO

P20.3.3

1509

TCP Aktif Alt ag Maskesi
Halihazirda kullanilan alt ag maskesi.

1,23,4

RO

P20.3.4

1511

TCP Aktif Varsayilan Ag gecidi
Hali hazirda kullanilan ag gecidi.

1,23,4

RO

P20.3.5

1513

BACnet MAC Adres
48 bit donanim adresi.

1,23,4

RO

P20.3.6

1501

TCP Statik IP Addres

Statik IP adresi. Bu parametre, P20.3.1 1 olarak ayarlandiginda kullanicinin IP
adresinin konfiglirasyonunu yapmasi igin kullanilir.

1,2,3,4

RW
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kod

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P20.3.7

1503

TCP Statik Alt ag Maskesi

Statik IP adresi. Bu parametre, P20.3.1 1 olarak ayarlandiginda kullanicinin alt ag
maskesinin konfiglrasyonunu yapmasi icin kullanilir.

1,23,4

RW

P20.3.8

1505

TCP Statik Varsayilan Ag gecidi

Statik IP adresi. Bu parametre, P20.3.1 1 olarak ayarlandiginda kullanicinin varsayilan

ag gecidi konfiglrasyonunu yapmasi igin kullanilir.

1,23,4

RW

P20.3.9

608

EIP ProtokolDurumu

Ethernet protokollnin aktif olup olmadigini gosterir.
0 = Durduruldu

1 = Operasyonel

2 = Hatali

1,23,4

RO

P20.3.10

609

TCP BaglantiSinin
Frekans ceviriciye izin verilen maksimum baglanti sayisi

1,23,4

RW

P20.3.11

610

TCP Cihaz ID
Modbus TCP igin Birim Tanimlayici birim degeri

1,2,3,4

RW

P20.3.12

611

iletisim Zaman Asimi

Ethernet Uzerinden bir iletisim hatasi olusmadan 6nce ne kadar sure ile beklemesi
gerektigini seger.

1,23,4

RW

P20.3.13

612

Protokol Durumu
0 = Durduruldu

1 = Operasyonel
2 = Hatall

1,23,4

RO

P20.3.14

613

Bagimh Mesgul
Deger, frekans donusturtcunun iletisimde oldugunu gosterir.

1,23,4

RO

P20.3.15

614

Parite Hatasi
Bu parametre, giris karakterlerinin parite hatasini kontrol eder.

1,23,4

RO

P20.3.16

615

TCP SlaveHatasi
Frekans donudstlrictinin mesajl uygulamaya koyamadigini gosterir.

1,23,4

RO

P20.3.17

616

RS485 Son Hata Cevabi
Olusan son aktif hatayi gosterir.

1,23,4

RO

P20.4.1

2139

Protokol Durumu
Smartwire protokol durumu

1,2,3,4

RO

P20.4.2

2141

SmartWire Baud Hizi
SmartWire protokli bara hizi.
0-125 KBaud

1-250 KBaud

1,234

RW

P21.1.1

340

Dil

Bu parametre, sizin sectiginiz bir dilde tus takimi araciligi ile frekans ceviriciyi kontrol

etmenize olanak sagdlar.

1,234

RW

P21.1.2

142

Uygulama
Coklu uygulamalar yuklendigi takdirde bu parametre aktif uygulamayi ayarlar.

1,23,4

RW
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P21.1.3 619 Parametre Ayari 1,2,3,4 RW
Bu parametre, fabrika varsayilan parametre degerlerini yeniden ylklemenize, iki
Ozellestrilmis parametre ayarini depolama ve yuklemenize izin verir.
0 = Hayir
1 = Fabrika Varsayilan Parametreleri Yukle
2 = Parametre Ayari no. 1'i Depola
3 = Parametre Ayari no. 1'i Yukle
4 = Parametre Ayari no. 2'yi Depola
5 = Parametre Ayari no. 2'yi Yukle
P21.1.4 620 TusTakiminaParametreSetinden 1,2,3,4 RW
Bu fonksiyon mevcut tim parametre gruplarini tus takimina yukler.
0 = Hayir
1 = Evet (TUum Parametreler)
P21.15 621 ParametreSetindenTusTakimina 1,2,3,4 RW
Bu fonksiyon bir veya tim parametre gruplarini tus takimindan surlclye yukler.
0 = Hayir
1 = Evet (TUum Parametreler)
P21.1.6 623 Parametre Karsilastirma 1,234 RW
Parametre Karsilastirma fonksiyonu ile fiili parametre degerleri ile 6zellestirilmis
paramtre ayarlari ve kontrol tus takimina yuklenmis degerlerle kiyaslayabileceksiniz.
Fiili parametre degerleri oncelikle 6zellestirilmis parametre ayari 1'in degerleri ile
karsilastirilirlar. Herhangi bir fark belirlenemedigi takdirde tus takiminin en alt
satirinda "0" deg@eri goruntdlenir.
Parametre degerlerinden herhangi birisinin Set 1 degerlerinden farklilik gostermesi
durumunda sapmalarin sayisi birlikte gorintdlenir.
Sag ok tusuna bir kere daha basarak hem fiili deger, hem de karsilastirildigi degeri
tekrar goéreceksiniz. Bu ekranda, Tanimlama satirindaki (ortadaki) deger varsayilan
deger ve deger satirindaki (en alt satir) deder ise degistirilen degerdir. Sagd ok tusuna
basarak fiili degeri de duzeltebilirsiniz.
Fiili degerler ayni zamanda Set2, Fabrka Ayarlari ve Tus Takimi Ayar degerleri ile
karsilastirilabilir.
P21.1.7 624 Parola 1,2,3,4 RW
Uygulama secimi Parola fonksiyonu ile yetkisiz olarak yapilacak degisikliklere karsi
korunabilir. Parola fonksiyonu etkinlestirildiginde, uygulama degisiklikleri, parametre
degeri degisiklikleri ya da parola degisikliklerinden once kullanicidan bir parola
girmesi istenecektir.
Varsayilan olarak parola fonksiyonu kullanimda degildir. Parolayi etkinlestirmek
istediginiz takdirde bu parametrenin degerini 1 ila 9999 arasinda herhangi bir sayi
olarak degistirin.
Varayilan olarak, parola fonksiyonu kullanimda degildir. Parolayi etkinlestirmek
istediginiz takdirde bu parametrenin degerini 1 ila 9999 arasinda herhangi bir sayi
olarak degistirin.
P21.1.8 625 Parametre Kilit 1,2,3,4 RW
Bu fonksiyon, kullanicinin parametrelerde degisiklik yapilmasinin engellemesine izin
verir. Parametre kilidi etkinlestiriimisse, bir parametre degerini degistirmeye
calistiginizda karsiniza "locked-kilitli" ibaresi gelir.
Not: Bu fonksiyon parametre degerlerinin yetkisiz olarak degistiriimesini engellemez.
P21.1.9 627 Coklu izlemeDegisim 1,2,3,4 RW
Ug adet fiili olarak izlenen gorintundn ayni anda ekrana getirilebeilecegdi tus takimi
gostergesi. Bu parametre operatorin izlenen degerlerin diger degerlerle
degistirmesine izinverilipverilemeyecegini belirler.
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW
P21.1.10 628 Varsayilan Sayfa 1,2,3,4 RW
Bu parametre, Zaman Asimi slrei dolarken veya tus takimi agildiginda gdstergenin
otomatik olarak hangi gérinume gececegini ayarlar.
Varsayilan Sayfa degeri 0 ise, fonksiyon etkinlestiriimez, yani tus takimi ekraninda en
son goruntllenen sayfa kalir.
P21.1.11 629 Sistem Zaman Asimi 1,2,3,4 RW
Zaman Asimi Ayari Tus Takimi gostergesinin Varsayilan Sayfaya nekadar stresonra
donecegini belirler.
Not: Varsayilan sayfa delegeri 0 ise, Sistem Zaman Asiminin higbir etkisi kalmaz.
P21.1.12 630 Kontrast Ayarlama 1,2,3,4 RW
Gosterge net gortlmuyorsa, bu parametre ile tus takimi kontrastini ayarlayabilirsiniz.
P21.1.13 631 Arka Aydinlatma Zamani 1,2,3,4 RW
Bu parametre, sbnmeden Once arka 1sigin ne kadar sure ile yanacagini belirler.
P21.1.14 632 Fan Kontrol 1,2,3,4 RW
Bu fonksiyon, PowerXL DG!'in sogutma fanini kontrol etmenize izin verir. Fani su
sekilde calismaya ayarlayablirsiniz:
1 = Continuous - Devamli Fan devamli olarak ¢alisir
2 = sicaklik — birimin sicakhigini esas alir. Sogutucu icakligi 60°C'ye eristiginde fan
otomatik olarak calisir. Sogutucu sicakligi 55°C'ye dustigunde ise fana dur
komutu gelir. Durdur komutunu aldiktan veya enerji tusunu agmanin yani sira
degeri "Devamli" dan "Sicakliga" degistirdikten sonra takribi bir daika sure ile fan
calismaya devam eder.
3 = Enerji verildikten sonraki ilk yol vermede, ¢alisma komutu verilene ve fan
devamli olarak calismaya baslayana kadar fan durdurulur. Bu genellikle, ortak DC
bara sistemlerinin enerji verme esnasinda sogutma fanlarinin sarj olan direng
yuklemesini 6nlemek Uzere yapilir.
4 = Sogutma faninin hesaplanan yol verme sicakligl, hesaplanan IGBT sicakligi esas
alinarak belirlenmistir. IGBT sicaklidi = 40°C iken, fan calismaya baslar ve sicakli
30°C'a dustugunde fan durur.
Not: Frekans cevirici RUN - CALISMA konumunda iken, bu ayar ne olursa olsun fan
devamli olarak calisir.
P21.1.15 633 Haberlesme Kaybi1 Zaman Asimi 1,23,4 RW
Bu islev, kullanicinin HMI teyit zamani asimini degistirmesine olanak saglar.
Ornek:
| Frekans geviirici ile PC arasindak gecikme = 600 ms
I HMI Teyit Stresi zaman asimi degeri 1200 ms'ye (2 x 600, gdonderi gecikme +
alma gecikme) ayarlanmistir.
I llgili ayarlar dosynin [Misc-Cesitli] kismina girilecektir.
NCsdurlcu.ini:
Yeniden Deneme =5
Zaman asimi suresi = 1200
Sure Kesintisi = 6000
Ayrica gozonunde bulundurulmalidir ki, HMI Teyit zamani asimi suresinden kisa olan
araliklar frekans cevirici strlcu izleme amach olarak kullanilamaz.
P21.1.16 634 Modbus RTU Haberlesme Zaman Asimi Girisleri 1,2,3,4 RW
Bu parametre ile, teyit zamani iginde alinmadigi (HMI Teyit Zamani ASIMI) veya
alinan teyit hatali oldugunda, suricunun kag kere teyit almaya calisacagini
ayarlayabilirsiniz.
P21.21 640 Tus Takimi Software Suriimii 1,2,3,4 RO
P21.2.2 642 Motor Kontrol 1,2,3,4 RO
P21.2.3 644 Uygulama Software Siiriimi 1,2,3,4 RO
P21.3.1 646 Fren Kiyicisi Durumu 1,2,3,4 RO
P21.3.2 647 Fren Direnci 1,2,3,4 RO
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Ekler A—Parametrelerin Tanimi

Modbus Kimligi Parametre

Uygulama

RO/RW

P21.3.3

648

Seri Numarasi
Donanim Bilgisi

1,23,4

RO

P21.4.1

566

Zaman Araligi Kontroli

Bu parametre zaman araligi kontrolinl gésterir, kullanict ayni zamanda saati
ayarlamak Uzere dlzenleme de yapabilir.

1,23,4

RW

P21.4.2

582

Giinisigl Tasarrufu
Gunisigl Tasarrufu kurali
0 = Kapali

1=EU

2=US

1,2,3,4

RW

P21.4.3

601

MWh Metre
Megawat saat toplam isletme suresi sayaci

1,23,4

RO

P21.4.4

603

t-GunGiicAcik
GMAX'e kag gundur enerji verildigi

1,23,4

RO

P21.4.5

606

t-SaatGucAcik
GMAX'e kag saattir enerji verildigi

1,23,4

RO

P21.4.6

604

Durdurma MWh Sayimi
Son resetten beri mgawatt saat

1,23,4

RW

P21.4.7

635

Reset MWh@Hata
Megawattsaat sayacini restler ve Menudeki Enerji Metresini sifirlar (P21.4.7).

1,234

RW

P21.4.8

636

t-GinGiicAcik@Hata
Son resetten bu yaba gecen gln sayisi.

1,234

RW

P21.4.9

637

t-SaatGlcAcik@Hata
En son restten bu yana HVX 9000'in galuistirdigi bir motorun calisma saatleri sayisi.

1,2,3,4

RW

P21.4.10

639

Reset-t-GlicAcik@Hata

(P21.4.9 and P21.4.10) mendlerinde Motor Calisma Suresi ile motor glininu ve
saatini ya da sUrdcu kullanim saatini resetler.

1,23,4

RW

M1

Cikis Frekansi

Motora giden surdcu cikis frekansi. Freknas kontrolmodunda bu deger referans
frekansina uyumlu olmalidir.

1,234

RO

M2

24

Frekans Referansi

Surdcu frekansi referans degeri. Freknas kontrol modunda motor ¢ikis frekansi bu
degere uyumlu olmalidir.

1,23,4

RO

M3

Motor Devir Sayisi

Motor parametreleri girilirken ayarlanan V/Hz egrisi esas alinarak hesaplanmis motor
devir hizi.

1,2,3,4

RO

M4

Motor Akimi
OIgUImUs cikis motor akimi

1,23,4

RO

M5

Motor Tork

Motorun cektigi akim ve isim plakasindaki degerler esas alinarak hesaplanmis ylzde
motor torku.

1,234

RO

M6

Motor Giic Rel

Motorun akim ve gerilim gekme degerleriile isim plakasindaki degerler esas alinarak
hesaplanmis ylzde motor gicu.

1,23,4

RO

M7

Motor Gerilimi
Olciilen cikis AC motor gerilimi

1,23,4

RO

M8

DC-Bara Gerilimi
Olciilen DC bara gerilimi

1,2,3,4

RO
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

M9 8 Cihaz Sicakhigi 1,2,3,4 RO
°C cinsinden élgllen surlcl sogutma sistemi sicakhigi.

M10 9 Motor Sicakhg: 1,2,3,4 RO
YUzde olarak hesaplanmis Motor Sicakligi degeri. Deger motor isim plakasindaki
veriler ve gug verilirken not edilen motor durumu bilgileri esas alinarak belirlenmistir.

M11 15 Tork Referansi 4 RO
Tork kontrol modundayken kullanilan tork referans yluzdesi

M12 10 Analog Giris1 1,2,3,4 RO
Analog cikis 2 olglimUs deger. Akim veya gerilim ¢ikis sinyali olabilir.

M13 11 Analog Giris2 1,2,3,4 RO
Analog ¢ikis 2 dlculmUs deger. Akim veya gerilim ¢ikis sinyali olabilir.

M14 25 Analog cikis1 1,2,3,4 RO
Analog ¢ikis 1 surtcuden saglanan olgulmus deger. Akim veya gerilim ¢ikis sinyali
olabilir.

M15 575 Analog cikis2 1,2,3,4 RO
Analog ¢ikis 2 sUrlcuden saglanan olcllmus deger. Akim veya gerilim ¢ikis sinyali
olabilir.

M16 12 DI1, DI2, DI3 1,2,3,4 RO
Dijital Giris Durumu

M17 13 DI4, DI5, DI6 1,2,3,4 RO
Dijital Giris Durumu

M18 576 DI7'den 8'e Durum 1,2,3,4 RO
Dijital Giris Durumu

M19 14 DO1 Durum 1,2,3,4 RO
Dijital Cikis Durumu

M20 557 RO1, RO2, RO3 1,2,3,4 RO
Role Cikis Durumu

M21 558 TC1, TC2, TC3 2,3,4 RO
Zaman Kanali Durumu

M22 559 Siire 1,2,3,4 RO
Zaman Aralii 1 Durumu

M23 560 Siire2 2,3, 4 RO
Zaman Araligi 2 Durumu

M24 561 Siire3 2,3,4 RO
Zaman Araligi 3 Durumu

M25 562 Siire4 2,3,4 RO
Zaman araligi 4 durumu

M26 563 Siire5 2,3,4 RO
Zaman Araligi 5 durunu

M27 569 Zamanlayici1 Kalan 2,3,4 RO
Zamanlayici 1 saniye cinsinden degeri

M28 571 Zamanlayici2 Kalan 2,3,4 RO
Zamanlayici 2 saniye cinsindendegeri

M29 573 Zamanlayici3 Kalan 2,3,4 RO
Zamanlayici 3 saniye cinsinden degeri

M30 16 PID1 Ayar noktasi 2,3,4 RO
PID 1 referans degeri seviyesi
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kod Modbus Kimligi Parametre Uygulama RO/RW

M31 18 PID1 Geribildirim 2,3,4 RO
PID fiili de@eri geri bildirim seviyesi

M32 20 PID1 HataDeger 2,3,4 RO
Ayar noktasli ve geri bildirim deger seviyesi arasinda PIDfarki

M33 22 PID1 Cikis 2,3,4 RO
Motora beslenen PID1 cikisi

M34 23 PID1 Durum 2,3,4 RO
PID1 sdurum bildirimi. Strdcdnin durduruldugunu mu, PID modunda ¢alisigini mi ya
da PID uyku modunda mi oldugunu gosterir.

M35 32 PID2 Ayar noktasi 3,4 RO
PID2 referans delerseviyesi.

M36 34 PID2 Geribildirim 3.4 RO
PID2 fiili degeri geri bildirim seviyesi.

M37 36 PID2 HataDeger 3,4 RO
Ayar noktasl ve geri bildirim degeri arasindakli PID2 farki.

M38 38 PID2 Cikis 3,4 RO
Motora gelen PID2 c¢ikis yuUzdesi.

M39 39 PID2 Durum 3,4 RO
PID2 durum godstergesi. Surldcinun durdurulmus mu oldugunu, PID modunda mi
calistigini yoksa PID uyku modunda mi oldugunu gosterir.

M40 26 Calisan Motorlar 2,34 RO
Halen calismakta olan yardimci motor sayisi

M41 27 PT100 Maks Sicakhk 1,2,3,4 RO
°C cinsinden PT100 termistor sicakhgi.

M42 28 En Son Aktif Hata 1,2,3,4 RO
En son aktif hata degeri. Burada gosterilen degerler igin hata kodlarina bakiniz.

M43 583 RTC-BataryaDurum 1,2,3,4 RO
Gercek Zaman Saati pil durumu

M4a4 1686 Motor Gii¢ 1,2,3,4 RO
kW cinsinden ol¢tlmus anlik morot glct kullanimi

M45 2119 Enerji Tasarrufu 1,2,3,4 RO
Goruntllenen enerji dederinde segilen format esas alinmistir.

M46 30 Coklu izleme 1,2,3,4 RO
Tek bir ekranda 3 izleme degeri sergiler. Degerler tus takimi menutstnden segcilebilir.
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Ekler B— Hatalar ve Uyari Kodlari

Bu menu altinda Kktif Hatalari, Hata Gegmisini ve Hata Kodlarini bulabilirsiniz.

Tablo 162. Aktif Hatalar

MENU

Fonksiyon

Not

Aktif Hatalar

icin AYRINTIlya basin.

Aktif Hatalar altmenUsU hatalar listesini gosterir. Hatayi
verilerini gérmek icin hatayi secin ve AYRINTIlya basin.

Bir hata veya hatalar olustugunda, hatanin isimini ve
zamanini '.eren b'r ekran .ikacaktir. Hata verilerini gormek

Reset tusu (2 saniye basili tutunuz) veya I/O terminali
ya da Fieldbustan gelen bir sinyalle temizlenene kadar

hata aktif kalacaktir.

Aktif hatalar hafizasi olusum sirasina gore maksimum
10 hatay! depolayabilir.

Tablo 163. Hata Ge¢cmisi

MENU

Fonksiyon

Not

Hata Gecmisi

Son 10 adet hata hata gegmisinde depolanacaktir, hata
verilerini gérmek icim hatayi secin ve AYRINTI tusuna basin.

Hata gegmisi OK tusu ile (5 saniye basili tutunuz)
temizlenene kadar depolanacaktir.

Aktif hatalarin hafizasi, olusum sirasina gore,
maksimum 10 adet hata depolayabilir.

Hata Kodlari ve Tanimlamalari

Yapilandinlabilir © ® = Bu hatanin hata tipi yapilandirilabilir. Hata tipi O = Hicbir aksiyon yok; 1 = Uyari; 2 = Hata; 3= Hata,
Serbest Durus olarak yapilandirilabilir.

Hata Varsayilan
Kodu Hata Adi hata Tipi Hata Tipi Olasi Neden Deva
1 OverGecgerli Hata AC slrliclsl gok ylksek bir akim tespit ~ ® Ylklemeyi kontrol edin
U-V-W etti ¢ Motoru kontrol edin
Motor kablosunda (>4*IH): e Kablo ve baglantilari kontrol edin
e Aniagir yuk artisi e Tanimlama calistirmasi yapin
e Motor kablolarinda kisa devre e Rampa surelerini kontrol edin
e Uygun olmayan bir motor
2 Asiri Device Hata DC-baglanti gerilimi belirlenen limitleri ® Yavaslama suresin daha uzun tutun
asti: ¢ Fren Kiyicisi veya Fren Direnci kullanin
e (Cok kisa Yavaslama suresi (opsiyon olarak mevcuttur)
Fren Kiyicisi devre disi birakilmis. e Asiri gerilim kontrol Unitesini
e Beslemede yUksek asiri gerilim etkinlestirin
ylUkselmesi e Giris gerilimini kontrol edin
e Baslat/Durdur sirasi gok hizli.
3 Toprak Hatasl Konfiglre Hata Aki 6lgimUunde motor faz akimi Motor kablolarini ve motoru kontrol edin
U-V-W edilebilir(1) toplaminin sifir olmadigi tespit edilmistir.
e Kablo veya motorda yalitim arizasi
5 Charging Switch Hata BASLAT komutu verildiginde sarj * hatayl resetleyin ve yeniden baslatin
anahtari acik e Hata tekrar olustugu takdirde size en
e Hatall operasyon yakin distribUtorle temasa gecin.
e Bilesen hatasl
6 Acil Stop Hata e Kontrol kartinda STO terminali agik e Kapatiimis STO terminali
e Dl acil durum sinyali etkinlestirilmis e Dl'dan sinyali kesin
7 SAsirition Trip Hata e Motor kablolarinda kisa devre Kablo ve baglantilari kontrol edin
e |GBT modull hasar gormus Hatay! resetleyin ve yeniden baslatin
EMC vidasinin takili oldugunu teyit edin
Hata tekrar olustugu takdirde size en yakin
distributorle temasa gegin.
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Hata Varsayilan

Kodu Hata Adi hata Tipi Hata Tipi Olasi Neden Deva

9 Yetersiz Gerilim  Konfigure Hata DC baglanti gerilimi tanimlanan gerilim Gegici besleme gerilimi kesintisi

edilebilir(1) limitlerinin altinda: durumunda hatayi resetleyin ve Ac

e En olasi neden: Besleme gerilimi cok  slrlclsunU yeniden baslatin. Besleme
dusuk gerilimini kontrol edin. Yeterli ise, bir i¢

e AC sUrlcu dahili hata ariza olusmustur. Size en yakin Distributor

® Arizal giris sigortasi ile temasa gegin.

e Harici sarj anahtari kapanmamis.

Bu hata sadece suricti RUN

konumundayken etkinlestirilir.

10 Giris fazi Spv Konfiglre Hata e Giris hatti fazi kayip Besleme gerilimini, sigortalari ve kabloyu

edilebilir(1) kontrol edin.

11 Cikis fazi spv Konfigtre Hata Akim olcimunde motor fazlarindan Motor kablolarini ve motoru kontrol edin

edilebilir(1) birinde higbir akim olmadigi tespit edildi.

12 Fren Kiyici Hata e Kurulmus higbir Fren Direnci yok Fren direnci ve kablolari kontrol edin. Eger

e Fren Direnci arizall bunlar tamamsa, fren kiyicisi hatalidir. Size
e Fren Kiyicisi arizasi en yakin distribUtorle temasa gecin.
13 Surtcu Dusuk Konfiglre Uyari Gucte cok dusuk sicaklik olgimu
Sicaklig edilebilir(1) Unitenin sogutucusu veya karti.
Sogutucu sicakhgi =10 °C altinda.
14 Surucude asin Hata Gucunitesi, sogutucu veya kartta cok e Sogutma havasinin dogru miktarda ve
sicaklik yUksek sicaklik olculdu. akista oldugunu kontrol edin.
e Sogutucu sicakligi 90 °C'nin lzerinde e Sogutucunun tozlanmasini kontrol edin

e QOrtam sicakhigini kontrol edin.

e Ortam sicakligi ve motor yukune gore
anahtarlama frekansinin cok yuksek
olmadigindan emin olun.

15 Motor stalled Konfiglre Hareket yok e Motor istip etti. Motoru ve yuku kontrol edin.

edilebilir(1)
16 Motor Asiri Konfiglre Hareket yok e Motor ¢ok sicak(surtcindn varsayimi  Motor yukind azaltin. Eger motorda asiri
Isinma edilebilir(1) veya sicaklik geri beslemeleri esas yUk yoksa, sicaklik modeli parametrelerini
alinarak). kontrol edin.
17 Yuk altindaki Konfiglre Hareket yok P1.9.15~P1.9.17 parametreleri Kontrol yuku
motor edilebilir(1) tarafindan belirlenen sartlar P1.9.18
tarfindan belirlenen zamandan daha uzun
gecerli kald.

18 IP conflict Konfigure Uyari |P ayar konusu IP adresi icin ayarlari kontrol edin, agda

edilebilir(1) herhangi bir suretolupolmadigini teyit edin

19 Gug karti Hata Gug karti eeprom hatasi, eeprom'da Sirtclye glic dongusu. Yazilimi

EEPROM Hatasi hafiza kaybi. glincellemeyi deneyin. Sorun devam
ederse, en yakin Distributor ile temasa
gegin.

20 FRAM Hata Hata FRAM hafizasinda FRAM veri hatasi Surtcuye gug dongusu. Yazilimi
glincellemeyi deneyin. Sorun devam
ederse, en yakin Distribltor ile temasa
gegin.

21 Seriflag hatasi  Uyarl Seri flas hatasi, seri flas hafizasi Surtcuye gug dongusu. Yazilimi

arizaland. glincellemeyi deneyin. Sorun devam
ederse, en yakin Distribltor ile temasa
gegin.

25 MCU koruyucu  Hata Koruma kaydi MCU icinde tasmakta Surtcuye glic dongusu. Yazimi

hatasl glincellemeyi deneyin. Sorun devam
ederse, en yakin Distribltor ile temasa
gegin.

26 Start-up Prevent Hata Kenetleme sinyali etkinlestirme suresi, SUrlclyU durdurun ve baslat komutunu

ayar zamanini gegmisti. tekrar gonderin

29 ThermistorHata  Konfiglre Hata Opsiyonel Kart veya kontrol karti, Termistoracik veya kapall, asiri sicaklk

Motor edilebilir(1) termistor direnci 4.7 k'dan bayuk
32 Device Fan Hata Hata Fan hasarli veya arizalidir. Fan ve fana bagli kablolari kontrol edin.

Fanin 24 Vdc ile beslendigini teyit edin.
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Hata Varsayilan

Kodu Hata Adi hata Tipi Hata Tipi Olasi Neden Deva

36 Compatibility Hata Kontrol karti gug¢ karti ile uyumlu degil Surtcuye gug dongusu. Yazilimi
Hata glincellemeyi deneyin. Sorun devam

ederse, en yakin Distribltor ile temasa
gegin.

37 Device changed Uyari Gug karti veya opsiyonel kart degisimi Alarm resetleyecektir

38 Device added Uyari Gug karti veya Opsiyonel Kart Cihaz kullanima hazirdir

eklenmistir. Eski Parametre Ayarlari kullanilacaktir.
39 Device removed Hata Opsiyonel Kart yuvasindan cikariimis Cihaz artik surtictide mevcut
veya gugc karti kontrol kartindan bulunmayacaktir.
cikariimis.
40 Device unknown Hata Bilinmeyen cihaz baglanmis (Gug karti/  Eeprom baglantisini kontrol edin
Opsiyonel Kart) Kart baglantisini kontrol edin
Surtcuye gug dogusu
41 IGBT Sicakligi Hata IGBT sicakligi cok ylksek. e Cikis yukdnu kontrol edin
e Motor boyutunu kontrol edin
e Anahtarlama Frekansini disUrtn

50 AIN<4dmA(4ila  Konfigure Hareket yok Analog giris sinyali kaybi (4 mA'in altina ~ Ya Al1 ya da Al2'de analog giris akimi
20mA) edilebilir(1) dusmus) referans degerini tyit edin. Kablolari

kontrtol edin

51 Harici Hata Konfigure Hata Dijital giris harici hata girisi igin aktive Dijital giris ayarlarini kontrol edin ve giris

edilebilir(1) edilmistir. seviyesini teyit edin. Hataya neden olan
bir harici cihaz olabilir.

52 Tus Takimi Konfiglre Hata Kontrol yeri ve referans Tus Takimina Tus Takimi kablolarini ve olasi Tus Takimi
iletisim hatasi edilebilir(1) ayarlandiginda tus takimi ve surucu kablolarini kontrol edin.

kontrol bolumu arasinda baglanti koptu.

b4 Opsiyon Kart Konfiglre Hata Arizali opsiyon karti veya opsiyon kart Opsiyon kartini ve opsiyon kart slot
Hatasl edilebilir(1) slotu. baglantilarini kontrol edin.

Hatanin gercek nedenini bulmak igin Tus
Takimindaki Pano Durumunu kontrol edin.
En yakin distribttorle temasa gegin.

55 Gergek zaman Konfiglre Uyari e MCU ile RTC cipi arasindaki iletisim RTC chipini kontrol et, strliclye gugc ver.in

saati hatasl edilebilir(1) normal degil. Sorun devam ettigi takdirde en yakin
e RTC cipin gucu normal degil distributorle temasa gegin.
e Gercek zaman normal degildir.

56 PT100 Hata Konfigtre Hata Sicaklik PT 100'Un algilama kapasitesi Pt100 Kisa, acgik devre veya asiri sicak,

edilebilir(1) limitleringn disinda. PT100 sicaklik probunu kontrol edin.

57 Motor tanim Hata Motor parametreleri tanimlama calismasi  Motor boyutunu kontrol edin.
hatasi basarili olarak tamamlanmadi. Giris ve ¢ikis kablolarinin dogru olarak

baglandigini teyit edin.

58 GecerlimeAsirn Hata Akim olcum aralik disinda. Surlcuyl yeniden calistirin. Hata tekrar
Hata olusacak olursa, en yakininizdaki

distributor ile temasa gegin.

59 Olasigug kablosu Hata Guc kablolari striictiden baska yere Gug girisi kablolarinin L1, L2 ve L3
baglanti hatasi baglanmis veya yeterince sikistiriilmamis  terminallerine baglanmis olduklarini ve
tespit edildi. olabilir. gereken sikilikta sikistiriimis olduklarini

kontrol edin.

60 Kontrol panosu  Hata Kontrol paneli sicakligi +85 °C Uzerinde NTC direncini kontrol edin.
asir sicakligi veya -30 °C altinda. Kontrol paneli sicakligini kontrol edin.

61 Dahili kontrol Hata +24V port gerilimi 27 V Gzerinde veya 17 12 ile 13 no.lu terminaller arasinda +24 V
kaynagi V altinda. gerilim araligini kontrol edin. Eger gerilim

aralik disinda ise en yakin distribitorle
temasa gegin.

62 Hizliaramaicin ~ Hata Hizli baslama yaparken hiz arama Motor parametrelerini ve motor
cok fazla yeniden basarisiz oldu. baglantilarini kontrol edin.
baslatma

63 Gecerli Hata Cikis akimi dengesiz. Motor kablolarini ve surtictiniin ¢ikis
Imbalance ¢ikis gerilimini kontrol edin. Sorun devam

ederse en yakininizdaki distributorle
temasa gegin.
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64 Replace Battery Konfiglre Uyari RTC pil gerilimi cok disuk. RTC pil gerilimini kontrol edin. Pili

edilebilir(1) degistirmek icin en yakininizdaki
distributor ile temasa gegin.

65 Replace Device Konfiglre Uyari Fan 6mru 2 aydan kisadir. Fani kontrol edin. Herhangi bir kiri

Fan edilebilir(1) temizleyin. Fani degistirmek icin en
yakininizdaki disribUtorle temasa gegin.

66 STO Hata STO tetiklenmisti ve STO girisi agiktir. STO tetiklemesini resetleyin ve kablolari
teyit edin. Giris etkinlestirildikten sonra
hatayi resetleyin.

67 Akim limit Uyari Cikis akimi akim limit degerlerine YUku kontrol edin.

kontrolU ulasmistir. Hizlanma suresini daha uzun ayarlayin.
68 Asiri Gerilim Uyari DC-Bara Gerilimi gerilim limit degerlerine  Giris gerilimini kontrol edin.
kontrol erismistir. Hizlanma/yavaslama surelerini daha uzun
ayarlayin.
69 System Hata Hata Termistor SPI iletisim hatasi. Termistor cipini kontrol edin.
70 System Hata Hata MCU DSP'ye yanlis parametreler SirlclyU yeniden baslatin. Hata yeniden
gonderdi. olusacak olursa en yakininizdaki
distribUtor ile temasa gegin.

71 System Hata Hata MCU ve DSP iletisim hatasi SirlclyU yeniden baslatin. Hata yeniden
olusacak olursa en yakininizdaki
distributor ile temasa gegin.

72 EEPROM Power Hata Gug karti eeprom hatasi, stricu Surtclye glcl baglayin. En son srim ile

board calistinldiginda eepromda hafiza kaybi. glncellemeye ¢alisin. Sorun devam ettigi
takdirde en yakin distribltorle temasa
gegin.

73 FRAM Hata Hata FRAM cipi arizalidir. En yakin distribltorle temasa gegin.

74 FRAM Hata Hata Fram verilerine erisirken CRC kontrol Surlcuyu fabrika ayarlarina resetleyin.

hatasl. Sorun devam ettigi tkdirde en yakindaki
distributor ile temasa gegin.

75 EEPROM Power Hata Eeprom cipi veya 12 ¢ devresi arizalidir. ~ En yakin distributorle temasa gegin.

board

76 EEPROM Power Hata Eeporm verilerine erisirken CRC kontrol  SlrUclyu fabrika ayarlarina resetleyin.

board hatasi. Sorun devam ettigi tkdirde en yakindaki
distributor ile temasa gegin.

77 Seri flag hatasi Uyarl Harici seri flas ¢ipi arizalanmustir. En yakin distributorle temasa gecin.

82 Motor Baypas Hata Sirlcl baypas modundayken fazla yik Motor baglantilarini kontrol edin

Asir YUkIu hatasl.
83 Network Konfiglre Hata Kontrol yeri ve referans sinyali Fieldbus'a RS485 iletisim kablolarini kontrol edin.
Haberlesme edilebilir(1) ayarlanmisken ve Fieldbus sinyali Sirlcl parametrelerinin dogru olarak
Hatasl kaybolmusken ya da iletisim ayarlari ile ayarlandigini teyit edin. Dogru
ilgili bir konu varken, Modbus RTU ile adreslemeyi teyit etmekana programi
iletisim kaybi. kontrol edin.
84 Network Konfiglre Hata Kontrol yeri ve referans sinyali Fieldbus'a Eternet iletisim kablolarini kontrol edin.
Haberlesme edilebilir(1) ayarlanmisken ve Fieldbus sinyali Surtcu parametrelerinin dogru olarak
Hatasi kaybolmusken ya da iletisim ayarlari ile ayarlandigini teyit edin. Dogru
ilgili bir konu varken,Modbus TCP ile adreslemeyi teyit etmek lzere ana
iletisim kaybl. programi kontrol edin.
85 Network Konfiglre Hata Kontrol yeri ve referans sinyali Fieldbus'a RS485 iletisim kablolarini kontrol edin.
Haberlesme edilebilir(1) ayarlanmisken ve Fieldbus sinyali Surtcu parametrelerinin dogru olarak
Hatasl kaybolmusken ya da iletisim ayarlari ile ayarlandigini teyit edin. Dogru
ilgili bir konu varken, BACNet ile iletisim  adreslemeyi teyit etmek Uzere bacnET
kaybil. ana konfiglrasyon programlamasini
kontrol edin.

86 Network Konfiglre Hata Kontrol yeri ve referans sinyali Fieldbus'a Eternet iletisim kablolarini kontrol edin.

Haberlesme edilebilir(1) ayarlanmisken ve Fieldbus sinyali Sirlcl parametrelerinin dogru olarak
Hatasl kaybolmusken ya da iletisim ayarlari ile ayarlandigini teyit edin. Dogru

ilgili bir konu varken, EternetlP ile iletisim
kaybi.

adreslemeyi teyit etmek Uzere EIP ana
konfiglrasyon programlamasini kontrol
edin.
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87 Network Konfiglre Hata Kontrol yeri ve referans sinyali Fieldbus'a PROFIBUS/CANOpen/DeviceNet ilteisim
Haberlesme edilebilir(1) ayarlanmisken ve Fieldbus sinyali kablolarini kontrol edin. Suricu
Hatasi kaybolmusken ya da iletisim ayarlari ile parametrelerinin dogru olarak
ilgili bir konu varken, A slotundaki ayarlandigini teyit edin. Dogru
PROFIBUS ana birimi ile iletisim kaybl. adreslemeyi teyit etmek Uzere
PROFIBUS/CANOpen/DeviceNet ana
konfiglrasyon programlamayi kontrol
edin.
88 Network Konfiglre Hata Kontrol yeri ve referans sinyali Fieldbus'a PROFIBUS/CANOpen/DeviceNet ilteisim
Haberlesme edilebilir(1) ayarlanmisken ve Fieldbus sinyali kablolarini kontrol edin. Surdcu
Hatasi kaybolmusken ya da iletisim ayarlari ile parametrelerinin dogru olarak
ilgili bir konu varken, B slotundaki ayarlandigini teyit edin. Dogru
PROFIBUS ana birimi ile iletisim kaybl. adreslemeyi teyit etmek Uzere
PROFIBUS/CANOpen/DeviceNet ana
konfiglrasyon programlamayi kontrol
edin.
89 Yetersiz Gerilim Hata DC-Bara Gerilimi strlcunUn yetersiz Giris gerilimini kontrol edin.
gerilim durma limit degerine erismistir.
90 Surlclu Dusuk Uyari / Hata e Soguk hava modu etkinlestiriimemistir  Birim sicaklik =20 °C ila =10 °C arasinda
Sicaklig ve birim sicakligi =10 °C'nin altindadir.  ise, motoru soguk hava modunda
e Soguk hava modu etkinlestirilmistir, calistirin.
dUsUk sicaklik hatasini gecersiz kilma  Sicaklik =20 °C'in altinda ise, soguk hava
fonksiyonu ayarlanmamistir ve birim modunda dogru bir calisma sagdlayabilmek
sicakligi —30 °C'nin altindadir. icin cihazi =20 °C Uzerine isitin. Soguk
e Sicaklik hatasi gegersiz kilma hava modu sona erdiginde sicaklik hala
fonksiyonunun ayarlanmadigi ve Unite —20 °C'in altinda ise, soguk hava modunda
sicakliginin -20 °C ile =30 °C arasinda  daha yUksek bir gerilim deneyin.
oldugu durumlarda soguk hava modu
etkinlestirilmistir. Soguk hava
baslangic zamani zaman asimina
ugradiginda sicaklik =20 °C'in
altindadir.
91 Option Hata Hata DeviceNet iletisim konnektorinde harici  DeviceNet iletisiminin gi¢ kaynaginin
kaynak mevcut degildir. gerilim ve kablo baglantilarini kontrol
edin..
92 Harici Hata 2 Konfigure Hata Dijital giris harici hata girisi icin aktive Dijital giris ayarlarini kontrol edin ve giris
edilebilir(1) edilmistir. seviyesini teyit edin. Hataya neden olna
harici bir cihaz olabilir.
93 Harici Hata 3 Konfiglre Hata Dijital giris harici hata girisi icin aktive Dijital giris ayarlarini kontrol edin ve giris
edilebilir(1) edilmistir. seviyesini teyit edin. Hataya neden olna
harici bir cihaz olabilir.
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