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Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

Renuntare la garantii si limitarea raspunderii

Informatiile, recomandarile, descrierile si observatiile de siguranta din acest document se
bazeaza pe experienta si judecata Eaton si este posibil sa nu acopere toate imprejurarile. Daca
sunt necesare informatii suplimentare, trebuie consultat un birou de vanzari Eaton. Vanzarea
produsului indicat in aceasta documentatie se supune termenilor si conditiilor specificate in
politicile de vanzare Eaton corespunzatoare sau altui acord contractual intre Eaton si client.

NU EXISTA INTELEGERI, ACORDURI, GARANTII EXPRESE SAU IMPLICITE, INCLUSIV
GARANTII PRIVIND POTRIVIREA PENTRU UN SCOP SPECIFIC SAU VANDABILITATE,
ALTELE DECAT CELE INDICATE EXPLICIT IN ORICE CONTRACT EXISTENT INTRE PARTI.
ORICE ASTFEL DE CONTRACT SPECIFICA INTREAGA OBLIGATIE A EATON. CONTINUTUL
ACESTUI DOCUMENT NU VA FACE PARTE DIN SAU NU VA MODIFICA NICIUN CONTRACT
INCHEIAT INTRE PARTI.

In nicio situatie Eaton nu va fi facut responsabil fatd de cumparatorul sau utilizatorul din
contract, In fapta ilicita (inclusiv neglijenta), stricta raspundere sau in alt mod pentru orice
dauna speciala, indirectd, incidentala sau subsecventa sau pierdere de orice fel, inclusiv, insa
fara a se limita la, dauna sau pierdere rezultata in urma utilizarii echipamentului, instalatiei sau
sistemului electric, costul capitalului, pierderea puterii, cheltuieli suplimentare in utilizarea
facilitatilor electrice existente, sau pretentii invocate cumparatorului sau utilizatorului de
clientii sai ce rezulta din utilizarea informatiilor, recomandarilor si descrierilor incluse aici.
Informatiile continute In acest manual fac subiectul modificarii fara notificare prealabila.

Foto coperta: Convertizoare din seria PowerXL DG1 de la Eaton
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Servicii de asistenta tehnica

Servicii de asistenta tehnica

Scopul companiei Eaton este de a asigura satisfactia maxima a clientilor in ceea ce priveste
operarea produselor noastre. Suntem dedicati asigurarii unei asistente rapide, prietenoase si
precise. Din acest motiv va oferim asa de multe posibilitati de a obtine asistenta de care aveti
nevoie. Fie ca este vorba de telefon, fax sau email, puteti accesa informatiile de asistenta ale
companiei Eaton 24 de ore pe zi, sapte zile pe saptamana.

Gama noastra de servicii este listata mai jos.

Trebuie sa contactati distribuitorul dvs. local pentru informatii privind preturile, disponibilitatea
n stoc, procesul de comanda, expediere si servicii de reparatie.

Pagina de internet

Utilizati pagina de internet Eaton pentru a gasi informatii despre produse. Puteti gasi, de
asemenea, informatii despre distribuitorii locali sau despre birourile de vanzari Eaton.

Adresa a paginii de internet
www.eaton.com/drives

Centru de asistenta tehnica a clientilor EatonCare

Apelati Centrul de Asistenta Tehnica a Clientilor daca aveti nevoie de asistenta pentru
plasarea unei comenzi, disponibilitatea in stoc sau dovada de transport, expedierea unei
comenzi existente, transporturi de urgenta, informatii despre preturile produselor, returnari
altele decét returnarile in perioada de garantie si informatii despre distribuitorii locali sau
birourile de vanzari.

Voce: 877-ETN-CARE (386-2273) (8:00 a.m.—6:00 p.m. EST)
Cazuri de urgenta dupa program: 800-543-7038 (6:00 p.m.—8:00 a.m. EST)

Centru de Resurse Tehnice pentru Convertizoare

Voce: 877-ETN-CARE (386-2273) optiunea 2, optiunea 6
(8:00 a.m.=5:00 p.m. Central Time U.S. [UTC -6])
email: TRCDrives@Eaton.com

Pentru clientii din Europa, contact

Telefon: +49 (0) 228 6 02-3640
Hotline: +49 (0) 180 5 223822

email: AfterSalesEGBonn@Eaton.com
www.eaton.com/moeller/aftersales
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Siguranta

A

Avertizare!
Tensiune electrica periculoasa!

inainte de inceperea instalarii

Deconectati alimentarea cu tensiune a dispozitivului
Asigurati-va ca dispozitivele nu pot fi repornite accidental
Verificati izolatia de la alimentare

Legati la paméant si scurtcircuitati dispozitivul

Acoperiti sau delimitati orice componente sub tensiune din
imediata vecinatate

Doar personalul calificat in mod corespunzator in
conformitate cu EN 50110-1 /-2 (VDE 0105 Part 100)
are voie sa lucreze la acest dispozitiv / sistem

Tnainte de instalarea si atingerea dispozitivului, asigurati-va
ca nu sunteti incarcat electrostatic

Conductorul de legare la pamant functional (FE, PES)
trebuie sa fie conectat la conductorul de legare la paméant
de protectie (PE) sau la egalizatorul de potential.
Instalatorul sistemului este responsabil pentru
implementarea acestei conexiuni

Cablurile de conectare si liniile de semnal trebuie instalate,
astfel incat interferentele inductive sau capacitive sa nu
prejudicieze functiile automate

Instalati dispozitivele automate si elementele aferente de
operare in asa fel incat sa fie bine protejate impotriva
operarii neintentionate

Trebuie implementate masuri adecvate hardware si
software de siguranta pentru interfata I/O, astfel incat un
circuit deschis pe partea semnalului sa nu rezulte in stari
nedefinite in dispozitivele automate

Asigurati o izolatie electrica fiabila a tensiunii foarte joase a
alimentarii de 24 V. Utilizati numai unitati de alimentare
care intrunesc cerintele IEC 60364-4-41 (VDE 0100

Partea 410) sau HD384.4.41 S2

Deviatiile tensiunii de intrare de la valoarea nominala nu
trebuie sa depaseasca limitele de toleranta indicate in
specificatii, In caz contrar acest lucru poate cauza
disfunctionalitati si operare periculoasa

Dispozitivele de oprire in caz de urgenta care sunt
conforme cu IEC / EN 60204-1 trebuie sa fie eficiente in
toate modurile de operare ale dispozitivelor automate.
Decuplarea dispozitivelor pentru oprirea de urgenta nu
trebuie sa cauzeze o repornire

Dispozitivele care sunt concepute pentru montarea in
carcase sau dulapuri de comanda trebuie operate si
controlate dupa ce au fost instalate si cu carcasa inchisa.
Unitatile tip desktop sau portabile trebuie operate si
controlate numai in carcase inchise

Trebuie luate masuri pentru a asigura repornirea adecvata
a programelor intrerupte dupa o cadere a tensiunii sau
dupa o defectiune. Aceasta nu trebuie sa cauzeze stari
periculoase de operare chiar si pentru o perioada scurta de
timp. Daca este necesar, dispozitivele pentru oprirea de
urgenta trebuie implementate

De fiecare data cand erorile in sistemul automat pot cauza
raniri sau daune materiale, trebuie implementate masuri
externe pentru a asigura o stare sigura de operare in
eventualitatea unei erori sau a unei disfunctionalitati

(de exemplu, prin intermediul limitatoarelor separate,
interblocarilor mecanice, si asa mai departe)

In functie de gradul lor de protectie, convertizoarele de
frecventa pot contine parti metalice sub tensiune,
componente mobile sau rotative, sau suprafete fierbinti in
timpul sau imediat dupa operare

Indepartarea capacelor necesare, instalarea inadecvata sau
operarea incorecta a motorului sau a convertizorului de
frecventa poate cauza defectarea dispozitivului si poate
duce la raniri sau daune grave

Reglementarile nationale aplicabile de siguranta si de
prevenire a accidentelor se aplica tuturor lucrarilor
executate la convertizoare de frecventa sub tensiune

Instalarea electrica trebuie efectuata in conformitate cu
reglementarile relevante (de exemplu, referitoare la
sectiunile transversale ale cablului, sigurante, conductor de
legare la pamant de protectie)

Transportul, instalarea, punerea in functiune si lucrarile de
intretinere trebuie executate numai de personal calificat
(IEC 60364, HD 384 si reglementarile nationale privind
securitatea muncii)

Instalatiile care contin convertizoare de frecventa trebuie
prevazute cu dispozitive suplimentare de monitorizare si
de protectie In conformitate cu reglementarile aplicabile de
siguranta. Modificarile aduse convertizoarelor de frecventa
folosind software de operare sunt permise

Toate capacele si usile trebuie mentinute inchise in timpul
functionarii

Pentru a reduce pericolele pentru persoane sau
echipament, utilizatorul trebuie sa includa in designul
masinii masuri care restrictioneaza consecintele unei
disfunctionalitati sau defectari a convertizorului (viteza
crescuta a motorului sau oprire brusca a motorului). Aceste
masuri includ:

e Alte dispozitive independente pentru variabile de
monitorizare referitoare la siguranta (viteza, cursa, pozitii
de sfarsit de cursa, s.a.m.d.)

e Masurile electrice sau non-glectrice de sistem
(interblocari electrice sau mecanice)

e Nu atingeti niciodata piese sau conexiuni de cablu sub
tensiune ale convertizorului de frecventa dupa ce au fost
deconectate de la alimentarea cu energie electrica.
Datorita incarcarii din condensatori, aceste piese pot fi
fnca sub tensiune dupa deconectare. Instalati semne
adecvate de avertizare
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Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

Definitii si simboluri

A ATENTIE

Acest simbol indica tensiune inalta. Va atrage atentia
asupra articolelor sau operatiunilor care pot fi
periculoase pentru dumneavoastra si alte persoane care
opereaza acest echipament. Cititi mesajul si urmati
instructiunile cu atentie. Acest simbol este “Simbolul de
alerta pentru siguranta.” Apare insotit de unul din cele
doua cuvinte de avertizare: PRECAUTIE sau
AVERTIZARE, in modul descris mai jos.

A ATENTIE

Indica o situatie potential periculoasa care, daca nu este
evitata, poate cauza ranire grava sau moartea.

A\ PRECAUTIE

Indica o situatie potential periculoasa care, daca nu este
evitata, poate rezulta in ranire minora pana la moderata sau
poate cauza deteriorare grava a produsului. Situatia descrisa
in PRECAUTIE poate, daca nu este evitata, sa conduca la
rezultate grave. Masurile importante de siguranta sunt
descrise in PRECAUTIE (precum si AVERTIZARE).

Tensiune inalta periculoasa

A ATENTIE

Echipamentul de control al motorului si controlerele
electronice sunt conectate la tensiunile periculoase de
linie. Cand efectuati lucrari de service la convertizoare si
controlere electronice, pot exista componente expuse cu
carcase sau proeminente la nivelul sau deasupra
potentialului de linie. Trebuie acordata atentie deosebita
pentru protectia impotriva socului.

Stati pe un suport izolator si obisnuiti-va sa utilizati numai o
mana cand verificati componente. Lucrati intotdeauna cu alta
persoana in caz ca apare o situatie de urgenta. Deconectati
curentul electric nainte de a verifica controlerele sau de a
executa o lucrare de intretinere. Asigurati-va ca echipamentul
este legat la pamént in mod adecvat. Purtati ochelari de
sigurantda de fiecare datda cand lucrati la controlerele
electronice sau echipamente rotative.

xii Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

Atentionari si avertizari

Acest manual contine atentionari si avertizari marcate clar,
care au ca scop siguranta dvs. personala si evitarea
deteriorarii accidentale a produsului sau a dispozitivelor
conectate. Va rugam sa cititi cu atentie informatiile incluse in
atentionari si avertizari.

A ATENTIE

lesirile pentru relee si alte terminale 1/0 pot contine o
tensiune de control periculoasa, chiar daca PowerXL
DG1 este deconectat de la retea.

A ATENTIE

Asigurati-va ca nu conectati cablul Ethernet/BACnet/IP
la terminalul de sub unitatea de comanda! Acest lucru
poate dauna computerului dumneavoastra.

A ATENTIE

Asigurati-va ca nu conectati cablul Modbus TCP la
terminalul de sub unitatea de comanda! Acest lucru
poate dauna computerului dumneavoastra.

A PRECAUTIE

Eliminati semnalul de control extern inainte de a remedia o
eroare pentru a evita repornirea accidentala a convertizorului.
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Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

Informatii de siguranta importante

Tensiune inalta periculoasa

A ATENTIE

Componentele unitatii de alimentare a PowerXL DG1
sunt sub tensiune cand convertizorul de curent alternativ
trifazat este conectat la potentialul retelei. Contactul cu
aceasta tensiune este extrem de periculos si poate cauza
moartea sau vatamare grava.

A ATENTIE

Bornele motorului U, V, W si bornele rezistorului de
frana sunt sub tensiune cand PowerXL DG1 este
conectat la retea, chiar daca motorul nu functioneaza.

Avertizari importante

A ATENTIE

Convertizorul PowerXL DG1 AC este destinat exclusiv
instalatiilor fixe.

A\ ATENTIE

Nu executati masuratori cand convertizorul de curent
alternativ trifazat este conectat la retea.

A\ ATENTIE

Curentul de scurgere la pamant al convertizoarelor
PowerXL DG1 AC drives depaseste 3,5 mA AC. Conform
standardului EN61800-5-1, trebuie asigurata o conexiune
de punere la pamant de protectie, ranforsata.

A ATENTIE

A\ ATENTIE

Dupa deconectarea convertizorului de curent alternativ
trifazat de la retea, asteptati pana cand indicatoarele de
pe unitatea de comanda se sting (daca nu este atasata o
unitate de comanda, vedeti indicatoarele de pe capac).
Asteptati 5 minute inainte de a realiza orice lucrari la
conexiunile PowerXL DG1. Nu deschideti capacul inainte
de expirarea acestui interval de timp. La expirarea
timpului, utilizati un echipament de masurare pentru a
va asigura ca nu este prezenta tensiune. Asigurati-va
intotdeauna de lipsa tensiunii inainte de a incepe orice
lucrari electrice!

A ATENTIE

Terminalele de control 1/0 sunt izolate de potentialul de
retea. Totusi, iesirile pentru relee si alte terminale 1/0
pot contine o tensiune de control periculoasa, chiar daca
PowerXL DG1 este deconectat de la retea.

A ATENTIE

inainte de conectarea convertizorului de curent
alternativ trifazat, confirmati ca sunt inchise capacele
frontale si ale cablurilor ale PowerXL DG1.

A ATENTIE

in timpul unei opriri dupa rampé (consultati Manualul de
aplicatii), motorul genereaza inca tensiune Ila
convertizor. De aceea, nu atingeti componentele
convertizorului de curent alternativ trifazat inainte ca
motorul sa se opreasca integral. Asteptati pana cand
indicatoarele de pe unitatea de comanda se sting (daca
nu este atasata o unitate de comanda, vedeti
indicatoarele de pe capac). Asteptati inca 5 minute
inainte de a incepe orice lucrari la convertizor.

Daca convertizorul de curent alternativ trifazat este
utilizat ca parte a unei masini, producatorul masinii este
responsabil pentru livrarea acesteia cu un dispozitiv de
deconectare a sursei de alimentare (EN 60204-1).

A ATENTIE

Se vor utiliza numai piese de schimb livrate de Eaton.

A\ ATENTIE

La pornire, frana de putere sau dupa resetarea unei erori,
motorul va porni imediat daca este activ semnalul de
pornire, numai daca nu a fost selectat controlul prin puls
pentru Start Functie Selectie. Mai mult, functionalitatea
1/0 (inclusiv intrarile de pornire) se poate modifica daca
se modifica parametrii, aplicatiile sau programele
software. De aceea, deconectati motorul daca pornirea
accidentala a acestuia poate genera pericole.

A ATENTIE

Motorul porneste automat dupa resetarea automata a
unei erori daca este activata functia de repornire

automata. Consultati Manualul aplicatiei pentru
informatii detaliate.
A\ ATENTIE

fnainte de a realiza masuritori la motor sau cablul

motorului, deconectati cablul motorului de Ia
convertizorul de curent alternativ.
A\ ATENTIE

Nu atingeti componentele placilor cu circuite imprimate.
Descarcarea tensiunii statice poate deteriora componentele.

A ATENTIE

Verificati daca nivelul CEM (compatibilitate electro-
magnetica) al convertizorului de curent alternativ trifazat
corespunde cerintelor privind reteaua dvs. de alimentare.
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Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

Atentionari suplimentare

A PRECAUTIE

Convertizorul de curent alternativ trifazat PowerXL DG1
trebuie intotdeauna Tmpaméntat cu un conductor de
fmpamantare conectat la terminalul de impamantare marcat

Cu.

Curentul de scurgere la pamant al PowerXL DG1

depaseste 3,5 mA curent alternativ trifazat. Conform
EN61800-5-1, una sau mai multe din conditile de mai jos
trebuie Indeplinite pentru circuitul de protectie asociat:

a)

b

c)

xiv

Conductorul de protectie va avea o sectiune transversala
de cel putin 10 mm2. Cu sau 16 mm? Al, pe intreaga
lungime.

Acolo unde sectiunea transversala a conductorului de
protectie este mai mica de 10 mm?2 Cu sau 16 mm?2 Al,
se va asigura un al doilea conductor de protectie cu cel
putin aceeasi sectiune transversala pana la punctul in
care conductorul de protectie are o sectiune transversala
de cel putin 10 mm?2 Cu sau 16 mm?2 Al

Deconectarea automata a sursei de alimentare in cazul
pierderii  continuitatii  conductorului de protectie.
Sectiunea transversala a fiecarui conductor de protectie
la Tmpamantare care nu face parte din cablul de
alimentare sau carcasa cablurilor nu va fi, in orice caz,
mai mica de:

— 2,56 mm2 daca este asigurata protectia mecanica sau
— 4 mm?Z2 daca nu este asigurata protectia mecanica.

Protectia la scurtcircuit pentru impamantare din interiorul
convertizorului de curent alternativ trifazat protejeaza
doar convertizorul propriu-zis Tmpotriva erorilor de
fmpamantare din motor sau cablul motorului. Aceasta nu
are ca scop protectia dvs. personala. Protectia la eroarea
de Tmpamantare din interiorul convertizorului de curent
alternativ trifazat protejeaza doar convertizorul propriu-zis
fmpotriva erorilor de impamantare din motor sau cablul
motorului. Aceasta nu are ca scop protectia dvs.
personala. Datorita curentilor capacitivi ridicati prezenti in
convertizorul de curent alternativ, comutatoarele de
protectie la curentul diferential pot sa nu functioneze
corect.

Nu realizati teste de rezistenta la tensiune pentru niciuna
din partile PowerXL DG1. Testele trebuie realizate in
conformitate cu o anumita procedura. Ignorarea acestei
proceduri poate duce la deteriorarea produsului.

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL
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Capitolul 1T—Descriere Serie PowerXL DG1

Capitolul 1—Descriere Serie PowerXL DG1

Acest capitol descrie scopul si continutul acestui manual,
recomandarile pentru inspectia la primire si sistemul de

numerotare pentru catalogul de Convertizoare ale Seriei DG1.

Cum se utilizeaza acest manual

Scopul acestui manual este acela de a va furniza informatiile
necesare pentru instalarea, setarea si personalizarea
parametrilor, pornirea initiala, depanarea si intretinerea
convertizorului de frecventa din seria Eaton DG1 (CFV).
Pentru a asigura instalarea si operarea echipamentului in
conditii de siguranta, cititi recomandarile privind siguranta de
la inceputul acestui manual si urmati procedurile subliniate in
capitolele urmatoare inainte de a conecta CFV Seria DG1 la o
sursa de alimentare. Pastrati acest manual la indemana si
distribuiti-l tuturor utilizatorilor, tehnicienilor si personalului de
intretinere in vederea consultarii.

Receptie si inspectie

CFV din serie DG1 indeplineste o serie de cerinte stricte de
calitate inainte de a fi livrat din fabrica. Este posibil ca
ambalajul sau echipamentul sa se deterioreze in timpul
transportului. Dupa primirea CFV Seria DG1, va rugam sa
verificati urmatoarele:

Verificati si asigurati-va ca pachetul contine Instructiunile de
montaj (IL040016EN), Ghidul rapid de utilizare
(MNO40006EN), CD-ul cu manualul de utilizare
(CD040002EN) si pachetul de accesorii. Pachetul de accesorii
include:

e Garnituri din cauciuc
e Cleme de impamantare pentru cablul de control
e Surub suplimentar de impamantare

Verificati unitatea pentru a va asigura ca aceasta nu a fost
deteriorata in timpul transportului.

Asigurati-va ca numarul piesei indicat pe placuta cu date
nominale corespunde cu numarul de catalog din comanda
dumneavoastra.

In cazul deteriorarii in timpul transportului, va rugam sa
contactati si sa fnaintati imediat o plangere la transportatorul
implicat.

Daca livrarea nu corespunde cu comanda dumneavoastra, va
rugam sa contactati reprezentantul dvs.

Nota: Nu distrugeti ambalajul. Sablonul imprimat pe cartonul
de protectie poate fi utilizat pentru marcarea punctelor
de montare a CFV DG1 pe perete sau intr-un dulap.

Activarea bateriei ceasului de timp real

Pentru a activa functionalitatea controlului intervalului (RTC)
la CFV Seria PowerXL DG1, bateria RTC (deja montata in
convertizor) trebuie conectata la panoul de control.

Trebuie doar sa indepartati capacul convertizorului, sa
localizati bateria RTC direct sub tastatura si sa conectati
conectorul cu 2 fire la priza de pe panoul de control.

Figura 1. Conectarea bateriei RTC

Tabel 1. Abrevieri uzuale

Abreviere Definitie

CT Cuplu constant cu valoare nominala ridicata de
suprasarcina (150%)

VT Cuplu variabil cu valoare nominala redusa de
suprasarcina (110%)

Iy Curent suprasarcina nalta (150%)

I Curent suprasarcina redusa (110%)

CFV Convertiyor de frecventa

CFV Convertizor de frecventa
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Capitolul 1T—Descriere Serie PowerXL DG1

Eticheta cu valori nominale

Figura 2. Eticheta cu valori nominale

- =~
'
F:I:N
Puecing Eusivess Wrkinid
Type; DG1-347D6FB-C21C
Style No:9702-1001-XXP
Adticle No:9702-1001-XXP
PowerXL™ DG1VFD
CTNT nput Oulput
KW/ (U(V-) [380-440 3@ |0~Vin 30
AKW | (Hz) [50160Hz 0400 Hz
1 (A) @4 76/9
SHRr (U(V-) [440-50038  [0-Vin 38
-HP |[F(Hz) [50G0Hz  |D400Hz
(&) 184 76116
Enclosure Rating[TYPE 1/1P 21
User installation manual : MNO40002EN
Senal NO. XXOOOKNKX Contine
Contine ei®l SN, PN,
codul EAN /'EAH'HIEMHI!BM tip, data
Contine/' I “ |: Al
codul NAED | MAEDNTEGEaSETETH
E1296
Fisld installed conduciors mugt be copper rabed & T5°C
\m:g:\x www calon com  Made in Ghina

Cod data: 20131118

Etichete cutii din carton (S.U.A. si Europa)

La fel ca eticheta cu valori nominale de mai sus.
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Capitolul 1T—Descriere Serie PowerXL DG1

Sistem de generare a codurilor de produs din catalog

Figura 3. Sistem de generare a codurilor de produs din catalog

Serie

D G1

Denumire principala

Piesa electrica Optiuni

- 344D3 FB-C21¢C

D = Convertizor

Serie

Referinte faza

G1 = universal

3 =3~ INTRARE/3~
IESIRE

Acoperire panouri

iesire

Valori nominale tensiune de intrare /

C = acoperit
Chopper franare intern Carcasa (valoare
N = lipsa chopper franare nominala IP)
B = chopper franare 20 = IP20
21 =IP21/Tip 1
54 = |[P54/Tip 12
Filtru CEM intern /Tip

2 =230V (208-240V, -15%, +10%)
4 =400V (380-500 V, =15%, +10%)
5 =600 V (625-600 V, =15%, +10%)

D =Numai bobina CC Optiuni afigaj
E =Numai filtru CEM C = LCD (grafic)
F = Filtru CEM intern si bobina CC N = Niciun afisaj

N =Fara filtru CEM, fara bobina CC

Valoare nominala curent de iesire (CT)

208-240 V

380-500 V

525-600 V

3D7 =3,7 A, 0,65 kW, 0,75 CP
4D8 =4,8 A, 0,75 kW, 1 CP
6D6 =6,6 A, 1,1 kW, 1,56 CP
7D8 =7,8 A, 1,6 kW, 2 CP
011=11A,22kW,3CP
012 =125 A, 3kW, 5 CP (VT)
017 =175 A, 3,7 kW, 5 CP
025 =25 A, 5,5 kW, 7,56 CP
031 =31A,75kW, 10 CP
048 =48 A, 11 kW, 15 CP
061 =61A, 15 kW, 20 CP
075 =75 A, 18,5 kW, 25 CP
088 =88 A, 22 kW, 30 CP
114 =114 A, 30 kW, 40 CP
143 =143 A, 37 kW, 50 CP
170 =170 A, 45 kW, 60 CP
211 =211 A, b5 kW, 75 CP
248 =248 A, 75 kW, 100 CP

023 = 23 A, 11 kW,
031 =31A, 15 kW,
038 = 38 A, 18 kW,
046 = 46 A, 22 kW,
061 =61 A, 30 kW,
072 = 72 A, 37 kW,
087 = 87 A, 45 kW,

2D2=2,2A,0,75kW, 1 CP
3D3=33A 1,1kW, 15CP
4D3 = 43 A, 1,5kW, 2 CP
5D6 = 5,6 A, 2,2 kW, 3 CP
7D6 = 7,6 A, 3kW, 5 CP
9D0 =9 A, 4kW, 7,5 CP (VT)
012 =12A,55kW, 75 CP
016 = 16 A, 7,5 kW, 10 CP

15 CP
20 CP
25CP
30 CP
40 CP
50 CP
60 CP

105 = 105 A, 55 kW, 75 CP
140 = 140 A, 75 kW, 100 CP
170 = 170 A, 90 kW, 125 CP
205 = 205 A, 110 kW, 150 CP
245 = 245 A, 150 kW, 200 CP

3D3=33A, 1,5kW, 2CP
4D5 =45 A, 2,2 kW, 3CP
7D5 =75A, 3,7kW, 5 CP
010 = 10 A, 5,5 kW, 7,56 CP
013=135A, 7,5kW, 10 CP
018 = 18 A, 11 kW, 15 CP
022 = 22 A, 15 kW, 20 CP
027 = 27 A, 18 kW, 25 CP
034 = 34 A, 22 kW, 30 CP
041 = 41 A, 30 kW, 40 CP
052 = 52 A, 37 kW, 50 CP
062 = 62 A, 45 kW, 60 CP
080 = 80 A, 55 kW, 75 CP
100 = 100 A, 75 kW, 100 CP
125 = 125 A, 90 kW, 125 CP
144 = 144 A, 110 kW, 150 CP
208 = 208 A, 150 kW, 200 CP
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Capitolul 1T—Descriere Serie PowerXL DG1

Selectie valori nominale de putere si produse
Convertizoare seria DG1 — 208 - 240 Volti

Tabel 2. Tip 1/1P21

Cuplu constant (CT) /Suprasarcina mare () Cuplu variabil (CV) / Suprasarcina redusa (I )
230V, 50 Hz 230V, 60 Hz Curent 230V, 50 Hz 230V,60 Hz Curent
Gabarit Putere nominala kW CP A Putere nominala kW CP A Cod de catalog
FR1 0,55 0,75 3.7 0,75 1 4,8 DG1-323D7FB-C21C
0,75 1 4,8 11 1,5 6,6 DG1-324D8FB-C21C
1.1 1,5 6,6 1,5 2 7.8 DG1-326D6FB-C21C
1,5 2 7.8 2,2 3 1N DG1-327D8FB-C21C
2,2 3 1N 3 — 12,5 DG1-32011FB-C21C
FR2 3 — 12,5 3,7 5 17,5 DG1-32012FB-C21C
3.7 5 17,5 5,5 7.5 25 DG1-32017FB-C21C
5,5 7.5 25 7.5 10 31 DG1-32025FB-C21C
FR3 7.5 10 31 1 15 48 DG1-32031FB-C21C
1 15 48 15 20 61 DG1-32048FB-C21C
FR4 15 20 61 18,5 25 75 DG1-32061FN-C21C
18,5 25 75 22 30 88 DG1-32075FN-C21C
22 30 88 30 40 114 DG1-32088FN-C21C
FR5 30 40 114 37 50 143 DG1-32114FN-C21C
37 50 143 45 60 170 DG1-32143FN-C21C
45 60 170 55 75 211 DG1-32170FN-C21C
FR6 @ 55 75 211 75 100 261 DG1-32211FN-C21C
75 100 248 90 125 312 DG1-32248FN-C21C

Tabel 3. Tip 12/IP54

Cuplu constant (CT) /Suprasarcina mare (ly) Cuplu variabil (CV) / Suprasarcina redusa (I )
230V, 50 Hz Putere 230V, 60 Hz Curent 230V, 50 Hz 230V, 60 Hz Curent
Gabarit nominala kW cpP A Putere nominala kW CP A Cod de catalog
FR1 0,55 0,75 3,7 0,75 1 4,8 DG1-323D7FB-C54C
0,75 1 4,8 1.1 15 6.6 DG1-324D8FB-C54C
1.1 15 6,6 1.5 2 7.8 DG1-326D6FB-C54C
1,5 2 7.8 2,2 3 1 DG1-327D8FB-C54C
2,2 3 1 3 — 12,5 DG1-32011FB-C54C
FR2 3 — 12,5 3,7 5 17,5 DG1-32012FB-C54C
3,7 5 17,5 5,5 7,5 25 DG1-32017FB-C54C
5,5 7,5 25 7,5 10 31 DG1-32025FB-C54C
FR3 7.5 10 31 1 15 48 DG1-32031FB-C54C
11 15 48 15 20 61 DG1-32048FB-C54C
FR4 15 20 61 18,5 25 75 DG1-32061FN-C54C
18,6 25 75 22 30 88 DG1-32075FN-C54C
22 30 88 30 40 114 DG1-32088FN-C54C
FR5 30 40 114 37 50 143 DG1-32114FN-C54C
37 50 143 45 60 170 DG1-32143FN-C54C
45 60 170 55 75 211 DG1-32170FN-C54C
FR6 @ 55 75 211 75 100 261 DG1-32211FN-C54C
75 100 248 90 125 312 DG1-32248FN-C54C

Nota
@ FR6 disponibil in 2016.
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Capitolul 1T—Descriere Serie PowerXL DG1

Convertizoare seria DG1 — 380 - 500 Volti
Tabel 4. Tip 1/1P21

Cuplu constant (CT) /Suprasarcina mare (ly) Cuplu variabil (CV) / Suprasarcina redusa (I )
400 V, 50 Hz Putere 460V, 60 Hz Curent 400 V, 50 Hz 460V, 60 Hz Curent
Gabarit nominala kW CcP A Putere nominala kW CP A Cod de catalog
FR1 0,75 1 2,2 1.1 1,5 3.3 DG1-342D2FB-C21C
11 1,5 3,3 1,5 2 4,3 DG1-343D3FB-C21C
15 2 4,3 2,2 3 5,6 DG1-344D3FB-C21C
2,2 3 5,6 3 5 7.6 DG1-345D6FB-C21C
3 5 7.6 4 — 9 DG1-347D6FB-C21C
4 — 9 5,5 7.5 12 DG1-349DOFB-C21C
FR2 55 7,5 12 7,5 10 16 DG1-34012FB-C21C
7.5 10 16 1 15 23 DG1-34016FB-C21C
1 15 23 15 20 31 DG1-34023FB-C21C
FR3 15 20 31 18,6 25 38 DG1-34031FB-C21C
18,5 25 38 22 30 46 DG1-34038FB-C21C
22 30 46 30 40 61 DG1-34046FB-C21C
FR4 30 40 61 37 50 72 DG1-34061FN-C21C
37 50 72 45 60 87 DG1-34072FN-C21C
45 60 87 55 75 105 DG1-34087FN-C21C
FR5 55 75 105 75 100 140 DG1-34105FN-C21C
75 100 140 90 125 170 DG1-34140FN-C21C
90 125 170 110 150 205 DG1-34170FN-C21C
FR6 @ 110 150 205 132 200 261 DG1-34205FN-C21C
150 200 245 160 250 310 DG1-34245FN-C21C

Tabel 5. Tip 12/1P54

Cuplu constant (CT) /Suprasarcina mare () Cuplu variabil (CV) / Suprasarcina redusa (I )
400 V, 50 Hz Putere 460V, 60 Hz Curent 400 V, 50 Hz 460V, 60 Hz Curent
Gabarit nominala kW cpP A Putere nominala kW CP A Cod de catalog
FR1 0,75 1 2,2 1.1 15 3.3 DG1-342D2FB-C54C
1.1 1,5 3.3 1,5 2 4,3 DG1-343D3FB-C54C
1,5 2 4,3 2,2 3 5,6 DG1-344D3FB-C54C
2,2 3 5,6 3 5 7.6 DG1-345D6FB-C54C
3 5 7,6 4 — 9 DG1-347D6FB-C54C
4 — 9 5,5 7.5 12 DG1-349DOFB-C54C
FR2 5,5 7.5 12 7.5 10 16 DG1-34012FB-C54C
7.5 10 16 11 15 23 DG1-34016FB-C54C
1" 15 23 15 20 31 DG1-34023FB-C54C
FR3 15 20 31 18,5 25 38 DG1-34031FB-C54C
18,5 25 38 22 30 46 DG1-34038FB-C54C
22 30 46 30 40 61 DG1-34046FB-C54C
FR4 30 40 61 37 50 72 DG1-34061FN-C54C
37 50 72 45 60 87 DG1-34072FN-C54C
45 60 87 55 75 105 DG1-34087FN-C54C
FR5 55 75 105 75 100 140 DG1-34105FN-C54C
75 100 140 90 125 170 DG1-34140FN-C54C
90 125 170 110 150 205 DG1-34170FN-C54C
FR6 © 110 150 205 132 200 261 DG1-34205FN-C54C
150 200 245 160 250 310 DG1-34245FN-C54C

Nota
@ FR6 disponibil in 2016.
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Capitolul 1T—Descriere Serie PowerXL DG1

Convertizoare seria DG1 — 600 Volti®

Tabel 6. Tip Eroare 1/1P21

Cuplu constant (CT) /Suprasarcind mare (ly) Cuplu variabil (CV) / Suprasarcina redusa (I )
600V, 60 Hz Putere 600V, 60 Hz Curent 600V, 60 Hz 600V, 60 Hz Curent
Gabarit nominala kW CcP A Putere nominala kW CP A Cod de catalog
FR1 1.5 2 3.3 2,2 3 4,5 DG1-353D3FB-C21C
2,2 3 4,5 3.7 5 7.5 DG1-354D5FB-C21C
3.7 5 7.5 5,5 7.5 10 DG1-357D5FB-C21C
FR2 5,5 7.5 10 7.5 10 13,5 DG1-35010FB-C21C
7.5 10 13,5 11 15 18 DG1-35013FB-C21C
1 15 18 15 20 22 DG1-35018FB-C21C
FR3 15 20 22 18,5 25 27 DG1-35022FB-C21C
18,5 25 27 22 30 34 DG1-35027FB-C21C
22 30 34 30 40 | DG1-35034FB-C21C
FR4 30 40 41 37 50 52 DG1-35041FN-C21C
37 50 52 45 60 62 DG1-35052FN-C21C
45 60 62 55 75 80 DG1-35062FN-C21C
FR5 55 75 80 75 100 100 DG1-35080FN-C21C
75 100 100 90 125 125 DG1-35100FN-C21C
90 125 125 110 150 144 DG1-35125FN-C21C
FR6 @ 110 150 144 150 200 208 DG1-35144FN-C21C
150 200 208 187 250 250 DG1-35208FN-C21C

Tabel 7. Tip Eroare 12/1P54

Cuplu constant (CT) /Suprasarcina mare (ly) Cuplu variabil (CV) / Suprasarcina redusa (I )
600 V, 60 Hz Putere 600V, 60 Hz Curent 600 V, 60 Hz 600V, 60 Hz Curent
Gabarit nominala kW CP A Putere nominala kW CP A Cod de catalog
FR1 1,5 2 3.3 2,2 3 4,5 DG1-353D3FB-C54C
2,2 3 4,5 3.7 5 7.5 DG1-354D5FB-C54C
3,7 5 7.5 5,5 7.5 10 DG1-357D5FB-C54C
FR2 5,5 7.5 10 7.5 10 13,6 DG1-35010FB-C54C
7.5 10 13,6 11 15 18 DG1-35013FB-C54C
1 15 18 15 20 22 DG1-35018FB-C54C
FR3 15 20 22 18,5 25 27 DG1-35022FB-C54C
18,5 25 27 22 30 34 DG1-35027FB-C54C
22 30 34 30 40 41 DG1-35034FB-C54C
FR4 30 40 | 37 50 52 DG1-35041FN-C54C
37 50 52 45 60 62 DG1-35052FN-C54C
45 60 62 55 75 80 DG1-35062FN-C54C
FR5 55 75 80 75 100 100 DG1-35080FN-C54C
75 100 100 90 125 125 DG1-35100FN-C54C
90 125 125 110 150 144 DG1-35125FN-C54C
FR6 @ 110 150 144 150 200 208 DG1-35144FN-C54C
150 200 208 187 250 250 DG1-35208FN-C54C

Note
® 600 V disponibil in mai 2015.
@ FR6 disponibil in 2016.
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Capitolul 2—Descriere tastatura

Capitolul 2—Descriere tastatura

Tastatura reprezinta interfata dintre convertizor si utilizator.
Aceasta este prevazuta cu un afisaj LCD, 3 lumini cu LED

si 11 taste. Cu ajutorul tastaturii de control, viteza motorului
poate fi controlata pentru a superviza starea echipamentului
si pentru a seta parametrii convertizorului de frecventa.
Consultati Figura 4.

Figura 4. Tastatura si afisaj

Tasta soft programabila 1 Tasta soft programabila 2

\@ REMOTE RUN FALLT @/

[ — S Schimba locul de control intre

Local si Remote

BACK LOCAL 4

. RESET REH s — Muta cursor dreapta
Buton Tnapoi/Resetare //EV_J 'é
ﬁ ﬁ

v
b "/ | ButonStart

Valoare marire meniu
de derulare Sus

Buton Stop

Muta cursor stanga

Intra in meniu Valoare reducere meniu
Confirma selectia de derulare Sus
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Capitolul 2—Descriere tastatura

Butoane tastatura
Descriere butoane

Tabel 8. Butoane tastatura

Pictograma Buton Descriere
Tasta programabila 1, Tasta programabila 1, tasta programabila 2:
Tasta programabila 2 Functiile acestor doua butoane vor fi urméatoarele:

* Inainte / Inapoi, se schimba directia de functionare a motorului.
e Meniu, se revine la meniul principal.

e Detalii, sunt afisate detaliile erorii.

e Bypass, convertizorul intra in stare de bypass.

e Jog, este activata functionarea lenta.

e Favorite, parametrul este adaugat la meniul Favorite.

e Stergere, parametrul este sters din meniul Favorite.

]

Tnapoi/Resetare inapoi/Resetare:
Acest buton are trei functii integrate. Butonul functioneaza ca buton de mers inapoi in

BAGK modul normal.
In modul editare, este utilizat pentru anulare. De asemenea, este utilizat pentru resetare

RESET In urma unei defectiuni aparute.

e Se merge fnapoi cu un pas.

® Anuleaza Modifica In modul editare.

e Reseteaza erorile active (toate erorile active sunt resetate prin apasarea acestui
buton de mai mult de 2 secunde pe oricare pagina).

* Tineti apasate butoanele Stop si Inapoi/Resetare timp de 5 secunde pentru ca
convertizorul sa revina la parametrii impliciti din fabrica

Local/De la distanta Local/De la distanta: §
Comuta intre LOCAL si LA DISTANTA pentru pornire si referinta de viteza. Locatiile de
LUGAL control corespunzatoare controlului local si la distanta sunt selectate in cadrul aplicatiei.
Sus Sageti Sus si Jos:
Jos e Mergeti in sus sau in jos in lista de meniuri pentru a selecta punctul de meniu
dorit.

e Editarea unui parametru pas cu pas prin derularea cifrelor active.

e Cresterea / scaderea valorii de referintd pentru parametrul selectat.

e In modul de comparatie parametri, derulati parametrii a caror valoare curenta
difera de valoarea parametrului de comparatie.

* In pagina parametri, in modul citire, treceti la parametru pereche anterior sau
urmator al parametrului respectiv.

ML

-]
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Tabel 8. Butoane tastatura, continuare

Capitolul 2—Descriere tastatura

Pictograma Buton Descriere
\ Sténga Sageata Stanga:
e Buton de navigare, mutare la stanga atunci cand parametrul este editat cifra cu
cifra.
‘Z‘ e Se merge fnapoi cu un pas.
/]
/ Dreapta Sageata Dreapta:
e Accesare mod grup de parametri.
e Accesare mod parametru din grup de parametri.
' ’ e Accesare mod editare completa parametru cand parametrul poate fi scris.
e Accesare mod editare parametru pas cu pas din modul de editare completa.
\ e Buton de navigare, mutare la dreapta atunci cand parametrul este editat pas cu
pas
? < . \(a sterge ntregul istoric a}I erorilor.dacé se apasa pentru mai mult de 5 secunde
(inclusiv 5 secunde) pe oricare pagina.
e Acest buton este utilizat in modul de editare parametri pentru a salva setarile
> < parametrului.
M e Pentru a confirma lista initiala la incheierea aplicatiei de pornire.
e Pentru a confirma elementul comparativ in modul de comparatie parametri.
Cele de mai jos sunt similare tastei Dreapta:
e Accesare mod editare completd parametru cand parametrul poate fi scris.
e Accesare mod grup de parametri.
e Accesare mod parametru din grup de parametri.

R Stop Stop: i
Acest buton functioneaza ca buton de oprire a motorului in timpul functionarii normale. In
mod implicit, acest buton este intotdeauna activ. Poate fi schimbat in parametrul P7.5
pentru a fi activ doar cand ,, Unitatea de comanda” este selectata ca sursa de control.

e QOprirea motorului de la tastatura.

o

-~ Start Start:

Acest buton functioneaza ca buton de pornire a motorului in timpul functionarii normale
cand este selectata "Tastatura" ca sursa activa de control.

Céand unitatea de comanda este locul de referinta, dupa apasarea butonului de start, se va
trece direct la Ecranul Referinta Unitate de comanda.

_____
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Capitolul 2—Descriere tastatura

Lumini LED

Tabel 9. Indicatoare de stare cu LED

Indicator Descriere

{:} Run:
Indica functionarea CFV si controlul sarcinii in
Functionare Convertizor sau Bypass.
Lumineaza intermitent cand este activata o
comanda de oprire, dar convertizorul inca
functioneaza.

. Eroare:
Se aprinde cand existd una sau mai multe
Eroare defectiuni active la convertizor.

Lumineaza intermitent cand exista una sau mai
multe atentionari active la convertizor.

Local/De la distanta:
O Local: daca este selectat Local Control Sursa,
Remote lumina se aprinde.
La distanta: daca este selectat RemoteControl
Sursa, lumina se stinge.
Afisaj LCD

Afisajul LCD al tastaturii indica starea motorului si a
convertizorului si orice defectiuni la functiile motorului sau ale
convertizorului. Pe afisajul LCD, utilizatorul poate vizualiza
informatii privind locatia curenta in structura meniului si
elementul afisat.

Descrierea

Pe ecran sunt afisate cinci linii. Ecranul general este dupa
cum urmeaza in Figura 5.

Figura 5. Vedere generala a LCD-ului

Stare directie Locatie meniu

-

Stare convertizor

; Loc de control

O Operate Mode

M: Monitor

Selectie

activa P: Parameter

BYPASS 13:53 JOG

Ceas de Timp Real

Tasta programabila 1 {hhzmm)

Eticheta functie

Tasta programabila 2
Eticheta functie

10 Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

Definitia liniilor este precum urmeaza:

Prima linie este linia de stare, indica:

e RUN / STP / NRD—Daca motorul functioneaza, starea de

functionare va indica “RUN", in caz contrar va indica
“STP”. “RUN" lumineaza intermitent cand comanda de
oprire este trimisa, dar convertizorul incetineste. “NRD”
se afiseaza daca convertizorul nu este pregatit sau nu are
semnal

e FWD / REV—Daca directia de functionare a motorului este

in sensul acelor de ceasornic, se afiseaza “FWD", in caz
contrar se afiseaza "REV”

e KEY /1/0 / BPS / BUS—Daca dispozitivul este

momentan in mod bypass, se afiseaza “"BPS"; in caz
contrar, daca sursa de control curent este terminalul I/O,
se afiseaza "I/O". Daca sursa de control este tastatura, se
afiseaza KEY"; in caz contrar se afiseaza "BUS"

e PAR/ MON / FLT / OPE / QSW / FAV / TPM— Daca

pagina curenta este meniul parametri, se afiseaza “PAR";
daca pagina curenta este meniul monitor, se afiseaza
“MON"; daca pagina curenta este meniul defectiuni, se
afiseaza “FLT"; daca pagina curenta este meniul operare,
se afiseazd “OPE"; daca pagina curenta este meniul
aplicatie de pornire rapida, se afiseaza “QSW"; daca
pagina curenta este meniul cartela optionala, se afiseaza
“BOA"; daca pagina curentad este meniul favorite, se
afiseaza "FAV"; daca pagina curenta este meniul principal,
se afiseaza "TPM"

Cea de a doua linie este linia de Cod, care prezinta codul
meniului.

Cea de a treia linie este linia de Nume, care indica denumirea
meniului sau denumirea parametrului.

Cea de a patra linie este linia de Valoare, care indica
denumirea meniului secundar sau valoarea parametrului.

Cea de a cincea linie este linia Soft, in care tasta programabila
1 si tasta programabila 2 sunt schimbabile, iar timpul real
este la mijloc.

Pagina de bun venit

LCD-ul indica pagina de bun venit cand este pornit. Consultati
Figura 6.

Figura 6. Pagina de bun venit
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Pagina de upgrade

Dupa pagina initiala, tastatura va verifica daca exista o
versiune de firmware diferita in memoria MCU. In caz
afirmativ, utilizatorul este intrebat daca doreste sa actualizeze
tastatura.

Figura 7. Pagina de upgrade

Current Version: 1.01.0003

To Upgrade Version: 1.01.0004

To Upgrade? Press OK or BACK.
13:53

Pagina de backup automat

Daca tastatura este conectata la un nou dispozitiv, va fi
afisata automat pagina de backup care notifica utilizatorul
privind descarcarea / incarcarea.

Figura 8. Pagina de backup automat

Download from keypad

Upload to keypad
13:53

Capitolul 2—Descriere tastatura

Descrierea tastelor programabile

Exista doua taste programabile. Acestea au functii diferite pe
pagini diferite.

Tabel 10. Taste programabile

Standard
Tastatura Standard Tasta
Pagina afisaj Tasta programabila 1 programabila 2

Pagina Meniu
principal

Null sau Bypass JOG

Pagina nod grup Sursa FWD/REV sau Tnainte MENIU

Pagina nod parametri ZERO sau FAVORITE MENIU
Pagina Favorite STERGE MENIU
Pagina Eroare DETALII MENIU

1. Tn meniul principal (nod radacina), "JOG" este afisat in
partea dreapta. In modul Bypass este activat, "Bypass’
este indicat in partea stdnga. In caz contrar, nu este
indicat. Consultati Figura 9.

Figura 9. Menu Principal

O: Operate Mode

M: Monitor

P: Parameter

BYPASS 13:53 JOG

2. Pentru grupul de parametri, cele doua taste programabile
"REVERSE/FORWARD" (Inainte / Inapoi) si “MENIU"
sunt indicate. Consultati Figura 10

Figura 10. Pagina nod primar

P1: InterLockStart

P2 Al Function

F3: DI Function
REVERSE

13:53 MENU
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Capitolul 2—Descriere tastatura

Pentru grupul de parametri, daca parametrul nu a fost
adaugat la lista de favorite, vor fi afisate doua taste
programabile “FAVORITE" si “MENIU". Daca
parametrul a fost adaugat la lista de favorite, este afisat
0 singura tasta programabila "MENIU" in partea dreapta.

Figura 11. Pagina Parametri

P2.2
AlZ Mode
0- 20mA
FAVORITE 13:53 MEMNU
4. Daca un parametru a fost adaugat la lista de favorite,

acesta va aparea in meniul favorite. Apoi, cand accesati
meniul Favorite, sunt afisate doua taste programabile
“STERGE" (Sterge) si “"MENIU", iar “STERGE"
Tnseamna ca puteti sterge parametrul selectat din lista
de favorite. Consultati Figura 12.

Figura 12. Pagina Parametri din meniul Favorite

F2.2. Al2 Mode

M2: Reference Frequency

M3 Motor Speed
DELETE

12

13,53 MENU

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

5. Pentru grupul de erori, trebuie afisate doua taste
programabile “DETALII" (Detaliu) si “MENIU".
Consultati Figura 13. Pentru mai multe informatii,
consultati Pagina 16.

Figura 13. Pagina Eroare
F1.2
Over Voltage

2012458 12:30:45

DETAIL 13:53 MEML
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Capitolul 3—Descriere Meniu

Capitolul 3—Descriere Meniu

Pagina Meniu principal

Datele de pe tastatura sunt aranjate in meniuri si sub-meniuri.
Primul nivel de meniuri este alcatuit din M, P, F, B, T, O si S
si este denumit Meniul Principal.

Figura 14. Pagina Meniu principal

O: Operate Mode

M. Monitor

P: Parameter
BYPASS 13:53 JOG

Navigare prin meniu

Sectiunea ofera instructiuni de baza pentru a naviga prin
fiecare sectiune din structura meniului.

Figura 15. Navigare prin meniul principal

Back/left key Right/OK key

<« > .
M - Monitor T M1 - Output Frequency M1
e Output Frequency
UPﬁ(ey —— M46 — Multi-Monitoring 0.00 Hz
Downlkey p - parameters P1 - Basic Parameters P1.1 - Min Frequency P1.1
—E l: Min Frequency
P21 - System P1.15 — Reverse Enable 0.00 Hz

F- Fault ———— 71— F1- Active Fault

—— F2 - History Fault

B - Optional Boards

T- Favorite

0O - Operate Mode

S— Startup Wizard
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Capitolul 3—Descriere Meniu

Structura meniului

Tabel 11. Meniuri tastatura

Articol  Descriere Articol Descriere Articol Descriere
Monitor  M1—Frecventa lesire M24—Interval3 Parametri P1—~Parametri de Baza Eroare F1—Eroare activa
M2—Referinta frecventa M25—Interval4 P2—Intrare Analogica F2—Istoric Erori
M3—Turatie Motor M26—Intervals P3—Intrare Digitala Cartele Bx—SlotA
Optionale
M4—Curent Motor M27—Timp Ramas Timer1 P4—Ilesire Analogica Bx—SIlotB
M5—Cuplu Motor M28—Timp Ramas Timer2 P5—lesire Digitala Favorite —

M6—Putere Motor Rel

M29—Timp Ramas Timer3

M7—Tensiune Motor

M30—Referinta PID1

M8—Tensiune Circuit-CC

M31—Feedback PID1

M9—Temperatura
Convertizor

M32—Valoare Eroare PID1

M10—Temperatura Motor

M33—Ilesire PID1

M11—Referinta cuplu

M34—Stare PID1

M12—Intrare Analogica‘

M35—Referinta PID2

M13—Intrare Analogica2

M36—Feedback PID2

M14—Ilesire Analogical

M37—Valoare Eroare PID2

M15—Ilesire Analogica2

M38—Ilesire PID2

Stare DI1-3 M39—Stare PID2

Stare DI4-6 M40—Convertizoare aux. in
functionare

Stare DI7-8 M41—Temperatura Max
PT100

Stare DO1 M42—Ultima Eroare activa

Stare RO1-3 M43—StareBaterieRTC

Stare Timere

M44—Putere Motor

P6—Functie Logica

P7—Control Convertizor

P8—Control Motor

P9—Protectii

P10—Regulator PID 1

P11—Regulator PID 2

P12—Turatie Fixa

P13—Control Cuplu

P14—Frana

P15—Mod Incendiu

P16—Parametrii Motor 2

P17—Bypass

P18—Control
Multi-Pompa

P19—Ceas de Timp Real

Mod operare

O1—Frecventa lesire

0O2—Referinta frecventa

O3—Turatie Motor

04—Curent Motor

05—Cuplu Motor

O6—Putere Motor Rel

O7—Tensiune Motor

08—Tensiune Circuit-CC

09—Temperatura
Convertizor

0O10—Temperatura Motor

R11—Ref cuplu keypad

R12—RefKeypad

R13—Referinta 1 Keypad
PID1

R14—Referinta 2 Keypad
PID1

P20—Comunicatie

Startup Wizard

S—Startup Wizard

P21—Sistem

M22—Interval1

M45—Economie de Energie

M23—Interval2

M46—Multi-Monitor

Nota: Va varia in functie de aplicatia selectata.

14 Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL
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Capitolul 3—Descriere Meniu

M —Monitor
in pagina Monitor, utilizatorul nu poate edita parametrii, cu exceptia parametrului pentru Multi-Monitor. Parametrii

Multi-Monitor permit afisarea pe ecran a 3 valori ale monitorului. Cele trei valori pot fi alese dintre oricare dintre valorile
mentionate.

Navigarea pentru monitor este ca in Figura 16.

Figura 16. M—Monitor

Startup Wizard F!:gH'Oi'i MAE Mult-Manitoring K45 Enargy Sair
P Parameter M2 Freq Refersnce M1 Output Frequency
BYPASS 1333 JOG REVERSE 1353 MENU REVERSE 1353 MEMU
Down Key 45 L
tmes RHghVOH ey Hey
L)
L
MA5: Energy Saving M1 M1 Output Frequency

M1: Output Frequency 0. 00Hz M3 Mator Speed
REVERSE 1333 MEMNL FAVORITE 1353 MENU REVERSE 1353 WMENL
?l"h"""h ey
Output Frequency: 45Hz Cuipul Frequency: 45Hz Output Frequency: 454z
Motor Speed 0 Motor Speed. O pm Motor Spead 0 rpm
FAVORITE 1353 MENL FAVORITE 13.53 MEML FAVORITE 1353 MENU
Ok kay

L]

| STP | FWD il KEY Ji MOM |
Output Freguency. 45Hz

Mptor Current. 004

Matar Spaad. O fpm

FAVORITE 1353 WENLI
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Capitolul 3—Descriere Meniu

F—Eroare Dupa apasarea tastei programabile DETAIL (Detalii), sunt
. " . . ) afisate urmatoarele informatii detaliate cu privire la eroare:
Exista trei pagini pentru erori. Prima este destinata erorilor codul erorii, tipul, contorizare zile putere, puterea, contorizare
active F1; cea de a doua este deschisa automat cand apare o ore putere, frecventa, tensiunea, puterea, cuplul, tensiunea

eroare; cea de a treia este istoricul erorilor F2. CC, temperatura unitatii, starea de funtionare, directia,
Daca nu exista o eroare activa / eroare in istoric, este afisat atentionari, viteza zero, contorizare M\Wh, referinta atinsa.

"Nu exista erori".

Eroare activa
Navigarea pentru erorile active este ca Figura 17.
Figura 17. Erori active

P. Parameters Right/OK F1: Active Fault

B: Optional Boards

FLT

BYPASS 13:53 JoG REVERSE  13:53 MENU
FWD FLT

F1.7: Over Current
Has active faults

ver Voltage

Right/OK key
F1.2: System Fault
REVERSE 13:53 MENU
Right/OK
v key
FWD
F1.1 Code: 2
Over Voltage Soft key 1.., Type: Fault
2012.04.08 12:30:45 Operation Days: 0
DETAILS 13:53 MENU 13:53 MENU
Down key
FLT
Type: Fault
Operation Days: 0
Operation Hours: 0
13:53 MENU
FLT FLT
F1: Active Fault Right/OK
F2: Fault History ‘rffoyacnv; No Fault
fault
REVERSE 13:53 MENU REVERSE 13:53 MENU
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Eroare pop-up
Navigarea pentru eroarea activa pop-up este ca Figura 18.

Figura 18. Erori active pop-up

i
Back key to
the last page
| FWD i KEY [l FLT |

F1.2 Code 2
Over Valtage Soft key 1 Type Faul
201204 0B 12:30.45 Operation Days: 0
DETAILS 1353 MEMU

Ultima pagina de erori active este deschisa cand apare o
noua eroare activa, iar pagina de erori deschisa automat este
aceeasi cu pagina de erori active.

Prin apasarea butonului inapoi / resetare pentru mai putin de
2 secunde, utilizatorul revine la ultima pagina vizualizata.

Prin apasarea butonului inapoi / resetare pentru mai mult de
2 secunde, utilizatorul reseteaza toate defectiunile active
cand nu este indeplinita conditia de eroare activa.

Utilizatorul poate naviga prin toate erorile active folosind tasta
sus / jos.

Pagina de erori active si pagina de erori deschisa automat
sunt la fel, cu exceptia unui element: raspunsul la butonul
"Inapoi". In pagina de erori active, daca este apasat butonul
‘Inapoi, utilizatorul revine la ultimul nivel al meniului. In
pagina de erori deschisa automat, utilizatorul revine la ultima
pagina.

L FWD g KEY Qi FLT |

Capitolul 3—Descriere Meniu
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Capitolul 3—Descriere Meniu

Istoricul erorilor
Navigarea pentru istoricul erorilor este ca Figura 19.

Pe oricare pagina, butonul OK este utilizat pentru a sterge
istoricul erorilor si erorilor active prin apasarea acestuia timp
de mai mult de 5 secunde fara parola.

Figura 19. Istoricul erorilor
FLT

F1: Active Fault

F2: HistoryFault

REVERSE 13:53 MENU

FLT

F2.10: Over Current

) Has faults history
F2.1: Over Voltage

Right/'OK key
F2.2: System Fault
REVERSE 13.53 MENU
Right/OK
k
\J =
FLT FLT
F2.1 Code: 2
Soft key 1
Over Voltage » Type Fault
2012.04.08 12:30:45 Operation Days: 0
DETAILS 13:53 MENU 13:53 MENU
Down key
\l
FLT
Type: Fault
Operation Days: 0
Operation Hours: 0
13:53 MENU
FLT FLT
F1: Active Fault Right/OK
key
7' HistoryFaul » Mo Fault
F2: HistoryFault No fault
history
REVERSE 1353 MENU REVERSE ~ 13:53 MENU
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P—Parametri

Navigarea pentru meniul de parametri este afisata in
Figura 20.

in pagina parametri, codul parametrilor este indicat pe cea de
a doua linie (cum ar fi P1.1).

In pagina parametri, denumirea parametrilor este indicata pe
cea de a treia linie (cum ar fi Frecventa minima).

Figura 20. Descriere meniu Parametri

ot ity

FANVORITE 1353 MENL

Exista cateva pagini speciale:
1. P21.1.3 Seturi parametri. Consultati Figura 21.

Utilizatorul poate incéarca sau stoca parametrii. Optiunile sunt
dupa cum urmeaza: Incarca setari fabrica, Incarca set PAR 1,
Incarca set PAR 2, Stocare set PAR 1, Stocare set PAR 2,
Resetare, Reincarca VM original. Punctele speciale sunt:

e in timpul acestui mod de functionare, “waiting...”
("asteptati...") lumineaza intermitent, ceea ce Inseamna ca
procesul este in curs de desfasurare.

e Cand este finalizat, “OK" va fi indicat.

e Convertizorul va reporni dupa ce parametrii initiali sunt
ncarcati.

e "Reincarca VM original” este pentru standul de vanzari. Nu
folositi pe un convertizor complet functional.

Capitolul 3—Descriere Meniu

in pagina parametri, valoarea parametrilor si a unitatii este
indicata pe cea de a patra linie (0,00 Hz).

Daca parametrul este de tipul citire si scriere, apasarea tastei
dreapta face ca valoarea parametrului sa clipeasca, ceea ce
nseamna ca valoarea poate fi editata.

Daca parametrul este numai de tipul citire (read only),
apasarea tastei dreapta nu va avea niciun efect, ceea ce
nseamna ca valoarea nu poate fi editata.

M Monfios 30

N mighycs | P21 Systam

E Esuft P2 Anaiog Inpu

BYPASS 1353 00 REVERSE oA MEML

Rgntkyta | P Right kary, F1 21 Remoin 1 Rl
i < ing st D a0 Ama
000 Ha " = b ¥
3,00 Ha Hz x o
FAVDRITE 1153 MEM FAVORTE 53 WE!

AR Frisquendy

FANDRITE 1351 MEHNL

Win Fregeency
bl

FAVORITE 1353 MEHL
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Capitolul 3—Descriere Meniu

Figura 21. Set Parametri

P20; Communication

1 Basic Parametars

REVERSE 13:53 MEML

Right/OK and
down keys

P211.2 Applicabion

F2114 Upto Keypad
REVERSE 13:53

MENLU

Right key
twice

L
[ STP | FAWD il KEY il PAR | [ STP | FWD I KEY i PAR |

P2113
Parameter Seis

FAVORITE 13:53 MENU

Ok key
v
EE EEE EEE =R
P2113
Parameter Sets
Waiting...

FAVORITE 13:53 MEMLI

v

| ST W FWD ) KEY M PAR
P2113

Farameter Sets

OK
FAVORITE 1

(]
R
Cad

MEMLI

Down
by

P2113

-
Parameter Sels

FAVORITE

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL
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P21.1.4 Upload pe tastatura si P21.1.5 Download din tastatura

In timpul acestui mod de functionare, “waiting...”
("asteptati...") lumineaza intermitent, ceea ce inseamna
ca procesul este in curs de desfasurare. La final, se va
afisa OK.

Figura 22. Download din Tastatura

P21.1.4 Upto Keypad

P21.1.5: Down from Ke

P21.1.6: ParamComparison

13:53 MENU

Right key
twice
v
P21.1.5 Down key P21.1.5
Down from Keypad * Down from Keypad

REVERSE

All Parameters All, No Motor

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53
Ok key
\J

PAR
P21.15

Down from Keypad

Waiting...

FAVORITE 13:53 MENU
CFv 8 PAR
P21.15

Down from Keypad

OK

FAVORITE 13:53 MENU

Capitolul 3—Descriere Meniu

Sunt stocati parametrii pe unitatea de comanda pentru a
fi transferati. Optiunea Download din Tastatura este
pentru a descarca parametrii de pe unitatea de comanda
pe convertizor.

MENU

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com

21



22

Capitolul 3—Descriere Meniu

3. P21.1.6 Compararea parametrilor

Dupa operare, va fi afisat numarul parametrului diferit. Utilizatorul poate naviga prin toti parametrii diferiti
Apoi apasati tasta dreapta; va fi afisat primul parametru folosind tasta sus / jos.

diferit. A . . . .

In timpul acestui mod de functionare, “waiting...
("asteptati...") lumineaza intermitent, ceea ce Inseamna
ca procesul este in curs de desfasurare.

Numele parametrului va fi afisat pe cea de-a doua linie,
iar valoarea de la tastatura / prestabilita / set 1/ set 2 va
fi indicata pe cea de-a treia linie, in timp ce valoarea R - o~ . .
curentuluip\)/a fi indicata pe cea de-a pafra linie Cand este finalizat, “OK" va fi indicat. Consultati

Figura 23.
Daca utilizatorul doreste sa modifice valoarea curentului,

acesta poate intra in modul editare cu ajutorul tastei
dreapta.

Figura 23. Compararea parametrilor

F21.1.5 Down From Keypad 218

=
Fright kry Ot ey

P21 17 Password

L STR i PO L KEY i PAR | L STP i FWO I KEY I PAR | EEEE EE S e
P211.6

Weting
REVERSE 13:53 MEMU FAVORITE 1353 MEMU 1353
P21.14 Fan Control « Parameter Name
Righ ke
Company with Kaypad 1AL by = Confinpous Compared Value
A (keypad, default, set1, set2)
] Tparaiure
1363 1353 Current Value in Drive
Right kay
L]
Fan Contral Fan Contro
Up ke
Coon i ous P ey =  onlinuocus
1353 i
Ol kay 06 hay
L L
Fan Control Fan Control
Cenbnuous Coninuous
Tamperature Conanuous
353 1353
Drowir) by Dogwn ey

L] ¥
| STP W PO KET M PAR
Backiight Time
2 rmin
1 min

1353
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4. P21.1.7 Parola

Parola protejeaza securitatea parametrilor. Zero
fnseamna ca nu este utilizata, In caz contrar, aceasta
este utilizata. Daca este utilizata parola, utilizatorul poate
vizualiza valorile parametrilor, dar trebuie sa introduca
parola Thainte de editare. Utilizatorul trebuie sa introduca
parola curenta inainte de a modifica parola.

0000 inseamna ca nu este utilizata parola, aceasta fiind
0000 din fabrica.

Parola poate fi un numar cuprins intre 0001-9999 si
poate fi stabilita si confirmata dupa cum este indicat in
Figura 4-21.

Figura 24. Parola

Capitolul 3—Descriere Meniu

Accesati pagina de setare a parolei. Daca parola este
0000, va fi afisat "Nu este utilizata nicio parola" (Not use).
Daca parola nu este 0000, va fi afisat "Este utilizata o
parold" (in use).

Daca este utilizata o parola si utilizatorul introduce o
parola gresita, va fi afisat mesajul "failed" ("nereusit").

Dupa afisarea mesajului "failed" ("nereusit") timp de
3 secunde, pagina revine la pagina de citire a
parametrului.

Daca este utilizata o parola, iar utilizatorul introduce
parola corecta, valoarea incepe sa lumineze intermitent,
ceea ce indica faptul ca parametrul poate fi editat.

STP FWD KEY
P21.1.6 - ParamComparion P21.1.7 P21.1.7
Right ke
P21.1.7 - Password FightioKkey Password e »| Password
P21.1.8 - Parameter Lock Not use 0000
REVERSE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU
Up key

STP FWD KEY PAR

P21.1.7 P21.1.7
OK key -

Password -<«+—— Password
In use 0001
FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU

P2.1 - Al1 Mode pP2.2

Right/OK key

P2.2 - Al1 Signal Range Al1 Signal Range

P2.3 - A1 Custom Min 0-100%

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53

P2.2

Rightkey | Password?

Passwordinuse| (0000

MENU FAVORITE 13:53 MENU

|

P2.2 P22

Al1 Signal Range OK key Password?

0-100% Password right | () 4

FAVORITE 13:53 MENU FAVORITE 13:53

Up key

MENU

OKkey | Password wrong

P2.2

After 3s
Password?

Failed
FAVORITE

13:53

MENU

Nota: Va rugam contactati centrul de suport clienti daca ati uitat parola. Parola de inlocuire din fabrica este ,,1001". Astfel va fi
nlocuita orice parola. Daca folositi parola pentru a inlocui o parola, asigurati-va ca setati o noua parola pentru utilizari

viitoare.
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Editare valoare

Aceasta sectiune descrie metodele de editare a valorilor si ce
se intdmpla cand valoarea este editata daca este utilizata o
parola, iar modul de blocare parametru este activat.

Valoarea poate fi editata in trei moduri: editare prin apasarea
lunga a tastei, editare pas cu pas si editare apasare cu
apasare.

Figura 25. Editare valoare parametru

P11 P1.1
Min Fraguency _'L aft kay MiR Fragquancy
D.00HZ Hz
FAVORITE 1353 MENU FAVORITE 1353
Up kery Up kay
L]
[_STP_J FWD I KEV_ Qi PAR ] L N .
P11 P11
Min Frequency Laft ey Min Freguency
001Kz 1Hz
FAVORITE 1353 MENU FAVORITE 1353
Lip gy
y J0mes

L
L STP ) PWD L KEY ) PAR
P11

R

_ vin Freguancy
Min Fraguancy

0.00Hz 10Hz

FAVORITE 1353 MENU FATGHIE

24 Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

Pentru detalii, consultati Figura 25. Pentru un parametru
editabil, apasati tasta "Right" (Dreapta) o data pentru a intra in
modul citire (puteti numai sa cititi valoarea acestui
parametru), apasati tasta "Right" (Dreapta) din nou pentru a
intra In modul editare (utilizatorul poate modifica valoarea
parametrului), apasati tasta "Right" (Dreapta) din nou pentru a
intra in modul de editare pas cu pas.

Utilizatorul poate utiliza tasta stanga / dreapta pentru a
modifica modul editabil curent. Atunci cand este editat un
numar, acesta creste / scade circular, de exemplu prin
apasarea butonului Sus, numarul se schimba de la 9 la 0.

Right P20 Rarmotel Raf

SE
twice
= Max Fraguancy

MEMU REVERSE 1353 MENU
Drown key '
LPAR | |_STF W FWD i KEY M PAR |
P

Min Frequency
H

MEMLI FAVORITE 1353 NERU

MENU
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1. Daca este utilizata o parola, aceasta trebuie confirmata
Tnainte de editarea valorii parametrului.

2. Daca nu este efectuata nicio operatiune timp de 1 minut,
parola trebuie confirmata din nou.

3. Daca este activat modul de blocare parametru, mesajul
*Locked* (Blocat) va fi afisat daca utilizatorul incearca sa
editeze parametrul.

Figura 26. Parametru blocat

STP [ FWD
P2.1 - Al1 Mode pP2.2
P2.2 - A1 Signal Range FighioKkey | Al1 Signal Range -
P2.3 - Al1 Custom min 0 - 100%
REVERSE 13:53 MENU FAVORITE 13:53 MENU
Right key Locked After 3

P2.2

Al1 Signal Range

*Locked*

FAVORITE 13:53 MENU

T—Favorite

Favorite contine parametrii favoriti ai utilizatorului. Utilizatorul
poate adauga un parametru la lista de favorite cu ajutorul
tastei programabile "Favorite" si il poate sterge din lista de
favorite cu ajutorul tastei programabile "STERGE" (Sterge).

Daca un parametru nu a fost adaugat la lista de favorite, tasta
programabila "FAVORITE" va fi afisata in pagina parametri
(consultati Figura 11 la pagina 12). Daca parametrul a fost
adaugat la lista de favorite, tasta programabila "Favorite" nu
va fi afisata.

Daca un parametru a fost adaugat la lista de favorite, acesta
va aparea in meniul favorite. Apoi, cand accesati meniul
favorite, va fi afisat tasta programabild "STERGE" (Sterge).
Acesta va permite sa eliminati parametrul selectat din lista de
favorite (consultati Figura 12 de la pagina 12).

Dupa eliminarea unui parametru din lista de favorite,
urmatorul parametru din lista de favorite va fi selectat
automat.
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Capitolul 4—Pornire

Pagina Startup Wizard

Startup Wizard este un sub-meniu al meniului principal. Dupa
ce utilizatorul intra in acest meniu, Startup Wizard porneste.

In Startup Wizard, convertizorul va cere informatii esentiale,
astfel incat acesta sa poata controla motorul dvs. In timpul
acestui proces, puteti selecta aplicatia care se potriveste cel
mai bine nevoilor dvs.

Parametrii din Startup Wizard sunt afisati in urmatoarea
secventa: Limba, Ceas de timp real, Economie pe timp de zi,
Aplicatie, Frecventa minima, Frecventa maxima, Curent
nominal motor, Limita de curent, Viteza nominala motor, PF
motor, Tensiune nominala motor, Frecventa nominala motor,
Timp de accelerare 1 si timp de decelerare 1, Local Control
Sursa, Loc de comanda de la distanta 1, Local referinta sursa,
Referinta sursa de la distanta 1, Setare aplicatie.

Daca utilizatorul schimba aplicatia, convertizorul si tastatura
vor fi resetate.

26 Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL
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Startup Wizard

In Startup Wizard, convertizorul va cere informatii esentiale,

astfel incat acesta sa poata controla procesul dvs. In Wizard,

veti avea nevoie de urmatoare butoane ale tastaturii:
Butoane Sus/Jos.
A Utilizati-le pentru modificarea valorii.
=
| B
f~—
e
h——_] Buton OK.
4 . . L .
/ Cu acest buton confirmati selectia si accesati
> 4 intrebarea urmatoare.
“/"\-.__..n"'\
Buton Inapoi/Resetare.
BACK | Daca butonul a fost apasat la prima intrebare,
RESET| Startup Wizard se anuleaza.
Daca butonul este apasat in timpul oricarui pas al

Startup Wizard, Startup Wizard se anuleaza.

Dupa conectarea sursei de alimentare la convertizorul de
frecventa Eaton PowerXL DG1 si activarea Startup Wizard,
urmati aceste instructiuni pentru a facilita setarea
convertizorului.

Tabel 12. Instructiuni Startup Wizard

Articol Descriere
1 Startup Wizard Apasati OK?
2 Limba 0 = Engleza
1=72?
2 = Germana
3 Ceas de Timp Real aa.ll.zz
hh:mm:ss
4 Daylight Saving 0 = Off
1=EU
2=US
5 Aplicatie 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose
6 f-min Min: 0,00Hz
Max: Frecventa max.
7 f-max Min: Frecventa min
Max: 400,00 Hz
8 Curent Nom Motor Min: 0,1 A
Max: 500,0 A
9 [-Limita curent Min: 1h*1/10
Max: [h*2
10 Turatie Nom Motor ~ Min: Ih*1/10
Max: [h*2

Capitolul 4—Pornire

Tabel 12. Instructiuni Startup Wizard, continuare

Articol Descriere

11 FP Motor Min: 0,30
Max: 1,0

12 Tensiune Nom Motor Min: 180 V
Max: 690 V

13 Frecventa Nom Motor Min: 30,00 Hz
Max: 400,00 Hz

14 t-acc Min: 0,1 s
Max: 3000,0 s

15 t-dec1 Min: 0,1 s
Max: 3000,0 s

16 Sursa Local Control 0 = Keypad
1 =1/O start terminal 1
2 =1/0 terminal 2
3 = Fieldbus

17 Surséa Referinta Locala 0 = Intrare Analogica1
1 = Intrare Analogica2
2 = Intrare Analogica101 1
3 = Intrare Analogica201 1
4 = Al1 Joystick
5 = Al2 Joystick
6 = Keypad
7 = Referinta Fieldbus
8 = Pot. Motor
9 = Frecventa maxima
10 = A1 + Al2
11 = AlN-AlI2
12 = Al2-Al
13 =Al1 * Al2
14 = Al1 sau Al2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = Control lesire PID1

18 Loc de comanda de la 0 = Keypad

distanta 1 = 1/O start terminal 1

2 =1/O terminal 2
3 = Fieldbus

19 Referinta la distanta 0 = Intrare Analogical

1 = Intrare Analogica2

2 = Intrare Analogica101
3 = Intrare Analogica201
4 = Al1 Joystick

5 = Al2 Joystick

6 = Keypad

7 = Referinta Fieldbus
8 = Pot. Motor

9 = Frecventa maxima
10 = Al1 + Al2

11 = AlN-AI2

12 = Al2-Al

13 =Al1 * Al2

14 = Al1 sau Al2

15 = Min (A1, Al2)

16 = Control lesire PID1

Acum Startup Wizard s-a incheiat. Nu va mai aparea la
urmatoarea pornire. Daca doriti sa resetati aplicatia, va rugam
séa selectati din meniul principal (, Startup Wizard").
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Aplicatia Macro Mini-Wizard

Mini-Wizard Comanda Multi-Pompa si Ventilator

Tabel 13. Comanda Multi-Pompa si Ventilator

Articol Descriere
20 UnitateDeProces Selectati Unitati
PID1
21 Min UnitateDeProces Min: -99999,99
PID1 Max: Max UnitateDeProces
PID1
22 Max UnitateDeProces Min: Min UnitateDeProces
PID1 PID1
Max: 99999,99
23 Sursa Referinta 1 Selectie Functie
PID1
24 Referinta 1 Keypad Min: Min UnitateDeProces
PID1 PID1
Max: Max UnitateDeProces
PID1
25 Sursa Feedback 1 Selectati intrarea
PID1
26 Min Feedback 1 PID1 Min: =200%
Max: 200%
27 Max Feedback 1 PID1 Min: =200%
Max: 200%
28 Numar Motoare Min: 1
Max: 5
29 Latime de banda Min: 0%
Max: 100%
30 t-Intarziere Latime de  Min: Os
banda Max: 3600s
31 Activare Interblocaj 0 = Dezactivat
1 = Activat
28 Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

PID Mini-Wizard

PID Mini-Wizard este activat din meniul de setare rapida
(Quick Setup). Aceasta aplicatie se bazeaza pe intentia dvs.
de a utiliza controlerul PID in modul "un raspuns/ o valoare de
referintd". Controlul se face de la I/O A, iar unitatea de proces
prestabilita este “% . PID Mini-Wizard solicita setarea
urmatoarelor valori:

Tabel 14. Valori PID Mini-Wizard

Articol Descriere
20 UnitateDeProces Selectati Unitati
PID1
21 Min UnitateDeProces Min: —=99999,99
PID1 Max: Max UnitateDeProces
PID1
22 Max UnitateDeProces Min: PID 1 Unitate Proces Min
PID1 Max: 99999,99
23 Sursa Referinta 1 Selectie Functie
PID1
24 Referinta 1 Keypad Min: Min UnitateDeProces
PID1 PID1
Max: Max UnitateDeProces
PID1
25 Surséa Feedback 1 Selectati intrarea
PID1
26 Min Feedback 1 PID1 Min: -200%
Max: 200%
27 Max Feedback 1 PID1 Min: =200%
Max: 200%

MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com



Capitol 5—Aplicatie Standard

Introducere

Aplicatia Standard este utilizata in mod obisnuit in scenariile
de baza de comandéa a motorului unde nu sunt necesare
comanda de pompe multiple, buclele PID sau buclele de
comanda avansata. Ofera abilitatea pentru utilizator sa
defineasca semnalele sale de referinta si de comanda locala
si de la distanta. In plus, exista abilitatea de a masura cu o
scala semnalele de intrare si de iesire analogica pentru a fi
citite pe baza raspunsul dorit al motorului. Exista, de
asemenea, 8 intrari digitale, 3 iesiri de releu si o iesire digitala
care poate fi programata sa permita scheme de comanda
care necesita ca convertizorul sa aiba anumite functii. Ofera
personalizarea completa a secventei de control al motorului
cu abilitatea de a fi In modul de frecventa sau de viteza, si
ajustarea curbei V/Hz poate fi selectata. Protectiile
convertizorului/motorului pot fi personalizate la actiuni
definite pentru control sporit al utilizatorului. Mai jos se afla
alte caracteristici care sunt disponibile in Aplicatia Standard.

Aplicatia Standard include functiile:

e Functie selectabila a intrarii digitale

e Functie selectabila a iesirii digitale

e Filtrare referinta, scalare, inversare, ofset si raza de actiune

e Filtrare semnal de iesire, scalare, inversare, ofset si raza de
actiune

e Functie selectabila iesire analogica
e Pornire/oprire programabila si inversare semnal logic

e Doua setari independente ale rampelor de accelerare/
decelerare

e Curbe S

e Salt peste frecventa

e Sursa start (Functie de comanda locala/de la distanta)
e Sursa de referinta

e Start in miscare

e Jog

e Control Volti per Hertz

¢ Functie Ceas de Timp Real — afisaj timp RTC

e Supravegherea limitei de temperatura a convertizorului
e Frecventa iesire 1 supraveghere limita

e Frecventa iesire 2 supraveghere limita

e Supraveghere limita cuplu

Capitol 5—Aplicatie Standard

e Frecventa referinta supraveghere limita
e Supraveghere limita putere

e Supraveghere limita intrare analogica

e Repornire automata

e Compensarea pierderii de putere

e Memorie tampon trend

e Frecventa de comutatie programabila
e Presetare turatii multiple

e Oprire de urgenta

e Blocare Start la Alimentare

e Control ventilator

e Frana CC

e Flux Frana

e Fréna dinamica

e Supraveghere limita curent motor

Comenzi /0

e Programarea “Terminal To Function” (Terminal la Functie)
(TTF)

Designul care se afla in spatele programarii intrarilor digitale
din convertizorul DG1 este de a folosi programarea "Terminal
to Function®, care este compusa din multiple functii, care
permite alocarea unei intrari digitale acelei functii. Parametrii
din convertizor sunt setati cu functii specifice si prin definirea
intrarii digitale si a slotului in unele cazuri, in functie de care
optiuni sunt disponibile. Pentru utilizarea intrarilor placii de
control a convertizoarelor, se va face referire la acestea ca
Digln:1 pana la DigIN:8. Cand sunt utilizate placi optionale
suplimentare, acestea se vor defini ca DigIN:X:I0Y:Z. X indica
slotul in care este instalata placa de borne, care va fi A sau
B.IOY determina tipul placii de borne, care va fi |01 sau 105.
Z indica intrarea utilizatd pe acea placa de borne optionala
disponibila.
e Programarea “Function To Terminal” (Functie la Terminal)
(FTT)

Designul din spatele programarii iesirilor releului si iesirii
digitale din convertizorul DG1 este de a folosi programarea
"Function to Terminal". Este compus dintr-un terminal, fie o
iesire de releu, fie o iesire digitala, careia ii este alocata un
parametru. In cadrul acelui parametru are diferite functii care pot
fi setate.

Parametrii Aplicatiei Standard sunt explicati la Pagina 150
acestui manual, “Descrierea parametrilor.” Explicatiile sunt
dispuse conform numarului de parametru.
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Configurarea comenzilor 1/0

e Treceti cablajul de control 240 Vac si 24Vdc prin conducta separata de instalare
e Cablul de comunicare trebuie sa fie ecranat

Tabel 15. Conexiune I/0

Default
OFF | ON
Al1:0te 10V LAIY: 010 20 mA OFF ON OFF OoN OFF oN
az| ey 2] (== B
A vy b 3 i L =5
AIZ:0to 20 mA AlZ: 0to 10V AlZ: =10V to +10
Cablaj extern Pin Nume semnal Semnal Setari prestabilite Descriere

—-

+10V

Tensiune de iesire de referintd —

Sursa de alimentare 10 Vdc

E 2 AlT+ Intrare Analogica‘ 0-10V Referinta de turatie in tensiune (se poate programa de la 4 mA la 20 mA)
3 Al1— Intrare analogica 1 impamantare — Intrare analogica 1 comuna (impamantare)
4 Al2+ Intrare Analogica2 4 mA pana la 20 mA Referinta de turatie in curent (se poate programa dela0Ola 10 V)
@:: 5 Al2— Intrare analogica 2 impamantare — Intrare analogica 2 comuna (impamantare)
L- 6 GND impamantare semnal /0O — impamantare /O pentru referinta si control
— 7 DING Intrare digitala 5 Selectie f-Fix BO Seteaza iesirea de frecventa la turatie prestabilita 1
—"—— 8 DIN6 Intrare digitala 6 Selectie f-Fix B1 Seteaza iesirea de frecventa la turatie prestabilita 2
—r"—— 9 DIN7 Intrare digitala 7 Oprire de urgenta (TI-)  Intrarea forteaza iesirea CFV sa se inchida
——"——— 10 DIN8 Intrare digitala 8 Fortare la distanta (Tl+) Intrarea trece CFV de la local la distanta
-— 11 CMB DI5 la DI8 Comun Impamantat Permite intrarea sursei de alimentare
F- 12 GND impamantare semnal /0O — impamantare /O pentru referinta si control
4'— 13 24V lesire +24 Vdc — lesire pentru tensiunea de control (100 mA max.)
| 14 Stare DO1 lesire digitala 1 Ready Indica starea pregatita pentru operare a convertizorului
| 15 24 Vo lesire +24 Vdc — lesire pentru tensiunea de control (100 mA max.)
16 GND impamantare semnal /0O — Impamantare 1/O pentru referinta si control
& 17  AO1+ lesire Analogica‘ Frecventa lesire Indica o frecventa la iesirea motorului de 0-60 Hz (4 mA pana la 20 mA)
| 18  AO2+ lesire Analogica2 Curent Motor Indica un curent al motorului de O-FLA (4 mA pana la 20 mA)
| 19 24V Intrare +24 Vdc — Intrare tensiune de control extern
JL 20 DIN1 Intrare digitala 1 Run nainte Intrarea porneste convertizorul in directie inainte (activare pornire)
_/_l_ 21 DIN2 Intrare digitala 2 Run napoi Intrarea porneste convertizorul in directie inversa (activare pornire)
J_l_ 22 DIN3 Intrare digitala 3 Eroare externa Intrarea opreste convertizorul
J_|_ 23 DIN4 Intrare digitala 4 Sursa Resetare Eroare  Intrarea reseteaza erorile active
L_ 24 CMA DI1 la DI4 Comun impamantat Permite intrarea sursei de alimentare
25 A Semnal A RS-485 — Comunicare Fieldbus (Modbus, BACnet)
26 B Semnal B RS-485 — Comunicare Fieldbus (Modbus, BACnet)
27 R3NO Releu 3 Normal deschis La turatie lesirea releului 3 indica faptul ca CFV a ajuns la frecventa de
referinta
28 RI1NC Releu 1 Normal inchis Run lesirea releului 1 indica faptul ca CFV este in stare de
29 RICM Releu 1 Normal deschis functionare
30 R1NO Releu 1 Normal deschis
31 R3CM Releu 3 Normal deschis La turatie lesirea releului 3 indica faptul ca CFV a ajuns la frecventa de
referinta
32 R2NC Releu 2 Normal inchis Eroare lesirea releului 2 indica faptul ca CFV este in stare de eroare
33 R2CM Releu 2 Comun
34 R2NO Releu 2 Normal deschis

Note

Cablajul de mai sus demonstreaza o configurare SINK. Este important ca CMA si CMB s fie cablate la impamantare (in modul indicat de linia punctata).
Daca o configurare SURSA este de preferat, cablati 24 V la CMA si CMB si inchideti intrarile la impamantare. Cand utilizati +10 V pentru Al 1, este important sa
cablati Al 1- la impamantare (in modul indicat de linia punctata).Daca utilizati +10 V pentru Al 1 sau Al 2, bornele 3, 5 si 6 trebuie sa fie suntate impreuna.

30 Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL
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Tabel 16. Porturi de Comunicatie Convertizor

Port

Comunicatie

Port Keypad RJ45

Parametri Incarcare/Descarcare  USB la RJ45
Montaj la distanta keypad Ethernet
Upgrade firmware convertizor USB la RJ45
RJ45 Port Ethernet

Parametri Incarcare/Descarcare  Ethernet
Comunicatii Ethernet IP Ethernet
Comunicatii Modbus TCP Ethernet

Port Serial RS-485 ©®

Parametri incarcare/Descarcare

Pereche doua fire torsadate

Upgrade firmware convertizor

Pereche doua fire torsadate

Comunicatii Modbus RTU

Pereche doua fire torsadate

Comunicatii BACnet MS/TP

Pereche doua fire torsadate

@ Fir ecranat recomandat.

Capitol 5—Aplicatie Standard
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Aplicatie Standard —Lista parametrilor

Pe urmatoarele pagini veti gasi listele parametrilor din cadrul grupelor respective de
parametri. Descrierile parametrilor se gasesc la Pagina 150, "Descrierea parametrilor.”
Descrierile sunt ordonate conform numarului parametrului.

Explicatii coloane:

Cod = Indicarea locatiei pe tastatura; indica operatorului numarul parametrului curent
Parametrul = Numele parametrului

Min = Valoarea minima a parametrului

Max = Valoarea maxima a parametrului

Unitate = Unitatea valorii parametrului; data daca este disponibila

Standart = Valoarea presetata din fabrica
ID = Numarul de identificare a parametrului

Tabel 17. Monitor—M

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota

M1 Frecventa lesire Hz 0,00 1

M2 Referinta frecventa Hz 0,00 24

M3 Turatie Motor rpm 0 2

M4 Curent Motor A 0,0 3

M5 Cuplu Motor % 0,0 4

M6 Putere Motor Rel % 0,0 5

M7 Tensiune Motor V 0,0 6

M8 Tensiune Circuit-CC V 0 7

M9 Temperatura °C 0,0 8

Convertizor

M10 Temperatura Motor % 0,0 9

M12 Intrare Analogica Variaza 0,00 10

M13 Intrare Analogica2 Variaza 0,00 11

M14 lesire Analogica’l Variaza 0,00 25

M15 lesire Analogica2 Variaza 0,00 575

M16 Stare DI1-3 0 12

M17 Stare DI4-6 0 13

M18 Stare DI7-8 0 576

M19 Stare DO1 0 14

M20 Stare RO1-3 0 557

M41 Temperatura Max °C 1000,0 27

PT100

M42 Ultima Eroare Activa 0 28 Consultati Codurile de
Eroare de pe pagina 225 in
Anexa B

M43 StareBaterieRTC 583 0 = Neinstalat
1 = Instalat
2 = Inlocuieste bateria
3 = Supratensiune

M4a4 Putere Motor kW 0,000 1686

M45 Economie de Energie Variaza 0 2120

M46 Multi-Monitor 1,2,3 30

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.

32
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Tabel 18. Mod operare— O

Capitol 5—Aplicatie Standard

Cod Parametru Min. Unitate Standard: ID Nota
01 Frecventa lesire Hz 0,00 1
02 Referinta frecventa Hz 0,00 24
03 Turatie Motor rpm 0 2
04 Curent Motor A 0,0 3
05 Cuplu Motor % 0,0 4
06 Putere Motor Rel % 0,0 5
o7 Tensiune Motor V 0,0 6
(O]] Tensiune Circuit-CC V 0 7
09 Temperatura °C 0,0 8
Convertizor
010 Temperatura Motor % 0,0 9
R12® f-Ref Keypad Par. P1.1 Hz 0,00 141
Tabel 19. Parametri de Baza—P1
Cod Parametru Min. Unitate Standard: ID Nota
P11®@ f-min 0,00 Hz 0,00 101
P1.2®@ f-max Par. P1.1 Hz 60,00 102
P1.3® t-accl 0,1 s 3,0 103
P1.4® t-dec1 0,1 S 3,0 104
P1.5® Curent Nom Motor Convertizor A Convertizor 486
Nom Nom CT
CT*1/10
P1.6® Turatie Nom Motor 300 rom Turatie Nom 489
Motor
P1.7® FP Motor 0,30 0,85 490
P1.8® Tensiune Nom Motor 180 V Tensiune Nom 487
Motor
P1.9® Frecventa Nom Motor 8,00 Hz Frecventa Nom 488
Motor [2]
P1.10® Selectie Local Remote 0 1685 0 = Foloseste Ultimul
la Alimentare 1 = Local Control
2 = Remote Control
P1.11® LocControl Remote1 0 135 0 = Start Terminal I/O 1
1 = Fieldbus
2 = Terminal 1/0O 2
3 = Keypad
P1.12 2 Sursa Local Control 0 1695 0 = Keypad

1 = Start Terminal 1/O 1
2 = Terminal 1/0 2
3 = Fieldbus

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 19. Parametri de Baza—P1, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota

P1.13@®  Sursa Referinta Locala 6 136 0=Al
1=AI2
2 = Intrare Analogical01
3 = Intrare Analogica201
4 = Joystick Al1
5 = Joystick Al2
6 = Keypad
7 = Ref Fieldbus
9 = f-max
10 = Al1 + Al2
11 = Al1-Al2
12 = AlI2-Al1
13 =Al1* Al2
14 = Al1 or Al2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = MAX(AI1,Al2)

P1.14@®  Sursa f-RefRemote? 1 137 Consultati P1.13

P1.15® Activare Inversare 1 1679 0 = Dezactivat

Sens 1 = Activat

Tabel 20. Intrare Analogica—P2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota

P2.1 Mod Al1 1 222 0 =0-20 mA
1=0-10V

P22® Gama semnal Al1 0 175 0=0-100% /0-20 mA /0-10 V
1=20-100% /4-20 mA/2-10V
2 = Personalizat

P2.3@ Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176

P2.4®@ Al1 Max Par. P2.3 100,00 % 100,00 177

P2.5® t-Filtrare Al1 0,00 10,00 s 0,10 174

P26®@ Inversare Al1 0 181 0 = Neinversat
1 = Inversat

P2.7@ Al1 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 178

P2.8@ Al1 JS Sleep Limit 0,00 100,00 % 0,00 179

P2.9®@ Al1 JS t-SleepDelay 0,00 320,00 s 0,00 180

P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133

P2.11 Mod Al2 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=-10panala+10V

P2.12® Gama semnal Al2 1 183 0=0-100% /0-20 mA /
Opanala10V/-10péanala 10V
1=20-100% /4-20 mA /
2 pénala10V/-6pénala10V
2 = Personalizat

P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184

P2.14® Al2 Max Par. P2.13 100,00 % 100,00 185

P2.15® t-Filtrare Al2 0,00 10,00 s 0,10 182

P2.16®@ Inversare Al2 0 189 Consultati P2.6

P2.17® Al2 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 186

P2.18® Al2 JS Sleep Limit 0,00 100,00 % 0,00 187

P2.19® Al2 JS t-SleepDelay 0,00 320,00 s 0,00 188

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 20. Intrare Analogica—P2, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota
P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
P2.21® RefMin Al 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144
P2.22® RefMax Al Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Tabel 21. Intrare digitala—P3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota

P3.10@ Selectie Functia Start1 0 143 0 = Inainte—Reversare
1 = Start-Reversare
2 = Start-Activ
3 = Start impuls—Stop impuls

P3.2®@ Sursa 1 2 190 0 = DigIN:ForceOpen
StartStopCMD1 1 = DigIN:ForceClose
2 = DigIN: 1
3 =DigIN: 2
4 = DigIN: 3
5 =DigIN: 4
6 = DigIN: 5
7 = DigIN: 6
8 = DigIN: 7
9 =DigIN: 8
10 = DigIN: A: 101: 1
11 = DigIN: A: 101: 2
12 = DigIN: A: 101: 3
13 = DigIN: A: 105: 1
14 = DigIN: A: 105: 2
15 = DigIN: A: 105: 3
16 = DigIN: A: 105: 4
17 = DigIN: A: 105: 5
18 = DigIN: A: 105: 6
19 = DigIN: B: 101: 1
20 = DigIN: B: 101: 2
21 =DigIN: B: 101: 3
22 = DigIN: B: 105: 1
23 = DigIN: B: 105: 2
24 = DigIN: B: 105: 3
25 = DigIN: B: 105: 4
26 = DigIN: B: 105: 5
27 = DigIN: B: 105: 6

28 = Canal de timp 1
29 = Canal de timp 2
30 = Canal de timp 3

P3.3® Sursa 1 3 191 Consultati P3.2
StartStopCMD2
P3.40@ Intrare Termistor 0 881 0 = Intrare digitala
1 = Intrare Thermistor
P3.5® Sursa FWD/REV 0 198 Consultati P3.2
P3.6® Sursa ErExt Close1 4 192 Consultati P3.2
P3.7® Sursa ErExt Open 1 193 Consultati P3.2
P3.8@ Sursa Resetare Eroare 5 200 Consultati P3.2
P3.9® Sursa Activare Run 1 194 Consultati P3.2
P3.10@ Selectie f-Fix BO 6 205 Consultati P3.2
P3.11® Selectie f-Fix B1 7 206 Consultati P3.2
P3.12®@ Selectie f-Fix B2 0 207 Consultati P3.2
P3.15@ Selectie t-acc/dec BO 0 195 Consultati P3.2

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 21. Intrare digitala—P3, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota
P3.16@ Sursa Blocare Rampa 0 201 Consultati P3.2
P3.17®@ Sursa 0 215 Consultati P3.2
ProtectieParametrii
P3.21® Sursa RemoteControl 9 196 Consultati P3.2
P3.22® Sursa Local Control 0 197 Consultati P3.2
P3.23® Selectie Remote BO 0 209 Consultati P3.2
P3.26@ Sursa Activare 0 202 Consultati P3.2
Fréanare-CC
P3.32®@ Sursa Jog 0 199 Consultati P3.2
P3.36@ Selectie Ref Al BO 0 208 Consultati P3.2
P3.42® Oprire de urgenta 1 747 Consultati P3.2
P3.4512  StartFunctie 2 Selectie 0 2206 Consultati P3.1
P3.46 2 él d<>jl(1ea StartStopCMD1 2 2207 Consultati P3.2
ursa
P3.47 2 él inI?a StartStopCMD2 3 2208 Consultati P3.2
ursa
P3.48 2 Sursa ErExt Open2 0 2293 Consultati P3.2
P3.49 2 Sursa ErExt Close?2 1 2294 Consultati P3.2
P3.50 2 Sursa ErExt Open3 0 2295 Consultati P3.2
P3.50 2 Sursa ErExt Close3 1 2296 Consultati P3.2
P3.52 2 Text Eroare External 0 2297 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune nalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = lIzoleaza scurgerile
P3.53 2 Text Eroare Externa2 1 2298 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune nalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.54® Text Eroare Externa3 2 2299 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune Tnalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.655® Sel set parametri 1/2 0 2312 Consultati P3.2
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 22. lesire Analogica—P4

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota

P41@ Mod AO1 0 227 0=0-20mA
1=0-10V

P42@ Functie AO1 1 146 0 = Neutilizat

1 = Frecventa iesire

2 = Referinta frecventa

3 = Turatie motor

4 = Curent motor

5 = Cuplu Motor (0—-Nom)
6 = Putere Motor

7 = Tensiune motor

8 = Tensiune Circuit-CC

19 =ANl

20 = Al2

21 = Frecventa iesire
(-2 pana la +2N)

22 = Cuplu Motor
(-2 panala +2N)

23 = Putere Motor
(-2 pana la +2N)

24 = PT100 Temperatura
25 = FB intrare date 1
26 = FB intrare date 2
27 = FB intrare date 3
28 = FB intrare date 4
29 = FB intrare date 5
30 = FB intrare date 6
31 = FB intrare date 7
32 = FB intrare date 8

P4.3® AO1 Min 1 149 0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4@ t-Filtrare AO1 0,00 10,00 s 1,00 147

P4.5® Gama AO1 10 1000 % 100 150

P4.6@ Inversare AO1 0 148 0 = Neinversat
1 = Inversat

P4.7® Ofset AO1 -100,00 100,00 % 0,00 173

P4.8@ Mod AO2 0 228 Consultati P4.1

P4.9® Functie AO2 4 229 Consultati P4.2

P4.10® AO2 Min 1 232 Consultati P4.3

P411@ t-Filtrare AO2 0,00 10,00 s 1,00 230

P412@ Gama AO2 10 1000 % 100 233

P4.13® Inversare AO2 0 231 Consultati P4.6

P4.14@ Ofset AO2 -100,00 100,00 % 0,00 234

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 23. lesire Digitala—P5

Cod

Parametru Min.

Max.

Unitate

Standard:

ID

Nota

P5.1®

DO1

1

151

0 = Neutilizat

1 = Ready

2 =Run

3 = Eroare

4 = Inversare Eroare

5 = Avertizare

6 = Reversare

7 = Viteza atinsa

8 = Frecventa Zero

9 = Suprav. limita frecv. 1

10 = Suprav. limita frecv. 2
13 = Eroare supratemp.

14 = Supracurent regulat

15 = Supratensiune regulat
16 = Tensiune minima alim.
regulat

17 = Eroare ref 4 mA/Pericol
20 = Suprav. limita cuplu

21 = Suprav. limita ref

22 = Control I/O

23 = Directie de rotatie neceruta
24 = Eroare termistor iesire
27 = Eroare ext./Pericol

28 = Comanda de la distanta
29 = Selectare viteza de rotatie
JOG

30 = Protectie termica motor
31 = Intrare digitala FB 1

32 = Intrare digitala FB 2

33 = Intrare digitala FB 3

34 = Intrare digitala FB 4

36 = TC1 Stare

37 = TC2 Stare

38 = TC3 Stare

39 = In E-Stop

40 = Supraveghere limita de
putere

41 = Supraveghere limita temp
42 = Intrare Analogica Superv
51 = Curent motor 1 Supv
52 = Curent motor 2 Supv
53 = Verificare Nivel2 Al

54 = Comutator incarcare CC
inchis

55 = Preincalzire Activa

56 = Vreme Rece Activa

P5.2®

Functie RO1

152

Consultati P5.1

P5.3®

Functie RO2

153

Consultati P5.1

P5.4@

Functie RO3

538

Consultati P5.1

P5.5@

Verificare f-lesireNivel1

Ol N W| N

154

0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limitda Max

P5.6®

f-lesireNivel1 0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

155

P5.7®

Verificare f-lesireNivel2

157

0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limitda Max

P5.8@

f-lesireNivel2 0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

158

P5.9®

c-VerificarelesireNivel

159

0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max

P5.10@

c-lesireNivel -1000,0

1000,0

%

100,0

160

P5.11®

VerificareNivel f-Ref

161

0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max

P5.12@

Nivel f-Ref 0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

162

P5.15@

VerificareNivelTemp

165

Consultati P5.11

P5.16@

Temperatura radiator —10,0

75,0

°C

40,0

166

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 23. lesire Digitala—P5, continuare

Capitol 5—Aplicatie Standard

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota
P5.17@ P-VerificarelesireNivel 0 167 Consultati P5.11
P5.18® P-lesireNivel 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19@ Selectie Supervizare Al 0 170 0=AN
BO 1=AI2
P5.20@ Verificare Nivell Al 0 171 Consultati P5.11
P5.21® ValoareSupervizata Al 0,00 100,00 % 0,00 172
P5.30 Intarziere ON RO1 0 320 s 0 2111
P5.31 Intarziere OFF RO1 0 320 s 0 2112
P5.32 Intarziere ON RO2 0 320 s 0 2113
P5.33 Intarziere OFFRO2 0 320 s 0 2114
P5.34 Intarziere ON RO3 0 320 s 0 2115
P5.35 Intarziere OFF RO3 0 320 s 0 2116
P5.36 Logica RO 3 0 2117 0=Nu
1=Da
P5.37 2 I-Verificarelesire1 0 2189 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limitda Max
P5.38 2 I-lesireNivel1 0 85%%%&”5%5” A SSJggm%‘;n”g?“mf 2190
P5.392 I-Verificarelesire2 0 2191 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.40 2 I-lesireNivel2 0 25!;%&”5??‘5"’ A ggrlé%%?nnégﬂzor 2192
P5.41 2 Selectie Supervizare2 0 2193 0=Al1
Al BO 1=AI2
P5.42 2 Verificare Nivel2 Al 0 2194 Consultati P5.11
P5.43 2 Nivel 2 Al1 0 100 % 0 2195
P5.44 2 Verificare Histerezis 0,1 1 A 0,1 2196
l-lesire
P5.45 2 Verificare Histerezis 0,1 1 A 0,1 2197
l-lesire2
P5.46 2 Verificare 1 Histerezis 1 10 % 1 2198
Al
P5.47 2 Verificare 2 Histerezis 1 10 % 1 2199
Al
5.482 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2200
f-lesireNivel1
P5.49 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2201
f-lesireNivel2
P5.50 2 Verificare Histerezis 1 5 % 1 2202
c-lesireNivel
P5.51 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2203
f-Ref
P5.52 2 Verificare Histerezis 1 10 ? 1 2204
NivelTemp
P5.563 2 Verificare Histerezis 0,1 10 % 0,1 2205
P-lesireNivel
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 24. Control Convertizor—P7

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota
P7.1® LocControl Remote2 1 138 Consultati P1.11
P7.20@ Sursa f-RefRemote2 7 139 Consultati P1.13
P7.3@ f-Ref Keypad Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4@ Directie Keypad 0 116 0 = Inainte
1 = Inversare
P7.5®@ Stop de pe Keypad 1 114 0 = Operare-Keypad
Activata
1 = Intotdeauna activat
P7.6® f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 117
P7.9®@ Mod Start 0 252 0 = Rampa
1 = Start din Miscare
P7.10® Mod Stop 1 253 0 = Oprire libera
1 = Rampa
P7.11@ t-SRampa’ 0,0 10,0 s 0,0 247
P7.12® t-SRampa2 0,0 10,0 s 0,0 248
P7.13@ t-acc2 0,1 3000,0 s 10,0 249
P7.14® t-dec2 0.1 3000,0 s 10,0 250
P7.15@ f-Skip1 Min 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16@ f-Skip1 Max Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Skip2 Min 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
P7.18@ f-Skip2 Max Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19® f-Skip3 Min 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20@ f-Skip3 Max Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® Factor t-Skip 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Functie Pierdere 0 267 0 = Dezactivat
Putere 1 = Activat
P7.23® t-EconPutere 0,3 5,0 s 2,0 268
P7.24 Moneda $ 2121 0=3%
1=GBP
2 = Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
P7.25 Cost Energie Variaza 0 2122
P7.26 Tip Date 0 2123 0 = Cumulat
1 = Medie zilnica
2 = Medie saptamanala
3 = Medie lunara
4 = Medie anuala
P7.27 Reset Economie 0 2124 0 = Nici o Actiune
Energie 1 = Reset
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 25. Date Motor—P8

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard: ID Nota
P8.10@ Mod Control Motor 0 287 0 = Control frecv
1 = Control Turatie
P8.2® I-Limita curent Convertizor ~ Convertizor A Convertizor 107
Nom CT*1/10 Nom CT*2 Nom VT
P8.30® Optimizare-U/f 0 109 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.40® Raport-U/f 0 108 0 = Liniar
1 = Patratic
2 = Programabil
3 = Liniar + Optimizare Flux
P8.50® f-Umax 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 0@ U-max 10,00 200,00 % 100,00 290
P8.7 @ f-MidU/f 0,00 Par. P8.5 Hz Frecventa punct 291
mediu V/Hz
P8.80® U-MidU/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90® U-Boost 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10@ Frecventa Comutatie  Frecvcomutatie Frecvcomutatie kHz Frecv comutatie 288
! ! min max standard CT
P8.11® Mod Filtru Sinus 0 1665 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.12@@  Control Supratensiune 1 294 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.17® t-FiltrareRampalesire 0 3000 ms 0 1585
P8.39®@ t-accBoostCuplu -1 32000 s 0 1622
Tabel 26. Protectii—P9
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P9.10@ Actiune@Eroare 0 306 0 = Nici 0 Actiune
4-20mA 1 = Avertizare

2 = Avertizare: Ultima Frecv

3 = Avertizare: Frecv Presetata
4 = Eroare

5 = Eroare, Oprire libera

P9.20® f-Ref@Eroare4-20mA 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Eroare externa 2 307 Consultati P9.11
P9.40@ Actiune@Lipsa faza 2 332 Consultati P9.11
P9.50@ Actiune@Tensiune min alim. 2 330 Consultati P9.11
P9.6 @ Actiune@Lipsa faze iesire 2 308 Consultati P9.11
P9.7 0@ ﬁ?\y»%/rcle@Punere la pamant 2 309 Consultati P9.11
P9.80® ﬁqcéigrrwe@Supratemperatura 2 310 Consultati P9.11
P9.9® Nivel Imax (f-Ref=0) 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10®@ t63-ConstantaTimpMotor 1 200 min 12 312
P9.11@@  Actiune@Rotor blocat 0 313 0 = Nici 0 Actiune

1 = Avertizare

2 = Eroare

3 = Eroare, Oprire libera
P9.12® I-NivelBlocareRotor 0,1 I*2 nom A 1*13/10 nom 314

motor activ motor activ

P9.13®@ t-Limita BlocareRotor 1,0 120,0 s 15,0 315
P9.14® f-NivelBlocareRotor 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 26. Protectii—P9, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P9.150®  Actiune@Sarcina prea 0 317 Consultati P9.11
mica motor

P9.16® Limita c-Min (f>f-Umax) 10,0 150,0 % 50,0 318

P9.17® Limita c-Min (f-Ref=0) 5,0 150,0 % 10,0 319

P9.18® t-Limita Subsarcina 2,00 600,00 s 20,00 320

P9.19@®  Actiune@Eroare 2 333 Consultati P9.11
termistor motor

P9.20® Blocare Start la 2 750 0 = Dezactivat, Nici o Modificare
Alimentare 1 = Activat, Nici o Modificare

2 = Dezactivat, Modificat
3 = Activat, Modificat

P9.21®@  Actiune@Eroare COM retea 2 334 Consultati P9.11
P9.22®®  Actiune@Link la Eroare 2 335 Consultati P9.11
optionala
P9.230®  Actiune@Temp. min. 2 1564 Consultati P9.11
convertizor
P9.24® Timp Asteptare REAF 0,10 10,00 s 0,50 321
P9.25® Timp Incercare REAF 0,00 60,00 S 30,00 322
P9.26@ Mod REAF 0 323 0 = Start din Miscare
P9.27@ Tensiune min convertizor 0 10 1 324
incercari
P9.28® Supratensiune convertizor - Q 10 1 325
incercari
P9.29® Supracurent incercari 0 3 1 326
P9.30@ Eroare 4-20mA incercari 0 10 1 327
P9.31® Eroare termistor motor 0 10 1 329
incercari
P9.32®@ Eroare externa incercari 0 10 0 328
P9.33®@ Sarcin prea mica motor 0 10 1 336
incercari
P9.34@®  Actiune@Eroare ceas de 1 955 Consultati P9.11
timp real
P9.35@®@  Actiune@Eroare PT100 2 337 Consultati P9.11
P9.36@®  Actiune@Inlocuieste baterie 1 1256 Consultati P9.11
P9.37®@  Actiune@Inlocuieste 1 1257 Consultati P9.11
ventilatorul
P9.38®@  Actiune@Conflict IP 1 1678 Consultati P9.11
P9.39 Mod Vreme Rece 0 2126 0=Nu
1=Da
P9.40 U-Vreme Rece 0 20 % 2 2127
P9.41 Expirare Timp Vreme Rece ( 10 min 3 2128
P9 .44 2 Limitad Punere la Pamant 0 30 % 15 2158
P9.45 12 Actiune@Eroare keypad 2 2157 Consultati P9.11
P9.46 2 Mod Prelncalzire 0 2159 0 = Dezactivat
1 = Activat
P9.47 2 Sursa T-Preincalzire 0 2160 0 = Temperatura Convertizor
1 = Temperatura Max PT100
P9.48 2 Start T-Prelncalzire 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 2 Stop T-Preincalzire 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 2 Tensiune lesire Preincalzire 0,0 20,0 % 2,0 2163
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 27. Frecventa Fixa—P12

Capitol 5—Aplicatie Standard

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P12.1® f-Fix1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105

P12.2® f-Fix2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106

P12.3® f-Fix3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118

P12.4@ f-Fix4 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119

P12.5® f-Fix5 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120

P12.6@ f-Fix6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121

P12.7@ f-Fix7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122

Tabel 28. Frana—P14

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P14.1 0@ Curent Franare-CC Convertizor Convertizor A Convertizor Nom 254

Nom CT*15/1700 Nom CT*15/10 CT*1/2

P1420®  t-FranareCC@Start 0,00 600,00 s 0,00 263

P14.3®@  f-FranareCC@Stop 0,10 10,00 Hz 1,50 262

P14.4@®  t-FranareCC@Stop 0,00 600,00 s 0,00 255

P14.5@@  Chopper Franare 0 251 0 = Dezactivat
1 = B(Run) T(Rdy)
2 = Extern
3 = B(Rdy) T(Rdy)
4 = B(Run) T(No)

P14.6@®  Flux Franare 0 266 0 = Off
1=0n

P14.7@®  Curent Flux Franare 1*1/10 nom  Par. P8.2 A 1*1/2 nom 265

motor activ motor activ

Tabel 29. Selectie iesire date FB—P20.1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P20.1.1®  Seliesire date FB 1 1 1556

P20.1.2®  Seliesire date FB 2 2 1557

P20.1.3@  Sel iesire date FB 3 3 1558

P20.1.4@  Seliesire date FB 4 4 1559

P20.1.6®  Seliesire date FB 5 5 1560

P20.1.6@ Seliesire date FB 6 6 1561

P20.1.7@  Sel iesire date FB 7 7 1562

P20.1.8@  Sel iesire date FB 8 28 1563

Tabel 30. Modbus RTU—P20.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P20.2.1 Mod COM RS485 0 586 0 = Modbus RTU
1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT

P20.2.2 Adresa RS485 1 247 1 587

P20.2.3 Baudrate RS485 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 30. Modbus RTU—P20.2, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.2.4 Tip Paritate RS485 2 585 0 = None
1 = Impar
2 = Par
P20.2.5 Stare protocol Modbus 0 588 0 = Initial
RTU 1 = Oprit
2 = Operational
3 = Eroare
P20.2.6 SlaveBusy RS485 0 589 0 = Neocupat
1 = Ocupat
P20.2.7 EroareParitate RS485 0 590
P20.2.8 EroareSlave RS485 0 591
P20.2.9 Raspuns la 0 592
UltimaEroare RS485
P20.2.10  Expirare COM Modbus ms 10000 593
RTU

Tabel 31. BACnet MS/TP—P20.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P20.2.11 Baudrate TCP 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 = 76800
4 =115200

P20.2.12  Adresa BACnet 0 127 1 595

P20.2.13  Numar Instante 0 4194302 0 596

BACnet

P20.2.14  Expirare COM BACnet ms 6000 598

P20.2.15  StareProtocol BACnet 0 599 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare

P20.2.16 Cod Eroare BACnet 0 600 0 = None
1 = Master

2 = Dublura MAC
3 = Eroare Baudrate

Tabel 32. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.3.1 Mod Adresa IP TCP 1 1500 0 = IP Static
1 = DHCP cu AutolP
P20.3.2 Adresa IP Activa TCP 1507
P20.3.3 Mascéa Subnet Activa 1509
TCP
P20.3.4 Default Gateway Activ 1511
TCP
P20.3.5 Adresa MAC BACnet 1513
P20.3.6 Adresa IP Statica TCP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 Mascéa Subnet Statica 255.255.255.0 1503
TCP
P20.3.8 Default Gateway Static 192.168.1.1 1505
TCP
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 32. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3, continuare

Capitol 5—Aplicatie Standard

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.3.9 StareProtocol EIP 0 608 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare
P20.3.10  LimitaConexiune TCP 5 609
P20.3.11 ID Convertizor TCP 1 610
P20.3.12 Expirare COM Modbus ms 10000 611
TCP
P20.3.13  Stare Protocol Modbus 0 612 0 = Oprit
TCP 1 = Operational
2 = Eroare
P20.3.14  SlaveBusy RS485 0 613 0 = Neocupat
1 = Ocupat
P20.3.15  Eroare paritate 0 614
Modbus TCP
Tabel 33. SmartWire-DT—P20.4
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.4.1 Stare Protocol 0 2139
P20.4.2 Baudrate RS485 0 2141 0 = 125 kBaud
1 =250 kBaud
Tabel 34. Setari de Baza—P21.1
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.1.1 Limba 0 340 0 = Engleza o
1 = Depinde de pachetul de limba
2 = Depinde de pachetul de limba
P21.1.2®  Aplicatie 0 142 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose
P21.1.3 Set parametri 0 619 0=Nu
1 = Incarca setari fabrica
2 = Incarca set 1
3 = Incarca set 2
4 = Stocare set 1
5 = Stocare set 2
6 = Reset
7 = Reincarca VM original
P21.1.4 Upload pe Keypad 0 620 0=Nu
1=Da
P21.1.5 Download de pe 0 621 0=Nu
Keypad 1 = Toti parametrii
2 = Toti, fara motor
3 = Parametri App
P21.1.6 Comparatie Parametrii 0 623 0=Nu
1 = Compara cu Keypad
2 = Compara cu setari fabrica
3 = Compara cu set 1
4 = Compara cu set 2
P21.1.7 Parola 0 9999 0 624
P21.1.8 Blocare Parametrii 0 625 0 = Permite Modificari
1 = Nu Permite Modificari
P21.1.9 Reglaj Multi-Monitor 0 627 Consultati P21.1.8
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 34. Setari de Baza—P21.1, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.1.10  Pagina principala 0 628 0 = None
1 = Menu Principal
2 = Multi-Monitor
3 = Meniu Favorit
P21.1.11 Timp Asteptare Sistem 0 65535 s 30 629
P21.1.12  Ajustare Contrast 5 18 12 630
P21.1.13  Timp lluminare Fundal 1 65535 min 10 631
P21.1.14  Control Ventilator 2 632 0 = Continuu
1 = Temperatura
2 = Urmarire functionare
3 = Temp Calculata
P21.1.15  Timp Asteptare 200 5000 ms 200 633
Pierdere COM
P21.1.16  Timp Asteptare 1 10 5 634
Reincercare COM
Modbus RTU
Tabel 35. Info Versiune—P21.2
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.2.1 Software Keypad 640
P21.2.2 Versiune sistem 642
P21.2.3 Software Aplicatie Firmware 644
aplicatie
Tabel 36. Info Aplicatie—P21.3
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.3.1 Stare Chopper Franare 646 0=Nu
1=Da
pP21.3.2 Rezistor Franare 647 Consultati P21.3.1
P21.3.3 Numar serie 648
Tabel 37. Info Utilizator—P21.4
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.4.1 Ceas de Timp Real 0.0.0.1:1:13 566
P21.4.2 Daylight Saving 0 582 0 = Off
1=EU
2=US
P21.4.3 Contor MWh Mwh 601
pP21.4.4 t-ZileDeFunctionare 603
P21.4.5 t-OrePutereON 606
P21.4.6 MWh@Eroare Mwh 604
pP21.4.7 Resetare MWh@Eroare 0 635 0 = Not Reset
1 = Reset
P21.4.8 t-ZilePowerON@Eroare 636
P21.4.9 t-OrePowerON@Eroare 637
P21.410  Resetare 0 639 Consultati P21.4.7
t-Functionare@Eroare
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Capitol 6 —Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Introducere

Aplicatia de Control Multi-Pump si Ventilator a fost conceputa
pentru a fi utilizata in aplicatii unde se utilizeaza sisteme de
pompe sau de ventilatoare pentru a mentine o valoare dorita
a debitului, a presiunii sau a temperaturii. Ofera capacitatea
de a utiliza o bucla PID individuala pentru a controla un
convertizor si pentru a porni sau a opri motoare auxiliare
conectate prin intermediul convertizoarelor, pe baza
procesului dorit.Totodata, ofera posibilitatea utilizarii unei
singure bucle PID si functioneaza folosind o schema
multi-master/lead-lag de pana la 5 convertizoare electrice.
Ofera abilitatea de a comuta automat intre mai multe
motoare pentru a mentine egali timpii de functionare.
Permite 2 selectii de loc de control si de referinta cu 8 intrari
digitale si 2 iesiri analogice care sunt programabile.Pentru
monitorizarea sistemului si pornirea motoarelor auxiliare,
exista 3 iesiri de releu programabile, 1 iesire digitala si

2 seturi de iesiri analogice care sunt programabile. Aplicatia
permite individualizarea schemei controlului motorului cu
controlul frecventei sau a vitezei de rotatie odata cu
individualizarea curbei caracteristice V/Hz. Protectiile
convertizorului/motorului pot fi individualizate la actiunile
definite.Mai jos gasiti o lista a altor caracteristici in plus fata
de caracteristicile aplicatiei standard care sunt disponibile in
Aplicatia de Control Multi-Pump si Ventilator.

Selectati Aplicatia Multi-Pump si Ventilator in meniul P21.1.2.

Multi-Pump si Ventilator include toate functiile din Aplicatia
Standard si Functiile suplimentare:

e Control amortizor

e Mod Incendiu

¢ Mod eliminare fum

¢ Interblocare pentru motoare

e Control Multi-Pump

e Functie de schimbare automata

e Bypass

¢ Functie Ceas de Timp Real—Timer
¢ Functie Ceas de Timp Real—Interval
e PM setback

e Doua seturi independente ale parametrilor motorului
e PID

e Multi-Master/Lead-Lag

Comenzi /0

e Programarea “Terminal To Function” (Terminal la Functie)
(TTF)

Designul care se afla in spatele programarii intrarilor digitale
din convertizorul DG1 este de a folosi programarea "Terminal
to Function", care este compusa din multiple functii, care
permite alocarea unei intrari digitale acelei functii. Parametrii
din convertizor sunt setati cu functii specifice si prin definirea
intrarii digitale si a slotului in unele cazuri, in functie de care
optiuni sunt disponibile. Pentru utilizarea intrarilor placii de
control a convertizoarelor, se va face referire la acestea ca
Digln:1 pana la DigIN:8. Cand sunt utilizate placi optionale
suplimentare, acestea se vor defini ca DigIN:X:I0QY:Z. X indica
slotul in care este instalata placa de borne, care va fi A sau
B.IOY determina tipul placii de borne, care va fi |01 sau 105.
Z indica intrarea utilizata pe acea placa de borne optionala
disponibila.
e Programarea “Function To Terminal” (Functie la Terminal)
(FTT)

Designul din spatele programarii iesirilor releului si iesirii
digitale din convertizorul DG1 este de a folosi programarea
"Function to Terminal". Este compus dintr-un terminal, fie o
iesire de releu, fie o iesire digitala, careia ii este alocata un
parametru. In cadrul acelui parametru are diferite functii care pot
fi setate.

Parametrii Aplicatiei de Control Multi-Pump si Ventilator sunt
explicati la pagina 150 acestui manual, "Descrierea
parametrilor". Explicatiile sunt aranjate conform numarului
parametrului.
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Exemple de control

Single Drive

Figura 27. Exemplu de schimbare automata a doua pompe, Schema principala
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Figura 28. Diagrama de control sistem de schimbare automata a doua pompe
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Figura 29. Exemplu de schimbare automata a trei pompe, Schema principala
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Figura 30. Diagrama de control sistem de schimbare automata a trei pompe
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Figura 31. Exemplu de Functionare a Aplicatiei PFC cu Trei Convertizoare Auxiliare
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Figura 32. Curba Control Multi-Pump
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Figura 34. Convertizoare PowerXL cu alimentare de 10 V si traductor de masura de 0-10 V
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Figura 36. Convertizoare electrice PowerXL cu alimentare externa si traductor de masura de 4-20 mA
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Figura 37. Latime de banda Feedback
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1. Feedback in afara latimii de banda, frecventa iesirii peste 5. Feedback in afara latimii de banda, frecventa iesirii sub
frecventa etajului, pornire contor timp de intérziere, frecventa etajului, pornire contor timp de intarziere,
timeout intarziere si interblocare 2 este ok, adaugati timeout intarziere, indepartati prima oara motorul auxiliar
motorul auxiliar 1 prin inchiderea releului corespondent. 2 pentru ca este ultimul adaugat.
Urmand pasii de mai sus, adaugati motorul auxiliar 2. 6. Urmand pasii de mai sus, indepartati motorul auxiliar 3.
3. Daca interblocarea motorului auxiliar 2 se pierde, 7. Urmand pasii de mai sus, indepartati motorul auxiliar 1.

adaugati imediat motorul auxiliar 3 ca rezerva.

4. Daca interblocarea continua, adaugati din nou motorul
auxiliar 2.
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Configurarea comenzilor 1/0

e Treceti cablajul de control 240 Vac si 24Vdc prin conducta separata de instalare
e Cablul de comunicare trebuie sa fie ecranat

Tabel 38. Conectare 1/0 Standard Aplicatie Multi-Pump si Ventilator

Default
OFF | ON
Al1:0te 10V LAIY: 010 20 mA
az| ————————
T T

Cablaj extern Pin Nume semnal

Semnal

OFF OoN
il | [
3 I
AlZ: 0to 20 mA

Setari prestabilite

OFF | ON | OFF oN
3 3 |
AlZ:0to 10V A2 =10V 1o +10 V
Descriere

1 +10V Tensiune de iesire de referinta — Sursa de alimentare 10 Vdc
E 2 AlT+ Intrare Analogica‘ 0-10V Referinta de turatie in tensiune (se poate programa de la 4 mA la 20 mA)
3 All- Intrare analogica 1 impamantare ~ — Intrare analogica 1 comuna (impamantare)
4 Al2+ Intrare Analogica2 4 mA panala 20 mA Referinta de turatie in curent (se poate programa delaOla 10 V)
@:: 5 Al2— Intrare analogica 2 impamantare ~ — Intrare analogica 2 comuna (impamantare)
L_ 6 GND Impamantare semnal /O — impamantare /O pentru referinta si control
— 7 DING Intrare digitala 5 Selectie f-Fix BO Seteaza iesirea de frecventa la turatie prestabilita 1
—"—— 8 DIN6 Intrare digitala 6 Selectie f-Fix B1 Seteaza iesirea de frecventa la turatie prestabilita 2
—"—9 DIN7 Intrare digitala 7 Oprire de urgenta (Tl-)  Intrarea forteaza iesirea CFV sa se inchida
——"——— 10 DIN8 Intrare digitala 8 Fortare la distanta (Tl+) Intrarea trece CFV de la local la distanta
-— 11 CMB DI5 la DI8 Comun Impamantat Permite intrarea sursei de alimentare
'— — 12 GND Impamantare semnal /O — impamantare /O pentru referinta si control
4'— 13 24V lesire +24 Vdc — lesire pentru tensiunea de control (100 mA max.)
| 14 Stare DO1 lesire digitala 1 Ready Indica starea pregatita pentru operare
| 15 24 Vo lesire +24 Vdc — lesire pentru tensiunea de control (100 mA max.)
16 GND Impamantare semnal /O — Impamantare /O pentru referinta si control
& 17  AO1+ lesire Analogica‘ Frecventa lesire Indica o frecventa la iesirea motorului de 0-60 Hz (4 mA pana la 20 mA)
| 18  AO2+ lesire Analogica2 Curent Motor Indica un curent al motorului de 0-FLA (4 mA pana la 20 mA)
| 19 24V Intrare +24 Vdc — Intrare tensiune de control extern
JL 20 DIN1 Intrare digitala 1 Run Tnainte Intrarea porneste convertizorul in directie inainte (activare pornire)
_/_l_ 21 DIN2 Intrare digitala 2 Run Tnapoi Intrarea porneste convertizorul in directie inversa (activare pornire)
J_l_ 22  DIN3 Intrare digitala 3 Eroare externa Intrarea opreste convertizorul
J_|_ 23 DIN4 Intrare digitala 4 Sursa Resetare Eroare  Intrarea reseteaza erorile active
L_ 24 CMA DI1 la DI4 Comun impamantat Permite intrarea sursei de alimentare
25 A Semnal A RS-485 — Comunicare Fieldbus (Modbus, BACnet)
26 B Semnal B RS-485 — Comunicare Fieldbus (Modbus, BACnet)
27 R3NO Releu 3 Normal deschis La turatie lesirea releului 3 indica faptul ca CFV a ajuns la frecventa de
referinta
28 RI1NC Releu 1 Normal inchis Run lesirea releului 1 indica faptul ca CFV este in stare de
29 RICM Releu 1 Normal deschis functionare
30 R1NO Releu 1 Normal deschis
31 R3CM Releu 3 Normal deschis La turatie lesirea releului 3 indica faptul ca CFV a ajuns la frecventa de
referinta
32 R2NC Releu 2 Normal inchis Eroare lesirea releului 2 indica faptul ca CFV este in stare de eroare
33 R2CM Releu 2 Comun
34 R2NO Releu 2 Normal deschis

Note

Cablajul de mai sus demonstreaza o configurare SINK. Este important ca CMA si CMB s fie cablate la impamantare (in modul indicat de linia punctata).
Daca o configurare SURSA este de preferat, cablati 24 V la CMA si CMB si inchideti intrarile la impamantare. Cand utilizati +10 V pentru Al 1, este important sa
cablati Al 1- la Tmpamantare (in modul indicat de linia punctata).Daca utilizati +10 V pentru Al 1 sau Al 2, bornele 3, 5 si 6 trebuie sa fie suntate impreuna.
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Tabel 39. Porturi de comunicatie convertizor

Port

Comunicatie

Port Keypad RJ45

Parametri incarcare/Descarcare

USB la RJ45

Montaj la distanta keypad

Ethernet

Upgrade firmware convertizor

USB la RJ45

RJ45 Port Ethernet

Parametri incarcare/Descarcare

Ethernet

Comunicatii Ethernet IP

Ethernet

Comunicatii Modbus TCP

Ethernet

Port serial RS-485 1

Parametri incarcare/Descarcare

Pereche doua fire torsadate

Upgrade firmware convertizor

Pereche doua fire torsadate

Comunicatii Modbus RTU

Pereche doua fire torsadate

Comunicatii BACnet MS/TP

Pereche doua fire torsadate

@ Fir ecranat recomandat.
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Aplicatie Pompa si Ventilator—Lista Parametrilor

Pe urmatoarele pagini veti gasi listele parametrilor din cadrul grupelor respective de
parametri. Descrierile parametrilor se gasesc la Pagina 150, "Descrierea parametrilor.”
Descrierile sunt ordonate conform numarului parametrului.

Explicatii coloane:

Cod = Indicarea locatiei pe tastatura; indica operatorului numarul parametrului curent
Parametrul = Numele parametrului

Min = Valoarea minima a parametrului

Max = Valoarea maxima a parametrului

Unitate = Unitatea valorii parametrului; data daca este disponibila

Standart = Valoarea presetata din fabrica

ID = Numarul de identificare a parametrului

Tabel 40. Monitor—M

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
M1 Frecventa lesire Hz 0,00 1
M2 Referinta frecventa Hz 0,00 24
M3 Turatie Motor rpm 0 2
M4 Curent Motor A 0,0 3
M5 Cuplu Motor % 0,0 4
M6 Putere Motor Rel % 0,0 5
M7 Tensiune Motor V 0,0 6
M8 Tensiune Circuit-CC V 0 7
M9 Temperatura °C 0,0 8

Convertizor
M10 Temperatura Motor % 0,0 9
M12 Intrare Analogica Variaza 0,00 10
M13 Intrare Analogica2 Variaza 0,00 11
M14 lesire Analogical Variaza 0,00 25
M15 lesire Analogica2 Variaza 0,00 575
M16 Stare DI1-3 0 12
M17 Stare DI4-6 0 13
M18 Stare DI7-8 0 576
M19 Stare DO1 0 14
M20 Stare RO1-3 0 557
M21 Stare Timere 0 558
M22 Intervall 0 559 0 = Inactiv

1 = Activ

M23 Interval2 0 560 Consultati M22
M24 Interval3 0 561 Consultati M22
M25 Intervald 0 562 Consultati M22
M26 Intervalb 0 563 Consultati M22
M27 Timp Ramas Timer1 s 0 569
M28 Timp Ramas Timer2 s 0 571
M29 Timp Ramas Timer3 s 0 573
M30 Referinta PID1 Variaza 0,00 16
M31 Feedback PID1 Variaza 0,00 18
M32 Valoare Eroare PID1 Variaza 0,00 20
M33 lesire PID1 % 0,00 22
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Tabel 40. Monitor—M, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

M34 Stare PID1 0 23 0 = Oprit
1 = In functionare
2 = Mod Sleep

M40 Motoare In 0 26

Functionare
M41 Temperatura Max °C 1000,0 27
PT100

M42 Ultima Eroare Activa 0 28 Consultati Codurile de
Eroare de pe pagina 225 in
Anexa B

M43 StareBaterieRTC 583 0 = Neinstalat
1 = Instalat
2 = Inlocuieste bateria
3 = Supratensiune

M44 Putere Motor kW 0,000 1686

M45 Economie de Energie Variaza 2120

M46 Multi-Monitor 0,12 30

Tabel 41. Mod operare—O

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

01 Frecventa lesire Hz 0,00 1

02 Referinta frecventa Hz 0,00 24

03 Turatie Motor rpm 0 2

04 Curent Motor A 0,0 3

05 Cuplu Motor % 0,0 4

06 Putere Motor Rel % 0,0 5

07 Tensiune Motor V 0,0 6

08 Tensiune Circuit-CC Vv 0 7

09 Temperatura Convertizor °C 0,0 8

010 Temperatura Motor % 0,0 9

R12® f-Ref Keypad Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141

R13® Referinta 1 Keypad PID1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0 1307

R14® Referinta 2 Keypad PID1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0 1309

Tabel 42. Parametri de Baza—P1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P1.1® f-min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101

P1.2® f-max Par. P1.1 400,00 Hz 60,00 102

P1.3® t-accl 0.1 3000,0 s 3,0 103

P1.4® t-decl 0.1 3000,0 s 3,0 104

P1.5® Curent Nom Motor Convertizor ~ Convertizor A Convertizor 486

Nom CT*1/10 Nom CT*2 Nom CT

P1.6® Turatie Nom Motor 300 20000 rpm Turatie Nom Motor 489

P1.7® FP Motor 0,30 1,00 0,85 490

P1.8® Tensiune Nom Motor 180 690 \% Tensiune nom motor 487

P1.9® Frecventa Nom Motor 8,00 400,00 Hz Frecventa Nom 488

Motor [2]
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 42. Parametri de Baza—P1, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P1.10@ Selectie Local Remote 0 1685 0 = Foloseste Ultimul
la Alimentare 1 = Local Control
2 = Remote Control
P1.11® LocControl Remote1 0 135 0 = Start Terminal I/O 1
1 = Fieldbus
2 = Terminal 1/0 2
3 = Keypad
P1.12 Sursa Local Control 0 1695 0 = Keypad

1 = Start Terminal 1/0 1
2 = Terminal 1/0 2
3 = Fieldbus

P1.13@®  Surséa Referinta Locala 6 136 0=AN
1=AI2
2 = Intrare Analogical01
3 = Intrare Analogica201
4 = Joystick Al1
5 = Joystick Al2

6 = Keypad

7 = Ref Fieldbus
9 = f-max

10 = Al1 + Al2
11 = Al1-Al2

12 = Al2-Al1

13 =Al1 * Al2
14 = Al1 or Al2

15 = Min (Al1, Al2)
16 = MAX(AIT,AI2)
17 = lesire Control PID

P1.14@®  Sursa f-RefRemote1 1 137 Consultati P1.13
P1.15® Activare Inversare 1 1679 0 = Dezactivat
Sens 1 = Activat

Tabel 43. Intrare Analogica—P2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P2.1 Mod Al1 1 222 0 =0-20 mA
1=0-10V

P2.2® Gama semnal Al1 0 175 0=0-100% /0-20 mA /0-10 V
1=20-100% /4-20 mA/2-10V
2 = Personalizat

P2.3@ Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176

P2.4®@ Al1 Max Par. P2.3 100,00 % 100,00 177

P25® t-Filtrare Al1 0,00 10,00 s 0,10 174

P2.6® Inversare Al1 0 181 0 = Neinversat
1 = Inversat

P2.7@ Al1 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 178

P2.8®@ Al1 JS Sleep Limit 0,00 100,00 % 0,00 179

P2.9®@ Al1 JS t-SleepDelay 0,00 320,00 s 0,00 180

P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133

P2.11 Mod Al2 0 223 0 =0-20mA
1=0-10V
2=-10panala+10V

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Tabel 43. Intrare Analogica—P2, continuare
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P2.12® Gama semnal Al2 1 183 0=0-100% /0-20 mA /
Opanalal0V/-10pénala 10V
1=20-100% /4-20 mA/
2péndla10V/-6panala 10V
2 = Personalizat

P2.13@ Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184
P2.14® Al2 Max Par. P2.13 100,00 % 100,00 185
P2.15@ t-Filtrare Al2 0,00 10,00 s 0,10 182
P2.16® Inversare Al2 0 189 Consultati P2.6
P2.17® Al2 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 186
P2.18@ Al2 JS Sleep Limit 0,00 100,00 % 0,00 187
P2.19® Al2 JS t-SleepDelay 0,00 320,00 S 0,00 188
P2.20@ Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
P2.21® RefMin Al 0,00 Par.P2.22  Hz 0,00 144
P2.22® RefMax Al Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Tabel 44. Intrare digitala—P3
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P3.10@ Selectie Functia Start1 0 143 0 = Inainte-Reversare
' ' 1 = Start-Reversare
2 = Start-Activ
3 = Start impuls—Stop impuls

P3.2®@ Sursa 1 2 190 0 = DigIN:ForceOpen
StartStopCMD1 1 = DigIN:ForceClose
2 =DigIN: 1
3 =DigIN: 2
4 = DigIN: 3
5 = DigIN: 4
6 = DigIN: 5
7 = DigIN: 6
8 = DigIN: 7
9 = DigIN: 8
10 = DigIN: A: 101: 1
11 = DigIN: A: 101: 2
12 = DigIN: A: 101: 3
13 = DigIN: A: 105: 1
14 = DigIN: A: 105: 2
15 = DigIN: A: 105: 3
16 = DigIN: A: 105: 4
17 = DigIN: A: 105: 5
18 = DigIN: A: 105: 6
19 = DigIN: B: 101: 1
20 = DigIN: B: 101: 2
21 =DigIN: B: 101: 3
22 = DigIN: B: 105: 1
23 = DigIN: B: 105: 2
24 = DigIN: B: 105: 3
25 = DigIN: B: 105: 4
26 = DigIN: B: 105: 5
27 = DigIN: B: 105: 6

28 = Canal de timp 1
29 = Canal de timp 2
30 = Canal de timp 3

P3.3® Sursa 1 3 191 Consultati P3.2
StartStopCMD2

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Tabel 44. Intrare digitala—P3, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P3.40® Intrare Termistor 0 881 0 = Intrare digitala
1 = Intrare Thermistor

P3.5@ Sursa FWD/REV 0 198 Consultati P3.2

P3.6® Sursa ErExt Close1 4 192 Consultati P3.2

P3.7® Sursa ErExt Open1 1 193 Consultati P3.2

P3.8®@ Sursa Resetare Eroare 5 200 Consultati P3.2

P3.9® Sursa Activare Run 1 194 Consultati P3.2

P3.10® Selectie f-Fix BO 6 205 Consultati P3.2

P3.11®@ Selectie f-Fix B1 7 206 Consultati P3.2

P3.12@ Selectie f-Fix B2 0 207 Consultati P3.2

P3.13@ Activare PID1 1 550 Consultati P3.2

P3.15@ Selectie t-acc/dec BO 0 195 Consultati P3.2

P3.16® Sursa Blocare Rampa 0 201 Consultati P3.2

P3.17@ Sursa 0 215 Consultati P3.2
ProtectieParametrii

P3.21@ Sursa RemoteControl 9 196 Consultati P3.2

P3.22® Sursa Local Control 0 197 Consultati P3.2

P3.23@ Selectie Remote BO 0 209 Consultati P3.2

P3.24®@ Selectare 0 217 Consultati P3.2
SetParametrii BO

P3.25® Bypass Start 0 218 Consultati P3.2

P3.26®@ Sursa Activare 0 202 Consultati P3.2
Franare-CC

P3.27@ Sursa ModFum 0 219 Consultati P3.2

P3.28@ Mod Incendiu 0 220 Consultati P3.2

P3.29@ Selectie 0 221 Consultati P3.2
f-RefModIncendiu BO

P3.30@ Selectie Referinta BO 0 351 Consultati P3.2
PID1

P3.32@ Sursa Jog 0 199 Consultati P3.2

P3.33® SursaStart Timer1 0 224 Consultati P3.2

P3.34@ SursaStart Timer2 0 225 Consultati P3.2

P3.35@ SursaStart Timer3 0 226 Consultati P3.2

P3.36@ Selectie Ref Al BO 0 208 Consultati P3.2

P3.37@ Sursa Interblocaj 0 210 Consultati P3.2
Motor1

P3.38®@ Sursa Interblocaj 0 21 Consultati P3.2
Motor?2

P3.39@ Sursa Interblocaj 0 212 Consultati P3.2
Motor3

P3.40®@ Sursa Interblocaj 0 213 Consultati P3.2
Motord

P3.41®@ Sursa Interblocaj 214 Consultati P3.2
Motorb

P3.42® Oprire de urgenta 1 747 Consultati P3.2

P3.43@ Suprasarcina 0 1246 Consultati P3.2

motor-bypass

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 44. Intrare digitala—P3, continuare

Cod Parametru Min. Standard ID Nota
P3.44 Directie ModIncendiu 0 2118 Consultati P3.2
P3.4512  Start Functie 2 Selectie 0 2206 Consultati P3.1
P3.46 2 él df>jle1>a StartStopCMD1 2 2207 Consultati P3.2
ursa
P3.47 2 él dc)jl?a StartStopCMD2 3 2208 Consultati P3.2
ursa
P3.48 2 Sursa ErExt Open2 0 2293 Consultati P3.2
P3.49 2 Sursa ErExt Close?2 1 2294 Consultati P3.2
P3.50 2 Sursa ErExt Open3 0 2295 Consultati P3.2
P3.512 Sursa ErExt Close3 1 2296 Consultati P3.2
P3.52 2 Text Eroare Externat 0 2297 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune nalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.53 2 Text Eroare Externa2 1 2298 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune nalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.54 2 Text Eroare Externa3 2 2299 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune nalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.55 2 Sel set parametri 1/2 0 2312 Consultati P3.2
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Tabel 45. lesire Analogica—P4

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P41@ Mod AO1 0 227 0=0-20mA
1=0-10V

P42@ Functie AO1 1 146 0 = Neutilizat

1 = Frecventa iesire

2 = Referinta frecventa

3 = Turatie motor

4 = Curent motor

5 = Cuplu Motor (0—-Nom)
6 = Putere Motor

7 = Tensiune motor

8 = Tensiune Circuit-CC
9 = Valoare de referinta PID1
10 = PID1 Feedback 1

11 = PID1 Feedback 2

12 = Valoare eroare PID1

13 = lesire PID1

19 = Al

20 = Al2

21 = Frecventa iesire
(-2 pana la +2N)

22 = Cuplu Motor
(-2 panala +2N)

23 = Putere Motor
(-2 panala +2N)

24 = PT100 Temperatura
25 = FB intrare date 1
26 = FB intrare date 2
27 = FB intrare date 3
28 = FB intrare date 4
29 = FB intrare date 5
30 = FB intrare date 6
31 = FB intrare date 7
32 = FB intrare date 8

P4.3® AO1 Min 1 149 0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4@ t-Filtrare AO1 0,00 10,00 s 1,00 147

P45® Gama AO1 10 1000 % 100 150

P4.6@ Inversare AO1 0 148 0 = Neinversat
1 = Inversat

P4.7®@ Ofset AO1 -100,00 100,00 % 0,00 173

P4.8®@ Mod AO2 0 228 Consultati P4.1

P49®@ Functie AO2 4 229 Consultati P4.2

P4.10® AO2 Min 1 232 Consultati P4.3

P411@ t-Filtrare AO2 0,00 10,00 s 1,00 230

P4.12@ Gama AO2 10 1000 % 100 233

P4.13® Inversare AO2 0 231 Consultati P4.6

P4.14@ Ofset AO2 -100,00 100,00 % 0,00 234

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 46. lesire Digitala—P5

Cod Parametru Min.

Max.

Unitate

Standard

ID

Nota

P5.1® DO1

1

151

0 = Neutilizat

1 = Ready

2 =Run

3 = Eroare

4 = Inversare Eroare

5 = Avertizare

6 = Reversare

7 = Viteza atinsa

8 = Frecventa Zero

9 = Suprav. limita frecv. 1

10 = Suprav. limita frecv. 2

11 = PID1 Superv

13 = Eroare supratemp.

14 = Supracurent regulat

15 = Supratensiune regulat

16 = Tensiune minima alim.
regulat

17 = Eroare ref 4 mA/Pericol

20 = Suprav. limita cuplu

21 = Suprav. limita ref

22 = Control I/O

23 = Directie de rotatie neceruta

24 = Eroare termistor iesire

25 = Mod Incendiu

26 = In Mod Bypass

27 = Eroare ext./Pericol

28 = Comanda de la distanta

29 = Selectare viteza de rotatie
JOG

30 = Protectie termica motor

31 = Intrare digitala FB 1

32 = Intrare digitala FB 2

33 = Intrare digitala FB 3

34 = Intrare digitala FB 4

35 = Control amortizor

36 = TC1 Stare

37 = TC2 Stare

38 = TC3 Stare

39 = In E-Stop

40 = Supraveghere limita de
putere

41 = Supraveghere limita temp

42 = Intrare Analogica Superv

43 = Comanda Motor 1

44 = Comanda Motor 2

45 = Comanda Motor 3

46 = Comanda Motor 4

47 = Comanda Motor 5

49 = PID1 Sleep

51 = Curent motor 1 Supv

52 = Curent motor 2 Supv

53 = Verificare Nivel2 Al

54 = Comutator incarcare CC
inchis

55 = Preincalzire Activa

56 = Vreme Rece Activa

P5.2® Functie RO1

152

Consultati P5.1

P5.3® Functie RO2

153

Consultati P5.1

P5.4® Functie RO3

538

Consultati P5.1

P5.5® Verificare f-lesireNivel1

OlNIW|IN

154

0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max

P5.6@ f-lesireNivel1 0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

155

P5.7® Verificare f-lesireNivel2

157

0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max

P5.8@ f-lesireNivel2 0,00

Par. P1.2

Hz

0,00

158

P5.9® c-VerificarelesireNivel

159

0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max

P5.10® c-lesireNivel -1000,0

1000,0

%

100,0

160

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 46. lesire Digitala—P5, continuare

Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P5.11® VerificareNivel f-Ref 0 161 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.12@ Nivel f-Ref 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.15® VerificareNivelTemp 0 165 Consultati P5.11
P5.16® Temperatura radiator —10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17@ P-VerificarelesireNivel 0 167 Consultati P5.11
P5.18@ P-lesireNivel 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19®@ Selectie Supervizare Al 0 170 0=AN
BO 1=AI2
P5.20@ Verificare Nivell Al 0 171 Consultati P5.11
P5.21® ValoareSupervizata Al 0,00 100,00 % 0,00 172
P5.22® Supraveghere Ref 0 1346 0 = Dezactivat
PID1 1 = Activat
P5.23® Limita Ref Max PID1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0,00 1347
P5.24® Limita Ref Min PID1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0,00 1349
P5.25@ t-Intarziere 0 3000 s 0 1351
Supraveghere Ref
PID1
P5.30 Intarziere ON RO1 0 320 s 0 2111
P5.31 Intarziere OFF RO 0 320 s 0 2112
P5.32 Intarziere ON RO2 0 320 s 0 2113
P5.33 Intarziere OFF RO2 0 320 s 0 2114
P5.34 Intarziere ON RO3 0 320 s 0 2115
P5.35 Intarziere OFF RO3 0 320 s 0 2116
P5.36 Logica RO 3 0 2117 0=Nu
1=Da
P5.37 2 I-Verificarelesire1 0 2189 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.38 2 I-lesireNivel1 0 Eucr'gﬁm%?n”&?gf” A g&lg%g%gtizor 2190
P5.39 2 I-Verificarelesire2 0 2191 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.40 2 I-lesireNivel2 0 gucrlg%ggnng@zzor A 85!@%%%‘5?””0’ 2192
P5.41 2 Selectie Supervizare2 0 2193 0=Al
Al BO 1=AI2
P5.42 2 Verificare Nivel2 Al 0 2194 Consultati P5.11
P5.43 2 Nivel 2 Al 0 100 % 0 2195
P5.44 2 Verificare Histerezis 0,1 1 A 0,1 2196
I-lesire
P5.45 2 Verificare Histerezis 0,1 1 A 0,1 2197
l-lesire2
P5.46 2 Verificare 1 Histerezis 1 10 % 1 2198
Al1
P5.47 2 Verificare 2 Histerezis 1 10 % 1 2199
Al1
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com

65



Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Tabel 46. lesire Digitala—P5, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
5.48 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2200
f-lesireNivel1
P5.49 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2201
f-lesireNivel2
P5.50 2 Verificare Histerezis 1 5 % 1 2202
c-lesireNivel
P5.51 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2203
f-Ref
P5.52 2 Verificare Histerezis 1 10 deg C 1 2204
NivelTemp
P5.53 2 Verificare Histerezis 0,1 10 % 0,1 2205
P-lesireNivel
Tabel 47. Control Convertizor—P7
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P7.1@ LocControl Remote2 1 138 Consultati P1.11
P7.20@ Sursa f-RefRemote2 7 139 Consultati P1.13
P7.3® f-Ref Keypad Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4® Directie Keypad 0 116 0 = Inainte
1 = Inversare
P75® Stop de pe Keypad 1 114 0 = Operare-Keypad Activata
1 = Intotdeauna activat
P7.6® f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 117
P7.9@ Mod Start 0 252 0 = Rampa
1 = Start din Miscare
P7.10® Mod Stop 1 253 0 = Oprire libera
1 = Rampa
P7.11® t-SRampa’ 0,0 10,0 s 0,0 247
P7.12® t-SRampa2 0,0 10,0 s 0,0 248
P7.13® t-acc2 0.1 3000,0 s 10,0 249
P7.14® t-dec2 0.1 3000,0 s 10,0 250
P7.15@ f-Skip1 Min 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16@ f-Skip1 Max Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Skip2 Min 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
P7.18@ f-Skip2 Max Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19®@ f-Skip3 Min 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20@ f-Skip3 Max Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® Factor t-Skip 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Functie Pierdere 0 267 0 = Dezactivat
Putere 1 = Activat
P7.23® t-EconPutere 0,3 5,0 s 2,0 268
P7.24 Moneda $ 2121 0=%
1=GBP
2 = Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Tabel 47. Control Convertizor—P7, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P7.25 Cost Energie 0 2122
P7.26 Tip Date 0 2123 0 = Cumulat

1 = Medie zilnica
2 = Medie saptamanala
3 = Medie lunara
4 = Medie anuala

P7.27 Reset Economie 0 2124 0 = Nici o Actiune
Energie 1 = Reset

Tabel 48. Date Motor—P8

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P8.10@ Mod Control Motor 0 287 0 = Control frecv
1 = Control Turatie
P8.2® [-Limita curent Convertizor ~ Convertizor A Convertizor 107
Nom CT*1/10 Nom CT*2 Nom VT
P8.30® Optimizare-U/f 0 109 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.40® Raport-U/f 0 108 0 = Liniar
1 = Patratic
2 = Programabil
3 = Liniar + Optimizare Flux
P8.50® f-Umax 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 ®@ U-max 10,00 200,00 % 100,00 290
P8.7 0@ f-MidU/f 0,00 Par. P8.5 Hz Frecventa punct 291
mediu curba U/f
P8.8 @ U-MidU/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.9 0@ U-Boost 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10® Frecventa Comutatie  Frecv min Frecv max  kHz Frecv comutatie 288
comutatie comutatie standard CT
P8.11@ Mod Filtru Sinus 0 1665 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.12@@  Control Supratensiune 1 294 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.17®@ t-FiltrareRampalesire 0 3000 ms 0 1585
P8.39® t-accBoostCuplu 0-10V 32000 s 0 1622
Tabel 49. Protectii—P9
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P9.1 ®@ Actiune@Eroare 4-20mA 0 306 0 = Nici o Actiune

1 = Avertizare

2 = Avertizare: Ultima Frecv

3 = Avertizare: Frecv Presetata
4 = Eroare

5 = Eroare, Oprire libera

P9.2 0@ f-Ref@Eroare4-20mA 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331

P9.30® Eroare externa 2 307 Consultati P9.11
P9.40® Actiune@Lipsa faza 2 332 Consultati P9.11
P9.50® Actiune@Tensiune min alim. 2 330 Consultati P9.11
P9.6 0@ Actiune@Lipsa faze iesire 2 308 Consultati P9.11
P9.7 0@ Actiune@Punere la pamant 2 309 Consultati P9.11

U-v-w

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 49. Protectii—P9, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P9.80® Actiune@Supratemperatura 2 310 Consultati P9.11
motor
P9.9®@ Nivel Imax (f-Ref=0) 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10®@ t63-ConstantaTimpMotor 1 200 min 12 312
P9.11®@  Actiune@Rotor blocat 0 313 0 = Nici 0 Actiune
1 = Avertizare
2 = Eroare
3 = Eroare, Oprire libera
P9.12@ |-NivelBlocareRotor 0,1 1*2 nom A 1*¥13/10 nom 314
motor activ motor activ
P9.13®@ t-Limita BlocareRotor 1,0 120,0 s 15,0 3156
P9.14® f-NivelBlocareRotor 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.15®®@  Actiune@Sarcina prea mica 0 317 Consultati P9.11
motor
P9.16®@ Limita c-Min (f>f-Umax) 10,0 150,0 % 50,0 318
P9.17® Limita c-Min (f-Ref=0) 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18® t-Limita Subsarcing 2,00 600,00 S 20,00 320
P9.19®®  Actiune@Eroare termistor 2 333 Consultati P9.11
motor
P9.20@ Blocare Start la Alimentare 2 750 0 = Dezactivat, Nici o Modificare
1 = Activat, Nici o Modificare
2 = Dezactivat, Modificat
3 = Activat, Modificat
P9.21®@  Actiune@Eroare COM retea 334 Consultati P9.11
P9.22®@  Actiune@Link la Eroare 335 Consultati P9.11
optionala !
P9.23@®  Actiune@Temp. min. 2 1564 Consultati P9.11
convertizor
P9.24® Timp Asteptare REAF 0,10 10,00 s 0,50 321
P9.25® Timp Incercare REAF 0,00 60,00 S 30,00 322
P9.26® Mod REAF 0 323 0 = Start din Miscare
P9.27® Tensiune min convertizor 0 10 1 324
incercari
P9.28®@ §uprat§nsiune convertizor  Q 10 1 325
incercari
P9.29®@ Supracurent incercari 0 3 1 326
P9.30®@ Eroare 4-20mA incercari 0 10 1 327
P9.31®@ Eroare termistor motor 0 10 1 329
incercari
P9.32®@ Eroare externa incercari 0 10 0 328
P9.33@ Sarcind prea mica motor 0 10 1 336
incercari
P9.34®®  Actiune@Eroare ceas de 1 955 Consultati P9.11
timp real '
P9.35@®@  Actiune@Eroare PT100 2 337 Consultati P9.11
P9.36@@  Actiune@inlocuieste baterie 1 1256 Consultati P9.11
P9.370®  Actiune@Inlocuieste 1 1257 Consultati P9.11
ventilatorul '
P9.38@®@  Actiune@Conflict IP 1 1678 Consultati P9.11
P9.39 Mod Vreme Rece 0 2126 0=Nu
1=Da
P9.40 U-Vreme Rece 0 20 % 2 2127
P9.41 Expirare Timp Vreme Rece ( 10 min 3 2128
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 49. Protectii—P9, continuare

Cod

Parametru Min.

Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Max.

Unitate

Standard

ID

Nota

P9.44 2

Limita Punere la Pamant 0

30

%

15

2158

P9.4512

Actiune@Eroare keypad

2

2157

Consultati P9.11

P9.46 2

Mod Preincalzire

0

2159

0 = Dezactivat
1 = Activat

P9.47 2

Sursa T-Preincalzire

2160

0 = Temperatura Convertizor
1 = Temperatura Max PT100

P9.48 2

Start T-Prelncalzire 0,0

19,9

°C

10,0

2161

P9.49 2

Stop T-Preincalzire 20,0

40,0

°C

20,0

2162

P9.50 2

Tensiune lesire Preincalzire 0,0

20,0

%

2,0

2163

Tabel 50. Regulator PID 1—P10

Cod

Parametru Min.

Max.

Unitate

Standard

ID

Nota

P10.1@

Kp PID1 0,00

200,00

%

100,00

1294

P10.2@

Ti PID1 0,00

600,00

S

1,00

1295

P10.3@

Kd PID1 0,00

100,00

S

0,00

1296

P10.40@

UnitateDeProces PID1

0

1297

0=%
1="1/min
2 =rpm

3 =ppm

4 = pps
5=I/s

6 = I/min

7 =1/h

8 = kg/s

9 = kg/min
10 = kg/h
11 =m3/s
12 = m3/min
13 =m3/h
14 =m/s
15 = mbar
16 = bar
17 = Pa

18 = kPa
19 =mVS
20 = kW
21 =°C

22 = GPM
23 = gal/s
24 = gal/min
25 = gal/h
26 = Ib/s
27 = Ib/min
28 = Ib/h
29 = CFM
30 = ft3/s
31 = ft3/min
32 = ft3/h
33 = ft/s
34 =inwg
35 =ftwg
36 = PSI
37 = Ib/in2
38 =HP
39="°F

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 50. Regulator PID 1—P10, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P10.5® Min UnitateDeProces -99999,99  99999,99 Variaza 0,00 1298
PID1
P10.6® Max UnitateDeProces -99999,99  99999,99 Variaza 100,00 1300
PID1
P10.7® Zecimale PID1 0 4 2 1302
P10.8@@  Inversare Delta PID1 1303 0 = Neinversat
1 = Inversat
P10.9® DeadBand PID1 0,00 99999,99 Variaza 0,00 1304
P10.10®  t-intarziere DeadBand 0,00 320,00 s 0,00 1306
PID1
P10.11® Referinta 1 Keypad Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0,00 1307
PID1
P10.12®  Referinta 2 Keypad Par. P10.5 Par. P10.6  Variaza 0,00 1309
PID1
P10.13@  t-acc PID1 0,00 300,00 s 0,00 1311
P10.14®@ Sursa Referinta 1 PID1 1 1312 0 = Neutilizat o
! 1 = PID1 valoare referinta 1 keypad
2 = PID1 valoare referinta 2 keypad
3=Al
4=A2
5 = Slot A: Al1
6 = Slot B: Al1
7 = FB intrare date 1
8 = FB intrare date 2
9 = FB intrare date 3
10 = FB intrare date 4
11 = FB intrare date 5
12 = FB intrare date 6
13 = FB intrare date 7
14 = FB intrare date 8
P10.15® Min Referinta 1 PID1  -200,00 200,00 % 0,00 1313
P10.16®@ Max Referinta 1 PID1  -200,00 200,00 % 100,00 1314
P10.17@@ Referinta 1 Sleep PID1 0 1315 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.18®@ Referinta 1 t-Sleep 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
PID1
P10.19® Referinta 1 0 3000 s 0 1317
t-IntarziereSleep PID1
P10.20®  Referinta 1 Par. P10.5 Par. P10.6  Variaza 0,00 1318
NivelWakeUp PID1
P10.21®  Referinta 1 Boost PID1 -2,0 2,0 1,0 1320
P10.22®@ Sursa Referinta 2 PID1 2 1321 Consultati P10.14
P10.23®@ Min Referinta 2 PID1 200,00 200,00 % 0,00 1322
P10.24® Max Referinta 2 PID1  -200,00 200,00 % 100,00 1323
P10.25@@ Referinta 2 Sleep PID1 0 1324 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.26®@ Referinta 2 t-Sleep 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
PID1
P10.27® Referinta 2 0 3000 s 0 1326
t-IntarziereSleep PID1
P10.28®@ Referinta 2 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0,00 1327
NivelWakeUp PID1
P10.29® Referinta 2 Boost PID1 -2,0 2,0 1,0 1329
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 50. Regulator PID 1—P10, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P10.30@@ Functie Feedback PID1 0 1330 0=Sursa 1
1 = SQRT(Sursa 1)
2 = SQRT(Sursa 1-Sursa 2)
3 = SQRT(Sursa 1) +
SQRT(Sursa 2)
4 =Sursd 1 + Sursa 2
5 = Sursa 1-Sursa 2
6 = MIN(Sursa 1,Sursa 2)
7 = MAX(Sursa 1,Sursa 2)
8 = MEDIE(Sursa1,Sursa2)

P10.31®  Amplificare Feedback -1000,0 1000,0 % 100,0 1331
PID1
P10.32®@ Sursa Feedback 1 PID1 1 1332 0 = Neutilizat
1=AN
2 =Al2
3 =Slot A: Al
4 = Slot B: Al
5 = FB intrare date 1
6 = FB intrare date 2
7 = FB intrare date 3
8 = FB intrare date 4
9 = FB intrare date 5
10 = FB intrare date 6
11 = FB intrare date 7
12 = FB intrare date 8
13 = PT100 Max
Temperatura
P10.33@  Min Feedback 1 PID1 -200,00 200,00 % 0,00 1333
P10.34®@  Max Feedback 1 PID1 -200,00 200,00 % 100,00 1334
P10.35@@ Sursa Feedback 2 PID1 0 1335 Consultati P10.32
P10.36@  Min Feedback 2 PID1 -200,00 200,00 % 0,00 1336
P10.37®@  Max Feedback 2 PID1 -200,00 200,00 % 100,00 1337
P10.38@@ Functie Feedforward 0 1338 0=Sursa 1
PID1 1 =SQRT(Sursa 1)
2 = SQRT(Sursa 1-Sursa 2)
3 = SQRT(Sursa 1) +
SQRT(Sursa 2)
4 = Sursd 1 + Sursa 2
5 = Sursa 1-Sursa 2
6 = MIN(Sursa 1,Sursa 2)
7 = MAX(Sursa 1,Sursa 2)
8 = MEDIE(Sursa1,Sursa2)
P10.39®@  Amplificare -1000,0 1000,0 % 100,0 1339
Feedforward PID1
P10.400@ Sursa Feedforward 1 0 1340 0 = Neutilizat
PID1 1=AN
2 =Al2
3 =Slot A: Al
4 = Slot B: Al
5 = FB intrare date 1
6 = FB intrare date 2
7 = FB intrare date 3
8 = FB intrare date 4
9 = FB intrare date 5
10 = FB intrare date 6
11 = FB intrare date 7
12 = FB intrare date 8
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 50. Regulator PID 1—P10, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P10.41@  Min Feedforward 1 -200,00 200,00 % 0,00 1341
PID1
P10.42®  Max Feedforward 1 -200,00 200,00 % 100,00 1342
PID1
P10.43@@ Sursa Feedforward 2 0 1343 Consultati P10.40
PID1
P10.44®  Min Feedforward 2 -200,00 200,00 % 0,00 1344
PID1
P10.45@  Max Feedforward 2 —-200,00 200,00 % 100,00 1345
PID1
P10.46®@  Comp Referinta 1 PID1 0 1352 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.47®@  CompMax Referintd 1 —200,00 200,00 % 0,00 1353
PID1
P10.48®  Comp Referinta 2 PID1 0 1354 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.49®  CompMax Referintd 2 —200,00 200,00 % 0,00 1355
PID1
Tabel 51. Frecventa Fixa—P12
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P12.1® f-Fix1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P12.2® f-Fix2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3® f-Fix3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4® f-Fix4 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P125® f-Fix5 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6® f-Fix6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7® f-Fix7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122
Tabel 52. Frana—P14
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P14.10@ Curent Franare-CC Convertizor Convertizor A Convertizor Nom 254
Nom CT*15/100 Nom CT*15/10 CT*1/2
P14.20®  t-FranareCC@Start 0,00 600,00 s 0,00 263
P14.3@®  f-FranareCC@Stop 0,10 10,00 Hz 1,50 262
P14.40®  t-FranareCC@Stop 0,00 600,00 S 0,00 255
P14.5@@  Chopper Franare 0 251 0 = Dezactivat
1 = B(Run) T(Rdy)
2 = Extern
3 = B(Rdy) T(Rdy)
4 = B(Run) T(No)
P14.6©®@  Flux Franare 0 266 0 = Off
1=0n
P14.7®@  Curent Flux Franare 1*1/10 nom  Par. P8.2 A 1*1/2 nom 265
motor activ motor activ
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 53. Mod Incendiu—P15

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P15.1@@  Functie ModIncendiu 0 535 0 = Contact Normal Deschis
1 = Contact Normal Inchis
P156.20®  Functie 0 536 0 = -MinModIncendiu
f-RefModIncendiu 1 = f-Ref Mod Incendiu
2 = Ref Fieldbus
3=AN
4 =AlI2
5 = Al1+Al2
6 = Control PID1
P15.3® f-MinModIncendiu Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4® f-Ref 1 Mod Incendiu 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5® f-Ref 2 Mod Incendiu 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.6@@  f-Ref Evacuare fum 0,0 100,0 % 50,0 554

Tabel 54. Date Motor 2—P16

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P16.1® Curent Nom Motor2 Convertizor Convertizor A Convertizor Nom CT 577
Nom CT*1/10  Nom CT*1/10
P16.2® Turatie Nom Motor2 300 20000 rpm Turatie nom 578
motor 2
P16.3® FP Motor2 0,30 1,00 0,85 579
P16.4® Tensiune Nom Motor2 180 690 Vv Tensiune nom 580
motor 2
P16.5® Frecventa Nom Motor2 8,00 400,00 Hz Frecventda nom 581
motor 2
P16.6® Rezistenta Stator Motor2 0,001 65,535 Ohm 0,033 1419
P16.7® Rezistenta Rotor Motor2 0,001 65,535 Ohm 0,034 1420
P16.8® Inductie Pierduta Motor2 0,001 65,535 mh 0,128 1421
P16.9® Inductanta Mutualad Motor2 0,01 655,35 mh 3,44 1422
P16.10® Curent de Magnetizare2 0,1 Convertizor A 0,1 1423
@c=0 curent nom.*2

Tabel 55. Bypass—P17

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P17.1@®  Sursa Activare Bypass 0 1418 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.20®  tIntarziere Bypass 1 32765 S 5 544
P17.3®@  Auto Bypass 0 542 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.4@@  tIntarziere AutoBypass 0 32765 s 10 543
P17.5@@  Bypass@Supracurent 0 547 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.6@@  Bypass@Eroare IGBT 0 546 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.7@@  Bypass@Eroare 0 548 0 = Dezactivat
4-20mA 1 = Activat
P17.80@  Bypass@TensiuneMin 0 545 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.90®  Bypass@Supratensiune 0 549 0 = Dezactivat
1 = Activat
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 56. Mod de operare Multi-Pump —P18.1.1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.1.1.1  Convertizor 1 0 2218 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master
P18.1.1.2  Convertizor 2 0 2230 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master
P18.1.1.3  Convertizor 3 0 2242 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master
P18.1.1.4  Convertizor 4 0 2254 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master
P18.1.1.5  Convertizor 5 0 2266 0 = Offline

1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master

Tabel 57. Stare Multi-pump—P18.1.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.1.2.1  Convertizor 1 5 2219 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.2  Convertizor 2 5 2231 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.3  Convertizor 3 5 224 3 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.4  Convertizor 4 5 2255 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.5 Convertizor 5 5 2267 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 58. Stare retea Multi-Pump—P18.1.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.1.3.1  Convertizor 1 0 2220 0 = Deconectat
1 = Eroare

2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.2 Convertizor 2 0 2232 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.3  Convertizor 3 0 2244 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.4  Convertizor 4 0 2256 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.5  Convertizor 5 0 2268 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

Tabel 59. Cele mai recente coduri de eroare Multi-Pump—P18.2.1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.1.1  Convertizor 1 0 2221

P18.2.1.2  Convertizor 2 0 2233

P18.2.1.3  Convertizor 3 0 2245

P18.2.1.4  Convertizor 4 0 2257

P18.2.1.5  Convertizor 5 0 2269

Tabel 60. Frecventa iesire Multi-Pump—P18.2.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.2.1  Convertizor 1 Hz 0 2222

P18.2.2.2  Convertizor 2 Hz 0 2234

P18.2.2.3  Convertizor 3 Hz 0 2246

P18.2.2.4  Convertizor 4 Hz 0 2258

P18.2.2.5 Convertizor 5 Hz 0 2270

Tabel 61. Tensiune motor Multi-Pump—P18.2.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.3.1  Convertizor 1 V 0 2223

P18.2.3.2  Convertizor 2 Vv 0 2235

P18.2.3.3  Convertizor 3 V 0 2247

P18.2.3.4  Convertizor 4 V 0 2259

P18.2.3.5  Convertizor 5 V 0 227 1

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 62. Curent motor Multi-Pump—P18.2.4

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.4.1  Convertizor 1 A 0 2224

P18.2.4.2  Convertizor 2 A 0 2236

P18.2.4.3 Convertizor 3 A 0 2248

P18.2.4.4  Convertizor 4 A 0 2260

P18.2.4.5 Convertizor 5 A 0 2272

Tabel 63. Cuplu motor Multi-Pump—P18.2.5

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.56.1  Convertizor 1 % 0 2225

P18.2.56.2  Convertizor 2 % 0 2237

P18.2.6.3  Convertizor 3 % 0 2249

P18.2.56.4  Convertizor 4 % 0 2261

P18.2.6.5  Convertizor 5 % 0 2273

Tabel 64. Putere motor Multi-Pump—P18.2.6

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.6.1  Convertizor 1 % 0 2226

P18.2.6.2  Convertizor 2 % 0 2238

P18.2.6.3  Convertizor 3 % 0 2250

P18.2.6.4  Convertizor 4 % 0 2262

P18.2.6.5 Convertizor 5 % 0 2274

Tabel 65. Turatie motor Multi-Pump—P18.2.7

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.7.1  Convertizor 1 rom 0 2227

P18.2.7.2  Convertizor 2 pm 0 2239

P18.2.7.3  Convertizor 3 rpm 0 2251

P18.2.7.4  Convertizor 4 rom 0 2263

P18.2.7.5  Convertizor 5 pm 0 2275

Tabel 66. Timp functionare motor Multi-Pump—P18.2.8

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.8.1  Convertizor 1 h 0 2228

P18.2.8.2  Convertizor 2 h 0 2240

P18.2.8.3  Convertizor 3 h 0 2252

P18.2.8.4  Convertizor 4 h 0 2264

P18.2.8.5  Convertizor 5 h 0 2276

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 67. Setari Multi-Pump—P18.3

Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.3.1 @@ Mod MPFC 0 2279 0 = Dezactivat _
1 = Control cu un convertizor
2 = Retea mai multe convertizoare
P18.3.2 ®@ |DConvertizor MPFC 0 5 0 2278
P18.3.3 @@ Numar Motoare 1 5 1 342
P18.3.4 @@ Sursa Reglare MPFC 0 2284 0 = Retea
1 = Regulator PID 1
P18.3.6 @@ Metoda Recuperare 0 2285 0 = Automat
1 = Stop
P18.3.6 @@ Sursa Reset MPFC 0 2286 0 = Nici o Actiune
1=STO
P18.3.7® Adaugd/indeparteaza 0 2311 0 = IDConvertizor MPFC
Selectarea Convertizorului 1 = Timp Functionare
P18.3.8® Latime banda PID 0 100 Variaza 10 343
P18.3.9 @@ f{-Staging Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
P18.3.10 @@ f-De-Staging 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
P18.3.11® Adéugare/indepértare 0 3600 s 10 344
Intarziere
P18.3.12 @ Activare Interblocaj 0 350 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.13@ Include Freq Converter 1 346 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.14 @ Activare 0 345 0 = Dezactivat
AutoSchimbare 1 = Activat
P18.3.15 @ Interval t-AutoSchimbare 0 3000 h 48 347
P18.3.16 @ f-Limita AutoSchimbare Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
P18.3.17 @ AutoSchimbare Motoare 0 5 1 348
P18.3.18 @ Activare t-RunTime 0 2280 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.19 @ Limita t-RunTime 0 300000 h 0 2281
P18.3.20 @ Resetare t-RunTime 0 2283 0 = Nici o Actiune
1 = Reset
P18.3.21 @@ Mod IntarziereStart 0 483 0 = Normal
1 = Start Interblocaj
2 = Tout Interblocaj
3 = Intarziere Interblocaj
P18.3.22 @@ Expirare IntarziereStart 1 32500 s 5 484
P18.3.23 @@ Interblocaj t-IntarziereStart 1 32500 s 5 485
Tabel 68. Functionalitatea controlului intervalului—P19
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P19.1® Intervall t-On 0,0,0 491
P19.2® Interval1 t-OFF 0,0,0 493
P19.3® Zi Start Intervall 0 517 0 = Duminica
1= Luni
2 = Marti
3 = Miercuri
4 = Joi
5 = Vineri
6 = Sambata
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com

77



Capitol 6—Aplicatie de Control Multi-Pump si Ventilator

Tabel 68. Functionalitatea controlului intervalului—P19, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P19.4@ Zi Stop Intervall 0 518 Consultati P19.3
P19.5® Canal Interval1 0 519 0 = Neutilizat

1 = Canal de timp 1
2 = Canal de timp 2
3 = Canal de timp 3

P19.6® Interval2 t-On 0,0,0 495

P19.7® Interval2 t-OFF 0,00 497

P19.8@ Zi Start Interval2 0 520 Consultati P19.3
P19.9®@ Zi Stop Interval2 0 521 Consultati P19.3
P19.10®  Canal Interval2 0 522 Consultati P19.5
P19.11®  Interval3 t-On 0,0,0 499

P19.12® Interval3 t-OFF 0,0,0 501

P19.13®  Zi Start Interval3 0 523 Consultati P19.3
P19.14®  Zi Stop Interval3 0 524 Consultati P19.3
P19.15®  Canal Interval3 0 525 Consultati P19.5
P19.16® Interval4 t-On 0,0,0 503

P19.17®  Interval4 t-OFF 0,0,0 505

P19.18®  Zi Start Intervald 0 526 Consultati P19.3
P19.19®  Zi Stop Interval4 0 527 Consultati P19.3
P19.20@  Canal Intervald 0 528 Consultati P19.5
P19.21®  Interval5 t-On 0,0,0 507

P19.22®  Intervalb t-OFF 0,0,0 509

P19.23®  Zi Start Intervalb 0 529 Consultati P19.3
P19.24®  Zi Stop Intervalb 0 530 Consultati P19.3
P19.25®  Canal Intervalb 0 531 Consultati P19.5
P19.26@  t-Timer1 0 72000 s 0 511

P19.27®  Canal Timer1 0 532 0 = Neutilizat

1 = Canal de timp 1
2 = Canal de timp 2
3 = Canal de timp 3

P19.28®  t-Timer2 0 72000 s 0 513
P19.29®  Canal Timer2 0 533 Consultati P19.27
P19.30®  t-Timer3 0 72000 s 0 515
P19.31®  Canal Timer3 0 534 Consultati P19.27

Tabel 69. Selectie iesire date FB—P20.1
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P20.1.1®  Seliesire date FB 1 1 1556
P20.1.2@  Seliesire date FB 2 2 1557
P20.1.3@  Seliesire date FB 3 3 1558
P20.1.4®  Sel iesire date FB 4 4 1559
P20.1.5®@  Seliesire date FB 5 5 1560
P20.1.6@  Seliesire date FB 6 6 1561
P20.1.7@  Seliesire date FB 7 7 1562
P20.1.8®  Seliesire date FB 8 28 1563

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 70. Modbus RTU—P20.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P20.2.1 Mod COM RS485 0 586 0 = Modbus RTU
1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT

P20.2.2 Adresa RS485 1 247 1 587
P20.2.3 Baudrate RS485 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 Tip Paritate RS485 2 585 0 = None
1 = Impar
2 = Par
P20.2.5 Stare protocol Modbus 0 588 0 = Initial
RTU 1 = Oprit
2 = Operational
3 = Eroare
P20.2.6 SlaveBusy RS485 0 589 0 = Neocupat
1 = Ocupat
P20.2.7 EroareParitate RS485 0 590
P20.2.8 EroareSlave RS485 0 591
P20.2.9 Raspuns la 0 592
UltimaEroare RS485
P20.2.10 Expirare COM Modbus RTU ms 10000 593
Tabel 71. BACnet MS/TP—P20.2
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.2.11 Baudrate TCP 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =76800
4 =115200
P20.2.12  Adresa BACnet 0 127 1 595
P20.2.13  Numar Instante BACnet 0 4194302 0 596
P20.2.14  Timp asteptare ms 6000 598
BACnet Comm
P20.2.15  StareProtocol BACnet 0 599 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare
P20.2.16  Cod Eroare BACnet 0 600 0 = None
1 = Master

2 = Dublura MAC
3 = Eroare Baudrate

Tabel 72. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.3.1 Mod Adresa IP TCP 1 1500 0 = IP Static
1 = DHCP cu AutolP
P20.3.2 Adresa IP Activa TCP 1507
P20.3.3 Masca Subnet Activa TCP 1509
P20.3.4 Default Gateway Activ TCP 1511
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 72. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.3.5 Adresa MAC BACnet 1513
P20.3.6 Adresa IP Statica TCP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 Masca Subnet Statica TCP 255.255.255.0 1503
P20.3.8 Default Gateway Static TCP 192.168.1.1 1505
P20.3.9 StareProtocol EIP 0 608 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare
P20.3.10  LimitaConexiune TCP 5 609
P20.3.11 ID Convertizor TCP 1 610
P20.3.12 Expirare COM Modbus TCP ms 10000 611
P20.3.13  Stare Protocol Modbus 0 612 0 = Oprit
TCP 1 = Operational
2 = Eroare
P20.3.14  SlaveBusy RS485 0 613 0 = Neocupat
1 = Ocupat
P20.3.15 Eroare paritate 0 614
Modbus TCP
Tabel 73. SmartWire-DT—P20.4
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.4.1 Stare Protocol 0 2139
P20.4.2 Baudrate RS485 0 2141 0 = 125 kBaud
1 = 250 kBaud
Tabel 74. Setari de Baza—P21.1
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.1.1 Limba 0 340 0 = Engleza ]
1 = Depinde de pachetul de limba
2 = Depinde de pachetul de limba
P21.1.2®  Aplicatie 0 142 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose
P21.1.3 Set parametri 0 619 0=Nu o
1 = Incarca setari fabrica
2 =Incarca set 1
3 = Incarca set 2
4 = Stocare set 1
5 = Stocare set 2
6 = Reset
7 = Reincarca VM original
P21.1.4 Upload pe Keypad 0 620 <1) = Bu
=Da
P21.1.5 Download de pe 0 621 ? = #‘Ut, i
= |otl parametri
Keypad 2= Toti,%ara motor
3 = Parametri App
P21.1.6 Comparatie Parametrii 0 623 0=Nu
1 = Compara cu Keypad
2 = Compara cu setari fabrica
3 = Compara cu set 1
4 = Compara cu set 2
P21.1.7 Parola 0 9999 0 624
P21.1.8 Blocare Parametrii 0 625 0 = Permite Modificari
1 = Nu Permite Modificari
P21.1.9 Reglaj Multi-Monitor 0 627 Consultati P21.1.8
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 74. Setari de Baza—P21.1, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P21.1.10  Pagina principala 0 628 0 = None
1 = Menu Principal
2 = Multi-Monitor
3 = Meniu Favorit

P21.1.11 Timp Asteptare Sistem 0 65535 s 30 629
P21.1.12  Ajustare Contrast 5 18 12 630
P21.1.13  Timp lluminare Fundal 1 65535 min 10 631
P21.1.14  Control Ventilator 2 632 0 = Continuu
1 = Temperatura
2 = Urmarire functionare
3 = Temp Calculata
P21.1.15  Timp Asteptare 200 5000 ms 200 633
Pierdere COM
P21.1.16  Timp Asteptare 1 10 5 634
Reincercare COM
Modbus RTU

Tabel 75. Info Versiune—P21.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.2.1 Software Keypad 640
pP21.2.2 Versiune sistem 642
P21.2.3 Software Aplicatie Firmware 644
aplicatie

Tabel 76. Info Aplicatie—P21.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.3.1 Stare Chopper Franare 646 0=Nu
1=Da
pP21.3.2 Rezistor Franare 647 Consultati P21.3.1
P21.3.3 Numar serie 648

Tabel 77. Info Utilizator—P21.4

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P21.4.1 Ceas de Timp Real 0.0.0.1:1:13 566

P21.4.2 Daylight Saving 0 582 0 = Off
1=EU
2=US

P21.4.3 Contor MWh Mwh 601

pP21.4.4 t-ZileDeFunctionare 603

P21.4.5 t-OrePutereON 606

P21.4.6 MWh@Eroare1 Mwh 604

P21.4.7 Resetare MWh@Eroare 0 635 0 = Not Reset
1 = Reset

P21.4.8 t-ZilePowerON@Eroare 636

P21.4.9 t-OrePowerON@Eroare 637

P21.4.10  Resetare 0 639 Consultati P21.4.7

t-Functionare@Eroare

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

Introducere

Aplicatia Multi-PID a fost conceputa pentru a fi utilizata cu
pana la 2 aplicatii de control PID determinate de utilizarea
unei intrari digitale; se utilizeaza In mod tipic cu pompe si
ventilatoare pentru a mentine valoarea de referinta dorita. Cu
PID, convertizorului de frecventa i se aloca o referinta setata
de la tastatura, intrari analogice sau date fieldbus. Utilizeaza,
de asemenea, o sonda analogica care masoara fluxul,
temperatura si presiunea din sistem la care se face referire
ca feedback. Convertizorul de frecventa preia semnalul de
feedback si il compara cu valoarea de referinta. De acolo,
bazandu-se pe Amplificare, timp Integral si timp Derivativ,
corecteaza viteza de rotatie motorului pentru a corespunde
valorii de referinta si o mentine; fara componente
suplimentare. Prin controlarea convertizorului ofera abilitatea
de a avea 2 locatii de control si de referinta cu 8 intrari
digitale, 2 intrari analogice, 3 iesiri de releu, 1 iesire digitala si
2 iesiri anaogice care sunt programabile. Comanda motorului
se poate individualiza la controlul frecventei sau al vitezei de
rotatie, si curba V/Hz poate fi programabila. Selectiile de
protectie a convertizorului/motorului pot fi programabile la
actiuni definite. Mai jos gasiti o lista a caracteristicilor
suplimentare in plus fatd de caracteristicile Aplicatiei
Standard si Multi-Pump si Ventilator care sunt disponibile in
Aplicatia Multi-PID.

Selectati aplicatia Multi-PID in meniul P21.1.2.

Aplicatia Multi-PID include toate functiile in Aplicatia
Multi-Pump si Ventilator, si Functii suplimentare:

e Al doilea control PID

Figura 38. Schema Controler PID

PID Controller
Gain

PID Controller |
Setpoint Time
B

PID Controller D
Time
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Comenzi /0

e Programarea “Terminal To Function” (Terminal la Functie)
(TTF)

Designul care se afla in spatele programarii intrarilor digitale
din convertizorul DG1 este de a folosi programarea "Terminal
to Function®, care este compusa din multiple functii, care
permite alocarea unei intrari digitale acelei functii. Parametrii
din convertizor sunt setati cu functii specifice si prin definirea
intrarii digitale si a slotului in unele cazuri, in functie de care
optiuni sunt disponibile. Pentru utilizarea intrarilor placii de
control a convertizoarelor, se va face referire la acestea ca
Digln:1 pana la DigIN:8. Cand sunt utilizate placi optionale
suplimentare, acestea se vor defini ca DigIN:X:10Y:Z. X indica
slotul in care este instalata placa de borne, care va fi A sau
B.IOY determina tipul placii de borne, care va fi |01 sau |O5.
Z indica intrarea utilizata pe acea placa de borne optionala
disponibila.
e Programarea “Function To Terminal” (Functie la Terminal)
(FTT)

Designul din spatele programarii iesirilor releului si iesirii
digitale din convertizorul DG1 este de a folosi programarea
"Function to Terminal". Este compus dintr-un terminal, fie o
iesire de releu, fie o iesire digitala, careia ii este alocata un
parametru. In cadrul acelui parametru are diferite functii care pot
fi setate.

Parametrii Aplicatiei Multi-PID sunt explicati la pagina 150
acestui manual, "Descrierea parametrilor". Explicatiile sunt
aranjate conform numarului parametrului.

Measured
Disturbance

Processor
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Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

e Treceti cablajul de control 240 Vac si 24Vdc prin conducta separata de instalare
e Cablul de comunicare trebuie sa fie ecranat

Tabel 78. Configurare 1/0 Standard Aplicatie Multi-PID

Default
OFF | ON
Al1:0te 10V LAIY: 010 20 mA
az| ————————
T T

Cablaj extern Pin Nume semnal

Semnal

OFF OoN
il | [
3 I
AlZ: 0to 20 mA

Setari prestabilite

OFF | ON | OFF oN
3 3 |
AlZ:0to 10V A2 =10V 1o +10 V
Descriere

1 +10V Tensiune de iesire de referinta — Sursa de alimentare 10 Vdc
E 2 AlT+ Intrare Analogica‘ 0-10V Referinta de turatie in tensiune (se poate programa de la 4 mA la 20 mA)
3 All- Intrare analogica 1 impamantare ~ — Intrare analogica 1 comuna (impamantare)
4 Al2+ Intrare Analogica2 4 mA panala 20 mA Referinta de turatie in curent (se poate programa delaOla 10 V)
@:: 5 Al2— Intrare analogica 2 impamantare ~ — Intrare analogica 2 comuna (impamantare)
L_ 6 GND Impamantare semnal /O — impamantare /O pentru referinta si control
— 7 DING Intrare digitala 5 Selectie f-Fix BO Seteaza iesirea de frecventa la turatie prestabilita 1
—"—— 8 DIN6 Intrare digitala 6 Selectie f-Fix B1 Seteaza iesirea de frecventa la turatie prestabilita 2
—"—9 DIN7 Intrare digitala 7 Oprire de urgenta (Tl-)  Intrarea forteaza iesirea CFV sa se inchida
——"——— 10 DIN8 Intrare digitala 8 Fortare la distanta (Tl+) Intrarea trece CFV de la local la distanta
-— 11 CMB DI5 la DI8 Comun Impamantat Permite intrarea sursei de alimentare
'— — 12 GND Impamantare semnal /O — impamantare /O pentru referinta si control
4'— 13 24V lesire +24 Vdc — lesire pentru tensiunea de control (100 mA max.)
| 14 Stare DO1 lesire digitala 1 Ready Indica starea pregatita pentru operare
| 15 24 Vo lesire +24 Vdc — lesire pentru tensiunea de control (100 mA max.)
16 GND Impamantare semnal /O — Impamantare /O pentru referinta si control
& 17  AO1+ lesire Analogica‘ Frecventa lesire Indica o frecventa la iesirea motorului de 0-60 Hz (4 mA pana la 20 mA)
| 18  AO2+ lesire Analogica2 Curent Motor Indica un curent al motorului de 0-FLA (4 mA pana la 20 mA)
| 19 24V Intrare +24 Vdc — Intrare tensiune de control extern
JL 20 DIN1 Intrare digitala 1 Run Tnainte Intrarea porneste convertizorul in directie inainte (activare pornire)
_/_l_ 21 DIN2 Intrare digitala 2 Run Tnapoi Intrarea porneste convertizorul in directie inversa (activare pornire)
J_l_ 22  DIN3 Intrare digitala 3 Eroare externa Intrarea opreste convertizorul
J_|_ 23 DIN4 Intrare digitala 4 Sursa Resetare Eroare  Intrarea reseteaza erorile active
L_ 24 CMA DI1 la DI4 Comun impamantat Permite intrarea sursei de alimentare
25 A Semnal A RS-485 — Comunicare Fieldbus (Modbus, BACnet)
26 B Semnal B RS-485 — Comunicare Fieldbus (Modbus, BACnet)
27 R3NO Releu 3 Normal deschis La turatie lesirea releului 3 indica faptul ca CFV a ajuns la frecventa de
referinta
28 RI1NC Releu 1 Normal inchis Run lesirea releului 1 indica faptul ca CFV este in stare de
29 RICM Releu 1 Normal deschis functionare
30 R1NO Releu 1 Normal deschis
31 R3CM Releu 3 Normal deschis La turatie lesirea releului 3 indica faptul ca CFV a ajuns la frecventa de
referinta
32 R2NC Releu 2 Normal inchis Eroare lesirea releului 2 indica faptul ca CFV este in stare de eroare
33 R2CM Releu 2 Comun
34 R2NO Releu 2 Normal deschis

Note

Cablajul de mai sus demonstreaza o configurare SINK. Este important ca CMA si CMB s fie cablate la impamantare (in modul indicat de linia punctata).
Daca o configurare SURSA este de preferat, cablati 24 V la CMA si CMB si inchideti intrarile la impamantare. Cand utilizati +10 V pentru Al 1, este important sa
cablati Al 1- la Tmpamantare (in modul indicat de linia punctata).Daca utilizati +10 V pentru Al 1 sau Al 2, bornele 3, 5 si 6 trebuie sa fie suntate impreuna.
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Tabel 79. Porturi de Comunicatie Convertizor

Port Comunicatie
Port Keypad RJ45

Parametri Incarcare/Descarcare  USB la RJ45
Montaj la distanta keypad Ethernet
Upgrade firmware convertizor USB la RJ45
RJ45 Port Ethernet

Parametri Incarcare/Descarcare  Ethernet
Comunicatii Ethernet IP Ethernet
Comunicatii Modbus TCP Ethernet

Port serial RS-485 1

Parametri incarcare/Descarcare

Pereche doua fire torsadate

Upgrade firmware convertizor

Pereche doua fire torsadate

Comunicatii Modbus RTU

Pereche doua fire torsadate

Comunicatii BACnet MS/TP

Pereche doua fire torsadate

@ Fir ecranat recomandat.
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Aplicatie Multi-PID —Lista parametrilor

Pe urmatoarele pagini veti gasi listele parametrilor din cadrul grupelor respective de
parametri. Descrierile parametrilor se gasesc la Pagina 150, "Descrierea parametrilor.”
Descrierile sunt ordonate conform numarului parametrului.

Explicatii coloane:

Cod = Indicarea locatiei pe tastatura; indica operatorului numarul parametrului curent
Parametrul = Numele parametrului

Min = Valoarea minima a parametrului

Max = Valoarea maxima a parametrului

Unitate = Unitatea valorii parametrului; data daca este disponibila

Standart = Valoarea presetata din fabrica

ID = Numarul de identificare a parametrului

Tabel 80. Monitor—M

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
M1 Frecventa lesire Hz 0,00 1
M2 Referinta frecventa Hz 0,00 24
M3 Turatie Motor rpm 0 2
M4 Curent Motor A 0,0 3
M5 Cuplu Motor % 0,0 4
M6 Putere Motor Rel % 0,0 5
M7 Tensiune Motor V 0,0 6
M8 Tensiune Circuit-CC V 0 7
M9 Temperatura °C 0,0 8

Convertizor
M10 Temperatura Motor % 0,0 9
M12 Intrare Analogica Variaza 0,00 10
M13 Intrare Analogica2 Variaza 0,00 11
M14 lesire Analogical Variaza 0,00 25
M15 lesire Analogica2 Variaza 0,00 575
M16 Stare DI1-3 0 12
M17 Stare DI4-6 0 13
M18 Stare DI7-8 0 576
M19 Stare DO1 0 14
M20 Stare RO1-3 0 557
M21 Stare Timere 0 558
M22 Intervall 0 559 0 = Inactiv

1 = Activ

M23 Interval2 0 560 Consultati M22
M24 Interval3 0 561 Consultati M22
M25 Intervald 0 562 Consultati M22
M26 Intervalb 0 563 Consultati M22
M27 Timp Ramas Timer1 s 0 569
M28 Timp Ramas Timer2 s 0 571
M29 Timp Ramas Timer3 s 0 573
M30 Referinta PID1 Variaza 0,00 16
M31 Feedback PID1 Variaza 0,00 18
M32 Valoare Eroare PID1 Variaza 0,00 20
M33 lesire PID1 % 0,00 22
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Tabel 80. Monitor—M, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

M34 Stare PID1 0 23 0 = Oprit
1 = In functionare
2 = Mod Sleep

M35 Referinta PID2 Variaza 0,00 32

M36 Feedback PID2 Variaza 0,00 34

M37 Valoare Eroare PID2 Variaza 0,00 36

M38 lesire PID2 % 0,00 38

M39 Stare PID2 0 39 Consultati M34

M40 Motoare In Functionare 0 26

M41 Temperatura Max PT100 °C 1000,0 27

M42 Ultima Eroare Activa 0 28 Consultati Codurile de
Eroare de pe pagina 225 in
Anexa B

M43 StareBaterieRTC 583 0 = Neinstalat
1 = Instalat
2 = Inlocuieste bateria
3 = Supratensiune

M44 Putere Motor kW 0,000 1686

M45 Economie de Energie Variaza 2120

M46 Multi-Monitor 0,12 30

Tabel 81. Mod operare—O

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

01 Frecventa lesire Hz 0,00 1

02 Referinta frecventa Hz 0,00 24

03 Turatie Motor rpm 0 2

04 Curent Motor A 0,0 3

0b Cuplu Motor % 0,0 4

06 Putere Motor Rel % 0,0 5

07 Tensiune Motor V 0,0 6

08 Tensiune Circuit-CC Vv 0 7

09 Temperatura °C 0,0 8

Convertizor

010 Temperatura Motor % 0,0 9

R12® f-Ref Keypad Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141

R132 Referinta 1 Keypad PID1 Par. P10.5 Par. P10.6  Variaza 0 1307

R14 2 Referinta 2 Keypad PID1 Par. P10.5 Par. P10.6  Variaza 0 1309

Tabel 82. Parametri de Baza—P1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P1.1@ f-min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101

P1.2@ f-max Par. P1.1 400,00 Hz 60,0 102

P1.3® t-accl 0.1 3000,0 s 3,0 103

P1.4® t-decl 0.1 3000,0 s 3.0 104

P1.5® Curent Nom Motor Convertizor Convertizor A Convertizor Nom CT 486

Nom CT*1/10  Nom CT*2
P1.6® Turatie Nom Motor 300 20000 rpm Turatie Nom Motor 489
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 82. Parametri de Baza—P1, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P1.7® FP Motor 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Tensiune Nom Motor 180 690 \ Tensiune nom 487
motor
P1.9® Frecventa Nom Motor 8,00 400,00 Hz Frecventa Nom 488
Motor [2]
P1.10@ Selectie Local Remote 0 1685 0 = Foloseste Ultimul
la Alimentare 1 = Local Control
2 = Remote Control
P1.11® LocControl Remote1 0 135 0 = Start Terminal I/O 1
1 = Fieldbus
2 = Terminal 1/0O 2
3 = Keypad
P1.12 Sursa Local Control 0 1695 0 = Keypad

1 = Start Terminal 1/0 1
2 = Terminal 1/0O 2
3 = Fieldbus

P1.13@®  Sursa Referinta Locala 6 136 0=ANn
1=AI2
2 = Intrare Analogica101
3 = Intrare Analogica201
4 = Joystick Al1
5 = Joystick Al2

6 = Keypad

7 = Ref Fieldbus
9 = f-max

10 = Al1 + Al2
11 = Al1-Al2

12 = AlI2-Al1

13 =Al1* Al2
14 = Al1 or Al2

15 = Min (Al1, Al2)
16 = MAX(AIT1,Al2)
17 = lesire Control PID

P1.14@®  Sursa f-RefRemote1 1 137 Consultati P1.13
P1.15® Activare Inversare 1 1679 0 = Dezactivat
Sens 1 = Activat

Tabel 83. Intrare Analogica—P2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P2.1 Mod Al1 1 222 0=0-20mA
1=0-10V
P22® Gama semnal Al1 0 175 0=0-100% /0-20 mA /0-10 V

1= 20-100% /4-20 mA /2-10V
2 = Personalizat

P2.3® Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176

P2.4® Al1 Max Par. P2.3 100,00 % 100,00 177

P2.5®@ t-Filtrare Al1 0,00 10,00 s 0,10 174

P2.6® Inversare Al1 0 181 0 = Neinversat
1 = Inversat

P2.7® Al1 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 178

pP2.8@ Al1 JS Sleep Limit 0,00 100,00 % 0,00 179

P29® Al1 JS t-SleepDelay 0,00 320,00 s 0,00 180

P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com 87



Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

Tabel 83. Intrare Analogica—P2, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P2.11 Mod Al2 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=-10panala+10V

P2.12® Gama semnal Al2 1 183 0=0-100% /0-20 mA /
Opanala10V/-10péanala 10V
1=20-100% /4-20 mA /
2péndla10V/-6panala10V
2 = Personalizat

P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184

P2.14® Al2 Max Par. P2.13 100,00 % 100,00 185

P2.15® t-Filtrare Al2 0,00 10,00 s 0,10 182

P2.16®@ Inversare Al2 0 189 Consultati P2.6

P2.17® Al2 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 186

P2.18® Al2 JS Sleep Limit 0,00 100,00 % 0,00 187

P2.19® Al2 JS t-SleepDelay 0,00 320,00 s 0,00 188

P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134

P2.21® RefMin Al 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144

P2.22® RefMax Al Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 84. Intrare digitala—P3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P3.10@ Selectie Functia Start1 0 143 0 = Inainte—Reversare
1 = Start-Reversare
2 = Start-Activ
3 = Start impuls—Stop impuls

P3.2®@ Sursa 1 StartStopCMD1 2 190 0 = DigIN:ForceOpen
1 = DigIN:ForceClose
2 = DigIN: 1
3 =DigIN: 2
4 = DigIN: 3
5 =DigIN: 4
6 = DigIN: b
7 = DigIN: 6
8 = DigIN: 7
9 =DigIN: 8
10 = DigIN: A: 101: 1
11 = DigIN: A: 101: 2
12 = DigIN: A: 101: 3
13 = DigIN: A: 105: 1
14 = DigIN: A: 105: 2
15 = DigIN: A: 105: 3
16 = DigIN: A: 105: 4
17 = DigIN: A: 105: 5
18 = DigIN: A: 105: 6
19 = DigIN: B: 101: 1
20 = DigIN: B: 101: 2
21 = DigIN: B: 101: 3
22 = DigIN: B: 105: 1
23 = DigIN: B: 105: 2
24 = DigIN: B: 105: 3
25 = DigIN: B: 105: 4
26 = DigIN: B: 105: 5
27 = DigIN: B: 105: 6

28 = Canal de timp 1
29 = Canal de timp 2
30 = Canal de timp 3

P3.3® Sursa 1 StartStopCMD2 3 191 Consultati P3.2
P3.40@ Intrare Termistor 0 881 0 = Intrare digitala
1 = Intrare Thermistor
P3.5@ Sursa FWD/REV 0 198 Consultati P3.2
P3.6® Sursa ErExt Close 4 192 Consultati P3.2
P3.7® Sursa ErExt Open1 1 193 Consultati P3.2
P3.8® Sursa Resetare Eroare 5 200 Consultati P3.2
P3.9® Sursa Activare Run 1 194 Consultati P3.2
P3.10® Selectie f-Fix BO 6 205 Consultati P3.2
P3.11@ Selectie f-Fix B1 7 206 Consultati P3.2
P3.12® Selectie f-Fix B2 0 207 Consultati P3.2
P3.13@ Activare PID1 1 550 Consultati P3.2
P3.14@ Activare PID2 1 553 Consultati P3.2
P3.15@ Selectie t-acc/dec BO 0 195 Consultati P3.2
P3.16@ Sursa Blocare Rampa 0 201 Consultati P3.2
P3.17® Sursa ProtectieParametrii 0 215 Consultati P3.2
P3.21® Sursd RemoteControl 9 196 Consultati P3.2
P3.22® Sursa Local Control 0 197 Consultati P3.2
P3.23@ Selectie Remote BO 0 209 Consultati P3.2

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 84. Intrare digitala—P3, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P3.24@ Selectare SetParametrii BO 0 217 Consultati P3.2
P3.25® Bypass Start 0 218 Consultati P3.2
P3.26@ Sursa Activare Franare-CC 0 202 Consultati P3.2
P3.27® Sursa ModFum 0 219 Consultati P3.2
P3.28@ Mod Incendiu 0 220 Consultati P3.2
P3.29@ Selectie f-RefModIncendiu 0 221 Consultati P3.2
BO
P3.30@ Selectie Referinta BO PID1 0 351 Consultati P3.2
P3.31@ Selectie Referinta BO PID2 0 352 Consultati P3.2
P3.32@ Sursa Jog 0 199 Consultati P3.2
P3.33® SursaStart Timer1 0 224 Consultati P3.2
P3.34@ SursaStart Timer2 0 225 Consultati P3.2
P3.35@ SursaStart Timer3 0 226 Consultati P3.2
P3.36@ Selectie Ref Al BO 0 208 Consultati P3.2
P3.37@ Sursa Interblocaj Motor1 0 210 Consultati P3.2
P3.38@ Sursa Interblocaj Motor2 0 211 Consultati P3.2
P3.39® Sursa Interblocaj Motor3 0 2129 Consultati P3.2
P3.40® Sursa Interblocaj Motor4 0 2130 Consultati P3.2
P3.41®@ Sursa Interblocaj Motorb 0 214 Consultati P3.2
P3.42® Oprire de urgenta 1 747 Consultati P3.2
P3.43® Suprasarcina motor-bypass 0 1246 Consultati P3.2
P3.44 Directie ModIncendiu 0 2118 Consultati P3.2
P3.4512  Start Functie 2 Selectie 0 2206 Consultati P3.1
P3.46 2 Al doilea StartStopCMD1 2 2207 Consultati P3.2
Sursa 1
P3.47 2 Al doilea StartStopCMD2 3 2208 Consultati P3.2
Sursa 1
P3.48 2 Sursa ErExt Open2 0 2293 Consultati P3.2
P3.492 Sursa ErExt Close2 1 2294 Consultati P3.2
P3.50 2 Sursa ErExt Open3 0 2295 Consultati P3.2
P3.512 Sursa ErExt Close3 1 2296 Consultati P3.2
P3.52 2 Text Eroare External 0 2297 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune Tnalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 84. Intrare digitala—P3, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P3.53 2 Text Eroare Externa2 1 2298 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune Tnalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile

P3.54 2 Text Eroare Externa3 2 2299 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune Tnalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile

P3.565 2 Sel set parametri 1/2 0 2312 Consultati P3.2

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 85. lesire Analogica—P4

Cod

Parametru

Min. Max.

Unitate

Standard

ID

Nota

P41®

Mod AO1

0

227

0=0-20mA
1=0-10V

P4.2®

Functie AO1

146

0 = Neutilizat
1 = Frecventa iesire
2 = Referinta frecventa
3 = Turatie motor
4 = Curent motor
5 = Cuplu Motor (0-Nom)
6 = Putere Motor
7 = Tensiune motor
8 = Tensiune Circuit-CC
9 = Valoare de referinta PID1
10 = PID1 Feedback 1
11 = PID1 Feedback 2
12 = Valoare eroare PID1
13 = lesire PID1
14 = Valoare de referinta
PID2
15 = PID2 Feedback 1
16 = PID2 Feedback 2
17 = Valoare eroare PID2
18 = lesire control PID2
19=Al1
20 = Al2
21 = Frecventa iesire
(-2 pana la +2N)
22 = Cuplu Motor
(-2 panala +2N)
23 = Putere Motor
(-2 pana la +2N)
24 = PT100 Temperatura
25 = FB intrare date 1
26 = FB intrare date 2
27 = FBintrare date 3
28 = FB intrare date 4
29 = FB intrare date 5
30 = FB intrare date 6
31 = FB intrare date 7
32 = FB intrare date 8

P4.3®

AO1 Min

149

0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4®

t-Filtrare AO1

0,00 10,00

1,00

147

P45®

Gama AO1

10 1000

%

100

150

P4.6®

Inversare AO1

148

0 = Neinversat
1 = Inversat

P4.7®

Ofset AO1

-100,00 100,00

%

0,00

173

P4.8®

Mod AO2

228

Consultati P4.1

P49®

Functie AO2

229

Consultati P4.2

P4.10@

AO2 Min

232

Consultati P4.3

P411@

t-Filtrare AO2

0,00 10,00

1,00

230

P4.12®

Gama AO2

10 1000

100

233

P4.13@

Inversare AO2

231

Consultati P4.6

P4.14®

Ofset AO2

-100,00 100,00

0,00

234

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 86. lesire Digitala—P5

Cod

Parametru Min. Max.

Unitate

Standard

Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

ID Nota

P5.1®

DO1

1

151 0 = Neutilizat
1 = Ready
2 =Run
3 = Eroare
4 = Inversare Eroare
5 = Avertizare
6 = Reversare
7 = Viteza atinsa
8 = Frecventa Zero
9 = Suprav. limita frecv. 1
10 = Suprav. limita frecv. 2
11 = PID1 Superv
12 = PID2 Superv
13 = Eroare supratemp.
14 = Supracurent regulat
15 = Supratensiune regulat
16 = Tensiune minima alim. regulat
17 = Eroare ref 4 mA/Pericol
20 = Suprav. limita cuplu
21 = Suprav. limita ref
22 = Control I/O
23 = Directie de rotatie neceruta
24 = Eroare termistor iesire
25 = Mod Incendiu
26 = In Mod Bypass
27 = Eroare ext./Pericol
28 = Comanda de la distanta
29 = Selectare viteza de rotatie JOG
30 = Protectie termica motor
31 = Intrare digitala FB 1
32 = Intrare digitala FB 2
33 = Intrare digitala FB 3
34 = Intrare digitala FB 4
35 = Control amortizor
36 = TC1 Stare
37 = TC2 Stare
38 = TC3 Stare
39 = In E-Stop
40 = Supraveghere limita de putere
41 = Supraveghere limita temp
42 = Intrare Analogica Superv
43 = Comanda Motor 1
44 = Comanda Motor 2
45 = Comanda Motor 3
46 = Comanda Motor 4
47 = Comanda Motor 5
48 = Cond.Logica Indeplinita
49 = PID1 Sleep
50 = PID2 Sleep
51 = Curent motor 1 Supv
52 = Curent motor 2 Supv
53 = Verificare Nivel2 Al
54 = Comutator incarcare CC inchis
55 = Preincalzire Activa
56 = Vreme Rece Activa

P5.2®

Functie RO1

152 Consultati P5.1

P5.3®

Functie RO2

153 Consultati P5.1

P5.4@

Functie RO3

538 Consultati P5.1

P5.5®

Verificare f-lesireNivel1

OlNIW|IN

154 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max

P5.6®

f-lesireNivel1 0,00 Par. P1.2

Hz

0,00

155

P5.7®

Verificare f-lesireNivel2

157 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max

P5.8®

f-lesireNivel2 0,00 Par. P1.2

Hz

0,00

158

P5.9®

c-VerificarelesireNivel

159 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max

P5.10@

c-lesireNivel -1000,0 1000,0

%

100,0

160

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 86. lesire Digitala—P5, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P5.11® VerificareNivel f-Ref 0 161 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.12® Nivel f-Ref 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.15® VerificareNivelTemp 0 165 Consultati P5.11
P5.16® Temperatura radiator —10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17@ P-VerificarelesireNivel 0 167 Consultati P5.11
P5.18@ P-lesireNivel 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19@ Selectie Supervizare Al 0 170 0=AN
BO 1=AI2
P5.20@ Verificare Nivell Al 0 171 Consultati P5.11
P5.21® ValoareSupervizata Al 0,00 100,00 % 0,00 172
P5.22® Supraveghere Ref 0 1346 0 = Dezactivat
PID1 1 = Activat
P5.23® Limita Ref Max PID1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0,00 1347
P5.24® Limita Ref Min PID1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0,00 1349
P5.25® t-Intarziere Supraveghere 3000 s 0 1351
Ref PID1
P5.26® Supraveghere Ref 0 1408 0 = Dezactivat
PID2 1 = Activat
P5.27® Limita Ref Max PID2  Par. P11.5 Par. P11.6 Variaza 0,00 1409
P5.28® Limita Ref Min PID2 Par. P11.5 Par. P11.6 Variaza 0,00 1411
P5.29® t-Intarziere Supraveghere (0 3000 s 0 1413
Ref PID2
P5.30 Intarziere ON RO1 0 320 s 0 2111
P5.31 Intarziere OFF RO1 0 320 s 0 2112
P5.32 Intarziere ON RO2 0 320 s 0 2113
P5.33 Intarziere OFF RO2 0 320 s 0 2114
P5.34 Intarziere ON RO3 0 320 s 0 2115
P5.35 Intarziere OFF RO3 0 320 s 0 2116
P5.36 Logica RO 3 0 2117 0=Nu
1=Da
P5.37 2 I-Verificarelesire 0 2189 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.38 2 I-lesireNivel1 0 ggrlégm%%wﬁngzor A ggrlégm%%wgﬂizor 2190
P5.39 2 I-Verificarelesire2 0 2191 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.40 2 I-lesireNivel2 0 235%%%’?@” A BSJgﬁmﬁ,ﬁ:g%mm’ 2192
P5.41 2 Selectie Supervizare2 0 2193 0=AN
Al BO 1=AI2
P5.42 2 Verificare Nivel2 Al 0 2194 Consultati P5.11
P5.43 2 Nivel 2 Al1 0 100 % 0 2195
P5.44 2 Verificare Histerezis 0,1 1 A 0,1 2196
I-lesire1
P5.45 2 Verificare Histerezis 0,1 1 A 0,1 2197
I-lesire2
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P5.46 2 Verificare 1 Histerezis 1 10 % 1 2198
Al
P5.47 2 Verificare 2 Histerezis 1 10 % 1 2199
Al
5.482 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2200
f-lesireNivell
P5.49 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2201
f-lesireNivel2
P5.50 2 Verificare Histerezis 1 5 % 1 2202
c-lesireNivel
P5.51 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2203
f-Ref
P5.52 2 Verificare Histerezis 1 10 ? 1 2204
NivelTemp
P5.563 2 Verificare Histerezis 0,1 10 % 0,1 2205
P-lesireNivel
Tabel 87. Control Convertizor—P7
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P7.1@ LocControl Remote2 1 138 Consultati P1.11
P7.20® Sursa f-RefRemote2 7 139 Consultati P1.13
P7.3@ f-Ref Keypad Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4@ Directie Keypad 0 116 0 = Inainte
1 = Inversare
P7.5®@ Stop de pe Keypad 1 114 0 = Operare-Keypad
Activata
1 = Intotdeauna activat
P7.6@ f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 117
P7.9®@ Mod Start 0 252 0 = Rampa
1 = Start din Miscare
P7.10® Mod Stop 1 253 0 = Oprire libera
1 = Rampa
P7.11® t-SRampa1 0,0 10,0 s 0,0 247
P7.12® t-SRampa2 0,0 10,0 s 0,0 248
P7.13® t-acc2 0,1 3000,0 s 10,0 249
P7.14® t-dec2 0,1 3000,0 s 10,0 250
P7.15@ f-Skip1 Min 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16® f-Skip1 Max Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Skip2 Min 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
pP7.18® f-Skip2 Max Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19® f-Skip3 Min 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20® f-Skip3 Max Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® Factor t-Skip 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Functie Pierdere 0 267 0 = Dezactivat
Putere 1 = Activat
P7.23® t-EconPutere 0,3 5,0 s 2,0 268
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 87. Control Convertizor—P7, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P7.24 Moneda $ 2121 0=3%
1=GBP
2 =Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
P7.25 Cost Energie 0 2122
P7.26 Tip Date 0 2123 0 = Cumulat
1 = Medie zilnica
2 = Medie saptamanala
3 = Medie lunara
4 = Medie anuala
P7.27 Reset Economie 0 2124 0 = Nici o Actiune
Energie 1 = Reset
Tabel 88. Date Motor—P8
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P8.1 @ Mod Control Motor 0 287 0 = Control frecv
1 = Control Turatie
P8.2® |-Limita curent Convertizor Convertizor A Convertizor Nom CT 107
Nom CT*1/10  Nom CT*2
P8.30® Optimizare-U/f 0 109 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.40® Raport-U/f 0 108 0 = Liniar
1 = Patratic
2 = Programabil
3 = Liniar + Optimizare Flux
P8.50® f-Umax 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 0@ U-max 10,00 200,00 % 100,00 290
P8.7 @ f-MidU/f 0,00 Par. P8.5 Hz Frecventa punct 291
mediu curba U/f
P8.80® U-MidU/f 0,00 100,00 % 100,00 292
P8.90® U-Boost 0,00 40,00 % 0,00 293
P8.10@ Frecventa Comutatie  Frecv Frecv kHz Frecv comutatie 288
comutatie comutatie standard CT
min max
P8.11® Mod Filtru Sinus 0 1665 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.12@@  Control Supratensiune 1 294 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.17® t-FiltrareRampalesire 0 3000 ms 0 1585
P8.39®@ t-accBoostCuplu -1 32000 s 0 1622
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P9.1®@ Actiune@Eroare 0 306 0 = Nici o Actiune
4-20mA 1 = Avertizare
2 = Avertizare: Ultima Frecv
3 = Avertizare: Frecv Presetata
4 = Eroare
5 = Eroare, Oprire libera
P9.20® f-Ref@Eroare4-20mA 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Eroare externa 2 307 Consultati P9.11
P9.40@ Actiune@Lipsa faza 2 332 Consultati P9.11
P9.50@ Actiune@Tensiune min 2 330 Consultati P9.11
alim.
P9.6 @ Actiune@Lipsa faze 2 308 Consultati P9.11
iesire
P9.7 @ Actiune@Punere la 2 309 Consultati P9.11
pamant U-V-W
P9.8@@ Actiune@Supratemperatura 2 310 Consultati P9.11
motor
P9.9® Nivel Imax (f-Ref=0) 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10®@ t63-ConstantaTimpMotor 1 200 min 12 312
P9.11®®  Actiune@Rotor blocat 0 313 0 = Nici o Actiune
1 = Avertizare
2 = Eroare
3 = Eroare, Oprire libera
P9.12® I-NivelBlocareRotor 0,1 1*2 nom A 1*13/10 nom 314
motor activ motor activ
P9.13® t-Limita BlocareRotor 1,0 120,0 s 15,0 315
P9.14® f-NivelBlocareRotor 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.150®  Actiune@Sarcina prea 0 317 Consultati P9.11
mica motor
P9.16® Limita c-Min 10,0 150,0 % 50,0 318
(f>f-Umax)
P9.17® Limita c-Min (f-Ref=0) 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18®@ t-Limita Subsarcina 2,00 600,00 s 20,00 320
P9.19@®  Actiune@Eroare 2 333 Consultati P9.11
termistor motor
P9.20® Blocare Start la 2 750 0= Rezamivﬁt' Nic,i/lo g/lfodificare
¢ 12 Aot i iC
Alimentare 2 = Dezactivat, Modificat
3 = Activat, Modificat
P9.21@®  Actiune@Eroare COM 2 334 Consultati P9.11
retea
P9.22@®  Actiune@Link la Eroare 2 335 Consultati P9.11
optionala
P9.23@@  Actiune@Temp. min. 2 1564 Consultati P9.11
convertizor
P9.24® Timp Asteptare REAF 0,10 10,00 S 0,50 321
P9.25® Timp Incercare REAF 0,00 60,00 s 30,00 322
P9.26®@ Mod REAF 0 323 0 = Start din Miscare
P9.27® Tensiune min 0 10 1 324
convertizor incercari
P9.28® Supratensiune 0 10 1 325
convertizor incercari
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 89. Protectii—P9, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P9.29® Supracurent incercari 0 3 1 326
P9.30® Eroare 4-20mA 0 10 1 327
Tncercari
P9.31® Eroare termistor motor 0 10 1 329
Tncercari
P9.32®@ Eroare externa 0 10 0 328
fncercari
P9.33@ Sarcina prea mica 0 10 1 336
motor incercari
P9.34®®  Actiune@Eroare ceas 1 955 Consultati P9.11
de timp real
P9.350®  Actiune@Eroare PT100 2 337 Consultati P9.11
P9.360®  Actiune@Iinlocuieste 1 1256 Consultati P9.11
baterie
P9.37@@  Actiune@Inlocuieste 1 1257 Consultati P9.11
ventilatorul
P9.38@@  Actiune@Conflict IP 1 1678 Consultati P9.11
P9.39 Mod Vreme Rece 0 2126 0=Nu
1=Da
P9.40 U-Vreme Rece 0 20 % 2 2127
P9.41 Expirare Timp Vreme 0 10 min 3 2128
Rece
P9.44 2 Limita Punere la 0 30 % 15 2158
Pamant
P9.4512  Actiune@Eroare 2 2157 Consultati P9.11
keypad
P9.46 2 Mod Prelncalzire 0 2159 0 = Dezactivat
1 = Activat
P9.47 2 Sursa T-Prelncalzire 0 2160 0 = Temperatura Convertizor
1 = Temperatura Max PT100
P9.48 2 Start T-Preincalzire 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 2 Stop T-Preincalzire 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 2 Tensiune lesire 0,0 20,0 % 2,0 2163
Prelncalzire
Tabel 90. Regulator PID 1—P10
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P10.1® Kp PID1 0,00 200,00 % 100,00 1294
P10.2® Ti PID1 0,00 600,00 s 1,00 1295
P10.3@ Kd PID1 0,00 100,00 s 0,00 1296

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 90. Regulator PID 1—P10, continuare

Cod

Parametru

Min.

Max.

Unitate

Standard

Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

ID

Nota

P10.40®

UnitateDeProces PID1

0

1297

0=%
1=1/min
2 =rpm

3 =ppm

4 =pps
5=I/s

6 = I/min

7 =1l/h

8 = kg/s

9 = kg/min
10 = kg/h
11 =m3/s
12 = m3/min
13 =m3/h
14 =m/s
15 = mbar
16 = bar
17 = Pa

18 = kPa
19 =mVS
20 = kW
21 =°C

22 = GPM
23 = gal/s
24 = gal/min
25 = gal/h
26 = Ib/s
27 = Ib/min
28 = Ib/h
29 = CFM
30 = ft3/s
31 = ft3/min
32 = ft3/h
33 = ft/s
34 =inwg
35 =ftwg
36 = PSI
37 = Ib/in2
38 =HP
39="°F

P10.5@

Min UnitateDeProces

PID1

-99999,99

99999,99

Variaza

0,00

1298

P10.6@

Max UnitateDeProces

PID1

-99999,99

99999,99

Variaza

100,00

1300

P10.7@

Zecimale PID1

0

4

1302

P10.80®

Inversare Delta PID1

1303

0 = Neinversat
1 = Inversat

P10.9®

DeadBand PID1

0,00

99999,99

Variaza

0,00

1304

P10.10®

t-Intarziere DeadBand

PID1

0,00

320,00

S

0,00

1306

P10.11®

PID1 Referinta 1
Keypad

Par. P10.5

Par. P10.6

Variaza

0,00

1307

P10.12®

PID1 Referinta 2
Keypad

Par. P10.5

Par. P10.6

Variaza

0,00

1309

P10.13®

t-acc PID1

0,00

300,00

S

0,00

1311

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 90. Regulator PID 1—P10, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P10.14®@ Sursa Referinta 1 PID1 1 1312 0 = Neutilizat
1 = PID1 valoare referinta 1
keypad
2 = PID1 valoare referinta 2
keypad
3=Al
4 = Al2
5 = Slot A: Al1
6 = Slot B: Al1
7 = FB intrare date 1
8 = FB intrare date 2
9 = FB intrare date 3
10 = FB intrare date 4
11 = FB intrare date 5
12 = FB intrare date 6
13 = FB intrare date 7
14 = FB intrare date 8
P10.15®  Min Referinta 1 PID1  -200,00 200,00 % 0,00 1313
P10.16@  Max Referinta 1 PID1 -200,00 200,00 % 100,00 1314
P10.17@@ Referinta 1 Sleep PID1 0 1315 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.18®  Referinta 1 t-Sleep 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
PID1
P10.19@  Referinta 1 0 3000 S 0 1317
t-IntarziereSleep PID1
P10.20®  Referinta 1 Par. P10.5 Par. P10.6  Variaza 0,00 1318
NivelWakeUp PID1
P10.21®  Referinta 1 Boost PID1 -2,0 2,0 1,0 1320
P10.22@@ Sursa Referinta 2 PID1 2 1321 Consultati P10.14
P10.23®@  Min Referinta 2 PID1  -200,00 200,00 % 0,00 1322
P10.24®  Max Referinta 2 PID1  -200,00 200,00 % 100,00 1323
P10.25@@ Referinta 2 Sleep PID1 0 1324 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.26@  Referinta 2 t-Sleep 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
PID1
P10.27@  Referinta 2 3000 s 0 1326
t-IntarziereSleep PID1
P10.28®  Referinta 2 Par. P10.5 Par. P10.6  Variaza 0,00 1327
NivelWakeUp PID1
P10.29®  Referinta 2 Boost PID1 -2,0 2,0 1,0 1329
P10.30@@ Functie Feedback PID1 0 1330 0 =Sursa 1
1 = SQRT(Sursa 1)
2 = SQRT(Sursa 1-Sursa 2)
3 = SQRT(Sursa 1) +
SQRT(Sursa 2)
4 =Sursd 1 + Sursa 2
5 = Sursa 1-Sursa 2
6 = MIN(Sursa 1,Surséa 2)
7 = MAX(Sursa 1,Sursa 2)
8 = MEDIE(Sursa1,Sursa2)
P10.31®@  Amplificare Feedback -1000,0 1000,0 % 100,0 1331
PID1
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 90. Regulator PID 1—P10, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P10.32@®@ Sursa Feedback 1 PID1 1 1332 (1) = Eﬁutilizat
2 =AlI2
3 =Slot A: Al1
4 = Slot B: Al1
5 = FB intrare date 1
6 = FB intrare date 2
7 = FB intrare date 3
8 = FB intrare date 4
9 = FB intrare date 5
10 = FB intrare date 6
11 = FB intrare date 7
12 = FB intrare date 8
13 = PT100 Max Temperatura

P10.33@  Min Feedback 1 PID1 -200,00 200,00 % 0,00 1333
P10.34@  Max Feedback 1 PID1 -200,00 200,00 % 100,00 1334
P10.35@@ Sursa Feedback 2 PID1 0 1335 Consultati P10.32
P10.36@  Min Feedback 2 PID1 -200,00 200,00 % 0,00 1336
P10.37@  Max Feedback 2 PID1 -200,00 200,00 % 100,00 1337
P10.38@@ Functie Feedforward 0 1338 0=Sursa 1
PID1 1 = SQRT(Sursa 1)
2 = SQRT(Sursa 1-Sursa 2)
3 = SQRT(Sursa 1) +
SQRT(Sursa 2)
4 = Sursd 1 + Sursa 2
5 = Sursa 1-Sursa 2
6 = MIN(Sursa 1,Sursa 2)
7 = MAX(Sursa 1,Sursa 2)
8 = MEDIE(Sursa1,Sursa2)
P10.39®@  Amplificare -1000,0 1000,0 % 100,0 1339
Feedforward PID1
P10.40®@ Sursa Feedforward 1 0 1340 0 = Neutilizat
PID1 1=AN
2 =AI2
3 = Slot A: Al
4 = Slot B: Al
5 = FB intrare date 1
6 = FB intrare date 2
7 = FB intrare date 3
8 = FB intrare date 4
9 = FB intrare date 5
10 = FB intrare date 6
11 = FB intrare date 7
12 = FB intrare date 8
P10.41®  Min Feedforward 1 PID1  —-200,00 200,00 % 0,00 1341
P10.42® Max Feedforward 1 PID1  —200,00 200,00 % 100,00 1342
P10.43®@ Sursa Feedforward 2 PID1 0 1343 Consultati P10.40
P10.44® Min Feedforward 2 PID1 -200,00 200,00 % 0,00 1344
P10.45®  Max Feedforward 2 PIDT  —200,00 200,00 % 100,00 1345
P10.46@  Comp Referinta 1 PID1 0 1362 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.47®  CompMax Referinta 1 PID1 —-200,00 200,00 % 0,00 1353
P10.48®  Comp Referinta 2 PID1 0 1354 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.49®  CompMax Referinta 2 PID1 —-200,00 200,00 % 0,00 1355
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 91. Regulator PID 2—P11

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P11.1@ Kp PID2 0,00 200,00 % 100,00 1356
P11.2@ Ti PID2 0,00 600,00 s 1,00 1357
P11.3@ Kd PID2 0,00 100,00 s 0,00 1358
P11.4@®  UnitateDeProces PID2 0 1359 Consultati P10.4
P11.5® Min UnitateDeProces -99999,99  99999,99 Variaza 0,00 1360
PID2
P11.6® Max UnitateDeProces -99999,99  99999,99 Variaza 100,00 1362
PID2
P11.7® Zecimale PID2 0 4 2 1364
P11.8@@ Inversare Delta PID2 0 1365 0 = Neinversat
1 = Inversat
P11.9®@ DeadBand PID2 0,00 99999,99 Variaza 0,00 1366
P11.10@  tIntarziere DeadBand 0,00 320,00 s 0,00 1368
PID2
P11.11®  Referinta 1 Keypad Par. P11.5 Par. P11.6  Variaza 0,00 1369
PID2
P11.12®  Referinta 2 Keypad Par. P11.5 Par. P11.6  Variaza 0,00 1371
PID2
P11.13®  t-acc PID2 0,00 300,00 s 0,00 1373
P11.14@@ Sursa Referinta 1 PID2 1 1374 Consultati P10.14
P11.15®  Min Referinta 1 PID2  -200,00 200,00 % 0,00 1375
P11.16®  Max Referinta 1 PID2 -200,00 200,00 % 100,00 1376
P11.17@@ Referinta 1 Sleep PID2 0 1377 0 = Dezactivat
1 = Activat
P11.18®  Referinta 1 t-Sleep 0,00 400,00 Hz 0,00 1378
PID2
P11.19@  Referinta 1 3000 S 0 1379
t-IntarziereSleep PID2
P11.20®@  Referinta 1 Par. P11.5 Par. P11.6  Variaza 0,00 1380
NivelWakeUp PID2
P11.21®  Referinta 1 Boost PID2 -2,0 2,0 1,0 1382
P11.22@@ Sursa Referinta 2 PID2 2 1383 Consultati P10.14
P11.23®  Min Referinta 2 PID2  -200,00 200,00 % 0,00 1384
P11.24®  Max Referinta 2 PID2 -200,00 200,00 % 100,00 1385
P11.25@@ Referinta 2 Sleep PID2 0 1386 0 = Dezactivat
1 = Activat
P11.26@  Referinta 2 t-Sleep 0,00 400,00 Hz 0,00 1387
PID2
P11.27@  Referinta 2 0 3000 s 0 1388
t-IntarziereSleep PID2
P11.28®  Referinta 2 Par. P11.5 Par. P11.6  Variaza 0,00 1389
NivelWakeUp PID2
P11.29®  Referinta 2 Boost PID2 -2,0 2,0 1,0 1391
P11.30®@ Functie Feedback PID2 0 1392 Consultati P10.30
P11.31®@  Amplificare Feedback -1000,0 1000,0 % 100,0 1393
PID2
P11.32@@ Sursa Feedback 1 PID2 1 1394 Consultati P10.32
P11.33®  Min Feedback 1 PID2 -200,00 200,00 % 0,00 1395
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 91. Regulator PID 2—P11, continuare

Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P11.34®  Max Feedback 1 PID2 -200,00 200,00 % 100,00 1396
P11.35@@ Sursa Feedback 2 PID2 0 1397 Consultati P10.32
P11.36@  Min Feedback 2 PID2 -200,00 200,00 % 0,00 1398
P11.37@  Max Feedback 2 PID2 -200,00 200,00 % 100,00 1399
P11.38®@ Functie Feedforward PID2 0 1400 Consultati P10.38
P11.39®  Amplificare Feedforward ~ —-1000,0 1000,0 % 100,0 1401
P11.40®® Sursa Feedforward 1 PID2 0 1402 Consultati P10.40
P11.41®  Min Feedforward 1 PID2 200,00 200,00 % 0,00 1403
P11.42®  MaxFeedforward 1 PID2  —-200,00 200,00 % 100,00 1404
P11.43®®@ Sursa Feedforward 2 PID2 0 1405 Consultati P10.40
P11.44® Min Feedforward 2 PID2 -200,00 200,00 % 0,00 1406
P11.45®  Max Feedforward 2 PID2  —200,00 200,00 % 100,00 1407
P11.46®  Comp Referinta 1 PID2 0 1414 0 = Dezactivat
1 = Activat
P11.47®  CompMax Referinta 1 PID2 —-200,00 200,00 % 0,00 1415
P11.48®  Comp Referinta 2 PID2 0 1416 0 = Dezactivat
1 = Activat
P11.49®  CompMax Referinta 2 PID2 —200,00 200,00 % 0,00 1417
Tabel 92. Frecventa Fixa—P12
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P12.1® f-Fix1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P12.2® f-Fix2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3@ f-Fix3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4® f-Fix4 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P12.5@ f-Fixb 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6®@ f-Fix6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7@ f-Fix7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122
Tabel 93. Frana—P14
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P14.1 0@ Curent Franare-CC Convertizor Convertizor A Convertizor Nom 254
Nom CT*15/100 Nom CT*15/10 CT*1/2
P142@®  t-FranareCC@Start 0,00 600,00 s 0,00 263
P14.3@@  f-FranareCC@Stop 0,10 10,00 Hz 1,50 262
P14.40®  t-FranareCC@Stop 0,00 600,00 s 0,00 255
P14.5@@  Chopper Franare 0 251 0 = Dezactivat
1 = B(Run) T(Rdy)
2 = Extern
3 = B(Rdy) T(Rdy)
4 = B(Run) T(No)
P14.6@®  Flux Franare 0 266 0 = Off
1=0n
P14.7@@  Curent Flux Franare 1*1/10 nom Par. P8.2 A 1*1/2 nom 265
motor activ motor activ
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 94. Mod Incendiu—P15

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P15.1@@  Functie ModIncendiu 0 535 0 = Contact Normal Deschis
1 = Contact Normal Inchis
P156.20®  Functie 0 536 0 = --MinModIncendiu
f-RefModIncendiu 1 = f-Ref Mod Incendiu
2 = Referinta Fieldbus
3=Al1
4 =Al2
5 = AlT+AI2
6 = Control PID1
P15.3® f-MinModIncendiu Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4@ f-Ref 1 Mod Incendiu 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5@ f-Ref 2 Mod Incendiu 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.6@@  f-Ref Evacuare fum 0,0 100,0 % 50,0 554

Tabel 95. Date Motor 2—P16

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P16.1® Curent Nom Motor2 Convertizor Convertizor A Convertizor Nom CT 577
Nom CT*1/10 Nom CT*2

P16.2® Turatie Nom Motor2 300 20000 rpm Turatie nom 578
motor 2

P16.3® FP Motor2 0,30 1,00 0,85 579

P16.4® Tensiune Nom Motor2 180 690 V Tensiune nom 580
motor 2

P16.5® Frecventa Nom Motor2 8,00 400,00 Hz Frecventa nom 581
motor 2

P16.6 ® Rezistenta Stator Motor2 0,001 65,535 Ohm 0,033 1419

P16.7 ® Rezistenta Rotor Motor2 0,001 65,5635 Ohm 0,034 1420

P16.8 ® Inductie Pierduta Motor2 0,001 65,535 mh 0,128 1421

P16.9® Inductanta Mutuala Motor2 (0,01 655,35 mh 3,44 14 22

P16.10 ® Curent de Magnetizare2 0,1 Convertizor A 0,1 1423

@c=0 curent nom.*2

Tabel 96. Bypass—P17

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P17.1@®  Sursa Activare Bypass 0 1418 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.20®  tIntarziere Bypass 1 32765 s 5 544
P17.3@@  Auto Bypass 0 542 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.40@  tintarziere AutoBypass 0O 32765 s 10 543
P17.5@®  Bypass@Supracurent 0 547 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.6@®  Bypass@Eroare IGBT 0 546 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.7@®  Bypass@Eroare 0 548 0 = Dezactivat
4-20mA 1 = Activat
P17.8@@  Bypass@TensiuneMin 0 545 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.9@@  Bypass@Supratensiune 0 549 0 = Dezactivat
1 = Activat
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 97. Mod de operare Multi-Pump —P18.1.1

Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.1.1.1  Convertizor 1 0 2218 0 = Offline

1 = Convertizor Slave

2 = Convertizor Master
P18.1.1.2  Convertizor 2 0 2230 0 = Offline

1 = Convertizor Slave

2 = Convertizor Master
P18.1.1.3  Convertizor 3 0 2242 0 = Offline

1 = Convertizor Slave

2 = Convertizor Master
P18.1.1.4  Convertizor 4 0 2254 0 = Offline

1 = Convertizor Slave

2 = Convertizor Master
P18.1.1.5  Convertizor 5 0 2266 0 = Offline

1 = Convertizor Slave

2 = Convertizor Master
Tabel 98. Stare Multi-pump—P18.1.2
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.1.2.1  Convertizor 1 5 2219 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.2  Convertizor 2 5 2231 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.3  Convertizor 3 5 2243 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.4  Convertizor 4 5 2255 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.5 Convertizor 5 5 2267 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 99. Stare retea Multi-Pump—P18.1.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.1.3.1  Convertizor 1 0 2220 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.2  Convertizor 2 0 2232 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.3  Convertizor 3 0 2244 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.4  Convertizor 4 0 2256 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.5  Convertizor 5 0 2268 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

Tabel 100. Cele mai recente coduri de eroare Multi-Pump—P18.2.1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.2.1.1  Convertizor 1 0 2221

P18.2.1.2  Convertizor 2 0 2233

P18.2.1.3 Convertizor 3 0 2245

P18.2.1.4  Convertizor 4 0 2257

P18.2.1.5 Convertizor 5 0 2269

Tabel 101. Frecventa iesire Multi-Pump—P18.2.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.2.2.1  Convertizor 1 Hz 0 2222

P18.2.2.2 Convertizor 2 Hz 0 2234

P18.2.2.3 Convertizor 3 Hz 0 2246

P18.2.2.4  Convertizor 4 Hz 0 2258

P18.2.2.5 Convertizor 5 Hz 0 2270

Tabel 102. Tensiune motor Multi-Pump—P18.2.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.2.3.1  Convertizor 1 24V 0 2223

P18.2.3.2 Convertizor 2 0-10V 0 2235

P18.2.3.3 Convertizor 3 V 0 2247

P18.2.3.4 Convertizor 4 V 0 2259

P18.2.3.5  Convertizor 5 V 0 2271

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 103. Curent motor Multi-Pump—P18.2.4

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.4.1  Convertizor 1 A 0 2224

P18.2.4.2  Convertizor 2 A 0 2236

P18.2.4.3 Convertizor 3 A 0 2248

P18.2.4.4  Convertizor 4 A 0 2260

P18.2.4.5 Convertizor 5 A 0 2272

Tabel 104. Cuplu motor Multi-Pump—P18.2.5

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.56.1  Convertizor 1 % 0 2225

P18.2.56.2  Convertizor 2 % 0 2237

P18.2.6.3  Convertizor 3 % 0 2249

P18.2.56.4  Convertizor 4 % 0 2261

P18.2.6.5  Convertizor 5 % 0 2273

Tabel 105. Putere motor Multi-Pump—P18.2.6

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.6.1  Convertizor 1 % 0 2226

P18.2.6.2  Convertizor 2 % 0 2238

P18.2.6.3  Convertizor 3 % 0 2250

P18.2.6.4  Convertizor 4 % 0 2262

P18.2.6.5 Convertizor 5 % 0 2274

Tabel 106. Turatie motor Multi-Pump—P18.2.7

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.7.1  Convertizor 1 rom 0 2227

P18.2.7.2  Convertizor 2 rpm 0 2239

P18.2.7.3  Convertizor 3 rpm 0 2251

P18.2.7.4  Convertizor 4 rom 0 2263

P18.2.7.5  Convertizor 5 pm 0 2275

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 107. Timp functionare motor Multi-Pump—P18.2.8

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.8.1 Convertizor 1 h 0 2228
P18.2.8.2  Convertizor 2 h 0 2240
P18.2.8.3 Convertizor 3 h 0 2252
P18.2.8.4  Convertizor 4 h 0 2264
P18.2.8.5  Convertizor 5 h 0 2276
Tabel 108. Setari Multi-Pump—P18.3
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.3.1 @@ Mod MPFC 0 2279 0 = Dezactivat
1 = Control cu un convertizor
2 = Retea mai multe
convertizoare
P18.3.2 ®@ |DConvertizor MPFC 0 5 0 2278
P18.3.3 @@ Numar Motoare 1 5 1 342
P18.3.4 @@ Sursa Reglare MPFC 0 2284 0 = Retea
1 = Feedback
P18.3.6 @@ Metoda Recuperare 0 2285 0 = Automat
1 = Stop
P18.3.6 @@ Sursa Reset MPFC 0 2286 0 = Nici o Actiune
1=STO
P18.3.7® Adaugéd/indeparteaza 0 2311 0 = IDConvertizor MPFC
Selectarea Convertizorului 1 = Timp Functionare
P18.3.8® Latime banda PID 0 100 Variaza 10 343
P18.3.9 @@ f{-Staging Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
P18.3.10 @@ f-De-Staging 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
P18.3.11® Adéugare/indepértare 0 3600 s 10 344
Intarziere
P18.3.12 @ Activare Interblocaj 0 350 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.13®@ Include Freq Converter 1 346 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.14 @ Activare AutoSchimbare 0 345 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.15 @ Interval t-AutoSchimbare 0 3000 h 48 347
P18.3.16 @ f-Limita AutoSchimbare Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
P18.3.17 @ AutoSchimbare Motoare 0 5 1 348
P18.3.18 @ Activare t-RunTime 0 2280 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.19 @ Limita t-RunTime 0 300000 h 0 2281
P18.3.20 @ Resetare t-RunTime 0 2283 0 = Nici o Actiune
1 = Reset
P18.3.21 @@ Mod IntarziereStart 0 483 0 = Normal
1 = Start Interblocaj
2 = Tout Interblocaj
3 = Intarziere Interblocaj
P18.3.22 ®@ Expirare IntarziereStart 1 32500 s 5 484
P18.3.23 ®® Interblocaj t-intarziereStart 1 32500 s 5 485

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 109. Functionalitatea controlului intervalului—P19

Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P19.1® Intervall t-On 0,0,0 491
P19.2®@ Intervall t-OFF 0,0,0 493
P19.3® Zi Start Intervall 0 517 0 = Duminica
1 = Luni
2 = Marti
3 = Miercuri
4 = Joi
5 = Vineri
6 = Sambata
P19.4® Zi Stop Intervall 0 518 Consultati P19.3
P19.5® Canal Intervall 0 519 0 = Neutilizat
1 = Canal de timp 1
2 = Canal de timp 2
3 = Canal de timp 3
P19.6® Interval2 t-On 0,0,0 495
P19.7@ Interval2 t-OFF 0,0,0 497
P19.8@ Zi Start Interval2 0 520 Consultati P19.3
P19.9® Zi Stop Interval2 0 521 Consultati P19.3
P19.10®  Canal Interval2 0 522 Consultati P19.5
P19.11®  Interval3 t-On 0,0,0 499
P19.12®  Interval3 t-OFF 0,0,0 501
P19.13®  Zi Start Interval3 0 523 Consultati P19.3
P19.14®  Zi Stop Interval3 0 524 Consultati P19.3
P19.15®  Canal Interval3 0 525 Consultati P19.5
P19.16®  Intervald t-On 0,0,0 503
P19.17® Intervald t-OFF 0,0,0 505
P19.18®  Zi Start Intervald 0 526 Consultati P19.3
P19.19®  Zi Stop Interval4 0 527 Consultati P19.3
P19.20@  Canal Intervald 0 528 Consultati P19.5
P19.21®  Interval5 t-On 0,0,0 507
P19.22®  Intervalb t-OFF 0,0,0 509
P19.23®  Zi Start Intervalb 0 529 Consultati P19.3
P19.24®  Zi Stop Intervalb 0 530 Consultati P19.3
P19.25®@  Canal Intervalb 0 531 Consultati P19.5
P19.26®  t-Timer 0 72000 s 0 511
P19.27®  Canal Timer1 0 532 0 = Neutilizat
1 = Canal de timp 1
2 = Canal de timp 2
3 = Canal de timp 3
P19.28®  t-Timer2 0 72000 s 0 513
P19.29®  Canal Timer2 0 533 Consultati P19.27
P19.30®  t-Timer3 0 72000 s 0 515
P19.31®@  Canal Timer3 0 534 Consultati P19.27
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 110. Selectie iesire date FB—P20.1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.1.1®  Seliesire date FB 1 1 1556
P20.1.2®  Seliesire date FB 2 2 1557
P20.1.3®  Seliesire date FB 3 3 1558
P20.1.4®@  Seliesire date FB 4 4 1559
P20.1.56®  Seliesire date FB 5 5 1560
P20.1.6@  Sel iesire date FB 6 6 1561
P20.1.7®  Sel iesire date FB 7 7 1562
P20.1.8®  Seliesire date FB 8 28 1563
Tabel 111. Modbus RTU—P20.2
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.2.1 Mod COM RS485 0 586 0 = Modbus RTU
1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 Adresa RS485 1 247 1 587
P20.2.3 Baudrate RS485 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 Tip Paritate RS485 2 585 0 = None
1 = Impar
2 = Par
P20.2.5 Stare protocol Modbus 0 588 0 = Initial
RTU 1 = Oprit
2 = Operational
3 = Eroare
P20.2.6 SlaveBusy RS485 0 589 0 = Neocupat
1 = Ocupat
P20.2.7 EroareParitate RS485 0 590
P20.2.8 EroareSlave RS485 0 591
P20.2.9 Raspuns la 0 592
UltimaEroare RS485
P20.2.10  Expirare COM Modbus ms 10000 593
RTU
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 112. BACnet MS/TP—P20.2

Capitol 7—Aplicatie Multi-PID

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.2.11 Baudrate TCP 2 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =76800
4 =115200
P20.2.12  Adresa BACnet 0 127 1 595
P20.2.13  Numar Instante 0 4194302 0 596
BACnet
P20.2.14  Expirare COM BACnet ms 6000 598
P20.2.15  StareProtocol BACnet 0 599 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare
P20.2.16  Cod Eroare BACnet 0 600 0 = None
1 = Master
2 = Dublura MAC
3 = Eroare Baudrate
Tabel 113. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3
Cod Parametru Max. Unitate Standard ID Nota
P20.3.1 Mod Adresa IP TCP 1 1500 0 = IP Static
1 = DHCP cu AutolP
P20.3.2 Adresa IP Activa TCP 1507
P20.3.3 Masca Subnet Activa TCP 1509
P20.3.4 Default Gateway Activ TCP 1511
P20.3.5 Adresa MAC BACnet 1513
P20.3.6 Adresa IP Statica TCP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 Mascéa Subnet Statica TCP 255.255.255.0 1503
P20.3.8 Default Gateway Static TCP 192.168.1.1 1505
P20.3.9 StareProtocol EIP 0 608 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare
P20.3.10  LimitaConexiune TCP 5 609
P20.3.11 ID Convertizor TCP 1 610
P20.3.12 Expirare COM Modbus TCP ms 10000 611
P20.3.13  Stare Protocol Modbus TCP 0 612 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare
P20.3.14  SlaveBusy RS485 0 613 0 = Neocupat
1 = Ocupat
P20.3.15  Eroare paritate Modbus TCP 0 614
Tabel 114. SmartWire DT—P20.4
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.4.1 Stare Protocol 0 2139
P20.4.2 Baudrate RS485 0 2141 0 = 125 kBaud
1 =250 kBaud
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 115. Setari de Baza—P21.1
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P21.1.1 Limba 0 340 0 = Engleza ]
1 = Depinde de pachetul de limba
2 = Depinde de pachetul de limba

P21.1.2®  Aplicatie 0 142 0 = Standard

1 = Multi-Pump

2 = Multi-PID

3 = Multi-Purpose
P21.1.3 Set parametri 0 619 0=Nu

1 = Incarca setari fabrica
2 =Incarca set 1
3 = Incarca set 2
4 = Stocare set 1
5 = Stocare set 2

6 = Reset
7 = Reincarca VM original
P21.1.4 Upload pe Keypad 0 620 0= gu
1 =Da
P21.1.5 Download de pe 0 621 0=Nu
Keypad 1 = Toti parametrii

2 = Toti, fara motor
3 = Parametri App

P21.1.6 Comparatie Parametrii 0 623 0=Nu
1 = Compara cu Keypad
2 = Compara cu setari fabrica
3 = Compara cu set 1
4 = Compara cu set 2

P21.1.7 Parola 0 9999 0 624
P21.1.8 Blocare Parametrii 0 625 0 = Permite Modificari
1 = Nu Permite Modificari
P21.1.9 Reglaj Multi-Monitor 0 627 Consultati P21.1.8
P21.1.10  Pagina principala 0 628 0 = None
1 = Menu Principal
2 = Multi-Monitor
3 = Meniu Favorit
P21.1.11 Timp Asteptare Sistem 0 65535 s 30 629
P21.1.12  Ajustare Contrast 5 18 12 630
P21.1.13  Timp lluminare Fundal 1 65535 min 10 631
P21.1.14  Control Ventilator 2 632 0 = Continuu
1 = Temperatura
2 = Urmarire functionare
3 = Temp Calculata
P21.1.15  Timp Asteptare 200 5000 ms 200 633
Pierdere COM
P21.1.16  Timp Asteptare 1 10 5 634
Reincercare COM
Modbus RTU

Tabel 116. Info Versiune—P21.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.2.1 Software Keypad 640
pP21.2.2 Versiune sistem 642
P21.2.3 Software Aplicatie Firmware 644
aplicatie
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 117. Info Aplicatie—P21.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.3.1 Stare Chopper Franare 646 0=Nu
1=Da
P21.3.2 Rezistor Franare 647 Consultati P21.3.1
P21.3.3 Numar serie 648

Tabel 118. Info Utilizator—P21.4

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P21.4.1 Ceas de Timp Real 0:0.0.1:1:13 566

P21.4.2 Daylight Saving 0 582 0 = Off
1=EU
2=US

P21.4.3 Contor MWh Mwh 601

P21.4.4 t-ZileDeFunctionare 603

P21.4.5 t-OrePutereON 606

P21.4.6 MWh@Eroare Mwh 604

pP21.4.7 Resetare 0 635 0 = Not Reset

MWh@Eroare 1 = Reset

P21.4.8 t-ZilePowerON@Eroare 636

P21.4.9 t-OrePowerON@Eroare 637

P21.4.10  Resetare 0 639 Consultati P21.4.7

t-Functionare@Eroare

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com 113



Capitol 8—Aplicatie Multi-Purpose

Capitol 8 —Aplicatie Multi-Purpose

Introducere

Aplicatia Multi-Purpose a fost conceputad pentru un set vast
de aplicatii cu abilitatea de a detine sisteme avansate de
control al motorului. Preia aceleasi functii asigurate in
aplicatiile Standard, Multi-Pump si Ventilator, si Multi-PID si
adauga unele tehnici suplimentare de control. Aplicatia a fost
conceputa cu 2 locuri de control care utilizeaza 8 intrari
digitale, 2 intrari analogice, 3 iesiri de releu, 1 iesire digitala si
2 iesiri analogice, care sunt programabile. Controlul motorului
ofera abilitatea de a controla frecventa si viteza de rotatie si
adauga controlul vitezei de rotatie in bucla deschisa, precum
si controlul cuplului. Pentru ajustarea curbei V/Hz, are
abilitatea de a porni si de a identifica caracteristica motorului
si introduce acele masuratori specifice in parametrii sai
pentru un control mai bun. Protectiile convertizorului/
motorului sunt programabile pentru actiunile dorite in functie
de aplicatie. Mai jos se afla o lista a caracteristicilor
suplimentare disponibile in plus fata de caracteristicile
aplicatiei Standard, Multi-Pump si Ventilator, si Multi-PID care
sunt disponibile in Aplicatia Multi-Purpose.

e Control al referintei prin potentiometru motorului
e Control Extern Frana

e Functie abatere proportionala cu sarcini multiple
¢ |dentificarea motorului

Moduri de control al motorului

114 Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL

e Comenzi I/O

* Programarea “Terminal To Function” (Terminal la
Functie) (TTF)

Designul care se afla in spatele programarii intrarilor
digitale din convertizorul DG1 este de a folosi
programarea "Terminal to Function". Este compusa din
multiple functii, care permite alocarea unei intrari digitale
acelei functii, parametrii din convertizor sunt setati cu
functii specifice si prin definirea intrarii digitale si a
slotului in unele cazuri, In functie de care optiuni sunt
disponibile. Pentru utilizarea cu intrari ale placii de
control al convertizoarelor, se va face referire la acestea
ca DigIN:1 pana la DigIN:8. Cand se utilizeaza placi
optionale suplimentare, se vor defini ca DigIN:X:|OY:Z. X
indica slotul In care placa de borne este instalata in care
va fi fie A, fie B, apoi IQY determina tipul placii de borne,
care va fi 101 sau 105, si Z va indica intrarea utilizata pe
acea placa de borne optionala disponibila.

e Programarea "“Function To Terminal” (Functie la
Terminal) (FTT)

Designul din spatele programarii iesirilor releului si iesirii
digitale din convertizorul DG1 este de a folosi
programarea "Function to Terminal". Este compus
dintr-un terminal, fie o iesire de releu, fie o iesire digitala,
careia 1i este alocata un parametru. In cadrul acelui
parametru are diferite functii care pot fi setate.

Parametrii Aplicatiei Multi-Purpose sunt explicati la
pagina 150 acestui manual, "Descrierea parametrilor".
Explicatiile sunt aranjate conform numarului parametrului.
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Configurarea comenzilor 1/0

Capitol 8—Aplicatie Multi-Purpose

e Treceti cablajul de control 240 Vac si 24Vdc prin conducta separata de instalare
e Cablul de comunicare trebuie sa fie ecranat

Tabel 119. Configurare 1/0 Standard Aplicatie Multi-Purpose

Default
OFF | ON
Al1:0te 10V LAIY: 010 20 mA
az| ————————
T T

Cablaj extern Pin Nume semnal

Semnal

OFF OoN
il | [
3 I
AlZ: 0to 20 mA

Setari prestabilite

OFF | ON | OFF oN
3 3 |
AlZ:0to 10V A2 =10V 1o +10 V
Descriere

1 +10V Tensiune de iesire de referinta — Sursa de alimentare 10 Vdc
E 2 AlT+ Intrare Analogica‘ 0-10V Referinta de turatie in tensiune (se poate programa de la 4 mA la 20 mA)
3 All- Intrare analogica 1 impamantare ~ — Intrare analogica 1 comuna (impamantare)
4 Al2+ Intrare Analogica2 4 mA panala 20 mA Referinta de turatie in curent (se poate programa delaOla 10 V)
@:: 5 Al2— Intrare analogica 2 impamantare ~ — Intrare analogica 2 comuna (impamantare)
L_ 6 GND Impamantare semnal /O — impamantare /O pentru referinta si control
— 7 DING Intrare digitala 5 Selectie f-Fix BO Seteaza iesirea de frecventa la turatie prestabilita 1
—"—— 8 DIN6 Intrare digitala 6 Selectie f-Fix B1 Seteaza iesirea de frecventa la turatie prestabilita 2
—"—9 DIN7 Intrare digitala 7 Oprire de urgenta (Tl-)  Intrarea forteaza iesirea CFV sa se inchida
——"——— 10 DIN8 Intrare digitala 8 Fortare la distanta (Tl+) Intrarea trece CFV de la local la distanta
-— 11 CMB DI5 la DI8 Comun Impamantat Permite intrarea sursei de alimentare
'— — 12 GND Impamantare semnal /O — impamantare /O pentru referinta si control
4'— 13 24V lesire +24 Vdc — lesire pentru tensiunea de control (100 mA max.)
| 14 Stare DO1 lesire digitala 1 Ready Indica starea pregatita pentru operare
| 15 24 Vo lesire +24 Vdc — lesire pentru tensiunea de control (100 mA max.)
16 GND Impamantare semnal /O — Impamantare /O pentru referinta si control
& 17  AO1+ lesire Analogica‘ Frecventa lesire Indica o frecventa la iesirea motorului de 0-60 Hz (4 mA pana la 20 mA)
| 18  AO2+ lesire Analogica2 Curent Motor Indica un curent al motorului de 0-FLA (4 mA pana la 20 mA)
| 19 24V Intrare +24 Vdc — Intrare tensiune de control extern
JL 20 DIN1 Intrare digitala 1 Run Tnainte Intrarea porneste convertizorul in directie inainte (activare pornire)
_/_l_ 21 DIN2 Intrare digitala 2 Run Tnapoi Intrarea porneste convertizorul in directie inversa (activare pornire)
J_l_ 22  DIN3 Intrare digitala 3 Eroare externa Intrarea opreste convertizorul
J_|_ 23 DIN4 Intrare digitala 4 Sursa Resetare Eroare  Intrarea reseteaza erorile active
L_ 24 CMA DI1 la DI4 Comun impamantat Permite intrarea sursei de alimentare
25 A Semnal A RS-485 — Comunicare Fieldbus (Modbus, BACnet)
26 B Semnal B RS-485 — Comunicare Fieldbus (Modbus, BACnet)
27 R3NO Releu 3 Normal deschis La turatie lesirea releului 3 indica faptul ca CFV a ajuns la frecventa de
referinta
28 RI1NC Releu 1 Normal inchis Run lesirea releului 1 indica faptul ca CFV este in stare de
29 RICM Releu 1 Normal deschis functionare
30 R1NO Releu 1 Normal deschis
31 R3CM Releu 3 Normal deschis La turatie lesirea releului 3 indica faptul ca CFV a ajuns la frecventa de
referinta
32 R2NC Releu 2 Normal inchis Eroare lesirea releului 2 indica faptul ca CFV este in stare de eroare
33 R2CM Releu 2 Comun
34 R2NO Releu 2 Normal deschis

Note

Cablajul de mai sus demonstreaza o configurare SINK. Este important ca CMA si CMB s fie cablate la impamantare (in modul indicat de linia punctata).
Daca o configurare SURSA este de preferat, cablati 24 V la CMA si CMB si inchideti intrarile la impamantare. Cand utilizati +10 V pentru Al 1, este important sa
cablati Al 1- la Tmpamantare (in modul indicat de linia punctata).Daca utilizati +10 V pentru Al 1 sau Al 2, bornele 3, 5 si 6 trebuie sa fie suntate impreuna.
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Tabel 120. Porturi de Comunicatie Convertizor

Port Comunicatie
Port Keypad RJ45

Parametri Incarcare/Descarcare  USB la RJ45
Montaj la distanta keypad Ethernet
Upgrade firmware convertizor USB la RJ45
RJ45 Port Ethernet

Parametri Incarcare/Descarcare  Ethernet
Comunicatii Ethernet IP Ethernet
Comunicatii Modbus TCP Ethernet

Port serial RS-485 1

Parametri incarcare/Descarcare

Pereche doua fire torsadate

Upgrade firmware convertizor

Pereche doua fire torsadate

Comunicatii Modbus RTU

Pereche doua fire torsadate

Comunicatii BACnet MS/TP

Pereche doua fire torsadate

@ Fir ecranat recomandat.
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Aplicatie Multi-Purpose —Lista Parametrilor

Pe urmatoarele pagini veti gasi listele parametrilor din cadrul grupelor respective de
parametri. Descrierile parametrilor se gasesc la Pagina 150, "Descrierea parametrilor.”

Descrierile sunt ordonate conform numarului parametrului.

Explicatii coloane:

Cod = Indicarea locatiei pe tastatura; indica operatorului numarul parametrului curent

Parametrul = Numele parametrului

Min = Valoarea minima a parametrului

Max = Valoarea maxima a parametrului

Unitate = Unitatea valorii parametrului; data daca este disponibila
Standart = Valoarea presetata din fabrica

ID = Numarul de identificare a parametrului

Tabel 121. Monitor—M

Capitol 8—Aplicatie Multi-Purpose

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
M1 Frecventa lesire Hz 0,00 1
M2 Referinta frecventa Hz 0,00 24
M3 Turatie Motor rpm 0 2
M4 Curent Motor A 0,0 3
M5 Cuplu Motor % 0,0 4
M6 Putere Motor Rel % 0,0 5
M7 Tensiune Motor V 0,0 6
M8 Tensiune Circuit-CC V 0 7
M9 Temperatura °C 0,0 8

Convertizor
M10 Temperatura Motor % 0,0 9
M11 Referinta cuplu % 0,0 15
M12 Intrare Analogica’ Variaza 0,00 10
M13 Intrare Analogica2 Variaza 0,00 11
M14 lesire Analogica’ Variaza 0,00 25
M15 lesire Analogica2 Variaza 0,00 575
M16 Stare DI1-3 0 12
M17 Stare DI4-6 0 13
M18 Stare DI7-8 0 576
M19 Stare DO1 0 14
M20 Stare RO1-3 0 557
M21 Stare Timere 0 558
M22 Interval 0 559 0 = Inactiv

1 = Activ

M23 Interval2 0 560 Consultati M22
M24 Interval3 0 561 Consultati M22
M25 Intervald 0 562 Consultati M22
M26 Intervalb 0 563 Consultati M22
M27 Timp Ramas Timer1 s 0 569
M28 Timp Ramas Timer2 s 0 571
M29 Timp Ramas Timer3 s 0 573
M30 Referinta PID1 Variaza 0,00 16
M31 Feedback PID1 Variaza 0,00 18
M32 Valoare Eroare PID1 Variaza 0,00 20
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Tabel 121. Monitor—M, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

M33 lesire PID1 % 0,00 22

M34 Stare PID1 0 23 0 = Oprit
1 = In functionare
2 = Mod Sleep

M35 Referinta PID2 Variaza 0,00 32

M36 Feedback PID2 Variaza 0,00 34

M37 Valoare Eroare PID2 Variaza 0,00 36

M38 lesire PID2 % 0,00 38

M39 Stare PID2 0 39 Consultati M34

M40 Motoare In 0 26

Functionare
M41 Temperatura Max °C 1000,0 27
PT100

M42 Ultima Eroare Activa 0 28 Consultati Codurile de
Eroare de pe pagina 225 in
Anexa B

M43 StareBaterieRTC 583 0 = Neinstalat
1 = Instalat
2 = Inlocuieste bateria
3 = Supratensiune

Ma4 Putere Motor kW 0,000 1686

M45 Economie de Energie Variaza 2120

M46 Multi-Monitor 0,1,2 30
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Tabel 122. Mod operare—0O

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

01 Frecventa lesire Hz 0,00 1

02 Referinta frecventa Hz 0,00 24

03 Turatie Motor rpm 0 2

04 Curent Motor A 0,0 3

05 Cuplu Motor % 0,0 4

06 Putere Motor Rel % 0,0 5

07 Tensiune Motor Vv 0,0 6

08 Tensiune Circuit-CC Vv 0 7

09 Temperatura °C 0,0 8
Convertizor

010 Temperatura Motor % 0,0 9

R11 c-Ref Keypad -300,0 300,0 % 0,0 782

R12® f-Ref Keypad Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141

R132 PID1 Referinta 1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0 1307
Keypad

R14 2 PID1 Referinta 2 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0 1309
Keypad

Tabel 123. Parametri de Baza—P1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P1.1® f-min 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 101
P1.2@ f-max Par. P1.1 400,00 Hz 60,00 102
P1.3@ t-acc 0,1 3000,0 s 3,0 103
P1.4@ t-dec1 0.1 3000,0 s 3,0 104
P1.5® Curent Nom Motor Convertizor Convertizor A Convertizor Nom CT 486
Nom CT*1/10  Nom CT*2
P1.6® Turatie Nom Motor 300 20000 rpm Turatie Nom 489
Motor
P1.7® FP Motor 0,30 1,00 0,85 490
P1.8® Tensiune Nom Motor 180 690 V Tensiune nom 487
motor
P1.9® Frecventa Nom Motor 8,00 400,00 Hz Frecventa Nom 488
Motor [2]
P1.10® Selectie Local Remote 0 1685 0 = Foloseste Ultimul
la Alimentare 1 = Local Control
2 = Remote Control
P1.11® LocControl Remote1 0 135 0 = Start Terminal I/0 1
1 = Fieldbus
2 = Terminal 1/0 2
3 = Keypad
P1.12 Sursa Local Control 0 1695 0 = Keypad

1 = Start Terminal 1/0 1
2 = Terminal 1/0 2
3 = Fieldbus

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 123. Parametri de Baza—P1, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P1.13@®  Sursa Referinta Locala 6 136 0=ANn
1=AI2
2 = Intrare Analogica101
3 = Intrare Analogica201
4 = Joystick Al1
5 = Joystick Al2
6 = Keypad
7 = Ref Fieldbus
8 = Pot. Motor
9 = f-max
10 = Al1 + Al2
11 = Al1-Al2
12 = AlI2-Al1
13=Al1* Al2
14 = Al1 or Al2
15 = Min (Al1, Al2)
16 = MAX(AI1,Al2)
17 = lesire Control PID

P1.14®@  Sursa f-RefRemote 1 137 Consultati P1.13

P1.15® Activare Inversare 1 1679 0 = Dezactivat

Sens 1 = Activat

Tabel 124. Intrare Analogica—P2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P2.1 Mod Al1 1 222 0=0-20mA
1=0-10V

P2.2®@ Gama semnal Al1 0 175 0=0-100% /0-20 mA/0-10 V
1=20-100% /4-20 mA/2-10V
2 = Personalizat

P2.3®@ Al1 Min 0,00 Par. P2.4 % 0,00 176

P2.4® Al1 Max Par. P2.3 100,00 % 100,00 177

P2.5® t-Filtrare Al1 0,00 10,00 s 0,10 174

P2.6® Inversare Al1 0 181 0 = Neinversat
1 = Inversat

P2.7® Al1 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 178

P2.8@ Al1 JS Sleep Limit 0,00 100,00 % 0,00 179

P2.9®@ Al1 JS t-SleepDelay 0,00 320,00 s 0,00 180

P2.10® Al1 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 133

P2.11 Mod Al2 0 223 0=0-20mA
1=0-10V
2=-10panala+10V

P2.12® Gama semnal Al2 1 183 0=0-100% /0-20 mA/
Opénala10V/-10panala 10V
1=20-100% /4-20 mA /
2péndla10V/-6panala10V
2 = Personalizat

P2.13® Al2 Min 0,00 Par. P2.14 % 0,00 184

P2.14® Al2 Max Par. P2.13 100,00 % 100,00 185

P2.15® t-Filtrare Al2 0,00 10,00 s 0,10 182

P2.16® Inversare Al2 0 189 Consultati P2.6

P2.17® Al2 JS Hysterese 0,00 20,00 % 0,00 186

pP2.18® Al2 JS Sleep Limit 0,00 100,00 % 0,00 187

P2.19® Al2 JS t-SleepDelay 0,00 320,00 S 0,00 188

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 124. Intrare Analogica—P2, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P2.20® Al2 JS Offset -50,00 50,00 % 0,00 134
P2.21® RefMin Al 0,00 Par. P2.22 Hz 0,00 144
P2.22® RefMax Al Par. P2.21 400,00 Hz 0,00 145

Tabel 125. Intrare digitala—P3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P3.10@ Selectie Functia Start1 0 143 0 = Inainte—Reversare
1 = Start-Reversare
2 = Start-Activ
3 = Start impuls—Stop impuls

P3.2®@ Sursa 1 2 190 0 = DigIN:ForceOpen
StartStopCMD1 1 = DigIN:ForceClose
2 = DigIN: 1
3 =DigIN: 2
4 = DigIN: 3
5 =DigIN: 4
6 = DigIN: 5
7 = DigIN: 6
8 = DigIN: 7
9 =DigIN: 8
10 = DigIN: A: 101: 1
11 = DigIN: A: 101: 2
12 = DigIN: A: 101: 3
13 = DigIN: A: 105: 1
14 = DigIN: A: 105: 2
15 = DigIN: A: 105: 3
16 = DigIN: A: 105: 4
17 = DigIN: A: 105: 5
18 = DigIN: A: 105: 6
19 = DigIN: B: 101: 1
20 = DigIN: B: 101: 2
21 =DigIN: B: 101: 3
22 = DigIN: B: 105: 1
23 = DigIN: B: 105: 2
24 = DigIN: B: 105: 3
25 = DigIN: B: 105: 4
26 = DigIN: B: 105: 5
27 = DigIN: B: 105: 6

28 = Canal de timp 1
29 = Canal de timp 2
30 = Canal de timp 3

P3.3® Sursa 1 3 191 Consultati P3.2
StartStopCMD2
P3.40@ Intrare Termistor 0 881 0 = Intrare digitala
1 = Intrare Thermistor
P3.5® Sursa FWD/REV 0 198 Consultati P3.2
P3.6® Sursa ErExt Close1 4 192 Consultati P3.2
P3.7® Sursa ErExt Open 1 193 Consultati P3.2
P3.8@ Sursa Resetare Eroare 5 200 Consultati P3.2
P3.9® Sursa Activare Run 1 194 Consultati P3.2
P3.10@ Selectie f-Fix BO 6 205 Consultati P3.2
P3.11® Selectie f-Fix B1 7 206 Consultati P3.2
P3.12®@ Selectie f-Fix B2 0 207 Consultati P3.2
P3.13@ Activare PID1 1 550 Consultati P3.2

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 125. Intrare digitala—P3, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P3.14@ Activare PID2 1 553 Consultati P3.2

P3.15@ Selectie t-acc/dec BO 0 195 Consultati P3.2

P3.16@ Sursa Blocare Rampa 0 201 Consultati P3.2

P3.17® Sursa 0 215 Consultati P3.2
ProtectieParametrii

P3.18@ Sursa MotorPot UP 0 203 Consultati P3.2

P3.19®@ Sursa MotorPot DWN 0 204 Consultati P3.2

P3.20@ Resetare MotorPot 0 216 Consultati P3.2

P3.21@ Sursa RemoteControl 9 196 Consultati P3.2

P3.22® Sursa Local Control 0 197 Consultati P3.2

P3.23® Selectie Remote BO 0 209 Consultati P3.2

P3.24® Selectare 0 217 Consultati P3.2
SetParametrii BO

P3.25® Bypass Start 0 218 Consultati P3.2

P3.26@ Sursa Activare 0 202 Consultati P3.2
Franare-CC

P3.27@ Sursa ModFum 0 219 Consultati P3.2

P3.28@ Mod Incendiu 0 220 Consultati P3.2

P3.29@ Selectie 0 221 Consultati P3.2
f-RefModIncendiu BO

P3.30@ Selectie Referinta BO 0 351 Consultati P3.2
PID1

P3.31@ Selectie Referinta BO 0 352 Consultati P3.2
PID2

P3.32®@ Sursa Jog 0 199 Consultati P3.2

P3.33@ SursaStart Timer1 0 224 Consultati P3.2

P3.34® SursaStart Timer2 0 225 Consultati P3.2

P3.35@ SursaStart Timer3 0 226 Consultati P3.2

P3.36@ Selectie Ref Al BO 0 208 Consultati P3.2

P3.37@ Sursa Interblocaj 0 210 Consultati P3.2
Motor1

P3.38@ Sursa Interblocaj 0 211 Consultati P3.2
Motor2

P3.39® Sursa Interblocaj 0 212 Consultati P3.2
Motor3

P3.40® Sursa Interblocaj 0 2130 Consultati P3.2
Motor4

P3.41® Sursa Interblocaj 0 214 Consultati P3.2
Motorb

P3.42® Oprire de urgenta 1 747 Consultati P3.2

P3.43®@ Suprasarcina 0 1246 Consultati P3.2
motor-bypass

P3.44 Directie ModIncendiu 0 2118 Consultati P3.2

P3.4512  StartFunctie 2 Selectie 0 2206 Consultati P3.1

P3.46 2 Al doilea 2 2207 Consultati P3.2
StartStopCMD1 Sursa 1

P3.47 2 Al doilea 3 2208 Consultati P3.2
StartStopCMD2 Sursa 1

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 8—Aplicatie Multi-Purpose

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P3.48 2 Sursa ErExt Open2 0 2293 Consultati P3.2
P3.49 2 Sursa ErExt Close?2 1 2294 Consultati P3.2
P3.50 2 Sursa ErExt Open3 0 2295 Consultati P3.2
P3.512 Sursa ErExt Close3 1 2296 Consultati P3.2
P3.62 2 Text Eroare Externa’l 0 2297 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune nalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = |zoleaza scurgerile
P3.53 2 Text Eroare Externa2 1 2298 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune nalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.54 2 Text Eroare Externa3 2 2299 0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune nalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Run Activ
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.55 2 Sel set parametri 1/2 0 2312 Consultati P3.2
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 126. lesire Analogica—P4

Cod

Parametru

Min.

Max.

Unitate

Standard

ID

Nota

P41®

Mod AO1

0

227

0=0-20mA
1=0-10V

P4.2®

Functie AO1

146

0 = Neutilizat
1 = Frecventa iesire
2 = Referinta frecventa
3 = Turatie motor
4 = Curent motor
5 = Cuplu Motor (0-Nom)
6 = Putere Motor
7 = Tensiune motor
8 = Tensiune Circuit-CC
9 = Valoare de referinta PID1
10 = PID1 Feedback 1
11 = PID1 Feedback 2
12 = Valoare eroare PID1
13 = lesire PID1
14 = Valoare de referinta PID2
15 = PID2 Feedback 1
16 = PID2 Feedback 2
17 = Valoare eroare PID2
18 = lesire control PID2
19 =Al1
20 =Al2
21 = Frecventa iesire

(-2 pana la +2N)
22 = Cuplu Motor

(-2 panala +2N)
23 = Putere Motor

(-2 pana la +2N)
24 = PT100 Temperatura
25 = FB intrare date 1
26 = FB intrare date 2
27 = FB intrare date 3
28 = FB intrare date 4
29 = FB intrare date b
30 = FB intrare date 6
31 = FB intrare date 7
32 = FB intrare date 8

P4.3®

AO1 Min

149

0=0V/0mA
1=2V/4mA

P4.4®

t-Filtrare AO1

0,00

10,00

S

1,00

147

P45®

Gama AO1

10

1000

%

100

150

P4.6®

Inversare AO1

148

0 = Neinversat
1 = Inversat

P4.7®

Ofset AO1

-100,00

100,00

%

0,00

173

P4.8®

Mod AO2

228

Consultati P4.1

P4.9®

Functie AO2

229

Consultati P4.2

P4.10@

AO2 Min

232

Consultati P4.3

P411@

t-Filtrare AO2

0,00

10,00

1,00

230

P4.12@

Gama AO2

10

1000

%

100

233

P4.13®

Inversare AO2

231

Consultati P4.6

P4.14®

Ofset AO2

-100,00

100,00

%

0,00

234

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 127. lesire Digitala—P5

Cod

Parametru Min. Max.

Unitate

Capitol 8—Aplicatie Multi-Purpose

Standard ID Nota

P5.1®

DO1

1

151 0 = Neutilizat
1 = Ready
2 =Run
3 = Eroare
4 = Inversare Eroare
5 = Avertizare
6 = Reversare
7 = Viteza atinsa
8 = Frecventa Zero
9 = Suprav. limita frecv. 1
10 = Suprav. limita frecv. 2
11 = PID1 Superv
12 = PID2 Superv
13 = Eroare supratemp.
14 = Supracurent regulat
15 = Supratensiune regulat
16 = Tensiune minima alim. regulat
17 = Eroare ref 4 mA/Pericol
18 = Control Frana Ext
19 = Control Frana Ext Inversat
20 = Suprav. limita cuplu
21 = Suprav. limita ref
22 = Control 1/0
23 = Directie de rotatie neceruta
24 = Eroare termistor iesire
25 = Mod Incendiu
26 = In Mod Bypass
27 = Eroare ext./Pericol
28 = Comanda de la distanta
29 = Selectare viteza de rotatie JOG
30 = Protectie termica motor
31 = Intrare digitala FB 1
32 = Intrare digitala FB 2
33 = Intrare digitala FB 3
34 = Intrare digitala FB 4
35 = Control amortizor
36 = TC1 Stare
37 = TC2 Stare
38 = TC3 Stare
39 = In E-Stop
40 = Supraveghere limita de putere
41 = Supraveghere limita temp
42 = Intrare Analogica Superv
43 = Comanda Motor 1
44 = Comanda Motor 2
45 = Comanda Motor 3
46 = Comanda Motor 4
47 = Comanda Motor 5
48 = Cond.Logica Indeplinita
49 = PID1 Sleep
50 = PID2 Sleep
51 = Curent motor 1 Supv
52 = Curent motor 2 Supv
53 = Verificare Nivel2 Al
54 = Comutator incarcare CC inchis
55 = Preincalzire Activa
56 = Vreme Rece Activa

P5.2®

Functie RO1

152 Consultati P5.1

P5.3®

Functie RO2

153 Consultati P5.1

P5.4@

Functie RO3

538 Consultati P5.1

P5.5@

Verificare f-lesireNivel1

OlN|W|N

154 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
3 = Control franare

P5.6®

f-lesireNivel1 0,00 Par. P1.2

Hz

0,00

155

P5.7®

Verificare f-lesireNivel2

157 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limitda Max
3 = Control eliberare frana
4 = Control franare/
eliberare frana

P5.8®

f-lesireNivel2 0,00 Par. P1.2

Hz

0,00

158

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 127. lesire Digitala—P5, continuare
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P5.9® c-VerificarelesireNivel 0 159 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
3 = Control eliberare frana

P5.10@ c-lesireNivel -1000,0 1000,0 % 100,0 160
P5.11® VerificareNivel f-Ref 0 161 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.12® Nivel f-Ref 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 162
P5.13@ Intarziere FranaExt 0,0 100,0 s 0,5 163
OFF
P5.14®  Intarziere FranaExt ON 0,0 100,0 s 1,5 164
P5.15@ VerificareNivelTemp 0 165 Consultati P5.11
P5.16® Temperatura radiator  -10,0 75,0 °C 40,0 166
P5.17® P-VerificarelesireNivel 0 167 Consultati P5.11
P5.18® P-lesireNivel 0,0 200,0 % 0,0 168
P5.19® Selectie Supervizare Al 0 170 0=ANn
BO 1=AI2
P5.20@ Verificare Nivell Al 0 171 Consultati P5.11
P5.21® ValoareSupervizata Al 0,00 100,00 % 0,00 172
P5.22® Supraveghere Ref 0 1346 0 = Dezactivat
PID1 1 = Activat
P5.23® Limita Ref Max PID1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0,00 1347
P5.24® Limita Ref Min PID1 Par. P10.5 Par. P10.6 Variaza 0,00 1349
P5.25® t-Intarziere 0 3000 s 0 1351
Supraveghere Ref
PID1
P5.26® Supraveghere Ref 0 1408 0 = Dezactivat
PID2 1 = Activat
P5.27® Limita Ref Max PID2  Par. P11.5 Par. P11.6 Variaza 0,00 1409
P5.28®@ Limita Ref Min PID2 ~ Par. P11.5 Par. P11.6 Variaza 0,00 1411
P5.29®@ t-Intarziere 0 3000 s 0 1413
Supraveghere Ref PID2
P5.30 Intarziere ON RO1 0 320 s 0 2111
P5.31 Intarziere OFFRO1 0 320 s 0 2112
P5.32 Intarziere ON RO2 0 320 s 0 2113
P5.33 Intarziere OFF RO2 0 320 s 0 2114
P5.34 Intarziere ON RO3 0 320 s 0 2115
P5.35 Intarziere OFF RO3 0 320 s 0 2116
P5.36 Logica RO 3 0 2117 0=Nu
1=Da
P5.37 2 I-Verificarelesire 0 2189 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
P5.38 2 I-lesireNivel1 0 ggrlégm%%wﬁngzor A ggrlégm%%ﬁﬂizor 2190
P5.39 2 I-Verificarelesire2 0 2191 0 = Nici o Limita
1 = Superv Limita Min
2 = Superv Limita Max
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P5.40 2 I-lesireNivel2 0 ggﬁmﬁwg;or A ggrlégm%%ngtizor 2192
P5.41 2 Selectie Supervizare2 0 2193 0=Al
Al BO 1=AI2
P5.42 2 Verificare Nivel2 Al 0 2194 Consultati P5.11
P5.43 2 Nivel 2 Al1 0 100 % 0 2195
P5.44 2 Verificare Histerezis 0,1 1 A 0,1 2196
I-lesire
P5.45 2 Verificare Histerezis 0,1 1 A 0,1 2197
I-lesire2
P5.46 2 Verificare 1 Histerezis 1 10 % 1 2198
Al
P5.47 2 Verificare 2 Histerezis 1 10 % 1 2199
Al
5.48 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2200
f-lesireNivel1
P5.49 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2201
f-lesireNivel2
P5.50 2 Verificare Histerezis 1 5 % 1 2202
c-lesireNivel
P5.51 2 Verificare Histerezis 0,1 1 Hz 0,1 2203
f-Ref
P5.52 2 Verificare Histerezis 1 10 ? 1 2204
NivelTemp
P5.53 2 Verificare Histerezis 0,1 10 % 0,1 2205
P-lesireNivel
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 128. Functie Logica—P6

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P6.1@ Selectie Functie Logica 0 751 0 =AND
1=0R
2 = XOR
P6.2®@ Logica Intrare 1 0 752 0 = Neutilizat
1 = Ready
2 = Run
3 = Eroare
6 = Inversare
7 = Avertizare
8 = Frecventa Zero
9 = Control I/O
15 = Control Frana Ext
16 = In Mod Bypass
17 = Turatie Atinsa
18 = Remote Control
19 = Verificare f-lesireNivel1
20 = Verificare f-lesireNivel2
22 = Supraveghere Ref PID1
23 = Supraveghere Ref PID2
24 = Eroare supratemp.
28 = 4 mA Ref Eroare/
Avertizare
29 = Supracurent U-V-W
30 = Supratensiune
convertizor
31 = Tensiune min alim.
32 = c-VerificarelesireNivel
33 = VerificareNivel f-Ref
34 = Sens Rotatie
Nespecificat
35 = Eroare/avertizare
termica
36 = Sursa Activare Bypass
37 = Sursa Jog
38 = Supratemperatura
motor
39 = Valoare Date Intrare1
40 = Valoare Date Intrare2
41 = Valoare Date Intrare3
42 = Valoare Date Intrare4
43 = Temporizare Start
44 = TC1 Stare
45 = TC2 Stare
46 = TC3 Stare
47 = In Quick-Stop
48 = P-VerificarelesireNivel
49 = VerificareNivelTemp
50 = Verificare Nivel Al
51 = Comanda Motor 1
52 = Comanda Motor 2
53 = Comanda Motor 3
54 = Comanda Motor 4
55 = Comanda Motor 5
56 = Logica Indeplinita
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 128. Functie Logica—P6, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P6.3@ Logica Intrare 2 0 753 0 = Neutilizat
1 = Ready
2 =Run
3 = Eroare

6 = Inversare

7 = Avertizare

8 = Frecventa Zero

9 = Control I/0

15 = Control Frana Ext

16 = In Mod Bypass

17 = Turatie Atinsa

18 = Remote Control

19 = Verificare f-lesireNivel1
20 = Verificare f-lesireNivel2
22 = Supraveghere Ref PID1
23 = Supraveghere Ref PID2
24 = Eroare supratemp.

28 = 4 mA Ref Eroare/Avertizare
29 = Supracurent U-V-W

30 = Supratensiune convertizor
31 = Tensiune min alim.

32 = c-VerificarelesireNivel
33 = VerificareNivel f-Ref

34 = Sens Rotatie Nespecificat
35 = Eroare/avertizare termica
36 = Sursa Activare Bypass
37 = Sursa Jog

38 = Supratemperatura motor
39 = Valoare Date Intrare1

40 = Valoare Date Intrare2

41 = Valoare Date Intrare3

42 = Valoare Date Intrare4

43 = Temporizare Start

44 = TC1 Stare

45 = TC2 Stare

46 = TC3 Stare

47 = In Quick-Stop

48 = P-VerificarelesireNivel
49 = VerificareNivelTemp

50 = Verificare Nivel Al

51 = Comanda Motor 1

52 = Comanda Motor 2

53 = Comanda Motor 3

54 = Comanda Motor 4

55 = Comanda Motor 5

56 = Logica Indeplinita

Tabel 129. Control Convertizor—P7

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P7.1® LocControl Remote2 1 138 0 = Terminale I/O
1 = Fieldbus
P7.20@ Sursa f-RefRemote2 7 139 Consultati P1.13
pP7.3@ f-Ref Keypad Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0,00 141
P7.4@ Directie Keypad 0 116 0 = Inainte
1 = Inversare
P7.5@ Stop de pe Keypad 1 114 0 = Operare-Keypad
Activata
1 = Intotdeauna activat
P7.6@ f-Ref Jog Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 0.00 17
P7.7® t-accMotorPot 0,1 2000,0 Hz/s 10,0 156
P7.8®@ Mod Resetare 0 169 0 = No Reset
MotorPot 1 = Reset: Stop +
OprireAlimentare
2 = Reset: OprireAlimentare
P7.9@ Mod Start 0 252 0 = Rampa
1 = Start din Miscare
P7.10® Mod Stop 1 253 0 = Opirire libera
1 = Rampa
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 129. Control Convertizor—P7, continuare
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P7.11® t-SRampa1 0,0 10,0 s 0,0 247
P7.12® t-SRampa2 0,0 10,0 s 0,0 248
P7.13® t-acc2 0,1 3000,0 s 10,0 249
P7.14® t-dec2 0,1 3000,0 s 10,0 250
P7.15® f-Skip1 Min 0,00 Par. P7.16 Hz 0,00 256
P7.16®@ f-Skip1 Max Par. P7.15 400,00 Hz 0,00 257
P7.17® f-Skip2 Min 0,00 Par. P7.18 Hz 0,00 258
pP7.18® f-Skip2 Max Par. P7.17 400,00 Hz 0,00 259
P7.19® f-Skip3 Min 0,00 Par. P7.20 Hz 0,00 260
P7.20® f-Skip3 Max Par. P7.19 400,00 Hz 0,00 261
P7.21® Factor t-Skip 0,1 10,0 1,0 264
P7.22® Functie Pierdere 0 267 0 = Dezactivat
Putere 1 = Activat
P7.23® t-EconPutere 0,3 5,0 s 2,0 268
P7.24 2 Moneda 2121 0=%
1=GBP
2 = Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6=Fr
7 =Kr
P7.252 Cost Energie 0 2122
P7.26 2 Tip Date 0 2123 0 = Cumulat
1 = Medie zilnica
2 = Medie saptamanala
3 = Medie lunara
4 = Medie anuala
P7.27 Reset Economie 0 2124 0 = Nici o Actiune
Energie 1 = Reset
Tabel 130. Date Motor—P8
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P8.1 ®@ Mod Control Motor 0 287 0 = Control frecv
1 = Control Turatie
5 = Control Turatie (OL)
6 = Control Cuplu in Bucla
Deschisa
P8.2® |-Limita curent Convertizor Convertizor A Convertizor Nom VT 107
Nom CT*1/10  Nom CT*2
P8.30® Optimizare-U/f 0 109 0 = Dezactivat
1 = Activat
P8.40® Raport-U/f 0 108 0 = Liniar
1 = Patratic
2 = Programabil
3 = Liniar + Optimizare Flux
P8.50® f-Umax 8,00 400,00 Hz 60,00 289
P8.6 0@ U-max 10,00 200,00 % 100,00 290
P8.70@ -MidU/f 0,00 Par. P8.5 Hz Frecventa punct 291
mediu curba V/Hz
P8.80® U-MidU/f 0,00 100,00 % 100,00 292
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 130. Date Motor—P8, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P8.90® U-Boost 0,00 40,00 % 0,00 293

P8.10® Frecventa Comutatie  Frecvcomutatie Frecv comutatie kHz Frecv comutatie 288

’ ’ min max standard CT

P8.11® Mod Filtru Sinus 0 1665 0 = Dezactivat
1 = Activat

P8.12@@  Control Supratensiune 1 294 0 = Dezactivat
1 = Activat

P8.13® Abatere Max 0,00 100,00 % 0,00 298

P8.14® Identificare Motor 0 299 0 = Nici o Actiune

1 = Identificare numai rezistenta
stator

2 = |dentificare cu functionare

3 = Identificare fara functionare

P8.15@@  f-maxREV -400,00 Par. P8.16 Hz -400,00 1574
P8.16@@  f-maxFWD Par. P8.15 400,00 Hz 400,00 1576
P8.17® t-FiltrareRampalesire 0 3000 ms 0 1585
P8.18@ t-FiltrareEroareTuratie 0 3000 ms 0 1591
P8.19® Start Control turatie 0,00 320,00 Hz 0,00 1592
@EroareTuratie
P8.20® Kp MSC 0,0 1000,0 % 100,0 1593
P8.21@ Ti MSC 0,0 3200,0 ms 20,0 1594
P8.22®@ Kp MSC (f>f-UMax) 0,0 1000,0 % 100,0 1595
P8.23®@ Kp MSC (f<f0) 0,0 1000,0 % 0,0 1596
P8.24@ MSC f0 0,00 Par. P8.25 Hz 0,00 1597
P8.25® MSC 1 Par. P8.24  Par. P8.5 Hz 0,00 1598
P8.26@ Kp MSC (M<MO) 0,0 1000,0 % 0,0 1599
P8.27® MSC c0 0,0 100,0 % 0,0 1600
P8.28@ t-Filtrare Kp MSC 0 3000 ms 0 1601
P8.29®@ c-Max Motor 0,0 300,0 % 300,0 1602
P8.30@ c-Max Generator 0,0 300,0 % 300,0 1603
P8.31@ Cuplu Max FWD 0,0 300,0 % 300,0 1604
P8.32®@ Cuplu Max REV 0,0 300,0 % 300,0 1605
P8.33@ P-Max Regim motor 0,0 300,0 % 300,0 1607
P8.34@ P-Max Regim 0,0 300,0 % 300,0 1608
generator
P8.35@ t-AccComp 0,0 1000,0 % 0,0 1611
P8.36@ t-FiltrareAccComp 0 3000 ms 0 1612
P8.37@ Flux 0,0 500,0 % 100,0 1620
P8.38®@ Curent de Magnetizare 0,0 100,0 % 100,0 1621
@Stop
P8.39® t-accBoostCuplu -1 32000 s 0 1622
P8.40®@ t-Excitatie 0 32000 ms 200 1623
P8.41@ t-Start Intarziere@n=0 0 32000 ms 100 1624
P8.42® t-Stop Intarziere@n=0 0 32000 ms 100 1625
P8.43®@ t-Filtrare Abatere 0 3000 ms 0 1630
P8.44®@ Sursa c-Start 0 1631 0 = Neutilizat

1 = MemorieCuplu
2 = Referinta cuplu
3 = Cuplu pornire FWD/REV

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 130. Date Motor—P8, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P8.45@ Memorie c-Start -300,0 300,0 % 0,0 1632
P8.46@ c-StartFWD -300,0 300,0 % 0,0 1633
P8.47® c-StartREV -300,0 300,0 % 0,0 1634
P8.48 c-StartRellesire % 1635
P8.49® t-CupluStartup 0 10000 ms 50 1667
P8.50® Rezistenta Stator 0,001 65,535 Ohm 0,033 771
Motor
P8.51® Rezistenta Rotor 0,001 65,535 Ohm 0,034 772
Motor
P8.52® Inductie Pierduta 0,001 65,535 mh 0,128 773
Motor
P8.53® Inductanta Mutuala 0,01 655,35 mh 3,44 774
Motor
P8.54® Curent de Magnetizare 0,1 Convertizor A 0,1 775
@c=0 Nom CT*2
Tabel 131. Protectii—P9
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P9.10@ Actiune@Eroare 0 306 ? = Eici ° Actiune
= Avertizare
4-20mA 2 = Avertizare: Ultima Frecv
3 = Avertizare: Frecv Presetata
4 = Eroare
5 = Eroare, Oprire libera
P9.20@ f-Ref@Eroare4-20mA 0,00 Par. P1.2 Hz 0,00 331
P9.30@ Eroare externa 2 307 Consultati P9.11
P9.40@ Actiune@Lipsa faza 2 332 Consultati P9.11
P9.50@ Actiune@Tensiune min 2 330 Consultati P9.11
alim.
P9.6 @ Actiune@Lipsa faze 2 308 Consultati P9.11
iesire
P9.7 0@ Actiune@Punere la 2 309 Consultati P9.11
pamant U-V-W
P9.80®@ Actiune@Supratemperatura 2 310 Consultati P9.11
motor
P9.9® Nivel Imax (f-Ref=0) 0,0 150,0 % 40,0 311
P9.10® t63-ConstantaTimp 1 200 min 12 312
Motor
P9.11®@  Actiune@Rotor blocat 0 313 0 = Nici o Actiune
1 = Avertizare
2 = Eroare
3 = Eroare, Oprire libera
P9.12® I-NivelBlocareRotor 0,1 1*2 nom A 1*13/10 nom 314
motor activ motor activ
P9.13® t-Limita BlocareRotor 1,0 120,0 s 15,0 315
P9.14® f-NivelBlocareRotor 1,00 Par. P1.2 Hz 25,00 316
P9.15@®  Actiune@Sarcina prea 0 317 Consultati P9.11
mica motor
P9.16@ Limita c-Min 10,0 150,0 % 50,0 318
(f>f-Umax)
P9.17®@ Limita c-Min (f-Ref=0) 5,0 150,0 % 10,0 319
P9.18®@ t-Limita Subsarcina 2,00 600,00 s 20,00 320

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P9.190®  Actiune@Eroare 2 333 Consultati P9.11
termistor motor
P9.20® Blocare Start la 2 750 0= Rezactiv’e‘t, Nic,i/lo Q/Ifodificare
¢ 12 Aetuat Nie /Ic
Alimentare 2 = Dezactivat, Modificat
3 = Activat, Modificat
P9.21®®  Actiune@Eroare COM 2 334 Consultati P9.11
retea
P9.22®®  Actiune@Link la Eroare 2 335 Consultati P9.11
optionala
P9.23®®  Actiune@Temp. min. 2 1564 Consultati P9.11
convertizor
P9.24® Timp Asteptare REAF 0,10 10,00 s 0,50 321
P9.25®@ Timp Incercare REAF 0,00 60,00 S 30,00 322
P9.26®@ Mod REAF 0 323 0 = Start din Miscare
P9.27® Tensiune min 0 10 1 324
convertizor incercari
P9.28®@ Supratensiune 0 10 1 325
convertizor incercari
P9.29® Supracurent incercari 0 3 1 326
P9.30@ Eroare 4-20mA incercari 0 10 1 327
P9.31® Eroare termistor motor 0 10 1 329
incercari
P9.32® Eroare externa incercari 0 10 0 328
P9.33@ Sarcina prea mica 0 10 1 336
motor incercari
P9.34®@  Actiune@Eroare ceas 1 955 Consultati P9.11
de timp real
P9.350®  Actiune@Eroare PT100 2 337 Consultati P9.11
P9.360®  Actiune@inlocuieste 1 1256 Consultati P9.11
baterie
P9.37@@  Actiune@Inlocuieste 1 1257 Consultati P9.11
ventilatorul
P9.38@@  Actiune@Conflict IP 1 1678 Consultati P9.11
P9.39 Mod Vreme Rece 0 2126 0=Nu
1=Da
P9.40 U-Vreme Rece 0 20 % 2 2127
P9.41 Expirare Timp Vreme 0O 10 min 3 2128
Rece
P9.44 2 Limita Punere la Paméant 0 30 % 15 2158
P9.4512 Actiune@Eroare keypad 2 2157 Consultati P9.11
P9.46 2 Mod Prelncalzire 0 2159 0 = Dezactivat
1 = Activat
P9.47 2 Sursa T-Prelncalzire 0 2160 0 = Temperatura Convertizor
1 = Temperatura Max PT100
P9.48 2 Start T-Preincalzire 0,0 19,9 °C 10,0 2161
P9.49 2 Stop T-Preincalzire 20,0 40,0 °C 20,0 2162
P9.50 2 Tensiune lesire 0,0 20,0 % 2,0 2163
Prelncalzire
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 132. Regulator PID 1—P10

Cod

Parametru

Min.

Max.

Unitate

Standard

Nota

P10.1@

Kp PID1

0,00

200,00

%

100,00

1294

P10.2®

Ti PID1

0,00

600,00

S

1,00

1295

P10.3®

Kd PID1

0,00

100,00

S

0,00

1296

P10.40@

UnitateDeProces PID1

0

1297

0=%
1=1/min
2 =rpm

3 =ppm

4 = pps
5=I/s

6 = |/min

7 =1/h

8 = kg/s

9 = kg/min
10 = kg/h
11 =m3/s
12 = m3/min
13 =m3/h
14 =m/s
15 = mbar
16 = bar
17 = Pa

18 = kPa
19 =mVS
20 = kW
21 =°C

22 = GPM
23 = gal/s
24 = gal/min
25 =gal/h
26 = Ib/s
27 = Ib/min
28 = Ib/h
29 = CFM
30 = ft3/s
31 = ft3/min
32 = ft3/h
33 = ft/s
34 =inwg
35 =ftwg
36 = PSI
37 = Ib/in2
38 =HP
39 =°F

P10.5@

Min UnitateDeProces
PID1

-99999,99

99999,99

Variaza

0,00

1298

P10.6@

Max UnitateDeProces
PID1

-99999,99

99999,99

Variaza

100,00

1300

P10.7@

Zecimale PID1

0

4

1302

P10.80@

Inversare Delta PID1

1303

0 = Neinversat
1 = Inversat

P10.9@

DeadBand PID1

0,00

99999,99

Variaza

0,00

1304

P10.10®

t-Intarziere DeadBand
PID1

0,00

320,00

S

0,00

1306

P10.11®

PID1 Referinta 1
Keypad

Par. P10.5

Par. P10.6

Variaza

0,00

1307

P10.12®

PID1 Referinta 2
Keypad

Par. P10.5

Par. P10.6

Variaza

0,00

1309

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 132. Regulator PID 1—P10, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P10.13®  t-acc PID1 0,00 300,00 s 0,00 1311
P10.14@@ Sursa Referinta 1 PID1 1 1312 0 = Neutilizat
1 = PID1 valoare referinta 1
keypad
2 = PID1 valoare referinta 2
keypad
3=Al
4 =AlI2
5 = Slot A: Al1
6 = Slot B: Al1

7 = FB intrare date 1
8 = FB intrare date 2
9 = FB intrare date 3
10 = FB intrare date 4
11 = FB intrare date 5
12 = FB intrare date 6
13 = FB intrare date 7
14 = FB intrare date 8

P10.15®  Min Referinta 1 PID1  -200,00 200,00 % 0,00 1313
P10.16@  Max Referintda 1 PID1 -200,00 200,00 % 100,00 1314
P10.17@@ Referinta 1 Sleep PID1 0 1315 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.18®  Referinta 1 t-Sleep 0,00 400,00 Hz 0,00 1316
PID1
P10.19@  Referinta 1 0 3000 S 0 1317
t-IntarziereSleep PID1
P10.20®  Referinta 1 Par. P10.5 Par. P10.6  Variaza 0,00 1318
NivelWakeUp PID1
P10.21®  Referintd 1 Boost PID1 -2,0 2,00 1,0 1320
P10.22@@ Sursa Referinta 2 PID1 2 1321 Consultati P10.14
P10.23®  Min Referinta 2 PID1  -200,00 200,00 % 0,00 1322
P10.24®  Max Referinta 2 PID1  -200,00 200,00 % 100,00 1323
P10.25@@ Referinta 2 Sleep PID1 0 1324 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.26@  Referinta 2 t-Sleep 0,00 400,00 Hz 0,00 1325
PID1
P10.27@  Referinta 2 0 3000 s 0 1326
t-IntarziereSleep PID1
P10.28®  Referinta 2 Par. P10.5 Par. P10.6  Variaza 0,00 1327
NivelWakeUp PID1
P10.29® Referinta 2 Boost PID1 -2,0 2,0 1,0 1329
P10.30@@ Functie Feedback PID1 0 1330 0 =Sursa 1
1 = SQRT(Sursa 1)
2 = SQRT(Sursa 1-Sursa 2)
3 = SQRT(Sursa 1) +
SQRT(Sursa 2)
4 = Sursd 1 + Sursa 2
5 = Sursa 1-Sursa 2
6 = MIN(Sursa 1,Sursa 2)
7 = MAX(Sursa 1,Sursa 2)
8 = MEDIE(Sursa1,Sursa2)
P10.31@  Amplificare Feedback -1000,0 1000,0 % 100,0 1331

PID1

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 132. Regulator PID 1—P10, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P10.32@®@ Sursa Feedback 1 PID1 1 1332 (1)= Eﬁutilizat
2=A12
3 =Slot A: Al1
4 = Slot B: Al1
5 = FB intrare date 1
6 = FB intrare date 2
7 = FB intrare date 3
8 = FB intrare date 4
9 = FB intrare date 5
10 = FB intrare date 6
11 = FB intrare date 7
12 = FB intrare date 8
13 = PT100 Max Temperatura
P10.33@  Min Feedback 1 PID1 -200,00 200,00 % 0,00 1333
P10.34®  Max Feedback 1 PID1 -200,00 200,00 % 100,00 1334
P10.35@@ Sursa Feedback 2 PID1 0 1335 Consultati P10.32
P10.36@  Min Feedback 2 PID1 -200,00 200,00 % 0,00 1336
P10.37®  Max Feedback 2 PID1 -200,00 200,00 % 100,00 1337
P10.38@@ Functie Feedforward 0 1338 0=Sursa 1
PID1 1 = SQRT(Sursa 1)
2 = SQRT(Sursa 1-Sursa 2)
3 = SQRT(Sursa 1) +
SQRT(Sursa 2)
4 =Sursd 1 + Sursa 2
5 = Sursa 1-Sursa 2
6 = MIN(Sursa 1,Sursa 2)
7 = MAX(Sursa 1,Sursa 2)
8 = MEDIE(Sursa1,Sursa2)
P10.39@  Amplificare -1000,0 1000,0 % 100,0 1339
Feedforward PID1
P10.40®@ Sursa Feedforward 1 0 1340 0 = Neutilizat
PID1 1=AN
2 =AI2
3 =Slot A: Al
4 = Slot B: Al
5 = FB intrare date 1
6 = FB intrare date 2
7 = FB intrare date 3
8 = FB intrare date 4
9 = FB intrare date 5
10 = FB intrare date 6
11 = FB intrare date 7
12 = FB intrare date 8
P10.41®  Min Feedforward 1 PID1 —-200,00 200,00 % 0,00 1341
P10.42® Max Feedforward 1 PID1  —200,00 200,00 % 100,00 1342
P10.43@@ Sursa Feedforward 2 PID1 0 1343 Consultati P10.40
P10.44® Min Feedforward 2 PID1  -200,00 200,00 % 0,00 1344
P10.45® Max Feedforward 2 PID1  —200,00 200,00 % 100,00 1345
P10.46® Comp Referinta 1 PID1 0 1352 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.47® (le%r?pl\/lax Referinta 1 -200,00 200,00 % 0,00 1353
P10.48® Comp Referinta 2 PID1 0 1354 0 = Dezactivat
1 = Activat
P10.49® g%?pl\/lax Referinta 2 -200,00 200,00 % 0,00 1355
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 133. Regulator PID 2—P11

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P11.1®@ Kp PID2 0,00 200,00 % 100,00 1356
P11.2® Ti PID2 0,00 600,00 s 1,00 1357
P11.3@ Kd PID2 0,00 100,00 s 0,00 1358
P11.4@®  UnitateDeProces PID2 0 1359 Consultati P10.4
P11.5@ Min UnitateDeProces PID2 —99999,99  99999,99 Variaza 0,00 1360
P11.6® Max UnitateDeProces PID2 —-99999,99 99999,99 Variaza 100,00 1362
P11.7® Zecimale PID2 0 4 2 1364
P11.8@@ Inversare Delta PID2 0 1365 0 = Neinversat
1 = Inversat
P11.9@ DeadBand PID2 0,00 99999,99 Variaza 0,00 1366
P11.10®  tIntarziere DeadBand PID2 0,00 320,00 s 0,00 1368
P11.11@ Referinta 1 Keypad PID2 Par. P11.5 Par. P11.6 Variaza 0,00 1369
P11.12®  Referinta 2 Keypad PID2  Par. P11.5 Par. P11.6  Variaza 0,00 1371
P11.13®  t-acc PID2 0,00 300,00 s 0,00 1373
P11.14®@ Sursa Referinta 1 PID2 1 1374 Consultati P10.14
P11.15®@  Min Referinta 1 PID2  -200,00 200,00 % 0,00 1375
P11.16®@  Max Referinta 1 PID2 -200,00 200,00 % 100,00 1376
P11.17@@ Referinta 1 Sleep PID2 0 1377 0 = Dezactivat
1 = Activat
P11.18®  Referinta 1t-Sleep PID2 0,00 400,00 Hz 0,00 1378
P11.19@ El%fgrinjté 1 t-intarziereSleep O 3000 s 0 1379
P11.20@ E%grmtﬂ NivelWakeUp ~ Par. P11.6  Par.P11.6  Variazd 0,00 1380
P11.21®  Referinta 1 Boost PID2 -2,0 2,0 1,0 1382
P11.22@@ Sursa Referinta 2 PID2 2 1383 Consultati P10.14
P11.23®  Min Referinta 2 PID2  -200,00 200,00 % 0,00 1384
P11.24®  Max Referinta 2 PID2 -200,00 200,00 % 100,00 1385
P11.25@@ Referinta 2 Sleep PID2 0 1386 0 = Dezactivat
1 = Activat
P11.26@  Referinta2tSleep PID2 0,00 400,00 Hz 0,00 1387
P11.27@  Referinta 2 0 3000 s 0 1388
t-IntarziereSleep PID2
P11.28®  Referinta 2 Par. P11.5 Par. P11.6  Variaza 0,00 1389
NivelWakeUp PID2
P11.29®  Referinta 2 Boost PID2 -2,0 2,0 1,0 1391
P11.30@@ Functie Feedback PID2 0 1392 Consultati P10.30
P11.31®  Amplificare Feedback PID2 —1000,0 1000,0 % 100,0 1393
P11.32@@ Sursa Feedback 1 PID2 1 1394 Consultati P10.32
P11.33®@  Min Feedback 1 PID2 -200,00 200,00 % 0,00 1395
P11.34®  Max Feedback 1 PID2 -200,00 200,00 % 100,00 1396
P11.35@@ Sursa Feedback 2 PID2 0 1397 Consultati P10.32
P11.36@  Min Feedback 2 PID2 -200,00 200,00 % 0,00 1398
P11.37®  Max Feedback 2 PID2 -200,00 200,00 % 100,00 1399
P11.38®@ Functie Feedforward PID2 0 1400 Consultati P10.38
P11.39®  Amplificare Feedforward PID2 —1000,0 1000,0 % 100,0 1401
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 133. Regulator PID 2—P11, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P11.40®®@ Sursa Feedforward 1 PID2 0 1402 Consultati P10.40
P11.41® Min Feedforward 1 PID2  —200,00 200,00 % 0,00 1403
P11.42®@  Max Feedforward 1 PID2  —200,00 200,00 % 100,00 1404
P11.43®@ Sursa Feedforward 2 PID2 0 1405 Consultati P10.40
P11.44®  Min Feedforward 2 PID2  —200,00 200,00 % 0,00 1406
P11.45®  Max Feedforward 2 PID2  —200,00 200,00 % 100,00 1407
P11.46®@  Comp Referinta 1 PID2 0 1414 0 = Dezactivat

1 = Activat
P11.47® CompMax Referinta 1 PID2 —200,00 200,00 % 0,00 1415
P11.48®@  Comp Referinta 2 PID2 0 1416 0 = Dezactivat

1 = Activat
P11.49®  CompMax Referinta 2 PID2 —-200,00 200,00 % 0,00 1417

Tabel 134. Frecventa Fixa—P12

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P12.1@ f-Fix1 0,00 Par. P1.2 Hz 5,00 105
P12.2® f-Fix2 0,00 Par. P1.2 Hz 10,00 106
P12.3® f-Fix3 0,00 Par. P1.2 Hz 15,00 118
P12.4@ f-Fix4 0,00 Par. P1.2 Hz 20,00 119
P12.5® f-Fix5 0,00 Par. P1.2 Hz 25,00 120
P12.6@ f-Fix6 0,00 Par. P1.2 Hz 30,00 121
P12.7® f-Fix7 0,00 Par. P1.2 Hz 35,00 122

Tabel 135. Control Cuplu—P13

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P13.1® c-Max 0,0 400,0 % 400,0 295

P13.2® Sursa c-Ref 0 303 0 = Neutilizat
1=AN
2=AI2
3 = Slot A: Al
4 = Slot B: Al

5 = Al1 Joystick

6 = Al2 Joystick

7 = Ref cuplu keypad
8 = FB intrare date 1

P13.3® c-Ref Keypad -300,0 300,0 % 0,0 782
P13.4® c-RefMax -300,0 300,0 % 100,0 304
P13.52 c-RefMin -300,0 300,0 % 0,0 305
P13.6@ MSC Limita Mod 0 1666 0 = NegFregMax...PosFregMax
1 = -|[FreqRampOut...
+|FregRampOut|
2 = NegFregMax...
FreqRampOut(MIN)
3 = FreqRampOut...
PosFregMax (MAX)
4 = FreqRampOut +
-WindowPos/NegWidth
5 =0...FregRampOut (directie
pozitiva sau negativa)
6 = FregRamp + -WindowPos/Neg/
PosOff/NegOff
P13.7® CupluPentruAcc FWD 0,00 50,00 Hz 2,00 1636
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Capitol 8—Aplicatie Multi-Purpose

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P13.8@ CupluPentruAcc REV 0,00 50,00 Hz 2,00 1637
P13.9@ ModCupluOFF FWD 0,00 Par. P13.7 Hz 0,00 1638
P13.10@  ModCupluOFF REV 0,00 Par. P13.8 Hz 0,00 1639
P13.11® t-Filtrare Referinta Cuplu 0O 32000 ms 0 1640
P13.12@  c¢-Start Rel 0 1000,0 % 250,0 1606
P13.13®  t-CupluStartup 0 10000 ms 50 1667
P13.14 t-Excitatie @Stop 0 32000 S 0 1684
Tabel 136. Frana—P14
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P14.1 0@ Curent Franare-CC Convertizor Convertizor A Convertizor Nom 254
Nom CT*15/100 Nom CT*15/10 CT*1/2
P1420®  t-FranareCC@Start 0,00 600,00 s 0,00 263
P14.3®@  f-FranareCC@Stop 0,10 10,00 Hz 1,50 262
P14.4@®  t-FranareCC@Stop 0,00 600,00 s 0,00 255
P14.5@@  Chopper Franare 0 251 0 = Dezactivat
1 = B(Run) T(Rdy)
2 = Extern
3 = B(Rdy) T(Rdy)
4 = B(Run) T(No)
P14.6©®  Flux Franare 0 266 0 = Off
1=0n
P14.7®®  Curent Flux Franare 1*1/10 nom Par. P8.2 A 1*1/2 nom 265
motor activ motor activ
Tabel 137. Mod Incendiu—P15
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P156.1®®  Functie ModIncendiu 0 535 0 = Contact Normal
Deschis .
1 = Contact Normal Inchis
P156.2®®  Functie 0 536 0 = f-MinModIncendiu
f-RefModIncendiu 1 = f-Ref Mod Incendiu
2 = Referinta Fieldbus
3=Al
4 = Al2
5= Al1+Al2
6 = Control PID1
P15.3® f-MinModIncendiu Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 15,00 537
P15.4@ f-Ref 1 Mod Incendiu 0,0 100,0 % 75,0 565
P15.5® f-Ref 2 Mod Incendiu 0,0 100,0 % 100,0 564
P15.6@@  f-Ref Evacuare fum 0,0 100,0 % 50,0 554
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 138. Date Motor 2—P16

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P16.1® Curent Nom Motor2 Convertizor Convertizor A Convertizor Nom CT 577
Nom CT*1/10  Nom CT*2
P16.2® Turatie Nom Motor2 300 20000 rpm Turatie nom 578
motor 2
P16.3® FP Motor2 0,30 1,00 0,85 579
P16.4® Tensiune Nom Motor2 180 690 V Tensiune nom 580
motor 2
P16.5® Frecventa Nom Motor2 8,00 400,00 Hz Frecventa nom 581
motor 2
P16.6® Rezistenta Stator Motor2 0,00 1 65,535 Ohm 0,033 1419
P16.7® Rezistenta Rotor Motor2 0,00 1 65,535 Ohm 0,034 1420
P16.8® Inductie Pierduta Motor2 0,001 65,535 mh 0,128 1421
P16.9® Inductanta Mutuala Motor2 0,071 655,35 mh 3,44 1422
P16.10®  Curent de Magnetizare2 0,1 Convertizor A 0,1 1423
@c=0 Nom CT*2
Tabel 139. Bypass—P17
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P17.1@®  Sursa Activare Bypass 0 1418 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.20®  tIntarziere Bypass 1 32765 s 5 544
P17.3®@  Auto Bypass 0 542 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.40@  tIntarziere 0 32765 s 10 543
AutoBypass
P17.50®  Bypass@Supracurent 0 547 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.60@  Bypass@Eroare IGBT 0 546 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.7@®  Bypass@Eroare 0 548 0 = Dezactivat
4-20mA 1 = Activat
P17.80@  Bypass@TensiuneMin 0 545 0 = Dezactivat
1 = Activat
P17.9@®  Bypass@Supratensiune 0 549 0 = Dezactivat
1 = Activat
Tabel 140. Mod de operare Multi-Pump —P18.1.1
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.1.1.1  Convertizor 1 0 2218 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master
P18.1.1.2  Convertizor 2 0 2230 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 140. Mod de operare Multi-Pump —P18.1.1, continuare

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.1.1.3  Convertizor 3 0 2242 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master

P18.1.1.4 Convertizor 4 0 2254 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master

P18.1.1.5  Convertizor 5 0 2266 0 = Offline
1 = Convertizor Slave
2 = Convertizor Master

Tabel 141. Stare Multi-pump—P18.1.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.1.2.1  Convertizor 1 5 2219 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.2  Convertizor 2 5 2231 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.3 Convertizor 3 5 2243 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.4  Convertizor 4 5 2255 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut
P18.1.2.5  Convertizor 5 5 2267 0 = Oprit

1 = Sleep

2 = Reglare

3 = Asteapta CMD

4 = Urmator

5 = Necunoscut

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 142. Stare retea Multi-Pump—P18.1.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.1.3.1  Convertizor 1 0 2220 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.2  Convertizor 2 0 2232 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.3  Convertizor 3 0 2244 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.4  Convertizor 4 0 2256 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

P18.1.3.5  Convertizor 5 0 2268 0 = Deconectat
1 = Eroare
2 = Pompa indisponibila
3 = Alternare necesara
4 = Fara Eroare

Tabel 143. Cele mai recente coduri de eroare Multi-Pump—P18.2.1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.2.1.1  Convertizor 1 0 2221

P18.2.1.2  Convertizor 2 0 2233

P18.2.1.3  Convertizor 3 0 2245

P18.2.1.4  Convertizor 4 0 2257

P18.2.1.5 Convertizor 5 0 2269

Tabel 144. Frecventa iesire Multi-Pump—P18.2.2

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.2.2.1  Convertizor 1 Hz 0 2222

P18.2.2.2  Convertizor 2 Hz 0 2234

P18.2.2.3 Convertizor 3 Hz 0 2246

P18.2.2.4  Convertizor 4 Hz 0 2258

P18.2.2.5 Convertizor 5 Hz 0 2270

Tabel 145. Tensiune motor Multi-Pump—P18.2.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.2.3.1  Convertizor 1 V 0 2223

P18.2.3.2  Convertizor 2 Vv 0 2235

P18.2.3.3 Convertizor 3 V 0 2247

P18.2.3.4  Convertizor 4 Vv 0 2259

P18.2.3.5  Convertizor 5 V 0 2271

Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 146. Curent motor Multi-Pump—P18.2.4

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.4.1  Convertizor 1 A 0 2224

P18.2.4.2  Convertizor 2 A 0 2236

P18.2.4.3 Convertizor 3 A 0 2248

P18.2.4.4  Convertizor 4 A 0 2260

P18.2.4.5 Convertizor 5 A 0 2272

Tabel 147. Cuplu motor Multi-Pump—P18.2.5

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.56.1  Convertizor 1 % 0 2225

P18.2.56.2  Convertizor 2 % 0 2237

P18.2.6.3  Convertizor 3 % 0 2249

P18.2.56.4  Convertizor 4 % 0 2261

P18.2.6.5  Convertizor 5 % 0 2273

Tabel 148. Putere motor Multi-Pump—P18.2.6

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.6.1  Convertizor 1 % 0 2226

P18.2.6.2  Convertizor 2 % 0 2238

P18.2.6.3  Convertizor 3 % 0 2250

P18.2.6.4  Convertizor 4 % 0 2262

P18.2.6.5 Convertizor 5 % 0 2274

Tabel 149. Turatie motor Multi-Pump—P18.2.7

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.7.1  Convertizor 1 rom 0 2227

P18.2.7.2  Convertizor 2 rpm 0 2239

P18.2.7.3  Convertizor 3 rpm 0 2251

P18.2.7.4  Convertizor 4 rom 0 2263

P18.2.7.5  Convertizor 5 pm 0 2275

Tabel 150. Timp functionare motor Multi-Pump—P18.2.8

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P18.2.8.1  Convertizor 1 h 0 2228

P18.2.8.2  Convertizor 2 h 0 2240

P18.2.8.3 Convertizor 3 h 0 2252

P18.2.8.4  Convertizor 4 h 0 2264

P18.2.8.5  Convertizor 5 h 0 2276

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 151. Setari Multi-Pump—P18.3
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P18.3.1 @@ Mod MPFC 0 2279 0 = Dezactivat
1 = Control cu un
convertizor
2 = Retea mai multe
convertizoare

P18.3.2 @@ |DConvertizor MPFC 0 5 0 2278
P18.3.3 @@ Numar Motoare 1 5 1 342
P18.3.4 @@ Sursa Reglare MPFC 0 2284 0 = Retea
1 = Regulator PID 1
P18.3.6 @@ Metoda Recuperare 0 2285 0 = Automat
1 = Stop
P18.3.6 @@ Sursa Reset MPFC 0 2286 0 = Nici o Actiune
1=STO
P18.3.7®@ Adauga/indeparteaza 0 2311 0 = IDConvertizor MPFC
Selectarea 1 = Timp Functionare
Convertizorului
P18.3.8® Latime banda PID 0 100 Variaza 10 343
P18.3.9 @@ f{-Staging Par. P1.1 400 Par. P1.2 2315
P18.3.10 ®@ f-De-Staging 0 Par. P1.2 Par. P1.1 2316
P18.3.11® Adéugare/indepértare 0 3600 s 10 344
Intarziere
P18.3.12 @ Activare Interblocaj 0 350 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.13 @ Include Freq Converter 1 346 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.14 @ Activare 0 345 0 = Dezactivat
AutoSchimbare 1 = Activat
P18.3.15 @ Interval 0 3000 h 48 347
t-AutoSchimbare
P18.3.16 @ f-Limita Par. P1.1 Par. P1.2 Hz 25 349
AutoSchimbare
P18.3.17 @ AutoSchimbare 0 5 1 348
Motoare
P18.3.18 @ Activare t-RunTime 0 2280 0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.19 @ Limita t-RunTime 0 300000 h 0 2281
P18.3.20 @ Resetare t-RunTime 0 2283 0 = Nici o Actiune
1 = Reset
P18.3.21 @@ Mod IntarziereStart 0 483 0 = Normal
1 = Start Interblocaj
2 = Tout Interblocaj
3 = Intarziere Interblocaj
P18.3.22 @@ Expirare IntarziereStart 1 32500 s 5 484
P18.3.23 @@ Interblocaj 1 32500 s 5 485

t-IntarziereStart

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P19.1® Intervall t-On 0,0,0 491
P19.2®@ Intervall t-OFF 0,0,0 493
P19.3® Zi Start Intervall 0 517 0 = Duminica
1 = Luni
2 = Marti
3 = Miercuri
4 = Joi
5 = Vineri
6 = Sambata
P19.4® Zi Stop Intervall 0 518 Consultati P19.3
P19.5® Canal Intervall 0 519 0 = Neutilizat
1 = Canal de timp 1
2 = Canal de timp 2
3 = Canal de timp 3
P19.6® Interval2 t-On 0,0,0 495
P19.7@ Interval2 t-OFF 0,0,0 497
P19.8@ Zi Start Interval2 0 520 Consultati P19.3
P19.9® Zi Stop Interval2 0 521 Consultati P19.3
P19.10®  Canal Interval2 0 522 Consultati P19.5
P19.11®  Interval3 t-On 0,0,0 499
P19.12®  Interval3 t-OFF 0,0,0 501
P19.13®  Zi Start Interval3 0 523 Consultati P19.3
P19.14®  Zi Stop Interval3 0 524 Consultati P19.3
P19.15®  Canal Interval3 0 525 Consultati P19.5
P19.16®  Intervald t-On 0,0,0 503
P19.17® Intervald t-OFF 0,0,0 505
P19.18®  Zi Start Intervald 0 526 Consultati P19.3
P19.19®  Zi Stop Interval4 0 527 Consultati P19.3
P19.20@  Canal Intervald 0 528 Consultati P19.5
P19.21®  Interval5 t-On 0,0,0 507
P19.22®  Intervalb t-OFF 0,0,0 509
P19.23®  Zi Start Intervalb 0 529 Consultati P19.3
P19.24®  Zi Stop Intervalb 0 530 Consultati P19.3
P19.25®@  Canal Intervalb 0 531 Consultati P19.5
P19.26®  t-Timer 0 72000 s 0 511
P19.27®  Canal Timer1 0 532 0 = Neutilizat
1 = Canal de timp 1
2 = Canal de timp 2
3 = Canal de timp 3
P19.28®  t-Timer2 0 72000 s 0 513
P19.29®  Canal Timer2 0 533 Consultati P19.27
P19.30®  t-Timer3 0 72000 s 0 515
P19.31®@  Canal Timer3 0 534 Consultati P19.27
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 153. Selectie iesire date FB—P20.1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.1.1®  Sel iesire date FB 1 1 1556
P20.1.2®  Seliesire date FB 2 P13.3® 16557
P20.1.3®  Seliesire date FB 3 3 1558
P20.1.4®@  Seliesire date FB 4 4 1559
P20.1.56®  Seliesire date FB 5 5 1560
P20.1.6@ Seliesire date FB 6 6 1561
P20.1.7®  Sel iesire date FB 7 7 1562
P20.1.8@  Sel iesire date FB 8 28 1563
Tabel 154. Modbus RTU—P20.2
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.2.1 Mod COM RS485 0 586 0 = Modbus RTU
1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT
P20.2.2 Adresa RS485 1 247 1 587
P20.2.3 Baudrate RS485 1 584 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =57600
4 =115200
P20.2.4 Tip Paritate RS485 P13.6® 585 0 = None
1 = Impar
2 = Par
P20.2.5 Stare protocol Modbus 0 588 0 = Initial
RTU 1 = Oprit
2 = Operational
3 = Eroare
P20.2.6 SlaveBusy RS485 0 589 0 = Neocupat
1 = Ocupat
P20.2.7 EroareParitate RS485 0 590
P20.2.8 EroareSlave RS485 0 591
P20.2.9 Raspuns la 0 592
UltimaEroare RS485
P20.2.10  Expirare COM Modbus ms 10000 593
RTU
Tabel 155. Modbus MS/TCP—P20.2
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.2.11 Baudrate TCP P13.12® 594 0 = 9600
1=19200
2 = 38400
3 =76800
4 =115200
P20.2.12  Adresa BACnet 0 127 1 595
P20.2.13  Numar Instante 0 4194302 0 596

BACnet

Note
@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 155. Modbus MS/TCP—P20.2, continuare
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.2.14  Timp asteptare ms 6000 598
BACnet Comm
P20.2.15  StareProtocol BACnet 0 599 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare
P20.2.16  Cod Eroare BACnet 0 600 0 = None
1 = Master
2 = Dublura MAC
3 = Eroare Baudrate
Tabel 156. EtherNet/IP / Modbus TCP—P20.3
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.3.1 Mod Adresa IP TCP 1 1500 0 = IP Static
1 = DHCP cu AutolP
P20.3.2 Adresa IP Activa TCP 1507
P20.3.3 Masca Subnet Activa 1509
TCP
P20.3.4 Default Gateway Activ 1511
TCP
P20.3.5 Adresa MAC BACnet 1513
P20.3.6 Adresa IP Statica TCP 192.168.1.254 1501
P20.3.7 Masca Subnet Statica 255.255.255.0 1503
TCP
P20.3.8 Default Gateway Static 192.168.1.1 1505
TCP
P20.3.9 StareProtocol EIP 0 608 0 = Oprit
1 = Operational
2 = Eroare
P20.3.10  LimitaConexiune TCP 5 609
P20.3.11 ID Convertizor TCP 1 610
P20.3.12 Expirare COM Modbus ms 10000 611
TCP
P20.3.13  Stare Protocol Modbus 0 612 0 = Oprit
TCP 1 = Operational
2 = Eroare
P20.3.14  SlaveBusy RS485 0 613 0 = Neocupat
1 = Ocupat
P20.3.15  Eroare paritate 0 614
Modbus TCP
Tabel 157. SmartWire DT—P20.4
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P20.4.1 Stare Protocol 0 2139
P20.4.2 Baudrate RS485 0 2141 0 = 125 kBaud
1 =250 kBaud
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 158. Setari de Baza—P21.1

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.1.1 Limba 0 340 0 = Engleza o
1 = Depinde de pachetul de limba
2 = Depinde de pachetul de limba
P21.1.2®  Aplicatie 0 142 0 = Standard
1 = Multi-Pump
2 = Multi-PID
3 = Multi-Purpose
P21.1.3 Set parametri 0 619 0=Nu
1 = Incarca setari fabrica
2 = Incarca set 1
3 = Incarca set 2
4 = Stocare set 1
5 = Stocare set 2
6 = Reset
7 = Reincarca VM original
P21.1.4 Upload pe Keypad 0 620 0=Nu
1=Da
P21.1.5 Download de pe 0 621 0=Nu
Keypad 1 = Toti parametrii
2 = Toti, fara motor
3 = Parametri App
P21.1.6 Comparatie Parametrii 0 623 0=Nu
1 = Compara cu Keypad
2 = Compara cu setari fabrica
3 = Compara cu set 1
4 = Compara cu set 2
P21.1.7 Parola 0 9999 0 624
P21.1.8 Blocare Parametrii 0 625 0 = Permite Modificari
1 = Nu Permite Modificari
P21.1.9 Reglaj Multi-Monitor 0 627 Consultati P21.1.8
P21.1.10 Pagina principala 0 628 0 = None
1 = Menu Principal
2 = Multi-Monitor
3 = Meniu Favorit
P21.1.11  Timp Asteptare Sistem 0 65535 s 30 629
P21.1.12  Ajustare Contrast 5 18 12 630
P21.1.13  Timp lluminare Fundal 1 65535 min 10 631
P21.1.14  Control Ventilator P13.13® 632 0 = Continuu
1 = Temperatura
2 = Urmarire functionare
3 = Temp Calculata
P21.1.15  Timp Asteptare 200 5000 ms 200 633
Pierdere COM
P21.1.16  Timp Asteptare 1 10 5 634
Reincercare COM
Modbus RTU
Tabel 159. Info Versiune—P21.2
Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota
P21.2.1 Software Keypad 640
P21.2.2 Versiune sistem 642
P21.2.3 Software Aplicatie Firmware aplicatie 644
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.

@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.
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Tabel 160. Info Aplicatie—P21.3

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P21.3.1 Stare Chopper Franare 646 0=Nu
1=Da

P21.3.2 Rezistor Franare 647 Consultati P21.3.1

P21.3.3 Numar serie 648

Tabel 161. Info Utilizator—P21.4

Cod Parametru Min. Max. Unitate Standard ID Nota

P21.4.1 Ceas de Timp Real 0.0.0.1:1:13 566

P21.4.2 Daylight Saving 0 582 0 = Off
1=EU
2=US

P21.4.3 Contor MWh Mwh 601

P21.4.4 t-ZileDeFunctionare 603

P21.4.5 t-OrePutereON 606

P21.4.6 MWh@Eroare Mwh 604

pP21.4.7 Resetare 0 635 0 = Not Reset

MWh@Eroare 1 = Reset

P21.4.8 t-ZilePowerON@Eroare 636

P21.4.9 t-OrePowerON@Eroare 637

P21.4.10  Resetare 0 639 Consultati P21.4.7

t-Functionare@Eroare
Note

@ Valoarea parametrului poate fi modificata numai dupa ce actionarea s-a oprit.
@ Valoarea parametrului va fi setata ca valoare standard cand se modifica macros.

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com

149



Anexa A—Descrierea parametrilor

Anexa A—Descrierea parametrilor

Paginile urmatoare descriu parametrii aranjati in functie de numarul parametrului.

Unele denumiri ale parametrilor sunt urmate de un cod numeric care indica aplicatiile in
care este inclus parametrul. Consultati lista de aplicatii de mai jos. Numerele parametrilor
sub care apare un parametru in diferitele aplicatii sunt, de asemenea, indicate.

Nivel aplicatie

1 Aplicatie standard

2 Aplicatie Multi-Pump si Ventilator
3 Aplicatie Multi-PID

4 Aplicatie Multi-Purpose

Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P1.1 101 f-min 1,2,3,4 RW
P1.2 102 f-max 1,2,3,4 RW

Acestea definesc limitele de frecventa ale convertizorului de frecventa. Valoarea
maxima pentru acesti parametri este de 400 Hz.Frecventa minima trebuie sa fie mai
mica decat frecventa maxima. Acestea vor limita alte setari ale parametrilor de
frecventa.

P1.3 103 t-acc1 1,23,4 RW

Timpul necesar pentru accelerarea de la frecventa zero la frecventa maxima (P1.2).
In timpul accelerarii de la alte niveluri ale frecventei, timpul de accelerare va
reprezenta o fractie din timpul total de accelerare.

P1.4 104 t-dec1 1,23,4 RW

Timpul necesar pentru decelerarea de la frecventa maxima (P1.2) la frecventa zero.
In timpul decelerarii de la alte niveluri ale frecventei, timpul de decelerare va
reprezenta o fractie din timpul total de decelerare.

Figura 39. Timp de accelerare si decelerare
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Valorile timpilor de accelerare t, si decelerare t, sunt calculate dupa cum urmeaza

1y » (PL2PLY P13 1y w (P12-PLYXPIA

P12 P12
Timpii definiti pentru accelerare (P1.3) si decelerare (P1.4) se aplica pentru toate
modificarile valorii de referinta a frecventei.
In cazul in care comutatorul de pornire (FWD, REV) este oprit, frecventa de iesire
(fOut) este imediat setata la zero. Motorul se opreste necontrolat.
Daca este necesara oprirea controlata (cu valoarea de la P1.4), parametrul P7.10
trebuie sa fie la 1.

@ Atunci cand se seteaza frecventa minima de iesire (P1.4 mai mare de 0 Hz), timpul de accelerare si
decelerare a convertizorului se reduce la t1 sau t2.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P15 486 Curent Nom Motor 1,2,3,4 RW

Curent nominal sarcina maxima a motorului de pe placuta cu date nominale. Aceasta
valoare poate fi gasita pe placuta cu date nominale a motorului.

Figura 40. Parametri motor de pe placuta cu date nominale

P1.8 [P1.5]
i ]
o | o
\ 230/400V __ |[ 4.0/2.3A ]
\ 0.75 kW ][ cos¢0.67 |
\ 1410 min-1 || 50 Hz|
o |

P1.6 489 Turatie Nom Motor 1,23,4 RW
Turatie nominala de baza a motorului pe placuta cu date nominale. Aceasta valoare
poate fi gasita pe placuta cu date nominale a motorului.

P1.7 490 FP Motor 1,2,3,4 RW
Factorul de putere de baza al motorului pe placuta cu date nominale. Aceasta valoare
poate fi gasita pe placuta cu date nominale a motorului.

P1.8 487 Tensiune Nom Motor 1,2,3,4 RW
Tensiune nominala de baza a motorului pe placuta cu date nominale. Aceasta valoare
poate fi gasita pe placuta cu date nominale a motorului.

P1.9 488 Frecventa nom motor 1,2,3,4 RW
Frecventa nominala de baza a motorului pe placuta cu date nominale. Aceasta
valoare poate fi gasita pe placuta cu date nominale a motorului. Acest parametru
stabileste f-Umax (P8.4) la aceeasi valoare.

P1.10 1685 Selectie Local Remote la Alimentare 1,2,3,4 RW

Selecteaza la pornire locul de comanda in care se duce convertizorul. in mod implicit,
acesta va fi ultima stare in care se afla convertizorul la oprire. Selectand Local sau La
distanta, se va aprinde n acel mod, indiferent de pozitia in care se afla la oprire.

0 = Retine Ultimul
1 = Sursa Local Control

2 = Sursa RemoteControl

P1.11 135 Loc de comanda de la distanta 1 1,2,3,4 RW

Selecteaza locul in care comanda de pornire este cautata de convertizor in remote.
Terminalele I/O sunt cele de la intrarile digitale conectate. Fieldbus este o magistrala
de comunicatie. Afisajul unitatii de comanda va indica modul selectat.

P1.12 1695 Sursa Local Control 1,2,3,4 RW

Selecteaza locul in care comanda de pornire este cautata de convertizor in local.
Terminalele I/O sunt cele de la intrarile digitale conectate sau butoanele Start / Stop
de pe unitatea de comanda. Afisajul unitatii de comanda va indica modul selectat.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P1.13 136 Sursa Referinta Locala 1,2,3,4 RW
Acest parametru stabileste referinta pentru locul de control Local. Aceasta valoare
poate fi preluata de la intrarea analogica, unitatea de comanda sau semnalul de
referinta fieldbus.
Multi-
i , Pompasi Multi- Multi-
Aplicatie—Selectie Standard  Ventilator PID Purpose
0 = Al1—intrare analogica la terminalele 2-3 ] ] ] ]
1 = Al2—intrare analogica la terminalele 4-5 u u | |
2 = Slot A: Al1—intrare analogica pe placa de extindere din slotul A u u u u
3 = Slot B: Al1—intrare analogica pe placa de extindere din slotul B - u u u u
4 = Al Joystick—intrare analogica la terminalele 2-3, folosita pentru control din joystick u u u u
5 = Al2 Joystick—intrare analogica la terminalele 4-5, folosita pentru control din joystick n n n n
6 = Keypad—referinta unitate de comanda (P1.7.3) u u u u
7 = Referinta Fieldbus—referinta trimisa de magistrala de comunicatie | | | | |
8 = Pot. Motor—selecteaza intrarile digitale pentru cresterea / reducere turatiei — — — u
9 = f-max—uvaloare frecventa maxima (P1.1.2) u u u u
10 = Al1 + Al2—suma valorilor intrarilor analogice u u u u
11 = Al1-Al2—scade Al2 sin Al1 u u u u
12 = Al2-Al1—scade Al1 din Al2 | | | |
13 = Al1 * Al2—inmulteste intrarile analogice Al1 si Al2 u u u u
14 = Al1 or Al2—selectarea intrarilor analogice pe baza intrarii digitale u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—selecteaza intrarea alanlogica care are valoarea cea mai mica u u u u
16 = Max (Al1, Al2)—selecteaza intrarea analogica care are valoarea cea mai mare | u u u
17 = Control PID1—selecteaza iesirea PID ca referinta — | | |
P1.14 137 Referinta Remote1 1,2,3,4 RW
Acest parametru stabileste referinta pentru modul de control Remote1. Aceasta
valoare poate fi preluata de la intrarea analogica, unitatea de comanda sau semnalul
de referinta fieldbus.
Multi-
; . . Pompa si Multi- Multi-
Aplicatie—Selectie Standard  Ventilator PID Purpose
0 = All—intrare analogica la terminalele 2-3 u u u u
1 = Al2—intrare analogica la terminalele 4-5 | | | |
2 = Intrare analogica101—intrare analogica pe placa de extindere din slotul A u u u u
3 = Intrare analogica201—intrare analogica pe placa de extindere din slotul B u u u u
4 = Al1 Joystick—intrare analogica la terminalele 2-3, folosita pentru control joystick u u u u
5 = Al2 Joystick—intrare analogica la terminalele 4-5, folosita pentru control din joystick u u u n
6 = Keypad—referinta unitate de comanda (P1.7.3) | | | |
7 = Referinta Fieldbus—referinta trimisa magistralei de comunicatie | | | |
8 = Pot. Motor—selecteaza intrarile digitale pentru intrarile digitale pentru cresterea / — — — u
reducerea vitezei de rotatie
9 = f-max—uvaloare frecventa maxima (P1.1.2) u u u u
10 = Al1 + Al2—suma valorilor intrarilor analogice u u u n
11 = Al1-Al2—scade Al2 sin Al1 u u u u
12 = Al2-Al1—scade Al1 din Al2 | | | |
13 = Al1 * Al2—inmulteste intrarile analogice Al1 si Al2 u u u u
14 = Al1 or Al2—selectarea intrarilor analogice pe baza intrarii digitale u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—selecteaza intrarea alanlogica care are valoarea cea mai mica u u u u
16 = Max (Al1, Al2)—selecteaza intrarea analogica care are valoarea cea mai mare | u u u
17 = Control PID1—selecteaza iesirea PID ca referinta — | | |
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P1.15 1679 Activare Inversare Sens 1,2,3,4 RW
Activeaza sau dezactiveaza inversarea directiei motorului.
P2.1 222 Mod Al1 1,2,3,4 RW
Seteaza modul intrarii analogice pentru terminalele Al 1 2 si 3 pentru curent sau
tensiune. Intrerupatoarele de sarcina DIP de pe panoul de control, la stdnga unitatii de
comanda, trebuie de asemenea setate. Daca se foloseste o alimentare de 10V la
terminalul 1 al DG1, este nevoie de un cablu de legatura cu Impamantare intre terminalul
6 al intrarii Al la terminalul 3 pentru a inchide bucla. La realizarea unei bucle de curent cu
alimentare externa, cablul de legatura cu impamantare nu este necesar.
P2.2 175 Gama semnal Al1 1,2,3,4 RW
Cu acest parametru, puteti selecta domeniul de semnalizare pentru intrarea
analogica 1. 0-100% este egal cu 0 panala 10 V, 0-20 mA sau-10 V panala 10 V, in
functie de modul Al1 selectat. 20-100% este egal cu 2 panala 10V, 4-20 mA sau 6V
pana la 10 V. Pentru selectarea modului “Personalizat”, consultati P2.3 si P2.4.
pentru activarea unui domeniu de semnalizare personalizat.
Figura 41. Scalare intrare analogica Al
Frecventa iesire
P22 ———————————
P2.1 = Individual | }
|
P2.2=0 ‘ \ }
Al2=0-100% | } |
| \ }
‘ \
| | }
P2.21 " A2 = 20 - 100%| | A2
J J | | | (Term. 3,4)
— ] .
|
0 pp3 4MA P2.4 20mA
P2.3 176 Al1 Min 1,2,3,4 RW
P2.4 177 Al1 Max 1,2,3,4 RW
Acesti parametrii seteaza semnalul intrarii analogice pentru orice domeniu de semnal
de intrare intre 0-100%.
AlT Min <= Al1 Max
P2.5 174 t-Filtrare Al1 1,2,3,4 RW

Cand acest parametru are o valoare mai mare de 0, functia care filtreaza
interferentele generate de semnalul analogic de intrare este activata.

Un timp lung de filtrare duce la un timp de raspuns la reglare mai lung.
Figura 42. Filtrare semnal intrare analogica 1
Al
AO

100%

63%

Note
@ Semnal analogic cu erori (nefiltrat).
® Semnal analogic filtrat.

Al t(s)

Al2 ® Constanta de timp filtru la 63% din valoarea
AO1 setata.
AO2
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Cod

Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P2.6

181

Inversare Al1 1,2,3,4

Inverseaza semnalul de referinta. Referinta maxima devine frecventa minima, iar
referinta minima devine frecventa maxima.

Daca acest parametru = 0, nu are loc inversarea semnalului Vin analogic.
Daca acest parametru = 1, are loc inversarea semnalului analogic.
Figura 43. Intrare analogica 1 fara inversare de semnal

A
Frecventa iesire

P222 |——————————————
P2.2/2.12 =0
Al1 =0~ 100%

P2.2/2.12 =1

[ AN = Individual
[

|
|
|
|
|
P2.21 }
|

[

[

[

[

[

[

[

[

[

[

|
0 P23/2.13 P2.4/2.14 100%
Figura 44. Intrare analogica 1 cu inversare de semnal

A
Frecventa iesire
P2~ ———— 7

P2.2/2.12=0
Al1 =0-100%

(22 e

f
0 P2.3/2.13 P2.4/2.14 100%

Semnal intrare analogica 1 maxim = viteza de rotatie setatd minima.
Semnal Al1 minim = viteza setata maxima.

RW
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Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P2.7

178

Al1 JS Hysterese 1,2,3,4 RW

Acest parametru defineste histerezisul joystick-ului intre 0 si 20%. Atunci cand
joystick-ul este setat de la inapoi la Tnainte, frecventa de iesire scade liniar la
frecventa minima selectata (joystick in pozitie mediana) si raméane astfel pana cand
joystick-ul este rotit spre comanda Tnainte. Rotirea joystick-ului pentru a initia
cresterea frecventei la frecventa maxima selectata depinde de histerezisul
joystick-ului definita de acest parametru.

Daca valoarea acestui parametru este 0, frecventa incepe sa creasca liniar imediat ce
joystick-ul este rotit spre comanda Tnainte din pozitie mediana. Cand controlul este
schimbat de la Tnainte la Thapoi, frecventa permite acelasi model si invers. Consultati
Figura 45.

Figura 45. Exemplu de histerezis joystick

Referinta frecventa

Hz FWD/REV Sursa INAINTE
50% 50%
Scalare de
referinta Max A
P2.22=70 Hz
De la FWD/REV Sursi la Inainte
Frecv. max, —4 ——— N {
P1.2 =50 Hz
De la Inainte la FWD/REV Sursd
Intrare

Frecy. min ! Analogici (V/mA)

V. min. i N
P1.1 = Scalare | (0-10V/20 mA)
ref. min P2.21 = 0 Hz P2.3/2.13 ! ! P2.4/2.14

=20% Histereza joystick =90%

P2.7=20%

In acest exemplu, valoarea P1.2.9 (limita Sleep) =0.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P2.8 179 Al1 JS Sleep Limit 1,2,3,4 RW
Convertizorul de frecventa mentine frecventa minima de iesire daca nivelul
semnalului Al scade sub limita Sleep definita de acest parametru. Acest lucru
permite inchiderea iesirii dupa amanarea hibernarii pana cand nivelul semnalului Al al
convertizorului creste din nou la utilizarea controlului Joystick.
Figura 46. Exemplu pentru functia de limita Sleep
Referinta frecventa R
Hz FWD/REV Sursa INAINTE
50% 50%
Scalare de
referinta Max
PeZ.eZZ:t70 :z A } B
} De la FWD/REV Sursi la inainte
\
Freecv.max. | —— 1 L ______ —
P1.2 =50 Hz |
\
START } STOP
STOP | START o
T De la Inainte la FWD/REV Sursa
\
\
} Intrare
. i |/ Analogica (V/mA)
Frecv. min. HAN (0-10V/20 mA)
P1.1 = Scalare -3
ref. min P2.21 =0 Hz P2.3/2.13 | P2.4/2.14
=20% | Sleep Limit ~90%
4’1 P2.7/2.18 =7%
Histereza joystick
P1.2.8 =20%
P2.9 180 Al1 JS t-SleepDelay 1,2,3,4 RW
Acest parametru defineste timpul pentru care semnalul intrarii analogice raméane sub
limita Sleep stabilitd cu parametrul P2.9 pentru a realiza frecventa minima la iesirea
convertizorului de frecventa.
P2.10 133 Al1 JS Offset 1,2,3,4 RW
Punctul de frecventa zero se afla la mijlocul intervalului Al. Ofset joystick Inseamna
distanta la care este mutat punctul zero in directie Tnainte sau hapoi.
P2.11 223 Mod Al2 1,2,3,4 RW
Seteaza modul intrarii analogice pentru terminalele Al2 4 si 5 pentru curent sau
tensiune. Intrerupatoarele de sarcina DIP de pe placa de control, la stdnga de
unitatea de comanda, trebuie de asemenea setate. Daca se foloseste o alimentare
de 10 V la terminalul 1 al DG1, este nevoie de un cablu de legatura cu impamantare
intre terminalul 6 al intrarii Al la terminalul 5 pentru a inchide bucla. La realizarea unei
bucle de curent cu alimentare externa, cablul de legatura cu impamantare nu este
necesar.
P2.12 183 Gama semnal Al2 1,2,3,4 RW
P2.13 184 Al2 Min 1,2,3,4 RW
P2.14 185 Al2 Max 1,2,3,4 RW
P2.15 182 t-Filtrare Al2 1,2,3,4 RW
P2.16 189 Inversare Al2 1,2,3,4 RW
P2.17 186 Al2 JS Hysterese 1,2,3,4 RW
P2.18 187 Al2 JS Sleep Limit 1,2,3,4 RW
P2.19 188 Al2 JS t-SleepDelay 1,2,3,4 RW
P2.20 134 Al2 JS Offset 1,2,3,4 RW
Consultati parametrii Intrare analogical.
P2.21 144 RefMin Al 1,2,3,4 RW
156 Actionaéri cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com



Anexa A—Descrierea parametrilor

Parametri Aplicatie RO/RW

RefMax Al 1,2,3,4 RW
0.00 <= P2.21 <= P2.22 <= 400.00. Cu valorile setate la 0, scalarea va respecta
valorile setate pentru frecventa minima si maxima.

Figura 47. Cu si fara scalare de referinta

Frecventa iesire Frecventa iesire
f-max P1.2 f-max P1.2

P2.22 |

‘Intra re

P2.21 ~ Intrare |
T f-min P1.1 analogicd [V] - f-min P1.1 |analogica V]
0 10 0 10
Cu scalare de referinta Cu scalare de referinta
(Scalare de referinta) (Nicio scalare utilizata [P2.21 = 0])

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com 157



Anexa A—Descrierea parametrilor

Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P3.1 143 Selectie Functia Start1 1,2,3,4 RW
Pentru functia DI, folosim o metoda de programare a terminalelor pentru functii (TTF)
n care o anumita functie este definita pentru o intrare sau o iesire fixa.
0 = P3.2: contact inchis DI = start Thainte P3.3: contact inchis DI = start inapoi
Figura 48. Start inainte / Start inapoi
FWD
Frecventa iesire )
Functie Stop
/ (P7.10) = Oprire libera
t
I T I I I
| \ | \ \ |
| | } | | |
| | | | |
RV Y \ \ \ \ \
| | | I
\ | \
| | |
| | |
DIN1 - t t ———— t ——-
DIN2 RS N EpU P R
® ® ®
1 = P3.2: DI contact inchis = start / contact deschis = stop P3.3: DI contact inchis =
Tnapoi / contact deschis = Tnainte
Figura 49. Start, Stop si Reverse
FWD Functie Stop
Frecventa iesire (P7.10) = Oprire libera
t
I \
| | |
| | \
REV } ‘ |
| | |
| Il
| |
| |
| |
DINT — 1 -t R
oNn o |
Note
@ Prima directie selectata are cea mai ridicata prioritate.
@ Atunci cand contactul DIN1 se deschide, directia de rotatie incepe sa se schimbe.
® Daca semnalele Start inainte (DIN1) si Start inapoi (DIN2) sunt active simultan, semnalul Start inainte
(DIN1) are prioritate.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P3.1 143 2 = P3.2: DI contact inchis = start / contact deschis = stop P3.3: DI contact inchis = 1, 2, 3, 4 RW
start activat / contact deschis = start dezactivat si convertizor oprit daca directia de
functionare a motorului este mentinuta inainte
3 = Conexiune cu trei fire (control puls): P3.2: DI trece de la deschis la inchis =
impuls start P3.3: DI trece de la inchis la deschis = impuls oprire P3.5: DI contact
inchis = Tnapoi / contact deschis = inainte
Figura 50. Impuls Start / Impuls Stop
Daca impulsurile Start si Stop
Frecventa iesire Functie Stop sunt simultane, impulsul Stop
(P7.10) = Oprire libera depaseste impulsul Start
\
| t
i \ i
| ‘ |
\ } \
REV } | }
|
\
\
\
DIN1 |
Start i { -
DIN2 ‘
Stop H L
P3.2 190 Sursa 1 StartStopCMD1 1,2,3,4 RW
Selectarea semnalului 1 pentru logica start/stop listata in P3.1 Setari diferite:
DigiIN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigiIN:B:I0X:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X.
P3.3 191 Sursa 1 StartStopCMD2 1,2,3,4 RW
Selectarea semnalului 2 pentru logica start/stop listatd in P3.1 Setari diferite:
DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigilN:B:lIOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X.
P3.4 881 Selectare intrare termistor 1,2,3,4 RW
Acest parametru defineste DIN7 sau DINS8 ca intrare digitala sau intrare thermistor.
Cand acest parametru este activat, comuta DIN7 si DIN8 la o intrare thermistor care
se activeaza la 4,7 k ohmi.
P3.5 198 Sursa FWD/REV 1,2,3,4 RW
Permite schimbarea directiei motorului atunci cand se foloseste logica start/stop cu
3 fire. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X
indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigiIN:B:IOX:X indicéa intrarile cartelei
optionale in slotul B sau Canal Timer X.
Contact Deschis = directie Inainte.
Contact Inchis = directie Inapoi.
P3.6 192 Sursa ErExt Close1 1,2,3,4 RW

Permite intrarii externe sa opreasca functionarea convertizorului. Setari diferite:
DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigilN:B:lIOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X. Descrierea erorii poate fi modificata in P3.52.

Contact inchis = eroare externa
Contact deschis = fara eroare externa.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P3.7 193 Sursa ErExt Close1 1,2,3,4 RW
Permite intrarii externe sa opreasca functionarea convertizorului. Setari diferite:
DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigilN:B:lIOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X. Descrierea erorii poate fi modificata in P3.52.
Contact inchis = fara eroare externa.
Contact deschis = eroare externa.
P3.8 200 Sursa Resetare Eroare 1,2,3,4 RW
Permite intrarii sa reseteze avaria externa. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile
terminalelor integrate, DigilN:A:lOX:X indica intrarile cartelei optionale n slotul A,
DigiIN:B:1OX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.
Front crescator pe DI: resetare eroare.
P3.9 194 Sursa Activare Run 1,2,3,4 RW
Permite ca intrarea de start, iImpreuna cu comanda de start sa porneasca iesirea
convertizorului de frecventa. Permite intrarii externe sa impiedice actionarea.Setari
diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:lI0X:X indica intrarile
cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul
B sau Canal Timer X.
Contact inchis = pornirea motorului este activata.
Contact deschis = pornirea motorului este dezactivata.
P3.10 205 Selectie f-Fix B0 1,23,4 RW
P3.11 206 Selectie f-Fix B1 1,2,3,4 RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P3.12 207 Selectie f-Fix B2 1,2,3,4 RW
Bitul presetat selecteaza intrarile pentru selectarea valorilor de referinta presetate
pentru turatie. Validarea a trei intrari digitale permite obtinerea a sapte viteze
presetate de rotatie. Atunci cand se se comuta intre intrari, modificarea turatiei se
face dupa timpul de accelerare si decelerare. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile
terminalelor integrate, DigilN:A:lOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A,
DigiIN:B:1OX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.
Figura 51. Activarea frecventelor fixe
f
(Hz)
15 Hz
10 Hz
5 Hz
0 Hz B
t(s)
DI3 BO
| | | | i
I T I
Di4 | [ B | & | :
| |
DI1 | FWD |
Frecvente fixe
Intrari (binare) Frecventa fixa
BO B1 B2 (Setari predefinite)
X — — Turatie presetatd 1, P12.1 =5Hz
— X — Turatie presetata 2, P12.2 =10 Hz
X X — Turatie presetata 3, P12.3=15Hz
— — X Turatie presetata 4, P12.4 = 20 Hz
X — X Turatie presetata 5, P12.5 =25 Hz
— X Turatie presetata 6, P12.6 =30 Hz
X X X Turatie presetata 7, P12.7 =35 Hz
P3.13 550 Activare PID1 2,3,4 RW
Permite activarea modului de control PID 1 cand este setat ca loc de referinta in
P1.1.13 sau P1.1.14. Daca intrarea nu este activata, la pornirea convertizorului cu
controlerul PID1 setat ca referinta, iesirea convertizorului nu va porni. Setari diferite:
DigiIN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale n slotul A, DigilN:B:lIOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X
Contact Inchis: Activeaza modul de control PID 1.
P3.14 553 Activare PID2 3.4 RW

Permite activarea modului de control PID2. Daca intrarea nu este activata, la pornirea
convertizorului cu controlerul PID2 setat ca referinta, iesirea convertizorului nu va
porni. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:lOX:X
indica intrarile cartelei optionale n slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul B sau Canal Timer X

Contact Inchis: Activeaza modul de control PID 2.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P3.15 195 Selectie t-acc/dec BO 1,2,3,4 RW
Selecteaza intre timpul de accelerare / decelerare 1 si timpul de accelerare /
decelerare 2. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate,
DigiIN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:lOX:X indica
intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.
Contact inchis = este aplicat cel de al doilea set pentru timpul de accelerare /
decelerare.
Contact deschis = este aplicat primul set pentru timpul de accelerare / decelerare.
P3.16 201 Sursa Blocare Rampa 1,2,3,4 RW
Dezactiveaza capacitatea de schimbare a vitezei de rotatie, chiar daca semnalul de
referinta se modifica. Daca aceasta intrare este activata, iesirea ramane la valoarea
de dinainte de activarea intrarii. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor
integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:10OX:X
indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X
Contact inchis: frecventa de iesire a convertizorului nu poate creste sau scadea, se
mentine iesirea.
P3.17 215 Sursa ProtectieParametrii 1,2,3,4 RW
Se blocheaza capacitatea de modificare a parametrilor cand aceasta intrare este
activata. In acest caz se poate folosi protejarea cu parola. Setari diferite: DigilN:X
indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale
in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal
Timer X.
Contact inchis: parametrii care se pot scrie nu pot fi editati.
P3.18 203 Sursa MotorPot UP 4 RW
Potentiometrul motorului este setat ca referintd. Cand aceasta intrare este activata,
creste valoarea de referinta pana la deschiderea contactului. Setari diferite: DigilN:X
indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale
n slotul A, DigilN:B:10X:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal
Timer X.
Contact inchis: Valoarea potentiometrului continua sa creasca.
P3.19 204 Sursa MotorPot DWN 4 RW
Potentiometrul motorului este setat ca referinta. Cand aceasta intrare este activata,
scade valoarea de referinta pana la deschiderea contactului. Setari diferite: DigilN:X
indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale
n slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal
Timer X.
Contact inchis: Valoarea potentiometrului continua sa scada.
P3.20 216 Resetare MotorPot 4 RW
Cand se foloseste potentiometrul motorului ca semnal de referinta, se seteaza
valoarea de referinta la zero cand se inchide contactul. Setari diferite: DigilN:X indica
intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in
slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer
X.
Contact inchis: Valoarea potentiometrului este resetata la zero.
P3.21 196 Sursa RemoteControl 1,234 RW
Selectarea permite panoului de control extern sa controleze locul de control al
convertizoarelor de frecventa. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor
integrate, DigilN:A:I0X:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:I0OX:X
indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X
Contact inchis: trecere fortata la Control remote.
P3.22 197 Sursa Local Control 1,2,3,4 RW
Selectarea permite panoului de control extern sa controleze locul de control al
convertizoarelor de frecventa. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor
integrate, DigilN:A:I0X:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:I0OX:X
indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X
Contact inchis: trecere fortata la Control local.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P3.23 209 Remote 1/2 Sel. 1,2,3,4 RW

Selectia permite comutarea intre RemoteControl Sursa 1 (P1.11 si P1.14) si
RemoteControl Sursa 2 (P7.1 si P7.2). Aceasta comuta locatiile de control si de
referinta. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate,
DigiIN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica
intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.

Contact Inchis: remote2 este selectat ca sursa de control.

Contact deschis: remote1 este selectat ca sursa de control.

P3.24 217 Selectare SetParametrii BO 2,3,4 RW

Selectarea permite comutarea intre setul de parametrii ai motorului 1 (Grupul P1) si
setul 2 (Grupul P16). Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate,
DigiIN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica
intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.

Contact inchis: sunt aplicati parametrii pentru motor din setul 2.

P3.25 218 Bypass Start 2,3,4 RW

Selectarea permite comutarea intre modurile bypass si convertizor. Cand aceasta
intrare este activata, contactorul de bypass este activat pentru bypassul
convertizorului. Cand este dezactivata, acest releu se deschide. Setari diferite:
DigiIN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigiIN:B:I0X:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X.

Contact inchis: Comuta pe Bypass.
Contact deschis: Comuta pe Convertizor.

P3.26 202 Sursa Activare Franare-CC 1,2,3,4 RW

Selectarea activeaza franarea CC la un contact inchis. Cand este activata, aceasta
determina convertizorul sa injecteze tensiune CC in motor pentru a asista oprirea.
Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:I0OX:X indica
intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale
n slotul B sau Canal Timer X.

Contact inchis: Este activata functia Franare CC.

P3.27 219 Sursa ModFum 2,3,4 RW

Selectarea permite activarea vitezei functiei de evacuare a fumului. Setari diferite:
DigiIN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale 1n slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X.

Contact inchis: convertizorul este in mod de evacuare a fumului.

P3.28 220 Mod Incendiu 2,3,4 RW

Selectarea permite convertizorului sa intre In mod incendiu unde erorile sunt
ignorate si vitezele de rotatie presetate sunt date pe post de comenzi de referinta
convertizorului. Acestea pot fi selectate in grupul P15. Setari diferite: DigilN:X indica
intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in
slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer
X.

Contact inchis: convertizorul este in mod incendiu. Ignora toate erorile.

P3.29 221 Selectie f-RefModIncendiu B0 2,3, 4 RW

Selectarea permite comutarea intre valoarea de referinta 1 si 2 pentru viteza de
rotatie in ModIncendiu care este setata prin P15.4 si P15.5. Setari diferite: DigilN:X
indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale
in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal
Timer X.

Contact inchis: selectie frecventa de referinta 2 pentru iesire convertizor.
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Cod

Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P3.30

351

PID1 Selectie Ref 2,3,4

RW

P3.31

352

PID2 Selectie Ref 3,4
Selectarea permite comutarea intre valoare de referinta 1 si valoare de referinta 2

cand PID se afla in modul de control. In functie de controlerul PID folosit, vor fi

permise mai multe valori de referinta. Poate fi setat la DigilN:X indica intrarile
terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A,
DigiIN:B:1OX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X

Contact inchis: valoarea de referinta 2 este selectata pentru PID1.
Contact deschis: valoarea de referinta 1 este selectata pentru PID1.

RW

P3.32

199

Sursa Jog 1,2,3,4

Selectarea activeaza valoarea de referinta pentru frecventa JOG si porneste
convertizorul pentru ca sistemul sa avanseze lent. Setéri diferite: DigilN:X indica
intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in
slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer
X.

Contact inchis: convertizorul este in mod JOG.

RW

P3.33

224

SursaStart Timer1 2,3,4

RW

P3.34

225

SursaStart Timer2 2,3,4

RW

P3.35

226

SursaStart Timer3 2,3,4

Selectarea permite functiei Timer sa inceapa numaratoarea. Setari diferite: DigilN:X
indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale
n slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal
Timer X.

Contact inchis: va fi pornita functia Timer1, Timer 2 sau Timer3.

RW

P3.36

208

Selectie Ref Al BO 1,2,3,4

Selectarea permite comutarea intre semnalele de referinta pentru intrare analogica 1 si
intrare analogica 2 care se afla pe placa de control. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile
terminalelor integrate, DigilN:A:|OX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A,
DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.

Contact inchis: pentru sursa de referinta este selectata intrare analogica 2.
Contact deschis: pentru sursa de referinta este selectata intrare analogica 1.

RW

P3.37

210

Sursa Interblocaj Motor1 2,34

RW

P3.38

21

Sursa Interblocaj Motor2 2,3,4

RW

P3.39

212

Sursa Interblocaj Motor3 2,3,4

RW

P3.40

213

Sursa Interblocaj Motor4 2,3,4

RW

P3.41

214

Sursa Interblocaj Motorb 2,34

Selecteaza intrarile acceptate pentru verificarea motoarelor auxiliare conectate
pentru a le permite sa functioneze. Daca intrarile sunt dezactivate, convertizorul va
citi acest lucru ca o lipsa de conexiune a motorului si va ignora motorul in secventa
de amplificare/comutare automata. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile
terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A,
DigiIN:B:1OX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.

Contact inchis: semnalul de interblocare motor este activat.
Contact deschis: semnalul de interblocare motor este dezactivat.

RwW

P3.42

747

Oprire de urgenta 1,2,3,4

Functia dezactiveaza convertizorul de frecventa in timpul functionarii motorului.
Referinta frecventa Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate,
DigiIN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica
intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.

Contact Deschis: dezactiveaza capacitatea de functionare a motorului.
Contact Inchis: activeaza capacitatea de functionare a motorului.

RW

164
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P3.43 1246 Suprasarcina motor-bypass 2,3,4 RW
Functia dezactiveaza convertizorul de frecventa cand se foloseste o intrare de

blocare la suprasarcina. Releul va fi alimentat de la aceasta intrare pentru a provoca o
eroare convertizorului. Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate,
DigiIN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica
intrarile cartelei optionale n slotul B sau Canal Timer X.
Contact inchis: motorul este supus suprasarcinii in bypass.
Utilizati metoda TTF pentru realizarea functiilor de mai sus.
P3.44 2118 Directie ModIncendiu 2,3,4 RW
Functia permite motorului sa ruleze in directie inversa cand intrarea ModIncendiu
este activata. Functia permite motorului sa ruleze in directie inversa in ModIncendiu.
Setari diferite: DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica
intrarile cartelei optionale in slotul A si DigilN:B:lIOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul B sau Canal Timer X.
P3.45 2206 Selectie Functia Start2 1,2,3,4 RW
Aceasta functie permite aplicarea inca unei comenzi de functionare, cand este
selectat control remote. DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate,
DigiIN:A:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul A si DigilN:B:IOX:X indica
intrarile cartelei optionale in slotul B sau Canal Timer X.
P3.46 2207 Sursa 2 StartStopCMD1 1,2,3,4 RW
Al doilea semnal selectia 1 pentru Start Functiel Selectie listat in P3.45. Poate fi
setat la DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile
cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul
B sau Canal Timer X.
P3.47 2208 Sursa 2 StartStopCMD2 1,2,3,4 RW
Al doilea semnal selectie 2 pentru Start Functie1 Selectie listat in P3.45. Poate fi
setat la DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:lOX:X indica intrarile
cartelei optionale in slotul A, DigilN:B:IOX:X indica intrarile cartelei optionale n slotul
B sau Canal Timer X.
P3.48 2293 Sursa ErExt Open2 1,2,3,4 RW
Permite intrare externa care provoaca o eroare convertizorului. Poate fi setat la
DigiIN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigiIN:B:I0X:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X. Descrierea erorii poate fi modificata in P3.53.
Contact inchis = eroare externa
Contact deschis = fara eroare externa.
P3.49 2294 Sursa ErExt Close2 1,2,3,4 RW
Permite intrare externa care provoaca o eroare convertizorului. Poate fi setat la
DigilN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigilN:B:lIOX:X indica intréarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X. Descrierea erorii poate fi modificata in P3.53.
Contact inchis = fara eroare externa.
Contact deschis = eroare externa.
P3.50 2295 Sursa ErExt Open3 1,2,3,4 RW
Permite intrare externa care provoaca o eroare convertizorului. Poate fi setat la
DigiIN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigilN:B:lIOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X. Descrierea erorii poate fi modificata in P3.54.
Contact inchis = eroare externa
Contact deschis = fara eroare externa.
P3.51 2296 Sursa ErExt Close3 1,2,3,4 RW
Permite intrare externa care provoaca o eroare convertizorului. Poate fi setat la
DigiIN:X indica intrarile terminalelor integrate, DigilN:A:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul A, DigilN:B:lIOX:X indica intrarile cartelei optionale in slotul B sau
Canal Timer X. Descrierea erorii poate fi modificata in P3.54.
Contact inchis = fara eroare externa.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
Contact deschis = eroare externa.
P3.52 2297 Text eroare ext. 1 1,2,3,4 RW
Acest parametru permite modificarea textului cand se foloseste Eroarea externa 1
NO sau NC.
0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune Tnalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Sursa Activare Run
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.53 2298 Text eroare ext. 2 1,2,3,4 RW
Acest parametru permite modificarea textului cand se foloseste Eroarea externa 2
NO sau NC.
0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune Tnalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Sursa Activare Run
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.54 2299 Text eroare ext. 3 1,2,3,4 RW
Acest parametru permite modificarea textului cand se foloseste Eroarea externa 3
NO sau NC.
0 = Eroare externa
1 = Limitare vibratii
2 = Temperatura motor max
3 = Presiune joasa
4 = Presiune Tnalta
5 = Nivel scazut
6 = Interblocare amortizor
7 = Sursa Activare Run
8 = Bloc. Declansare Start
9 = Fum detectat
10 = Izoleaza scurgerile
P3.55 2312 Set parametri 1/2 1,2,3,4 RW
Permite convertizorului sa selecteze intre setul de parametrii stocati 1 sau 2, acest
lucru presupune salvarea parametrilor in seturile stocate prin P21.1.3. DigilN:A:IOX:X
indica intrarile cartelei optionale n slotul A, DigiIN:B:IOX:X indica intrarile cartelei
optionale in slotul B sau Canal Timer X.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P4.1 227 Mod AO1 1,2,3,4 RW
Selecteaza modul de iesire analogica AO1 la curent sau tensiune. Exista relee

interne care permit comutarea semnalului intre mA si V.
P4.2 146 Functie AO1 1,2,3,4 RW
Selecteaza functia dorita pentru AO1 terminalul 22.
Multi-
. . . Pompa si Multi- Multi-
Aplicatie—Functie Standard  Ventilator PID Purpose
0 = Neutilizat—fara functie [ [ [ [
1 = Frecventa O/P—iesire frecventa la motor (O—Fmax) u u | |
2 = Referinta frecventa—frecventa de referinta (Fmin—-Fmax) n n n n
3 = Turatie Motor—turatie motor (0-viteza nominala de rotatie a motorului) u u u u
4 = Curent Motor—curent motor (O-Inmotor) u u u u
5 = Cuplu Motor—cuplul motorului (O-Tnmotor) u u u n
6 = Putere Motor Rel—puterea calculata a motorului (0-Pnmotor) [ ] [ ] [ ] [ ]
7 = Tensiune Motor—tensiunea motorului (0-Unmotor) H | | |
8 = Tensiune Circuit-CC—nivel tensiune magistrala CC (0-1000 V) L u u u
9 = Referinta PID1—uvaloare de referinta PID (valoare de referintda minima - valoare de — u — u
referinta maxima)
10 = Feedback 1 PID1—valoare obtinuta PID 1 (feedback1 min-feedback1 max) — u — u
11 = Feedback 2 PID1—uvaloare obtinuta PID 1 (feedback2 min—feedback2 max) — [ — [
12 = Valoare Eroare PID1—valoare eroare PID — u — u
13 = Control O/P PID1—iesire regulator PID — L — u
14 = Referintd PID2—uvaloare de referinta PID (valoare de referintd minima - valoare de — - | u
referinta maxima)
15 = Feedback 1 PID2—valoare obtinuta PID 2 (feedback1 min—feedback1 max) — L n
16 = Feedback 2 PID2—valoare obtinuta PID 2 (feedback2 min—-feedback2 max) — — | |
17 = Valoare Eroare PID2—valoare eroare PID — — u |
18 = Control O/P PID2—iesire regulator PID — — u |
19 = Al1—Intrare analogica 1 [ ] [ ] u u
20 = Al2—Intrare analogica 2 [ ] [ ] u u
21 = Frecventa O/P—Frecventa iesire (-2 pana la +2x din frecventa nominala) | | | |
22 = Cuplu Motor—cuplu motor (-2 pana la +2x Tnmotor) u u | |
23 = Putere Motor Rel—puterea calculata a motorului (-2 pana la +2x Pnmotor) u u u u
24 = PT100 Temp—Temperatura intrare thermistor u u u u
P4.3 149 AO1 Min 1,2,3,4 RW

Defineste valoarea minima a semnalului care este 0 mA sau 4 mA
(mod AO1 = 0-20 mA); 0 V sau 2 V (mod AO1 = 0-10 V). Consultati Figura 53

pentru detalii.
0 = Seteaza valoarea minima la 0 V/0 mA
1 = Seteaza valoarea minima la 2 V/4 mA
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P4.4 147 t-Filtrare AO1 1,2,3,4 RW
Defineste timpul de filtrare pentru semnalul iesirii analogice. Un numar mai mare va
adauga un timp de filtrare mai mare semnalului iesirii. Setarea valorii acestui
parametru la 0,00 va dezactiva filtrarea.
Figura 52. Filtrare iesire analogica
Al
AO
100%
63%
All t(s)  Notes
Al2 @ Semnal analogic cu erori (nefiltrat).
AO1 @ Semnal analogic filtrat.
AO2 ® Constanta de timp filtru la 63% din valoarea setata.
P4.5 150 Gama AO1 1,2,3,4 RW

Factorul de scalare pentru functia iesirii analogice de la 10% la 1000%.
Ajustarea acestei valori fie va extinde, fie va micsora scala semnalului analogic de la
0-10 V/0-20 mA sau 2-10 V / 4-20 mA.

Figura 53. Scalare iesire analogica

Curent
iesire P4.5
| nlosies  patz-20 Pas
20m P4.12 = 100%
// /// |
// /// ‘
// /// }
7
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4 Pie - }P4.12=50%
z -
10 mA *77/ — == ;:f |
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P4.3 /::’ s } Valoarea
Pat0 =142/ A~  _~— maxima a
4 mA | semnalului
P4.3 ‘ selectat
P4.10 =0 { de P4.3
oma 0 05 1.0
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P4.6 148 Inversare AO1 1,2,3,4 RW
Inverseaza semnalul iesirii analogice. Normal, 0V/0mA/2V /4 mA =0% si

10V /20 mA =100%. La inversare, 0V/OmA/2V /4 mA=100% si

10V/20mA =0%.

Semnal maxim iesire = viteza setata minima.

Semnal minim iesire = viteza setata maxima.

Figura 54. Inversare iesire analogica

Curent iesire analogica

20mMARST————————————

12 mA - <~—=1-P4a5

10mA L — — A N D | P4.12 = 50%

.. | Pas
AmAL —— — =l Pa12=100%
Selectat cu
0mA ; , P4.3/P4.10
0 0.5 1.0

P4.7 375 Ofset AO1 1,2,3,4 RW

Adaugati -100 pana la 100,0% la valoarea minima a iesirii analogice pentru a adauga

un factor de scalare ofset suplimentar.
P4.8 228 Mod AO2 1,2,3,4 RW

Selecteaza modul de iesire analogica AO2 la curent sau tensiune. Exista relee

interne care permit comutarea semnalului intre mA si V.
P4.9 229 Functie AO2 1,2,3,4 RW

Selecteaza functia dorita pentru AO2 terminalul 24.
P4.10 232 AO2 Min 1,2,3,4 RW
P4.11 230 t-Filtrare AO2 1,2,3,4 RW
P4.12 233 Gama AO2 1,2,3,4 RW
P4.13 231 Inversare AO2 1,2,3,4 RW
P4.14 234 Ofset AO2 1,2,3,4 RW

Consultati parametrii AO1.
P5.1 151 DO1 1,2,3,4 RW
P5.2 152 Functie RO1 1,2,3,4 RW
P5.3 153 Functie RO2 1,2,3,4 RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P5.4 538 Functie RO3 1,2,3,4 RW
Multi-
. . . Pompasi Multi- Multi-
Aplicatie Functie Standard Ventilator PID Purpose

0 = Neutilizat Neoperational |

1 = Ready Convertizorul de frecventa este pregatit de operare l

2 = RUN Convertizorul de frecventa actioneaza motorul

3 = Eroare A avut loc o declansare la eroare

4 = Eroare Inversata
5 = Atentionare

Nu a avut loc o declansare la eroare
Exista o atentionare la convertizorul de frecventa

6 = Sursa FWD/REV
7 = Turatie Atinsa
8 = Frecventa Zero

9 = Supraveghere limita de frecventa 1
10 = Supraveghere limita de frecventa 2

A fost activata comanda inversare sens
Frecventa la iesire a atins valoarea de referinta
Frecventa zero la iesire

S-a atins limita de frecventa 1

S-a atins limita de frecventa 2

11 = Supraveghere PID1
12 = Supraveghere PID2

13 = Pericol supraincalzire
14 = Regulator de supracurent
15 = Regulator de supratensiune

S-a atins nivelul regulatorului PID1

S-a atins nivelul regulatorului PID2
Convertizorul este supraincalzit

Regulator supracurent U-V-W activat
Regulator supratensiune convertizor activat

16 = Regulator subtensiune

17 = Eroare 4 mA
18 = Fréna externa

19 = Control frana ext. inversat
20 = Supraveghere limita cuplu

Controler subtensiune activat

A avut loc o eroare de referinta 4 mA
Frana externa activata

Control extern frana inversat

S-a atins limita de cuplu

21 = Supraveghere limita de referinta

22 = Control de la 10

23 = Directie de rotatie nesolicitata

24 = Eroare Termica
25 = Mod Incendiu

S-a atins limita de referinta

Este activat locul de control I/O

Directia activa este diferita de directia de referinta
A avut loc o eroare termica

Mod incendiu este activat

26 = Bypass in functionare

27 = Eroare externa
28 = Remote Control

29 = Viteza de rotatie JOG

30 = Actiune@Supratemperatura motor

Modul Bypass este activat

A avut loc o eroare externa

Control la distanta este activat

Convertizorul este In mod JOG

Eroare temperatura calculata a motorului activata

31 = intrare Fieldbus 1
32 = intrare Fieldbus 2
33 = intrare Fieldbus 3
34 = intrare Fieldbus 4
35 = Temporizare Start

Controlat de FB Control Word
Controlat de FB Control Word
Controlat de FB Control Word
Controlat de FB Control Word
Intrarea Temporizare Start este activata

36 = Timer1 Stare
37 = Timer2 Stare
38 = Timer3 Stare
39 = Oprire de urgenta

40 = Supraveghere limita putere

Timer1 activat

Timer2 activat

Timer3 activat

Intrare oprire de urgenta activata, convertizor in eroare
S-a atins valoarea limita de putere

41 = Supraveghere limita temperatura
42 = Supraveghere intrare analogica

43 = Control motor 1
44 = Control motor 2
45 = Control motor 3

S-a atins valoarea limita de temperatura
S-a atins valoarea limita analogica
Motor auxiliar 1 activat

Motor auxiliar 2 activat

Motor auxiliar 3 activat

46 = Control motor 4
47 = Control motor 5
48 = Logica Indeplinita
49 = ModSleep PID1
50 = ModSleep PID2

Motor auxiliar 4 activat —
Motor auxiliar 5 activat —
Functia logica a fost activata —
Modul Sleep regulator PID1 este activ —
Modul Sleep regulator PID2 este activ —
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Cod

Anexa A—Descrierea parametrilor

Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P5.4

538

Functie RO3, continuare 1,2,3,4 RW

Valoare setata Continut semnal

51 = Curent motor 1 Supv Valoare activata supraveghere curent motor
52 = Curent motor 2 Supv Valoare activata supraveghere curent motor
53 = Verificare Nivel2 Al Supraveghere intrare analogica activa

54 = Comutator incarcare CC inchis CC bus este incarcat

55 = Preincalzire Activa Mod de control al preincalzirii este activat
56 = Vreme Rece Activa Modul Vreme Rece este activat

P5.5

154

Verificare f-lesireNivel1 1,2,3,4 RW
Selecteaza fie daca controlerul de supraveghere a frecventei functioneaza ca o limita

inferioara sau superioara, fie activeaza un releu pentru frdna externa.

0 = Fara supraveghere

1 = Supraveghere limita inferioara

2 = Supraveghere limita superioara

3 = Control Anclansare Frana (numai pentru aplicatia 4)

P5.6

155

f-lesireNivel1 1,2,3,4 RW
Selecteaza valoarea frecventei supravegheata prin P5.5.

Daca frecventa de iesire este mai mare / mai mica decat limita setata (P5.6), functia
genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala DO1 sau prin iesirile pentru
relee RO1 sau RO2 sau ROS3, in functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.

Figura 55. Functie Supraveghere

f[Hz] P5.5=2

Example: |21 RO’|7 21|RO1 — 21|RO1 7
22|RO1 22|RO1 22|RO1

23 R01g 23 RO111\ 23 RO‘Ig

P5.7

157

Verificare f-lesireNivel2 1,2,3,4 RW
Selecteaza fie daca controlerul de supraveghere a frecventei functioneaza ca o limita

inferioara sau superioara, fie activeaza un releu pentru frdna externa.

0 = Nicio Limita

1 = Supraveghere limita inferioara

2 = Supraveghere limita superioara

3 = Control Declansare Frana (numai pentru aplicatia 4)

4 = Control On/Off Frana (numai pentru aplicatia 4)

P5.8

158

f-lesireNivel2 1,2,3,4 RW
Selecteaza valoarea frecventei supravegheata prin P5.7. Consultati Figura 55.
Daca frecventa de iesire este mai mare / mai mica decét limita setata (P5.7), functia

genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala DO1 sau prin iesirile pentru
relee RO1 sau RO2 sau ROS3, in functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.
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Cod

Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P5.9

159

c-VerificarelesireNivel 1,2,3,4
Selecteaza fie daca controlerul de supraveghere a cuplului functioneaza ca o limita

inferioara sau superioara, fie dezactiveaza o frdna mecanica (verificarea cuplului).

0 = Nicio Limita

1 = Supraveghere limita inferioara

2 = Supraveghere limita superioara

3 = Control Declansare Frana (numai pentru aplicatia 4)

RwW

P5.10

160

c-lesireNivel 1.2,3,4
Aici se seteaza valoarea cuplului motorului supravegheata prin P5.9.
Daca frecventa de iesire este mai mare / mai mica decét limita setata (P5.10), functia

genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala DO1 sau prin iesirile pentru
relee RO1 sau RO2 sau ROS3, in functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.

RW

P5.11

161

VerificareNivel f-Ref 1,2,3,4
Selecteaza daca controlul de supraveghere a referintei functioneaza ca o limita

inferioara sau superioara.

0 = Fara supraveghere

1 = Supraveghere limita inferioara

2 = Supraveghere limita superioara

RW

P5.12

162

Nivel f-Ref 1,2,3,4
Valoarea frecventei supravegheata prin P5.11.
Daca frecventa de iesire este mai mare / mai mica decét limita setata (P5.12), functia

genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitald DO1 sau prin iesirile pentru
relee RO1 sau RO2 sau ROS3, in functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.

RW

P5.13

163

intarziere FranaExt OFF

RW

P5.14

164

intarziere FranaExt ON 4
Functia franei externe poate fi intarziata pentru a se asigura suficient timp pentru
activarea/dezactivarea unui modul extern de franare. Consultati Figura 56.

Semnalul de control al franei poate fi programat prin iesirea digitala DO1 sau prin una
din iesirile pentru relee RO1, RO2 si RO3; consultati P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.

Figura 56. Control Frana Externa

a) b)
t,, = P5.13 t,,= P5.14 t,, =P5.13 t,,= P5.14
|| ] External ‘ ‘ ‘4_»‘
EE‘EEEIOFF T . DO1/RO1/  BRAKE: OFF i | DO1/ROY/
ON i i |RrozRO3 ON ! 1 |ro2/rO3
I I
! |
| |
DIN1: RUN FWD DIN1: START |—| !
STOP PULSE ;
DIN2: RUN REV DINZ: STOP
sTOP t PULSE

a) Logica de selectie Start/Stop, P3.1 =0, 1 sau 2
b) Logica de selectie Start/Stop, P3.1 =3

RW

P5.15

165

VerificareNivelTemp 1,2,3,4
Selecteaza daca controlerul de supraveghere a temperaturii functioneaza ca o limita
inferioara sau superioara a temperaturii convertizorului.

0 = Fara supraveghere

1 = Supraveghere limita inferioara

2 = Supraveghere limita superioara

RW

P5.16

166

Temperatura radiator 1,2,3,4
Aceasta valoare a temperaturii este supravegheata prin P5.15.

Daca temperatura convertizorului de frecventa scade sub sau depaseste limitata
setata (P5.16), functia genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala DO1 sau
prin iesirile pentru relee RO1 sau RO2 sau RO3, in functie de setarile P5.1 pana la
P5.2, P5.3, si P5.4.

RW

172
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Modbus ID Parametri

Anexa A—Descrierea parametrilor

Aplicatie

RO/RW

P5.17

167

P-VerificarelesireNivel

1,23,4

Selecteaza fie daca controlerul de supraveghere a puterii functioneaza ca o limita

inferioara sau superioara.

0 = Fara supraveghere

1 = Supraveghere limita inferioara
2 = Supraveghere limita superioara

RW

P5.18

168

P-lesireNivel

1,23,4

Aceasta valoare a puterii este supravegheata prin P5.17.

Daca valoarea calculata a puterii scade sub sau depaseste limitata setata (P5.18), functia
genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala DO1 sau prin iesirile pentru relee
RO1 sau RO2 sau ROS, in functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.

RW

P5.19

170

Selectie Supervizare Al BO

1,23,4

Selecteaza semnalul analogic utilizat pentru supravegherea Al.

0 = Referinta analogica de la intrare analogica 1 (terminalele 2 si 3, de exemplu,

potentiometru)

1 = Referinta analogica de la intrare analogica 2 (terminalele 4 si 5, de exemplu,

traductor de masura)

RW

P5.20

171

Verificare Nivel1 Al

1,23,4

Selecteaza daca controlerul de supraveghere a intréarii analogice functioneaza ca o

limita inferioara sau superioara.

0 = Fara supraveghere

1 = Supraveghere limita inferioara
2 = Supraveghere limita superioara

RW

P5.21

172

ValoareSupervizata Al

1,2,3,4

Valoarea pentru intrarea analogica selectata va fi supravegheata prin P5.20.

Daca valoarea pentru intrarea analogica selectata scade sub sau depaseste limitata
setata (P5.21), functia genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala sau prin
iesirile pentru relee, In functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.

RwW

P5.22

1346

Supraveghere Ref PID1

2,34

RW

P5.23

1347

Limita Ref Max PID1

2,3,4

RW

P5.24

1349

Limita Ref Min PID1

2,3,4

RW

P5.25

1351

t-intarziere Supraveghere Ref PID1

2,3, 4

RW

P5.26

1408

Supraveghere Ref PID2

3.4

RW

P5.27

1409

Limita Ref Max PID2

3,4

RW

P5.28

1411

Limita Ref Min PID2

3,4

RW

P5.29

1413

t-intarziere Supraveghere Ref PID2

3,4

Sunt setate limita inferioara si limita superioara in functie de valoarea de referinta.
Cand valoarea obtinuta scade sub sau depaseste aceste valori, un cronometru
ncepe numaratoarea pana la decelerare. Cand valoarea obtinuta se incadreaza in
limitele setate, acelasi cronometru incepe o numaratoare inversa. Dupa timpul de
decelerare, acesta va activa o valoare de iesire a unui releu. Acestea pot fi folosite
pentru a alimenta o intrare digitala pentru erori ale nivelului de presiune.

RW

P5.30

2111

intarziere ON RO1
Intarziere pornire RO1.

1,234

RW

P5.31

2112

intarziere OFF RO1
Intarziere oprire RO1.

1,23,4

RW

P5.32

2113

intarziere ON RO2
Intarziere pornire RO2.

1,23,4

RW

P5.33

2114

intarziere OFF RO2
Intarziere oprire RO2.

1,234

RW

P5.34

2115

intarziere ON RO3
Intarziere pornire RO3.

1,2,3,4

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P5.35 2116 Intarziere OFF RO3 1,2,3,4 RW
Intarziere oprire RO3.
P5.36 2117 Inversare RO3 1,2,3,4 RW
Inverseaza functia de iesire a RO3 pentru a fi normal inchisa in loc de normal
deschisa pe releul forma A.
1 = Neinversat
2 = Inversat
P5.37 2189 I-Verificarelesire1 1,2,3,4 RW
Selecteaza functionarea convertizorului de frecventa pe baza setarii valorii limitei de
curent a motorului. Convertizorul monitorizeaza curentul activ al motorului si se va
activa automat pe baza valorii de supraveghere.
0 = Fara supraveghere
1 = Supraveghere limita inferioara
2 = Supraveghere limita superioara
P5.38 2190 I-lesireNivel1 1,2,3,4 RW
Valoarea selectata a curentului motorului ce va fi monitorizata de P5.37.
Daca valoarea pentru intrarea analogica selectata scade sub sau depaseste limita
setata (P5.58), functia genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala sau prin
iesirile pentru relee, in functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.
P5.39 2191 I-Verificarelesire2 1,2,3,4 RW
Selecteaza functionarea convertizorului de frecventa pe baza setarii valorii limitei de
curent a motorului. Convertizorul monitorizeaza curentul activ al motorului si se va
activa automat pe baza valorii de supraveghere.
0 = Fara supraveghere
1 = Supraveghere limita inferioara
2 = Supraveghere limita superioara
P5.40 2192 I-lesireNivel2 1,2,3,4 RW
Valoarea selectata a curentului motorului ce va fi monitorizata de P5.39.
Daca valoarea pentru intrarea analogica selectata scade sub sau depaseste limita
setata (P5.40), functia genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala sau prin
iesirile pentru relee, n functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.
P5.41 2193 Selectie Supervizare2 Al BO 1,234 RW
Selecteaza semnalul analogic utilizat pentru supravegherea intrarii analogice
0 = Referinta analogica de la intrare analogica 1 (terminalele 2 si 3, de exemplu,
potentiometru)
1 = Referinta analogica de la intrare analogica 2 (terminalele 4 si 5, de exemplu,
traductor de masura)
P5.42 2194 Verificare Nivel2 Al 1,2,3,4 RW
Selecteaza functionarea convertizorului de frecventa pe baza setarii valorii limitei
intrarii analogice
0 = Fara supraveghere
1 = Supraveghere limita inferioara
2 = Supraveghere limita superioara
P5.43 2195 Nivel 2 Al1 1,2,3,4 RW
Valoarea pentru intrarea analogica selectata va fi supravegheata prin P5.42.
Daca valoarea pentru intrarea analogica selectata scade sub sau depaseste limita
setata (P5.43), functia genereaza un mesaj de avertizare prin iesirea digitala sau prin
iesirile pentru relee, In functie de setarile P5.1 pana la P5.2, P5.3, si P5.4.
P5.44 2196 Verificare Histerezis I-lesire1 1,234 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
curentului motorului 1 se activeaza si cel in care se dezactiveaza.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P5.45 2197 Verificare Histerezis I-lesire2 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
curentului motorului 2 se activeaza si cel in care se dezactiveaza.
P5.46 2198 Verificare 1 Histerezis Al1 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
Al se activeaza si cel in care se dezactiveaza.
P5.47 2199 Verificare 2 Histerezis Al1 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
Al se activeaza si cel in care se dezactiveaza.
P5.48 2200 Histereza Supraveghere Limita Frecventa 1 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
frecventei de iesire se activeaza si cel in care se dezactiveaza.
P5.49 2201 Histereza Supraveghere Limita Frecventa 2 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
frecventei de iesire se activeaza si cel In care se dezactiveaza.
P5.50 2202 Verificare Histerezis c-lesireNivel 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
cuplului se activeaza si cel In care se dezactiveaza.
P5.51 2203 Verificare Histerezis f-Ref 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
limitei de referinta se activeaza si cel in care se dezactiveaza.
P5.52 2204 Verificare Histerezis NivelTemp 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
limitei temperaturii se activeaza si cel in care se dezactiveaza.
P5.53 2205 Verificare Histerezis P-lesireNivel 1,2,3,4 RW
Aceasta valoare selecteaza latimea de banda dintre momentul in care supravegherea
limitei puterii se activeaza si cel in care se dezactiveaza.
P6.1 751 Selectie Functie Logica 4 RW
Functia logica permite legarea logica a ambilor parametri P6.2(A) si P6.3 (B) intre ei.
Setari diferite: AND - i indica pe ambii ca fiind activi, apoi activeaza iesirea, OR - daca
una sau ambele intrari sunt active, activeaza apoi iesirea, XOR - daca una dintre intrari
este activa, iesirea se activeaza, dar daca ambele intrari se afla in aceeasi stare,
iesirea este dezactivata.
Rezultatul (LOG) poate fi atribuit iesirilor digitale DO, RO1, RO2 si RO3.
0 =AND
1=0R
2 = XOR
P6.2 752 Logica Intrare 1 4 RW
Intrare A pentru calcularea Functie Logice definita la P6.1.
P6.3 753 Logica Intrare 2 4 RW
Intrare B pentru calcularea Functie Logice definita la P6.1.
P7.1 138 LocControl Remote2 1,2,3,4 RW
Selecteaza locul in care comanda de pornire 2 este cautata de convertizor.
Terminalele I/O sunt cele de la intrarile digitale conectate. Fieldbus este o magistrala
de comunicatie. Unitatea de comanda va indica modul selectat. Intrarea digitala va
selecta intre locul de control 1 si locul de control 2.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P7.2 139 Sursa f-RefRemote2 1,2,3,4 RW
Selecteaza sursa de referinta frecventa cautata in modul de control la distanta 2.
Multi-
T . Pompasi Multi- Multi-
Aplicatie—Selectie Standard  Ventilator PID Purpose
0 = Al1—intrare analogica la terminalele 2-3 [ ] [ ] [ ] [ ]
1 = Al2—intrare analogica la terminalele 4-5 | | | |
2 = Intrare Analogica101—intrare analogica pe placa de extindere in slotul A u u u u
3 = Intrare Analogica201—intrare analogica pe placa de extindere in slotul B u u u u
4 = Al Joystick—intrare analogica la terminalele 2-3, folosita pentru control joystick u u u u
5 = Al2 Joystick—intrare analogica la terminalele 4-5, folosita pentru control din joystick ~ B u u u
6 = Keypad—referinta unitate de comanda (P1.7.3) [ [ [ [
7 = Referinta Fieldbus—referinta trimisa magistralei de comunicatie | | | u
8 = Pot. Motor—selecteaza intrarile digitale pentru intrarile digitale pentru cresterea / — — — L
reducere vitezei de rotatie
9 = f-max—valoare frecventa maxima (P1.1.2) n n n n
10 = Al1 + Al2—suma valorilor intrarilor analogice u u u u
11 = Al1-Al2—scade Al2 sin Al1 | | | |
12 = AI2-Al1—scade Al1 din Al2 u u | |
13 = Al1 * Al2—inmulteste intrarile analogice Al1 si Al2 u u u u
14 = Al1 or Al2—selectarea intrarilor analogice pe baza intrarii digitale o u u u u
15 = Min (Al1, Al2)—selecteazd intrarea alanlogica care are valoarea cea mai mica u u u u
16 = Max (Al1, Al2)—selecteaza intrarea analogica care are valoarea cea mai mare | | | |
17 = Control PID1—selecteaza iesirea PID ca referinta — | | |
P7.3 141 f-Ref Keypad 1,2,3,4 RW
Referinta de frecventa poate fi ajustata cu ajutorul unitatii de comanda prin acest
parametru. Acest parametru este legat la referinta pentru unitatea de comanda
R1.12 din meniul de operare.
P7.4 116 Directie Keypad 1,2,3,4 RW
0 = Inainte: Directia de rotatie a motorului este inainte sau in sensul acelor de
ceasornic daca unitatea de comanda este locul de control activ.
1 = Inapoi: Directia de rotatie a motorului este inversa sau in sens invers acelor de
ceasornic daca unitatea de comanda este locul de control activ.
P7.5 114 Stop de pe Keypad 1,2,3,4 RW
Pentru a face butonul STOP un "hotspot" care opreste intotdeauna convertizorul,
indiferent de locul de control selectat. Setati valoarea acestui parametru la
Intotdeauna activat pentru a fi utilizat atat in modul local, cat si in modul de control la
distanta. Operare-Tastatura Activata activeaza butonul STOP numai in modul Unitate
de comanda sau Local Control Sursa.
P7.6 117 f-Ref Jog 1,2,3,4 RW
Defineste valoarea setata a vitezei de rotatie JOG. Aceasta viteza este selectata de
intrarea digitala programata pentru viteza de rotatie JOG. Cand este activata,
convertizorul porneste si se opreste in rampa la aceasta viteza. Convertizorul se
opreste cand se indeparteaza intrarea.
Valoarea acestui parametru este automat limitata intre frecventa minima si cea
maxima (P1.1.1 si P1.1.2).
P7.7 156 t-accMotorPot 4 RW
Defineste cat de repede se schimba valoarea de referinta din Pot Motor.
P7.8 169 Mod Resetare MotorPot 4 RW
Defineste modul de administrare a semnalului de referinta al potentiometrului
motorului la inchiderea iesirii convertizorului de frecventa sau la oprirea
convertizorului de frecventa.
0 = No reset - referinta ramane la ultima setare
1 = Resetarea memoriei la oprirea si inchiderea alimentarii - referinta se reseteaza la
0 cand convertizorul este oprit sau cand puterea este ciclata la convertizor
1 = Resetarea memoriei la Inchiderea alimentarii - referinta se reseteaza la 0 numai
cand alimentarea convertizorului este inchisa
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P7.9 252 Mod Start 1,2,3,4 RW

-0 = Rampa: Convertizorul de frecventa porneste de la 0 Hz si accelereaza la
valoarea de referinta a frecventei in timpul de accelerare setat. (Inertia de
sarcina sau frictiunea la pornire poate duce la timpi mai lungi de accelerare).

1 = Start din Miscare: Convertizorul de frecventa poate porni un motor in functionare
aplicand o tensiune redusa asupra motorului pentru a cauta frecventa
corespunzatoare vitezei la care ruleaza motorul. Cautarea incepe de la frecventa
maxima spre frecventa curenta, pana cand se detecteaza valoarea corecta.
Ulterior, frecventa de iesire va fi marita / redusa la valoarea de referinta setata
conform parametrilor de accelerare / decelerare setati

Folositi acest mod daca motorul este Tn oprire libera cand este data comanda de
pornire rapida din miscare.
P7.10 253 Mod Stop 1,.2,3,4 RW

0 = Oprire libera: Motorul merge din inertie si se opreste fara control din partea
convertizorului de frecventa dupa comanda Stop. Motorul incetineste prin
pierderea inertiei

1 = Rampa: Dupa comanda Stop, viteza motorului este decelerata conform
parametrilor de decelerare setati. Daca energia regenerata este mare si este
necesara o decelerare mai rapida, poate fi necesar sa utilizati o rezistenta de
franare externa pentru o decelerare mai rapida.

Activare oprire normala: Rampa / Run
Dezactivare oprire: Oprire libera

P7.11 247 t-SRampa1 1,.2,3,4 RW

P7.12 248 t-SRampa2 1,2,3,4 RW

Pornirea si incheierea rampelor de accelerare si decelerare pot fi egalizate cu acesti
parametri. Setarea unei valori de 0.0 ofera o forma de rampa liniara care determina
accelerarea si decelerarea sa reactioneze imediat la schimbarea semnalului de
referinta.

Setarea unei valori intre 0,1 si 10 secunde pentru acest parametru produce o
accelerare / decelerare sinusoidala la pornirea si oprirea pantei. Timpul de accelerare
este stabilit cu ajutorul P1.3 si P1.4 sau P7.13 si P7.14.

Figura 57. Accelerare/Decelerare (forma sinusoidala)

Hz
/ i
P1.3,P1.4 g i
(P7.13, P7.14) } }
| |
i i
| |
P7.11 (P7.12)
g
A
i i
| |
P7.11 (P7.12)
t
P7.13 249 t-acc2 1,23,4 RW
P7.14 250 t-dec2 1,23,4 RW

Aceste valori corespund timpului necesar pentru accelerarea de la frecventa zero la
frecventa maxima (P1.2) a frecventei de iesire. Acesti parametri ofera posibilitatea
de a seta doi timpi diferiti de accelerare / decelerare pentru o singura aplicatie.
Valoarea setata activa poate fi selectata cu ajutorul intrarii digitale programabile.

P7.15 256 f-Skip1 Min 1,2,3,4 RW
P7.16 257 f-Skip1 Max 1,2,3,4 RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P7.17 258 f-Skip2 Min 1,2,3,4 RW
P7.18 259 f-Skip2 Max 1,2,3,4 RW
P7.19 260 f-Skip3 Min 1,2,3,4 RW
P7.20 261 f-Skip3 Max 1,2,3,4 RW

La unele sisteme poate fi necesar sa evitati anumite frecvente datorita problemelor

de rezonanta mecanica. Cu acesti parametri, limitele sunt setate pentru regiunile de

"evitare frecventa'. Convertizorul de frecventa va evita frecventele setate, iar rampa

de timp va fi aceeasi. Consultati Figura 58.

Figura 58. Exemplu pentru setarea intervalului de frecventa de evitat

Frecventa

iesire
(Hz)
Referinta (Hz)

P7.21 264 Interzicere rampa accel/decel 1,2,3,4 RW

Defineste timpul de accelerare / decelerare cand frecventa de iesire se incadreaza in

limitele de frecventa interzisa selectate. Viteza de rampa (timp 1 sau 2 de accelerare

/ decelerare selectat) este multiplicata cu acest factor, de exemplu valoare 0,1 face

ca timpul de accelerare sa fie de 10 ori mai scurt decét in afara limitelor pentru

intervalul de frecventa interzisa.

Figura 59. Scalarea vitezei de rampa intre frecventele evitate

fout (Hz) -7
7
'
7
P7.21=0.2 -
7
//
PP -7
(P7.18; P7.20) P
7 \
pras| e
(P7.17; P7.19) P7.21=1.2
Timp (s)

P7.22 267 Functie Pierdere Putere . ) ) o - 1,2,3,4 RW

Acest parametru permite convertizorului sa reduca tensiunea de iesire a motorului

pentru a mentine convertizorul activ pentru o perioada cat mai lunga de timp.

1 = Activare Functie Pierdere Putere

0 = Dezactivare Functie Pierdere Putere
P7.23 268 t-EconPutere 1,2,3,4 RW

Timp maxim admisibil pentru pierderea puterii inainte de oprirea convertizorului.

Daca o intrare AC se recupereaza fnainte de acest timp, convertizorul va continua sa

functioneze.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P7.24 2121 Moneda 1,2,3,4 RW
Seteaza moneda utilizatd pentru calculatorul energiei economisite.
0=%
1=GBP
2 = Eur
3 =JPY
4 =Rs
5=R$
6 =Fr
7 =Kr
P7.25 2122 Cost Energie 1,2,3,4 RW
Costul local al energiei per kWh in zona convertizorului.
P7.26 2123 Tip Date 1,2,3,4 RW
Selecteaza formatul pentru vizualizarea energiei economisite. Convertizorul face trei
inregistrari pe ora si calculeazd media pe baza acestei setari. Cantitatea de energie
economisita este comparata cu costul punerii in functiune a unui demaror cu
tensiune totala pentru aceeasi sarcina.
0 = Cumulat
1 = Medie zilnica
2 = Medie saptamanala
3 = Medie lunara
4 = Medie anuala
P7.27 2124 Reset Economie Energie 1,2,3,4 RW
Reseteaza calculul energiei.
P8.1 287 Mod control motor 1,2,3,4 RW
0 = Control frecventa: Motorul este controlat prin intermediul unei frecvente de
referinta date. Tensiunea de referinta este calculata prin raportul scalar U/f
conform curbei pre-programate (declansarea frecventei de iesire = 0,01 Hz).
Frecventa de referinta poate veni de la terminalul I/O, unitatea de comanda sau
magistrala de comunicatie.
1 = Control viteza: Motorul este controlat prin intermediul unei frecvente de referinta
cu compensare alunecare. Tensiunea de referinta este calculata prin raportul
scalar U/f conform curbei pre-programate (declansarea frecventei de iesire =
0,01 Hz). Viteza de referinta poate veni de la terminalul I/O, unitatea de comanda
sau magistrala de comunicatie (precizie +0,5%).
5 = Control viteza (bucla deschisa): Similar modului de Control viteza standard, dar
calculeaza intern feedback-ul de alunecare de la motor. Este necesara punerea
n functiune a identificarii unui motor pentru a realiza calculele.
6 = Control cuplu (bucla deschisa): Motorul este controlat pe baza unui cuplu de
referinta dat convertizorului. Apoi, pe baza sarcinii motorului, convertizorul va
mentine nivelul cuplului motorului. Este necesara punerea in functiune a
identificarii unui motor pentru a realiza calculele.
P8.2 107 I-Limita curent 1,2,3,4 RW
Acest parametru stabileste curentul maxim al motorului permis de la convertizorul
de frecventa. Intervalul de valori pentru parametru difera de la gabarit la gabarit.
Odata ce curentul motorului ajunge la acest nivel, intra in controlerul curentului si
incearca sa limiteze iesirea pentru a scadea acest curent.
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Cod

Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P8.3

109

Optimizare-U/f 1,2,3,4
Crestere automata cuplu motor

Tensiunea motorului se schimba automat, ceea ce face ca motorul sa genereze un
cuplu suficient pentru a porni si a rula la frecvente reduse. Tensiunea creste in
functie de tipul si puterea motorului. Cuplul poate fi marit automat la aplicatiile la
care cuplul de pornire generat de fortele de frecare la pornire este mare, de
exemplu, la transportoare.

Exemplu:

Care sunt modificarile necesare pentru a porni sarcina de la 0 Hz?

Intai setati valorile nominale ale motorului (Grupul de parametri P1).
Optiunea 1: Activati cresterea automata a cuplului motorului.
Optiunea 2: Curba U/f programabila.

Pentru a obtine cuplul necesar, tensiunea in punctul zero si tensiunea / frecventa medie
(din grupul de parametri P8) trebuie setate astfel incat motorul sa poata prelua suficient
curent la frecvente reduse. Mai intéi, setati parametrul P8.4 la curba U/f programabila
(valoarea 2).

Cresteti tensiunea n punctul zero P8.9 pentru a obtine suficient curent la viteza zero.
Apoi, setati tensiunea medie P8.8 la 100% si frecventa medie P8.7 la valoarea
P8.8/100% *P1.9.

Nota: La aplicatiile cu cuplu ridicat - viteza redusa este posibil ca motorul sa se
supraincalzeasca. Daca motorul trebuie sa functioneze pentru perioade mai lungi de
timp, se va acorda atentie speciala racirii motorului. Folositi dispozitive externe de
racire daca temperatura tinde sa creasca prea mult.

RW

180
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P8.4 108 Raport-U/f 1,2,3,4 RW
Liniar

0 = Tensiunea motorului se schimba liniar cu frecventa in zona de flux constant de la
0 Hz la f-Umax in care tensiunea nominala este alimentata motorului. Raportul
liniar U/f trebuie utilizat in aplicatii cu cuplu constant al motorului. Aceasta setare
standard trebuie utilizata daca nu exista o necesitate speciala pentru alta setare.

Patratic

1 = Tensiunea motorului se schimba conform unei curbe patratice cu frecventa
intr-un flux de la 0 Hz la f-Umax n care tensiunea nominala este alimentata
motorului. Motorul ruleaza magnetic sub f-Umax si genereaza un cuplu mai mic,
precum si un zgomot electro-mecanic redus. Raportul standard U/f poate fi
utilizat la aplicatiile in care cuplul necesar pentru sarcina este proportional cu
radacina vitezei, adica la ventilatoare si pompe centrifuge.

Figura 60. Schimbarea liniara si patratica a tensiunii motorului

uin—————————————————
P8.5 | Standard: Tensiunea
nominala a motorului

Liniar

Patratic
| Standard: Frecventa

| nominald a motorului

|
1/ f [Hz]
T

Curba U/f programabila

2 = Curba U/f poate fi programata la trei puncte diferite. Aceste puncte sunt
V-Boost, punctul mediu si f-Umax. O curba U/f programabila poate fi utilizata
daca alte setari nu satisfac nevoile aplicatiei. In timpul punerii in functiune a
Identificarii motorului, acest parametru este setat implicit impreuna cu valorile
de mai jos pentru curba U/f si pentru informatiile despre rezistenta motorului.

Figura 61. Curba U/f programabila

Un

P8.6 | standard: Tensiunea
nominald a motorului

P88 |
(Default 100%) Standard: Frecventa
nominald a motorului
P8.9 | fH
(Default 0%) / [Hz]
P8.7 P8.5

(Default 5 Hz)

Liniar cu optimizare flux

3 = Convertizorul de frecventa incepe sa caute curentul minim al motorului pentru a
economisi energie si pentru a reduce nivelul de interferente si zgomot. Aceasta
functie poate fi utilizata la aplicatiile cu sarcina constanta a motorului, cum ar fi
ventilatoare, pompe etc.
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Cod

Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P8.5

289

f-Umax 1,2,3,4
f-Umax este frecventa de iesire la care tensiunea de iesire ajunge la valoarea

maxima setata (P8.6). Aceasta valoare este de obicei determinata de valoarea de pe

eticheta motorului. Daca specificatiile motorului au fost furnizate, aceasta mai poate

fi ajustata.

RW

P8.6

290

U-max 1,2,3,4

Peste frecventa f-Umax, tensiunea de iesire ramane la valoarea maxima setata. Sub
f-Umax, tensiunea de iesire depinde de setarile parametrilor pentru curba U/f.
Consultati P8.3, P8.4, P8.6 si P8.9.

Céand sunt setati parametrii P1.8 si P1.9 (tensiunea nominala si frecventa nominala
ale motorului), parametrii P8.5 si P8.6 sunt setati automat la valorile
corespunzatoare. Daca sunt necesare valori diferite pentru f-Umax si pentru
tensiunea maxima de iesire, modificati acesti parametri dupa setarea P1.8 si P1.9.

RW

P8.7

291

Frecventa medie U/f 1.2,3,4

In cazul in care curba U/f programabila este selectata in cadrul P8.4, acest parametru
defineste frecventa punctului mediu al curbei. Aceasta valoare poate fi setata
oriunde ntre 0 si U-max pentru a avea o rampa U/f diferitad. Daca este setata la
U-max, tensiunea furnizata va fi cea maxima intreaga curba. ConsultatiFigura 61.

RW

P8.8

292

Tensiune medie U/f 1,2,3,4

In cazul in care curba U/f programabila este selectata in cadrul P8.4, acest parametru
defineste tensiunea punctului mediu al curbei. Aceasta valoare poate fi setata
oriunde ntre U-boost si U-max. Fie rampa va fi diferita sub si peste acest punct, fie
va permite tensiune maxima. Consultati Figura 61.

RW

P8.9

293

Tensiune Frecventa Zero 1,23,4

In cazul in care curba U/f programabila este selectata in cadrul P8.4, acest parametru
defineste tensiunea pentru frecventa zero a curbei. Cand aceasta valoare depaseste
0%, se va furniza tensiune suplimentara. In unele cazuri, daca valoarea este prea
mare, poate duce la suprasaturarea motorului. Consultati Figura 61.

RW

P8.10

288

Frecventa Comutatie 1,2,3,4

Acest parametru seteaza frecventa modulatiei latimii pulsului. Frecvente de
comutatie mai mari duc la aparitia unor unde de curent sinusoidale mai curate, in
timp ce frecventele mai mici duc la aparitia unei unde sinusoidale variabile.

Zgomotul motorului poate fi minimizat folosind o frecventa de comutatie ridicata, dar
cantitatea de caldura disipata creste astfel. Cresterea frecventei de comutatie
reduce capacitatea unitatii convertizorului de frecventa.

Pentru protectia impotriva suprasarcinii termice, frecventa de comutatie este
automat redusa astfel incat temperatura ambientala este la fel de ridicata ca si
curentii de sarcina Tnalta.

RW

P8.11

1665

Mod Filtru Sinus 1,2,3,4

Activeaza convertizorul de frecventa pentru a folosi filtru sinus conectat la bornele de
iesire ale motorului. Cand acesta este conectat, iesirea motorului va fi ajustata in
consecinta. Totodata, acest lucru permite ca convertizorul sa aiba o frecventa de
comutatie fixa atunci cand intra in Actiune@Supratemperatura motor.

RW

P8.12

294

Supratensiune convertizor 1,2,3,4
Acesti parametri permit scoaterea din functiune a regulatoarelor de supratensiune.

Acest lucru poate fi util, de exemplu, daca tensiunea de alimentare principald variaza

cu mai mult de -15% péna la +10% si aplicatia nu tolereaza supratensiunea. In acest

caz, regulatorul controleaza frecventa de iesire cu luarea In considerare a fluctuatiilor

de alimentare.

0 = Controler oprit
1 = Controler pornit

RW

P8.13

298

Abatere Max 4

Functia de abatere proportionala permite reducerea vitezei ca functie a sarcinii.
Acest parametru seteaza cantitatea corespunzatoare cuplului nominal al motorului.
Acesta este utilizat de obicei In impartirea sarcinilor cu mai multe CFV.

RW

182
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Cod

Anexa A—Descrierea parametrilor

Modbus ID Parametri

Aplicatie

RO/RW

P8.14

299

Identificare Motor

Cu acest parametru, convertizorul va identifica motorul si va ajusta parametrii de

reglaj pentru a optimiza cuplul de pornire si controlul curentului in circuit deschis. La
aplicarea acestel functii, operarea va fi activa pana la realizarea unui test, dupa care
revine la 0. Odata finalizata, va seta curba U/f pentru a corespunde valorilor obtinute

ale rezistentei si va asigura un control optimizat al motorului.
0 = Inactiv

1 = Identificare numai rezistenta stator

2 = |dentificare cu functionare

3 = |dentificare fara functionare

4

RW

P8.15

1574

f-maxREV
Limita de frecventa in directie negativa.

RW

P8.16

1576

f-maxFWD
Limita de frecventa in directie pozitiva.

RW

P8.17

1585

t-FiltrareRampaOprire

Timp de filtrare utilizat cand dispozitivul este fortat sa intre intr-o noua frecventa de

referinta.

1,2,3,4

RW

P8.18

1591

t-FiltrareEroareTuratie
Timp de filtrare control viteza in mod de control viteza in bucla deschisa.

RW

P8.19

1592

Start MSC @EroareTuratie

In starea oprit, eroarea de viteza pentru initializarea controlului buclei de viteza.

RW

P8.20

1593

Kp MSC
Control viteza in bucla deschisa.

RW

P8.21

1594

Ti MSC
Timp de integrare de control viteza in bucla deschisa.

RW

P8.22

1595

Control turatie Kp slabire camp
Control viteza in bucla deschisa la f-Umax.

RW

P8.23

1596

Kp MSC (f<f0)
Control viteza in bucla deschisa sub 0 Hz.

RW

P8.24

1597

MSC fo
Control viteza In bucla deschisa la frecventa 0.

RW

P8.25

1598

MSC f1
Control viteza in bucla deschisa la frecventa 1.

Kp
i
P2

T N . | —

Ep
calcul ation

FAZIKR_FO

Frequenty

- -
PEI4 D ! PRSI FASE PN

RW

P8.26

1599

Kp MSC (M<MO0)
Control viteza in bucla deschisa sub cuplu 0.

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P8.27 1600 MSC c0 4 RW
Viteza in bucla deschisa cuplu 0.

P8.28 1601 t-Filtrare Kp MSC 4 RW
Timp filtrare amplificare control viteza n bucla deschisa.

P8.29 1602 M-Max Motor 4 RW
Setare M-Max in modul de control cuplu in bucla deschisa.

P8.30 1603 Limita cuplu generator 4 RW
Setare M-Max pentru generator.

P8.31 1604 Cuplu Max FWD 4 RW
Setare M-Max in directie inainte.

P8.32 1605 Cuplu Max REV 4 RW
Setare M-Max in directie Tnapoi.

P8.33 1607 Limita putere motor 4 RW
Setare limita putere motor in modul de control cuplu in bucla deschisa.

P8.34 1608 P-Max Regim generator 4 RW
Setare limita putere generator in modul de control cuplu in bucla deschisa.

P8.35 1611 t-AccComp 4 RW
Timp de compensare accelerare.

P8.36 1612 t-FiltrareAccComp 4 RW
Timp de filtrare compensare accelerare.

P8.37 1620 Flux 4 RW
Selectare valoare de referinta pentru fluxul la iesirea motorului cand se foloseste
programarea avansata.

P8.38 1621 Stop stare magnetizare 4 RW
Curent de magnetizare nivel % cand se realizeaza programarea avansata a
identificarii motorului.

P8.39 1622 t-accBoostCuplu 1,2,3,4 RW
Timp de accelerare folosit cu Auto Torque Boost. Limiteaza durata de timp pentru
care este activata cresterea de tensiune.

P8.40 1623 t-Excitatie 4 RW
Timp pentru utilizarea nivelului de crestere a fluxului cand este necesar controlul
avansat al motorului.

P8.41 1624 t-Start intarziere@n=0 4 RW
Timp de accelerare la viteza zero la pornirea motorului.

P8.42 1625 t-Stop Intarziere@n=0 4 RW
Timp de decelerare la viteza zero la oprirea motorului.

P8.43 1630 t-Filtrare Abatere 4 RW
Timp de filtrare cand se foloseste controlul pentru abaterea proportionala.

P8.44 1631 Selectie cuplu pornire 4 RW
Selecteaza locul din care este transmisa referinta de cuplu la pornire (fie Memoria
Start, Referinta cuplu sau Cuplu de pornire FWD/REV).

P8.45 1632 Start cuplu memorie 4 RW
Valoarea cuplului este stocata in memorie. Dupa cum este indicat la P8.48, puteti
selecta de unde este transmis cuplul la pornire. Aceasta valoare este prestabilita
pentru fnainte si Tnapoi daca ambele trebuie sa fie egale.

P8.46 1633 Cuplu pornire inainte 4 RW
Selecteaza valoarea cuplului la pornire in directie Inainte.

P8.47 1634 Cuplu Pornire inapoi 4 RW
Selecteaza valoarea cuplului la pornire in directie Tnapoi.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P8.48 1635 Cuplu pornire actual 4 RO
Cuplu pornire actual.
P8.49 1667 t-CupluDeStart 4 RW
Aceasta valoare reprezinta timpul pentru care este activa functia de crestere a
cuplului la pornire pentru directia nainte sau fnapoi la pornire.
P8.50 771 Rezistenta Stator Motor 4 RW
Valoare reala rezistenta stator motor. Aceasta valoare este rezistenta infasurarilor din
motor. Valoarea se masoara in timpul Identificarii (P8.14).
P8.51 772 Rezistenta Rotor Motor 4 RW
Valoare reala rezistenta rotor motor. Aceasta valoare este rezistenta rotorului
motorului. Valoarea se masoara in timpul Identificarii (P8.14).
P8.52 773 Inductie Pierduta Motor 4 RW
Valoare reala inductanta scurgere motor. Aceasta valoare reprezinta inductanta
magnetica fara legatura cu o infasurare din motor. Valoarea se masoara in timpul
|dentificarii (P8.14).
P8.53 774 Inductanta Mutuala Motor 4 RW
Valoare reala inductanta reciproca motor. Aceasta valoare reprezinta inductanta intre
2 seturi de infasurari ale motorului. Valoarea se masoara in timpul Identificarii
(P8.14).
P8.54 775 Curent de Magnetizare @c=0 4 RW
Valoare reala curent motor fara sarcina. Valoarea reprezinta curentul electric necesar
pentru a genera un cdmp magnetic rotativ in motor. Valoarea se masoara in timpul
|dentificarii (P8.14).
P9.1 306 Eroare intrare 4 mA 1,2,3,4 RW
Daca se foloseste semnalul de referinta de 4-20 mA si semnalul scade sub 4 mA
timp de 5 secunde sau sub 0,5 mA timp de 0,5 secunde, se genereaza o avertizare,
0 actiune de eroare sau un mesaj. Informatiile pot fi, de asemenea, programate la
iesirea digitala DO1 sau iesirile pentru relee RO1 si RO2.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Pericol, frecventa din urma cu 10 secunde este setata ca referinta
3 = Pericol, frecventa prestabilita P9.2 este setata ca referinta
4 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
5 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
P9.2 331 Frecventa eroare 4 mA 1,2,3,4 RW
Atunci cand are loc o eroare 4 mA, frecventa de iesire a convertizorului are aceasta
viteza presetata atunci cand P9.1 = 3.
P9.3 307 Eroare Externa 1,2,3,4 RW
O avertizare sau o eroare si un mesaj sunt generate de la un semnal extern de
eroare conectat la intrarea DI3 (implicit). Informatiile pot fi, de asemenea,
programate la iesirea digitald DO1 si iesirile pentru relee RO1 si RO2.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
P9.4 332 Actiune@Lipsa faza 1,2,3,4 RW
Supravegherea fazei de intrare asigura ca fazele de intrare ale convertizorului de
frecventa au curenti aproximativ egali.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P9.5 330 Eroare Tensiune minima alim. 1,2,3,4 RW
Convertizorul de frecventa monitorizeaza tensiunea magistralei CC. Daca scade sub
nivelul setat, convertizorul va raspunde conform acestei setari.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
P9.6 308 Eroare faza iesire 1,2,3,4 RW
Supravegherea fazei de iesire a motorului asigura ca fazele motorului au curenti
aproximativ egali, daca fazele au diferente mai mari de 5%, convertizorul va
raspunde conform acestei setari.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
P9.7 309 Actiune@Punere la paméant U-V-W 1,23,4 RW
Protectia punerii la pamant asigura ca suma curentilor fazelor motorului este zero.
P9.44 permite setarea nivelului curentului de impamantare. Protectia la supracurent
este Intotdeauna activa si protejeaza convertizorul de frecventa de punerile la .
pamant la curenti ridicati. Convertizorul de frecventa va corespunde setarii de mai
jos.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
P9.8 310 Protectie termica motor 1,2,3,4 RW
Daca se selecteaza declansarea, convertizorul se opreste si se activeaza faza de
eroare pe baza temperaturii calculate % a motorului. Temperatura calculata a
motorului se bazeaza pe valorile initiale ale puterii convertizorului si pe valorile
monitorizate din timpul functionarii convertizorului. Dezactivarea acestei protectii,
adica setarea parametrului la 0, va reseta faza termica a motorului la 0%.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform ID506
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
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Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P9.9

311

Curent termic motor la fO 1,2,3,4 RW

Curentul poate fi setat intre 0-150,0% x InMotor. Acest parametru seteaza valoarea
curentului termic la frecventa zero. Consultati Figura 62.

Valoarea standard este setata presupunand ca motorul nu este racit de un ventilator
extern. Daca se foloseste un ventilator extern, acest parametru este setat la 90%
(sau mai mare).

Nota: Valoarea este setata ca procent din datele de pe placuta cu date nominale a
motorului, P1.5 (curentul nominal al motorului), nu in functie de curentul nominal la
iesirea convertizorului. Curentul nominal al motorului este curentul la care motorul
poate rezista pe linie directa fara sa se supraincalzeasca.

Daca parametrul Curent nominal motor este modificat, acest parametru este
automat resetat la valoarea standard.

Setarea acestui parametru nu afecteaza curentul maxim de iesire al convertizorului
care este determinat numai de P1.16.

Figura 62. Curba IT curent termic motor

PRécire
Zona suprasarcina
100% IT
P9.9 = 40%
0 f f
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P9.10 312 t63-ConstantaTimpMotor 1,2,3,4 RW
Acest timp poate fi setat intre 1 si 200 minute.
Aceasta este constanta termica de timp a motorului; cu cat motorul este mai mare,
cu atat mai lunga este constanta de timp. Constanta de timp reprezinta timpul in
care aceasta ajunge la 63% din valoarea sa finala.
Timpul termic al motorului este specific modelului motorului si variaza pentru diferitii
producatori de motoare.
Daca se cunoaste timpul t6 al motorului (t6 este timpul in secunde pentru care
motorul poate functiona in conditii de siguranta la un curent de sase ori mai mare
decét curentul nominal) (dat de producatorul motorului), parametrul constantei de
timp poate fi setat pe baza acestuia. Ca regula principala, constanta termica de timp
a motorului in minute este egala cu 2 x t6. Daca convertizorul este in faza de oprire,
constanta de timp este crescuta intern la o valoare de trei ori mai mare decat
valoarea setata a parametrului. Racirea in faza de oprire se bazeaza pe convectie, iar
constanta de timp creste. Consultati Figura 63.
Figura 63. Calcularea temperaturii motorului
Motor
Temperature
==~ o ]
| | Zona declansare | /—
I Il I PEL
105% } s
I AN
| : r—————= ."k\i\
V4! [ it )
Curentl = | ,.-"" Eroare/pericol
| | 3 P9.8
motor | I\ | .
e | } Wi
| RN I,
I I /
' |
If L — I
; ’ Constanta timp T*
"-'-Temperaturé motor 0= (|/|T)2 X (1-9"/T)
Time
* Se modifica in functie de dimensiunea motorului si ajustat cu P9.10
P9.11 313 Actiune@Rotor blocat 1,2,3,4 RW
Protectie motor blocat este un tip de protectie la supracurent. Aceasta protejeaza
motorul Tmpotriva suprasarcinii pe termen scurt, cum ar fi un ax oprit. Acest lucru
poate fi selectat de client pe baza nivelului de curent, nivelului de frecventa si timp.
0 = Nicio actiune
1 = Avertizare
2 = Eroare
3 = Eroare, Opirire libera
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Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P9.12

314

I-NivelBlocareRotor 1,2,3,4

Curentul poate fi setat la 0.1-InMotor*2. Pentru a aparea o faza de oprire, curentul
trebuie sa depaseasca limita setata. Consultati Figura 64. Programul nu permite
introducerea unei valori mai mari de InMotor*2. Daca parametrul P1.5, curent
nominal motor, este modificat, acest parametru este automat resetat la valoarea
prestabilita (IL).

Figura 64. Setari caracteristici la blocare motor

Zona oprire

P9.12

P9.14 f

RW

P9.13

315

t-Limita BlocareRotor 1,2,3,4
Acest timp poate fi setat intre 1,0 si 120,0 secunde.

Acesta este intervalul maxim de timp permis pentru faza de oprire. Timpul de oprire
este contorizat de un cronometru intern sus / jos bazat pe curentul aflat peste limita
setarii. In cazul in care cronometrul pentru timpul de oprire trece de valoarea
maxima, protectia va cauza declansarea motorului (consultati P9.11).

Figura 65. Cronometru timp la blocare motor

Cronometru timp de oprire

Zona declansare /
P9.13

‘ Declansare/
| avertizare

Oprire :] [

Nicio oprire

RW

P9.14

316

f-NivelBlocareRotor 1,2,3,4
Frecventa poate fi setata intre 1-fmax (P1.1.2).

Pentru a aparea o conditie de oprire (stall), frecventa de iesire trebuie sa raméana sub
limita setata si peste limita de curent pentru oprire.

RW

Actionari cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com

189



Anexa A—Descrierea parametrilor

Cod

Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P9.15

317

Protectie subsarcina 1,2,3,4

T_n cazul In care cuplul motorului scade sub Fnom si sub nivelurile cuplului F 0 pentru
limita de timp, Actiune@Subsarcina motor este activata. Dezactivarea protectiei prin
setarea parametrului la zero va reseta cronometrul de sarcina redusa la zero.

0 = Niciun raspuns

1 = Avertizare

2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10

3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera

RwW

P9.16

318

Limita c-Min (f>f-Umax) 1,2,3,4
Limita de cuplu (M-Max) poate fi setata intre 10,0-150,0% x TnMotor.

Acest parametru ofera valoarea pentru cuplul minim admisibil cand frecventa de
iesire este de sau peste f-Umax. Consultati Figura 66.

Daca parametrul P1.5, curent nominal motor, este modificat, acest parametru este
automat resetat la valoarea standard.

Figura 66. Setarea sarcinii minime
Cuplu

P96 | ————————— ——

|
|
|
|
|
|
|
|
P9.17 :

Zona subsarcina

|
| f

t
5Hz f-Vmax P8.4

RW

P9.17

319

Limita c-Min (f-Ref=0) 1,2,3,4
Limita de cuplu (M-Max) poate fi setata intre 5,0-150,0% x TnMotor.

Acest parametru ofera valoarea pentru cuplul minim admisibil cu frecventa zero.
Consultati Figura 67.

Daca valoarea parametrului P1.5, curent nominal motor, este modificata, acest
parametru este automat resetat la valoarea standard.

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P9.18 320 t-Limita Subsarcina 1,2,3,4 RW
Acest timp poate fi setat intre 2,0 si 600,0 secunde.

Acesta este timpul maxim admisibil pentru prezenta unei conditii de sarcina redusa.
Timpul de sarcina redusa este inregistrat de un cronometru intern sus / jos. In cazul
in care cronometrul pentru timpul de sarcina redusa trece de valoarea maxima,
protectia va cauza declansarea motorului conform P9.15. Daca convertizorul este
oprit, cronometrul pentru sarcina redusa este resetat la zero. Consultati Figura 67.

Figura 67. Functie de cronometrare timp sarcina redusa

Cronometru
timp subsarcina

Zona declansare

Declansare/
avertizare
P0.15

Subsarcina ——
Nicio subsarciné—] u ;

P9.19 333 Actiune@Eroare termistor motor 1,2,3,4 RW

Setarea parametrului la O va dezactiva protectia. Daca intrarea thermistor motor este
activata, este necesara activarea starii de defectiune. Daca se foloseste la termistorii
motorului din infasurarea motorului sau la un senzor extern,
Actiune@Supratemperatura motor P9.8 poate fi dezactivata.

0 = Niciun raspuns

1 = Avertizare

2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10

3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera

P9.20 750 Blocare Start la Alimentare 1,2,3,4 RW

Determina raspunsul convertizorului in vederea pornirii motorului
daca este activa in continuare comanda de rulare 1/O.

0 = Raspuns comanda /O cénd alimentarea este pornita. Niciun raspuns la
comenzile /O cand sursa de control este schimbata la o locatie I/0

1 = Fara raspuns comanda I/O cand alimentarea este pornita. Niciun raspuns la
comenzile /O cand sursa de control este schimbata la o locatie I/0

2 = Raspuns comanda I/O cand alimentarea este pornita. Raspuns la comanda /O
cand sursa de control este schimbata la o locatie 1/O

3 = Fara raspuns comanda /O cand alimentarea este pornita. Raspuns la comanda
I/O cand sursele de control sunt schimbate la o locatie I/O
P9.21 334 Actiune@Eroare COM retea 1,23,4 RW
Se seteaza modul de raspuns pentru Network COM Fault cand se utilizeaza o placa
fieldbus si se pierde comunicatia intre PLC si portul de comunicatie. Consultati
P9.19.
P9.22 335 Actiune@Link la Eroare optionala 1,23,4 RW
Se seteaza modul de raspuns pentru eroarea unui slot al placii cauzata de lipsa sau
defectarea placii optionale care nu comunica cu Procesorul Central. Consultati P9.19.
P9.23 1564 Actiune@Temp. min. convertizor 1,2,3,4 RW

Aceasta protectie seteaza raspunsul la o temperatura redusa a convertizorului de
frecventa pe radiatorul de racire. Consultati P9.19.
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Cod

Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P9.24

321

Timp Asteptare REAF 1,2,3,4
Defineste timpul dinainte de tentativa convertizorului de frecventa de a reporni

automat motorul dupa ce se instaleaza o anumita stare de defectiune. Erorile de

repornire automata sunt listate de la P9.27 la P9.33.

RW

P9.25

322

Timp incercare repornire 1,2,3,4

Seteaza durata de timp de dupa Timp Asteptare REAF (P9.24) in care convertizorul
incearca sa reporneasca dupa o defectiune. Dupa ce expird aceasta durata fara
resetarea alarmei, convertizorul se va defecta. ConsultatiFigura 68.

Figura 68. Exemplu de repornire automata cu doua reporniri

Wait Time| Wait Time | Wait Time |

I—‘Par. P9.23 | I_‘ Par. P9.23 | Par. P9.23 |
|

|
| | \
I
|
|
|
|
I
|
|

Fault Trigger

|
|
|
I
|
|
|
|
Motor Stop Signal }
|
| Restart 1

|

Restart 2

Motor Start Signal

]

Trial Time
Par. P9.24

|
I
|
|
|
|
|
I
|
|
|
|
|
I
|
t
Supervision }
|
|

Fault State Active

RESET/Fault Reset

Auto Function: (Trials = 2)

P9.27 péna la P9.32 determina numarul maxim de reporniri automate pe parcursul
timpului de Incercare definit la P9.25. Cronometrul incepe de la prima repornire
automata. Daca numarul de erori care apar in timpul de incercare depaseste valoarea
P9.27 péna la P9.32, conditia de eroare devine activa. In caz contrar, eroarea este
remediata dupa expirarea timpului de asteptare, iar urmatoarea eroare porneste
cronometrul de incercare.

Daca o singura eroare raméane pe durata timpului de incercare, starea de eroare este
reala.

RW

P9.26

323

Mod REAF 1,23,4

Functia de pornire pentru Repornire automata este selectata cu acest parametru.
Parametrul defineste modul de pornire dupa o stare de repornire automata.

0 = Pornire cu rampa
1 = Start din Miscare
2 = Pornire conform P7.9

RW

P9.27

324

Tensiune min convertizor incercari 1,2,3,4
Acest parametru determina numarul de reporniri automate posibile in timpul de
Tncercare setat prin P9.25 dupa o eroare cauzata de tensiune minima de alimentare.

0 = Nicio repornire automata

>0 = Numarul de reporniri automate dupa o declansare la eroare supratensiune
convertizor. Eroarea este resetata, iar convertizorul este pornit automat dupa
ce tensiunea circuit CC revine la nivelul normal

RW

P9.28

325

Supratensiune convertizor incercari 1,2,3,4

Acest parametru determina numarul de reporniri automate posibile in timpul de
incercare

Timp setat prin P9.25 dupa o eroare supratensiune.
0 = Nicio repornire automata dupa o declansare la eroare supratensiune convertizor
>0 = Numarul de reporniri automate dupa o declansare la eroare supratensiune

convertizor. Eroarea este resetata, iar convertizorul este pornit automat dupa
ce tensiunea circuit CC revine la nivelul normal

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P9.29 326 Supracurent incercari 1,2,3,4 RW

Acest parametru determina numarul de reporniri automate posibile in timpul de
incercare setat prin P9.25.

Nota: O eroare de temperatura IGBT, eroare de saturatie sau erori de supracurent
sunt incluse in acest tip de eroare.

0 = Nicio repornire automata dupa o declansare la eroare supratensiune convertizor

>0 = Numarul de reporniri automate dupa o declansare la supracurent, saturatie sau
temperatura IGBT
P9.30 327 Eroare 4 mA incercari 1,2,3,4 RW

Acest parametru determina numarul de reporniri automate posibile in timpul de
Tncercare setat prin P9.25.

0 = Nicio repornire automata dupa declansare la eroare de referinta

>0 = Numarul de reporniri automate dupa ce semnalul analogic de curent (4-20 mA)
revine la nivelul normal (>4 mA)

P9.31 329 Eroare termistor motor incercari 1,2,3,4 RW

Acest parametru determina numarul de reporniri automate posibile in timpul de
Tncercare setat prin P9.25.

0 = Nicio repornire automata dupa o declansare la eroare temperatura motor

>0 = Numarul de reporniri automate dupa ce temperatura motorului revine la nivelul
normal

P9.32 328 Eroare externa incercari 1,23,4 RW

Acest parametru determina numarul de reporniri automate posibile in timpul de
incercare setat prin P9.25.

0 = Nicio repornire automata dupa o Actiune@Eroare externa
>0 = Numarul de reporniri automate dupa o declansare la eroare externa

P9.33 336 Sarcina prea mica motor incercari 1,2,3,4 RW

Acest parametru determina numarul de reporniri automate posibile in timpul de
incercare setat prin P9.25.

0 = Nicio repornire automata dupa o declansare de eroare de sarcina redusa
>0 = Numarul de reporniri automate dupa o declansare la eroare de sarcina redusa

P9.34 955 Actiune@Eroare ceas de timp real 1,2,3,4 RW

Protectia Eroare ceas de timp real asigura afisarea corecta a timpului real, intervalul
si functia de cronometru pot functiona normal.

0 = Niciun raspuns

1 = Avertizare

2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10

3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera

P9.35 337 Actiune@Eroare PT100 1,234 RW
Protectia termistorului PT100 este utilizata cu termistorii pentru motor PT100 si cu
cartela optionala de intrare. Este folosit pentru eroarea convertizorului de frecventa
daca motorul a atins nivelul de eroare al temperaturii setate.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera

P9.36 1256 Actiune@inlocuieste baterie 1,2,3,4 RW
Seteaza modul in care convertizorul de frecventa raspunde la tensiune redusa pe
bateria Ceas de Timp Real.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P9.37 1257 Actiune@Inlocuieste ventilatorul 1,2,3,4 RW
Eroare Inlocuieste ventilatorul indica timpul la care durata de viata a ventilatorului
scade sub 2 luni; aminteste utilizatorului sa inlocuiasca ventilatorul. Timpul este
bazat pe timpul de pornire a convertizorului.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
P9.38 1678 Eroare conflict IP 1,2,3,4 RW
Indica faptul ca exista un conflict in adresa IP atribuita, ceea ce inseamna ca exista
mai multe dispozitive cu aceeasi adresa IP.
0 = Niciun raspuns
1 = Avertizare
2 = Eroare, mod oprire dupa eroare conform P7.10
3 = Eroare, mod oprire dupa eroare intotdeauna prin oprire libera
P9.39 2126 Mod Vreme Rece 1,2,3,4 RW
Cu acest parametru, puteti activa functia de vreme rece a convertizorului cand
temperatura convertizorului de frecventa scade de la —10°C la -30°C. Acest lucru
permite incalzirea convertizorului de frecventa cand acesta are o temperatura
cuprinsa intre ~30°C si —20°C. Motorul, sub comanda de rulare, va porni conform
setarilor pentru Expirare Timp Vreme Rece (ID2128) si la o tensiune de iesire pentru
vreme rece (ID2127) la 0,5 Hz pentru a permite motorului sa se incalzeasca. Daca
acesta nu se incalzeste la o temperatura peste —20°C, dupa acest timp convertizorul
de frecventa va prezenta eroare conform setarilor de eroare cauzata de temperatura
redusa. In cazul in care temperatura convertizorului de frecventa creste peste —20°C,
iesirea incepe sa creasca pana la valoarea de referinta.
0=Nu
1=Da
P9.40 2127 Nivel tensiune vreme rece 1,2,3,4 RW
Cu acest parametru puteti selecta % din tensiunea motorului care reprezinta iesirea
catre motor in perioada de incalzire in conditii de vreme rece.
P9.41 2128 Expirare Timp Vreme Rece 1,2,3,4 RW
Cu acest parametru puteti selecta limita de timp pentru care convertizorul de
frecventa functioneaza in perioada de incalzire.
P9.42 2129 Parola Vreme Rece 1,2,3,4 RW
Aceasta parola permite inlocuirea protectiei subtemperaturii. Acest parametru este
afisat prin apasarea tastelor programabile din stanga si dreapta. Parola pentru a
accesa P.43 este 32866. Aceasta valoare se reseteaza la realimentare.
P9.43 2130 Ignorare eroare temp min. convertizor 1,2,3,4 RW
Cu parola setata la valoarea corecta, acest parametru este activat si permite
ignorarea erorii de subtemperatura. Aceasta functie se reseteaza cand puterea este
ciclata.
P9.44 2158 Limita Punere la Pamant 1,2,3,4 RW
Seteaza nivelul protectiei punerii la pamant. Aceasta protectie este bazata pe
cantitatea de curent de scurgere de la impamantare la iesirea convertizorului.
P9.45 2157 Actiune@Eroare keypad 1,2,3,4 RW
Acest parametru defineste functia raspunsului comunicatiei unitatii de comanda in
cazul in care aceasta din urma este indepartata.
0 = Nicio actiune
1 = Avertizare
2 = Eroare
3 = Eroare, Oprire libera
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Modbus ID Parametri

Anexa A—Descrierea parametrilor

Aplicatie

RO/RW

P9.46

2159

Preheat Mod 1,2,3,4

Acest parametru activeaza/dezactiveaza functia de preincalzire. Cand aceasta este
activata, urmareste Sursa temp. Preincalzire si daca scade sub Start T-Preincalzire,
activeaza curentul pentru a circula prin motor cu scopul de a preveni condensul.

0 = Dezactivat

1 = Activat

RW

P9.47

2160

Sursa temp. preincalzire 1,2,3,4

Selecteaza sursa temperaturii. Poate fi setata fie la temperatura radiatorului de racire
al convertizorului, fie la temperatura senzorului PT100.

0 = Temperatura radiatorului de racire al convertizorului
1 = Temperatura senzorului PT100 din motor

RW

P9.48

2161

Start T-Preincilzire 1,2,3,4

Temperatura cand preincalzirea este activata. Convertizorul intra in functionare
pentru a permite tensiunii de preincalzire sa circule Th motor si sa creeze curent.

RW

P9.49

2162

Stop T-Preincilzire 1,2,3,4

Temperatura cand preincélzirea este dezactivata. Convertizorul se opreste daca
temperatura depaseste aceasta putere nominala.

RW

P9.50

2163

Tensiune lesire Preincalzire 1,23,4

Nivelul tensiunii care iese Inspre motor cand convertizorul este in modul de operare
Preincalzire. Acesta este un procent din tensiunea de pe placuta cu date nominale a
motorului.

RW

P10.1

1294

Kp PID1 2,3,4

Defineste amplificare controlerului PID. Ajusteaza panta cresterii vitezei in functie de
sarcina initiala. Daca aceasta valoare este setata la 100%, modificarea cu 10% a
valorii de eroare schimba iesirea controlerului cu 10%.

RW

P10.2

1295

Ti PID1 2,3,4

Defineste timpul de integrare a controlerului PID. De-a lungul timpului, durata de
timp integrala contribuie la deviatia dintre referinta si semnalul de feedback. Daca
aceasta valoare este setata la 1,00 secunda, modificarea cu 10% a valorii de eroare
schimba iesirea controlerului cu 10,00%/secunda. Cu valoarea setata la 0,0,
convertizorul de frecventa functioneaza ca si controler PD.

RW

P10.3

1296

PID1 Td 2,3,4

Defineste timpul de derivatie a controlerului PID. Aceasta valoare va ajusta rata
modificarii pe semnalul de feedback. Daca aceasta valoare este setata la 1,00
secunda, modificarea cu 10% a valorii de eroare timp de 1,00 secunda schimba
iesirea controlerului cu 10,00%. Daca valoarea este setata la 0,0, convertizorul de
frecventa functioneaza ca si controler PI

RW

P10.4

1297

UnitateDeProces PID1 2,3,4
Defineste tipul unitatii pentru PID Feedback.

RW

P10.5

1298

Min UnitateDeProces PID1 2,34
Defineste valoarea minima a unitatii de procesare.

RW

P10.6

1300

Min UnitateDeProces PID1 2,34
Defineste valoarea minima a unitatii de procesare.

RW

P10.7

1302

Zecimale PID1 2,3,4
Defineste numarul de zecimale in valoarea unitatii de procesare.

RW

P10.8

1303

Inversare Delta PID1 2,3,4
Defineste modul in care iesirea valorii procesarii reactioneaza la semnalul de feedback.

0 = Normal, daca raspunsul este sub valoarea de referinta, iesirea controlerului PID creste
1 = Inversat, daca raspunsul este sub valoarea de referinta, iesirea controlerului PID scade

RwW

P10.9

1304

DeadBand PID1 2,3,4

DeadBand PID din jurul valorii de referinta la unitatile de procesare. Aceasta este o
banda pe care nu are loc nicio actiune pentru a preveni oscilatia sau activarea/
dezactivarea repetata a controlerului. lesirea PID este blocata daca feedback-ul se
fncadreaza in zona benzii moarte pentru o decelerare.

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P10.10 1306 t-Intarziere DeadBand PID1 2,3,4 RW
Daca valoarea procesarii PID iese din zona DeadBand cu intarzierea dorita,
controlerul va reinitializa si va incerca din nou sa regleze.

P10.11 1307 Referinta 1 Keypad PID1 2,3,4 RW
Aceasta este valoarea setata a unitatii de comanda stocata pentru ca utilizarea
feedback-ului PID sa corespunda.

P10.12 1309 Referinta 2 Keypad PID1 2,3,4 RW
Aceasta este valoarea setata a unitatii de comanda stocata pentru ca utilizarea
feedback-ului PID sa corespunda.

P10.13 1311 t-acc PID1 2,3,4 RW
Defineste timpii de crestere si de scadere pentru modificarile valorii procesarii.

P10.14 1312 Sursa Referinta 1 PID1 2,3,4 RW
Defineste sursa valorii de referinta. Aceasta poate fi o valoare interna presetata, o
valoare de referinta a unitatii de comanda, un semnal analog sau un mesaj Fieldbus.

P10.15 1313 Min Referinta 1 PID1 2,3,4 RW
Defineste valoarea minima.

P10.16 1314 Max Referinta 1 PID1 2,3,4 RW
Defineste valoarea maxima.

P10.17 1315 Referinta 1 Sleep PID1 2,3,4 RW
Activare mod Sleep valoare setata PID. Aceasta functie dezactiveaza iesirea cand
frecventa scade sub frecventa Sleep pentru timpul de decelerare Sleep. lesirea se
reactiveaza cand feedback-ul depaseste nivelul Wake Up.

P10.18 1316 Referinta 1 t-Sleep PID1 2,3,4 RW
Convertizorul intra Tn mod Sleep cénd frecventa de iesire scade sub aceasta limita
pentru o perioada de timp mai mare decat amanarea definita prin parametrul
intarziere Sleep.

P10.19 1317 Referinta 1 t-intarziereSleep PID1 2,3,4 RW
Timpul minim pentru care frecventa trebuie sa raména sub nivelul Sleep Tnainte ca
iesirea convertizorului sa treacé in repaus.

P10.20 1318 PID1 Referinta 1 Nivel Wake Up 2,3,4 RW
Defineste nivelul pe care valoarea feedback-ului PID trebuie sa il depaseasca pentru
a reactiva iesirea convertizorului. Se foloseste de unitatile de procesare selectate.

P10.21 1320 Referinta 1 Boost PID1 2,3,4 RW
Valoarea de referinta poate fi marita cu ajutorul unei valori de amplificare.

P10.22 1321 Sursa Referinta 2 PID1 2,3,4 RW
Defineste sursa valorii de referinta. Aceasta poate fi o valoare interna presetata, o
valoare de referinta a unitatii de comanda, un semnal analog sau un mesaj Fieldbus.

P10.23 1322 Min Referinta 2 PID1 2,3,4 RW
Defineste valoarea minima.

P10.24 1323 Max Referinta 2 PID1 2,3,4 RW
Defineste valoarea maxima.

P10.25 1324 Referinta 2 Sleep PID1 2,3,4 RW
Activeaza functia Sleep PID. Aceasta functie dezactiveaza iesirea cand frecventa
scade sub frecventa sleep pentru timpul de decelerare sleep. lesirea se reactiveaza
cand feedbackul depaseste nivelul Wake Up.

P10.26 1325 PID1 Referinta 2 Frecv Sleep 2,3,4 RW
Convertizorul intrd Tn mod Sleep cénd frecventa de iesire scade sub aceasta limita
pentru o perioada de timp mai mare decat amanarea definita prin parametrul
intarziere Sleep.

P10.27 1326 Referinta 2 t-intarziereSleep PID1 2,3,4 RW
Timpul minim pentru care frecventa trebuie sa raméana sub nivelul Sleep Tnainte ca
iesirea sa treaca in repaus.
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Anexa A—Descrierea parametrilor

Modbus ID Parametri

Aplicatie

RO/RW

P10.28

1327

PID1 Referinta 2 Nivel Wake Up

Defineste nivelul pe care valoarea feedback-ului PID trebuie sa il depaseasca pentru

a reactiva iesirea convertizorului. Se foloseste de unitatile de proces selectate.

2,3,4

RwW

P10.29

1329

Referinta 2 Boost PID1
Valoarea de referinta poate fi marita cu ajutorul unei valori de amplificare.

2,3, 4

RW

P10.30

1330

Functie Feedback PID1

Alegeti un singur semnal folosit ca feedback.Acest parametru permite calcularea

unor functii matematice cu doua surse.

2,3, 4

RW

P10.31

1331

Amplificare Feedback PID1

Definiti amplificarea asociata semnalului de feedback de la dispozitivul de masurare.

2,34

RW

P10.32

1332

Sursa Feedback 1 PID1

Definiti pe unde va intra semnalul de feedback in convertizor, prin valoarea datelor

Fieldbus sau prin valoarea analogica.

2,34

RW

P10.33

1333

Min Feedback 1 PID1
Valoarea minima a unitatii pentru semnalul de feedback 1.

2,3,4

RW

P10.34

1334

Max Feedback 1 PID1
Valoarea maxima a unitatii pentru semnalul de feedback 1.

2,3,4

RW

P10.35

1335

Sursa Feedback 2 PID1

Definiti pe unde va intra semnalul de feedback in convertizor, prin valoarea datelor

Fieldbus sau prin valoarea analogica.

2,34

RW

P10.36

1336

Min Feedback 2 PID1
Valoarea minima a unitatii pentru semnalul de feedback 2.

2,3, 4

RW

P10.37

1337

Max Feedback 2 PID1
Valoarea maxima a unitatii pentru semnalul de feedback 2.

2,3,4

RW

P10.38

1338

Functie Feedforward PID1

Alegeti un singur semnal utilizat ca o comanda de raspuns inainte. Acesta este
folosit pentru a explica anomaliile majore pe care Procesorul nu le vede prin
intermediul Feedback.

2,3,4

RW

P10.39

1339

Amplificare Feedforward PID1
Definiti nivelul de control al amplificarii feedforward.

2,3,4

RW

P10.40

1340

Sursa Feedforward 1 PID1

Definiti locul semnalului feedforward. Acesta poate fi fie un semnal analog, fie
valoarea de procesare Fieldbus.

2,3,4

RW

P10.41

1341

Min Feedforward 1 PID1
Definiti valoarea minima feedforward.

2,3,4

RW

P10.42

1342

Max Feedforward 1 PID1
Definiti valoarea maxima feedforward.

2,34

RW

P10.43

1343

Sursa Feedforward 2 PID1

Definiti locul semnalului feedforward. Acesta poate fi fie un semnal analog, fie
valoarea de procesare Fieldbus.

2,34

RW

P10.44

1344

Min Feedforward 2 PID1
Definiti valoarea minima feedforward 2.

2,3,4

RW

P10.45

1345

Max Feedforward 2 PID1
Definiti valoarea maxima feedforward 2.

2,3,4

RW

P10.46

1352

Comp Referinta 1 PID1
Activeaza compensarea pierderii de presiune pentru valoarea de referinta 1.

2,34

RW

P10.47

1353

CompMax Referinta 1 PID1

Valoare adaugata proportional la frecventa. Compensare valoare de referinta = comp

max * (output freg—min freg)/(max freg—min freq).

2,3, 4

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P10.48 1354 Comp Referinta 2 PID1 2,3,4 RW
Activeaza compensarea pierderii de presiune pentru valoarea de referinta 2.

P10.49 1355 CompMax Referinta 2 PID1 2,3,4 RW
Valoare adaugata proportional la frecventa, compensare valoare de referintd = comp
max * (output freg—min freqg)/(max freg—-min freq).

Procedura pentru setarea Aplicatiei PID:
Setati initial PID Kp (P10.1) la 0,0% si setati timpul PID Ti (P10.2) la 20 sec. Porniti
convertizorul de frecventa si verificati daca valoarea de referinta a acestuia este
atinsa rapid daca sistemul functioneaza stabil. In caz contrar, cresteti PID Kp (P10.1)
pana cand viteza convertizorului oscileaza constant. Dupa ce acest lucru are loc,
reduceti usor PID Kp (P10.1) pentru a reduce oscilatia. De aici, setati valoarea
indicata pentru PID Kp (P10.1) la jumatate din valoarea respectiva si reduceti timpul
PID Ti (P10.2) pana cand semnalul de raspuns oscileaza din nou. Cresteti timpul PID
Ti (P10.2) pana céand oscilatia se opreste si cu valoarea respectiva inmultita cu 1.2
setati valoarea pentru timpul PID Ti (P10.2). Daca se aude zgomot la frecventa
ridicata, cresteti timpul de filtrare pentru a filtra semnalul. Daca este necesara o
reglare ulterioara, consultati tabelul defectiunilor.
Figura 69. Setarea aplicatiei PID
Depasire a domeniului  Timp de
Raspuns Timp de crestere de reglare compensare Eroare stare stabila
Cresteti PID Kp Reducetinivelul de Creste depasirea Niciun efect Reduce eroare
crestere domeniului de reglare
Cresteti PID Ti Reducetinivelul de Creste depasirea Creste depasirea Elimina eroarea
crestere domeniului de reglare domeniului de reglare
Creste PID Td Niciun efect Reduce depasirea Reduce valoarea Niciun efect
domeniului de reglare setata
Timp de crestere - timpul necesar pentru ca iesirea sa ajunga la 90% din nivelul dorit
pentru prima data.
Depasire a domeniului de reglare - diferenta dintre nivelul maxim si nivelul in stare stabila.
Timp de compensare - timpul necesar pentru ca sistemul sa ajunga in stare stabila.
Eroare stare stabila - diferenta dintre nivelul in stare stabila si nivelul dorit la iesire.
Timp Peak
050 T T T T T
0.45 — —
Depésire a
domeniului
de reglare 0.40 — —
Ampiitudinea o5 | \ [ Eroare
\/ ””””””””” [ stabila
0.30 — —
0.25 — —
0.20 — —
0.15 — -
0.10 - —
Timp de setare
0.05 —
| | | | |
0 2 4 6 8 10 12
Timp de crestere

P11.1 1356 Kp PID2 3,4 RW
Consultati P10.1.

P11.2 1357 PID2 Ti 3,4 RW
Consultati P10.2.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P11.3 1358 PID2 Td 3,4 RW
Consultati P10.3.

P11.4 1359 UnitateDeProces PID2 3,4 RW
Consultati P10.4.

P11.5 1360 Min UnitateDeProces PID2 3,4 RW
Consultati P10.5.

P11.6 1362 Max UnitateDeProces PID2 3,4 RW
Consultati P10.6.

P11.7 1364 Zecimale PID2 3,4 RW
Consultati P10.7.

P11.8 1365 Inversare Delta PID2 3,4 RW
Consultati P10.8.

P11.9 1366 DeadBand PID2 3,4 RW
Consultati P10.9.

P11.10 1368 t-intarziere DeadBand PID2 3,4 RW
Consultati P10.10.

P11.11 1369 Referinta 1 Keypad PID2 3.4 RW
Consultati P10.11.

P11.12 1371 Referinta 2 Keypad PID2 3.4 RW
Consultati P10.12.

P11.13 1373 t-acc PID2 3,4 RW
Consultati P10.13.

P11.14 1374 Sursa Referinta 1 PID2 3,4 RW
Consultati P10.14.

P11.15 1375 Min Referinta 1 PID2 3,4 RW
Consultati P10.15.

P11.16 1376 Max Referinta 1 PID2 3,4 RW
Consultati P10.16.

P11.17 1377 Referinta 1 Sleep PID2 3,4 RW
Consultati P10.17.

P11.18 1378 Referinta 1 t-Sleep PID2 3,4 RW
Consultati P10.18.

P11.19 1379 Referinta 1 t-intérziereSIeep PID2 3,4 RW
Consultati P10.19.

P11.20 1380 PID2 Referinta 1 Nivel Wake Up 3,4 RW
Consultati P10.20.

P11.21 1382 Referinta 1 Boost PID2 3,4 RW
Consultati P10.21.

P11.22 1383 Sursa Referinta 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.22.

P11.23 1384 Min Referinta 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.23.

P11.24 1385 Max Referinta 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.24.

P11.25 1386 Referinta 2 Sleep PID2 3,4 RW
Consultati P10.25.

P11.26 1387 Referinta 2 t-Sleep PID2 3,4 RW
Consultati P10.26.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P11.27 1388 Referinta 2 t-IntarziereSleep PID2 3.4 RW
Consultati P10.27.

P11.28 1389 PID2 Referinta 2 Nivel Wake Up 3,4 RW
Consultati P10.28.

P11.29 1391 Referinta 2 Boost PID2 3,4 RW
Consultati P10.29.

P11.30 1392 Functie Feedback PID2 3,4 RW
Consultati P10.30.

P11.31 1393 Amplificare Feedback PID2 3,4 RW
Consultati P10.31.

P11.32 1394 Sursa Feedback 1 PID2 3,4 RW
Consultati P10.32.

P11.33 1395 Min Feedback 1 PID2 3,4 RW
Consultati P10.33.

P11.34 1396 Max Feedback 1 PID2 3,4 RW
Consultati P10.34.

P11.35 1397 Sursa Feedback 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.35.

P11.36 1398 Min Feedback 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.36.

P11.37 1399 Max Feedback 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.37.

P11.38 1400 Functie Feedforward PID2 3.4 RW
Consultati P10.38.

P11.39 1401 Amplificare Feedforward PID2 3,4 RW
Consultati P10.39.

P11.40 1402 Sursa Feedforward 1 PID2 3.4 RW
Consultati P10.40.

P11.41 1403 Min Feedforward 1 PID2 3,4 RW
Consultati P10.41.

P11.42 1404 Max Feedforward 1 PID2 3.4 RW
Consultati P10.42.

P11.43 1405 Sursa Feedforward 2 PID2 3.4 RW
Consultati P10.43.

P11.44 1406 Min Feedforward 2 PID2 3.4 RW
Consultati P10.44.

P11.45 1407 Max Feedforward 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.45.

P11.46 1414 Comp Referinta 1 PID2 3,4 RW
Consultati P10.46.

P11.47 1415 CompMax Referinta 1 PID2 3.4 RW
Consultati P10.47.

P11.48 1416 Comp Referinta 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.48.

P11.49 1417 CompMax Referinta 2 PID2 3,4 RW
Consultati P10.49.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P12.1 105 f-Fix1 1,2,3,4 RW
P12.2 106 f-Fix2 1,2,3,4 RW

Valorile parametrului sunt automat limitate intre frecventa minima si cea maxima
(P1.1, P1.2). Seteaza frecventa dorita folosita ca referinta cand se aplica intrarea.

P12.3 118 f-Fix3 1,2,3,4 RW
P12.4 119 f-Fix4 1,2,3,4 RW
P12.5 120 f-Fix5 1,2,3,4 RW
P12.6 121 f-Fix6 1,2,3,4 RW
P12.7 122 f-Fix7 1,2,3,4 RW

Aceste valori de parametri definesc vitezele selectate Th mai multi pasi. Aceste valori
gl$ g)arametrului sunt automat limitate intre frecventa minima si cea maxima (P1.1,
P13.1 295 c-Max 4 RW
Cu acest parametru puteti seta controlul pentru limita de cuplu intre 0,0-400,0% fin
mod de control cuplu in bucla deschisa.
P13.2 303 Selectare ref Cuplu 4 RW
Defineste sursa pentru referinta de cuplu.
0 = Neutilizat
1=AN
2 =AI2
3 = SlotA:Intrare analogical
4 = SlotB:Intrare analogical
5 = Al1 Joystick
6 = Al2 Joystick
7 = c-Ref Keypad
8 = Referinta Fieldbus

P13.3 782 c-Ref Keypad 4 RW

Cénd unitatea de comanda este selectata pentru valoarea de referinta cuplu,
valoarea poate fi introdusa aici.

P13.4 304 c-RefMax 4 RW
P13.5 305 c-RefMin 4 RW
Scaleaza nivelul maxim si minim al referintei de cuplu intre -300,0 si 300,0%.

P13.6 1666 Control Cuplu Frecv Max 4 RW

n modul control cuplu, acest parametru defineste fereastra de viteza in care va
opera convertizorul.

0 = NegFregMax...PosFregMax

1 = —|FreqRampOut]...+|FreqRampOut|

2 = NegFregMax...FregRampout(MIN)

3 = FregRampOut..PosFregMax(MAX)

4 = FregRampOut+-WindowPos/NegWidth

5 = 0...FregqRampOUt(directie pozitiva sau negativa)
6 = FreqRamp+-WindowPos/Neg/PosOff/NegOff

P13.7 1636 CupluPentruAcc FWD 4 RW

Frecventa in directia pozitiva cand convertizorul intra in control viteza din modul
control cuplu. Acestea sunt referinte la setarea P13.6 pentru optiunea valorii de
referinta Frecventa Maxima 4 sau 6.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P13.8 1637 CupluPentruAcc REV 4 RW
Frecventa in directia negativa cand convertizorul intra In control viteza din modul
control cuplu. Acestea sunt referinte la setarea P13.6 pentru optiunea valorii de
referinta Frecventa Maxima 4 sau 6.

P13.9 1638 Limite Interval control Cuplu inainte 4 RW
Frecventa in directia pozitiva cand convertizorul iese din control viteza din modul
control cuplu. Acestea sunt referinte la setarea P13.6 pentru optiunea valorii de
referinta Frecventa Maxima 6.

P13.10 1639 Limite Interval control Cuplu inapoi 4 RW
Frecventa in directia negativa cand convertizorul iese din control viteza din modul
control cuplu. Acestea sunt referinte la setarea P13.6 pentru optiunea valorii de
referinta Frecventa Maxima 6.

P13.11 1640 t-Filtrare Referinta Cuplu 4 RW
Timp filtrare referinta cuplu.

P13.12 1606 c-Start Rel 4 RW
Nivel cuplu pornire in procente.

P13.13 1667 t-CupluStartup 4 RW
Limita de timp pentru cuplul de pornire pentru nivelul cuplului de pornire in mod de
control cuplu Tn bucla deschisa.

P13.14 1684 Timp oprire stare magnetizare 4 RW
Timp de oprire magnetizare motor la oprire Th mod de control cuplu in bucla
deschisa.

P14.1 254 Curent Franare-CC 1,2,3,4 RW
Defineste nivelul de curent injectat in motor in timpul franarii CC.

P14.2 263 t-FranareCC@Start 1,2,3,4 RW
Frana CC este activata cand este data comanda de pornire. Acest parametru
defineste durata de timp in care convertizorul injecteaza CC in motor Tnainte de
intrarea fortata in nivelul de referinta. Scopul este oprirea motoarelor care in mod
potential se rotesc fnainte de a da o comanda de functionare.

P14.3 262 f-FranareCC@Stop 1,2,3,4 RW
Frecventa de iesire la care se aplica frana CC la oprire. Consultati Figura 70.
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Anexa A—Descrierea parametrilor

Aplicatie

RO/RW

P14.4

255

t-FranareCC@Stop 1,2,3,4

Determina lungimea franarii CC la oprire. Functia de franare CC depinde de functia
de oprire P7.10., folosita in timpul opririi fortate. Cand frecventa scade sub P14.3,
activeaza injectia de franare CC pentru a opri motorul.

>0.0 Frana CC nu este utilizata

>0.0 Frana CC este utilizata si functionarea acesteia depinde de functia de oprire,
(P7.10). Timpul de franare CC este determinat cu acest parametru

Par. P7.10 = 0; Functie de oprire = Oprire libera:

Dupa comanda de oprire, motorul merge din inertie si se opreste fara control din
partea convertizorului de frecventa.

Cu injectia CC, motorul poate fi oprit electric in cel mai scurt timp posibil, fara
utilizarea unei rezistente optionale externe la franare.

Timpul de franare este reglat in functie de frecventa la care porneste frana CC. Daca
frecventa este = decat frecventa nominala a motorului, valoarea setata pentru
parametrul P14.4 determina timpul de franare. Daca frecventa este < 10% din
frecventa nominala, timpul de franare este 10% din valoarea setata pentru P14.4.

Figura 70. Timp de franare CC in mod oprire = Oprire libera

fout fout
fn fn T
\\ Frecventa iesire
— \\/ Motor Speed
\,
\,
\\ Frecventa iesire
A N\
Franare DC \ Motor Speed
PORNITA AN 0-1 xfn _—
+— Frénare DC PORNITA
t
\ t=1xP14.4 | \

| t=0.1xP14.4
| \ ‘ T

RUN RUN
STOP STOP
Par. P7.10 = 1; Functie de oprire = Rampa:

Dupa comanda de oprire, viteza motorului este redusa conform parametrilor de.
decelerare setati, cat mai rapid posibil, la viteza definita prin P14.3 cand este activata
frana CC.

Timpul de franare este definit cu P14.4. Daca este prezenta o inertie mare, se
recomanda utilizarea unei rezistente externe la franare pentru o decelerare mai
rapida. Consultati Figura 71.

Figura 71. Timp de franare CC in mod oprire = Rampa

fout fout

\ .
\ Frecventa iesire

\\ - Motor Speed
\\
\
y Frecventa esire

Franare DC \\ Motor Speed
[ otor Spee
PORNTE N\ 01xfy e

3

Frénare DC PORNITA 1

‘ t=1xP144 ‘ ‘ t=01xP144
RUN RUN
STOP STOP
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P14.5 251 Chopper franare 1,2,3,4 RW
Céand convertizorul de frecventa decelereaza motorul, inertia motorului si sarcina
sunt transmise unui rezistor extern de frana. Acest lucru permite convertizorului de
frecventa sa decelereze sarcina cu un cuplu egal celui de accelerare (cu conditia sa
fie selectat rezistorul corect de frana).
0 = Nu se foloseste niciun chopper de franare
1 = Chopper de franare utilizat si testat in timpul functionarii. Se poate testa, de
asemenea, in stare READY
2 = Chopper extern de franare (fara testare)
3 = Utilizat si testat in stare READY si in timpul functionarii
4 = Utilizat in timpul functionarii (fara testare)
P14.6 266 Flux Franare 1,2,3,4 RW
Tn locul franei CC, franarea fluxului este o forma utila de franare pentru motoarele
<15 kW.
Daca este necesara franarea, frecventa este redusa, iar fluxul motorului este marit,
ceea ce duce la cresterea capacitatii de franare a motorului. Spre deosebire de frana
CC, viteza de rotatie a motorului este controlata in timpul franarii.
Franarea fluxului poate fi setata ca OPRIT sau PORNIT.
0 = Franare flux OPRITA
1 = Franare flux PORNITA
Nota: Franarea fluxului transforma energia in caldura in motor si trebuie utilizata
intermitent pentru a evita deteriorarea motorului.
P14.7 519 Curent Flux Franare 1,2,3,4 RW
Defineste iesirea valorii curentului de franare a fluxului cand Flux Frana este activat.
P15.1 535 Functie ModIncendiu 2,3,4 RW
Acest parametru determina daca functionarea in modul de incendiu este determinata de
inchiderea sau deschiderea contactului la intrarea digitala dorita (P3.28).
0 = Contactul inchis initiaza Functia ModIncendiu
1 = Contactul deschis initiaza Functia ModIncendiu
P15.2 536 Functie selectare ref mod incendiu 2,34 RW
Acest parametru seteaza locatia de referinta pentru momentul in care ModlIncendiu
este activat.
0 = f-MinModIncendiu (P15.3)
1 = f-Ref Mod Incendiu—urmeaza P15.4 si P15.5 folosind o iesire digitala pentru selectare.
2 = Referinta Fieldbus-Referinta de intrare Fieldbus
3 = Al 1 -Intrare analogica 1
4 = Al2—Intrare analogica 2
5= Al1 + Al2 - Intrare analogica 1 adaugata Intrarii Analogice 2
6 = Control PID1 - urmeaza setarile algoritmului de control PID
P15.3 537 f-MinModIncendiu 2,3,4 RW
Acest parametru seteaza frecventa de iesire minima pentru ModIncendiu.Poate fi
folosit ca selectie pentru comanda de referinta.
P15.4 565 f-Ref 1 Mod Incendiu 2,3,4 RW
Acest parametru seteaza procentul de operare al convertizorului la 0% fiind
Frecventa Minima (P1.1.) si 100% fiind Frecventa Maxima (P1.2) pentru referinta 1
Mod Incendiu.
P15.5 564 f-Ref 2 Mod Incendiu 2,3,4 RW
Acest parametru seteaza procentul de operare al convertizorului la 0% fiind
Frecventa Minima (P1.1.) si 100% fiind Frecventa Maxima (P1.2) pentru referinta 2
Mod Incendiu.
P15.6 554 f-Ref Evacuare fum 2,3,4 RW
Setarea frecventei pentru evacuarea fumului. Viteza fixa folosita pentru selectia unei
intrari digitale. 0% fiind Frecventa Minima (P1.1.) si 100% fiind Frecventa Maxima
(P1.2).
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P16.1 557 Curent Nom Motor2 2,3,4 RW
Curentul nominal de pe placuta cu date nominale a celui de-al doilea motor.Selectat
pe baza unei intrari digitale.
P16.2 578 Turatie Nom Motor2 2,34 RW
RPM de pe placuta cu date nominale a celui de-al doilea motor. Selectat pe baza unei
intrari digitale.
P16.3 579 FP Motor2 2,3,4 RW
Factorul de putere de pe placuta cu date nominale a celui de-al doilea motor.
Selectat pe baza unei intrari digitale.
P16.4 580 Tensiune nom motor 2 2,34 RW
Tensiunea de pe placuta cu date nominale a celui de-al doilea motor. Selectat pe
baza unei intrari digitale.
P16.5 581 Frecventa Nom Motor2 2,34 RW
Frecventa de pe placuta cu date nominale a celui de-al doilea motor. Selectat pe baza
unei intrari digitale.
P16.6 1419 Rezistenta Stator Motor2 4 RW
Al doilea set de valori reale pentru rezistenta statorului motorului pentru al doilea
motor setat.
P16.7 1420 Rezistenta Rotor Motor2 4 RW
Al doilea set de valori reale pentru rezistenta statorului motorului pentru al doilea
motor setat.
P16.8 1421 Inductie Pierduta Motor2 4 RW
Al doilea set de valori reale pentru inductanta de scurgere a motorului pentru al
doilea motor setat.
P16.9 1422 Inductanta Mutuala Motor2 4 RW
Al doilea set de valori reale pentru inductanta mutuala a motorului pentru al doilea
motor setat.
P16.10 1423 Curent de Magnetizare2 @c=0 4 RW
Al doilea set de valori reale pentru curentul fara sarcina al motorului pentru al doilea
motor setat.
P17.1 1418 Sursa Activare Bypass 2,3,4 RW
Acest parametru identifica daca intrarea in modul bypass este activata. Odata
activata, Tasta soft "Bypass" de pe unitatea de comanda va indica activarea bypass.
P17.2 544 t-intarziere Bypass 2,34 RW
Acest parametru specifica timpul de intérziere dintre semnalul Bypass la /O,
Fieldbus sau unitatea de comanda, si momentul in care porneste motorul. Totodata,
se specifica durata de timp necesara comutarii convertizorului la iesirea din Bypass.
P17.3 542 Auto Bypass 2,3,4 RW
Acest parametru specifica daca va avea loc comutarea automata pe bypass in urma
unei erori de supratensiune. Este activat pe baza unei defectiuni specifice a Auto
Bypass (P10.5) prin parametrii pentru Eroare de Supratensiune Auto Bypass (P10.9).
0 = Auto Bypass dezactivat
1 = Auto Bypass activat
P17.4 543 t-intarziere AutoBypass 2,3,4 RW
Acest parametru specifica timpul de decelerare pana la aparitia unei comutari
automate pe bypass, in modul determinat de eroarea de supratensiune convertizor
Auto Bypass P10.5 prin parametrii Eroare tensiune minima alimentare Auto Bypass
P10.9.
P17.5 547 Bypass@Supracurent 2,34 RW
Acest parametru specifica daca va avea loc comutarea automata pe bypass dupa ce
sunt depasite incercarile de repornire automata in urma unei erori cauzate de
supracurent.
0 = Auto Bypass dezactivat pentru repornirea automata in urma unei erori cauzate
de supracurent, bypass dupa eroare
1 = Auto Bypass activat pentru repornirea automata n urma unei erori cauzate de
supracurent, bypass dupa depasirea numarului de reporniri
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P17.6 546

Eroare IGBT activare bypass 2,3,4
Acest parametru specificad daca va avea loc comutarea automata pe bypass dupa ce
sunt depasite incercarile de repornire automata in urma unei erori IGBT.

0 = Auto Bypass dezactivat in urma depasirii numarului de incercari pentru
repornirea automata in urma unei erori IGBT

1 = Auto Bypass activat In urma depasirii numarului de Incercari pentru repornirea
automata in urma unei erori IGBT

RW

P17.7 548

Eroare 4mA activare bypass 2,3,4

Acest parametru specifica daca va avea loc comutarea automata pe bypass dupa
eroare de pierdere a referintei si dupa ce sunt depasite incercarile de repornire
automata.

0 = Auto Bypass dezactivat in urma depasirii numarului de incercari pentru
repornirea automata in urma unei erori de pierdere a referintei

1 = Auto Bypass activat In urma depasirii numarului de Incercari pentru repornirea
automata In urma unei erori de pierdere a referintei

Nota: P1.7.1 (Eroare ref 4mA Auto Bypass) trebuie setat la 4 sau 5 (Eroare).

RW

P17.8 545

Bypass @TensiuneMin 2,3,4

Acest parametru specifica daca va avea loc comutarea automata pe bypass dupa ce
sunt depasite Incercarile de repornire automata in urma unei erori de tensiune
minima de alimentare.

0 = Auto Bypass dezactivat In urma depasirii numarului de incercari pentru
repornirea automata in urma unei erori de tensiune minima de alimentare

1 = Auto Bypass activat in urma depasirii numarului de Tncercari pentru repornirea
automata Tn urma unei erori de tensiune minima de alimentare

RW

P17.9 549

Bypass @Supratensiune 2,3,4

Acest parametru specifica daca va avea loc comutarea automata pe bypass dupa ce
sunt depasite Incercarile de repornire automata in urma unei erori de supratensiune
convertizor.

0 = Auto Bypass dezactivat In urma depasirii numarului de incercari pentru
repornirea automata in urma unei erori de supratensiune convertizor

1 = Auto Bypass activat in urma depasirii numarului de Tncercari pentru repornirea
automata in urma unei erori de supratensiune convertizor

RW

P18.1.1.1 2218

Convertizor 1 2,3,4

Acest parametru reda modul de operare al Convertizorului 1 In timp ce realizeaza
MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a
porni motoare individuale.

0 = Offline - iIn modul Single Drive, Slave Drive fara Master in Multi-Drive sau Slave
Drive in Mod Incendiu

1 = Slave Drive - functioneaza ca convertizorul auxiliar in modul Multi-Drive
2 = Master Drive - functioneaza ca convertizorul de reglare pentru modul Multi-Drive

RO

P18.1.1.2 2230

Convertizor 2 2,3,4

Acest parametru reda modul de operare al Convertizorului 2 in timp ce realizeaza
MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a
porni motoare individuale.

0 = Offline - in modul Single Drive, Slave Drive fara Master in Multi-Drive sau Slave
Drive In Mod Incendiu

1 = Slave Drive - functioneaza ca convertizorul auxiliar in modul Multi-Drive
2 = Master Drive - functioneaza ca convertizorul de reglare pentru modul Multi-Drive

RO
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Aplicatie

RO/RW

P18.1.1.3 2242

Convertizor 3 2,3,4

Acest parametru reda modul de operare al Convertizorului 3 In timp ce realizeaza
MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a
porni motoare individuale.

0 = Offline - in modul Single Drive, Slave Drive fara Master in Multi-Drive sau Slave
Drive in Mod Incendiu

1 = Slave Drive - functioneaza ca convertizorul auxiliar in modul Multi-Drive
2 = Master Drive - functioneaza ca convertizorul de reglare pentru modul Multi-Drive

RO

P18.1.1.4 2254

Convertizor 4 2,3,4

Acest parametru reda modul de operare al Convertizorului 4 In timp ce realizeaza
MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a
porni motoare individuale.

0 = Offline - iIn modul Single Drive, Slave Drive fara Master in Multi-Drive sau Slave
Drive in Mod Incendiu

1 = Slave Drive - functioneaza ca convertizorul auxiliar in modul Multi-Drive
2 = Master Drive - functioneaza ca convertizorul de reglare pentru modul Multi-Drive

RO

P18.1.1.5 2266

Convertizor 5 2,3,4

Acest parametru reda modul de operare al Convertizorului 5 in timp ce realizeaza
MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a
porni motoare individuale.

0 = Offline - iIn modul Single Drive, Slave Drive fara Master in Multi-Drive sau Slave
Drive in Mod Incendiu

1 = Slave Drive - functioneaza ca convertizorul auxiliar in modul Multi-Drive
2 = Master Drive - functioneaza ca convertizorul de reglare pentru modul Multi-Drive

RO

P18.1.2.1 2219

Convertizor 1 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al nivelului
Multi-Pump n timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.

0 = Oprit - Pentru Single Drive sau Master Drive oprit

1 = Sleep - Pentru Single Drive sau Master Drive in stare sleep
2 = Reglare - Pentru Single Drive sau Master Drive pornit

3 = Asteapta CMD - Pentru Slave Drive oprit

4 = Urmator - Pentru Slave Drive pornit

5 = Necunoscut - starea convertizoarelor deconectate apare in meniul celorlalte
convertizoare

RO

P18.1.2.2 2231

Convertizor 2 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al nivelului
Multi-Pump n timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.

0 = Oprit - Pentru Single Drive sau Master Drive oprit

1 = Sleep - Pentru Single Drive sau Master Drive in stare sleep
2 = Reglare - Pentru Single Drive sau Master Drive pornit

3 = Asteapta CMD - Pentru Slave Drive oprit

4 = Urmator - Pentru Slave Drive pornit

5 = Necunoscut - starea convertizoarelor deconectate apare in meniul celorlalte
convertizoare
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P18.1.2.3 2243

Convertizor 3 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al nivelului
Multi-Pump in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.

0 = Oprit - Pentru Single Drive sau Master Drive oprit

1 = Sleep - Pentru Single Drive sau Master Drive in stare sleep
2 = Reglare - Pentru Single Drive sau Master Drive pornit

3 = Asteapta CMD - Pentru Slave Drive oprit

4 = Urmator - Pentru Slave Drive pornit

5 = Necunoscut - starea convertizoarelor deconectate apare in meniul celorlalte
convertizoare

RO

P18.1.2.4 2255

Convertizor 4 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al nivelului
Multi-Pump in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.

0 = Oprit - Pentru Single Drive sau Master Drive oprit

1 = Sleep - Pentru Single Drive sau Master Drive in stare sleep
2 = Reglare - Pentru Single Drive sau Master Drive pornit

3 = Asteapta CMD - Pentru Slave Drive oprit

4 = Urmator - Pentru Slave Drive pornit

5 = Necunoscut - starea convertizoarelor deconectate apare in meniul celorlalte
convertizoare

RO

P18.1.2.5 2267

Convertizor 5 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere aIMPFC Mode
nivelului Multi-Pump n timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare
conectate Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.

0 = Oprit - Pentru Single Drive sau Master Drive oprit

1 = Sleep - Pentru Single Drive sau Master Drive in stare sleep
2 = Reglare - Pentru Single Drive sau Master Drive pornit

3 = Asteapta CMD - Pentru Slave Drive oprit

4 = Urmator - Pentru Slave Drive pornit

5 = Necunoscut - starea convertizoarelor deconectate apare in meniul celorlalte
convertizoare

RO

P18.1.3.1 2220

Convertizor 1 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Starii Retea n
timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate Tmpreuna prin
Modbus pentru a porni motoare individuale.

0 = Deconectat - pentru Slave Drive deconectat, Single Drive sau MPFC dezactivat
1 = Eroare - pentru convertizoarele care prezinta erori

2 = Pompa indisponibila - pentru convertizoarele care au pierdut semnalul de
interblocare

3 = Alternare necesara - pentru convertizoare al caror timp de functionare a depasit
limita
4 = Fara Eroare

RO
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P18.1.3.2 2232 Convertizor 2 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Starii Retea n
timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate impreuna prin
Modbus pentru a porni motoare individuale.
0 = Deconectat - pentru Slave Drive deconectat, Single Drive sau MPFC dezactivat
1 = Eroare - pentru convertizoarele care prezinta erori
2 = Pompa indisponibila - pentru convertizoarele care au pierdut semnalul de
interblocare
3 = Alternare necesara - pentru convertizoare al caror timp de functionare a depasit
limita
4 = Fara Eroare
P18.1.3.3 2244 Convertizor 3 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Starii Retea in
timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate Tmpreuna prin
Modbus pentru a porni motoare individuale.
0 = Deconectat - pentru Slave Drive deconectat, Single Drive sau MPFC dezactivat
1 = Eroare - pentru convertizoarele care prezinta erori
2 = Pompa indisponibila - pentru convertizoarele care au pierdut semnalul de
interblocare
3 = Alternare necesara - pentru convertizoare al caror timp de functionare a depasit
limita
4 = Fara Eroare
P18.1.3.4 2256 Convertizor 4 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Starii Retea in
timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate Tmpreuna prin
Modbus pentru a porni motoare individuale.
0 = Deconectat - pentru Slave Drive deconectat, Single Drive sau MPFC dezactivat
1 = Eroare - pentru convertizoarele care prezinta erori
2 = Pompa indisponibila - pentru convertizoarele care au pierdut semnalul de
interblocare
3 = Alternare necesara - pentru convertizoare al caror timp de functionare a depasit
limita
4 = Fara Eroare
P18.1.3.5 2268 Convertizor 5 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Starii Retea in
timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate impreuna prin
Modbus pentru a porni motoare individuale.
0 = Deconectat - pentru Slave Drive deconectat, Single Drive sau MPFC dezactivat
1 = Eroare - pentru convertizoarele care prezinta erori
2 = Pompa indisponibild - pentru convertizoarele care au pierdut semnalul de
interblocare
3 = Alternare necesara - pentru convertizoare al caror timp de functionare a depasit
limita
4 = Fara Eroare
P18.2.1.1 2221 Convertizor 1 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Ultimului cod
de Eroare in timp ce realizeazda MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.1.2 2233 Convertizor 2 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Ultimului cod
de Eroare in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
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P18.2.1.3 2245 Convertizor 3 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Ultimului cod
de Eroare in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.1.4 2257 Convertizor 4 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Ultimului cod
de Eroare in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.1.5 2269 Convertizor 5 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Ultimului cod
de Eroare in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.2.1 2222 Convertizor 1 2,34 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Frecventei de
iesire In timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.2.2 2234 Convertizor 2 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Frecventei de
iesire in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.2.3 2246 Convertizor 3 2,34 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Frecventei de
iesire in timp ce realizeazda MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.2.4 2258 Convertizor 4 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Frecventei de
iesire in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.2.5 2270 Convertizor 5 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Frecventei de
iesire in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.3.1 2223 Convertizor 1 2,34 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Tensiunii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.3.2. 2235 Convertizor 2 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Tensiunii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.3.3 2247 Convertizor 3 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Tensiunii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
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P18.2.3.4 2259 Convertizor 4 2,3, 4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Tensiunii
Motorului n timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.3.5 2271 Convertizor 5 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Tensiunii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.4.1 2224 Convertizor 1 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Curentului
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.4.2 2236 Convertizor 2 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Curentului
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.4.3 2248 Convertizor 3 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Curentului
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.4.4 2260 Convertizor 4 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Curentului
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.45 2272 Convertizor 5 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Curentului
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.5.1 2225 Convertizor 1 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Cuplului
Motorului in timp ce realizeazda MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.5.2 2237 Convertizor 2 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Cuplului
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.5.3 2249 Convertizor 3 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Cuplului
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.

P18.2.5.4 2261 Convertizor 4 2,3,4 RO

Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Cuplului
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
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P18.25.5 2273 Convertizor 5 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Cuplului

Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.6.1 2226 Convertizor 1 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Puterii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.6.2 2238 Convertizor 2 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Puterii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.6.3 2250 Convertizor 3 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Puterii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.6.4 2262 Convertizor 4 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Puterii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.6.5 2274 Convertizor 5 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Puterii
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.7.1 2227 Convertizor 1 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Turatiei
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.7.2 2239 Convertizor 2 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Turatiei
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.7.3 2251 Convertizor 3 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Turatiei
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.7.4 2263 Convertizor 4 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Turatiei
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
fmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
P18.2.7.5 2275 Convertizor 5 2,3,4 RO
Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Turatiei
Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe convertizoare conectate
Tmpreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale. Acest lucru poate fi
vizualizat din Master Drive.
212 Actionaéri cu frecventa ajustabila seria DG1 PowerXL MNO040004RO—Aprile 2015  www.eaton.com



Cod

Modbus ID Parametri

Anexa A—Descrierea parametrilor

Aplicatie
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P18.2.8.1

2228

Convertizor 1 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 1 din punct de vedere al Timpului de
Functionare a Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe
convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.
Acest lucru poate fi vizualizat din Master Drive.

RO

P18.2.8.2

2240

Convertizor 2 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 2 din punct de vedere al Timpului de
Functionare a Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe
convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.
Acest lucru poate fi vizualizat din Master Drive.

RO

P18.2.8.3

2252

Convertizor 3 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 3 din punct de vedere al Timpului de
Functionare a Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe
convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.
Acest lucru poate fi vizualizat din Master Drive.

RO

P18.2.8.4

2264

Convertizor 4 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 4 din punct de vedere al Timpului de
Functionare a Motorului In timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe
convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.
Acest lucru poate fi vizualizat din Master Drive.

RO

P18.2.8.5

2276

Convertizor 5 2,3,4

Acest parametru reda starea Convertizorului 5 din punct de vedere al Timpului de
Functionare a Motorului in timp ce realizeaza MPFC Mode cu mai multe
convertizoare conectate impreuna prin Modbus pentru a porni motoare individuale.
Acest lucru poate fi vizualizat din Master Drive.

RO

P18.3.1

2279

MPFC Mode 2,34
Determina numarul de convertizoare utilizate pentru configurarea Multi-Pump

0 = Dezactivat - functie MPFC dezactivata

1 = Single Drive - Single Drive pentru motorul principal, contactor de forta folosit
pentru alte motoare

2 = Mai Multe Convertizoare - secventa multi succesori pentru mai multe
convertizoare.

RW

P18.3.2

2778

IDConvertizor MPFC 2,3,4

Determina adresa convertizorului in alinierea Multi Drive. Trebuie sa existe un
identificator unic de retea pentru a avea loc comunicatia. Adresa Modbus trebuie
setata in mod diferit impreuna cu acest ID pentru a determina ordinea in care au loc
operatiunile.

RW

P18.3.3

342

Numaér Motoare 2,3,4

Numarul total de motoare / pompe pentru a fi utilizate in sistemul Multi-Pump. In
modul Single Drive, acest lucru functioneaza ca numarul de motoare pe un singur
convertizor. In modul Multi Drive, acest lucru functioneaza pentru toate
convertizoarele active in acelasi timp.

RW

P18.3.4

2284

Sursa reglare 2,34

Pentru convertizoarele care au fost conectate la ambele semnale start/stop si
feedback PID pot fi setate ca , Feedback”, astfel ca vor putea deveni master.

0 = Retea
1 = Regulator PID 1

RW

P18.3.5

2285

Recovery Method 2,3,4

Acest parametru este pentru slave cand sistemul multi-drive pierde master-ul, slave
drive poate continua sa functioneze daca este setat pe ,, Automat”, insa Slave Drive
se va opri imediat daca este setat pe ,,Stop”.

0 = Automat
1 = Stop

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P18.3.6 2286 MPFC Reset Source 2,3,4 RW
Uneori, anumite informatii trebuie transmise de la slave la master si afecteaza

intregul sistem; daca slave drive are MPFC Reset Source ca STO, cand apare o
eroare STO, Master Drive va raspunde la MPFC Reset si va inchide intregul sistem.
0 = Nicio actiune
1=STO

P18.3.7 2311 Adaugi/indeparteaza Selectarea Convertizorului 2,34 RW
In mod implicit, sistemul MPFC va adauga/indeparta pompa in functie de MPFC
DrivelD, de la mic la mare, iar ordinea poate depinde de timpul de functionare a
fiecarui Slave Drive in parte: adaugati convertizorul cu timpul de functionare cel mai
scurt si Tndepartati convertizorul cu timpul de functionare cel mai lung intai. Nu se
foloseste in modul Single Drive.
0 = MPFC DrivelD
1 = Timp Functionare

P18.3.8 343 Latime banda PID 2,3,4 RW
Procentaj bazat pe valoarea de referinta superioara si inferioara care defineste cand
motorul auxiliar va fi online sau offline.

P18.3.9 2315 Frecventa etajare 2,34 RW
Master Drive poate adauga o pompa doar cand frecventa de iesire este peste
frecventa de Staging, iar latimea de banda ofera feedback.

P18.3.10 2316 Frecventa 2,3,4 RW
Master Drive poate sa reduca pompa doar cand frecventa de iesire este sub
frecventa de De-Staging, iar latimea de banda ofera feedback.

P18.3.11 344 Adiugare/indepirtare intarziere 2,3,4 RW
Cu raspunsul n afara latimii de banda si frecventa de iesire peste/sub frecventa de
Staging/De-Staging, timpul trebuie sa expire inainte de adaugarea sau eliminarea
motoarelor/pompelor din sistem.

P18.3.12 350 Activare Interblocaj 2,3,4 RW
Acest parametru permite convertizorului sa examineze intrarile digitale de R
interblocare pentru a determina care motor poate functiona sau care este offline. In
modul Multi-drive, examineaza doar interblocarea 1 sau in controlul Single Drive cand
nu include convertizorul de frecventa.

P18.3.13 346 Include Freq Converter 2,34 RW
Cand este activat, ii transmite convertizorului daca motorul/pompa conectata la
convertizorul de frecventa este inclusa in secventa de schimbare automata in timpul
folosirii contactelor auxiliare. Nu este disponibil In modul Multi-Drive.

P18.3.14 345 Activare Auto-Schimbare 2,34 RW
Schimbarea automata va roti ordinea / prioritatea de pornire a motoarelor din sistem
pentru a obtine un timp egal de functionare pentru toate motoarele. Nu este
disponibil Th modul Multi-Drive.

P18.3.15 347 Interval Auto-Schimbare 2,34 RW
Defineste frecventa cu care se roteste ordinea de pornire a motoarelor / pompelor.
Nu este disponibil in modul Multi-Drive.

P18.3.16 349 Limita frecv Auto-Schimbare 2,3,4 RW
Schimbarea automata se face cand intervalul de schimbare automata expira, iar
convertizorul functioneaza sub limita de frecventa pentru schimbare automata. Nu
este disponibil Tn modul Multi-Drive.

P18.3.17 348 Limita nr. motoare Auto-Schimbare 2,3,4 RW
Schimbarea automata se face cand intervalul de schimbare automata expira, iar
numarul de motoare auxiliare functionale este mai mic decét limita de motoare
pentru schimbare automata. Nu este disponibil In modul Multi-Drive.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P18.3.18 2280 t-RunTime Enable 2,3,4 RW
Cronometrul timpului de functionare va incepe cronometrarea doar daca acest

parametru este activat.
0 = Dezactivat
1 = Activat
P18.3.19 2281 t-RunTime Limit 2,34 RW
Daca timpul de functionare a convertizorului depaseste aceasta limita, va fi afisata
avertizarea , Alterare Necesara”. Daca limita este egala cu 0, cronometrul este
dezactivat.
P18.3.20 2283 t-RunTime Reset 2,34 RW
Parametrul de timp 1 setat la 1 va reseta cronometrul timpului de functionare.
P18.3.21 483 Mod intarziereStart 2,3,4 RW
Acest parametru determina functionarea amortizorului. Nu este disponibil in modul
Multi-Drive.
0 = Start - standard start
1 = Prevenire pornire — Pentru a utiliza aceasta functie, trebuie programata o iesire
pentru relee, RO1-ROS3, pentru selectarea 35 “Temporizare Start” si trebuie
programata o intrare digitala DIN pentru a selecta “RunEn/INTLK." lesirea pentru
releu este utilizata pentru a alimenta cu energie un element al sistemului actionat,
cum ar fi un amortizor, ventil electromagnetic de apa sau pompa de lubrifiere
preliminara. Dupa inchiderea contactului la intrarea digitala programata, convertizorul
de frecventa porneste.
2 = Interlock Time Start —Aceasta functie este similara Start-up Prevent, cu exceptia
faptului ca, daca raspunsul contactului nu este primit in timpul setat, unitatea de
comanda va afisa mesajul de eroare "prevent-up start’, iar secventa de pornire
trebuie initiata din nou.
3 = Delay Start - acest tip de pornire este similar Start-up Prevent cu exceptia
faptului ca nu se foloseste un contact de raspuns. Convertizorul de frecventa
porneste dupa inchiderea iesirii pentru releu dupa "Timp de decelerare”.
P18.3.22 484 Expirare IntarziereStart 2,3,4 RW
Timpul de timeout utilizat pentru Start timp Interblocaj, dupa care secventa de
pornire trebuie initiata din nou daca nu se primeste niciun raspuns. Nu este disponibil
n modul Multi-Drive.
P18.3.23 485 Interblocaj t-intarziereStart 2,3,4 RW
Intarzierea de dupa un Start intarziat dupa care porneste convertizorul de frecventa.
Nu este disponibil in modul Multi-Drive.
P19.1 491 Interval1 t-On 2,3,4 RW
Timp Pornire pentru functia Interval. Foloseste un format de 24 ore. Folosit pentru a
specifica durata de timp la care sa fie activata o anumita functie.
P19.2 493 Interval1 t-OFF 2,3,4 RW
Timp Oprire pentru functia Interval. Foloseste un format de 24 ore. Folosit pentru a
specifica durata de timp la care sa fie activatd o anumita functie.
P19.3 517 Zi Start Intervall 2,3,4 RW
Zi din sdptamana activata pentru functia Interval.
0 = Duminica
1= Luni
2 = Marti
3 = Miercuri
4 = Joi
5 = Vineri
6 = Sdmbata
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Cod

Modbus ID Parametri

Aplicatie

RO/RW

P19.4

518

Zi Stop Intervall

Zi din saptamana activata pentru functia Interval.
0 = Duminica

1 =Luni

2 = Marti

3 = Miercuri

4 = Joi

5 = Vineri

6 = Sdmbata

2,3,4

RW

P19.5

519

Canal Interval1

Selectati canalul de timp afectat pentru a stoca intervalul de timp
0 = Neutilizat

1 = Canal de timp 1

2 = Canal de timp 2

3 = Canal de timp 3

2,3,4

RW

P19.6

495

Interval2 t-On
Consultati P19.1.

2,3,4

RW

P19.7

497

Interval2 t-OFF
Consultati P19.2.

2,3,4

RW

P19.8

520

Zi Start Interval2
Consultati P19.3.

2,34

RW

P19.9

521

Zi Stop Interval2
Consultati P19.4.

2,3, 4

RW

P19.10

522

Canal Interval2
Consultati P19.5.

2,3, 4

RwW

P19.11

499

Interval3 t-On
Consultati P19.1.

2,3, 4

RwW

P19.12

501

Interval3 t-OFF
Consultati P19.2.

2,3,4

RW

P19.13

523

Zi Start Interval3
Consultati P19.3.

2,3,4

RW

P19.14

524

Zi Stop Interval3
Consultati P19.4.

2,34

RW

P19.15

525

Canal Interval3
Consultati P19.5.

2,3, 4

RW

P19.16

503

Interval4 t-On
Consultati P19.1.

2,3,4

RW

P19.17

505

Interval4 t-OFF
Consultati P19.2.

2,3, 4

RW

P19.18

526

Zi Start Interval4
Consultati P19.3.

2,3,4

RW

P19.19

527

Zi Stop Interval4
Consultati P19.4.

2,34

RW

P19.20

528

Canal Interval4
Consultati P19.5.

2,34

RW

P19.21

507

Interval5 t-On
Consultati P19.1.

2,3, 4

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

P19.22 509 Interval5 t-OFF 2,3,4 RW
Consultati P19.2.

P19.23 529 Zi Start Interval5 2,3,4 RW
Consultati P19.3.

P19.24 530 Zi Stop Intervalb 2,34 RW
Consultati P19.4.

P19.25 531 Canal Interval5 2,3,4 RW
Consultati P19.5.

P19.26 511 t-Timer1 2,3,4 RW
Timer-ul va functiona cand este activat de DI.

P19.27 532 Canal Timer1 2,3,4 RW
Selectati canalul de timp afectat.
0 = Neutilizat
1 = Canal de timp 1
2 = Canal de timp 2
3 = Canal de timp 3

P19.28 513 t-Timer2 2,3,4 RW
Consultati P19.26.

P19.29 533 Canal Timer2 2,3,4 RW
Consultati P19.27.

P19.30 515 t-Timer3 2,3,4 RW
Consultati P19.26.

P19.31 534 Canal Timer3 2,3,4 RW
Consultati P19.27.

P20.1.1 1556 Sel iesire date FB 1 1,2,3,4 RW
Selecteaza datele de procesare pentru fieldbus pentru a le trimite pe fieldbus.

P20.1.2 1557 Sel iesire date FB 2 1,2,3,4 RW
Selecteaza datele de procesare pentru fieldbus pentru a le trimite pe fieldbus.

P20.1.3 1558 Sel iesire date FB 3 1,2,3,4 RW
Selecteaza datele de procesare pentru fieldbus pentru a le trimite pe fieldbus.

P20.1.4 1559 Sel iesire date FB 4 1,2,3,4 RW
Selecteaza datele de procesare pentru fieldbus pentru a le trimite pe fieldbus.

P20.1.5 1560 Sel iesire date FB 5 1,2,3,4 RW
Selecteaza datele de procesare pentru fieldbus pentru a le trimite pe fieldbus.

P20.1.6 1561 Sel iesire date FB 6 1,2,3,4 RW
Selecteaza datele de procesare pentru fieldbus pentru a le trimite pe fieldbus.

P20.1.7 1562 Sel iesire date FB 7 1,2,3,4 RW
Selecteaza datele de procesare pentru fieldbus pentru a le trimite pe fieldbus.

P20.1.8 1563 Sel iesire date FB 8 1,2,3,4 RW
Selecteaza datele de procesare pentru fieldbus pentru a le trimite pe fieldbus.

P20.2.1 586 Reglaj com RS-485 1,2,3,4 RW
Acest parametru defineste protocolul de comunicatie pentru RS-485.
0 = Modbus RTU
1 = BACnet MS/TP
2 = SmartWire-DT

P20.2.2 587 Adresa RS485 1,2,3,4 RW
Acest parametru defineste RS485-0 Adress pentru comunicatia RS-485.
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Cod

Modbus ID Parametri

Aplicatie

RO/RW

P20.2.3

584

Baudrate RS485

Acest parametru defineste viteza de comunicatie pentru comunicatia RS-485.

1,23,4

RW

P20.2.4

585

Tip Paritate RS485

Acest parametru defineste tipul de paritate pentru comunicatia RS-485.

1,23,4

RW

P20.2.5

588

Stare Protocol

Acest parametru defineste stare protocol pentru comunicatia RS-485.

0 = Initial

1 = Oprit

2 = Operational
3 = Eroare

1,23,4

RO

P20.2.6

589

SlaveBusy RS485
Indica starea dispozitivului slave din retea.

1,23,4

RO

P20.2.7

590

EroareParitate RS485
Numara erorile de paritate indicate in reteaua RS-485.

1,23,4

RO

P20.2.8

591

EroareSlave RS485

Raspuns de eroare dat cand dispozitivul slave primeste un mesaj fara eroare de

comunicatie, dar pe care nu il poate administra.

1,23,4

RO

P20.2.9

592

Raspuns la UltimaEroare RS485

Stocheaza ultima eroare activa pentru vizualizare privind comunicatiile.

1,23,4

RO

P20.2.10

593

Expirare COM Modbus RTU

Selecteaza timpul de asteptare Tnainte de o eroare de comunicatie in Modbus RTU

daca nu se primeste un mesaj.

1,23,4

RW

P20.2.11

594

Baudrate TCP
Viteza de comunicatie a BACnet.

1,234

RW

P20.2.12

595

Adresa MAC BACnet

Selecteaza Adresa BACnet la care va fi localizat convertizorul la nodul Instance.

1,2,3,4

RW

P20.2.13

596

Numar Instante BACnet
Selecteaza valoarea BACnet Instance.

1,23,4

RW

P20.2.14

598

Expirare COM BACnet

Selecteaza timpul de asteptare Tnainte de a aparea o eroare de comunicatie in

BACnet.

1,23,4

RW

P20.2.15

599

StareProtocol BACnet
Selecteaza starea protocolului BACnet.

1,2,3,4

RO

P20.2.16

600

Cod eroare

Eroare protocol BACnet.
0 = None

1 = Master

1,23,4

RW

P20.3.1

1500

Mod Adresa IP TCP

Acest parametru defineste modul de configurare a adresei IP pentru EIP/Modbus

TCP.

0 = DHCP cu AutolP
1 = IP Static

1,23,4

RW

P20.3.2

1507

Adresa IP Activa TCP
Adresa IP utilizata curent.

1,23,4

RO

P20.3.3

1509

Masca Subnet Activa TCP
Masca subnet utilizata curent.

1,234

RO

P20.3.4

1511

Default Gateway Activ TCP
Default Gateway utilizat curent.

1,23,4

RO
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Modbus ID Parametri Aplicatie

RO/RW

P20.3.5

1513

Adresa MAC BACnet 1,2,3,4
Adresa hardware 48 biti.

RO

P20.3.6

1501

Adresa IP Statica TCP 1,2,3,4

TCPO Static IP Address. Acest parametru este utilizat pentru a configura adresa IP
cand P20.3.1 este setat la 1.

RW

P20.3.7

1503

Masca Subnet Statica TCP 1,2,3,4

TCPO Static IP Address. Acest parametru este utilizat pentru a configura masca
subnet, cand P20.3.1 este setat la 1.

RW

P20.3.8

1505

Default Gateway Static TCP 1,2,3,4

TCPO Static IP Address. Acest parametru este utilizat pentru a configura Default
Gateway, cand P20.3.1 este setat la 1.

RW

P20.3.9

608

EtherNet/Stare protocol IP 1,2,3,4
Indica daca protocolul Ethernet este activ sau nu.

0 = Oprit

1 = Operational

2 = Eroare

RO

P20.3.10

609

LimitaConexiune TCP 1,2,3,4
Numarul maxim de conexiuni permise la convertizorul de frecventa.

RW

P20.3.11

610

ID Convertizor TCP 1,2,3,4
Valoare de identificare unitate pentru Modbus TCP.

RW

P20.3.12

611

Timp asteptare com Modbus TCP 1,2,3,4
Selecteaza timpul de asteptare inainte de o eroare de comunicatie in Ethernet.

RW

P20.3.13

612

Stare Protocol 1,2,3,4
0 = Oprit

1 = Operational

2 = Eroare

RO

P20.3.14

613

SlaveBusy RS485 1,2,3,4
Valoarea arata comunicarea cu convertizorul de frecventa.

RO

P20.3.15

614

EroareParitate RS485 1,2,3,4
Acest parametru verifica erorile de paritate ale caracterelor de intrare.

RO

P20.3.16

615

EroareSlave TCP 1,2,3,4
Arata incapacitatea convertizorului de frecventa de a procesa mesajul.

RO

P20.3.17

616

Ultim raspuns eroare 1,2,3,4
Indica ultima eroare activa care a aparut.

RO

P20.4.1

2139

Stare Protocol 1,2,3,4
Stare protocol Smartwire

RO

P20.4.2

2141

Rata transfer SmartWire 1,2,3,4
Viteza Bus protocol SmartWire

0-125 KBaud

1-250 KBaud

RwW

P21.1.1

340

Limba 1,2,3,4

Acest parametru ofera posibilitatea de a controla convertizorul de frecventa prin
unitatea de comanda, in limba selectata.

RW

P21.1.2

142

Aplicatie 1,2,3,4
Acest parametru seteaza aplicatia activa daca au fost incarcate mai multe aplicatii.

RW
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW
P21.1.3 619 Set Parametri 1,2,3,4 RW
Acest parametru va permite sa incarcati din nou valorile prestabilite si sa stocati si sa
ncarcati doua seturi personalizate de parametri.
0=Nu
1 = Incarcare parametri standard din fabrica
2 = Stocare set de parametri #1
3 = Incarcare set de parametri #1
4 = Stocare set de parametri #2
5 = Incarcare set de parametri #2
P21.1.4 620 Upload pe Keypad 1,2,3,4 RW
Aceasta functie Incarca toate grupurile de parametri existente Keypad
0=Nu
1 = Da (Toti parametrii)
P21.1.5 621 Download de pe Keypad 1,2,3,4 RW
Aceasta functie descarca unul sau toate grupurile de parametrii de pe Keypad.
0=Nu
1 = Da (Toti parametrii)
P21.1.6 623 Comparatie parametrii 1,2,3,4 RW
Cu functia Comparatie Parametrii, puteti compara valorile reale ale parametrilor cu
valorile seturilor personalizate de parametri si cele incarcate pe keypad.
Valorile reale ale parametrilor sunt comparate mai intéi cu cele din setul personalizat
de parametri 1. Daca nu sunt detectate diferente, pe linia inferioara a keypad este
afisat "0".
Daca oricare din valorile parametrilor difera de cele din setul de parametri 1, numarul
de diferente este afisat colectiv.
Apasand sageata dreapta din nou, veti vedea atat valoarea reala, cat si valoarea cu
care aceasta a fost comparata. In acest ecran, valoarea de pe linia de Descriere
(mediana) reprezinta valoarea standard, iar cea de pe linia de valori (linia inferioara)
reprezinta valoarea editata. De asemenea, puteti edita valoarea reala apasand
butonul Sageata Dreapta.
Valorile obtinute pot fi comparate cu valorile din setul 2, setarile din fabrica si valorile
setate pentru keypad.
P21.1.7 624 Parola 1,2,3,4 RW
Selectarea aplicatiei poate fi protejatd Impotriva modificarilor neautorizate prin
functia Parola. Atunci cand este activata functia Parola, utilizatorul trebuie sa
introduca parola fnainte de modificarea aplicatiei, modificarea valorilor parametrilor
sau modificarea parolei.
Ca setare standard din fabrica, functia Parola nu este activata. Daca doriti sa activati
parola, modificati valoarea acestui parametru cu orice numar cuprins intre 1 si 9999.
Pentru a dezactiva parola, resetati valoarea parametrului la O.
P21.1.8 625 Blocare Parametrii 1,2,3,4 RW
Functia permite utilizatorului sa restrictioneze modificarea parametrilor. Daca este
activata functia de blocare a parametrilor, pe afisaj va fi indicat mesajul *blocat*
atunci cand incercati sa editati valoarea unui parametru.
Nota: Aceasta functie nu previne editarea neautorizata a valorilor parametrilor.
P21.1.9 627 Reglaj Multi-Monitor 1,2,3,4 RW
Afisajul tastaturii poate afisa trei valori monitorizate in acelasi timp. Acest parametru
determina daca operatorul poate inlocui valorile monitorizate cu alte valori.
P21.1.10 628 Pagina principala 1,2,3,4 RW

Acest parametru seteaza ecranul la care afisajul trece automat la Timp Asteptare
Sistem sau la pornirea keypad.

Daca valoarea Pagina principala este O, functia nu este activata, adica ultima pagina
afisata raméane pe afisajul keypad.
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Anexa A—Descrierea parametrilor

Parametri Aplicatie RO/RW

P21.1.11

629

Timp Asteptare Sistem 1,2,3,4 RW
Setarile Timp de asteptare definesc timpul dupa care afisajul keypad revine la Pagina
Principala.

Nota: Daca valoarea Default Page este 0, setarile Timp de asteptare nu au niciun
efect.

P21.1.12

630

Ajustare Contrast 1,2,3,4 RW
Daca afisajul nu este clar, puteti regla contrastul keypad cu acest parametru.

P21.1.13

631

Timp lluminare Fundal 1,2,3,4 RW

Acest parametru determina durata sistemului de iluminare de pe fundal Thainte ca
aceasta sa se stinga.

P21.1.14

632

Control Ventilator 1,2,3,4 RW

Aceasta functie va permite sa controlati ventilatorul de racire al PowerXL DG1. Puteti
seta ventilatorul astfel incat acesta sa functioneze:

1 = Continuu - ventilatorul functioneaza continuu

2 = Temperatura—in functie de temperatura unitatii. Ventilatorul este pornit automat
cand temperatura radiatorului ajunge la 60°C. Ventilatorul primeste comanda de
oprire cand temperatura radiatorului scade la 55°C. Ventilatorul functioneaza
timp de aproximativ un minut dupa primirea comenzii de oprire sau de oprire a
alimentarii, precum si dupa modificarea valorii de la "Continuu” la "Temperatura"

3 = Prima pornire dupa alimentare - ventilatorul este oprit pana cand este data
comanda de pornire, dupa care ventilatorul functioneaza continuu. Acest lucru
se face in principal pentru sistemele generale CC-bus pentru a preveni
ncarcarea rezistentelor de incarcare de catre ventilatoare in momentul
alimentarii.

4 = Temperatura calculata - ventilatorul porneste in functie de temperatura calculata
IGBT. Cand temperatura IGBT = 40°C, ventilatorul porneste, iar cand
temperatura scade la 30°C, ventilatorul se opreste

Nota: Ventilatorul functioneaza continuu indiferent de setari, cand convertizorul de
frecventa este in stare RUN.

P21.1.15

633

Timp Asteptare Pierdere COM 1,2,3,4 RW
Aceasta functie permite utilizatorului sa modifice timpul de asteptare a timpului de

raspuns HMI.

Exemplu:

| Intarziere transfer intre convertizorul de frecventa si PC = 600 ms

| Valoarea Timpului de asteptare pentru raspunsul HMI este setata la 1200 ms (2 x
600, intarziere transmitere + intarziere primire)

| Setarea corespunzatoare este introdusa in partea [Misc] a fisierului
| NCDrive.ini:
Retries =5
AckTimeOut = 1200
TimeOut = 6000
De asemenea, se va lua in considerare faptul ca intervalele mai scurte decat Timpul

de confirmare HMI nu pot fi utilizate pentru monitorizarea convertizorului de
frecventa.

P21.1.16

634

Numar reincercare HMI 1,2,3,4 RW
Cu acest parametru puteti seta numarul incercarilor de raspuns la convertizor daca

raspunsul nu este primit in timpul de raspuns (timp de asteptare raspuns HMI) sau

daca raspunsul primit este eronat.

P21.2.1

640

Software Keypad 1,2,3,4 RO

P21.2.2

642

Versiune sistem 1,2,3,4 RO

P21.2.3

644

Software Aplicatie 1,2,3,4 RO

P21.3.1

646

Stare Chopper Franare 1,2,3,4 RO

P21.3.2

647

Rezistor Franare 1,2,3,4 RO
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Cod

Modbus ID Parametri

Aplicatie

RO/RW

P21.3.3

648

Numar serie
Informatii Hardware.

1,23,4

RO

P21.4.1

566

Ceas de Timp Real

Acest parametru indicad Ceasul de Timp Real, iar utilizatorul 1l poate edita pentru a

regla ora.

1,23,4

RW

P21.4.2

582

Daylight Saving
Regula Daylight Saving.
0 = Off

1=EU

2=US

1,23,4

RW

P21.4.3

601

Contor MWh
Contor functionare total in megawati ore.

1,2,3,4

RO

P21.4.4

603

t-ZileDeFunctionare
Numarul de zile in care DG1 a fost alimentat cu putere.

1,23,4

RO

P21.4.5

606

t-OrePutereON
Numarul de ore in care DG1 a fost alimentat cu putere.

1,23,4

RO

P21.4.6

604

MWh @Eroare1
Megawati ore de la ultima restabilire.

1,23,4

RW

P21.4.7

635

Resetare MWh @Eroare

Restabileste contorul pentru megawati ore si sterge datele contorului de energie din

Meniu (P21.4.7).

1,234

RW

P21.4.8

636

t-ZilePowerON@Eroare
Numarul de zile de la ultima resetare.

1,23,4

RW

P21.4.9

637

t-OrePowerON@Eroare

Numarul orelor de functionare a DG1 conectat la un motor de la ultima resetare.

1,23,4

RW

P21.4.10

639

Resetare t-Functionare @Eroare

Reseteaza numarul de zile si de ore de functionare pentru contorul motorului sau
convertizorului si reseteaza timpul de functionare a motorului din Meniu (P21.4.9 si

P21.4.10).

1,234

RW

M1

Frecventa lesire

Frecventa de iesire a convertizorului transmisa la motor. Valoarea trebuie sa
corespunda frecventei de referinta In modul de control frecventa.

1,23,4

RO

M2 24 Referinta frecventa

Valoare de referinta pentru frecventa convertizorului. Frecventa de iesire a motorului

trebuie sa corespunda acestei valori in modul de control frecventa.

1,23,4

RO

M3

Turatie Motor

Viteza motorului este calculata pe baza curbei U/f setata la introducerea parametrilor

motorului.

1,23,4

RO

M4

Curent Motor
Curent motor masurat la iesire.

1,23,4

RO

M5

Motor Cuplu

Cuplul motorului calculat in procente pe baza curentului motorului si pe baza valorilor

de pe placuta cu date nominale.

1,23,4

RO

M6

Putere Motor Rel

Puterea motorului calculata in procente pe baza curentului si tensiunii motorului si pe

baza valorilor de pe placuta cu date nominale.

1,23,4

RO

M7

Tensiune Motor
Tensiune motor AC masurata la iesire.

1,23,4

RO

M8

Tensiune Circuit-CC
Tensiune Circuit-CC masurata.

1,2,3,4

RO
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

M9 8 Device Temperature 1,2,3,4 RO
Temperatura masurata la radiatorul de racire a convertizorului in °C.

M10 9 Temperatura Motor 1,2,3,4 RO
Valoarea calculata a temperaturii motorului in procente. Valoarea se bazeaza pe
datele de pe placuta cu date nominale si informatiile privind starea motorului notate
la pornire.

M11 15 Referinta cuplu 4 RO
Procent de referinta cuplu utilizat In modul Control Cuplu.

M12 10 Intrare analogical 1,2,3,4 RO
Valoare masurata la intrarea analogica 1. Poate fi un semnal de intrare curent sau
tensiune.

M13 1 Intrare analogica2 1,2,3,4 RO
Valoare masurata la intrarea analogica 2. Poate fi un semnal de intrare curent sau
tensiune.

M14 25 lesire Analogica1 1,2,3,4 RO
Valoare masurata la iesirea analogica 1 transmisa de convertizor. Poate fi un semnal
de iesire curent sau tensiune.

M15 575 lesire Analogica2 1,2,3,4 RO
Valoare masurata la iesirea analogica 2 transmisa de convertizor. Poate fi un semnal
de iesire curent sau tensiune.

M16 12 DI1, DI2, DI3 1,2,3,4 RO
Stare intrare digitala.

M17 13 DI4, DI5, DI6 1,2,3,4 RO
Stare intrare digitala.

M18 576 DI7, DI8 1,2,3,4 RO
Stare intrare digitala.

M19 14 DO1 1,2,3,4 RO
Stare iesire digitala.

M20 557 RO1, RO2, RO3 1,2,3,4 RO
Stare iesire releu.

M21 558 TC1, TC2, TC3 2,3,4 RO
Stare Canal Timer.

M22 559 Interval1 1,2,3,4 RO
Stare Time Interval1.

M23 560 Interval2 2,3,4 RO
Stare Time Interval2.

M24 561 Interval3 2,3,4 RO
Stare Time Interval3.

M25 562 Interval4 2,3,4 RO
Stare Time Interval4.

M26 563 Interval5 2,3,4 RO
Stare Time Intervalb.

M27 569 Timer1 2,3,4 RO
Valoare Timer1 in secunde.

M28 571 Timer2 2,3,4 RO
Valoare Timer2 in secunde.

M29 573 Timer3 2,3,4 RO
Valoare Timer3 in secunde.
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Cod Modbus ID Parametri Aplicatie RO/RW

M30 16 Referinta PID1 2,3, 4 RO
Nivel valoare referinta PID1.

M31 18 Feedback PID1 2,3,4 RO
Nivel feedback valoare obtinuta PID1.

M32 20 Valoare Eroare PID1 2,3,4 RO
Diferenta PID 1 intre valoarea setata si nivelurile valorilor de feedback.

M33 22 lesire PID1 2,3,4 RO
Procent iesire PID1 la motor.

M34 23 Stare PID1 2,3, 4 RO
Indicare Stare PID1. Indica daca convertizorul este oprit, daca functioneaza in mod
PID sau daca este in mod Sleep PID.

M35 32 Referinta PID2 3,4 RO
Nivel valoare de referinta PID2.

M36 34 Feedback PID2 3,4 RO
Nivel feedback valoare obtinuta PID2.

M37 36 Valoare Eroare PID2 3,4 RO
Diferenta PID 2 intre valoarea setata si nivelurile valorilor de feedback.

M38 38 lesire PID2 3,4 RO
Procent iesire PID2 la motor.

M39 39 Stare PID2 3.4 RO
Indicare Stare PID2. Indica daca convertizorul este oprit, daca functioneaza in mod
PID sau daca este in mod Sleep PID.

M40 26 Motorare in functionare 2,3,4 RO
Numarul motoarelor auxiliare care functioneaza la un moment dat.

M41 27 PT100 Temperatura 1,2,3,4 RO
Valoarea temperaturii termistorului PT100 n °C.

M42 28 Ultima Eroare Activa 1,2,3,4 RO
Valoarea Ultima Eroare Activa. Consultati codurile erorilor pentru valoarea indicata
aici.

M43 583 Stare baterie RTC 1,2,3,4 RO
Stare baterie Ceas de Timp Real.

M4a4 1686 Putere motor instantanee 1,2,3,4 RO
Putere motor instantanee masurata in kW.

M45 2119 Economie de Energie 1,2,3,4 RO
Valoare energie afisata pe baza unui format ales.

M46 30 Multi-Monitor 1,2,3,4 RO
Afilseaza trei valori de monitorizare intr-un singur ecran. Valorile pot fi selectate din
meniul unitatii de comanda.
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Anexa B—Erori si Coduri de Avertizare

In acest meniu, puteti gasi erorile active, istoricul erorilor si numerele de eroare.

Tabel 162. Erori active

Erori si Coduri de Avertizare

Meniu Functie Nota

Erori active Cand apar(e) o eroare/erori, este afisat ecranul cu numele si Eroarea raméane activa pana cand este stearsa cu
ora erorii. Apasati DETAIL pentru a vedea datele erorii. ajutorul butonului Reset (timp de 2 secunde) sau prin
Sub-meniul Erori active prezint lista erorilor. Selectati semnalul de resetare de la terminalul I/O sau fieldbus.
eroarea si apasati DETAIL pentru a vedea datele erorii. Memoria erorilor active poate stoca maxim 10 eroriin

succesiunea aparitiei.

Tabel 163. Istoric erori

Meniu Functie Nota
Istoric erori Ultimele 10 erori sunt stocate in Istoricul erorilor; selectati  Istoricul erorilor este stocat pana cand este sters cu
eroarea si apasati DETAIL pentru a vedea datele erorii. ajutorul tastei OK (apasat timp de 5 secunde).

Memoria erorilor active poate stoca maxim 10 erori in
succesiunea aparitiei.

Coduri de Eroare si Descrieri

Configurabil 1 = Tipul acestei erori este configurabil, tipul erorii poate fi configurat ca
0 = Nici o Actiune; 1 = Pericol; 2 = Eroare; 3= Eroare, Oprire libera

CodEroare Tip Eroare
Bacnet Nume eroare  Tip Eroare Standard  Cauza Posibila Solutie
1 Supracurent Eroare Convertizorul de curent alternativ trifazat e Verificati incarcarea
U-V-W a detectat un curent prea mare e Verificati motorul
(>4*IH) in cablul motorului: e Verificati cablurile si conexiunile
e Crestere brusca a sarcinii * Realizati o functionare de identificare
e Scurtcircuit in cablurile motorului e \Verificati rampele de timp
e Motor necorespunzator
2 Supratensiune Eroare Tensiune CC-link a depasit limitele e Mariti timpul de decelerare
convertizor definite: e Utilizati un chopper de frénare sau un
e Timp de decelerare prea scurt rezistor de frana (disponibile optional)
e Chopperul de franare este dezactivat e Activati regulatorul de supratensiune
e Varfuri de tensiune la alimentarea e Verificati tensiunea de intrare
convertizorului
e Secventa Start/Stop prea rapida
3 Punere lapamant Configurabil (1) Eroare Masurarea curentului a detectat ca suma Verificati cablurile motorului si motorul
U-V-W curentului fazelor motorului nu este zero:
* Defectiune de izolatie la cabluri sau
motor
5 Comutator Eroare Intrerupatorul de sarcina este deschis, ® Resetati eroarea si reporniti
incarcare daca a fost data comanda START: e Daca eroarea reapare, contactati cel
e QOperare eronata mai apropiat reprezentant
e Defectiune a componentelor
6 Oprire de Eroare e Terminal STO deschis in placa de e Terminal STO inchis
urgenta control e Eliminati semnalul de la DI
e Semnalul de urgenta din DI este
activat
7 Declansare la Eroare e Scurtcircuit in cablurile motorului Verificati cablurile si conexiunile
saturatie * Modulul IGBT este deteriorat Resetati eroarea si reporniti

Verificati daca surubul CEM este instalat
Daca eroarea apare din nou, contactati cel
mai apropiat reprezentant
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CodEroare - Tip Eroare = o ery -

BAcnet Nume eroare Tip Eroare Standard Cauza Posibila Solutie

9 Tensiune minima Configurabil (1) Eroare Tensiunea CC-link este sub limitele de In cazul unei caderi temporare a tensiunii

alim. tensiune definite: de alimentare, resetati defectiunea si

¢ Cauza cea mai probabila: Tensiune de  reporniti convertizorul de curent alternativ
alimentare prea mica trifazat Verificati tensiunea de alimentare.

e Eroare interna convertizor Daca este corecta, a aparut o defectiune

¢ Siguranta de intrare defecta interna. Contactati cel mai apropiat

e Circuitul de incarcare extern nu este reprezentant.
inchis

Nota: Aceasta eroare este activata

numai daca convertizorul este in starea

Run.

10 Suprav faze Configurabil (1) Eroare Faza liniei de intrare lipseste Verificati tensiunea de alimentare,

intrare sigurantele si cablul

11 Suprav faze Configurabil (1) Eroare Masurarea curentului a detectat ca una  Verificati cablul motorului si motorul

iesire din fazele motorului nu are curent

12 Suprav Chopper Eroare e Nu este instalat niciun rezistor de Verificati rezistorul de franare si cablurile.

de Franare frana Daca acestea sunt in regula, chopperul
® Rezistor de franare defect este defect. Contactati cel mai apropiat
e Chopperul de franare este defect reprezentant
13 Temperatura Configurabil (1) Avertizare ~ Temperatura prea mica masurata la
prea mica Radiatorul sau panoul unitatii de putere.
Temperatura radiatorului de racire este
mai mica de -10°C
14 Supratemperatura Eroare Temperatura prea mare masurata la e \Verificati debitul si fluxul aerului de
radiatorul de racire al unitatii de putere racire
sau placa. o \erificati daca s-a depus praf in
Temperatura radiatorului de racire radiatorul de racire
este mai mare de 90°C ¢ Verificati temperatura ambientala
e Asigurati-va ca frecventa de comutatie
nu este prea mare in relatie cu
temperatura ambientald si sarcina
motorului
15 Motor blocat Configurabil (1) Nicio Motorul este blocat Verificati motorul si sarcina
Actiune
16 Supratemperatura Configurabil (1) Nici o Motorul este prea fierbinte fie Reduceti sarcina motorului. Daca nu
motor Actiune conform estimarilor convertizorului de  exista o suprasarcina la motor, verificati
frecventa, fie conform raspunsului de  parametrii model de temperatura
temperatura
17 Sarcinaredusa  Configurabil (1) Nicio Starea definita de parametrul Verificati sarcina
motor Actiune P1.9.156~P1.9.17 este activa mai mult
decét timpul definit de P1.9.18

18 Conflict IP Configurabil (1) Avertizare ~ Problema setare IP Verificati setarile pentru adresa IP,
verificati sa nu existe duplicate in retea.

19 Eroare EEPROM Eroare Eroare EEPROM placa de putere, Realimentati convertizorul. Tncerca‘;i sa

placa de putere memorie pierduta in eeprom. actualizati software-ul, daca problema nu
dispare, contactati cel mai apropiat
reprezentant.

20 Eroare FRAM Eroare Eroare date fram in memoria FRAM. Realimentati convertizorul. Tncerca‘;i sa
actualizati software-ul, daca problema nu
dispare, contactati cel mai apropiat
reprezentant.

21 Eroare S-Flash  avertizare Eroare S-Flash, memoria S-Flash a esuat. Realimentati convertizorul. incercati sa
actualizati software-ul, daca problema nu
dispare, contactati cel mai apropiat
reprezentant.

25 Eroare Watchdog Eroare Depasire registru watchdog in MCU Realimentati convertizorul. Tncercajti sa

MCU actualizati software-ul, daca problema nu
dispare, contactati cel mai apropiat
reprezentant.

26 Preventie pornire Eroare Timpul in care semnalul Interlock este Opriti convertizorul si retrimiteti comanda

activat fata de timpul setat. de start.

29 Eroare termistor Configurabil (1) Eroare Cartela optionala sau placa de control, Termistor deschis sau scurtcircuitat,

motor rezistenta termistor mai mare de 4,7 k temperatura excesiva
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CodEroare - Tip Eroare = o ery -
BAcnet Nume eroare Tip Eroare Standard Cauza Posibila Solutie
32 Eroare ventilator Eroare Ventilatorul este deteriorat sau blocat. Verificati ventilatorul si firele conectate ale
ventilatorului. Verificati daca ventilatorul
este alimentat cu 24 Vdc.
36 Eroare Eroare Placa de control nu corespunde placii de  Ciclu de putere la convertizor. Incercati sa
compatibilitate putere. actualizati software-ul. Daca problema nu
dispare, contactati cel mai apropiat
reprezentant.
37 Accesoriu Avertizare Schimbare placa de putere sau card Alarma se va reseta
schimbat optional.
38 Accesoriu Avertizare Adaugare placa de putere sau card Dispozitivul este pregatit pentru utilizare
adaugat optional. Vor fi utilizate setarile vechi ale
parametrilor
39 Accesoriu lipsa  Eroare Cardul optional este scos din slot sau Dispozitivul nu va mai fi disponibil in
placa de putere de la placa de control convertizor.
40 Accesoriu Eroare Dispozitiv necunoscut conectat (placa de Verificati conexiunea EEPROM.
necunoscut putere/placa optionala) Verificati conexiunea placii la slotul A/B
Ciclu de putere la convertizor.
41 Temperatura Eroare Temperatura IGBT este prea mare. e \Verificati incarcarea la iesire
IGBT ¢ \erificati dimensiunea motorului
* Reduceti frecventa de comutatie
50 AIN<4mA Configurabil (1) Nici o Pierderea semnalului de intrare analog (@ Verificati valoarea de referinta a curentului
(41a20mA) Actiune scazut sub 4 mA) la intrarea analogica fie la Al 1 sau Al 2.
Verificati cablarea.
51 Eroare Externa  Configurabil (1) Eroare Intrarea digitala este activata pentru Verificati setarile intrarii digitale si
intrarea Eroare externa. verificati nivelul de intrare. Este posibil sa
existe un dispozitiv extern care cauzeaza
eroare.
52 Eroare Configurabil (1) Eroare Conexiune pierduta intre unitatea de Verificati conexiunea unitatii de comanda
Comunicatie comanda si sectiunea de controla ~ si eventual cablul acesteia
Keypad actiunii electrice cand locul controlului si
referinta sunt setate la Unitatea de
Comanda.
54 Eroare Cartela Configurabil (1) Eroare Card optional sau slot defect Verificati cardul optional si conexiunile
OPT slotului cardului optional.
Verificati Starea Placii pe Unitatea de_
Comanda pentru cauza exacta a erorii.
Contactati cel mai apropiat reprezentant.
55 Eroare Ceas de  Configurabil (1) Avertizare e Comunicatia intre MCU si cipul RTC  Verificati cipul RTC, ciclul de putere la
Timp Real nu este normala convertizor. Daca problema nu dispare,
e Puterea cipului RTC nu este normala  contactati cel mai apropiat reprezentant.
e Timpul real nu este normal
56 Eroare PT100 Configurabil (1) Eroare Temperatura depaseste limita capacitatii - PT100 scurtcircuitat, deschis sau B
de detectare de PT100 supraincalzit, verificati sonda temperaturii
PT100
57 Eroare Eroare Parametrii motorului rularea pentru Verificati dimensiunea motorului
identificare identificarea nu a fost finalizata in Verificati daca firele de intrare si iesire
motor totalitate cu succes sunt conectate corespunzator.
58 Eroare masurare Eroare Masurarea curentului este in afara gamei  Porniti din nou convertizorul. Daca eroarea
curent apare din nou, contactati cel mai apropiat
reprezentant
59 Posibila ercare a Eroare Cablajul de alimentare poate fi conectat  Verificati daca sunt conectate cablurile de
cablurilor de la iesirea convertizorului sau nu are un intrare a alimentarii la bornele L1, L2 si L3
alimentare cuplu adecvat si daca au cuplul corect.
60 Supratemperatura Eroare Placa de control a depasit +85°C sau are Verificati rezistenta NTC
placa de control mai putin de -30°C Verificati temperatura placii de control
61 Sursa de Eroare Tensiunea portului de +24 V este mai Verificati gama de tensiune de +24 V la
alimentare mare de 27 V sau mai micade 17 V bornele 12 - 13. Daca tensiunea este in
interna afara gamei, contactati cel mai apropiat
reprezentant.
62 Prea multe Eroare Cautarea vitezei de rotatie a esuat cand  Verificati setarile parametrilor motorului si

reporniri pentru
cautarea turatiei

s-a executat Pormirea din Miscare.

conexiunile motorului.
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CodEroare - Tip Eroare = o ery -

BAcnet Nume eroare Tip Eroare Standard Cauza Posibila Solutie

63 Dezechilib. Eroare Curentul de iesire este neechilibrat. Verificati cablajul motorului si iesirea

curent iesire tensiunii convertizorului. Daca problema
nu dispare, contactati cel mai apropiat
reprezentant.

64 Inlocuieste Configurabil (1) Avertizare  Tensiunea bateriei RTC este prea mica Verificati tensiunea bateriei RTC.

baterie Contactati cel mai apropiat reprezentant
pentru inlocuirea bateriei.

65 Inlocuieste Configurabil (1) Avertizare  Durata de viata a ventilatorului este mai  Verificati ventilatorul. Curatati impuritatile.

ventilatorul mica de 2 luni Contactati cel mai apropiat reprezentant
pentru un ventilator de schimb.

66 STO Eroare STO a fost declansata si intrarea STO Resetare STO Trigger si verificare cablaj.
este deschisa. Resetati eroarea dupa ce intrarea este

activta.
67 Control I-Limita  Avertizare Curentul de iesire a ajuns la valoarea Verificati sarcina
curent limita pentru curent Mariti timpul de accelerare

68 Control Avertizare Tensiunea Circuit-CC a ajuns la valoarea  Verificati tensiunea de intrare
supratensiune limita pentru tensiune Mariti timpul de accelerare/decelerare
convertizor

69 Eroare sistem Eroare Eroare de Comunicatie Termistor SPI. Verificati cipul termistorului.

70 System Fault Eroare MCU a trimis parametrii gresiti la DSP. Porniti din nou convertizorul. Daca eroarea
apare din nou, contactati cel mai apropiat
reprezentant

71 System Fault Eroare Eroare de comunicatie MCU si DSP. Porniti din nou convertizorul. Daca eroarea
apare din nou, contactati cel mai apropiat
reprezentant

72 Eroare EEPROM Eroare Eroare EEPROM placa de putere, Realimentare convertizor. Tncerqa‘;i sa

placa de putere memorie pierduta in eeprom cand actualizati software-ul la cea mai recenta
convertizorul este initializat. revizie. Daca problema nu dispare,
contactati cel mai apropiat reprezentant.

73 Eroare FRAM Eroare Cipul FRAM este defect. Contactati cel mai apropiat reprezentant.

74 Eroare FRAM Eroare Eroare verificare CRC cand accesati Resetati convertizorul la setarile din
datele FRAM. fabrica. Daca problema nu dispare,

contactati cel mai apropiat reprezentant.

75 Eroare EEPROM Eroare Cipul EEPROM sau circuitul 12¢ este Contactati cel mai apropiat reprezentant.

placa de putere rupt.

76 Eroare EEPROM Eroare Eroare verificare CRC cand accesati Resetati convertizorul la setarile din

placa de putere datele EEPROM. fabrica. Daca problema nu dispare,
contactati cel mai apropiat reprezentant.

77 Eroare S-Flash  avertizare Cipul flash serial extern este defect. Contactati cel mai apropiat reprezentant.

82 Suprasarcina Eroare Eroare suprasarcina cand convertizorul Verificati conexiunile motorului

motor-bypass este In Mod Bypass

83 Eroare fieldous  Configurabil (1) Eroare Pierderea comunicatiei cu Modbus RTU  Verificati cablajul de comunicatie RS485.
cand locul de control si semnalul de Verificati ca parametrii convertizorului sa
referinta sunt setate la Fieldbus si fie setati corect. Verificati programarea
semnalul Fieldbus este pierdut sau exista master pentru a verifica adresarea
o problema cu setarile de comunicatie.  corecta.

84 Eroare fieldous  Configurabil (1) Eroare Pierderea comunicatiei cu Modbus TCP  Verificati cablajul de comunicatie
cand locul de control si semnalul de Ethernet. Verificati ca parametrii
referinta sunt setate la Fieldous si convertizorului sa fie setati corect.
semnalul Fieldbus este pierdut sau exista Verificati programarea master pentru a
o problema cu setarile de comunicatie. verifica adresarea corecta.

85 Eroare fieldous  Configurabil (1) Eroare Pierderea comunicatiei cu BACnet cand  Verificati cablajul de comunicatie RS485.
locul de control si semnalul de referinta  Verificati ca parametrii convertizorului sa
sunt setate la Fieldbus si semnalul fie setati corect. Verificati programarea
Fieldbus este pierdut sau exista o configuratiei master BACnet pentru a
problema cu setarile de comunicatie. verifica adresarea corecta.
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CodEroare Tip Eroare

BAcnet Nume eroare Tip Eroare Standard Cauza Posibila Solutie

86 Eroare fieldous  Configurabil (1) Eroare Pierderea comunicatiei cu EtherNet/IP Verificati cablajul de comunicatie
cand locul de control si semnalul de Ethernet. Verificati ca parametrii
referinta sunt setate la Fieldbus si convertizorului sa fie setati corect.
semnalul Fieldbus este pierdut sau exista Verificati programarea configuratiei
o problema cu setarile de comunicatie. master EIP pentru a verifica adresarea

corecta.

87 Eroare fieldous ~ Configurabil (1) Eroare Pierderea comunicatiei cu PROFIBUS Verificati cablajul de comunicatie
master in slotul A cand locul de control si  PROFIBUS/CANOpen/
semnalul de referinta sunt setate la DeviceNet.Verificati ca parametrii
Fieldbus si semnalul Fieldbus este convertizorului sa fie setati corect.
pierdut sau exista o problema cu setarile  Verificati programarea configuratiei
de comunicatie. master PROFIBUS/CANOpen/DeviceNet

pentru a verifica adresarea corecta.

88 Eroare fieldous  Configurabil (1) Eroare Pierderea comunicatiei cu PROFIBUS Verificati cablajul de comunicatie
master in slotul B cand locul de control si  PROFIBUS/CANOpen/
semnalul de referinta sunt setate la DeviceNet.Verificati ca parametrii
Fieldbus si semnalul Fieldbus este convertizorului sa fie setati corect.
pierdut sau exista o problema cu setarile Verificati programarea configuratiei
de comunicatie. master PROFIBUS/CANOpen/DeviceNet

pentru a verifica adresarea corecta.

89 Subtensiune Eroare Tensiunea Circuit-CC a ajuns la valoarea  Verificati tensiunea de intrare.
limita de oprire pentru subtensiune a
convertizorului.

90 Temperatura Eroare/ * Modul Vreme Rece nu este activat si  Daca temperatura convertizorului este

prea mica Avertizare temperatura convertizorului este mai  intre —20 °C si =10 °C, porniti motorul in

mica de -10 °C. Cold Weather Mod.

¢ Modul Vreme Rece este activat, Daca temperatura convertizorului este
Suprascrierea erorii temperatura mica mai mica de —20 °C, incalziti unitatea la
nu este setata, si temperatura peste =20 °C pentru functionarea corecta
convertizorului este mai mica de -30  folosind Modul Vreme Rece. Daca inca
°C. este mai mica de —20 °C cand a expirat

e Modul Vreme Rece este activat, timpul de functionare al Modului Vreme
Suprascrierea erorii temperatura mica Rece, incercati o tensiune de iesire mai
nu este setata, si temperatura mare Tn acest Mod.
convertizorului este intre -20°C si de
-30°C. Temperatura este mai mica de
-20°C, cand timpul pentru Start Vreme
Rece a expirat.

91 Eroare optionala Eroare Alimentarea externa la conectorul de Verificati tensiunea si cablajul alimentarii
comunicatie DeviceNet nu este electrice a comunicatiei DeviceNet.
prezenta.

92 Eroare Externa 2 Configurabil (1) Eroare Intrarea digitala este activata pentru Verificati setarile intrarii digitale si
intrarea Eroare externa. verificati nivelul de intrare. Este posibil sa

existe un dispozitiv extern care cauzeaza
eroare.

93 Eroare Externa 3 Configurabil (1) Eroare Intrarea digitala este activata pentru Verificati setarile intrarii digitale si

intrarea Eroare externa.

verificati nivelul de intrare. Este posibil sa
existe un dispozitiv extern care cauzeaza
eroare.
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