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Sicherheitshinweise

Gefahr!
A Gefahrliche elektrische Spannung!

Vor Beginn der Installationsarbeiten

e Gerat spannungsfrei schalten.

e Gegen Wiedereinschalten sichern.
* Spannungsfreiheit feststellen.

e Erden und kurzschliel3en.

e Benachbarte, unter Spannung stehende Teile abdecken
oder abschranken.

* Die fiir das Gerat angegebenen Montagehinweise
(IL) sind zu beachten.

¢ Nur entsprechend qualifiziertes Personal gemaR
EN 50110-1/-2 (VDE 0105 Teil 100) darf Eingriffe an
diesem Gerat/System vornehmen.

¢ Achten Sie bei Installationsarbeiten darauf, dass Sie sich
statisch entladen, bevor Sie das Gerat beriihren.

e Die Funktionserde (FE, PES) muss an die Schutzerde (PE)
oder den Potenzialausgleich angeschlossen werden.
Die Ausfiihrung dieser Verbindung liegt in der Verantwor-
tung des Errichters.

¢ Anschluss- und Signalleitungen sind so zu installieren,
dass induktive und kapazitive Einstreuungen keine Beein-
trachtigung der Automatisierungsfunktionen verur-
sachen.

e Einrichtungen der Automatisierungstechnik und deren
Bedienelemente sind so einzubauen, dass sie gegen
unbeabsichtigte Betatigung geschiitzt sind.

¢ Damit ein Leitungs- oder Aderbruch auf der Signalseite
nicht zu undefinierten Zustdnden in der Automatisierungs-
einrichtung fiihren kann, sind bei der E/A-Kopplung hard-
und softwareseitig entsprechende Sicherheitsvor-
kehrungen zu treffen.

* Bei 24-Volt-Versorgung ist auf eine sichere elektrische
Trennung der Kleinspannung zu achten. Es diirfen nur
Netzgeréte verwendet werden, die die Forderungen der
IEC 60364-4-41 bzw. HD 384.4.41 S2 (VDE 0100 Teil 410)
erfiillen.

e Schwankungen bzw. Abweichungen der Netzspannung
vom Nennwert diirfen die in den technischen Daten
angegebenen Toleranzgrenzen nicht {iberschreiten,
andernfalls sind Funktionsausfalle und Gefahrenzustande
nicht auszuschliel3en.

e NOT-AUS-Einrichtungen nach IEC/EN 60204-1 miissen in
allen Betriebsarten der Automatisierungseinrichtung
wirksam bleiben. Entriegeln der NOT-AUS-Einrichtungen
darf keinen Wiederanlauf bewirken.

Einbaugerate fiir Gehduse oder Schranke diirfen nur im
eingebauten Zustand, Tischgerate oder Portables nur bei
geschlossenem Geh&use betrieben und bedient werden.

Es sind Vorkehrungen zu treffen, dass nach Spannungs-
einbriichen und -ausféllen ein unterbrochenes Programm
ordnungsgemaR wieder aufgenommen werden kann.
Dabei diirfen auch kurzzeitig keine gefahrlichen Betriebs-
zusténde auftreten. Gegebenenfalls ist NOT-AUS zu
erzwingen.

An Orten, an denen in der Automatisierungseinrichtung
auftretende Fehler Personen- oder Sachschéden verur-
sachen kénnen, miissen externe Vorkehrungen getroffen
werden, die auch im Fehler- oder Storfall einen sicheren
Betriebszustand gewahrleisten beziehungsweise
erzwingen (z. B. durch unabhéangige Grenzwertschalter,
mechanische Verriegelungen usw.).

Wihrend des Betriebs kénnen Frequenzumrichter ihrer
Schutzart entsprechend spannungsfiihrende, blanke,
gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende Teile,
sowie heilBe Oberflachen besitzen.

Das unzuldssige Entfernen der erforderlichen Abdeckung,
die unsachgemal3e Installation und falsche Bedienung
von Motor oder Frequenzumrichter, kann zum Ausfall des
Gerats fiihren und schwerste gesundheitliche Schaden
oder Materialschaden verursachen.

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden Frequenz-
umrichtern sind die geltenden nationalen Unfallver-
hiitungsvorschriften (z. B. BGV A3) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschldgigen
Vorschriften durchzufiihren (z. B. Leitungsquerschnitte,
Absicherungen, Schutzleiteranbindung).

Alle Arbeiten zum Transport, zur Installation, zur Inbetrieb-
nahme und zur Instandhaltung diirfen nur von qualifi-
ziertem Fachpersonal durchgefiihrt werden (IEC 60364
bzw. HD 384 oder DIN VDE 0100 und nationale
Unfallverhiitungsvorschriften beachten).

Anlagen, in die Frequenzumrichter eingebaut sind,
miissen ggf. mit zusétzlichen Uberwachungs- und Schutz-
einrichtungen gemaR den jeweils giiltigen Sicherheits-
bestimmungen, z. B. Gesetz {iber technische Arbeits-
mittel, Unfallverhiitungsvorschriften usw. ausgeriistet
werden. Verdnderungen der Frequenzumrichter mit der
Bediensoftware sind gestattet.

Wihrend des Betriebs sind alle Abdeckungen und Tiiren
geschlossen zu halten.



Der Anwender muss in seiner Maschinenkonstruktion
MaRBnahmen beriicksichtigen, die die Folgen bei Fehlfunk-
tion oder Versagen des Antriebsreglers (Erhéhung der
Motordrehzahl oder plétzliches Stehenbleiben des
Motors) begrenzen, so dass keine Gefahren fiir Personen
oder Sachen verursacht werden kdnnen, z. B.:

— Weitere unabhingige Einrichtungen zur Uberwachung
sicherheitsrelevanter GroBen (Drehzahl, Verfahrweg,
Endlagen usw.).

— Elektrische oder nichtelektrische Schutzeinrichtungen
(Verriegelungen oder mechanische Sperren)
systemumfassende MaRBnahmen.

— Nach dem Trennen der Frequenzumrichter von der
Versorgungsspannung diirfen spannungsfiihrende
Gerateteile und Leistungsanschliisse wegen
mdglicherweise aufgeladener Kondensatoren nicht
sofort beriihrt werden. Hierzu sind die entsprechenden
Hinweisschilder auf dem Frequenzumrichter zu
beachten.
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0 Allgemein
0.1 Zweck dieses Dokuments

0 Aligemein

0.1 Zweck dieses Dokuments

Dieses Dokument beschreibt den Umgang mit der Parametriersoftware
drivesConnect.

Aufgabe der Software drivesConnect ist die Steuerung, benutzerdefinierte
Parametrierung und Inbetriebnahme der Frequenzumrichter der Geratereihen
DC1 und DAT1.

Die Software gliedert sich in vier Themenbereiche:

e  Parameter-Editor

e Antriebssteuerung/Monitor
e  Funktionsblock-Editor

e Scope/Datenlogger

drivesConnect

Parameter-Editor

Antriebssteuerung / Monitor

Funktionsblock-Editor

Scope [ Datenlogger

i
F.T°N
Frowvering Sesaness Wroridwi

Hearad

Abbildung 1: Themenbereiche von drivesConnect im Startfenster

% Hinweis zum Sprachgebrauch:
Wenn in Screenshots von , Antrieb” die Rede ist, so ist hiermit
stets ein Frequenzumrichter gemeint.
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0 Alligemein
0.2 Themenbereiche

0.2 Themenbereiche

Sie gelangen in die verschiedenen Bereiche direkt Uber das Startfenster
(=> Abbildung 1), indem Sie die entsprechende Zeile anklicken.

AuRerdem kénnen Sie Uber die Symbolleiste oder Uber das MenU Extras
zwischen den einzelnen Bereichen wechseln.

Extras | Parametersatz  Hilfe
COM-Part suswahlen ®
Kommunikationstyp wihlen 3

! bsl bs! b=

Antnebssteverung Monitor

q

upeDaleniogye

Funkbonsblock-Edilar
Frrnware des Antriebs aknsalisieren.. ¥

Beim Start auf Aktualisierung prifen 3

duf Aktualisierung dberprifen

Abbildung 2: Themenbereiche im Menu , Extras”

Einen schnellen Zugriff auf die einzelnen Themenbereiche ermdglicht die
Symbolleiste.

SRS TR AR K )
Abbildung 3: Schnellzugriff auf Themenbereiche
Die Symbole entsprechen dem allgemeinen Windows Standard.

Eingegraute Symbole kennzeichnen die momentan nicht verfligbaren Funk-
tionen der Anwendung.

Beispiel (Riickgangig/Wiederholen)

"o
Abbildung 4: Beispiel: verfugbar (links) und nicht verflgbar (rechts)

% Die Dialoge und Beispiele in diesem Dokument sind standardi-
siert. Je nach Auswahl des Steuerungstyps konnen sich deshalb
vereinzelte Dialoge unterscheiden.

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO40003DE www.eaton.com



0 Aligemein
0.3 Lesekonventionen

0.3 Lesekonventionen

In diesem Handbuch werden Symbole eingesetzt, die folgende Bedeutung
haben:

» zeigt Handlungsanweisungen an.

0.3.1 Warnhinweise vor Sachschaden

ACHTUNG
Warnt vor moglichen Sachschaden.

0.3.2 Warnhinweise vor Personenschaden
VORSICHT

Warnt vor gefahrlichen Situationen mit moglichen leichten
Verletzungen.

WARNUNG

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die moglicherweise zu
schweren Verletzungen oder zum Tod flhren.

GEFAHR

Warnt vor gefahrlichen Situationen, die zu schweren
Verletzungen oder zum Tod fUhren.

> > P

0.3.3 Tipps
Weist auf nutzliche Tipps hin.

J

0.4 Riickmeldungen zu diesem Dokument

Bitte senden Sie Kommentare, Empfehlungen oder Anregungen zu diesem
Dokument an ICDDrives@eaton.com.

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO400O03DE www.eaton.com 5



0 Allgemein
0.5 Erganzende Dokumente

0.5 Ergdnzende Dokumente

Erganzend zu diesem Dokument kénnen die folgenden Dokumente hilfreich
fur Ihre Arbeit sein.

Thema Dokument

Grundgerit (Frequenzumrichter)

Handbuch DA1 MNO04020005Z
Montageanweisung DA1 IP20 1L04020010Z
Montageanweisung DA1 IP55 1L04020011Z
Montageanweisung DA1 IP66 1L04020015Z
Handbuch DC1 MNO04020003Z
Montageanweisung DC1 IP20 [L04020009Z
Montageanweisung DC1 IP20 fir Wechselstrommaotor 1L04020014Z
Montageanweisung DC1 IP66 1L04020013Z
Montageanweisung DC1 IP66 fir Wechselstrommator [L040001Z2U
Zubehor

Montageanweisung RJ45-Kabel und Splitter 1L04012023Z
Montageanweisung DX-COM-PCKIT 1L040120227
Montageanweisung DX-CBL-PC-1M5 [L040002ZU
Montageanweisung DX-COM-SOFT 1L04012012Z
Montageanweisung DX-COM-STICK 1L04012021Z

Weitere Informationen finden Sie auf der Internetseite www.eaton.eu.

6 Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO40OO3DE www.eaton.com



1 Installation

1 Installation
1.1 Systemvoraussetzungen

1.1 Systemvoraussetzungen

% Far die Installation der Software drivesConnect ist stets ein
Internetzugang erforderlich.

Fur eine Offline-Installation konnen Sie unter dem Punkt
Download drivesConnect Software die neueste Version der
ZIP-Datei pct_...[Datum] herunterladen.

Die Installation wird gestartet, nachdem Sie die ZIP-Datei ent-
packt und die Datei setup.exe aufgerufen haben.

Die Software drivesConnect ist lauffahig unter den Windows-Betriebs-
systemen

e Windows 7,
e Windows XP.

Altere Windows Betriebssysteme werden nicht unterstitzt.

1.2 Installationsvarianten

Mit den oben beschrieben Systemvoraussetzungen stehen lhnen mehrere
Moaoglichkeiten zur Verflgung, die Software drivesConnect zu installieren:

¢ Installation von CD-ROM (im Lieferumfang der Frequenzumrichter DC1
bzw. DA1 enthalten),

e |Installation Uber das Internet (www.eaton.eu),

¢ |Installation von Lizenzschllssel DX-COM-SOFT (USB-Datenspeicher).

1.2.1 Installieren iiber die Produkt-CD

Sie konnen die Software drivesConnect von der Produkt-CD aus installieren.

% Die Produkt-CD ist im Lieferumfang des Frequenzumrichters
DC1 und DA1 enthalten.

Zur Zeit konnen Sie zwischen zwei Sprachvarianten (Deutsch, Englisch) wah-
len.

Entsprechend Ihrer Windows Konfiguration startet die CD-ROM mit der
Anzeige des Datenspeichers. Nach dem Einlegen der Produkt-CD offnet sich
die in Abbildung 5 dargestellte Windows Anzeige des Datenspeichers.

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO400O03DE www.eaton.com 7



1 Installation
1.2 Installationsvarianten

C.;’I":_:) |_ v Computer » Wechseldatentrager () »

Organisieren = Freigeben fur = Breninen e,
# Favoriten Lame
B Desktop English
& Downloads German

= Zuletzt besucht

w4 Biblictheken
| Mildar

Abbildung 5. Datenspeicheranzeige in Windows

@ll;_;]'l'l = Wechseldatentrager (F) » German »

Orgenigieren # Offnen Freigeben fur = Bren
¢ Fevoriten L
BB Desktop .01 Del
& Downloads . 02 Dl
2 Tuleit besuchi . 03 _Zubehoer
04_PC-Scftware
-4 BRiblictheken . 05 _Treiber
b Bilder . D6 _Kataleg
*| Dakumerte . 07 Breschuere
LU T AP

Abbildung 6: Inhalt des Datenspeichers
(Beispiel: hier in Deutsch)

@D. w 04_PC-Software » drivesConnert V1003 »

Organisieren * g Offnen = Brennen Mewer O
v Favonten Mame

R Desitop . Apphustion Fie

& Denwnldoads F drvesConnect

. Tuletrt brsucht _| Readhie

LY setup

4 Biblinthekrn

b Billder

= Dakumente
A Musile

Abbildung 7: Aktivierung von drivesConnect

Nachdem Sie den Eintrag 04_PC-Software ausgewahlt haben, konnen Sie
die Software drivesConnect installieren.

» Bestatigen Sie den nachfolgenden Sicherheitshinweis ,, Application Ins-
tall-Security Warning” mit einem Klick auf Install.

Nach der Installation der Software und einem erneutem Offnen werden Sie

aufgefordert, der Lizenzvereinbarung zuzustimmen.

» Klicken Sie dazu auf die Schaltflache Akzeptieren.

8 Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO40003DE www.eaton.com



1 Installation
1.2 Installationsvarianten

" ~
& Zustimmung ::urlimrmrerﬂ'nbumng EIH“

e
For Europe, Central America, South America, Asia and Australia; j
License Terms for Use of Eaton Software Products

1. Scope of Canfract
1.1 Thesse bermes apply (o the use of Eadon saftwane prodecs (hersinatber: “Softwane Products®)L

1.2 Eaton grants the purchaser a non-exclashoe right o use tbe Softwan: Products in accardance with

the terms set forth hereinbelow,

1.3 Any installation and'or adaptation of the Software Froducts to individual purchaser requiremeants
will galy be performed by Eaton on the basls of 2 separate agresment with the purchaser,

2. License Terms

. Al coparights, trademarks and other protected rights with respect 1o the Softwane Prodects ane
owned by Eaton or such other emﬂ)u‘;pn_'w as specified in a data carrier, program sheet, and'or the
documentation of he Softwane Pr |Lcl'.(:|'.1'p:ﬁ|:t.| carrier, program shest and |I.<u1|n||'r.|l.|ﬂ.:.':|r|
bereinafter; "License Material"), The purchaser undertakes to keep unchanged in the License
Material all indlcations of copyrights, rademarks and other protected rights and w transfer such
indications to any copses of such material, if any.

A A Fatan arante Fhe nerchaser 3 nanasrchaeice riakt 1 nes tha Saffuara Pradhicfe an aither 130 ans —

Alzeptieren Ableknen

L ]

Abbildung 8: Akzeptieren der Lizenzvereinbarung
P Bestatigen Sie anschlieRend durch OK die folgende Meldung:
- .

[hes sl ene unbeensierte Yerson von drvesLonmecl
Erstelfle 5F5-Programme kdnmen mur nach Lizenoenang von drvesConmect aul
eimven Ankiel bertragen werden,

Wearkere Infoarrnation hinden e nach Khcken suf _Hile -= Lizenz akknngren” suf
der Registrierungssene.

=]

LS Fl

Abbildung 9: Installationshinweis bestatigen

Nach Beendigung der Installation erscheint erneut das Startfenster.

1.2.2 Installieren iiber das Internet

Sie konnen die Parametriersoftware drivesConnect von der Eaton Internet-
seite www.eaton.eu herunterladen.

Navigieren Sie dazu von der Eaton Startseite aus wie folgt weiter:
—> Produkte & Dienstleistungen

—> Electrical

—> Automatisieren & Steuern

—> Motoren schalten, schiitzen und antreiben

—> PowerXL™ Frequenzumrichter

—> Frequenzumrichter DC1 Compact oder Frequenzumrichter DA1
Advanced

—> Software

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO400O03DE www.eaton.com 9



1 Installation
1.2 Installationsvarianten

Sie gelangen zu folgender Seite:

E i [ ] Slarisels >, » Nolore ke chedoe . e > PowerXL™ Fregquen: ur » Fregeenaemrichier D1 Compact
'

Prwwening Bussets Wardnade
Lasungen far Markie Kundensuppan Unternemmean

4 Elcincal it Fregquenzumrichter DC1 Compact
& Produkte und -_- ? Oer DCA ik der neue, kempaite Frequenzumrichier aus

Dicnsthisungen o dam Hause Ealon. Er wurde spesiel fir enfache

] Arwandungen wis Lufter, Pumpen und

& Automatisieran & L Farderennchiungen entwicke® Durch ke enfache

Stewarn [ — Ibetriebaators sind die DC1 Frequenzumrichler ieal Rir

F— dhe Serenprodukbon m Maschnanbay geaignet

4 Motoren schallen, s Ml varsching Nelzs und sinam

schutzen und antreiben Ligtungabenaich won 0,37 BV bas 11 KW beebdet 3ar DCY1

i Mnximum nn FlexibiRnl

a PowerkL™
Frosquen rumuichibe - PowariL™ Auswahibilte
o ﬁ. J ot Mt S e s a1 L s SACAAALCAN. AAOELARA Sl St
» Frequenzumrchier T e
DA Compact e 1
s —

Mercmak: Techassche Diaten m Drplumantaton

Parametriersoftware drivesConnect
Uk der Software drivesCansess stedd fir diz Frequenzumrichier DG und D&1 ein eshmgavelisn Tool ner
Paramelrienmyg. Diagrnoas wd SPS-FesklonaBlal ur Yearfigung.

Fratures:

+ (bersichiizhe Paramalersindiun

+ Liniaches Andérn von Farameten such offine moghch

* Monkariunitien Grafacee Darsiekeng vos situeles Prozessdaten wie 7 B Meteesinom nder
Molorfreguanz

+ SPSoFunitionaltat fur D40 vertugbar, entacher Aufbau von logschen Verinugfungen

* Kemmuninstion via Bhssteas Gber Knmmasdabess-Stick [D-COM-STICK) méghsh

®/ Dorevniosd drreesConnact SoMware

@/ Energy Savinga Eatimatar
[Der Energy Savings Eslimabor armiltedl den vorssssachlichen Energiebedar].

iWelere infes e o Devnioss

Abbildung 10: Internetseite zum Herunterladen der Software drivesConnect
(@ Offline-Installation
@ Online-Installation

Alternativ konnen Sie Uber folgenden Link direkt zu der Website gelangen:

http://www.eaton.eu/DE/Europe/Electrical/ProductsServices/AutomationControl/Switching-
ProtectingDrivingMotors/PowerXLfrequencydrives/DC1Compactdrives/index.htm#tabs-3

» Klicken Sie auf drivesConnect Software Online Installation ((2)), um
mit der Installation zu beginnen.
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1 Installation
1.2 Installationsvarianten

Sie erhalten folgendes Fenster:

E-T-N drivesConnect

rry e Farhasde

Hanm: dhrvesConned
Pubilixhier: Eaton Indunbnes GmbiH
For coirest operation, dnvesCannest reguires the folowing components to ba

ek Toslall compoments, O80eowe K or

Install drivesConnect

Abbildung 11: Startfenster bei Online-Installation

Starten Sie zuerst den Download:

» Klicken Sie dazu auf Install drivesConnect.
Sofern auf lhrem Computer die erforderlichen Komponenten Windows
Installer 3.1 und .NET Framework 3.5 SPI nicht installiert sind, installie-
ren Sie diese zunachst. Klicken Sie dazu auf Install components und
anschlieRend auf Install drivesConnect.

P Bestatigen Sie den nachfolgenden Sicherheitshinweis , Application Ins-
tall — Security Warning” mit einem Klick auf die Schaltflache Install.

- -
Application Install - Security Waming [

Publisher cannut be verilied. ;t_y
Are you sure you wanl Lo imlall this applicatlion? A

Masmes
dirresLonnect

Frusn (Hover over the siring below lo see the lull demaink
v dive-suppoit-sludiecom

Fuldislver:
Unkmwan Pulihsher

| Install | Den't Imstall

While applications from the [ntemet can be useful, they can potentially ham your computer. If

you do el brast the source, do not install this software, Mgre [nforma)

Abbildung 12: Sicherheitshinweis bestatigen

Nach Beendigung der Installation 6ffnet sich das Startfenster aus
—> Abbildung 1.
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1 Installation
1.3 Sprachauswahl

1.2.3 Installieren iiber DX-COM-SOFT

1.3 Sprachauswabhl

12

Sie kdnnen die Software drivesConnect auch Uber den USB-Datenspeicher
DX-COM-SOFT installieren. Die Vorgehensweise entspricht der oben
beschriebenen Installation Uber die Produkt-CD.

Abbildung 13: DX-COM-SOFT mit Lizenznummer

% Die Lizenzierung ist in => Abschnitt 6.1, , Lizenzierung” aus-
fuhrlich beschrieben.

Die Sprache auf der Oberflache von drivesConnect entspricht der von Ihnen
eingestellten Windows Sprache.

9 Die Parameterbeschreibung sowie die Hilfetexte konnen zur
Zeit in Deutsch oder Englisch angezeigt werden.

% Die Installation der Software drivesConnect erfolgt immer in
englischer Sprache.
Um die Sprache auszuwahlen, gehen Sie wie folgt vor:

» Wahlen Siein der Windows Systemsteuerung den Eintrag Zeit, Spra-
che und Region.
» Wahlen Sie im Reiter Formate die gewUlnschte Sprache aus.

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO40003DE www.eaton.com



1 Installation
1.3 Sprachauswahl

)

Fomate | fudeihalliot | Taslsbaen ud Sprachen | Vermatueg |

Farmat:

| Engimsch {Grafritanien) -

Daturns- und Uhrreitformate

Daturn {kurz: [THemaca -
Daturn fangi: (17 Mnanan s -
Uhrzedt (lewre: [Hbtmm -
Uhreit {lanag): | Hbrmmss -

Ester Wochentag: | Munday -

Was bedeutsat die Zchreibweize?

Beigpicle

Diaturn (kurzk 15/1172013

Diaturn {lang): 15 Hovernher 2013

Uhirzeat {kuwrz): 0811

Uharzeit {lang): 0a-11-M

Weitere Einstellungen...

Verbindung mit dem Internet b llen, um [nformaticnen zum Andern van

rachen und regionalen Formaten thalten

[ on || ssteschen | | Qe |

Abbildung 14: Windows Sprachauswabhl

Um die neue Spracheinstellung zu Ubernehmen, mussen Sie die Software
neu starten.

Wurde von lhnen beispielsweise Englisch als neue Sprache flr die Ober-
flache ausgewahlt, so erhalten Sie nach einem Neustart des Computers das
folgende Startfenster:

drivesConnect

Parameter Editor
Drive Control / Monitor
Function Block Editor

-
o)
W

Scope / Data Logger

Abbildung 15: Das Startfenster in der englischen Sprachvariante
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1 Installation
1.4 Deinstallation

1.4 Deinstallation

14

Bei der Deinstallation der Software werden die von drivesConnect installier-
ten Dateien und Komponenten entfernt. Falls erforderlich, missen Sie nach
einer Deinstallation noch einzelne Dateien und Verzeichnisse aus dem Pro-
grammiersystem-Verzeichnis manuell entfernen.

Um die Software drivesConnect zu deinstallieren, gehen Sie wie folgt vor:

» Wahlen Sie in der Windows Systemsteuerung unter dem Eintrag
Programme den Eintrag Programm deinstallieren oder dandern.
» Klicken Sie nach der Auswahl der Software drivesConnect auf Dein-

stalllieren/andern.
N ==
@_(:}f?ﬁ “ Frogramme ¢ Programme und Funkimnen - Frogramme und Funktiomen durchsuc., J'JI
Seartsete der Systemsteuenung

Programm deinstallieren oder andern

Installierte Updates anzeigen

"__'" Windews-Funitionen
aktivieren ader deaktivienen

‘W Ehlen e ein Programem sus de Liste aws, und khicken Sie aul "Denslaliseen’, “Adern” wiler
“Repaneren”, umn e 2a denstallieren.

Programm vam Metzwerk Organisieren +  Deinstallieren/sndem - B
nstallieren = 1
Mame Hersusgeber Inelalbe =
{=}1F Momad Test Application - Praject 241024 (ETH) Eatan 221020
T 1L Nomedranch 14 151020
[ 7-2ap 0,20 (A eclibion) Igar Pastay 091120
Bl 2doke Flash Player 11 ActiveX Adehe Systerns Incorparated 1120
!.ﬂuduhe Resder X (10.1.0) Adobe Systerns Incorporated a0 E
-.l"u}uh: Feader X (10.1.4) - Deutsch Adule dysterns Incorpuraled 12119
7 Adohe Shockwave Player 116 Adehe Systems, Ine. 090120
¥ ca Connect T-Oinfine 12020
ﬁi Check Painl Endpoint 3ecunly - becure Acoess Check Fainl Jollwere Technole.. 121120
BT CumeRDF Writer 2.8 121120
[T DEDITEC DELID Diriver 0510020
FADHTML Editing Compunent Kicrescit Coparstion 12119
(& deivesConneet Eatan 07.11.20
=} CatonDitL ockeréWhIProvider (ETH) Ceton Corparstion 1411230
'I:dnnlunpfaln- Ealon Conporshion 02420
B Greenshat [ETH) Greenshat 221020
‘HF Quick Launch Buttons Hewlett-Packard Company 031120
A4 Inkel(R) Graphms Medha Accelerator Drnver Intel Corparalsan 101120
| ds{ lrva T Ulpelate & [64- bit) Ciracle 121120
| e Java T Update 3 Oracle 131120
[ Jurnpes Installer Service Jurnpes Melworks 4110 7
1 mn 3

Eaton Produktversion: 1.1.000
Hilfelink: hitp:/fwww.dmee-support-studso.com/0T SEston/downlosds/dep...

Abbildung 16: Deinstallieren von drivesConnect
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1 Installation
1.4 Deinstallation

» Wahlen Sie den Punkt Remove the application from this computer

mit einem Klick auf OK.

drivesConnect Maintenance

drivesLonnect
Chowse the type of mamlenance you need,

"{ﬁ' Restore the application ta its previous sate.

;'.j" & Remewe the application from this comgputer,

ok || cancel

&

¥

Abbildung 17: Bestatigen der Deinstallation
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1 Installation
1.4 Deinstallation
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2 Kommunikationsaufbau
2.1 Schnittstellenumsetzer

2 Kommunikationsaufbau

Die Kommunikation zwischen einem PC mit der Software drivesConnect und
einem Frequenzumrichter der Geratereihen DC1 bzw. DA1 erfordert eine
Verbindung Uber:

e DX-CBL-PC-1M5 (Schnittstellenumsetzer) oder
e DX-COM-PCKIT (Schnittstellenumsetzer) oder
¢ DX-COM-STICK (Bluetooth-Kommunikationsstick).

ACHTUNG

Die RJ45-Schnittstelle der Frequenzumrichter DC1 und DA1
darf nicht ohne galvanische Trennung mit einem Computer
verbunden werden.

2.1 Schnittstellenumsetzer

2.1.1 DX-CBL-PC-1M5

DX-CBL-PC-1M5 ist ein 1,5 m langes Anschlusskabel mit galvanischer Tren-
nung sowie einem RJ45- und einem USB-Stecker (Typ A).

Weitere Informationen sowie technische Daten zum Schnitt-
stellenumsetzer DX-CBL-PC-1M5 finden Sie in der Montage-
anweisung |L040002ZU.

AA F%]verON

Abbildung 18: DX-CBL-PC-1M5 in Verbindung mit einem Frequenzumrichter DC1
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2 Kommunikationsaufbau
2.1 Schnittstellenumsetzer

2.1.2 DX-COM-PCKIT

DX-COM-PCKIT ist ein galvanisch getrennter Schnittstellenumsetzer fir die
Montage des Frequenzumrichters DC1 bzw. DA1 im Schaltschrank.

USB (
b00eag

554321

PWR o @

RxD O

™0 o @@

Sw

T

CD (Easy SYNC™)

Abbildung 19: Lieferumfang DX-COM-PCKIT

DX-COM-PCKIT beinhaltet folgende Schnittstellen:

e RS422/485 (9-polige SUB-D-Steckbuchse),
e  B-polige Schraubklemmen,
e USB-Steckbuchse (Typ B).

Zum Lieferumfang gehoren zwei Anschlussleitungen: eine mit USB-Stecker

(Typ A) und USB-Stecker (Typ B) sowie eine mit einem 9-poligen SUB-D- und
RJ45-Stecker.

Weitere Informationen sowie technische Daten zum Schnitt-
stellenumsetzer DX-COM-PCKIT finden Sie in der Montage-
anweisung [L040120227.

18 Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO40003DE www.eaton.com



2.1.3 DX-COM-STICK

2 Kommunikationsaufbau
2.1 Schnittstellenumsetzer

Der Bluetooth-Kommunikationsstick DX-COM-STICK ermdglicht eine Blue-
tooth-Verbindung zu einem PC mit der Software drivesConnect.

Bei den Frequenzumrichtern DC1 und DA1 erfolgt der Anschluss Uber die
RJ45-Steckbuchse.

Bluetooth
Code = 0000

Abbildung 20: Steckplatz des DX-COM-STICK im Frequenzumrichter DC1 bzw. DA1

ACHTUNG
Der Bluetooth-Kommunikationsstick DX-COM-STICK ist nicht
far einen Einsatz im Dauerbetrieb vorgesehen!

Erschutterungen konnen zu einer Unterbrechung der Daten-
Ubertragung fuhren.

% Weitere Informationen sowie technische Daten zum Bluetooth-
Kommunikationsstick DX-COM-STICK finden Sie in der Montage-
anweisung [L04012021Z.
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2 Kommunikationsaufbau
2.2 Betriebsbedingungen

2.2 Betriebshedingungen

2.2.1 Frequenzumrichter DC1

FUr die Kommunikation mit der Software drivesConnect muss der Frequenz-
umrichter DC1 mit dervorgegebenen Versorgungsspannung gespeist werden.

Beachten Sie hierzu bitte die entsprechenden Installationshinweise und
Beschreibungen:

e DC1-1D..., DC1-12..., DC1-32..., DC1-34...:

Montageanweisung 1L0402009Z, Handbuch MIN04020003Z
e DC1-S1..., DC1-S2... (Einphasenmotor):

Montageanweisung 1L04020014Z, Handbuch MN04020004Z,
e DC1-...A6xN (Schutzart IP66):

Montageanweisung 1L04020013Z, Handbuch MN04020003Z

% Fur den Betrieb des Frequenzumrichters in der Werkseinstel-
lung (Uber Steuerklemmen) muss eine Verbindung von Klemme
1 (+24V) zu Klemme 2 (Freigabe FWD) bzw. zu Klemme 3 (Frei-
gabe REV) hergestellt werden.

9 Bei den Geraten in der Schutzart IP66 mit lokalen Bedienele-
menten (DC1-...-A6SN) erfolgt diese Verbindung Uber den Wahl-
schalter FWD/REV. Bei den Frequenzumrichtern fur Einphasen-
motoren (DC1-S...) erfolgt die Freigabe ausschlief3lich Uber
Klemme 1.

Die hierzu erforderlichen Schritte sind im Handbuch
MNO04020003Z beschrieben.

% Far eine Ansteuerung Uber die Bedieneinheit des Frequenzum-
richters DC1 mussen die werkseitig eingestellten Parameter
geandert werden.
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2 Kommunikationsaufbau
2.3 Kommunikationsschnittstelle aktivieren

2.2.2 Frequenzumrichter DA1
Far die Kommunikation mit der Software drivesConnect muss der Frequenz-
umrichter DA1T mit der vorgegebenen Versorgungsspannung gespeist wer-
den. Alternativ kann die Kommunikation mit dem Steuerteil des DA1 auch
Uber eine externe 24-V-DC-Spannung (100 mA) erfolgen (Plus an Klemme 1,
Minus an Klemme 7).

Beachten Sie hierzu die entsprechenden Installationshinweise und Beschrei-

bungen:
e DA1-...-A20...

Montageanweisung 1L04020010Z, Handbuch MN04020005Z,
e DA1-...-Abb.. .

Montageanweisung 1L04020011Z, Handbuch MN04020005Z,
e DA1-...-ABX....

Montageanweisung 1L04020015Z, Handbuch MN04020005Z.

Beim Frequenzumrichter DA1T mussen die Steuerklemmen 12 (STO+) und 13
(STO-) immer mit dem Potenzial der Steuerspannung verbunden sein (+24V
an 1 nach 12, OV nach 7 und 13). Dieser Anschluss ist in allen Steuerebenen
erforderlich.

{ mh bE
NG

1234567 8 910111213

000000000000
T —

SEaf

2.3 Kommunikationsschnittstelle aktivieren

% In Abhangigkeit von lhrem PC- bzw. Ihrer Windows Konfigura-
tion kann es erforderlich sein, die Schnittstellen am PC (COM-
Port) fur die Schnittstellenumsetzer zu aktivieren bzw. deren
Treiber zu aktualisieren.

Die Schnittstellentreiber sind auf der beiliegenden CD enthalten oder kénnen
aus dem Internet heruntergeladen werden.

In der Software drivesConnect kann im Menu Extras der am PC genutzte
COM-Port ausgewahlt und aktiviert werden:
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2 Kommunikationsaufbau

2.3 Kommunikationsschnittstelle aktivieren

22

Extras | 3F3  Hille

COM-Fort suswihlen L] COML
Eommurskabons yp wihlen L] COM3
COM:

B Parameter-Editor COMS
£ Antrichsstewsenung/Monitor 7 COMT
BF SropeTatenlogger COME

Firrmware des Antriebs aknualisienen.. ¥

Beim Start auf Alctuslisierung prifen 3

Auf Aktualissenung ubenprifen

Abbildung 21: Schnittstelle (COM-Port) auswahlen

Fur die Schnittstellenumsetzer DX-CBL-PC-1M5 und DX-COM-PCKIT muss
beim Eintrag Kommunikationstyp wahlen die Einstellung RS485 ausge-
wahlt werden; fur den Bluetooth-Kommunikationsstick DX-COM-STICK die
Einstellung BlueTooth.

Extras | 3F3  Hille
COM-Part suswihlen b L LN
Eammunikations byp wihlen | HueToolh

RE4E5
BE Parameter-Editor

B Antrichssteusnung/Manitar

2F SropeTatenlogger

Firrrware des Antriehs akbualisieren.. ¥

Beim Start auf Altualsierung prifen 3

Auf Aktualisienang uberprifen...

Abbildung 22: Kommunikationstyp auswahlen

Der Bluetooth-Kommunikationsstick DX-COM-STICK muss in der Windows
Systemsteuerung unter Hardware und Sound, Gerate und Drucker einge-
tragen sein. Gegebenenfalls muss er zuvor unter dem Eintrag Gerat hinzu-
fiigen hinzugeflgt werden.
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2 Kommunikationsaufbau
2.3 Kommunikationsschnittstelle aktivieren

-~

= || B
@I"'}'V.ﬁ F Systemslewerung B Hardware und Sound ¢ Gesdle und Druckes - | *g || Gerte und Drueker durehsweten P |
Gerdt hinzufigen Dirucker hinzufagen = - [7]

4 Dirucker und Faxgerate [5)

BONGRPILA auf CutePDF Writer Micrasaft XPS Send Ta

Bongreepsil Dacument Wnter Omneblate 210

4 [erate (7)
- o
= i
{ ) dm -

"y e I =
ME'?I!HM m#' o Wihlen Sie ein Gerit aus, das diesem Computer hinzugefiigt werden sall.

ATA Do
Mewe Gerdle werden weslerhm gesuch? und an deeser Melle angezegl

 BONGRMIET (HP Designjet THMps - M-COM-STICK
Lo ddin) J Bluetaoth
P Webdienste Arwlere
KOMICA BINOLTA burhub BUOMGRPOFE (HP Dessgryet T/%0ps
! L3N DHLE) Lo 2m)
Wehdirnste = ‘Webdienste

' HP Comprarg LAY . S .
‘Weiter Abbtechen
— e |

Abbildung 23: Gerat hinzufliigen

» Klicken Sie auf Weiter.

Es muss nun eine Kopplungsoption ausgewahlt werden.
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2 Kommunikationsaufbau

2.3 Kommunikationsschnittstelle aktivieren

24

Wiihlen Sie eine Kopplungsoption aus.

= Figenen Kopplungsoode erstellen
Diers Grerdl werfGgh Glver eine Zehinedastatur,

Kopplungscode des Gerdts eingeben D COM-5TICK

Das Gerdt werfage dber einen Kopplungsoode.
Suchen Joe aul derm Gersl oder wn Handbuch zurmn
(reril danach,

Ohne Code koppeln
Fur diesen Geratetyp (z B, eine Maus) ist keine sichene
\'Efbimlung erforderhich.

Abbildung 24: Kopplungs-Code fir DX-COM-STICK eingeben

» Wahlen Sie die Option Kopplungscode des Gerats eingeben und
klicken Sie auf anschlieRend auf die Schaltflache Weiter.

» Geben Sie dann den Code 0000 ein und klicken Sie auf Weiter.

Geben Swe den Kopplungsoode fir das Gerdt ein

Hiermit wird dberprift, ob Sie die Verbindung mit dem richtigen Gerag
herstellen.

]
Dier Code wird entweder auf dem Gerst angezeigt, oder er befindet sich
in den im Lieferumfang des Gersts enthaltenen Informaticnen.

Lox-COM-5TICK

Abbildung 25: Standard-Kopplungscode 0000
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2 Kommunikationsaufbau
2.3 Kommunikationsschnittstelle aktivieren

Sie erhalten daraufhin das folgende Hinweisfenster:

luo) P Gerst hinzufugen

Das Gerdt wurde diesem Computer erfolgreich hinzugefigt.

Eine Obenpridung auf Teeiber wird jeirt ausqefihe, und die Treiher
werden gegehenenfalls installiert. Maglicherarise missen Sie warten,
bis dieser Vorgang abgeschlassen ist, hever Sie das Gerdt versenden
kfinnen.

Wenn Sie gherprifen mochten, ob die Installation auf diesem Gerat
ardnungsgemal abgeschlassen wurde, suchen Sie unter Gerite und

Drucker nach dem Gerit. L= L= TIEE

LS Fl

Abbildung 26: Der DX-COM-STICK wurde erfolgreich hinzugeflgt.

Indem Sie auf das Symbol des hinzugeflgten Gerats DX-COM-STICK doppelt
klicken, erhalten Sie ein Fenster, in dem Sie unter dem Reiter Hardware
weitere Informationen (COM-Port) finden.

| Eigerschaftes von [X-COM-STICK i
PE—— ]

Aigemen | Hendwarn | Dusreste | Biussooth
T OXCOMETICK
I S
1 Grertefunitaonen:

Pame T
.-? Standand Senal ower Blustooth ink: [C0ME) Anschiisss (...

ook e
Herrder Whicreeanht
Ot Hhuslcolhlerat [RFCUH-Frotolol- T}

Geratentatus:  Das Gerat funktionen erwandin

ok | | Abbmchen |
Abbildung 27: Reiter ,,Hardware”

Abbildung 27 zeigt den zur Hardware des PC hinzugefligten DX-COM-STICK.
Durch Anklicken des Fensters mit der rechten Maustaste werden lhnen die
zugehorigen Geratefunktionen angezeigt.
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2 Kommunikationsaufbau

2.3 Kommunikationsschnittstelle aktivieren
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3 PC-Oberflache

3 PC-Oberflache

Mit Aktivierung der Parametriesoftware drivesConnect — durch Anklicken des
Symbols — wird Ihnen auf der PC-Oberflache das Startfenster von drivesCon-
nect angezeigt.

drivesConnect

Parameter-Editor

Antriebssteverung / Monitor

Funktionsblock-Editor
Scope / Datenlogger

EF-T-N

Powerry Buaren Wortiwde

[IL S

Abbildung 29: Startfenster von drivesConnect

Indem Sie einen der vier Themenbereiche anklicken, wird die entsprechende
Oberflache aufgerufen:

e Parameter-Editor

¢ Antriebssteuerung/Monitor
¢ Funktionsblock-Editor

* Scope/Datenlogger

Die nachfolgende Abbildung 30 zeigt beispielhaft die Oberflache zum Bereich
Parameter-Editor.
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3 PC-Oberflache

3.1 Mentleiste

& drvesConmect

T
Dater  Exbras  Faramefersalz  Hille

- T T o

1
Firrnware des Antricks: V1 10

| Virtuelien Antrieb hinzufOgen |
| Antricbsnetovwerk abfragen |

devest

Echboet-Bear beburgsmodus

Hichste Adresse:

| AR |t R

Eanic

p-01

p-02
p-03
P-4
p-05
P-06
B-g7
p-0t8
P-0
P-10
P-11
P12
p-13

P14

Brscheeibung Dirfanlt
Mazimale Drehzahlgrerze 500 Hz 00.2500H:  S00H:z =1
Minimale Drehzahigrenze 00 Hz 00 .. 5000 Hz 00 Hz
Beschleuniqungsmmpenzeit 50s Q.00 ... 600 5 50s
Eremarampenzerl 30s 000 ., 600 5 20%
Antrigbsstoppmadus 1: Freilauf bis Stillstand hl L Freilau bis Stillstanc
Optimaler Enerpirverbrauch 0 Deaktiviert = 0k Dealtiviert
Maltarnennspannang 230V 0.20. 250V 230V
Motarmennsinrm 23a 05 . 23A 23A
Matormennfrequenz 50 Hr 25 .. 500 Hr S0 Hr
Matarnenndrehzahl 0rpm 0, 250 . 30 g Orpm
Enast Spannungsankebung 10% 00.. 200 % 0%
Anlnebssleverungmodus. O Klemmenbetnel: = O Elemmenbeinet
Fehlerspaicher C0000  Ken Fehler (no-<FIt) 0.0 0

00000  Kein Fehler (no-Flt)

00000 Kein Fehler (no-Flt)

00000 Ken Pehler (na-FIE)
Lugangsiode sum enwerterlen bend o 0. 9999 1)

[

3.1 Meniileiste

28

Abbildung 30: Oberflache des Bereichs ,, Parameter-Editor”

Es werden |hnen in der oberen Zeile auf allen vier Oberflachen stets Menus
und Symbole angeboten:

e Datei
. Extras
* Hilfe

Die hier aufgefuhrten StandardmenuUs beinhalten allgemein bekannte
PC-Funktionen wie Speichern, Drucken, Hilfetexte, Versionsstand usw.

In Abhangigkeit von dem angewahlten Themenbereich von drivesConnect
werden die MenuUs spezifisch erweitert.
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3.2 Symbole

3 PC-Oberflache
3.2 Symbole

In allen Mentebenen der Software drivesConnect werden lhnen zur einfa-
chen Bedienung Symbole mit folgenden Funktionen angeboten:

Symbol

Bedeutung

Parameter-Editor wahlen

Antriebssteuerung/Monitor wahlen

Funktionsblock-Editor wahlen

Scope/Datenlogger wahlen

B

Parametersatz oder SPS-Programm aus Datei laden

Parametersatz oder SPS-Programmin Datei speichern

Neues SPS-Programm starten

T D E

SPS-Programm als Datendatei speichern

Parametersatz auf neuen Antrieb kopieren

L)
ﬁ Parameter auf Werkseinstellung zurlcksetzen
= Parametersatz oder SPS-Programmdrucken
Ad hochkant A4 hochkant, A4 quer, A3 quer
= Parametersatz vom ausgewahlten Antrieb Ubertragen
= (auslesen)

Parametersatz von DX-COM-STICK Ubertragen
(auslesen)

+ .

SPS-Programm aus Antrieb Ubertragen (auslesen)
und als Datendatei speichern
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3 PC-Oberflache
3.2 Symbole

Symbol Bedeutung

Parametersatz oder SPS-Program auf ausgewahlten
Antrieb Ubertragen (speichern)

Parametersatz oder SPS-Programm auf DX-COM-STICK
Ubertragen (speichern)

- |l;..!

L SPS-Datei auf Antrieb iibertragen (speichern)
- Zurlcksetzen der Parameter auf Benutzerstandard-
= werte

Parameter mit Werkseinstellungen vergleichen

Parameter mit Standardeinstellungen des Benutzers
vergleichen

SPS-Programm aus Antrieb I16schen

i

SPS-Programm vom DX-COM-STICK loschen

5

Letzte Aktion rickgangig machen

Letztes Rlckgangigmachen aufheben

Y,

Die nachfolgenden Symbole sind nur im Bereich ,,Funktionshlock-Editor” vorhanden

Ausgewahlte Bausteine kopieren
(auch mit Tastenkombination Strg C maglich)

L

Ausgewahlte Bausteine ausschneiden

Ausgewahlte Bausteine einfligen

Vergroldern

Verkleinern

Neues Blatt hinzufigen

Bl X o Bl-RE S

Ausgewahltes Blatt [6schen
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3.2 Symbole

Symbol Bedeutung

Fehler im SPS-Diagramm hervorheben

e

Hervorheben der Fehler im SPS-Diagramm aufheben

Simulation starten

Simulation beenden

Simulation starten

Simulation pausieren

Simulation stoppen

B =V ¥ v kI
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3.3 Statusanzeige

32

Die linke Spalte der Oberflache — mit Ausnahme des Bereichs Funktions-
block-Editor — zeigt in Form von rechteckigen Flachen die angeschlossenen
(d. h. sowohl die physisch angeschlossenen als auch die virtuell vorhande-
nen) Frequenzumrichter.

Nach dem Aufbau einer Kommmunikation zwischen dem Frequenzumrichter
DC1 bzw. DA1 und der Software drivesConnect wird der angeschlossene
Frequenzumrichter in den Themenbereichen Parameter-Editor, Antriebs-
steuerung/Monitor und Scope/Datenlogger in verschiedenen Darstel-
lungsformen angezeigt:

& Offinemodus grauer Hintergrund:
- P51 Dc1 . . .
2 2300 1- 037N Es ist kein Frequenzumrichter angeschlossen

(virtueller Antrieb, Standardtyp).

i‘ Antrigbe in Netowerk

blauer Hintergrund:

S FIoa s
2 0TS Es ist ein Frequenzumrichter angeschlossen.

_ griiner Hintergrund:
. Echizest-Bearbeitung

[1_ Fs2 DAL 55 } Echtzeit-Modus: Es ist ein Frequenzumrichter in

= 220V 1 0.7k Betrieb: Anderungen an den Parametern werden
direkt Ubertragen.

% Wird im Bereich Scope/Datenlogger der Triggermodus
~Wischimpuls” verwendet, wird der sonst blaue Rahmen rot
(=> Abbildung 31).
Hierdurch wird gekennzeichnet, dass im Frequenzumrichter
Scopedaten gespeichert sind.

Fp Antriebe in Netzwerk Fp Echizest-Bearbeitung
» FE 2 Dal Ps » FE 2 D&l ps
= 230V 1~ OLTSRW = 230V 1~ OLT5RWY
ML Ardriebsbeschrebung ML Ardriebsbeschrebung

Abbildung 31: Kennzeichnung, dass Scopedaten
(Oszilloskop-Daten) gespeichert sind

% Die Schnittstellenumsetzer DX-CBL-PC-1M5 bzw. DX-COM-
PCKIT ermdoglichen es, dass mehrere Frequenzumrichter gleich-
zeitig angeschlossen sind.
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3 PC-Oberflache
3.3 Statusanzeige

Achten Sie in diesm Fall darauf, dass die Frequenzumrichter verschiedene
Adressen haben. Diese konnen beim Frequenzumrichter DA1 unter dem
Parameter P5-01 und beim Frequenzumrichter DC1 unter dem Parameter
P-36 eingestellt werden. Die Frequenzumrichter missen dabei mittels eines
Splitters miteinander verbunden sein.

Die Parameter einer blau umrandeten Anzeige sind auf der Oberflache sicht-
bar.

i‘ Antrigbe in Netowerk

o P51 0c
= IV 1~ 0.5
hL

[ Fs 2 DAL 5 1

£ 230V 1~ 0.75kW
NAZ Antristsbeschreibung

Abbildung 32: Zwei angeschlossene Frequenzumrichter

Achten Sie auf die hochste Antriebsadresse!

Bei beispielsweise acht Frequenzumrichtern muss unter Hochste Adresse
der Wert 8 gewahlt werden.

Virlwellen Antreb hinzubigen |

Antrichsnetzwerk abfragen |

Hichste Adresse i =

_

Abbildung 33: Hochste Adresse festlegen
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4 Parameter-Editor

Im Bereich Parameter-Editor sind die Parameter des jeweiligen Frequenz-
umrichters aufgefahrt. Sie kdnnen manuell verandert und aufgerufen werden.

drivesConnect

Parameter-Editor

Antriebssteverung / Monitor

Funktionsblock-Editor
Scope f Datenlogger
E-T-N

Fowery e iritde
(et

Abbildung 34: Startfenster von drivesConnect

Nachdem Sie den Bereich Parameter-Editor aufgerufen haben, erhalten Sie
folgende Oberflache:

oo i, THRDIEEEEE. 44T

Daler  Extras Paamd; Hilte Firrnwinre des Antrieks: V110

L L E T T E R L RN

H Bauc
2100l Brscheeibung Berrich Dirfanlt

H POl Maximale Drehzshigrerae 50.0 He 00.-2500H:  S00H: =
P-02  Minimale Drenzshigrenze 0.0 Hz 0.0 .. 50,0 Hz 0.0 Hz
P02 Beschleuniqungsmampenzeit 50s Q.00 ... 600 5 50s
P04 Bremarampenzet 50 000 .. 500 « S0%
P05 Antrisbsstoppmadus 1: Freilauf bis Stillstand | L: Freilauf bis Stillstan:
P04 Ciptimaler Energieverbrauch 0 Dealktiviers = e Dealetiviert
P07 Molormennspannung 230V 0.20. 250V 230V
P-08 Matarmennstnom 23 A Q5. 23A 23A
-0 Matarmennfrequens 50 Hz 25 ... 500 He 50 He
B=10 Matarmenndrehzahl 0rpm 0, 250 . 30 g Orpm
P-11 Boast Spannungsanhebung 0% 00 .- 200% 0%
P12 Anlnebssleverungmodus. O Klemmenbetnel: = O Elemmenbeinet
p-13 Fehlerspeicher 00000 Ken Fehler (no-FIE) 9.0 o

D000 Krin Fehler (na-Fit)
00000 Kein Fahler (ne-Fit]
00000 Ken Pehler (no-FIE)

P14 Lugangsiode sum enwerterlen bend o 0. 9999 1)

| Virtuelien Antrieb hinzufOgen |
|_Antriebsnetowerk abfragen |

Echboet-Bear beburgsmodus

Hachste Adresse: L

devest

Abbildung 35: Oberflache des Bereichs ,Parameter-Editor”
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4.1 Datei

4.2 Extras

36

Das Menu Datei beinhaltet folgende Standardfunktionen:

e Paramestersatz laden

e Parametersatz speichern

e Parametersatz speichern unter...
e Drucken

Zusatzlich gibt es Funktionen, um die werksseitigen Standards wiederherzu-
stellen sowie die Parametersatze zu kopieren und zu exportieren.

*  Werkseitige Standards wiederherstellen
e Parametersatz kopieren

Dabes | Eafraz  Parametersalz  Hilfe
® . Parameterssiz lacen.,
I Farametersstz spechemn

Parametersalz speschem wunier.

d Werksseitipe Standards wiederherstellen

£f Parametersatz kopieren

n

Druckoen..

Parameterssts exportienen..

Heenden

Abbildung 36: Menu , Datei”

Das Herstellen der werkseitigen Standards entspricht einem 4-Finger-Reset
(Start, Stopp, A, ¥). Damit werden alle Einstellungen, die mit Hilfe des Para-
meters P6-29 (,,Parameter als Standard speichern”) (4- dEF) bei einem Fre-
qguenzumrichter des Typs DA1 gespeichert wurden, zurlckgesetzt (F-dEF).

Die Eintrage der MenUs Datei, Extras, Parametersatz und Hilfe finden Sie
auch Uber die entsprechenden Symbole auf der Symbolleiste.

| Sl = eE

Abbildung 37: Symbolleiste (allgemein)

i

|

£ m

i

Im MenU Extras stehen |hnen die Menueintrage COM-Port auswéahlen und
Kommunikationstyp wahlen zur Verfligung, um einen Frequenzumrichter
anzuschliefden.
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4.3 Parametersatz

4.4 Hilfe

4 Parameter-Editor
4.3 Parametersatz

Exiras | Parametersalz  Hilfe

LUM-Fort auswihlen L]
Kommurnkabomiyp wihlen [
|
=8 Aniriebssteuerung/bMonitor
B8 Crope/Datenlonger
B8 Funidionshiock-Editar
Farnware des Antriebs aktusksieren. ®
Hevrn 3tart aul Akluslmerung priben ]

Aul Aktuahserung dberprdlen.

Abbildung 38: Menu , Extras”

ggrE | el = EE

Weiter konnen Sie die Firmware des Frequenzumrichters (Antriebs) und der
Software prufen und — falls erforderlich — aktualisieren lassen.

% Far die Prufung und Aktualisierung der Software drivesConnect
ist ein Internetzugang erforderlich.

Die Funktionen im Menu Parametersatz dienen dazu, den Parametersatz
auf den Frequenzumrichter (Antrieb) oder den DX-COM-STICK zu Ubertragen
oder herunterzuladen.

Faramedersalz | Hile

=8 Paramelersalz von Anlneb Gherfragen..
=8 Faramelersalz su! Anlnel Cbertragen
4 Parametersatz von Com-Stk dbertragen..

4 Parametersatz suf Com-Stk dbertragen

Abbildung 39: MenU , Parametersatz”

LLTHEACEEREE R

Abbildung 40: Erweiterte Symbolleiste im Menu ,Parametersatz”

Im Menu Hilfe finden Sie Eintrage zur Lizenzaktivierung bzw. -deaktiverung.

Te]

Lzenz skirnerer.

Lizenz deaklivieren..

Info derveslonnedt

Abbildung 41: Menu , Hilfe"”
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4.4 Hilfe

38

PHLI

Fl1-01

PHLI

P1-01

Wird ein Frequenzumrichter des Typs DA1 angeschlossen, erweitert sich die
Symbolleiste um drei Symbole:

Zum einen wird die Funktion Werksseitige Standards wiederherstellen
(4-Finger-Reset) um die Funktion Benutzer Standards wiederherstellen
erganzt. Dieses Wiederherstellen entspricht einem 3-Finger-Reset (Stopp, A,
V) bei einem Frequenzumrichter des Typs DAT (U-dEF).

Zum anderen kommen die beiden Optionen Mit Standardwerten ab Werk
vergleichen sowie Mit Standardwerten des Benutzers vergleichen hinzu.

Dale | Extras  Paramelersalz  Hilfe
#

I Parametesats speichernn

Paramelersals spechern unber..

Werkssritige Standards wirderherstellen

Beraitzer Standards wiederherstellen

- g

Mol 3landardwerten des Berubzens verglechen

=
=

Dirucken..

b |

Parametersats exportiensn._.

Beenden

Abbildung 42: Erweitertes Menu , Datei”

LR R I LR R

Abbildung 43: Standardwerte des Benutzers
Beispiel

Der Parameter P1-01 wird von der Standardeinstellung 50 Hz zu 90 Hz gean-
dert und anschlieRend im Echtzeitmodus unter P6-29 als Standard gespeich-
tert. Danach wird das Netzwerk erneut abgefragt.

Im ersten Screenshot der Abbildung 44 wurde das Symbol Mit Standard-
werten ab Werk vergleichen betatigt. Unter Default findet sich der in der
Werkseinstellung eingestellte Wert von 50 Hz.

Im nachsten Schritt wird das Symbol auf Mit Standardwerten des Benut-
zers vergleichen gesetzt. Dementsprechend wird der eingebene Wert mit
den unter P6-29 gespeicherten Werten verglichen.

Brschreibung Wert Brrrich Defauht Sirhthar
Maumale Drehzahigrenze S0.0 He 00 . 200 H: S0 Hz £
Brschreibung Wert Brrrich Renutzer-Standasdhwrer| Sichthar
Maodmale Drehzahlgrenze 00 Hz 00 _ 2500 Hz 9000 Hz =

Abbildung 44: Parametervergleich
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4 Parameter-Editor
4.5 Anzeigemodus

4.5 Anzeigemodus

4.5.1 Offline-Modus

Im Offline-Modus kénnen ohne angeschlossene Frequenzumrichter virtuelle
Parametersatze geladen und verandert werden.

Der in der Werkseinstellung gespeicherte DC1-Parametersatz wird automa-
tisch gedffnet. Uber den Code 101 im Eingabefenster zu PNU = P-14 kénnen
die Basiseinstellungen (Basic) um die Gruppen Monitor und Erweitert
erganzt werden.

Fp— T -— ESrE )
g b

Dater  Exbras  Faramefersalz  Hille Firrnware des Antricks: V1 10

LR T RS R AN
E . Bauc

= 7100l Brscheeibung
POl Mazimale Drehzahlgrerze 500 Hz 0.0 .. 2500 Hz 50,0 Hz =l
p-02 Minimale Drehzahigrenze 00 Hz 00 .. 5000 Hz 00 Hz

P-02  Beschleuniqungsmmpenzei 50s Q.00 ... 600 5 505

P-4 Eremarampenzerl 30s 000 ., 600 5 20%

p-05 Antrisbsstoppmadus 1: Freilsuf bis Stillstand h L Freilaut bis Seillstanc

P08 Optimaler Enerpirverbrauch 0 Deaktiviert = 0k Dealtiviert |
g7 Molarnennspannung FEL) 0, 20. 230Y 230V

p-08 Motarmennsinrm 23a 05 . 23A 23A |
P03 Matarmennfrequens 50 Hz 25 .. 500 Hr 50 Hr |
P10 Matarnenndrehzahl 0rpm 0, 250 . 30 g Orpm

P-11 Eoast Spannungsankebung 0% 0. 200% 0%

P12 Anlnebssleverungmodus. O Klemmenbetnel: = O Elemmenbeinet

p-13 Fehlerspaicher C0000  Ken Fehler (no-<FIt) 0.0 0
00000 Kein Fehler (no-Fli)
0e00H00 Kein Fehler (no-Flt)
00000 Ken Pehler (na-FIE)

P14 Lugangsiode sum enwerterlen bend o 0. 9999 1)

| Virtuelien Antrieb hinzufOgen |
|_Antriebsnetowerk abfragen |

Echboest-Bearbelurgsmodu

Hichste Adrasse: lB- - |

[

devest

Abbildung 45: Virtueller Parametersatz bei einem Frequenzumrichter des Typs DC1
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. . . =

Daler  Extras  Fasamnelersalz  Hille Firrnwinre des Antrieks: V110
o b b B LR R R RN
| Momtor | Bauc | Ewetert |
'f Ceflinemodus
2100l Brscheeibung Dirfanlt
B0l Mammale Drehzahigrerze 500 Hz 00.2500H:  S00H:z =l
P-02  Minimale Drenzshigrenze 0.0 Hz 0.0 .. 50,0 Hz 0.0 Hz
P02 Beschleuniqungsmampenzeit 50s Q.00 ... 600 5 505
P04 Bremarampenzet 50 000 .. 500 « S0%
P05 Antiebsstoppmodus 1: Freiluf bis Stillstand =l L: Freilauf bis Stilstanc
P04 Ciptimaler Energieverbrauch 0 Dealktiviers = e Dealetiviert
P07 Molormennspannung 230V 0.20. 250V 230V
p-08 Motarmennsinrm 23a 05 . 23A 23A
P09 Mataemennfrequens 50 Hz 25 ... 500 Hz: 50 Hz
B=10 Matarmenndrehzahl 0rpm 0, 250 . 30 g Orpm
P-11  Enost Spannungsanhebung 0% 00 .- 20,0% 0%
| P12 Anlnebssleverungmodus. O Klemmenbetnel: = O Elemmenbeinet
p-13 Fahlarspaicher 00000 Ken Fehler (no-FIE) 9.0 o
piich 00000 Kein Fehler (no-Fle)
00000 Kein Fehler (ne-Fit)
00000 Ken Fehler (no-Fit)
P14 Lugangsiode sum enwerterlen bend 1 0. 9999 1)
| Virtuelien Antrieb hinzufOgen |
| Antricbsnetovwerk abfragen |
Echboet-Bear beburgsmodus
Hichste Adresse: ko
devest

40

Abbildung 46: Erweiterter Parametersatz (P-14 = 101)
Bei einem Frequenzumrichter DC1 sind die Bereiche
. Monitor” und , Erweitert” hinzugekommen.

Uber die Schaltfliche Virtuellen Antrieb hinzufiigen kann ein Frequenzum-
richter hinzufugt werden (, Erstellt einen neuen Antrieb im Offline-Modus”).

Virtwellen Anireb heualbigen )

Artrichanet i
‘H’Erﬂdll einen newen Antneb im UHIlrg-Mm.Ius.-|

Echtzeit-Dearbeitungs

Héchste Adresse: "I |

Abbildung 47: Virtuellen Frequenzumrichter hinzufligen

Nachfolgend erscheint der folgende Dialog zur Auswahl des Frequenz-
umrichtertyps:
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[l Arvithstyp suswatien ==
pRS— Cr—
- om
MaBeinheit Leistung: . -
Bemessungsheictung: 075w z)
Ok Cancel

Abbildung 48: Typ des virtuellen Frequenzumrichters auswahlen

Unter Antriebstyp kann aus den drei Typen DA1, DC1_1~ und DC1 der
gewlnschte Typ des (virtuellen) Frequenzumrichters ausgewahlt werden.

In Abhangigkeit von der von lhnen gewahlten Betriebsspannung erhalten
Sie eine Liste mit Eintragen zur Bemessungsleistung.

Die folgende Abbildung 49 zeigt ein Beispiel flur einen virtuellen Frequenz-
umrichter fur Einphasenmotoren (DC1_1~).

W sovescoonect S % R )

| Dater  Esbias  Pacametersalz  Hilde Firrnware des Antricks: V1 10

= - = =
| e | = EEA
! - Eanic I
E Offlinemodus |
= =100l Brscheeibung Dirfanlt
= 230% 1~ 0.37KW | 801 Maximale Drehzahigrerze 500 Hz 00.2500H:  S00H: =4
01 Antrebsbeichrabung
P-02 Minimale Drehzahlgrenze 350 Hz Q.0 .. 500 Hz 350 Hz
Fil OC1-1- : .
P-02  Beschleuniqungsmmpenzei 50s Q.00 ... 600 5 505
P-4 Eremarampenzerl 30s 000 ., 600 5 20%
p-05 Antrisbsstoppmadus 1: Freilauf bis Stillstand h L Freilaut bis Seillstanc
P04 Reserdert o a.-0 o
P07  Molormennipannung 230V 0.20. 250V 230V
p-08 Motarmennsinrm T0A 17..70A TOA
P-0A Matormennfrequenz 50 Hz 25 ... 500 Hr 50 He
P10 Matarnenndrehzahl 0rpm 0, 250 . 30 g Orpm
P-11 Boast Start Spamnung 1% 0. 100 % 1%
P12 Anlnebssleverungmodus. O Klemmenbetnel: = O Elemmenbeinet

p-13 Fehlerspaicher C0000  Ken Fehler (no-<FIt) 0.0 0
00000  Kein Fehler (no-Flt)

0e00H00 Kein Fehler (no-Flt)
00000 Ken Pehler (na-FIE)

P14 Lugangsiode sum enwerterlen bend o 0. 9999 1)

| virtuetien antrieb hinmufigen|
|_Antriebsnetowerk abfragen |

Echboet-Bear beburgsmodus

Hichste Adrasse: lB- - |

[

devest |

Abbildung 49: Standardwerte bei einem zweiten virtuellen Frequenzumrichter (FS1 DC1_1~)
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42

Im Falle eines virtuellen Frequenzumrichters des Typs DA1 werden lhnen die
folgenden Standardparameter angezeigt:

£ drivesConnect
Dater  Extras  Paramefersalz

| 111l|1lml|'
LI

Hille

bl 22

.

= i

j Cflinemodus

, F51 DC1
230V 1~ 0.37kW
Aninebsbeicfrnbung
F51 el

230V 1~ 0.75kW
Antrebsbeschraibung

i F52 Dﬂh '

2 =

g =l

Virtuelen Antrich himl.rh:u]ﬂj

|_Antriebsnetowerk abfragen |

evl=Bear berburngimodus

Hichste Adresse: lﬂ- TI

devest

1 - Bauic

Brscheeibung

Maximale Drehzahigrerze
Minimale Drehzahigrenze
Erschlsumiqungsrampenzeit
Bremarampensel

Auswahl Stop-modus
Optimaler Enerpirverbrauch
Molarnennspannung
Matamennsirom
Matormennfrequenz
Matarnenndrehzahl

LIF Madhss Enostspannung
Betnebomodus-Ausswahl
Bindreingangsfuniction-Auswahl

Tugangseode rum enweiterten bend

20,0 Hz

00 H

50

20

1: Freilsuf bis Stillstand =

O Dealietiviert

C

230V

434

50 Hz

Urpm

25%

O Termmalmadus 1=l
11: [StopyFun Fed] [StopiRun Re |=|
i

Brrrich

00 o 200 He
0.0 _ 500 Hz
0,00 . 600 5
000 . 600 5

0 20.250v
04 _ 434

10 _ 500 Hz

0, 250 .. 3000 rp
Auts 0 .. 300%

0 . 30000

=R ===)

Firrnware des Antrieks: V1 20

500 Hz (7 =
0.0 Hz 1)
50s =i
30s Lty
1: Freilauf bis Stillsts 10
Ck Deakiviert 1=f)
230V [LF
A3 A [ES
S0 Hr L=
0 rpm L
25% 13
G Termmnalmesdus. L4
11: [Stopifoun Ped] [ 0
1] 1)
=

Abbildung 50: Ein dritter virtueller Frequenzumrichter (FS2 DA1) des Typs DA1

Neben dem Code 101 gibt es bei einem Frequenzumrichter DA1 noch die
Moglichkeit, weitere Funktionen bzw. Parameter uber den Wert 201 freizu-
schalten:

Uber den Wert 101 werden zusétzlich zur Gruppe Basic die Gruppen Moni-
tor, Funktionen, PID, Modus und Bus freigeschaltet.

Klicken Sie dazu mit der Maustaste auf den Parameter O in der Spalte Wert.
Sie erhalten daraufhin eine hellblau unterlegte Eingabeflache, in der Sie den
Wert 0 auf 101 andern kénnen.

r

Abbildung 51: Aktivierte Eingabeflache

Die Gruppen erscheinen in Form von Reitern Uber der Parameterliste.

0+ Monor | 1 - Basic

2 = Funktionen | 3-FPID

4= Modus | 5-Bus

Abbildung 52: Erweiterte Parametergruppen ,,Monitor”, ,Funktionen”, ,PID", ,Modus"
und ,, Bus”“des Frequenzumrichters DA1 (P1-14 = 101)
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Ls

drivesCannect
Daler  Extras  Fasamnelersalz  Hille Firrnwinre des Antrieks: V120
AT LR RN EEEN
| 0-Morstor | 1-Bsue | 2-Funktionen | 3-BID | 4-Modus | 5-Bus |
H" Offlinemodus
r =100l Fr'Jl.. Brscheeibung Wert Brrrich Dirfault Sirhthar
© 230V 1~ 0.37KW | P01 Maumale Drehzahigrerze 50,0 Ha 00-Z500H:  500Hz el =
M PL-02  Minimale Drehzshigrenze 0,0 Hz 0.0 — 50,0 Hz 0.0 He i
= :ﬁﬁf&m P03 Beschisuniqungsrampenzeit 505 0006005 50s =
|02 Antnebsbeschrobung | 0104 Bremarampenzet 50 0006005 50s s
Fi2 DAL P05 Auswehl Stop-medus 1 Frailsuf bis Stillstand =] 1: Freilauf bis Stilsts L)
. P1-06  Optimaler Energieverbrauch 0k Dealetiviert = Ok Dealitiviert =
P07 Muolormennspannung 230V 020..250y 230V et
PL-08  Motormennstrom 434 O4_438 438 £
PM-0%  Motormennfrequens 50 Hz 10 . 500 Hz 50 He L=l
PI-10 Matsrmenndrehzahl Urpm 0,250 ., 3000 g O rpm £
P1-11 LY Madus Bsostspannung 25% Auts, 0. 300% 25% 5]
. Fl-1d  Belnebsmodus-fuswahl & Terminalmedus 1=l G Termmnalmedus =0
113 Binareingangstunicion-Auswahl 11: [Stop/Run Fwd] [Stop/Run Re |7 1L top/Run Fadi [ ba
| PM-14  Tugangscode rum erweiterten bend 101 0 .. 30000 o s
| Virtuelien Antrieh hinzufigen |
| Antriebsnetzwark abfragen |
Echboest-Bearbelurgsmodu
Hachste ddresse: (B 7|

devest

——— -

Abbildung 53: Erweiterter Parametersatz (P1-14 = 101):
Die Bereiche ,,Monitor”, , Funktionen”, ,,PID”, ,Modbus"” und ,Bus”
sind hinzugekommen.

Durch den Code 201 wird zusatzlich der Zugang zu den Gruppen Erweitert,
Monitor, Rampen und Steuerung freigegeben.

&- Erweiert | 7-Motor | &-Aampen | 49 - Stewerung |

Abbildung 54: Erweiterte Parametergruppe , Erweitert”, ,,Monitor”, ,,Rampen” und
.Steuerung” des Frequenzumrichters DA1 (P1-14 = 201)
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4 Parameter-Editor
4.5 Anzeigemodus

|fl drivesConnect

Dater  Extras  Fasamnelersalz  Hille

LR LR R RN

Firrnwaare des Antrieks: V1 20

| 3P0 | 4-Modus | 5-Bus | & Erwmtert | 7-Molor | 8- Rampen | 951

0- Monitor | 1-Basic | - Funkt
w Cfflinemcdus
r =100l PRLY Brscheeibung
230% 1~ 0.37KW | #1001 Mazimale Drehzahigrerze
R e | -
PL-02  Minimsle Drehzshigrenze
» Fil OC1-1- .
2300 1~ 075K | F1®  Beschleunigungsmpenze
02 Antriebsbeschreibung | 5104 Bremmrampenzeit
Fi2 DAl PL05  Auswahl Stop-modus
P1-06  Optimaler Energieverbrauch
P07 Muolormennspannung
PL-08  Maotormennstrom
P1-05  Matemennfrequens
FI-10 Mobtormenndoehzahl
P1-11  Lf Madus BEsastspannung
Fl-1  Belnebimodus-Auwswahl
PL-13  Eandreingangsfuniction-Auswahl
PM-14  Tugangscode rum erweiterten bend
| Virtuelien Antrieb hinzufigen |
| Antriebsnetowerk sbfragen |
Echboet-Bear beburgsmodus
Hichste Adresse: B -

devest

434

50 Hz

Urpm

25%

& Terminalmedus 1=l
11: [Stap/Run Fwd] [Stop/fun Re |7
L |

Brrrich

0.0 - Z50.0 Hz
0.0 — 50,0 Hz
0,00 .- 500 s
000 . 600«

0.20..250V
04_43a

10 . 500 Hz

0, 250 .. 300 rp
Auto, 0. 300%

0 . 30000

Diefault

50,0 Hx

0.0 He

50s

50s

1: Frailauf bis Stillsts
Ok Dealitiviert

230V

434

50 He

0 rpm

5%

& Termmnalmedus
11: [StopdRun Fed] [
o

Sirhthar

EE EEE

E

E E

EE E

E E E

Ls

Abbildung 55: Erweiterter Parametersatz (P1-14 = 201):
Die Bereiche , Erweitert”, ,Monitor”, ,Rampen” und , Steuerung”
sind hinzugekommen.

—_

Frequenzumrichtern:
DA1: Handbuch MN040200057
DC1: Handbuch MN04020003Z
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4 Parameter-Editor
4.5 Anzeigemodus

4.5.2 Online-Modus

Im Online-Modus kdonnen die Parameter des bzw. der aktuell angeschlosse-
nen Frequenzumrichter gelesen und geandert werden.
Die Software kann Uber DX-COM-PCKIT, DX-CBL-PC-1Mb oder
DX-COM-SOFT mit dem Frequenzumrichter verbunden werden.
Nach der Auswahl des COM-Ports und des Kommunikationstyps kann das
Antriebsnetzwerk abgefragt werden.
Es offnet sich folgendes Fenster nach dem Verbindungsaufbau:

i divexConnec T T el

: Dater  Exbras  Faramefersalz  Hille Firrnware dr:ﬁ.r'.-.rirhﬂ:'l.n'i.?ﬂ.

| Hjliﬂi_|

W EE 8= A

| B Antrebe in Netmwerk

| Offlinemaodus

|Eﬂim SPSI

| Metzwerk emeut abfragen |

| bthboest-Bearbeilungumodus |

Hichste Adresse:

devest

&~

1 - Bauic |

Sirhthar

Brscheeibung Brrrich Dirfault

F1401  Mammale Drehzahligrerze 50,0 Hz 00~ Z500H: S00H:z sty =1
PL-02  Minimale Drehzahlgrenze 00 H 0.0 _ 500 Hz 00 Hz 1)
P1-03  Beschleuniqungsmmpenzei 50s 0,00 .- 600 5 50s L=fi
P10 Bremsrampenserl als 000 .. 6005 20 £
PL-05  Auswahl Stop-modus 1: Freilsuf bis Stillstand = L Freilauf bis Stillsta 1
M.06  Optiealer Enermieverbrauch Ok Diealictiviert = Ck Deakiviert 1=f)
P07  Molormennipannung 230V 020..250y 230V et
PL-0B  Motormennstrom 434 04_4348 434 1)
M.0%  Motormensfrequens 50 Hz 10 - S00 Hz S0 Hr 1=
PI-10 Matsrmenndrehzahl Urpm 0,250 ., 3000 g O rpm 41
M-11  LWF Modus Boostspannung 25% Aukn 0. 300% 25% 1
Fl-1d  Bebrebsmodus-fuswahl O Termmalmadus 1=l G Termmnalmesdus. L4
Pl-13  Bindreingangsfuniction-Auswahl 11: [StopyRun Fwd] [StopiRun Re |=| 11: [StopfRun Ped] [ b2
PM-14  Tugangscode rum erweiterten bend [0 0 .. 30000 o s
=

Abbildung 56: Startfenster nach Verbindungsaufbau
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4 Parameter-Editor
4.5 Anzeigemodus

46

In diesem Modus kénnen Sie den geladenen Parametersatz andern und
anschlieRend auf den ausgewahlten DX-COM-STICK oder direkt auf den
Frequenzumrichter Ubertragen.

-2 44
® O

(1) Parametersatz auf ausgewahlten Antrieb Ubertragen
(2) Parametersatz auf ausgewahlten DX-COM-STICK Ubertragen

Umgekehrt kann der Parametersatz vom DX-COM-STICK oder Antrieb gela-
den werden.

(1) Parametersatz vom ausgewahlten Antrieb Ubertragen.
(2) Parametersatz von DX-COM-STICK Ubertragen

Weiter gibt es die Moglichkeit, im Echtzeit-Bearbeitungsmodus zu arbei-
ten. In diesem Modus wird eine Anderung der Parameter sofort auf den
Frequenzumrichter ubertragen.

| Offlinemodus |

| Metowerk emeut sbirsgen |

|Exhizeit-Beaibedungumondus |

Hachste Adresse: B 1 Aktiviert den Exhtzeit-Bearbeitungsmadus

Abbildung 57: Echtzeit-Bearbeitungsmodus
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5 Antriebssteuerung/Monitor

5 Antriebssteuerung/Monitor

Der zweite Bereich innerhalb des Startfensters von drivesConnect ist der
Bereich Antriebssteuerung/Monitor.

drivesConnect

Parameter-Editor

Antriebssteuerung / Monitor

Funktionsblock-Editor

Scope / Datenlogger

Pewerry Buanea Werkiwele

Eerel

Abbildung 58: Das Startfenster von drivesConnect

Der Bereich Antriebssteuerung/Monitor ermdglicht den Betrieb der ange-
schlossenen Frequenzumrichter von der Software drivesConnect aus.

Host computer

DC1, DA1

@ DX-COM-PC KIT
( DX-SPL-RJ45-2SL1PL
(3 DX-CBL-RJ45-...

Abbildung 59: Anschlussbeispiel mehrerer Frequenzumrichter
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5 Antriebssteuerung/Monitor

Die ausgewahlten Frequenzumrichter (DC1, DA1) mussen Uber
die Kommunikationsschnittstelle (RJ45-Steckbuchse) mit dem

PC verbunden sein; zusatzlich muss die Versorgungsspannung
eingeschaltet sein.

—_

Anzeige: 5EaP

Nach Aufruf des Bereichs Antriebssteuerung/Monitor erscheint zunachst
eine leere Oberflache.

B drvesConnect
Datey  Exlras  Hille

ne mEAE
- =

_—

Firrnware des Antricks: V1 10

-'ft Offlinemodus

|_Aninekinetowerk ablragen |

Hichste Adresse: IE. = |

devest

48

Abbildung 60: Die Oberflache des Bereichs , Antriebssteuerung/Monitor”

Unter den Menus Datei, Extras und Hilfe konnen die Grundfunktionen ange-
passt werden. Die darunter angeordneten Symbole ermoglichen einen
schnellen Zugriff auf einzelne Funktionen.

Links unten in der grau markierten Flache kann die hochste Adresse einge-
stellt werden. Sie wird nach Betatigung der Schaltflache Antriebsnetzwerk
abfragen auf der Oberflache angezeigt.
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5.1 Datei

.2 Extras

5 Antriebssteuerung/Monitor
5.1 Datei

Das Menu Datei im Bereich Antriebssteuerung/Monitor beinhaltet die
Funktionen:

o Monitor fir alle Antriebe aktivieren
*  Monitor fiir alle Antriebe deaktivieren
e Beenden

% Diese Funktionen werden erst aktiviert, sobald eine Verbindung
zu einem (nichtvirtuellen) Frequenzumrichter (d. h. Antrieb) auf-
gebaut wurde.

Distes | Extras  Hilfe
25 Monitor fur alle Antriebe aktivieren

= Monitar fibr alle Antriebe deaktiviensn

Beenden

Abbildung 61: Menul , Datei”

Die hier aufgeflhrten Monitorfunktionen kénnen auch direkt Uber die Sym-
bole aktiviert werden.

Im Men( Extras stehen Ihnen die Menueintrage COM-Port auswahlen und
Kommunikationstyp wahlen zur Verfigung, um einen Frequenzumrichter
anzuschlielden.

Exiras | Hilfe
COM-Fort auswihlen L]

Kommurnkabomiyp wihlen [

58 Parameter-Editar

B8 Crope/Datenlonger

B8 Funidionshiock-Editar
Farnware des Antriebs aktusksieren. ®

demn 2art aul Aklcalmerung priben L]

Aul Aktuahserung dberprdlen.

Abbildung 62: MenuU , Extras”
LR PR R R
Abbildung 63: Symbolleiste zum Menu , Extras”

Weiter konnen Sie die Firmware des Frequenzumrichters (Antriebs) und der
Software prufen und — falls erforderlich — aktualisieren lassen.

% Far die Prufung und Aktualisierung der Software drivesConnect
ist ein Internetzugang erforderlich.
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5 Antriebssteuerung/Monitor
5.3 Hilfe

5.3 Hilfe

Uber das Men(i Hilfe gelangen Sie zur Lizenzaktivierung bzw. -deaktiverung.

e

Lizerz akimerer.,

Lizenz deaklivieren.

Info diveslonnect

Abbildung 64: Menu , Hilfe”

5.4 Antriebsnetzwerk abfragen

Nach der Eingabe von Héchste Adresse der angeschlossenen Frequenzum-
richter, die angezeigt werden sollen, werden mit Antriebsnetzwerk abfra-
gen in der freien Anzeigeflache die entsprechenden Antriebe aufgelistet.

Antrisbsnetzwerk abfragen |

Hichste Adresse i =

Abbildung 65: Antriebsnetzwerk abfragen

g e | SE

Ardricke i M !irft'iu-hc-wrr.n-mn.r;_u" Mapitar fralle Antriebe aktideren

L

Mobor-Solldreheall | Lokl | Antricbecatus Mammmiram | Moborleistung I Ubrraric st

Hz o

Abbildung 66: Anwahlen der Option , Lokal”

Nach der Aktivierung der Antriebssteuerung muss der Eintrag Lokal ausge-
wahlt werden.

Sie erhalten folgendes Bild:

{ils] Hz 52 0o A I,

Angehalten 00 Hz 000 kW d
Abbildung 67: Der Frequenzumrichter ist angehalten.

Die Motor-Solldrehzahl betragt anfangs 0,0 Hz. Nachdem diese erhoht und
der grine Knopf (neben Motor-Solldrehzahl) angeklickt wurde, wird der
angeschlossene Frequenzumrichter (Antrieb) gestartet.
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5 Antriebssteuerung/Monitor
5.4 Antriebsnetzwerk abfragen

Aninetsalale | Molordrebuaahl | Mabmsbrom | Mobrlesiung I_ Wt bk

T | He ¥ InBewieh 500 e 014 B W T

Abbildung 68: Der Frequenzumrichter ist in Betrieb (Die Motor-Solldrehzahl betragt 50,0 Hz).

Bei einem Frequenzumrichter des Typs DC1 ist darauf zu achten, dass der
Digitaleingang 1 betatigt ist.

Durch einen Klick auf das rote Symbol kann der Frequenzumrichter gestoppt
werden.

Weitere Werte anzeigen lassen

Um zusatzliche Parameter sichtbar zu machen, klicken Sie auf den weilden
Pfeil am rechten Rand. Sie erhalten eine Liste der moglichen Parameter.

Digitaler Drehzahlsolbverert
Drehmomentregler-Soliwert
Lretizahiregler-Sollwel
Drr-Enlhwert iher Knenen.
Errechnets Rotordrehzahl
Inlesne Tempesatus

L1 Fimganasspannung

L2 Eingangsspannung

L3 Erwpanngusgrarinung
Magrelememungsstiom (k)
KMatarmoment
KMatarspannung

PO-80 Intern-Parameterwert

FID Pusgarsgy
M Frrdhack
PID Sollwertsupashl

Abbildung 69: Zusatzliche Parameter

Die Antriebssteuerung wird entweder unten links oder Gber die Symbolleiste
wieder deaktiviert.

velowerk erreul abifragen

Menitor deaktivieren |

Abbildung 70: Monitor deaktivieren
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5 Antriebssteuerung/Monitor
5.4 Antriebsnetzwerk abfragen

52

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO40003DE www.eaton.com



6 Funktionsblock-Editor

6 Funktionshlock-Editor

Der dritte Bereich des Startfenster zu drivesConnect ist der Bereich
Funktionsblock-Editor.

9 Der Funktionsblock-Editor ist nur in Verbindung mit einem Fre-
quenzumrichter DA1 und einer gultigen Lizenznummer einsetz-
bar.

9 Der Funktionsblock-Editor ist ohne Lizenz nur eingeschrankt
nutzbar. Das Ubertragen oder Andern eines Programms auf
einen angeschlossenen Frequenzumrichter ist nur mit einer

gultigen Lizenz moglich.

% Die Lizenz ist nicht im Lieferumfang eines Frequenzumrichters
DC1 bzw. DA1 enthalten (Option DX-COM-SOFT).

X
drivesConnect

Parameter-Editor

Antriebssteuerung / Monitor

Funktionsblock-Editor
Scope / Datenlogger

F:1-N

Powering Besiness Wbk

Hearad

Abbildung 71: Der Bereich ,, Funktionsblock-Editor” als dritter Bereich im Startfenster

Der Bereich Funktionsblock-Editor bietet die Moglichkeit, dem SPS-Pro-
gramm Funktionen hinzuzufligen oder bestehende Funktionen zu andern.

Sie erhalten folgenden Hinweis zur Lizenzierung:

I g

oers b eiroe wrloesnier e Vearsion vion dvibesConnect.
Erstelite 575 Prograsme kinnen mr rach Lizensierung von drisesConnect a0f ssnen Sntrish Obertragen wesden,

Wieiter e Bformation [rden Sie nach Kicken su' Hile <= Lizenz shtivierer™ sul der Regitrierungeels,

Abbildung 72: Hinweis zur Lizenzierung

» Klicken Sie auf die Schaltflache OK.

Nach dem Offnen des Editors erscheint folgende Oberflache:
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6 Funktionsblock-Editor

e TR W ok

Dater  EBearbeilen  Exlras  5F5  Hille Firrnwaare des Antrieks: V1 20
o (A | )t | e - [ SEE R o DGO PP O R
4 = Main |

B s
[E Logicunktianen
IR Avithenetit

) vergleicher

B schainiheen ¢ Zakier
Emmum
B aceiesstunisionen

.=b 120 ]| LA ) Lk

=] Urigiillsges SP3-Fragramem

Abbildung 73: Die Oberflache des Bereichs , Funktionsblock-Editor”

% Die Anzeige ,,Ungultiges SPS-Programm™ in der linken Ecke am
unteren Bildschirmrand weist darauf hin, dass kein lizenziertes

Programm aktiv ist.
@ Ungilliges SPS-Frogramm

% Im nachfolgenden Abschnitt wird die Lizenzierung schrittweise
erklart — gemaf’ der grafischen Kurzanleitung in der Montagean-
weisung 1L04012012Z von DX-COM-SOFT.
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6 Funktionsblock-Editor
6.1 Lizenzierung

6.1 Lizenzierung

% Die Lizenzierung der Software drivesConnect erfordert einen
Internetzugang und den USB-Datenspeicher DX-COM-SOFT.

http://www...

Abbildung 74: Lizenzierungsbedingungen

6.1.1 Lieferumfang

DX-COM-SOFT ist ein USB-Datenspeicher. Der erforderliche Order Code
wird durch die ersten sechs Ziffern der jeweiligen Seriennummer (Serial No.)

gebildet.
— O AT ==

@ i N
- g | e
[

Made in the UK e wCE

Abbildung 75: DX-COM-SOFT Order Code
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6 Funktionsblock-Editor
6.1 Lizenzierung

6.1.2 Lizenz aktivieren

56

Gehen Sie wie folgt vor, um die Lizenz lhrer Software drivesConnect zu akti-
vieren.

e B
|| drivesConnect

File Edit Tools PLC | Help

Activate License...

4 Function Groups

]
Logic Functions

=

bout drivesConnect

Abbildung 76: Lizenz aktivieren im Register , Hilfe"

Wahlen Sie im Register Hilfe die Schaltflache Activate License... (Lizenz
aktivieren...) aus.

Sie erhalten folgendes Fenster.

B Activate License “

Some features of the PLC editor are only available in the fully licensed version of
drivesConnect. To enable these features, a valid license key must be entered in the box below.
To request a license key, an Eaton order code must be obtained from your local Eaton
Industries GmbH sales representative.

Further Information is available on the Registration page after clicking on ‘Register’ below.

Registration ID: [ OMUMOVNTFIOVLCLY |
License Key: ‘ ‘
>

Abbildung 77: Lizenzschlussel anfordern

Ubersetzung des Anzeigetextes

.Einige Funktionen des SPS-Editors sind nur mit einer Vollversion von dri-
vesConnect verflgbar. Zur Aktivierung dieser Funktionen muss ein Aktivie-
rungsschlissel im unten stehenden Feld eingegeben werden.

Far den Erhalt eines Lizenzschllssels ist ein Eaton Bestellcode von lhrem
Handler Eaton Industries GmbH vor Ort erforderlich. Weitere Informationen
finden Sie nach einem Klick auf die Schaltflache Register unten auf der
Registrierungsseite.”

% Auf dieser Seite ist bei der Lizenzanforderung keine Eingabe
erforderlich!

» Betatigen Sie (ohne Eingabe im Feld Licence Key (Lizenzschlissel)) die
Schaltflache Register (Registrierung).

Uber das Internet wird die Webseite zur Registrierung gedffnet.
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A
E.T-N

Powering Business Worldwide

drivesConnect

Product Registration

To complete the Registration process and for a License Key to be generated, it will be
necessary to purchase an Order Code from your Local distributor.

Once issued, this Order Code must be entered into the “Order Code” section below. The

Registration will then be processed an a License Key sent to the Email address entered
below.

Registration ID:  OMUMOVNTFIOVLCLV

S P \
Company ‘XVZ GmbH ‘
Country ‘ Germany v‘
Email ‘ johndoe@xyz.com ‘
Order Code [ 569764 x|

Register

Abbildung 78: Registrierung

6 Funktionsblock-Editor
6.1 Lizenzierung

» Tragen Sie hier Inren Namen (Name), die Firma (Company), |hr Land

&

(Country) und Ihre E-Mail-Adresse (Email) ein.

—_—

enthalten.

Alle Felder sind Pflichtfelder und missen daher einen Eintrag

Unter der hier von lhnen eingetragenen E-Mail-Adresse erhalten

Sie lhren Lizenzschllssel per E-Mail.

Tragen Sie in das Feld Order Code die ersten sechs Ziffern der

Serial No. des DX-COM-SOFT ein.

Klicken Sie auf die Schaltflache Register (Registrierung), nachdem Sie

alle Felder mit Ihren Angaben gefullt haben.

E:1T-N

Powering Business Worldwide

E:T-N

Powering Business Worldwide

Product Registration

Thank you for registering your Eaton Drives Connect Software.

Your registration is now being Erucessed. You will receive a confirmation
s

email shortly with your Drives Connect License activation Key.

drivesConnect

Thank you for registering your Software.

Email address registered below.

Registration ID: OMUMOVNTFIOVLCLYV
Name: Doe

Company: XYZ GmbH

Email: johndoe@xyz.com

Country: Germany

Order Code: 569764

aton@drive-support-studio.com v X

e
|::> Eaton Drives Connect License Registration

YX Eaton<http://www.drive-support-studio.com/images/email

Abbildung 79: Produktregistrierung
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and destroy all and any printed copies.

This Email was sent using the Eaton Drives Connect License management system.

Your License Key application is now being processed. You will be contacted again shortly using the

CONFIDENTIALITY NOTICE AND LEGAL LIABILITY WAIVER: The content of this email is intended only for the person or
entity to which it is addressed and its email attachments are CONFIDENTIAL
Any review, retransmission, dissemination or other use of,

t t S or taking of any action as reliance upon this information by
persons or entities other than the intended recipient is unl

t t awful. If you are not the addressee it may be UNLAWFUL for
you to read, copy, distribute, disclose or otherwise use the information contained herein. The content of the message
and or attachments may not reflect the view and opinions of the originating company or any party it is representing.

Ifyou are NOT the intended recipient then please email back to the sender and delete the material from any computer

drivesConnect

IAL and may contain privileged information.
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6 Funktionsblock-Editor
6.1 Lizenzierung

Die Antwort erfolgt zeitlich versetzt per E-Mail und beinhaltet lhre Anmelde-
registrierung. In einer zweiten, wieder zeitlich versetzten E-Mail erhalten Sie
dann den sogenannten License Key (LizenzschlUssel).

» Geben Sie nun den Lizenzschlussel ein und klicken Sie auf Activate
(Aktivieren). Starten Sie drivesConnect neu, indem Sie auf OK klicken.

e

E:1-N

Powering Business Worldwide

drivesConnect

Your Eaton Drives Connect License key has now been generated.

To activate EatonDrives Connect on your PC, click on “Help” in the main menu, then on “Activate
License...”

flea_se copy the License Key below into the empty License Key activation window and click

Name: Doe
Company: XYZ GmbH
Country: Germany

Order Code: 569764

Email: johndoe@xyz.com

CONFIDENTIALITY NOTICE AND LEGAL LIABILITY WAIVER: The content of this email is intended only for the person or
entity to which it is addressed and its email attachments are CONFIDENTIAL and may contain privileged information.
Any review, retransmission, dissemination or other use of or taking of any action as reliance upon this information by
persons or entities other than the intended recipient is unlawlul. Ifyou are not the addressee it may be UNLAWFUL for
you to read, copy, distribute, disclose or otherwise use the information contained herein. The content of the message
and or attachments may not reflect the view and opinions of the originating company or any party it is representing.

If you are NOT the intended recipient then please email back to the sender and delete the material from any computer
and destroy all and any printed copies.

ctivate .
License Key: A9GBVELS4BACWJHJUQFSIR I C I License Key:

B Activate License “

Some features of the PLC editor are only available in the fully licensed version of
drivesConnect. To enable these features, a valid license key must be entered in the box below.
To request a license key, an Eaton order code must be obtained from your local Eaton
Industries GmbH sales representative.

Further information is available on the Registration page after clicking on ‘Register’ below.

Registration ID: [ OMUMOVNTFIOVLCLY |

[ ASGBVELSBACWIHJUOFSIR |

&

Your license has been installed.

Please restart drivesConnect to complete the license activation.

Abbildung 80: Lizenzschlussel eintragen und drivesConnect erneut starten

|| drivesConnect

File Edit Tools PLC

Activate License...

Deactivate License...

About drivesConnect

4 Function Groups
Cywo
"=. Logic Functions

=

Abbildung 81: Anzeigen des Lizenzstatus im Menu ,Hilfe"”

I N I

B
[ About drivesConnect “

E:T-N

Powering Business Worldwide

drivesConnect V1.1.0.0
Copyright © 2012 Eaton Industries GmbH
http://www.eaton.

License status: Permanent

Nach einem Neustart von drivesConnect kdnnen Sie im Menu Hilfe durch
Anklicken von Info drivesConnect den Status |lhrer Lizenzierung abfragen.
Mit der Anzeige Lizenzstatus: Permanent ist der Funktionsblock-Editor als

Vollversion aktiviert.
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6 Funktionsblock-Editor
6.2 Lizenz deaktivieren (Computerwechsel)

6.2 Lizenz deaktivieren (Computerwechsel)

Um bei einem Computerwechsel eine vorhandene Lizenz auf dem neuen
Computer ebenfalls verwenden zu kénnen, muss |hre bisherige Lizenz auf
dem aktuellen Computer zuvor deaktiviert werden.

Dies ist im MenU Hilfe maglich.

» Um eine Lizenz zu deaktivieren, wahlen Sie im Menu Hilfe den Eintrag
Lizenz deaktivieren... aus.

Hilfe
Lizenz sktivieren..

Lizénz deaktivigrén..
[nfa drivesCannect

Abbildung 82: Funktion , Lizenz deaktivieren” im Menu , Hilfe"”

Sie erhalten einen Warnhinweis zur LizenzUbertragung.
» Klicken Sie auf Ja.

E-T-N

.

Prowerimy Suminesss Wbk dn Ue Sconnect
Faton Drives Connect license deactivation
notification
It i mecessary b eginder your Geerse deacEvation before it will be possible in ansfer the
Brense o & different PC. Plagse check the detakls Below and chen click an ﬂé‘;llittf LIcense
Deaitivatian
Registration 1D FNFIMITOYTYASH
Harme
Company
Comntry
Ernail
Order Code

Reglster License Deaduivamon

Abbildung 83: Deaktivierung der Lizenz auf diesem Computer

» Klicken Sie auf , Lizenz deaktivieren”.

Sie erhalten anschliefsend folgenden Hinweis.
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i L .
E;EMEM drivesConnect

Eaton Drives Connecl License deaclivalion
notification

Your License Key deatlivation code kS now beng verifed

Ay Ernail vl Bue senif i you shovtly once this prooess has been comgleted

Abbildung 84: Hinweis auf eingehende E-Mail zur Bestatigung der Lizenzdeaktivierung

» Bestatigen Sie die nachste Meldung.
Sie erhalten das folgende Fenster.

Kurz darauf erhalten Sie eine E-Mail mit dem neuen Registrierungscode.

E-T-N

e drivesConnect

Your License key deactivation code has now been verified. To transfer your license to a naw FC,
e regester Edton Drves Connect on the new PC using purchase code 570147

CONFICENTIALITY HOTICE ANC LEGAL LIABILITY WAIVER: The content of this emall ks intended only for the person
or eniity to which it is sddressed and (ks emad artschments are CONFIDENTIAL and may contain privileped
information, Any review. retransmission, dissemination o other use of. or taking of any sctéen as rellance upon this
information by persans or entities other than the intended recipient is unlavdul. IF wou are not the addresses Ik may
be UHLAWFUL for wou ko read. copy. distribute. dischese or othenvise use the infermation contained herein, The
content of the message and or attschments may not reflect the view and opinions of the sdginaking comparry ar sy
party It ks representing, If you are NOT the intended redplent then please emad back to the sender and delete the
material from sy computer and destrey all and vy printed copses,

Abbildung 85: Hinweis zum neuen Registrierungscode

6.3 Datei

Das MenU Datei im Bereich Funktionsblock-Editor bietet folgenden Funkti-
onen an:

B:arbl:ll.eu Extraz  3F3  Hille

[ Meues SP5-Programm

b SPS-Programm laden..

W 5¥5-Frogramm spechem
3H3-Frogramm spexchenn unler.

8 5PS-Datendatei auf Antrich Obenragen
™
BE SPS-Programm aus Anerieh in Datendatei dberiragen

B Drucken..

Beenden

Abbildung 86: MenU , Datei”
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6.4 Bearbeiten

o ol LD Sl e v LERELT & PP QL

Abbildung 87: Symbolleiste im MenU , Datei”

6.4 Bearbeiten
Im MenU Bearbeiten konnen einzelne Schritte rickgangig gemacht oder
wiederhergestellt werden. Funktionen und Bausteine konnen kopiert und
ausgeschnitten werden. Zusatzlich konnen fehlende Teile eingeflgt werden.
Bearbeiben | Extras 3PS Hille
™ .
e |
Y Eopieren
o Pwsschnerden
7 Fehlersle Teile embigen
Abbildung 88: Menu ,,Bearbeiten”
o ol LD Sl e v LERELT & PP QL
Abbildung 89: Erweiterte Symbolleiste im Menu ,,Bearbeiten”
6.5 Extras

Im MenU Extras kann, wie auch auf der Symbolleiste, zu den anderen drei
Bereichen gewechselt werden.

Um den Frequenzumrichter erfolgreich anzuschlief3en zu konnen, kann tber
Extras der richtige COM-Port und Kommunikationstyp ausgewahlt werden.

Des Weiteren kann die Firmware des Antriebs und der Software gepruft wer-
den.

Exiras | 33 Hille
COM-Fort auswihlen *

Kommurikabonsiyp wihlen *

Parameter-Edibor
Antinebssteserumg/Monitorn

[
#

R opelatenioggen
[

Firrnwaare des Artricbs aknalisieren ¥

Beirm Start auf Altualisicrung prifien "

A Akmualisierung (dberpnifen.

Abbildung 90: Das Menu , Extras”
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6.6 SPS

6.6 SPS

=
fi=
i
=

6.7 Hilfe

62

Die Funktionen des MenUs SPS finden sich alle auf der Symbolleiste wieder.

3PS | Hille

A Hlatt naufdgen

! Vergrobern

} Verkbemern

Diagrammfehler anzeigen

hb v MYMWME

.
-

BF3-Frogramm aus Anineb lgschen

O

Abbildung 91: Das Menu ,,SPS”

Hi: i D * H A4 hachlast  » : !'.___’_ !_.i% Et}u‘;u*l p;} i] J

Abbildung 92: Symbolleiste zum Menu , SPS*

Uber das Men(i Hilfe gelangen Sie zur Lizenzaktivierung bzw. -deaktiverung.

e

Lizerz akimerer.,

Lizerz deaklivieren.

Info diveslonnect

Abbildung 93: Menu , Hilfe”
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6.8 Funktionsgruppen
Sie erhalten eine geanderte Oberflache mit eine linken Spalte, die Funktio-
nen und Symbole bereithalt. Der rechte Bildschirmbereich ist leer und dient
als Arbeitsflache.

4 Funkbormsgruppen
=
E Logikfunidinnen
E Anthmetik
E Wergheicher
IR schainuhren ¢ Zahier
E Laten-Harddhabung
E Antriebsfunktionen

Auf der linken Seite der Oberflache werden beim
Funktionsblock-Editor oben die verschiedenen Funk-
tionsgruppen angezeigt.

Mit einem Klick auf E/A (Eingange/Ausgange) 6ffnen

S sich im unteren Fenster die einzelnen zu der jeweili-
o gen Gruppe zugehorigen Funktionen.

:‘F_”m Indem auf die einzelnen Bausteine geklickt wird und

diese festgehalten werden, konnen diese auf die

Duteruuigang weilde Arbeitsoberflache gezogen werden.

I Die Bausteine werden der Reihe nach in der rechten

== unteren Ecke nummeriert.

77 og

Log. Link jCut)

~B

S Lini {3

Dlatan- Link [Dut)

=[] =}

=

Abbildung 94: Funktionsgruppen

Die einzelnen Bausteine auf der Arbeitsoberflache sind im nachsten Schritt
miteinander zu verbinden. Klicken Sie auf einen Pfeil, werden automatisch
alle moglichen Pfeilenden grin markiert. Der zu verbindende Pfeil kann auf
ein passendes Ende gezogen werden. Beim Loslassen verbinden sich beide

Pfeilenden miteinander.

Abbildung 95: Beispiel fur Bausteine

AufRerdem mussen die Eingange definiert werden. Dies geschieht durch
einen Doppelklick auf das ausgewahlte Bauteil. Es 6ffnet sich ein Fenster, in
dem die Ein- bzw. Ausgange ausgewahlt werden konnen.

63
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64

[ Eingabequelle: | Diplalengang 1
D—I | Degplalergang 1
I_ Digitaleingang 2

Digitaleingang 3

- Cagrtaleirgang 4
Digitaleingang 5

D_ Digitaleingann &

Degrtalerrgang 7

-
[ Blockeigenschatten bearbeiten il e
=
=

Undefioir

Digitaleingang B

Digitalausang 1

Dogitalavsgang &

Digitalausgang 3

Digitalausnang 4

Digitalausgang S

Ein-Redingunsg

Auss-Bedingung
Benutzer-Relais/Tigitalausgang L =

[ PRTS JRNCRY CH T E— ) S

Abbildung 96: Liste der Ein- und Ausgange

Viele Bausteine konnen auf diese Weise verandert werden. Es konnen z. B.
die Anzahl der Eingange erhoht werden, Zeiten eingestellt werden oder CSV-
Dateien eingelesen werden.

Sobald alle Ein- und Ausgange ausgewahlt und vollstandig sind, wechselt der
Status Ungiiltiges SPS-Programm auf Giiltiges SPS-Programm.

N N

[*] Ungilbges SP5-Pragramm [ Gultiges SPS-Programm 5P
Abbildung 97: Zustande des SPS-Programms

Falls nicht klar ist, warum das aktuelle SPS-Programm nicht glltig ist, gibt es
die Moglichkeit, einen Fehler im SPS-Diagramm hervorzuheben. Dazu kann
das dritte Symbol von rechts angeklickt werden. Um diesen Modus zu verlas-
sen, kann der rechts daneben liegende Button betatigt werden.

00| E] =[5

Fehber im SF3-Disgramm hervarbeben
a0 =

| Hervasheben dex Fehler im 3F3-Dagramm sufheben

Abbildung 98: Fehler hervorheben

ingEslengang

Dighaleingang 2

o>
Abbildung 99: Hervorgehobener Fehler
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Die Simulation des gultigen SPS-Programmes kann Uber das aufRenliegende
Symbol gestartet werden.

>

| mulaton starten

Abbildung 100:Simulation starten

Die Oberflache stellt sich wie folgt dar:

& drvveilonrect Iﬂg1
||'.I|.'.r| Searbeden  Extad  SPS Hilfe Firmere des Antnebs: '|-".2E|
0
g wg - & | LT 22 b W
s Simuakator Stabus
[
Eorgrny Werl |
Digraleingang 1 o TEUE =) FALS
Digraleingang 2 L TRUE L FALS
Barupabie et

gaieingars 1
FALSE

Bamrae Salin Tigiinagung |

Tgaagang I
FALSE

=

=y
[ = Drehashiparameter -
4 e

@ Gultiges SP3-Programm  5PS-Programm verwendet L0 % dei Pk und 0.4 % des BAM-Speichers

Abbildung 101:0berflache beim Start einer Simulation

Die Symbolleiste wird anschlieend um folgende Symbole erganzt:

=

Abbildung 102:Hinzugekommene Symbole

Mit Hilfe des ersten Symbols kann der Simulationsmodus verlassen werden.
Die anderen Symbole entsprechen der allgemein gultigen Norm. Der griine
Pfeil startet eine Simulation, das nachste Symbol unterbricht eine Simulation.
Ein Klick auf das rote Quadrat stoppt die Simulation.
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o drveiteeeect ==
||'.I|'.r| Searbeden  Extead  SP5 Hille Fumware des Antnebs '|l".2':|
LR
g =g = &g | TR -oF 2 G - 000
. Simutator Status Lt
=
Bngang Weert -
Digtaleingang 1 = TR ) FALS
Drgitaleingang & s TRUE e RALS:
Hamgabie wen
Betzer ReloaTagitalons True
=
@ — -
=] Gultiges SF3-Pregramm  SPS-Programm verwendet L0 % des Flaride und 04 % des RAM-Spatichers

Abbildung 103:Simulation aktiv

Zunachst sind alle Eingange auf FALSE bzw. 0 gesetzt. Im rechten Abschnitt
kann der Wert der Eingange manuell bestimmt werden. Die Ausgabe wird
entsprechend berechnet. Die Grafik zeigt, sobald die Simulation lauft, die
entsprechenden Werte an.

Beispiel (sieche Abbildung 103):

e Eingang 1 aktiviert (= TRUE; High; 1)
e Eingang 2 nicht aktiviert (= FALSE; Low; 0)
e QOder-Baustein: Eingang 1 oder Eingang 27

Sobald (mindestens) ein Eingang aktiv ist, wird auch der Ausgang aktiviert
(= TRUE; High; 1).

Die rote Markierung zeigt hier den Signalfluss an.
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2 drvriCernen

Dater  Cearbeden Extead  SP5 Hife

nE " E
- -

i o
iy
oy

ain

= | o ]
]

Femwere dies Antrebs: W12

P - |00 @ |

Simualator Mates  Lish

I

Hartisne: heabgasgarg 1

E1

=] Gultiges 5P5-Programm  SFS-Programm verwendet 10 % dei Rl und 0.2 % des RAM-Spsichers

Abbildung 104:Beispiel fur eine analoge Verknipfung

m;

Aralogeingang 1401%) L
AR

Aealageingsng 2 Q13

£ o
b
il am

Benutoer-Analogamgang 5 10.1%)

£

Drehashiparameter

Entsprechendes gilt flr analoge Ein- und Ausgange:

Anstelle von TRUE bzw. 1 oder FALSE bzw. 0 kann ein Wert von 0 bis 4096
(= 212) bzw. -32767 bis 32767 (= 215- 1) eingegeben werden. Sie kénnen die
Werte Uber den verschiebbaren Punkt auf der Leiste oder manuell durch
einen Klick auf die Zahl eingeben. In der Simulationsgrafik werden der Dezi-
malwert und der Hexadezimalwert angezeigt.

Der graue Pfeil an der linken Ecke des Bausteins kann Gber einen logischen
Eingang aktiviert bzw. deaktiviert werden. Ist der Baustein wie im folgenden
Beispiel mit FALSE bzw. 0 belegt, zeigt der Ausgang ebenfalls FALSE, auch
wenn die Funktion aufgrund der Eingange TRUE bzw. 1 ausgeben mdsste.

Barmserrigiate: |

— FALSE

Iigtalengang
I

HAE

Digitabrngang I

E TRUE
Abbildung 105:Nichtaktivierter UND-Baustein

Beispiel

Obwohl beide Eingange des UND-Bausteins aktiviert sind (rot), wird der Aus-
gang nicht gesetzt, da der Baustein noch gesperrt ist (blau).
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6.9 Allgemeine Hinweise

Symbol

Erlduterung

dunner, schwarzer Pfeil = digital

=
=

dicker, weilker Pfeil = analog

& Blocksigenschaften baarbeit

[ [ )

Arizsh| der Eingénge: |2

-

QK | |"._.|u|

Durch einen Doppelklick konnen Bausteine genauer
editiert werden (z. B. die Anzahl der Eingange oder
die Lange der Impulse).

Der graue Pfeil an einem Baustein dient als logischer
Eingang zur gezielten Aktivierung und Deaktivierung
(FALSE bzw.0 = deaktiviert, TRUE bzw. 1 = aktiviert).
Bei Nichtverwendung (nicht angebunden) ist der
Baustein automatisch aktiv.

Die Ziffer in der rechten unteren Ecke gibt an, der
wievielte Baustein dieses SPS-Programmes der
aktuelle Baustein ist.

Durch einen Rechtsklick konnen die Ein- bzw. Aus-
gange deaktiviert werden.
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Symbol

Erlduterung

Ein S in der oberen Ecke steht fur ,, vorzeichen-
behaftet”, ein U fur , vorzeichenlos”.

Ein Doppelklick auf das blaue Symbol wechselt die
Einstellung.

OR ODER-Verknupfung
AND UND- Verknupfung
NOR Am Ausgang negierte ODER-Verknutpfung
NAND Am Ausgang negierte UND-Verknupfung
XOR exklusive ODER-Verknupfung
>> Bits nach rechts verschieben
<< Bits nach links verschieben
In,In1,In2, ... A,B Eingang
Q digitaler Ausgang
D Daten-Ausgang
R(Reset) Reset
Cc Totzeit
P Periodendauer, Zeiteingang bei Timer-Baustein
T,T1, T2 Zeiteingang (Einschalt-und Ausschaltverzogerung)
TRUE = 1 = High aktiviert
FALSE = 0 = Low deaktiviert

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO400O03DE www.eaton.com

69



6 Funktionsblock-Editor
6.9 Allgemeine Hinweise

6.9.1 Eingang/Ausgang

Symbol Beispiel Erlduterung
Io_gischer Eingang binarer, digitaler Ein-
Eingang ; gang:
- 1 0 oder 1 bzw. TRUE
oder FALSE
logischer Ausgang binarer, digitaler Aus-
Ausgang ; gang:
-~ 1 0 oder 1 bzw. TRUE
oder FALSE
Dateneingang Beispiel fur eine ODER-VerknUpfung
=
editierbar Uber
Doppelklick
Datenausgang
Eingang ‘Wert
= i 2
: i - editierbar Uber
BRI | o= Doppelklick
Ausgabe Wert

Benutrer-Analogausqang 3 (0,1%)

70
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Symbol

Beispiel

Erlduterung

Konstant In

- .
[ Blackeigenschaften hearbeiten (= E i)

Konstanter Dingangswert |0

Durch einen Doppel-
klick auf den Baustein
konnen ein Wert und

o=
Kongtante Cezimalstellen |0 - eine feste Anzahl an
——r— Dezimalstellen einge-
— tragen werden.
Lo. Link (in) )
Crgiaiergasg 1 frionr 1 . .
"é"mss ] Der digitale Merker

B~

~B

speichert den Wert 1
bzw. TRUE oder O und
gibt ihn an eine
andere Stelle weiter.

Daten-Link (in)

B

Bemumzer Analogaagang 1

—

P wrioer 2

n 10 [DhFFFE)

Der analoge Merker
speichert einen Wert
und gibt ihn an eine
andere Stelle weiter.
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6.9.2 Logische Funktionen

Symbol

Beispiel

Erlduterung

OR-Funktion

"

[ . - -]

-0 - D

Der Ausgangs-
wert Q hat dann
den Signalwert
TRUE bzw. 1,
wenn eine der
Eingangsvariablen
den Signalwert
TRUE bzw. 1 hat.
(max. 4 Eingange)

NOR-Funktion

—*

b

In0

In1

- - O &

- O - D

Am Ausgang
negierte Oder-
Verknupfung
(max. 4 Eingange)

AND-Funktion

[

S0y

()

In0

In1

- =m0 o

-0 -2

Der Ausgangs-
wert Q hat dann
den Signalwert
TRUE bzw. 1,
wenn alle Ein-
gangsvariablen
den Signalwert
TRUE bzw. 1
haben. (max. 4
Eingange)

NAND-Funktion

A

- - O &

-0 -2

| = - -

Am Ausgang
negierte Und-Ver-
knupfung

(max. 4 Eingange)

72
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Symbol Beispiel Erlduterung

XOR-Funktion Der Ausgangs-
0 | 1 | 10 wert Q einer
XOR-Verknup-
fung mit zwei Ein-
gangsvariablen
hat dann den Sig-
nalwert TRUE
bzw. 1, wenn die
Eingangsvariab-
len unterschied-
liche Signalwerte
haben. (max. 2
Eingange)

- - O O
-0 - o
[— R — )

NOT-Funktion

- 0 1 Der Eingangs-
«@; 1 0 wert wird negiert.

BUFFER-Funktion

Der Eingangs-

1 ; wert wird weiter-
!’ ' 1 ! geben.

o

‘v 4

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO400O03DE www.eaton.com 73



6 Funktionsblock-Editor
6.9 Allgemeine Hinweise

Symbol

Beispiel

Erlduterung

Daten-
ODER-Funktion

Daten-
UND-Funktion

Ildrutzar-AnMag MEgang |
9 [Dx000%)

Die ODER-Funk-
tion wird auf min-
destens zweli
Dateneingange

ngewen
16Bit | dezim 215 |24 |.. |23 |2 |21 | angewe det '
al (binarer Vergleich
In0 1 0 0 0 0 0 0 1 mit bis zu max. 8
Eingangen).
In1 9 0 0 0 1 0 0 1
Ergebnis |9 0 0 0 1 0 0 1
T ———— Die UND-Funk-

1 U001

Anslagaingsng I 1)

tion wird auf min-

e S destens zwei
Dateneingange
angewendet

16 Bit 215 214 23 22 21 20 (Bjnérer Vergleich
In0 9 0o |0 o 1 o o | mit bis zu max. 8
Eingangen).
In1 7 0 0 0 0 1 1 1
Ergebnis |1 0 0 0 0 0 0 1
Daten-

XOR'Funktion Anslagairgang L (]

BarscarArabognsayen 1 Die XOR-Funk-

7 00T

16 Bit 215214 2 22 2 20
In0 5 0 0 0 0 1 0 1
In1 2 0 0 0 0 0 1 0
Ergebnis |7 0 1} 0 0 1 1 1

tion wird auf min-
destens zwei
Dateneingange
angewendet
(Binarer Vergleich
mit bis zu max. 8
Eingangen).

74
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Symbol Beispiel

Erlduterung

Addieren

L0 (Ulnd
== Banutsee Araksgiutonng |
Aralogengang I (9115

Die Analogeingange 1
und 2 werden addiert.
(max. 2 Eingange)

Subtrahieren

e g

Anslagaingang 2 117)
1000 {Ched

Die Analogeingange 1
und 2 werden subtra-
hiert. (max. 2 Eingange)

Multiplizieren

Die Analogeingéange 1
und 2 werden miteinan-
der multipliziert.

(max. 2 Eingange)

Dateneingang 2 wird
durch Dateneingang 1
geteilt.

Das Ergebnis sind
ganze Zahlen ohne
Rest. (max. 2 Eingange)

Rest

Ansiageingang L {10}

n 1000 [DL3EE

Senoer Araogausgang 1

Bsp:1:3=1
-> 10:3 =9-> Der Rest bis zur 10 ist 1.

Restwertbildung
(Modulo-Funktion):

Als Ergebnis wird der
Rest der Division von
Dateneingang 1 und
Dateneingang 2 ausge-
geben.
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Symbol Beispiel Erlduterung
Negieren
Araltgingang '.:.'*.i.'-' Bénurser-Aralogauigang 1
Der Wert des Datenein-
gangs wird invertiert.
16 Bit 215 214 23 22 2 20
A 2 0 0 0 0 0 1 0
Ergebnis | -2 1 0 0 0 0 1 0
Absolut
T - wnsessegazes - Die Absolutfunktion
- -1 [(hF FEF) ]
bestimmt den Betrag
(Absolutwert) des Ein-
gangswertes.
H 15 14 3 2 1 0 . . .
16 Bit 2 2 2 2 2 2 Das fuhrende Bit wird
A -1 1 0 0 0 1} 0 1

Ergebnis |1 0 0 0 0 0 0 1

auf 0 gesetzt.

Vorzeichen
T sammer mnecgmannng s 1€ VOrZEIChENfuNk-
= £ tion gibt TRUE bzw. 1
zuruck, wenn der Ein-
gangswert groRer oder
gleich 0 ist und FALSE
bzw. 0, wenn der Ein-
e ) P fiemassesss - gangswert kleiner als 0
ist.
Multiplikation-
und Rechts-
schiebefunktion

16 Bit 215 |21 2 22 21 20
A 3 0 0 0 0 0 1 1
B 2 0 0 0 0 0 1 0

Zwischen |6 0 0 0 0 1 1 0
ergebnis

c 1 0 0 0 0 0 0 1

Die Eingangswerte A
und B werden mitein-
ander multipliziert und
anschliefsend um den
Wert an Eingang C
nach rechts verscho-
ben.

(AxB)>>C

Verschiebung um 1

76
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Symbol Beispiel Erlduterung
Multiplikation- o
und Divisions- _— Die Eingangswerte A
funktion y und B werden mitein-

ander multipliziert und
anschlief3end durch C
geteilt.

InutzerAnalag Rutphng |

(AxB)=C

Rechts-Verschie-

bungsfunktion . .
n 5 [D0005)
“w'b"m"’m Der Eingang A wird
rakpiegang 2 (L) entsprechend dem
o Wert an Eingang B
nach rechts verscho-
ben.
16 Bit 215 214 23 22 21 20
In0 5 0 0 0 0 1 0 1 Verschiebung um 1
In1 1 0 1} 0 0 1} 0 1
Ergebnis |2 0 0 0 0 0 1 0

Links-Verschie-
bungsfunktion

Der Eingang A wird
gy entsprechend dem
Wert an Eingang B
nach links verschoben.

16 Bit 215 214 23 22 21 20 )
Verschiebung um 1

In0 3 0 1} 0 0 1} 1 1

In1 1 0 1} 0 0 1} 0 1

Ergebnis | 6 0 0 0 0 1 1 0
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6.9.4 Vergleichen

Symbol

Beispiel

Erlauterung

GroRer

anutzi Ralain Tigitaagang 1

Die GroRer-Funktion
gibt TRUE bzw. 1
zurlck, wenn A gro-
Rer Bist und FALSE
bzw. 0, wenn A klei-
ner oder gleich B
ist.

GroRer oder gleich

Anslogeingang 1|31
2

TRLE

Analopringang Z [J12)
2 00

Benurer- Anais Tipnalaungang 1

Die Grofser-oder-
gleich-Funktion gibt
TRUE bzw. 1
zuruck, wenn A gro-
Rer oder gleich B
ist, und FALSE bzw.
0, wenn A kleiner B
ist.

Gleich

Arsicgengang 1 [GLS

— 7 {0003

Aralagengsng & [GLE)
Z {0

Itz Ralain Digitamagang 1

Die Gleich-Funktion
gibt TRUE bzw. 1
zuruck, wenn A
gleich B ist, und
FALSE bzw. 0,
wenn A ungleich B
ist.

Arabegay 1 1Q12)

1 (O
>

Arabpegacy 1 (QLT)

2 [Cwl02)
>

drustzar- Ranin Chgalautgang 1

Die Ungleich-Funk-
tion gibt TRUE bzw.
1 zurlck, wenn A
ungleich B ist, und
FALSE bzw. 0,
wenn A gleich B ist.

Ansiageingang b {10

=

Die Kleiner-oder-
gleich-Funktion gibt
TRUE bzw. 1
zuruck, wenn A klei-
ner oder gleich B
und FALSE bzw. 0O,
wenn A grofser B
ist.

Kleiner

anutser- Ralaa Thgitalsusgang i

Die Kleiner-Funk-
tion gibt TRUE bzw.
1 zurtck, wenn A
kleiner B ist, und
FALSE bzw. 0O,
wenn A grofder oder
gleich B ist.
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6.9.5 Schaltuhren/Zahler

6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol

Beispiel

Erlduterung

Einschaltverz6gerung

Sipaleingang 1
TR

B

H EBlkxckegenschalten bearbeiten

Poutve Flanke Veroigerung (2ek) | 10

QK Cancel
| =2NeE |

Benurer-Anais Tipnalaungang 1

Die anstei-
gende Flanke
am Eingang
wird um die
vorgegebene
Zeit (Doppel-
klick) am Aus-
gang verzogert.

Ausschaltverzogerung

4

Sipnakegang 1

£ Elnrkeigenschaften beasbeiten

Megatiee Flanke Verzdgerung (Sekc) | 10

(4.8 l{.anul_l

Beaumer St Tigiissgang 1

Die abfallende
Flanke wird
Uber die vorge-
gebene Zeit
(Doppelklick)
am Eingang
verzogert.

Ein-/Ausschaltver-

Kombination

zoégerung von Einschalt
Digitaleingang 1 Barutew-Salan, Tigitalesd gaegy 1 Und AUSSCha |t-
. verzogerung
¥ Hluckegerscaiien bearbeilen [E=EER
Positter Flanke ViersSgenung (Sele) |10
Megatree Flanke Yersdgerung [Fek.) _H
i (514 | Lancel |
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel Erlduterung
Impuls mit festgelegter Eine anstei-
Lange gende Flanke
3.;:..:.-1.-\.;.'_-;"'-'[ - T Eanutzer Aalaa Dighalauspang L t”ggert Vorge‘
. gebene Impuls-
breite am Aus-
gang.
H Binckrigenschaften bearbeiten = B i)
Drauer Ausgangspuls (Sek) | 20 |
(2] 4 Cancel
Mehrzweck-Timer- Der Ausgang Q
Funktion e sesszpuaszne . Wird auf 1 bzw.
—— -+ TRUE gesetzt,
- [ WAL wenn die vor-

Sarstar Anslegauigang 1 gegebene
—_—f Timer-Zeit
abgelaufen ist.
[ Blackeigenschaften hearheiten L= | ) Am Ausgang D
Taictgeber Pause Intervall (Sek) 0 ist der Timer-
Anzahl Pausen pro Takigeber-Penode | 3 Taktzahler
(o l[':mn.'lj
Hinweis:
Durch einen Doppelklick kann die Dauer der Pausen und
die Anzahl der Impulse bestimmt werden.
PWM- Generator mit Frequenzgene-

eigener Uhr

Barmaser-Ralai Tigitelessgang L

Senozer- Aralagausgang 1

Bemuzer- Relis Tiginalausgang &
TRUE n
Anmlaghngang 1 L)
n = [Ca0005)

Anplopringang I (Qid)
&

Bannes Aralogauigang 1

rator mit Perio-
dendauer (Ein-
gang P)und Tot-
zeit (Eingang C).

Aktivierung
Uber Eingang
TRUE bzw. 1 an
Eingang R.

Ausgang Q ist
der Frequenz-
ausgang.
Datenausgang
D funktioniert
als Counter.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel Erlduterung
Vorwartszahler Vorwartszahler
:u-.lll-nunu_'. EBanumer Anplogauigaing 1 m't Zahleln‘
- — — gang In und
- o ue.l.f.-q.-.gFJMSE Zahlwertein-
= gang C.
Analopeingang 1 1912 lanuzan Analaguageeg 4 o
2 ;D Aktivierung
uber Eingang
3-&“!"#!'\@_:. Earvuizer H"Idﬂh!ﬂ?ﬂl TRUE bZW 1 an
L — Eingang R.
g 1 Ausgang Q ist
- s auf TRUE bzw.
Aralogeingang 1i512) s Aranguagang <
H % 1 wenn der
Zahlwert
erreicht ist.
Datenausgang
D funktioniert
als Counter.
Riickwartszahler Nach einer Flanke Ruckwartszah-
ler mit Zahlein-
. gRalsingang & wresser Hate Tigralausgang & gang In und
FALSE “ .
—i Zahlwertein-
iy “g‘urim gang C.
Sralegirmgang L 9L) Semazer. Ansiogasgang 1 Aktivierung
' —_—f > Uber Eingang
TRUE an Ein-
DghatnuruT;LIi Serarzer Reles Tipualsusgang 1 gang R

Degitalwingang I

—

Ausgang Q ist

= auf TRUE bzw.
Arsagaingang 1 (15 Bernstzar-Analugauigang L 1 ,wenn der
e Zahlwert zu 0
gezahlt ist.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Allgemeine Hinweise

Symbol Beispiel Erlduterung
PWM-Generator mit Frequenzgene-
Clock-Eingang Cgnuengingl rator mit Perio-
n FALSE

Das Verhaltnis von P und C teilt die Eingangsfrequenz In

an und gibt das Ergebnis an Q aus.

dendauer (Ein-
gang P)und Tot-
zeit (Eingang C).

Aktivierung
uber Eingang
TRUE bzw. 1 an
Eingang R. Ein-
gang In funktio-
niert als Zah-
leingang.

Ausgang Q ist
der Frequenz-
ausgang.
Datenausgang
D funktioniert
als Counter.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel Erlduterung
Ein/Ausschaltver- Die anstei-
zoégerung N gende Flanke
- am Ausgang

by 1 1Q12) Banuiser-Arulogiigerg 1

1 (O
E>

Analopringang d (Qid]
2

wird um den an
Eingang T1 vor-
liegenden Wert
verzogert. Die
abfallende
Flanke am Aus-
gang wird um
den an Eingang
T2 vorliegenden
Wert verzogert.

Impuls mit festgelegter

Lénge Tgtakingang |
TRUE

nutzie Ralain Digitaagang 1
FALSE
Analopringang 1 (Qid]

1 [Os0HI 1)

Die anstei-
gende Flanke
triggert vorge-
gebene Impuls-
breite am Aus-
gang. Die
Impulsbreite
am Ausgang
wird Uber den
Wert an Ein-
gang T
bestimmt.

Mehrzweck-Timer-

funktion b 9""""9"'9_;"'_3‘: Sanwzer Al Tighalausgang &

Ansageinging L {13} Barser Aralogauagang 1
2

Berumer-Analopauspang &

birastmar- Lainin CHgealiutgang 1

Ausgang Q
wird auf TRUE
bzw. 1 gesetzt,
wenn die durch
den Wert an
Eingang P vor-
gegebene
Timer-Periode
abgelaufen ist.

Ausgang D ist
der Timer-Takt-
zahler.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

6.9.6 Datenhandhabung
Symbol Beispiel Erlduterung
Setzen
= - st Rl Drgieiliniig 1 Der Ausgang Q
- ' wird auf logisch
1 bzw. TRUE
gesetzt.
Reset

- Banutzer- Salais Tighalausgang 1
FALSE

Der Ausgang Q
wird auf logisch
0 gesetzt.

Oberes Register

FALSE

A: Wechsel von 0 auf 1:

Crgitaengang 1

Dgraisnge

n TRUE

—

ng &
[RLE

R(Reset): Wechsel von 1 auf O:

Siprakingang 1

ligtalsingang I

Benumer Selan Tiginiasgang 1

Beaumer Selan Tiginiasgang 1

Benurer-Anais Tipnalaungang 1

Flip-Flop:

Der Ausgang
wird auf logisch
1 bzw TRUE
gesetzt, wenn
Eingang A sei-
nen Zustand von
0 bzw. FALSE
zu 1 bzw. TRUE
andert. Andert
Eingang R
(Reset) seinen
Zustand von 1
bzw. TRUE auf O
bzw. FALSE,
wird der Aus-
gang auf logisch
0 bzw. FALSE
gesetzt.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel

Erlduterung

Unteres Register

Dighaleinging L
TRUE

np 2

—
.
Sigraleinga
TR

A: Wechsel von 1 auf 0:

Digitaleingar

v L
FALSE

Digitaleingang 2

R(Reset): Wechsel von 1 auf O;

B resser- Ralaa Thgitalsusgang

Flipflop mit
negiertem Ein-
gang:

Der Ausgang
wird auf logisch
1 bzw. TRUE
gesetzt, wenn
Eingang A sei-
nen Zustand von
1 bzw. TRUE auf
0 bzw. FALSE
andert.

Andert Eingang
R(Reset) seinen
Zustand von 1
bzw. TRUE auf O
bzw. FALSE,
wird der Aus-
gang auf logisch
0 bzw. FALSE
gesetzt.

Umschalten

&=

Frequenzgene-
rator (Blinkgene-
rator) mit kon-
stanter
Frequenz

Begrenzen

Benuzermegister 1
3 [O0003)

Ausgang D wird
auf das High-
Limit gesetzt,
wenn A > Hund
auf das Low-
Limit, wenn
A< L.

Andernfalls wird
Ausgang D mit

dem Wert an A
besetzt.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Allgemeine Hinweise

Symbol

Beispiel

Erlduterung

Nachschlage-
Tabellenfunktion

Hinweis:

Beim Import dieser Tabelle wird die erste Spalte immer als
Indexspalte (Eingangswert A) und die zweite Spalte als ent-
sprechender Ausgangwert D verwendet. Der Indexwert
muss bei 0 beginnen und in Einer-Schritten inkrementiert
werden.

Die maximale Anzahl an Tabelleneintragen ist auf 240
begrenzt. Als Separator ist das Komma zu verwenden.

Durch einen
Doppelklick auf
den Baustein
offnet sich das
Fenster Lock
up-Tabelle
bearbeiten.

Mit einem Klick
auf Aus CSV-
Datei importie-
ren wird die
Tabelle hinzuge-
flgt.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel Erlduterung

Interpolation
Der Ausgangs-

wert wird
anhand linearer
Interpolation
zwischen dem
naheliegenden
15<20->D =100 beiden Index-
werten in der
Nachschlage-
[ inerpolstionstabelle bearbeiten  MEECH | Tabelle berech-
net, wobei einer
oberhalb und ein
anderer unter-
Interpalatiznspunkee (2 bis 120): | 2 halb des Ein-

C— gangswertes

— berechnet wird.

Arsicgengang 1 [GLT BanTes Aralogauigang 1

1% {DxCCK

-

Oaenformat.|sorsknantenate |

(s L3V -Laales imporleeren

“ e Die maximale

Anzahl an Tabel-
leneintragen ist
auf 120
begrenzt.

[4

— Als Separator ist
o] (o] ein Komma zu

verwenden.

Zufallsfunktion Der Ausgangs-
wert Q ist ein
zwischen dem
Eo . B oberen Limit H
Annane £ 0008 und dem unte-
— rem Limit L
zufallig generier-
ter 16-Bit-Wert.

Arsicgaingang 1 (LT
o JUmDO

Baruizer Arabogcigerg 1
2 (D03

Datenauswahl Der Ausgang D
Analogeingang & [G13) wird auf den
- — Wert von A
Anslageingang 2 [S13) P — gesetzt, wenn
- — eine 0 oder
FALSE an S

Digraikngang 1

n TRUE

anliegt und auf
den Wert an B,
wenn an S der
Wert 1 bzw.
TRUE anliegt.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel

Erlduterung

Verschieben

5

Anaboguingang L1313 Barutzar- Analogiuigang 1
3 ({00 2 (00003

Durch die Move-
Funktion wird
der Wert an
Dateneingang A
in den Analog-
ausgang B
kopiert.

(Sinnvoll ist die
Auswertung des
Eingangs R.)

Maximalwert

Aralogeingang 1 [Q13)

Banutse-haalogiigerg 1

Arsicgengang (L5
2 {00032}

Der Analogaus-
gang D wird auf
den maximalen
Wert der Ein-
gange A und B
gesetzt.

Minimalwert

Anaslogeingang L (912
1 (D000]]

Bartsar-drahgeagary 1
1 {000

Der Analogaus-
gang D wird auf
den minimalen
Wert der Ein-
gange Aund B
gesetzt.

Namtzarageitar |

Araloga=gang 1 (L)
g

Bamutzemagerter

Bememagimer 4

i

Die am Eingang
A anliegende
Dezimalzahl
wird zu einer
Binarzahl umge-
wandelt.

Durch einen
Doppelklick kon-
nen die Aus-
gange erweitert
werden (max.
16 Ausgange).
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel Erlduterung

binar zu dezimal

giabEnging L
TRUE

Digia
CigRaltingang I

n TALSE

Cighaltingang 3
o

IngEslsingang 4

= TRUE

Bemumer-Analopauspang &

Die an den Ein-
gangen b0 bis
b3 anliegende
Binarzahl wird
zu einer Dezi-
malzahl umge-
wandelt.

Durch einen
Doppelklick kon-
nen die Ein-
gange erweitert
werden (max.
16 Eingange).

Bargraph-Konv.

Barutser-Ralat, Thgitalecd gasy 1

=

Barutser-Ralat, Thgitalecd gasy 1

TRUE
Anploptingang 1 (Qid]
]

Benuzer Salan Tiginiasgang 3

Benuzer Salan Tiginiasgang 4

B 3

A=0->b0,...,bn=0
A=1->b0=1,b1,...,bn=0
A=2->b0,...,b1=1b2,...,bn=0

Dem Wert an
Eingang A ent-
sprechend wer-
den die Aus-
gange
hintereinander
freigeschaltet.

Binarverschiebung
Barstoar-Relay Digtalanging 1
—=
barotoar- Ratms Digealautgang &
i - _ An Eingang A
T gy 3 liegt Wert X an.
Sarurzar-Bainy Digralaurang 4 Dements'pre_
TN chend wird der
X-te Ausgang
A=0->b0 ... bn=0 auf TRUE bzw. 1
geschaltet.
A=1->b1=1;sonst0
A=2->b2=1;sonst0
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel

Erlduterung

Ansteigende Flanke

Digiaikngng 1 =~ drustzar- Ranin Chgtalautgang 1
n TRUE l El FALSE n

o

Am Ausgang
wird ein einzel-
ner Impuls
durch eine
ansteigende
Flanke getrig-
gert (0 zu TRUE
bzw. 1).

Abfallende Flanke

Digraikngang 1 s resser- Ralaa Thgialsusgang i

n [RLE

Am Ausgang
wird ein einzel-
ner Impuls
durch eine abfal-
lende Flanke
getriggert( 0 zu
TRUE bzw. 1).

Flankenerkennung

heingang L Barrnser-Ralan/Digitalausgang L
TRLE

i

Am Ausgang
wird ein einzel-
ner Impuls
durch eine abfal-
lende und eine
ansteigende
Flanke getrig-
gert.

Mittelwert

Analogeingang 1 (Qad] —* Bemuze Analogunagang 1
0

— | "
H Binckrigenschafien bearbeiten = )
Anzahl Messungen (210 16) | 2
Humerisches Format: L\W‘H’hﬂ'ﬁhﬂ“ﬁ‘ﬁ =
0K Cancel

e —————————

Der Ausgang
wird auf den
Durchschnitts-
wert einge-
stellt, der sich
ZU 2 bis 16 mog-
lichen Abfragen
ergibt.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel Erlduterung
Umwandlung % in Der Eingangs-
q12 Aesgingang 1 rcant] O wert wird vom

e T Prozentformat

- (100,0 %) in das
ﬂ Q12-Format
(4096) umge-
wandelt.
Umwandlung q12 Der Eingangs-
in % wert wird vom

e ‘i“i:_::"-_"f" o - I [P ST T 01 2'Format
410 (0=0195) 10°% {1004
— Eﬁ - (4096) in das
Prozentformat

(100,0 %)
umgewandelt.

Drehzahlformat Wandelt einen

wnalagengang | [Frocess

o Prozentwert in
Benutsie-Aralaguutosng .
N s L Stz {3000) = einen Q12-Wert
um und umge-

kehrt. Der
interne Antriebs-
[ Blotkesgenschaften bearbeiten b Rt wert wird als
T e Feea Drehzahlindika-
(EEE tor verwendet.
gl to Speed 100 % Drehzahl
speedtoqll entsprechen
— dem Wert von
P1-01.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

6.9.7 Antriebsfunktionen

Symbol Beispiel

Erlduterung

Speichern

Aralogengang 19115
5 |0

| | Blockegenschalten bearted I."—' = g‘
Wiahle Liser parameter I,N 15 =
Dezinaklellen o bl
Eirihasten (CLED) |Np unit -

Parameter Sichrhardeit l"n'isibk

Parameter Grerowert 2000

UserAnzeiqgentest User deseription

Mumerrches Format:  |wonzechenbehaltet

Erstellt einen benutzer-
definierten Parameter
P1-15 bis P1-22, der
Uber das Keypad ables-
bar und Uber die Pro-
grammierung im Funk-
tionsblock einstellbar
ist.

Lesen

= |
[§ Blockeigenschatten baarbeit E=H A

Whhle User pararneter (F1-13

Dezimalstellen |¢}

Einheiten (OLED) lhlul,lni‘r

Parameter Jichibarkesl (Vmible

Parameter Grenowert 3000

UserAnzeiqentest Liser description

Mumersches Format  [worzechenbehallet

| 0K Cancel

Erstellt einen benutzer-
definierten Parameter
P1-15 bis P1-22, der
Uber das Keypad ein-
stellbar und ablesbar
ist.

PID-Vorgabe

Arafcgengang 1 KL
A

Uber diesen Baustein

wird der Integrator im

PID-Regler gesetzt.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel Erlduterung
Antriebstatus
barotoar- Rataa Digealautgang |
- TRUE
[ flockeigenschaften bearbaiten o |k Das Ausgang Q wird
e e (cromres auf logisch 1 bzw.
Heme——— = TRUE gesetzt, wenn
| STOPPED . L
L_o¥ aunans die qusgewthte
TRIPRED Antriebsbedingung
nEALTEY wahr ist.
AUTD MODE
HAND MODE
ENHIBIT
Extarnal 24
FIRE KAODE
STANDEY
Anzeigesteuerung
Anslogeingeng 1 {3117 = " .
N - e Abhangig vom Wert an

Setzt den Anzeigeindey. Steuert welcher Wert auf der Antrichsanzeige dangestellt wied.

0 Darehzahl in Mz

1: Motarstrom

& Molorlestung

3: Skalierte Anzeige 1
4: Skalierte Anzeige J
5: Drehzahd  Limin.

Eingang A (0 bis 5)
wird der entspre-
chend ausgesuchte
Betriebswert auf dem
Drive-Display ange-
zeigt.

Wert anzeigen

-
£ Blnrkeigenschaften bearbeiten

Dezimalstelien
Emsherben {OLED)
Beschesibungstyp
Fiwer Anzrigentext

User Anzengenbext

MNumnensches Format: Iuol:.cichmb-ehl‘l’be! -

e bl
|Pi wanit -
Benutzerdefiniert =)
\Lser display value 1 =

Bernulzerbeschreibung

0K Cancel

e ——————————————

Zeigt einen benutzer-
definierten Text auf
dem Drive-Display
(OLED) an.
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6 Funktionsblock-Editor
6.9 Aligemeine Hinweise

Symbol Beispiel

Erlduterung

Benutzernachrichten

Crpiteengang 1

BM—E)

B Blockrigenschaften bearbeiten S (S i)

Eingabeouelle: l[)qihnlrinq.unq:l =]

QK Cancel

Zeigt eine benutzer-
definierte oder vorge-
gebene Nachricht und
kennzeichnet diese als
Warnung, Alarm oder
Trip.

Status Schaltfunktion

. Ihrastme Rl Chigtalautging |
*E

B Blockeigenschatten bearbest [ | e

Status Bediienknopi | START o |

START
L sTor
o
ug
DOWN
HAND
AUTO

Der Ausgang wird auf
logisch 1 bzw. TRUE
gesetzt, wenn der aus-
gewahlte Knopf am
Antrieb betatigt wird.

Parameter lesen

*n btz Analngitonng |

= - - = B
& Blackeigenschaften bearbeiten ) g

Gruppenindex |1 =

=3

Parametenndes II:I!I -

0K | | Cancel

S ————————————

Liest den Wert des
ausgewahlten Antrieb-
parameters aus der
Gruppe 1 bis 9.
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6 Funktionsblock-Editor
6.10 Anwendung

Symbol Beispiel Erlduterung

Parameter schreiben

ﬂ Schreibt den Wert in

[ B EBkxkewgenschalten bearbeiten = = ﬁ1 den aUSgeW8h|ten
- Antriebsparameter der
B : Gruppe 1 bis 9.
Parametenndsax |{|i x|
QK Cancel
automatischer Betrieb Schaltet den Antrieb in

— > den AUTO-Modus,
- AL wenn sich der Ein-
gang von logisch O

bzw. FALSE zu 1 bzw.
TRUE andert (anstei-
gende Flanke).

Auslose-Code Liest den der Auslo-
- R sung des Drives zuge-

- S ordneten Fehlercode
(siehe Spalte 2 der
Fehlermeldungs-

tabelle im Handbuch
MNO040200057) aus.

6.10 Anwendung

Um die neu erstellten Funktionen mit dem aktuellen SPS-Programm zu ver-
knUpfen, mussen folgende Schritte durchgefthrt werden:
Der Parameterbereich Basic wird Uber den Code 201 an Parameter P-14
erweitert.

P-14 Lugangscede sum erweiberien Mend 201 0 U990 g

Fl-13 Bindrengangstunkbon-fuswahl U User Drelined El 1L [Flop/Run Fed] [Blogd =

PA-10 PLC-Funktinnsfreigahe 1= Aktieleren | ik Deakctiviert L]

Abbildung 106:Erweiterter Parameterbereich ,Basic”

e Der Parameter P1-13 wird auf 0: User Defined gesetzt.
e Der Parameter P6-10 wird auf 1: Aktivieren gesetzt.

In der Parametergruppe 9 konnen nun die Parameter ausgewahlt werden,
die in der PLC-Funktion als Ein- bzw. Ausgange eingeflgt werden.

% Eine detaillierte Beschreibung dazu befindet sich im Handbuch
MNO04020005Z des Frequenzumrichters DAT.
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6 Funktionsblock-Editor
6.10 Anwendung
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7 Scope/Datenlogger

7 Scope/Datenlogger
- x ")
drivesConnect
FE Parameter-Editor -
W  Antriebssteuerung / Monitor :

E:T-N

et
. 4

Abbildung 107:Startfenster von drivesConnect

Der Bereich Scope/Datenlogger funktioniert als Oszilloskop (scope =
Abkurzung fur engl. ,oscilloscope”). Es sind bis zu vier Kurven von ausge-
wahlten Parametern sichtbar.

Nach dem Offnen des Bereichs Scope/Datenlogger erscheint folgende

Oberflache:
[ B drvesConnect r_\.-'llﬁ‘
Datey  Exlras  Hille Firrnware des Antricks: V1 10
| i = § i = A

. Oéfiinemedus

5 51001
230 1- 0.37kW
i 4

Antrnebsnelowerk abliagen

Schste Adresce: B

devest

Abbildung 108:Startoberflache des Bereichs , Scope/Datenlogger”
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7.1 Datei

1.2 Extras

1.3 Hilfe
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Das MenU Datei im Bereich ,,Scope/Datenlogger” beinhaltet die Standard-
funktionen:

e Scopedaten laden,

e Scopedaten speichern,
¢ Drucken,

e Beenden.

Zusatzlich haben Sie Maglichkeit, die Scopedaten zu exportieren.

e Scopedaten exportieren ...

Diates | Cafras  Hilfe
L

W Scopedsten speichem.,

= Drucken..

Seopedaten exportiensn.
deenden

Abbildung 109:Menu ,,Datei”im Bereich , Scope/Datenlogger”

Um den Frequenzumrichter erfolgreich anzuschlief?en zu kdnnen, kann Uber
das MenU Extras der richtige COM-Port und Kommunikationstyp ausgewahlt
werden.

Des Weiteren konnen Sie die Firmware des Antriebs und der Software prU-
fen lassen.

Extras | Hilfe
COM-Part suswihlen "
Kommunikationstyp wihlen ®
& Parameter-Editor
=8 Antriebssteverung/Monitar
|
B8 Funitionsblock-Editar

Farnware des Antrebs akiuslsieren.. L]

demn art aul Aklualmerung prdlen [

Aul Aktuahsmrung dberprdlen

Abbildung 110:Das Menu , Extras”

Uber das Menli Hilfe gelangen Sie zur Lizenzaktivierung bzw. -deaktiverung.

Hille
Lezere akirnerer.,

Lizerz deaklivieren.

Info diveslonnect

Abbildung 111:Menu , Hilfe”
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7 Scope/Datenlogger
7.4 Anwendung

Am rechten Bildschirmrand konnen die vier messbaren Parameter eingestellt
werden. Die geforderten Anzeigewerte konnen aus den Listen der einzelnen
Kanale ausgewahlt werden.

Fanal AU -
. I
Fanal AU -
.o
Kanal &5 =
o
Kanal &5 =

.. (I

Abbildung 112:Auswahlliste eines Anzeigekanals

Eanal AU

i Eanal A3
Matcwrdrebzahl (Hz)

M Lram (A
i Mot

Matnrspannung V)

stung (kW)

Matcemomant (%)

Twischenkreisspanmung (V)
Uminehbertemnperatur ('C)

[nterne Temperatur ['C)

Botordrehzahd (M)

Rotardrehzakd rpan)

Direhzakbsalbeert var Rampe (Hz)

Matnrdrebzahl (mpm)

woment {gld)

! I
(=)

Drehzablallecart wor Rampe [rpm)

Orehzahlscllesrt nach Rarmpe (Hz)

Piembaeble el sk Bome e dem el

Zur Auswahl stehen folgende Parameter bzw. Anzeigewerte:

Parameter Einheit Erlduterung
Motordrehzahl Hz, rpm

Motorstrom A

Motorstromleistung kW

Motorspannung V

Motormoment q12, %

Zwischenkreisspannung V

Umrichtertemperatur ©

Interne Temperatur *©

Rotordrehzahl Hz, rpm

Drehzahlsollwert vor der Rampe Hz, rpm

Drehzahlsollwert nach der Rampe Hz, rpm P0-63
Spannungswelligkeit im Zwischenkreis V

Benutzerdrehzahlreferenz Hz, rpm Im Funktionsblock-Editor definiert
Benutzer-Drehmomentreferenz q12, % Im Funktionsblock-Editor definiert
Analogausgang 1 q12

Analogausgang 2 q12

Wert Analogeingang 1 q12, %

Wert Analogeingang 2 q12, %

Drehzahlsollwert Hz, rpm

Drehzahl Digitalpot. Hz, rpm
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Parameter Einheit Erlauterung
Feldbus-Drehzahl Hz, rpm
Master-Drehzahl Hz, rpm
Slave-Drehzahl Hz, rpm
Drehzahlreferenz Frequenzeingang Hz, rom
Gemessene Geberdrehzahl q12, %
Drehmomentregler-Sollwert q12, %
Master-Drehmoment-Sollwert q12, %
Feldbus-Drehmoment- Sollwert q12, %
PID Sollwertauswahl q12, %
PID Feedback q12, %
PID Ausgang q12, %
Ausgangsstrom U-Phase A
Ausgangsstrom V-Phase A
Ausgangsstrom W-Phase A
P0-77 Low-Wert Pulsgeberzéhlwert
Inhalt in Parametergruppe 0 definiert
P0-77 High-Wert Pulsgeberzahlwert
Inhalt in Parametergruppe 0 definiert
P0-78 Low-Wert Dummy
P0-78 High-Wert Dummy
Benutzerregister 1 - 15 Im Funktionsblock-Editor definiert

Des Weiteren kdonnen im Triggermodus ,, Dauerbetrieb” oder ,,Wischim-
puls” aufgenommen werden.

Beim Dauerbetrieb konnen Sie zwischen einer ,automatischen” (Automati-
sche Zeitskalierung) und einer ,,manuellen” Skalierung (Manuell) wahlen.
AulRerdem kann die Scopedatei gespeichert werden (In Datei aufzeichnen).

Im Triggermodus , \Wischimpuls” kann unter Triggertype der gewlnschte
Eingang gewahlt werden. Unter Triggerflanke kann zwischen einer positi-
ven und einer negativen Flanke gewahlt werden. Als Vortrigger wird der
aufgezeichnete Bereich vor dem Triggersignal bezeichnet. Dieser ist, wie die
Abtastzeit und der Triggerpegel, manuell einstellbar. Der Triggerpegel ist
nur manuell bedienbar, sofern der Pegel auf Kanal 1 gesetzt ist.
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—_— —-—
Inggermodus: | Dauerbetrich =J Tnggermodus: |Wischimpuls -
& Butomatische Zeitskaligrung Triggertype Trip -
_/ Manuell Triggerflanke: | nesitive Flanke =
I In Datei aufzeichaen Abrastzeit ims k!
Vartrigger L~ 90 %

Abbildung 113:Einstellmoglichkeiten bei den Triggermodi
.Dauerbetrieb” und , Wischimpuls”

Im Folgenden wird die Anwendung des Dauerbetriebs und anschlieféend des

Wischimpuls an einem Beispiel der Motorspannung und des Motorstroms
erklart.

Uber den Knopf Start wird die Aufnahme gestartet.

B Arfrighe in Netowerk

Motorspannung (V] =

oAl . IS
2N 1= 0, TSewW
halL A Matsestrom (3) &
.
Banal AUS =
. [
Eangl AUS -
., (I
Seart -
Triggemodus: _;'.:-.:------.-. -
= -
Triggedlanke: | pockve Flaske ™
Offtanemodus. Fm b .
Netzweri emeut asdasen
Machste Adrecoe BE - Wortraggper:
Abbildung 114:Startbildschirm bei Aufnahme
Nach ungefahr 2,5 Sekunden wird der Motor ebenfalls gestartet.
Die Spannung steigt gemal des im Bereich Parameter-Editor eingestellten
Parameters P1-03 in Form einer Rampe innerhalb von 20 Sekunden.
P1-03 Beschlsursgungirampenzet M s 0,00 _. 500 5 als =

Abbildung 115:Die Beschleunigungsrampenzeit betragt 20 Sekunden.
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Py Aririeks in Metowerk

= |
200y 1- 0.75kwW |
Hl) ity |

Fa2. DAl

Py Aririeks in Metowerk

Faa D&l PS5
230V 1- 0.75kwW
L mﬁm ]
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Abbildung 116:Das Zoomintervall betragt 10 Sekunden.

Die Grafik hat anfangs eine Aufnahmezeit von 10 Sekunden mit einer Skalie-
rung von 1 s/div. Sobald diese Zeit abgelaufen ist, wird das Intervall vergro-
Rert und die Skalierung verkleinert.

Abbildung 117:Spannungswert nach ca. 20 Sekunden

Nach 20 Sekunden ist Spannung bei ca. 230 V angelangt. Der Strom ist bei
dem in diesem Beispiel angeschlossenen Motor sehr gering.

Parametriersoftware drivesConnect 12/13 MNO40003DE www.eaton.com



7 Scope/Datenlogger
7.4 Anwendung

Py Aririeks in Metswers

Abbildung 118:Hochlaufkennlinie der Ausgangsspannung (rot)

Im unteren Bereich befindet sich das Zoomintervall. Durch Verschieben der
weilden Balken wird der dadurch ausgeschnittene Bereich im oberen Sicht-
fenster vergroRert dargestellt.

Der Bereich zwischen der roten und der gelben gestrichelten Linie wird an
der roten Linie als A 20,06 s dargestellt. Auch diese Linien sind verschiebbar.
Durch ein Verschieben der roten Linie wird in der rechten Anzeige der
momentane Wert angegeben; Gleiches gilt fur die gelbe Linie. Es wird stets
der letzte Wert angezeigt.
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Fe Anirieke in Metowerk Motorspannung (v] -

-~ F52 DAl

Z;!I;F.'.-"1- 0. oW

Kl

— _
M am () -
- _
anal A5 =
= _
Eangl AUS -

SERTE ——
L=
Triggemmadut: | Dauerbetnes -

= Automatische Zeiiskaberung

Marurd

L I Diatei sasfowichnen

Offlinemadus

Tascwranterall M), D

Abbildung 119:Skalierung des Anzeigewertes

Zusatzlich kénnen die aufgenommenen Grafiken bearbeitet werden.
Dies wird nachfolgend am Beispiel des Stroms gezeigt.
Im ersten Schritt wird die Skala von 2 A/Div auf 0,1 A/Div erhoht.

B Arfrieke in Netowerk

-~ F52 DAl

2300 1~ 0, TESRW
Kl i

Scope-Aufzech. susblenden

By Shalirung skinagres

Gkals

[ -]
Dl 0 dre
Eangd AUS =
= _
Kanad ALIS ==
Start =
Triggermodue: | Dausrbetnel -

= Automatische Zeiiskaberung

Marurd

L I Diatei sasfowichnen

Offnemodut
Metzwerk emeut & e -l

Mochsie Adresse 3 -

Tascwranterall M), D

Abbildung 120:Erhohte Auflosung fur das Startsignal (grin)

Im nachsten Schritt kann Uber das Offset der Nullpunkt verschoben werden.
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B Arfrighe in Netowerk

o Faa Dal SP5

2300 1~ 0, TokW
KDL Antr

Scope-Aufzech susblenden
o Sy Skalerung skinacres

Gkals

! [y
ek [/ & d

Eangl AUS =

iansl ALS "=

Eart -
Triggemodut: | Dauesbetnes -

=, Automatische Zeiiskaberung
K

| s Qs susfreichngn

Offtanemodus.
Metzwerk emeut & SR RGER

Mochsie Adresse 3 -

Taasrantenall 2 06
Abbildung 121:Nullpunktverschiebung des Stromsignals
Der Triggermodustyp ,,Wischimpuls” wird ebenfalls GUber Start gestartet. Im

Hintergrund lauft die Echtzeitaufnahme auf dem Frequenzumrichter, wah-
rend der Status auf ,, Auf Trigger warten” steht.

Py Aririeks in Metswers

Abbildung 122:Betrieb im , Triggermodus”

Der Wartemodus auf das Triggersignal wird am rechten Bildschirmrand
durch einen laufenden grinen Balken (Auf Trigger warten) angezeigt.
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Py Aririeks in Metowerk

Fa2 DAL

23N 1= u.;s\iw
L At
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Sobald an Digitaleingang 3 eine positive Flanke anliegt, wird die Aufnahme
inklusive des Vortriggers im Frequenzumrichter gespeichert.

Stee | —

Toscarunibirual] 1 00%

Abbildung 123:Aufzeichnung nach dem Triggersignal

Die Aufzeichnung wird nach dem Triggersignal durch einen laufenden grinen
Balken mit dem prozentualen Aufzeichnungswert angezeigt.
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AnschlieRend wird das aufgezeichnete Signal abgebildet.

Fe Anirieke in Metowerk Wotorspannung (V]

o P32 DAl SPS

_ Seape-Aultrich, susblenden

Z:!I;F.'.-"h- 0. 7okW

K4l Auto-Skaliening altivieren

Triggermodus: | Witchimguls v

Triggeitye Drgital-Bingars 3 =

Triggelanke: | aspsive Flacks
Abtattzet S -
Offtanemodus.
Netzwerk emeut sisdaaen

Waortrigger.

Mochsie Adresse B

Abbildung 124:Anzeige des aufgezeichneten Signals

Die Scopedatei bleibt in dem Frequenzumrichter gespeichert. Dies wird
durch eine rote Umrandung der Antriebsanzeige nach einer erneuten Abfrage
des Antriebs kenntlich gemacht. — Die Aufzeichnung einer Datei ist nur bei
einem angeschlossenem Frequenzumrichter der Geratereihe DA1 maoglich!

F Antriebe in Netzwerk £ Echtzest-Bearbeitung
FE 2 Dal Ps FE 2 D&l L
230V 1~ 0.75kW 230V 1~ 0.75kW

NOL Ardriebsbeschrebung HOL Ardriebsbeschreibung

Abbildung 125:Kennzeichnung, dass die Scopedatei gespeichert wurde

Die Lange der Aufzeichnung hangt von der Abtastzeit ab. Die Dauer ent-
spricht dem 500-Fachen der Abtastzeit. Die maximale Abtastzeit betragt
1000 ms.
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